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WSTEP

o ODBIOR TECHNICZNY

Q

Q

Softstarty V5 sg starannie sprawdzane i wtasciwie pakowane przed
opuszczeniem wytwaorni.

W przypadku uszkodzenh w transporcie, prosze pisemnie powiadomi¢ o tym
zdarzeniu przewoznika oraz producenta softstartu POWER ELECTRONICS
(+34 96 136 65 57) lub swojego najblizszego agenta, w przeciggu 24
godzin od odebrania transportu.

o ROZPAKOWANIE

Rozpakuj otrzymang przesytke i upewnij sie, ze zawiera ona nastepujacg zawartosé

Q

Q

Softstart V5. Upewnij sie, ze oznaczenia modelu i numeru seryjnego na
urzadzeniu, opakowaniu i dokumentach handlowych sg zgodne i otrzymates
urzadzenie o takich parametrach, jakie zamawiates.

Podrecznik produktu. V5

o BEZPIECZENSTWO

Q

Odpowiedzialnos$¢ za upewnienie sie, ze konfiguracja i instalacja urzadzenia
zgodna jest z narodowymi i lokalnymi przepisami budowy urzgdzen
elektrycznych i regulacjami prawnymi dotyczgcymi bezpieczenstwa
uzytkowania urzadzen elektrycznych niskiego napiecia spoczywa na
uzytkowniku urzadzenia.

Softstart V5 zasilany jest z sieci przemystowej WYSOKIEGO NAPIECIA ,
WYSOKIEJ ENERGII. Zawsze zadbaj o dobrg izolacje miejsca w ktorym
wykonujesz serwis urzgdzenia

Obstuge urzadzenia moze wykonywac¢ wytacznie wykwalifikowany personel.
W przypadku pytan serwisowych lub dotyczacych instalacji prosimy o
kontakt z Dziatem Technicznym producenta Power Electronics lub lokalnym
dystrybutorem urzgdzen.

Zanim otworzysz drzwi do szafki z softstartem zawsze zaktadaj okulary
ochronne

V5 zawiera ptytki drukowane wrazliwe na elektrycznos¢ statyczng. Przy
transporcie i magazynowaniu tych ptytek uzywaj bezpiecznych procedur.

Podczas pracy w trybie przyspieszania i hamowania zalecane jest
roztaczenie baterii kondensatorow kompensujacych moc bierna.
Poniewaz Kklucze tyrystorowe uzywane w urzadzeniu sa tacznikami elektronicznymi zalecane jest

wiec uzycie konfiguracji podtaczenia do sieci zasilajacej jak pokazano na rysunkach 2.1 i. 2.2 tego
podrecznika

Rozdziaf 1.0 Montaz i okablowanie 4
1.1.  Srodowisko pracy 4
1.2. Stopien ochrony IEC 4
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Rozdziat 1.0 Montaz i okablowanie

1.1. Srodowisko pracy
Maksymalna temperatura otoczenia w ktorym moze pracowac softstart V5 to 45°C. Dopuszczalna jest takze praca
przy temperaturze otoczenia wyzszej t.j. w przedziale 45 do 50°C ale wéwczas moc przenoszona przez urzadzenie
musi by¢é zmniejszona o 2% na kazdy stopien Celsjusza ponad 45°C (max 10%).
Przyktad: przy silniku o mocy 75kW i pradzie znamionowym 136 A i temperaturze powietrza otaczajagcego w
ktérym pracuje V5 rownej 50°C.
Soft-start wymaga: Przy temperaturze 45°C prad przenoszony przez softstart model V50145 wynosi 145A.
Jednakze przy temperaturze otoczenia 50°C softstart powinien by¢ przewymiarowany o 2% na kazdy stopien
powyzej 45°C i stad zwiekszenie mocy softstartu wyniesie
2% x 5°C = 10%.
I silnika x 10%=136 x 1.1=149,6Amp
Dlatego najblizszy model softstartu ktéry moze pracowac z tymi parametrami to V50170 (170A).

1.2. Stopien ochrony IEC
Stopien ochrony softstartu V5 okreslany jest jako 1P20. Oznacza to, ze wewnetrzne czesci softstartu sg chronione
obudowag przed dotknieciem palcem oraz przed wtargnieciem do obudowy obcych przedmiotéw o $rednicy
wiekszej od 12mm.

1.3. Montaz

Softstart model V5 zostat zaprojektowany do montazu w pionie. Szyny wejsciowe sg umieszczone na gorze a
przytacze silnika jest zlokalizowane na dole urzadzenia, z wyjatkiem urzadzen modeli V50009 do V50090 obydwa
przytacza: wejsciowe i wyjsciowe muszg by¢ podtaczane od dotu.

Aby poprawi¢ chiodzenie, zalecany jest montaz urzadzenia na metalowej ptycie.

Kiedy urzadzenie jest instalowane w szafce, nalezy przewidzie¢ odpowiednig wentylacje. Wymagany jest
minimalny odstep pomiedzy softstartami w poziomie 40mm natomiast w pionie, pomiedzy urzgdzeniem a szafka
nalezy zachowa¢ 150mm wolnej przestrzeni.

Jezeli nie jest przewidziane wymuszone chtodzenie przestrzeni szafki nie nalezy instalowac softstartu V5 ponad
jakimkolwiek urzadzeniem generujacym ciepto.

150mm

150mm 40mm 40mm

DT0001B

Rysunek 1. Montaz pionowy kilku softstartéw sasiadujaco
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1.4. Straty mocy wewnatrz urzgdzenia
Straty mocy V5 wynoszg 3W na 1 A.
Oznacza to, ze np. model V50210 przy petnym obciazeniu generuje straty mocy rzedu 630 W.

1. Bez wymuszonego chlodzenia:

Przyktad:

Temperatura otoczenia wynosi 30°C (Ta).

Maksymalna temperatura pracy dla V5 wynosi 45°C (Tr).

Straty mocy softstartu to 3 W/1A przy petnym obcigzeniu oraz 6 W/1A podczas rozruchu (dla wiecej niz 6
rozruchéw na godzine).

Jesli dla modelu V50017 dopuszczalny jest ciagly prad silnika 15A nasza strata mocy bedzie wynosi¢:

P = Iy X straty

P=15x3=45W

Jest to najgorszy przypadek przyjmujac, ze urzadzenie pracuje przez 100% czasu cyklu przy petnej mocy
(45W). Musisz takze wzig¢ pod uwage straty mocy urzadzen towarzyszacych (osprzetu jak np. tagcznikéw
stycznikow, przekaznikow ) rzedu 20 W

Ploss=45+20=65W

Musi byé znany wspétczynnik przewodzenia ciepta K dla $cianki metalowej (polestrowej) w zaleznosci od
materiatu szafki.

Poliester: K=35W /m 2 K°

Metal: K=5.5W /m 2 K°

Minimalna powierzchnia szafki wymagana dla szafki metalowej, bez chtodzenia wymuszonego wynosi::

Powierzchnia= Pjpss / K * (Tr — Ta)

Powierzchnia = 65W / (5.5W/ m2 * (45K — 30K) = 0.78 m?
Dla szafki o wymiarach 800x600x400 tgczna powierzchnia oddawania ciepta wynosi:

Powierzchnia= Drzwi + 2*pow.Boczna + Pokrywa gérna

Powierzchnia = (0,8m x 0,6m) + 2 x (0,8m x 0,4m) + (0,6m x 0,4m) = 1,36m?2.

Dla mocy strat, ktére musimy odprowadzi¢ do otoczenia powierzchnia oddawania ciepta dla tej szafki jest
wystarczajaco duza.

UWAGA: W przypadku sgsiadowania dwu szafek ze sobg , dla okreslenia ogoélnej powierzchni
rozpraszajacej ciepto nalezy wzigé pod uwage powierzchnie tylko jednej $ciany bocznej

2. Z wymuszonym chlodzeniem

Rozpraszane straty mocy sg takie same jak bez wymuszonego chtodzenia, nalezy dodatkowo obliczy¢ przeptyw
powietrza potrzebny do uzyskania zadanej roznicy temperatury pomiedzy wnetrzem szafki a atmosferg otaczajaca

szafke.
Przyktad: mamy model V50017 pracujacy przy temperaturze otoczenia 30°C .Chcemy utrzymac temperature w

szafce ponizej 45°C:
P 10ss = Laczna moc strat
T = Maksymalna temperatura wewnatrz szafki .

Ta = Temperatura otoczenia.
®= Wymagany przeptyw powietrza chtodzacego w m s/min.

®=Ploss/20x (Tr-Ta)

®=65/20x (45-30) =0.22m 3 /min

UWAGA: NALEZY CHRONIC SOFTSTART PRZED KURZEM ZAKLADAJAC FILTRY NA WLOT
POWIETRZA.
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1.5. Konfiguracja okablowania
Wiekszos¢ przepiséw budowy urzadzen elektrycznych wymaga wyraznej, fizycznej przerwy izolacyjnej na zasilaniu
urzadzenia poétprzewodnikowego mocy. Softstart model V5 nalezy do kategorii urzadzen podlegajacych tej
regulacji.
Wymag fizycznej przerwy izolacyjnej podyktowany jest tym, ze nie mozna catkowicie ufa¢, ze urzadzenie
potprzewodnikowe taka przerwe nam zapewnia (tzn. nigdy nie mozemy by¢ pewni, czy w strukturze
poétprzewodnika nie istnieje badz nie nastapito przebicie).
Mamy tu do wyboru kilka rozwigzan, najpowszechniejsze z nich to wytacznik z wyzwalaczem magnetycznym
(zwarciowym) i termicznym (przecigzeniowym) lub takie sam wyzwalacze sterujgce stycznikiem wykonawczym.
Czlon magnetyczny wyzwalacza zabezpiecza nam V5 od uszkodzen spowodowanych przez zwarcie wewnatrz
struktury kluczy sterowanych softstartu, zwarciu wewnatrz okablowania silnika lub w samym silniku.
Jesli zyczycie sobie ochrony dziatajgcej szybciej — nalezy wéwczas zastosowac specjalne szybkie wktadki topikowe
dla ochrony potprzewodnikéw . Bezpieczniki powinny by¢ montowane tak blisko urzadzenia jak to tylko mozliwe.
Kondensatory kompensujgce moc bierng nie moga by¢ podiaczane za bezpiecznikami lub na wyjsciu silnikowym
softstartu.
W przypadku konfiguracji ,jeden V5 — jeden silnik” softstart zabezpiecza silnik przed przecigzeniem wykrywajac
elektronicznie wystgpienie pradu wiekszego niz znamionowy, dlatego uzywanie dodatkowego zewnetrznego
przekaznika nadpradowego nie jest potrzebne.
Jednak w przypadku zasilania przez jeden softstart kilku silnikow kazdy silnik wymaga indywidualnego przekaznika
zabezpieczajgcego go przed przecigzeniem.
Whytacznik izolacyjny moze by¢ instalowany takze po stronie silnikowej, na wyjsciu softstartu, jednakze jego uzycie
mozliwe jest tylko w stanie beznapieciowym. Poniewaz funkcjonalnos¢ softstartu nie wymaga wytacznika
izolacyjnego silnika jego instalacja jest wymuszona wytacznie przez lokalne regulacje prawne i przepisy dotyczace
urzadzen elektrycznych.
Jesli w uktadzie musi by¢ zainstalowany stycznik, jeden z przekaznikdw wyjsciowych V5 moze byé uzywany do
jego sterowania, poprzez zewnetrzny sygnat sterujacy. (G7.1 Przekaznik 1 = 11 ciagty).

e Konfiguracja Standardowa.

L1 o1l
L2 — | Aolnl’
L3 — | Aalnl

PROTECCIONES

I

OTo002C

Rysunek 2 Zalecane okablowanie mocy (Standardowe)
UWAGA: PRZEKAZNIK 3 (Zaciski 7 i 8) ustawiony w tryb OGOLNY B£AD G7.3= 09
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Konfiguracja ze stycznikiem na zasilaniu

- Vo

I =
L2 — ol L2 - ;.*Im
L3 Tl L3 INSTANTANEOUS,
(i (][] [
i 12345 W

E DTOO020A

Rysunek 3 Konfiguracja ze stycznikiem na zasilaniu.

UWAGA: PRZEKAZNIK 1 (Zaciski 1i 2) ustawiony jako CIAGLY G7.1= 14

Konfiguracja ze stycznikiem bocznikujgcym

Cu SUPPLY
&
B1
B2
B B3 V5
L1 L1 U
L2 LZ v M
Relay
i J— L3 evPass W ~3
REACTIV
PROTECTIONS

2 3 5 6 7TH

DTOOVER

Rysunek 4. Konfiguracja ze stycznikiem bocznikujacym (by passem)

UWAGA: PRZEKAZNIK 2 (Zaciski 4 i 5) ustawiony w tryb Bocznikowanie / Reaktywny G7.2=15
Stycznik bocznikujgcy kategorii AC1.
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Konfiguracja ze kondensatorami kompensacyjnymi

SUPPLY C

-

- V5

L1 — st L1 u
L2 5 o’ L2 v M
L3 e, S s L3 nfg‘g% w ~3
PROTECTIONS | -+
iz ¥

— DTOO91A

Rysunek 5 Konfiguracja z kondensatorami kompensujacymi

UWAGA: PRZEKAZNIK 2 (Zaciski 4 i 5) ustawié jako BY-PASS / REACT G7.2= 15. Aby unikngé uszkodzen
softstartu nie podfgczaj kondensatoréw bezposrednio do wyjscia V5. Obwdd jak wyzej jest prawidfowy

tylko w przypadku, gdy kondensatory kompensujg moc bierng pobierang przez silnik dofgczony do wyjscia
softstartu V5

1.5.1. Okablowanie sterujace
Podany ponizej schemat okablowania sterujgcego odpowiada standardowej konfiguracji softstartu zamieszczonej
powyzej, dla przypadku zdalnego sterowania startem i zatrzymaniem silnika za pomocg samopowrotnych
przyciskow.
UWAGA: Dla okablowania dfugiego.
Przewody sterowania nie powinny przebiega¢ rownolegle do przewoddw mocy, a zwlaszcza kabla silnikowego.
Pomiedzy tymi dwoma przewodami nalezy zachowa¢ odlegtos¢ przynajmniej 300mm. Ponadto, przewody te
powinny sie krzyzowac¢ wytacznie pod katem prostym.
Wejscia i wyjscia.
Jesli nie mozna unikng¢ réwnolegtego prowadzenia przewodow sterujacych i przewoddéw mocy przewody
sygnatowe powinny by¢ ekranowane.

T
X +—1 10
11 1
o [ | [
Start :.l :: =, !:_ 11
S P i
Ll:p_; : —1 12
11 1
Reset T i : 13
4] '
¥ 14
-

CTO0D3D

Rysunek 6. Okablowanie sterujace
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Montaz i okablowanie

1.6. Sprawdzenie przed uruchomieniem softstartu V5

Sprawdz, czy w szafce nie pozostaly niepotrzebne rzeczy po montazu- szczegolnie zwr6¢ uwage aby nie
pozostaly wiory i opitki metalowe po montazu mechanicznym.

Sprawdz czy zostato prawidtowo podtaczone napiecie do plyty zasilacza sterowania (L - N, 230V +/-10% 50
Hz).

Sprawdz podtaczenie przewoddéw mocy odpowiednio do zaciskow L1, L2, L3 oraz przewodu silnikowego do
zaciskow U, V, W. Upewnij sie, Zze napiecie zasilajace zgodne jest z napieciem wyspecyfikowanym w
dokumentaciji softstartu V5. Sprawdz, czy prad znamionowy silnik nie przekracza prgdu znamionowego
softstartu.

Sprawdz prawidtowos¢ okablowania sterujgcego, zamknij szafke V5 upewnij sie, ze instalacja jest poprawna
pod wzgledem bezpieczenstwa uzytkowania i sprawdz, czy wigczenie silnika nikomu nie zagrozi.

Aby uniknag¢ nieumysinego uruchomienia silnika zalecane jest, aby wszystkie wejscia cyfrowe do V5 zostaty
roztgczone przed pierwszym zatgczeniem zasilania. Zalecamy réwniez, aby nie zatacza¢ napiecia zasilajacego
mocy (3 fazowego) przed wstepnym uruchomieniem softstartu.

Stan wejsé cyfrowych mozna sprawdzi¢ na ekranie pulpitu sterowania. GO: DIG INPUT=X000O0F.

X wskazuje, ze stan wejscia cyfrowego jest 1, 0 wskazuje ze wyjscie jest nieaktywne.
K wskazuje ze wejscie cyfrowe PTC jest nieaktywne.
F wskazuje ze wejscie cyfrowe PTC jest aktywne.
Domyslnie, wejscia cyfrowe sg zabronione G6.1 OPER MODE=1 (LOCAL). Oznacza to, ze operacje
zalgczenia i zatrzymania silnika przez softstart V5 moga by¢ dokonywane wytacznie z lokalnego pulpitu
sterujacego.

Domyslna konfiguracja wyjs$¢ cyfrowych jest ustawiona jak nizej:

Przekaznik 1: Instantaneous Zataczony ON = V5 przys$piesza.
Whytaczony OFF= Hamowanie V5 zostato zakonczone.
Przekaznik 2: Bypass Zalgczony ON  przy wyjsciu z rampy przyspieszenia.
Wytaczony OFF na poczatku rampy hamowania.
Przekaznik 3: Fault zasilony w wypadku wystgpienia zatrzymania awaryjnego.

Konfiguracja przekaznikdw moze by¢ zmodyfikowana przez ekran Grupa G7 —Wyjscia

1
2 _I Relay 1
N 1
.
5 Relay 2
81
— -
8 Relay 3
N 1

DTODO4D

Rysunek 7. Konfiguracja przekaznikéw
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8. Przed skonfigurowaniem V5 do pracy w trybie sterowania zdalnego 3 przewodowego upewnij sie, ze obwdd
zatrzymania jest otwarty

9. Ustaw parametry silnika wg tabliczki znamionowej oraz parametry rozruchu / zatrzymania, zabezpieczenia i
parametry uzytkownika.

10. Ustaw zworki jak na rysunku ponize;j.

.

.

Position A2
Position A3
Position Ad

Detail B: Analogua input format
selection jumper.

D IU[]E‘.lJiCJ

Rysunek 8. Lokalizacja zworek

SZCZEGOL A
Opis
Funkcja
Ustawienie

UWAGA

SZCZEGOL B
Opis
Wartos¢é domysina

Funkcja
Ustawienie

ZWORKA WYBORU NAPIECIA
Wybiera napiecie silnika

Ustawia napiecie wejsciowe zasilania
Pozycja 1: 230 V

Pozycja 2: 400 V

Pozycja 3: 500 V

Pozycja 4: 690 V

230V/400V/500V softstart uzywa ptyty sterujacej z oznaczeniem E001
690V softstart uzywa plyty sterujacej z oznaczeniem E002

ZWORKA WYBORU FORMATU WEJSCIA ANALOGOWEGO
Wybér formatu wejscia analogowego.

All= (0-10V)

Al2= (0-20mA)

Ustawia formaty pracy wejs¢ analogowych.

Pozycja Al: 0-20mA/ 4-20mA (Wejscie analogowe 1=Al1).
Pozycja A2: 0-10V (Wejscie analogowe 1=Al1).

Pozycja A3: 0-20mA/ 4-20mA (Wejscie analogowe 2=Al2).
Pozycja A4: 0-10V (Wejscie analogowe 2=Al2).

10 MTO001/PL Rev.F Softstart V5 Podrecznik Produktu POWER ELECTRONICS



Specyfikacja elektryczna

Rozdziat 2.0 Specyfikacja elektryczna

WEJSCIA
Napiecie zasilania mocy
Czestotliwos¢ zasilania

Napiecie zasilania sterowania

WYJSCIA
Napiecie wyjsciowe
Czestotliwos¢ wyjsciowa

Sprawnos¢ (przy petnym obcigzeniu)

WARUNKI SRODOWISKOWE

Temperatura powietrza otaczajacego

Wysokosciowe Zmniejszenie sprawnosci

Stopien ochrony

OCHRONA PRZED

ZABEZPIECZENIE V5

NASTAWY

POWER ELECTRONICS Softstart V5 Podrecznik Produktu

230-500V(~3 fazowe), -20%+10%, 690V.
47-62 Hz

230V +/-10%, inne napiecia na zamowienie.

0 - 100% Napiecia zasilania
47 - 62 Hz
> 99%

Minimum: -10°C
Maximum: 45°C — przy zmniejszeniu obcigzenia do 50°C

>1000m 1% mniej na kazde 100m, maximum 3000m

1P20

Brak fazy napiecia wejsciowego

Kolejnos¢ faz napiecia wejsciowego

Za wysokie/ Za niskie napiecie wejsciowe.
Ograniczenie pradu poczatkowego rozruchu.
Zablokowany wirnik

Przecigzenie silnika (model termiczny).

Bieg jatowy silnika.

Niezréwnowazenie fazowe > 40%.

Wzrost temperatury silnika (PTC —stan normalny 150R -
2K7).
Prad ,$cinania kotka”.

llo$¢ rozruchéw / godzine
Uszkodzenie tyrystorow.
Wzrost temperatury V5

Forsowanie momentu (metoda rozruchu opatentowana
przez Power Electronics).
Moment poczatkowy

Czas momentu poczatkowego.
Czas przyspieszenia.
Ograniczenie pradu : 1 do 5* In.

Przecigzenie: 0.8 do 1.2 *In, czas narastania
przecigzenia: 0 do 10..

Czas hamowania /Zatrzymanie wybiegiem

DC hamowanie.

MTOOL/PL Rev. F 11



Specyfikacja elektryczna

SYGNALY WEJSCIOWE

SYGNALY WYJSCIOWE

KOMUNIKACJA SZEREGOWA

INFORMACJE WYSWIETLANE

TRYBY STEROWANIA

WSKAZANIA LED

12 MTO001/PL Rev.F

Predkosé manewrowa (1/7 czestotliwosci podstawowej)
Podwadjna nastawa

Dozwolona ilo$¢ rozruchéw

Sterowanie momentem

Zatrzymanie sterowane ,taranem wodnym”.

Informacji o innych nastawach nalezy szuka¢ w
rozdziatach G1 do G16 niniejszego podrecznika.

2 wejscia analogowe 0-10V, 4-20mA.
5 konfigurowanych wejs¢ cyfrowych.

1 wejscie termistora silnikowego PTC.

1 wyjscie analogowe 4-20mA.

3 przekazniki wyjsciowe o styku przetgcznym (10A
250VAC obc. Nie indukcyjne).

Poziom jezyka maszynowego RS232/RS485. Mozliwe
opcje
Protokét przemystowy Modbus

Profibus oraz DeviceNet przez interfejs

Prad fazowy.

Napiecie zasilajace

Stan przekaznikow

Stan wejs¢é cyfrowych/ Stan PTC
Wartosci na wejsciach analogowych.
Wartosci na wyjsciu analogowym.

Stan przecigzenia

Czestotliwos¢ napiecia zasilania silnika.
Wspétczynnik mocy silnika

Moc oddawana, moment na wale silnika.

Historia zatrzyman awaryjnych (5 ostatnich zatrzyman).

Lokalnie z pulpitu.
Zdalnie przez wejscia cyfrowe

Zdalnie przez komunikacje szeregowa.(Modbus
RS232/RS485

LED 1 Zielony, pltyta sterowania zasilana.

LED 2 Pomaranczowy .
Pulsujacy : silnik przyspiesza/ hamuije.
Swiecacy ciagle: silnik pracuje.

LED 3 Czerwony , swiecacy ciggle, trwajace
zatrzymanie awaryjne

Softstart V5 Podrecznik Produktu POWER ELECTRONICS



Wymiary

Rozdziat 3.0 Wymiary

Wielkosé¢ 1
KOD PRODUKTU V50009/.6-V50090/.6
H (mm) 414
W (mm) 224
D (mm) 230
Masa (kg.) 12,0

Tabela 1. Gabaryty dla wielkosci mech. 1

Wielkosé¢ 3
KOD PRODUKTU V50275/.6-V50460/.6
H (mm) 791
W (mm) 580
D (mm) 309
Masa (kg.) 56,0

w D
4 L e
—TT L1 2
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e

3 ]
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120 DTOO70A

Rysunek 9. Wielkos¢ 1

Tabela 3. Gabaryty dla wielkosci mech. 3
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Rysunek 11. Wielkos¢ 3

Wielkosé¢ 2
KOD PRODUKTU V50110/.6-V50210/.6
H (mm) 524
W (mm) 314
D (mm) 260
Masa (kg.) 18,5

Tabela 2 Gabaryty dla wielkosci mech. 2
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w0 DTO071A

Rysunek 10. Wielkos¢ 2

POWER ELECTRONICS Softstart V5 Podrecznik Produktu

Wielkosé 4
KOD PRODUKTU V50580/.6-V50900/.6
H (mm) 926
W (mm) 640
D (mm) 324
Masa (kg.) 80,0
L w - —

f ) L= = I i

Ly ET' '
-]

3 3|

¥ Yy ¥y

480

DTOOF3A

Tabela 4 Gabaryty dla wielkosci mech. 4

Rysunek 12 Wielkosé¢ 4
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Wartosci znamionowe prgdoéw i mocy silnikéw skojarzonych

Rozdziat 4.0 Wartosci znamionowe pradoéw i mocy
silnikéw skojarzonych

Stopien Wielkogé Kod I 230V 400V 440V 500V
ochrony produktu (A) (kW) (kW) (kW) (kW)
V50009 9 2 4 5 5,5
V50017 17 5 7 9 11
V50030 30 9 15 18,5 18
1 V50045 45 14 22 25 30
V50060 60 18 30 35 40
V50075 75 22 37 45 50
V50090 90 25 45 55 65
V50110 110 35 55 65 80
V50145 145 45 75 90 100
2 V50170 170 50 90 110 115
IP20
V50210 210 65 110 120 150
V50250 250 75 132 160 180
V50275 275 85 150 170 200
3 V50330 330 100 185 200 220
V50370 370 115 200 220 257
V50460 460 145 250 270 315
V50580 580 185 315 375 415
4 V50650 650 200 355 425 460
V50800 800 250 450 500 560
V50900 900 280 500 560 630

Tabela 5. Wartosci znamionowe pradéw i mocy dla napigé zasilajacych 230-500V AC

14 MTO001/PL Rev.F Softstart V5 Podrecznik Produktu POWER ELECTRONICS



Wartosci znamionowe prgddéw i mocy silnikéw skojarzonych

Stopien Wielkosé Kod I 690V
ochrony produktu (A) (kW)
V50009.6 | 9 7,5
V50017.6 | 17 15
V50030.6 | 30 30
1 V50045.6 | 45 45
V50060.6 | 60 60
V50075.6 | 75 75
V50090.6 | 90 90
V50110.6 |110| 110
V50145.6 |145| 140
2 V50170.6 |170| 160
IP20

Vv50210.6 | 210 200

V50250.6 | 250 230

V50275.6 | 275 250

V50330.6 | 330 315

3 V50370.6 | 370 355
V50460.6 |460| 450
V50580.6 | 580 560

4 V50650.6 | 650 630

V50800.6 | 800 800

V50900.6 | 900 900

Tabela 6. Wartosci znamionowe pradéw i mocy dla napigé zasilajacych 690V AC

. Dla wyzszych napig¢ znamionowych, mocy i pradow prosimy o kontakt z dziatem obstugi klienta w Power
Electronics

POWER ELECTRONICS Softstart V5 Podrecznik Produktu MTOO01/PL Rev. F 15



Certyfikat zgodnosci

Rozdziat 5.0 Certyfikat zgodnosci

SWIADECTWO BADANIA / TEST CERTIFICATE

Produkt :

Product :

Znak handlowy :
Trade Mark

Model /Oznaczenie. :
Model / Type Ref.
Producent :
Manufacturer

Badany na zlecenie :
Tested on request of

Pelne dane identyfikujace produkt- n/s :

Full identification f the product-s/n :

Norma odniesienia :
Standard (s)

N°. 16157CEM.001
Urzadzenie tagodnego rozruchu (softstart) cyfrowy
DIGITAL SOFT-STARTER
POWER ELECTRONICS

SERIA V5
POWER ELECTRONICS ESPANA, S.L.
POWER ELECTRONICS ESPANA, S.L.

Potprzewodnikowy rozrusznik silnikow indukcyjnych niskiego
napiecia. N° seryjny: 100053.

Starter to semiconductor for induction motors in low voltage regime.
Serial number: 100053.

Na prébce M/02 / On the sample S/02
EMISJA ELEKTROMAGNETYCZNA / EM Emission.
- UNE EN 60947-4-2,1998:
- CISPR 11, 1990: Conducida continua/Cont. conducted (Grupo 2
Clase A /Group 2 Class A) ;
- CISPR 11, 1990: Radiada/Radiated (Group 1 Clase A/ Group 1
Class A). |
NIEWRAZLIWOSC ELEKTROMAGNETYCZNA / EM Immunity.
- UNE EN 60947-4-2,1998:
- EN 61000-4-3 (1996) & ENV 50204 (1995): Campo radiado EM de RF
/EM Radiated field of RF;
- EN 61000-4-3 (1996), RF en modo comin / RF common mode;
- EN 61000-4-11 (1994), Interrupciones de alimentacion / Dips,
interruptions.
EN 50082-2 (1995), Inmunidad industrial / Industrial Inmunity:
EN 61000-4-8 (1993), Campo magnético a 50 Hz / 50Hz H- field;

Na prébce M/ 03/ On the sample S/03:
EMISJA ELEKTROMAGNETYCZNA / EM Emission
- EN 61000-3-2 1995 / A1: 1998/ A2: 1998 / A14: 2000, Armoénicos
/Harmonics. .
NIEWRAZLIWOSC ELEKTROMAGNETYCZNA / EM Immunity.
- UNE EN 60947-4-2,1998:
- EN 61000-4-2 (1995): Descarga electrostética / ESD;
- EN 61000-4-4 (1995), Rafagas de transitorios rapidos / EFT burst;
- EN 61000-4-5 (1995), Onda de choque / Surges;

Swiadectwo wydano na podstawie raportu badania : N° 16157IEM.001 DE FECHA / data badania: 2002-07-02

Test certificate based on the test report

Wynik : ZGODNY
Summary COMPLIANT

CETECOM jest laboratorium badawczym akredytowanym przez Entidad Nacional de Acreditacién (ENAC Narodowe Centrum Akredytacji), upowaznionym do wykonywania
badan jak w Zakresie Akredytacji N° 51/LE203. Z wytaczeniem badan zawartosci harmonicznych.
CETECOM is a testing laboratory accredited by ENAC (Entidad Nacional de Acreditacién) to carry out the tests dercribed in the Certificate N° 51/LE203. There are not

included the harmonics tests.

UWAGA: Powyzsze $wiadectwo badania stosuje sie do dostarczonych do badarn egzemplarzy produktu i odpowiednich badan, wykazanych w raporcie badania.
Note: This test certificate is applicable to the unit(s) of the product submitted and the corresponding tests shown in the reference report.

Malaga, 5 lipca 2002

Antonio Rojas
Konsultant EMC/ EMC Consultant

Francisco Broissin
Dyrektor regionalny/ Area Director

Centro de Tecnologia de las Comunicaciones, S.A.

Parque Tecnolégico de Andalucia - C/Severo Ochoa, 2 - 29590 - Campanillas - Malaga - Tel:+34 952 61 91 00 - Fax: +34 952 61
91 13 http://www.cetecom.es
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Pulpit sterowania

Rozdziat 6.0 Pulpit sterowania

WSKAZNIKI ZALACZONY

wskazuje zalaczenie zasilania plyty sterowania

LED PRACA Blyskajacy: Przyspieszanie/Hamowanie
Swieci: Silnik obraca si¢ z predkoscia
Znamionowa o - &
ZATRZYMANIE /. L ] L2
AWARYJINE Zatrzymanv awarvinie 7 nowndin wav/stanienia hledin _—
WYSWIETLACZ | |LINIA STANU (GORA) ~ R RUN 800A 400V
LCD LINIA STEROWANIA (DOL) e 400V 400V 400V
KLAWIATURA Rozwija Grupy Ekranowe Es_?_ ~
STERUJACA
Przewijanie pomiedzy grupami

Przewijanie pomiedzy grupami
Uruchomienie silnika / . -

DQOOO®®

Zatrzymanie silnika / Reset / DT0006

Rysunek 13 Opis pulpitu sterowania

6.1. Wyswietlacz LCD

Softstart model V5 ma po 16 znakéw rozmieszczonych w dwdch liniach (16x2) wyswietlacza LCD. Kazda linia

petni inna funkcje.

e  LINIA STANU jest zawsze widoczna i pokazuje stan V5 prad fazowy i napiccie zasilajace.

e LINIA STEROWANIA wyswietlacza jest uzywana do przegladania i dostrajania parametréw pracy.

6.2. Klawiatura ster

® .[2
® ..[e
-and - nr.

POWER ELECTRONICS Softstart V5

ujgca
Te przyciski stuza do przewijania pomigdzy grupami

Ten przycisk stuzy do rozwijania grup na ekranie

Te przyciski stuza do przewijania pomigdzy ekranami wewnatrz grup

Te przyciski, nacisnigte rownoczesnie, stuza do zmiany wybranego
parametru

Nacisnij aby przewina¢ z powrotem i wrdci¢ do ekranu grup

Podrecznik Produktu MTO001/PL Rev. F 17



Pulpit sterowania

CONTROL LINE —-| Regulacja parametru

Nacisnij aby | ==

| Nacisnij aby wejs¢ do grupy parametrow

wejs¢ do [@] IG" MENU OPTIONS

ekranu grupy 4 @J

[ &) IZ powrotem do ekranu grupy |

Powr6t do

¥
poprzedniego | G2 NAMEFLATE

ekranu
I 1| STARTER=8004

Dalej do ekranu nastepnej grupy

(®]

| 2 | MOTOR=1400A

|3 v MOTOR=1
! DTo0258

Rysunek 14 Przyklad programowania

6.3. Przyciski START oraz STOP-RESET / Zwolnij.

Te przyciski umozliwiaja uruchamianie i zatrzymywanie silnika z pulpitu sterowania a takze prace silnika z
predkoscia manewrowa (zwana niekiedy predkoscia dobiegu; jog)
- START oraz PREDKOSC MANEWROWA +

- STOP oraz RESET oraz PREDKOSC MANEWROWA -
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Wejscia i wyjScia sterujgce

Rozdziat 7.0 Wejscia i wyjscia sterujace

Ponizszy rysunek pokazuje specyfikacjg elektryczna wszystkich wejs¢ i wyjsé sterujacych. Kazde wejscie i
wyjscie jest szczeg6towo opisane ponizej

o \Wejscia/wyjscia sterujace
e Komunikacja szeregowa (RS232/RS485).
7.1. Zaciski Sterowania.

Przekazni I E
- I ey
Konfigurowane —
wyjscia cyfrowe Przekazni |
10A 250V k 3
Przekazni | E
. I
iSci = LT v
Wejscia 1 _," "?r i
cvirowe .
2 “: i 1 ;E
3 _\_: 1 : ;E
4 _\\_'; i_:_ i
5 ¥ 'q,l ;
e
iSci i [T PTC taut
|We|SC|eterm|stora | ! lL.'. _I_r
\.J._‘l‘

Pozycja 1
0-10V
Pozycja 2

+
|Weiécie Analoaowe 1 | -

Pozycja 3
0-10V
Pozycja 4

14

| Tayy

Wyjscie Analogowe 1
4-20mA / 0-20mA

Lo+

|Weiécie Analoagowe 2 |{

| Bez Dodiaczeniaf{

RS485 A | Fx

L&E
m
Fa

RS485 B — 1 Gnd

¥
M

Komunikacia szereaowa | Gnd

_H

RS232 Rx fr_
Rsz3z Tx |20 =

OTO0OBE

Rysunek 15 Zaciski sterujace
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Wejscia i wyjScia sterujgce

7.2. Opis zaciskow
Napiecie zasilania plyty sterowania .
Zaciski wejsciowe do zasilania ptyty sterujacej (230V +/-10%). Inne napigcia zasilania dostgpne na zyczenie.
Zauwaz, ze nieuzywane pole zacisku pomigdzy L a N shuzy do powigkszenia klarownosci podtaczenia.
Zaciski T1 do T9. Przekazniki wyjsciowe.
Wyboru ich funkcji dokonuje si¢ poprzez grupe 7 WYJSCIA . Unikaj takiego ustawienia, ktére prowadzitoby do
nadmiernie czestego przetaczania, gdyz prowadzi to do ich przedwczesnego zuzycia.

Maksymalne dopuszczalne obciazenie styku przetaczalnego przekaznika to 250V/AC / 10A lub 30Vv/DC 10A.

1
Przekaznik = I
wyjsciowy 1 r
3
1
Przekaznik 5
wyjsciowy 2 }
&
K
Przekaznik I
49

DTOO0SD

Rysunek 16 Wyjscia przekaznikowe

Zacisk 10. 24V/DC Zasilanie wejs¢.

Ten zacisk dostarcza zasilanie 24V dla pigciu wejs¢ cyfrowych T11 do T15. Zabezpieczony przed przeciazeniem
/ zwarciem bezpiecznikiem topikowym (E0141) o parametrach (250V,1A). Bezpiecznik umieszczony jest w
prawym dolnym rogu ptyty sterowania.

Zaciski T11 do T15. Wejscia cyfrowe.

Funkcja wejs¢ cyfrowych moze byé programowana z klawiatury w grupie G6 WEJSCIA.

_I‘__ -:l'-‘l— 10— 2sviac
T~ .
, \,\_,' - 11 —1 E
3 : 11 12 E

—\: ] 13 g
" u .
5 S ' b

— 0 15

|

DTOOM1OD

Rysunek 17 Wejscia cyfrowe

Zaciski T161iT17. Wejscie Termistora Silnika PTC.

Wejscie cyfrowe dla podtaczenia czujnika dla termicznej ochrony silnika poprzez zatrzymanie awaryjne ( F8 PTC
Silnika). Zatrzymanie nastapi, jesli rezystancja pomigdzy tymi zaciskami przekroczy granicg: 150 Q < rezystancja
PTC < 2.7 kQ. Aby zabezpieczy¢ silnik - po zatrzymaniu z powod6w termicznych - przed glebszym
przeciazeniem termicznym, rezystancja PTC musi zmniejszy¢ si¢ do poziomu 270 Q aby reset softstartu stat sie
mozliwy.

oy e Rysunek 18 Wejscie termistora PTC

i L]
bre E I L . PTC Fault
a ! : Tl T

ODToOTER
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Wejscia i wyjScia sterujgce

Zaciski T18 (T19) i T20 (T21).

Konfiguracja wej$¢ analogowych.

Funkcja wejs¢ analogowych moze by¢ zaprogramowana z klawiatury w grupie G6 Wejscia.

Aby wybra¢ 4-20mA lub 0-10V musisz przetaczy¢ zworke jak opisano ponizej. Szczeg6ty patrz sekcja 1.6.
Wejscie Analogowe 1 (T18-T19).

Pozycja Al : 0 —20mA/4-20mA.

Pozycja A2 : 0-10V

,._F
Pl 1
1
linamnd ¥ oS 14 20
I .' .-..’ 1LY
[ SR y Fron 42
PR
T 20
'*' e DTOOIME

OTO097A
Rysunek 19. Wejscie Analogowe 1
Wejscie Analogowe 2(T20-T21).
Pozycja A3 : 0 —20mA/4-20mA.
Pozycja A4 : 0-10V
)
- - 19
P
f L gition A
I I »| 20 + I:?'!z:-lr.r-. -"'132:: ik
L — | 21 - B
‘1 \.’
-|- 22
— DT0012E A4 A3
DTOOG9E

Rysunek 20. Wejscie Analogowe 2

Zacisk T22 (oraz T23). Wyjscie Analogowe.

Format i zrodto tego wyjscia analogowego mozna konfigurowaé. Wybér formatu sposréd 0-10V, 0-20mA lub 4-
20mA.

Konfiguracji dokonuje si¢ z grupy G7 Wyjscia

.._"-'!
20
- = 21
| ',‘
0-20mA -—: f—l— 22 —<ﬂ:
1
. L Ly
4-20mA | 5 23 6Gnd
o i B
25
8

DTOO13D

Rysunek 21 Wyjscie Analogowe
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Wejscia i wyjScia sterujgce

Zacisk T25. Podtaczenie Analogowego 0V.

Zacisk T26 do T30. Przytacze RS485/RS232.

Przy pomocy tych zaciskow moze by¢ podtaczona szeregowa szyna komunikacyjna.

R=485 ™)
MASTER 25
——
il RS485 A
| - 26| I
|
& - — 27
Serial Comms  — J‘ RSO E
[ — 28
o Tx A —- RS5232 BX J
Ll »| 20 RE
MASTER [
Foc o i — 20 232
i It RS232 TX
"

Rysunek 22. Komunikacja szeregowa
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Komunikaty bfedu, opis i przeciwdziafanie.

Rozdziat 8.0 Komunikaty btedu, opis i przeciwdziatanie.

Kiedy wystapi btad w dziataniu V5, softstart zatrzyma silnik i wyswietli etykiete tego btedu, ktory stat sie
bezposrednia przyczyna zatrzymania urzadzenia. Swiecenie sie czerwonego LEDa i komunikat btedu beda trwaty
tak dlugo dopdki nie ustgpi lub nie zostanie usunieta przyczyna btedu i softstart zostanie zresetowany Aby
zresetowac V5 nacisnij przycisk (Stop / Reset) lub dokonaj zewnetrznego resetu otwierajgc normalnie zamkniety
styk (NC), skonfigurowany jako dowolne wejscie cyfrowe V5.

Btad
Opis.

Prawdopodobna przyczyna
Przeciwdziatanie

Btad

Opis.

Prawdopodobna przyczyna

Przeciwdziatanie

Btad
Opis.
Prawdopodobna przyczyna

Przeciwdziatanie

Btad
Opis.
Prawdopodobna przyczyna

Przeciwdziatanie

Btad
Opis.
Prawdopodobna przyczyna

Przeciwdziatanie

Btad

Opis.
Prawdopodobna przyczyna

POWER ELECTRONICS Softstart V5 Podrecznik Produktu

FO

F1

F2

F3

F4

F5

NIE MA BLEDOW
Nie wykryto zadnego btedu

Normalna praca

Zadne nie jest wymagane.
BRAK FAZY

Zanik jednej fazy zasilajace;.

Zanik fazy, zadziatanie zabezpieczenia, uszkodzenia kabla, zwarcie w
uzwojeniu silnika.

Sprawdz wszystkie przewody, silnik.
Jesli problem wystepuje uporczywie, popros o wsparcie Power
Electronics lub najblizszego dystrybutora.

NIEPRAWIDLOWA FAZA/SEKWENCJA FAZ

Nieprawidtowa kolejnos¢ faz napiecia zasilajacego.

Sekwencja faz w sieci nie jest zgodna z ustawiong w grupie G3.1 (1 PHASE
SEQUEN=2)

Zamien dwa przewody zasilajgce miejscami. Lub zmien ustawienie w Grupie
3.1 na zgodne z istniejgcym uktadem faz.

NIESYMETRIA PRADOW

Niesymetria pradow fazowych

Niezréwnowazenie pradow fazowych wieksze niz 40%.

Sprawdz silnik; sprawdz obcigzenie i sprzegto pomiedzy dwoma.

Sprawdz czy niesymetria nie pochodzi od strony sieci.

Sprawdz tyrystory.

Jesli problem wystepuje uporczywie, popros o wsparcie Power
Electronics lub najblizszego dystrybutora.

PRZECIAZENIE.

Obliczone przeciazenie silnika przekroczyto poziom dopuszczalny
Przecigzenie silnika. Jesli zatrzymanie awaryjne wystapito podczas rozruchu
moze to by¢ problem mechaniczny. Jesli zjawisko wystepuje przy pracy
silnika z predkoscig znamionowa, mozliwe sa nastepujace przyczyny:
Btedne ustawienie parametru na ekranie G3.2 lub zmiana warunkéw
ohcigzenia

Zte wartosci na tabliczce znamionowej silnika

Sprawdz, czy prad odczytywany wg G3.2 jest taki sam jak prad silnika.
Sprawdz warunki pracy silnika.

Sprawdz obciagzenie.

Sprawdz tabliczke znamionowa.

Jesli zatrzymanie nastepuje podczas rozruchu:.

Sprawdz warunki mechaniczne.

Sprawdz, czy spadek napiecia zasilajacego na wejsciu nie jest wiekszy niz
10%.

Zwieksz rampe przyspieszenia (aplikacje o duzym momencie bezwtadnosci)
Zwieksz krzywag przecigzenia na ekranie G3.3

Podnies$ granice ograniczenia pradowego.

BIEG JALOWY.

Silnik pracuje jatowo.

Pobierany przez silnik prad jest mniejszy niz ten ustawiony na ekranie G3.6
Softstart pracowat dtuzej niz czas ustawiony na ekranie G3.7

Silnik pracuje bez obcigzenia.

Zle ustawione warunki biegu jatowego
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Komunikaty bfedu, opis i przeciwdziafanie.

Przeciwdziatanie

Btad F6
Opis.
Poziom czutosci

Prawdopodobna przyczyna

Przeciwdziatanie

Btad F7
Opis.
Poziom czutosci

Prawdopodobna przyczyna

Przeciwdziatanie

Btad F8
Opis.
Poziom czutosci

Prawdopodobna przyczyna
Przeciwdziatanie
Btad F9

Opis.
Poziom czutosci

Prawdopodobna przyczyna
Przeciwdziatanie
Biad

Opis.
Poziom czutosci

F10

Prawdopodobna przyczyna
Przeciwdziatanie
Biad

Opis.
Poziom czutosci

F11

Prawdopodobna przyczyna
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Sprawdz czy czesci mechaniczne dotaczone do silnika sg O.K. i czy silnik nie
odtacza sie podczas biegu i pracuje jatowo.

W przypadku aplikacji pompowej, sprawdz czy rurocigg ssawny nie jest
zapowietrzony a ssanie pompy nie jest zatkane

Zte ustawienia, skoryguj nastawy biegu jatowego na ekranach G3.6i G3.7.
PRAD MAKSYMALNY

Wystapit prad maksymalny V5, wyzszy niz 6krotno$¢ pradu znamionowego
(6xIn). Pradu znamionowego V5

Zablokowany wirnik. Zwarcie w obwodzie wyj$ciowym.
Uszkodzenie przektadnika pradowego V5.
Impuls momentu maksymalnego ustawiony zbyt wysoko..

Sprawdz przewody i silnik.

Zmniejsz impuls momentu maksymalnego.

Jesli problem wystepuje uporczywie, popros o wsparcie Power
Electronics lub najblizszego dystrybutora..

PRZEGRZANIE SOFTSTARTU

Radiator zbyt gorgcy (>85°C).

(> 85°C).

Niedostateczne chiodzenie.

Uszkodzenie wentylatora

Zbyt wysoka temperatura otoczenia (>45°C).

Prad rzeczywisty jest wiekszy niz prad znamionowy.

Sprawdz wentylator i kanaty chtodzenia. Sprawdz, czy temperatura
otoczenia podczas normalnej pracy nie przekracza 45°C (lub 50°C z mocg
skorygowana). Jesli temperatura przekracza 45°C sprawdz, czy
zastosowane zostato ograniczenie pradu (mocy) proporcjonalnie do réznicy
temperatury ponad -45°C.

Sprawdz, czy rzeczywisty prad silnika jest rowny lub mniejszy niz prad
znamionowy V5

TERMISTOR SILNIKA PTC

Zatrzymanie awaryjne zewnetrzne(zadziatat PTC Silnika - zaciski T16-T17).
Jesli rezystancja PTC 1500hms<PTC <2.7kohms >>0OK.

Inne >> BLAD

Przekroczenie temperatury silnika. Uszkodzenie w okablowaniu czujnika
(przerwanie obwodu, zwarcie termistora)

Sprawdz, czy silnik nie jest przecigzony.

Sprawdz okablowanie PTC , sprawdz sam PTC. Jesli silnik nie posiada
termistora zabezpieczajacego ustaw parametr G3.5 MOTOR PTC=NO
PRAD ‘SCINANIA KOLKA’

Zatrzymanie awaryjne z powodu przekroczenia pradu bezpiecznego.

G3.8 Shearpin current (Prad ,$cinania kotka”)

Silnik pobierat prad wiekszy niz prad ustawiony w parametrze G3.8.

Wirnik zablokowany z powodu obstrukcji mechanicznej.

Sprawdz czy mozliwe jest aby silnik osiggnat prad ,$cinania kotka” podczas
normalnej pracy. Jesli tak, powieksz wartos¢ tej ochrony.

Sprawdz silnik, przewody i obcigzenie oraz powdd wystapienia przecigzenia.
NAPIECIE ZBYT WYSOKIE.

Zbyt wysokie napiecie zasilania utrzymujace sie przez diuzszy okres czasu
Kombinacja parametrow G3.12 OVERVOLTAGE (ZBYT WYSOKIE
NAPIECIE) oraz G3.13 OVERVOLTAGE DELAY (ZBYT WYSOKIE
NAPIECIE - OPOZNIENIE)

Zmieniajace sie parametry zasilania. Niewtasciwa nastawa napiecia
fazowego w parametrze G3.12; oraz czas ustawiony w parametrze G3.13.
Sprawdz napiecie zasilajace oraz skoryguj nastawy parametrow G3.12 i
G3.13.

Sprawdz zasilanie

ZBYT NISKIE NAPIECIE

Zbyt niskie napiecie zasilania utrzymujace sie przez dtuzszy okres czasu.
Kombinacja parametrow G3.10 UNDERVOLTAGE (ZBYT NISKIE
NAPIECIE) oraz G3.11 UNDERVOLTAGE DELAY (ZBYT NISKIE NAPIECIE
- OPOZNIENIE)

Impedancja wejsciowa sieci zasilajacej jest zbyt wysoka

Zbyt duzy prad pobierany ze zrédta zasilania, mato sztywne zrédto zasilania
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Komunikaty bfedu, opis i przeciwdziafanie.

Przeciwdziatanie

Btad F12
Opis.
Poziom czutosci

Prawdopodobna przyczyna

Przeciwdziatanie

Btad F13
Opis.
Prawdopodobna przyczyna

Przeciwdziatanie

Btad F14
F15
F16
F17
Opis.

Prawdopodobna przyczyna

Przeciwdziatanie

Btad F18
Opis.
Poziom czutosci

Prawdopodobna przyczyna

Przeciwdziatanie

Btad F19
Opis.
Prawdopodobna przyczyna

Przeciwdziatanie
Btad F20

Opis.
Prawdopodobna przyczyna

Przeciwdziatanie

Btad F21
Opis.

Sprawdz czy napiecie wejsciowe w kazdej fazie jest wyzsze niz ustawione w
parametrze G3.10 i przez czas ustawiony w parametrze G3.11

Sprawdz napiecie zasilajgce oraz skoryguj nastawy parametrow G3.10 i
G3.11

Sprawdz zasilanie

ZBYT CZESTE ROZRUCHY

Przekroczona maksymalna ilo$¢ rozruchow

Maksymalna ilo$¢ rozruchéw ustawiona jako parametr G3.14 START LIMIT
(OGRANICZENIE ROZRUCHOW), przez czas ustawiony w parametrze
G3.15 SRT/INT(SCALKOWANE ROZRUCHY) .

Nadmierna ilo$¢ rozruchdw / zatrzyman podczas normalnej pracy. Wirnik
zablokowany lub silnik przeciazony podczas startu tak ,ze rampa rozruchowa
nie moze zostaé zakonczona.

Sprawdz silnik i warunki obcigzenia.

Sprawdz silnik i warunki obcigzenia.

Sprawdz, czy wartosci parametrow G3.14, G3.15 sg spéjne z aplikacjg
BLAD PAMIECI

Btad odczytu SRAM

Btad zapisu, uszkodzenie pamieci

Sprobuj powtdrnie uruchomié softstart V5 (1.5 Uruchomienie ).

Jesli problem wystepuje uporczywie, popros o wsparcie Power
Electronics lub najblizszego dystrybutora.

BLAD TYRYSTORA_1

BLAD TYRYSTORA_2

BLAD TYRYSTORA_3

BLAD TYRYSTOROW

F14 Btad tyrystora L1, roztgczenie silnika w L1

F15 Btad tyrystora L2, rozlgczenie silnika w L2

F16 Btad tyrystora L3, roztaczenie silnika w L3

F17 Btad wszystkich tyrystorow, kompletne roztaczenie silnika
Uszkodzenie tyrystora, odtgczanie silnika, nadmierna ilos¢ rozruchéw,
nadmierna temperatura, przepiecia sieciowe

Sprawdz silnik, jego przytacza kablowe poszukujac luznych zaciskéw.
Sprawdz tyrystory, poszukujac przyczyny lokalnego wystapienia nadmiernej
temperatury lub przegrzania- wentylatory.

Sprawdz jakos$¢ napiecia zasilania (na obecnos¢ krotkotrwatych przepiec)
Ten blad moze byé zresetowany wylacznie z pulpitu sterujacego.
Jesli problem wystepuje uporczywie, popros o wsparcie Power
Electronics lub najblizszego dystrybutora

CZAS DOBIEGU PRZEKROCZONY

Przekroczony czas pracy z predkoscig manewrowg (DOBIEGIEM)
G12.2 Slow Speed T/O ( Ograniczenie czasu pracy manewrowej)

Zbyt diugi czas pracy z prekoscig manewrowg

Sprawdz sterowanie

Sprawdz warto$¢ parametru G12.2

DOBIEG ZABRONIONY

Niedozwolona predko$¢ manewrowa (dobieg)

Tryb predkosci manewrowej jest zablokowany jesli wybrano jedng z dwdch
opcji: Brak kolejnosci faz (G3.1 Phase Sequence- Kolejnosc¢ faz) na wejsciu.
Musisz wybra¢ sekwencje:

L1L2L3 lubL2L1L3

Wybrano hamowanie pradem statym (G13.1 DC Brake).

Ustaw prawidtowg kolejnosé¢ faz na wejsciu

Upewnij sie, ze nie wybrano hamowania DC.

PRZEKROCZENIE CZASU KOMUNIKACJI

Czas komunikacji szeregowej przekroczony

Brak komunikacji od jednostki Master przez czas podany w parametrze
G14.1 CommTime Out.(Przekroczenie czasu komunikacji).

Uszkodzenie linii komunikacyjnej RS232/RS485

Sprawdz, czy Master probuje komunikowac¢ sie z jednostkami Slave z
predkoscig wiekszg niz ta wyspecyfikowana w parametrze G141COMTIMEOQ.
Sprawdz okablowanie komunikacyjne RS232/RS485.

Sprawdz parametry komunikacyjne

ZEWNETRZNE ZATRZYMANIE AWARYJNE.

Na wejsciu cyfrowym wystagpito zewnetrzne zadanie zatrzymania awaryjnego
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Komunikaty bfedu, opis i przeciwdziafanie.

Prawdopodobna przyczyna
Przeciwdziatanie
Btad

Opis.
Prawdopodobna przyczyna

F22

Przeciwdziatanie

Btad
Opis.
Prawdopodobna przyczyna

F23

Przeciwdziatanie

Btad
Opis.
Prawdopodobna przyczyna

F24

Przeciwdziatanie

Biad
Opis.
Prawdopodobna przyczyna

F25

Przeciwdziatanie

Biad

Opis.
Prawdopodobna przyczyna

F26

Przeciwdziatanie

Biad
Opis.
Prawdopodobna przyczyna

F27

Przeciwdziatanie
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Wejscie cyfrowe ustawione jako zewnetrzny btad stato sie aktywne.

Sprawdz konfiguracje wejs¢ cyfrowych

Sprawdz stan wejs¢ cyfrowych i poprawnos¢ tych stanéw

NIESYMETRIA PRADOW

Duza niesymetria pradéw wystepujaca pomiedzy poszczeg6lnymi fazami
Duza niesymetria pradéw fazowych jest skutkiem nagtego spadku napiecia
na jednej z trzech faz zasilania V5; mozliwy chwilowy niesymetryczny zanik
napiecia w sieci lub luzny przewod zasilajacy

Sprawdz okablowanie wejscia mocy.

Sprawdz potaczenia silnka.

Sprawdz czy napiecie wejsciowe jest prawidtowe.

Aby unikna¢ wystapienia tego btedu w przypadku sprawdzania symetrii
napiecia wyjsciowego za pomocg zarowki, ustaw prad silnika na 1A
NIESYMETRIA PRADOW 2

Duza niesymetria pradow wystepujaca pomiedzy poszczeg6lnymi fazami
Duza niesymetria pradéw fazowych jest skutkiem nagtego wzrostu napiecia
na jednej z trzech faz zasilania V5

Sprawdz okablowanie wejscia mocy.

Sprawdz czy napiecie wejsciowe jest prawidtowe.

WYSOKIE CISNIENIE

Ochrona przed wysokim cisnieniem, utrzymujacym sie dtugi czas

Podczas pracy softstartu facznik cisnieniowy otwarty przez czas dtuzszy niz
ten ustawiony w parametrze G16.4 Overpressure (Przekroczenie cisnienia)
Sprawdz instalacje hydrauliczng. Sprawdz facznik cisnieniowy. Sprawdz
okablowanie tgcznika cisnieniowego z wejsciem cyfrowym 1 V5. Softstart
wymaga zresetowania z pulpitu sterowania lub przez wejscie cyfrowe 5, jesli
softstart skonfigurowano dla sterowania dwuprzewodowego START/STOP.
Sprawdz czy nastawa parametrow jest wykonana zgodnie z wymaganiami
aplikaciji

NISKIE CISNIENIE

Ochrona przed niskim cisnieniem

Podczas pracy softstartu facznik cisnieniowy otwarty przez czas dtuzszy niz
ten ustawiony w parametrze G16.5

Sprawdz instalacje hydrauliczng (peknieta rura).Sprawdz, czy pompa jest
prawidtowo zalana cieczg. Sprawdz tacznik cisnieniowy. Sprawdz
okablowanie tgcznika cisnieniowego z wejsciem cyfrowym 2 V5. Softstart
wymaga zresetowania z pulpitu sterowania lub przez wejscie cyfrowe 5, jesli
softstart skonfigurowano dla sterowania dwuprzewodowego START/STOP.
Sprawdz czy nastawa parametrow jest wykonana zgodnie z wymaganiami
aplikaciji

LtACZNIK PRZEPLYWU

Zabezpieczenie przed brakiem przeptywu

¥ acznik przeptywu jest ignorowany przez czas ustawiony w parametrze
G16.7, mierzony od chwili otrzymania waznego sygnaltu startu. Po uplywie
tego czasu jesli sygnat braku przeptywu utrzymuje sie przez czas dtuzszy niz
ten ustawiony w parametrze G16.8. No water in the pump (Sucho bieg)
pojawia sie rozkaz zatrzymania awaryjnego V5

Sprawdz prawidtowosc¢ zasilania pompy cieczg. Sprawdz tacznik przeptywu.
Sprawdz okablowanie tacznika przeptywu z wejsciem cyfrowym 3 V5.
Softstart wymaga zresetowania z pulpitu sterowania lub przez wejscie
cyfrowe 5, jesli softstart skonfigurowano dla sterowania dwuprzewodowego
START/STOP. Sprawdz czy nastawa parametrow jest wykonana zgodnie z
wymaganiami aplikacji

GLOWICA GLEBOKIEJ STUDNI

Ochrona przed obnizeniem poziomu lustra wody w studni

Sterownik gtowicy studni (lub inny sterownik poziomu) wykrywa brak wody w
studni(zbiorniku) lub brak wody w pompie.

Sprawdz rzeczywisty poziom wody. Sprawdz instalacje hydrauliczna.
Sprawdz facznik poziomu. Sprawdz okablowanie sterownik gtowicy studni —
wejscie cyfrowe 4 V5. Softstart nie da sie zresetowa¢ dopoki nie zostanie
zresetowana przyczyna niskiego poziomu wody w studni (zbiorniku).
Sprawdz czy nastawa parametrow jest wykonana zgodnie z wymaganiami
aplikaciji
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Wskazania stanu

Rozdziat 9.0 Wskazania stanu

Tabela referencyjna:

00 06 0

Y Y VY Y
R RDY 800A 400V
| LOCK PARAM=NO

V5> p )

OToo 58

Rysunek 23. Wskazania stanu softstartu

1. Wskazanie trybu sterowania: Lokalny (L) , Zdalny (R), Komunikacja szeregowa (C), Dobieg (G),
Sterowanie pompami(P).

2. Wskazanie stanu V5.

3. Sredni prad fazowy.

4. Srednie napiecie wejsciowe.

Wskazania stanu softstartu V5

Wskazanie RDY

Opis GOTOWY (READY)

Uwagi Softstart V5 jest gotowy do pracy

Wskazanie ITQ

Opis MOMENT ROZRUCHOWY (INITIAL TORQUE)

Uwagi Softstart V5 przyklada moment poczatkowy okreslony w parametrze G4.4 Initial Torque
(Moment poczatkowy) przez czas okreslony w parametrze G4.5 Initial Torque Time (Czas
trwania momentu poczatkowego).

Wskazanie ACL

Opis PRZYSPIESZANIE (ACCELERATING)

Uwagi Silnik przyspiesza.

Wskazanie RUN

Opis PRACA Z PREDKOSCIA BIEZACA (RUNS AT CURRENT SPEED)

Uwagi Silnik pracuje z predkoscig znamionowg,

Wskazanie DEC

Opis HAMOWANIE (DECELERATING)

Uwagi Silnik zatrzymuije sie.

Wskazanie HAM

Opis TARAN (HAMMER)

Uwagi Pracuje algorytm tarana wodnego.

Wskazanie LS+

Opis PREDKOSC MANEWROWA (SLOW SPEED +)

Uwagi V5 napedza silnik z predkoscig manewrowg (zgodnie z ruchem wskazowek zegara).
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Wskazania stanu

Wskazanie LS-

Opis PREDKOSC MANEWROWA (SLOW SPEED -)

Uwagi V5 napedza silnik z predkoscig manewrowg (przeciwnie do ruchu wskazowek zegara).

Wskazanie DCB

Opis HAMOWANIE DC (DC BRAKE)

Uwagi Prad DC przyktadany na zakonczenie rampy hamowania.

Wskazanie UNV

Opis NIEPELNE NAPIECIE(UNDERVOLTAGE)

Uwagi Zbyt niskie napiecie zasilania.

Wskazanie ovVv

Opis ZBYT WYSOKIE NAPIECIE (OVERVOLTAGE)

Uwagi Zbyt wysokie napiecie zasilania.

Wskazanie OVL

Opis PRZECIAZENIE (OVERLOAD)

Uwagi Warunki przecigzenia.

Wskazanie UDL

Opis BIEG JALOWY (UNDERLOAD)

Uwagi Wystgpienie biegu jatowego.

Wskazanie PTC

Opis TERMISTOR SILNIKA (MOTOR PTC)

Uwagi Btad termistora silnika PTC.

Wskazanie

Opis OVT | PRZEGRZANIE SOFTSTARTU (SOFT-STARTER OVERTEMPERATURE)

Uwagi Temperatura wewnatrz softstartu jest zbyt wysoka.

Wskazanie

Opis SHP PRAD ,SCINANIA KOLKA” (SHEARPIN CURRENT)

Uwagi Zatrzymanie awaryjne z powodu przekroczenia bezpiecznego pradu.

Wskazanie

Opis ASY PRAD ASYMETRYCZNY (ASYMMETRIC CURRENT)

Uwagi Asymetryczny prad silnika.

Wskazanie

Opis FLT BLAD (FAULT)

Uwagi Zatrzymanie awaryjne z powodu btedu softstartu..

Wskazanie STD

Opis OPOZNIENIE STARTU (START DELAY)

Uwagi Zwioka rozruchowa mierzona od chwili wydania rozkazu start ustawiana jako parametr
G4.1 Start delay (Op6znienie startu) V5.

Wskazanie EXT

Opis BLAD ZEWNETRZNY (EXTERNAL FAULT)

Uwagi Aktywny stan btedu wskutek utrzymywania rozkazu zewnetrznego zatrzymania
awaryjnego na wejsciu cyfrowym softstartu.

Wskazanie PIT

Opis IMPULS MOMENTU (TORQUE PULSE)

Uwagi V5 przyktada impulsowo moment ustawiony w parametrze G4.2 przez czas ustawiony w
parametrze G4.3
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Wskazania stanu

Wskazanie ILT

Opis OGRANICZENIE PRADU (CURRENT LIMIT)

Uwagi V5 osiggnat prad maksymalnie dopuszczalny ustawiony w parametrze G4.7. Current
limit.(Ograniczenie pradowe)

Wskazanie HIP

Opis WYSOKIE CISNIENIE (HIGH PRESSURE)

Uwagi Ostrzezenie aktywne podczas okresu czasu ustawionego w parametrze G16.4.

Wskazanie LOP

Opis NISKIE CISNIENIE (LOW PRESSURE)

Uwagi Ostrzezenie aktywne podczas okresu czasu ustawionego w parametrze G16.5. oraz
G16.6.

Wskazanie NOF

Opis BRAK PRZEPLYWU (NO FLOW)

Uwagi Ostrzezenie aktywne podczas okresu czasu ustawionego w parametrze G16.7 oraz
G16.8.

Wskazanie LWA

Opis NISKI POZIOM WODY (LOW WATER)

Uwagi Ostrzezenie aktywne podczas okresu czasu ustawionego w parametrze G16.9.
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Ekrany Informacji Ogdlnej

Rozdziat 10.0Ekrany Informacji Ogolnej

Dolna linia wy$wietla Ogdlng Informacje oraz ekrany parametréw (G1 to G16).
Ekrany informacji ogéinej pokazujg informacje odnoszacy sie do silnika oraz stanu V5:

R RDY 800 A 380V
B00OA BO0DA B00A

O Prad fazowy

380V 380V 380V

O Napigcie zasilania na wejsciu V5

50Hz Cos=0.85

O Czestotliwose zasilania. Cos o silnika (tylko podczas pracy V5)

450 kW Pr=99%

0 Moc oddawana silnika (wyswietlana nieprzerwanie). Moment silnika

RELAYS123 000

O Stan przekaznik6w.

DIG INPUT=00000F

O Stan wejs¢ cyfrowych , PTC Silnika.

Q/L STATUS=50%

O Stan obciazenia silnika.

Al1= 0.0mA= 0%

O Wartos¢ na Wejsciu Analogowym 1

Al2= 0.0mA= = 0%

O Wartos¢ na Wejsciu Analogowym 2

AO01=0.0mA= 0%

O Wartos¢ na Wyjsciu Analogowym 1.

S/W2.1HWOD.2

O Wersja Sprzetu i Oprogramowania.

DTOO74D

PRAD FAZOWY

Ekran 800A 800A 800A

Opis L1, L2, L3 prad fazowy.

Zakres 0 do 9999A

Jednostki Ampery

Atrybuty Tylko do odczytu.

Funkcja Pokazuje rzeczywisty prad fazowy pobierany przez softstart.

NAPIECIE ZASILAJACE

Ekran 400V 400V 400V

Opis L1-L2, L2-L3, L1-L3 Napiecie miedzyfazowe.

Zakres 0do 999

Jednostki Volty

Atrybuty Tylko do odczytu.

Funkcja Pokazuje napiecie miedzyfazowe na wejsciu zasilania.

CZESTOTLIWOSC ZASILANIA , COS @ SILNIKA
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Ekrany Informacji Ogdlinej

Ekran Fr=50Hz Cos=0.85

Opis Czestotliwos¢ napiecia zasilajacego oraz rzeczywisty wspoétczynnik mocy silnika
Zakres 0do99Hz,0do 1

Jednostki Hertz. Cos Phi

Atrybuty Tylko do odczytu.

Funkcja Pokazuje czestotliwos$¢ napiecia zasilajgcego oraz cos phi silnika.

Uwaga Ekran widoczny tylko wtedy jesli silnik pracuje.

MOC CZYNNA, MOMENT S

ILNIKA

Ekran P=450kW Pr=99%

Opis Moc czynna, moment silnika.

Zakres 1 do 999kW,0 do 999%

Jednostki kiloWaty, procent momentu znamionowego silnika.

Atrybuty Tylko do odczytu.

Funkci Pokazuje rzeczywista moc czynng pobierang przez silnik oraz procent momentu
unkca znamionowego silniku.

Uwaga Ekran widoczny tylko wtedy jesli silnik pracuje.

STAN PRZEKAZNIKOW

Ekran RELAYS123000

Opis Stan przekaznikéw 1, 2, 3.

Zakres 0 niewzbudzony, X wzbudzony .

Jednostki bez

Atrybuty Tylko do odczytu.

Funkcja Pokazuje czy przekaznik jest w stanie wzbudzonym (X) lub niewzbudzonym (0).

—

Przekaznik 1

Przekaznik 2

Przekaznik 3

w] | W] @ | o] & ] |M

U1 U UL

POWER ELECTRONICS Softstart

DTO004D

Rysunek 24. Stan przekaznikdow
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Ekrany Informacji Ogdlnej

WEJSCIA CYFROWE

Ekran DIGINPUT=00000F

Opis Stan wejsé cyfrowych 1, 2, 3, 4, 5 oraz termistora silnikowego PTC.

Zakres 0 =otwarte, X =zamkniete. K = PTC ok, F = blad w okablowaniu termistora PTC.
Jednostki brak.

Atrybuty Tylko do odczytu

Funkcja Pokazuje stan wejs¢ cyfrowych i stan wejscia cyfrowego termistora PTC.

Tabelareferencyjna do wej$é cyfrowych oraz PTC silnika:

1. Wejscie cyfrowe 1 (Zacisk T11) O otwarte, X zamkniete

2. Wejscie cyfrowe 2 (Zacisk T12) 0 otwarte, X zamkniete

3. Wejscie cyfrowe 3 (Zacisk T13) O otwarte, X zamkniete

4. Wejscie cyfrowe 4 (Zacisk T14) 0 otwarte, X zamkniete

5. Wejscie cyfrowe 5 (Zacisk T15) O otwarte, X zamkniete

6. Wejscie termistora PTC (Zacisk T16i T17) k = o.k., F = Biad

_:__ _-;‘— 10 T 2aviac
[ |
1 _HH“—: :—:— 11 —1 r@
2 _R—: :—:— 12  — r@
3 _\;: :—II_ 13 L1 r@
4 _ul ':‘ II 14  I— r@
5 L ~_" V)
G115 — r@

-~

DToOO10D

Rysunek 25 Wejscia cyfrowe

STAN PRZECIAZENIA SILNIKA

Ekran O/L STATUS=0%

Opis Stan przecigzenia silnika.

Zakres 0 do 100%

Jednostki Brak

Atrybuty Tylko do odczytu

Funkcja Kiedy prad silnika jest nizszy niz wartos¢ pradu ustawiona w parametrze G3.2,
stan przecigzenia jest sygnalizowany jako 1%. Jesli prad wzro$nie ponad warto$é
pradu przecigzenia wspoétczynnik przecigzenia zaczyna wzrastac¢ proporcjonalnie
do roznicy pradu rzeczywistego i pradu przecigzenia az do osiggniecia granicy
100%, kiedy to nastgpi zatrzymanie awaryjne softstartu i ekran pokaze btad
przecigzenia.
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STAN WEJSCIA ANALOGOWEGO 1

Ekran Al1=0.00mA = 0%
Opi Wartos¢ wejscia analogowego 1, wartosci w jednostkach zadeklarowanych przez
pIS uzytkownika. Wartosciami mogg by¢ Ampery lub Volty zaleznie od opcji wybranej

w parametrze G6.8, 0 lub 1 dla A oraz 2 dla V. Jednostkami uzytkownika moga
by¢ Bar, °C, m, % i wybierane sg w parametrze G6.10.

Zakres 0.0 do 10.0Vv/ 0 do 20mA/ 4.0 do 20.0mA.

Jednostki V lub mA, jednostki wybrane przez uzytkownika.

Atrybuty Tylko do odczytu

Funkcja Pokazuje wartosci obecne na wejsciu analogowym 1 (V, mA) zgodnie z opcjg

wybrang w parametrze G6.8, oraz wartos¢ w jednostkach uzytkownika zgodnie z
opcja wybrang w parametrze G6.10 i skalg wybrang w parametrze G6.9

STAN WEJSCIA ANALOGOWEGO 2

Ekran Al2=0.00mA = 0%

Opis Stan wejscia analogowego 2, wartos¢ w jednostkach uzytkownika.

Zakres 0.0 do 10.0Vv/ 0 do 20mA/ 4.0 do 20.0mA.

Jednostki V lub mA, Jednostki uzytkownika.

Atrybuty Tylko do odczytu

Funkcja Pokazuje wartosci obecne na wejsciu analogowym 1 (V, mA) zgodnie z opcjg

wybrang w parametrze G6.11, oraz warto$¢ w jednostkach uzytkownika zgodnie z
opcja wybrang w parametrze G6.13 i skalg wybrang w parametrze G6.12.

STAN WYJSCIA ANALOGOWEGO 1

Ekran A0O1=0.00mA =0%

Onis Stan wyjscia analogowego 1. Warto$¢ wyjscia analogowego w jednostkach
P absolutnych, warto$¢ w procentach zakresu analogowego

Zakres 0.0/4.0 do 20.0mA

Jednostki Milliampery , procentowo wzgledem zakresu wyj$cia analogowego

Atrybuty Tylko do odczytu

Funkcja Wyswietla wartosci absolutne wyjscia analogowego 1, w jednostkach

rzeczywistych i procentach zakresu wyjscia analogowego 1. Wyjscie analogowe
przyjmuje cechy od zrodta wybranego w parametrze G7.4

WERSJA SPRZETU | OPROGRAMOWANIA

Ekran S/W 2.1 H/W 2.0
Opis Wersja sprzetu i oprogramowania.
Funkcja Wyswietla wersje oprogramowania (S/W) i sprzetu (H/W) ..
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Rozdziat 11.0Ekrany parametrow

Wszystkie parametry wyswietlane w V5 sa zorganizowane w rézne grupy (G1 do G16). Przez nacisnigcie
przycisku “*” mozliwe jest otworzenie kazdego indywidualnego ekranu grupy.

R RUN 800A 380V |RANGE

7 1 LIMIT=2800A

1.5to5xIn

G1 MENU OPTIONS (OPCJE MENU)

G5 DECELERATION (HAMOWANIE)

1 LOCK PARAM=NO

YES/NO

1 FREWEL STP=YES

YES /NO

2 DECL TIME=12s

1to 180

2 PASSWORD=0

OFF, 000 to 9999

3 WRONG PMW=XXXX

0000 to 9999

1 NORMAL CURVE

3 DEC MD SEL=1

2 HAMMER PREVENT

ENGLISH
4 LANGUE=ENGLISH ESPANOL
DEUTSCH
5 INITIALISE=NO YES/NO
6 COMMISSION=YES YES/NO

G2 NAMEPLATE (TABLICZKA ZNAMIONOWA)

1ISTARTER=___A

7,17, 30, ...1600

4 HAMR FACT=75% 1 to 99%

5 MINI TORQ=1% 1to0 99

G6 INPUTS (WEJSCIA)
0 DISABLE
1 LOCAL
2 REMOTE

1 OPER MODE=1

3 SERIAL COMMS

4 LOCAL JOG L/S

5 PUMP CTRL-1

2 LOCAL RESET=Y

YES/NO

2IMOTOR=____A 1 to 1600
1220 240

3V MOTOR=2 2 380_440
3460 525
4660_690

4PMOTOR=___Kw |4 1t0 999

5 COS PHI M=85% 40% to 99%
50 Hz

6 FREQ=50Hz 50Hz/60HzZ

G3 PROTECTIONS (OCHRONA)

1 PHASE SEQUEN=2

1 NO SEQ PROTECT

2 L1L2L3 SEQ

3 INVERSED SEQ

0 UNUSED

1 START

2 STOP PUSH BUTON

3 DINPUT1 SEL=4

3 STOP-RESET N/C

4 DINPUT2 SEL=0

4 START-STOP N/O

5 DINPUT3 SEL=0

5 RESET N/C

6 DINPUT4 SEL=0

6 LOW SPEED ()

7 DINPUT5 SEL=0

7 LOW SPEED ()

8 DC BREAK

9 DUAL SETTING

10 EXTERNAL TRIP

2 OV LOAD=800A 0,6t01,5xIn
3 OV/LOAD T=5 1to 10

4 OVL FAC=100% 100 to 500%
5 MOTOR PTC=NO YES/NO

6 UNLOAD=0.0A 0t00,9xIn

7 UNLOAD T=0FF 01099 s, OFF

8 SHRPIN=OFF

0,6to 1,2 x In, OFF

9 ASYM | ENAB=Y

YES / NO

10 UNDER V=320V

162 to 208V @ 220V

280 to 360V @ 400V

00 _20mA
8 ANI1 FORMAT=1 14 _20mA
20_10V
9 AIL RANGE 0_10 0 to 999
10 AL UNITS=OFF Bar, °C, m
0 0-20mA
11 ANI2 FORMAT=1 14-20mA
2 0-10V
12 AI2RANGE 0_10 0 to 999
13 Al2 UNITS=OFF Bar, °C, m

350 to 450V @ 500V

508 to 653V @ 690V

G7 OUTPUTS (WYJSCIA

11 U/V DELAY=5s

0to 10, OFF

12 OVERVOLT=440V

231 to 266V @ 230V

1 REL1 SEL ON=14

0 ALWAYS OFF

2 REL2 SEL ON=15

1 ALWAYS ON

400 to 460V @ 400V

500 to 575V @ 500V

726 to 835V @ 690V

13 O/V DELAY=5s

0to 10s, OFF

14 START LIMIT=3

1to10

15 STR/INT=15Min

0 to 60 Min., OFF

G4 ACCELERATION (PRZYSPIESZENIE)

3 REL3 SEL ON=9

2 OVLOAD WARNING

3 UNLOAD WARNING

4 OV VOL WARNING

5 UN VOL WARNING

6 COMPARATOR 1

7 COMPARATOR 2

8 COMPARATOR 3

9 FAULTS

10 NO FAULTS

1 STR DELAY=0s 0 to 600
2 PULS TORQ=50% 50 to 100% i% ﬁgSE-? gégléi
3 PULS TQ T=OFF 0,110 0.9, OFF 13 STARTER READY
4 INIT TORQ=35% 30 to 99%
= 14 INSTANTANEOUS
5 INIT TQ T=1s 0to 10 15 BYPAS/REACTIV
6 ACEL TIME=6s 0to 180 16 DELAYED
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17 HIGH PRESSURE

18 LOW PRESSURE

19 NO FLOW

20 LOW WATER

21 PUMP FAULT

4 ANLOG1 SEL=0

0 UNUSED

1 MOTOR CURRENT

2 MOTOR POWER

3 MOTOR TORQUE

4 COSINUS PHI

5 INPUT VOLTAGE

6 ANALOG 11 ECHO

7 ANALOG 12 ECHO

3 COMP1 OFF=80% 0 to 500%
4 T COMP1 ON=5s 0to 99
5T COMP1 OFF=5s 0to 99

0 UNUSED

1 MOTOR CURRENT

2 MOTOR POWER

3 MOTOR TORQUE

6 COMPR2 SEL=1

4 COSINUS PHI

5 INPUT VOLTAGE

6 ANALOG INPUT 1

7 ANALOG INPUT 2

8 O/LOAD STATUS

5 AO1 FORMAT=0 0 0-20mA

14-20mA
6 AO1 LOW=0% 0 to 500%
7 AO1 HIGH=100% 0 to 500%

0 to 500%
7 COMP2 ON=100% 0 to 500%
8 COMP2 OFF=80% 0to 99
9 T COMP2 ON=5s 0to 99
10 TCMP2 OFF=5s 0 UNUSED

G8 DUAL SETTING (PODWOJNA NASTAWA)

1 DUALSETING=N

YES/NO

2 PLS TORQ2=50%

50 to 500%

3 PLS TQ T2=OFF

0.1to 0.9s, OFF

1 MOTOR CURRENT

2 MOTOR POWER

3 MOTOR TORQUE

11CMPR3 SEL=1

4 COSINUS PHI

5 INPUT VOLTAGE

6 ANALOG INPUT 1

7 ANALOG INPUT 2

8 O/LOAD STATUS

12 CMP3 ON=100% 0 to 500%
13 CMP3 OFF=80% 0 to 500%
14 T CMP3 ON=5s 0to 99
15 TCMP3 OFF=5s 0to 99

G10 FAULT HISTOR (HIS

TORIA BLEDOW)

4 INIT TRQ2=30% 30 to 99%
5INIT TQ T2=1s 0to 10
6 ACC TIME2 =12s 0 to 180
7 1 LIMIT2=2800A 1.5to5xIn
8 FREWEL STP2=N YES / NO
9 DEC TIME2=12s 0to 180
1 NORMAL
10 DEC MD SEL2=1 2 HAMMER PREVENT
11 HAMR FAC2=75% 1to 99
12 MINI TRQ2=1% 1to 99%

1 NO FAULT

LAST FAULT=FO0

13 PHASE SEQ2=2

1 NO SEQ PROTECT

2 L1L2L3 SEQ

3 INVERSED SEQ

2 NO FAULT FOURTH FAULT=FO0
3 NO FAULT THIRD FAULT=FO0
4 NO FAULT SECOND FAULT=F0
5 NO FAULT FIRST FAULT=FO

6 DELET FAULTS=N

YES/NO

G11 STATIST INFO (INFORMACJA

STATYSTYCZNA)

1 STARTS100000

2 STARTS200000

3 DEL STARTS2=NO

4 H1=00000h:00m

5 H2=00000h:00m

6 DEL HOURS2=NO

7 TOTAL FLT=00

8 FAULT2=0

9 DEL FAULT2=NO

10 KWH=000000

14 OVLOAD2=800A 0,6t01,5xIn
15 OV/LOAD T2=5 1to10
16 OVL FAC2=100% 100 to 500%
17 MOTOR PTC2=N YES /NO
18 UNLOAD2=0.0A 0to0,9xIn
19 UNLOAD T2=0FF 0 to 99s, OFF
20 SHRPIN2=0OFF 0,6t01,2 xIn, OFF
21 ASYM | ENB2=N YES/NO
22 | MTR2=30A 9 to 1200
1220 240
2380 440
23V MTR2=2 3460 525
4 660_690
24 P MTR2=4.0Kw 4 to 999Kw
25 COS PHI 2=85% 0,40 to 0,99%
50 Hz
26 FREQ 2=50Hz S OH/60M2

G12 LOW SPEED (PREDKOSC MANEWROWA)

G9 COMPARATOR (KOMPARATOR)

0 UNUSED

1 COMPR1 SEL=1

1 MOTOR CURRENT

2 MOTOR POWER

1 L/S ACC-DEC =N YES / NO

2 L SPD TORQ =30% 30 to 99%

3 L.S MAX T =0s 0 to 60

4 L.S ACL T=0s 0 to 60, OFF
5L.S DEC T=0s 0 to 60, OFF

3 MOTOR TORQUE

4 COSINUS PHI

G13 DC BRAKE (HAMOWANIE PR. STALYM)

5 INPUT VOLTAGE

6 ANALOG INPUT 1

7 ANALOG INPUT 2

8 O/LOAD STATUS

1 DCBRAK SEL=NO YES /NO
2 DC BRAK 1=50% 30 to 99%
3 DC BRAKE T=0s 0 to 99s

4 EXTERNAL B=NO YES / NO

2 COMP1 ON=100%

0 to 500%

POWER ELECTRONICS Softstart V5 Podrecznik Produktu

MTOOL/PL Rev. F 35




Ekrany parametrow

G14 SERIAL COMMS (KOMUNIKACJA

SZEREGOWA )
1 COM TIME O=OFF OFF, 0to0 25
2 COM ADRESS=10F | 0 to 240

3 BAUD COM=0OF

OFF, 1200, 2400, 4800,
9600

4 EVEN PARITY=N

NO=NO PARITY

YES=EVEN PARITY

G15 AUTO RESET

1 AUTO RESET=NO YES / NO
2 ATTEMP NUMBR=5 1to5

3 R STR DEL=5s 510 120s
4 RS COUNT=15Min 1to 60

5 F1 AUTO RST=0
6 F2 AUTO RST=0
7 F3 AUTO RST=0
8 F4 AUTO RST=0

0 NO AUTO RESET

1 PHAS MISING

2 WRONG PH/SQ

3 ASYM CURR

4 OVER LOAD

5 UNDER LOAD

6 STARTER OVT

7 MOTOR PTC

8 SHEAR PIN

9 OVER VOLT

10 UNDER VOLT

11 SCR_1 FAULT

12 SCR_2 FAULT

13 SCR_3 FAULT

14 SCR SFLT

15 EXCESIVLST

16 COMMS T/OUT

17 EXTERN TRIP

18 CUR FLT

19 CUR2 FLT

20 ALL THE FLTS

G16 PUMP CONTROL 1 (STEROWANIE POMPA

1)

1SETIT= 000HTrs
21 TIME = 000Hrs
3 START MODE = 0

4 HI PR DEL = 00s
5L PRDEL= 0000s
6 L PRBYP = 0000s
7 FLO BYP = 0000s
8 FLO DEB = 00s

9 LOWTRDEL = 00s
Tabela 7. Parametry V5
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G1.

Opcje Menu

G1.1 LOCK PARAMETERS (ZABEZPIECZENIE PARAMETROW)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

1 LOCK PARAM=NO

Zmienia stan na ,tylko do odczytu”.

Tak /Nie.

Nie

Jesli ta funkcja jest aktywna wymagane jest hasto ( zapisane w ekranie G1.2.)

G1.2 PASSWORD (HASLO)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

Nastawa

e

and

[©
and -

2 PASSWORD= xxxx

Hasto do uzyskania petnego dostepu do wszystkich ekranéw

OFF, 0000 do 9999

0

Umozliwia uruchamiajgcemu urzadzenie ustawienie hasta aby zabezpieczy¢ przed
nieautoryzowana zmiang parametrow.

Kiedy ustawiona w tryb normalny jak opisano wyzej, mozna ustawi¢ hasto. Rozwin
ekran Grupy 1i przewin do ekranu 1 wybierz: 1 LOCK PARAM=YES.

Nacisnij "+" lub "-" i powinien pojawi¢ sie nastepny ekran aby ustawi¢ zadane hasto
2 PASSWORD= xxxX.
Aby odblokowac¢ parametry softstartu nalezy wykona¢ nastepujace operacje::

1.1dzZzdo G1.1 1 LOCK PARAM= Yes
2. Pojawi sie ekran 2 Password=xxxx , wéwczas musisz wprowadzi¢ wazne hasto

PASSWORD = XXXX

Jesli wprowadzisz btedne hasto, ukaze sie nastepny ekran:
3 WRONG P/W=xxxx

Gdzie hasto= ( Err Pw/2)-3

G1.3 PASSWORD ERROR (BLEDNE HASLO)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

3 WRONG P/W=XXXX

Nieprawidtowe hasto uzyte do odblokowania parametrow softstartu

0000 do 9999

0000

Dostarcza informacji o prawidtowym hasle, ktére nalezy wyliczy¢ z zaleznosci
PASSWORD = ( WRONG PW/2)-3 aby odblokowa¢ softstart

G1.4 LANGUAGE (JEZYKI)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

4 LANGUE=ENGLISH

Wybér jezyka z listy ekranowe).

English; Espafiol; Deutsch

English

Okreslenie jezyka komunikatéw ekranowych softstartu V5.

G1.5 INITIALISE (INICJALIZACJA)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

5 INITIALISE=NO

Przywraca domyslne (fabryczne) nastawy parametrow softstartu.
Yes/No.

No.

Przywracanie parametrow V5 do nastaw fabrycznych.
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G1.6 COMMISSIONING (URUCHAMIANIE)

Ekran 6 COMMISSION=YES

Opis Steruje edycjg parametréw ekranowych.

Zakres Yes/No.

Warto$¢ domysina Yes.

Funkcja COMMISSIONING=Yes, umozliwia ustawienie wszystkich parametréw.

COMMISSIONING=NOo, nie pozwala na ustawianie parametrow. Parametry moga by¢
tylko wyswietlane.
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G2.

Tabliczka znamionowa

G2.1 SOFT STARTER CURRENT (PRAD ZNAMIONOWY SOFTSTARTU)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

11 STARTER = 900A

Znamionowy (odczytany z tabliczki znamionowej) prad softstartu

7,17, 30, 45, ..., 1600

Ampery

Prad znamionowy (z tabliczki znamionowej) softstartu.

Skaluje softstart zgodnie z wartoscig pradu znamionowego. Niezbedne ze wzgledu na
wiasciwg ochrone softstartu.

Zostaw jako ustawienie domysine. Aby zmodyfikowac wartos¢ pradu nacisnij przycisk
(*) przez 5 sekund. Po uptywie tego czasu litera | zmieni sie w i a wtedy wartosé tego
parametru moze by¢ zmieniona.

G2.2 MOTOR CURRENT (PRAD ZNAMIONOWY SILNIKA)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

2 | MOTOR=900A

Znamionowy (odczytany z tabliczki znamionowej) prad silnika

9 do 1600

Ampery.

Zaleznie od pradu znamionowego softstartu V5.

Ustawia znamionowy prad silnika. Jest to niezbedne dla prawidiowej ochrony silnika.
Ustaw ten parametr wedtug danych podanych na tabliczce znamionowej silnika.

G2.3 MOTOR VOLTAGE (NAPIECIE ZNAMIONOWE SILNIKA)

Ekran
Opis
Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

3V MOTOR=2

Znamionowe (odczytane z tabliczki znamionowej) napiecie silnika

220-240V

380-440V

500-525V

660-690V

Volty

2. 380-440V

Regulacja znamionowego napiecia silnika.

Ustawia ten parametr zgodnie z napieciem wejsciowym na wejsciu softstartu. Upewnij
sie takze, ze wartosc¢ ta jest odpowiednia dla znamionowego napiecia silnika..

G2.4 MOTOR POWER (MOC SILNIKA)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

4 P MOTOR =450kW

Znamionowa (odczytana z tabliczki znamionowej) moc silnika
0 do 999kwW

Kilowaty

11

Ustawia nominalng moc silnika.

G2.5 MOTOR COS PHI ( WSPOLCZYNNIK MOCY SILNIKA)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

5 COS PHI M=85%

Wsp6tczynnik mocy silnika

0 do 100%

%

85%

Ustawia znamionowy wspofczynnik (z tabliczki znamionowej) mocy silnika dla ciagtego
(w czasie rzeczywistym ) obliczania momentu rozwijanego przez silnik.

G2.6 SUPPLY FREQUENCY (CZESTOTLIWOSC SIECI ZASILAJACEJ)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

Uwaga

6 FREQ= 50Hz

Czestotliwos¢ napiecia sieci zasilajacej

50 Hz, 50/60 Hz

Hz

50Hz

Ustawia czestotliwos$¢ napiecia sieciowego.

Tam gdzie czestotliwos¢ sieci wynosi 50Hz, pozostaw nastawe domysing. Tam, gdzie
czestotliwos¢ sieci jest nieznana lub r6zna od 50Hz (60Hz) ustaw 50/60Hz.

Kiedy ustawisz 50/60Hz softstart V5 uruchamia algorytm wykrywania
czestotliwosci sieci. Algorytm jest wylgczony kiedy wybrana jest nastawa 50Hz
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G3. Ochrona
G3.1. PHASE SEQUENCE (KOLEJ NOSC FAZ)
Ekran 1 PHASE SEQUEN=2
Opis Kolejnos¢ faz na wejsciu softstartu.
Zakres 1 NO SEQ PROTECT.

21L1L2L3SEQ.
3 INVERSED SEQ.

Wartos¢ domysina 2L11L2L3seq.

Funkcja Ten parametr ustanawia prawidiowa kolejnos¢ faz na wejsciu zasilajacym V5. Moze sie
zdarzy¢, ze softstart probuje wystartowac¢ silnik gdy sekwencja faz napiecia
wejsciowego jest rézna od kolejnosci ustalonej tym parametrem. W tym przypadku
softstart zostanie zatrzymany awaryjnie wyswietlajac komunikat F2 WRONG PH/SQ.

Regulacja Okreslenie kolejnosci faz a nastepnie ustawienie parametru zgodnie z tg kolejnoscia.

Uwaga Pracujac z PREDKOSCIA MANEWROWA (SLOW SPEED) lub uzywajac
HAMOWANIA PRADEM STALYM (DC BRAKE) musi byé wybrana jedna z dwéch
opcji (L1 L2 L3 lub Inverse Sequence= Kolejnosé Odwrocona).

W tych trybach pracy uzycie opcji 1 NO SEQ PROTECT nie jest dozwolone.

G3.2 OVERLOAD MOTOR CURRENT (PRZECIAZENIOWY PRAD SILNIKA)

Ekran 2 OV LOAD=800A

Opis Przecigzeniowy prad silnika

Zakres 0.6 do 1.5 x Inom, gdzie Inom réwne jest pradowi znamionowemu softstartu.
Jednostki A

Wartos¢ domysina 1.0 x Inom.

Funkcja Ten parametr ustawia warto$¢ ochronng przecigzeniowego pradu silnika dla pracy w

warunkach znamionowych. Czas, ktory uptynie do chwili zatrzymania awaryjnego z
powodu przecigzenia silnika zalezy od rzeczywistego pradu pobieranego przez silnik
oraz od ustawienia parametru G3.3.

Regulacja Przez wprowadzenie warto$ci znamionowego pradu silnika.

G3.3 OVERLOAD CURVE (KRZYWA PRZECIAZENIA)

Ekran 3 OV/LOAD T=5
Opis Krzywa przecigzenia.
Zakres 1do 10

1 Najszybsza krzywa

10 Najwolniejsza krzywa.

Wartos¢ domysina 5

Funkcja Krzywa przecigzenia okresla czas odpowiedzi softstartu na wystagpienie warunkéw
przecigzenia silnika. Istnieje nieliniowa zaleznos¢ pomiedzy parametrem przecigzenia
(G3.2 0V LOAD) i tym parametrem.
Aby ustawi¢ czas wymagany dla zatrzymania awaryjnego F4 OVERLOAD: Jesli
wybrano krzywg 1 (3 OV/LOAD T =1 ) wowczas reakcja softstartu jest prawie
natychmiastowa natomiast jesli wybrana zostata krzywa 10 (OV/LOAD T=10)
zatrzymanie awaryjne F4 OVERLOAD nastapi po czasie op6znienia.

Regulacja Jesli potrzebujesz szybkiej odpowiedzi na stan przecigzenia wybierze 3 OV/LOAD T =1.
Jesli warunkom aplikacji bardziej odpowiada odpowiedz op6zniona wéwczas wybierz
3 OV/LOAD T =10.
Wiekszosci aplikacjom wystarczy opcja posrednia, zainstalowana domysinie (OV/LOAD
T =5).
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10°

10

10

Overload curve = 10

Uverload curve= 5

Overload curve= 1

In = DTOO0Z6E

G3.4 STARTING OVERLOAD FACTOR (WSPOLCZYNNIK PRZECIAZENIA PRZY ROZRUCHU)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Warto$¢ domysina
Funkcja

Regulacja

4 OVL FAC=100%

Wspétczynnik przecigzenia przy rozruchu

100 do 500%

W procentach w stosunku do wartosci G3.3 OVERLOAD CURVE.

100%

Parametr ten reguluje the KRZYWA PRZECIAZENIA PODCZAS PRZYSPIESZANIA.
Parametr ten moze by¢ uzywany do sterowania rozruchem obcigzen o duzych
momentach bezwtadnosci

W przypadku pomp i wentylatoréw (Moment = K x Predkos¢ "2) pozostaw wartosé
domysing (100%).

Parametr ten jest aktywny wytgcznie podczas przyspieszania, nieaktywny natomiast w
przypadku pracy silnika z predkoscig ustalona, wtedy aktywne sa parametry G3.2 oraz
G3.3.

Dla aplikacji o matych momentach bezwtadnosci, np. pomp i wentylatorow (Moment = K
x Predkos¢ ~2) najbardziej odpowiednia bedzie warto$¢ domysina (100%)..

Mtyny, kruszarki i wiréwki (duze momenty bezwtadnosci ) beda prawdopodobnie
wymagac¢ doregulowania. Poczynajgc od wspoétczynnika (150%) powiekszaj te wartosé
az softstart dokona ptynnego rozruchu bez zatrzymania awaryjnego F4 OVERLOAD.

G3.5 MOTOR PTC (TERMISTOR SILNIKA)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

5 MOTOR PTC=NO

Zezwolenie /zabronienie opcji termistora silnika PTC.

Tak/Nie

Nie

Softstart umozliwia podtgczenie standardowego termistora silnikowego PTC (zaciski
T16-T17) w celu wykrywania przegrzania silnika. Kazda rezystancja wejsciowa w
granicach od 100ohm dol.7kohm jest uwazana za warto$¢ prawidtowa (ok) zas kazda
wartos¢ znajdujaca sie poza powyzszym zakresem jest uwazana za btad (btad). Jesli
parametr MOTOR PTC jest ustawiony na “Yes” oraz rezystancja wejsciowa na
zaciskach T16-T17 jest poza dopuszczalnym zakresem, wowczas urzadzenie generuje
zatrzymanie awaryjne wraz z towarzyszacym mu komunikatem F8 MOTOR PTC. Aby
zabezpieczy¢ silnik juz po zatrzymaniu awaryjnym przed kumulacja ciepta
wydzielajgcego sie w uzwojeniach reset tego zatrzymania mozliwy jest wytacznie w
przypadku obnizenia rezystancji termistora do wartosci mniejszej niz 260 Ohms W
przypadku rezystancji ponizej 100 Ohm softstart V5 moze by¢ zresetowany jesli PTC
osiagnie rezystancje wiekszg niz 160 Ohm.
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Regulacja Zaleznie od dostepnosci termistora w uzwojeniach silnika wybierz Tak lub Nie.

G3.6 UNDERLOAD CURRENT (PRAD BIEGU JALOWEGO)

Ekran 6 UNLOAD=0.0A

Opis Prad biegu jatowego.

Zakres 0 do 0.9 x In, gdzie In jest znamionowym pradem softstartu.

Jednostki A

Wartos¢ domysina 0.0

Funkcja Prad biegu jatowego okresla poziom pradu, ponizej ktérego silnik nie powinien
pracowac.

Regulacja Zazwyczaj przyjmuje sie 50% pradu znamionowego silnika.

Aplikacje Ochrona ta pomaga zasygnalizowac¢ wystgpienie problemoéw mechanicznych takich jak

pekniete waty, pasy napedowe. Kiedy takie zdarzenie wystapi, silnik zacznie pracowac¢
na biegu jatowym. W aplikacji pompowej ta ochrona pomaga wykry¢ prace pompy bez
cieczy (suchobieg).

G3.7 UNDERLOAD DELAY (CZAS ZWLOKI DETEKCJI BIEGU JALOWEGO)

Ekran 7 UNLOAD T=OFF

Opis Opodznienie wykrywania biegu jalowego.

Zakres 0 do 99sec., OFF

Jednostki Sekundy

Wartos¢ domysina OFF (wytaczony)

Funkcja Parametr ten ustawia maksymalny dopuszczalny czas pracy na biegu jatowym zanim
nastapi zatrzymanie awaryjne.

Regulacja Zaleznie od aplikacji, ale powinna by¢ ustawiony tak, aby zatrzymanie nastapito jak
najszybciej po wystgpieniu przyczyny.

Aplikacje Pompy, wentylatory.

G3.8 SHEARPIN CURRENT (PRAD , SCINANIA KOLKA”)

Ekran 8 SHRPIN=OFF

Opis Prad ,$cinania kotka”.

Zakres OFF, 0.7 do 1.2 x In (pradu znamionowego softstartu).

Jednostki Ampery.

Wartos¢ domysina OFF

Funkcja Softstart zatrzyma sie natychmiast jesli prad pobierany przez silnik podczas pracy w

stanie ustalonym osiggnie warto$¢ ustawiong w tym parametrze. Parametr jest
nieaktywny podczas przyspieszania i hamowania. Zatrzymanie powinno by¢
wykonywane w sposob kontrolowany.

Regulacja Ustawia wartos¢ pradu powodujgcego natychmiastowe zatrzymanie softstartu V5

Aplikacje Przewymiarowane silniki elektryczne uzywane dla rozruchéw lecz w stanie pracy
ustalonej pracujace prgdem znamionowym moga 0siggna¢ poziom pradu ,$cinania
kotka” tylko w wypadku wystgpienia powaznych uszkodzen mechanicznych typu
zablokowanie wirnika, rozpadniecie sie tozyska etc..

G3.9 ASYMMETRYCAL CURRENT (ASYMETRIA PRADOW)

Ekran 9 ASYM | ENB=Y

Opis Asymetria pradow.

Zakres Tak/Nie

Warto$¢ domysina Tak

Funkcja Dopuszcza/zabrania ochrony przed wystgpieniem asymetrii pradowej w softstarcie.

Jestli dozwolona — w przypadku wystapienia asymetrii pradow wiekszej niz
40%.softsstart wygeneruje zatrzymanie awaryjne z komunikatem F3 ASYM CURR

G3.10 LOW VOLTAGE (OBNIZONE NAPIECIE)

Ekran 10 UNDER V=320V
Opis Obnizone napiecie
Zakres 162 do 208V @ 220V

280 do 360V @ 400V
350 do 450V @ 500V
508 do 653V @ 690V

Jednostki Volty

Wartos¢ domysina 320V

Funkcja Aby zabezpieczy¢ silnik lub inne urzadzenia przed skutkami obnizenia napiecia
sieciowego. Niskie napiecie zwykle prowadzi do powigkszenia pradu silnika

Regulacja Ustawienie dopuszczalnego poziomu obnizenia napiecia w potaczeniu z G3.11..
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G3.11 UNDERVOLTAGE DELAY (ZWLOKA PRZY DETEKCJI OBNIZONEGO NAPIECIA)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

11 U/V DELAY=5s

Opodznienie zatrzymania przy obnizeniu napiecia.

OFF, 0 do10

Sekundy

5

Parametr ten ustawia maksymalny czas pracy z obnizonym napieciem zasilania zanim
nastapi zatrzymanie awaryjne.

Ustawienie na maxymalnie dopuszczalny czas pracy softstartu z obnizonym napieciem.

G3.12 OVERVOLTAGE (ZBYT WYSOKIE NAPIECIE)

Ekran
Opis
Zakres

Jednostki

Warto$¢ domysina
Funkcja

Regulacja

12 OVERVOLT=440V

Zbyt wysokie napiecie

254 do 266V @ 230V

440 do 460V @ 400V

550 do 575V @ 500V

726 do 835V @ 690V

Volty

440V

Aby ochroni¢ silnik przed zbyt wysokim napieciem wejsciowym.

Ustawienie dopuszczalnego poziomu podwyzszenia napiecia w potaczeniu z G3.13...

G3.13 OVERVOLTAGE TIMEOUT (DOPUSZCZALNY CZAS TRWANIA WYSOKIEGO NAPIECIA)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

13 O/V DELAY=5s

Opodznienie zatrzymania z powodu trwajgcego podwyzszenia napiecia.

OFF, 0 do 10 sec

Sekundy

5

Parametr ten ustawia maksymalny czas pracy z podwyzszonym napieciem zasilania
zanim nastgpi zatrzymanie awaryjne.

Ustawienie na maxymalnie dopuszczalny czas pracy softstartu z podwyzszonym
napieciem

G3.14 STARTS LIMIT (OGRANICZENIE ILOSCI ROZRUCHOW)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

14 START LIMIT=3

Maksymalna ilo$¢ rozruchéw.

1do 10

3

Ustanawia maksymalng ilo$¢ rozruchdw, .dopuszczalng przed zatrzymaniem
awaryjnym F12 EXCESIV STR.

Ustawia maksymalng ilo$¢ rozruchéw, .dopuszczalng w okresie czasu zdefiniowanym w
parametrze 15:START INTERVAL.

G3.15 START INTERVAL (ROZRUCHOWY PRZEDZIAL CZASU)

Ekran
Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja
Aplikacje

15 STR/INT=15Min

Okres czasu przypadajacy na ilos¢ rozruchéw wyspecyfikowanych w parametrze G3.14
START LIMIT.

OFF, 0 - 60min.

Minuty

15 Min

Ustanawia czas dozwolony pomiedzy pierwszym a ostatnim rozruchem wg parametru
G3.14:START LIMIT przed wystapieniem zatrzymania awaryjnego F12 EXCESIV STR.
Ustawianie granicy czasu dla przewidywanej maksymalnej ilosci rozruchéw

Mtyny, kruszarki, oraz aplikacje gdzie nadmierna ilos¢ rozruchéw mogtaby uszkodzi¢
silnik z powodu bardzo wysokiej wartosci pradu wystepujacej podczas przyspieszania.
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G4. Przyspieszanie

G4.1 START DELAY (ZWLOKA PRZY STARCIE)

Ekran 1 STR DELAY=0s

Opis OpOznienie startu.

Zakres 0 do 600

Jednostki Sekundy

Warto$¢ domysina 0

Funkcja Ustawia czas zwioki dla V5 pomiedzy otrzymaniem przez softstart rozkazu startu a
rozpoczeciem przyspieszania silnika..

Regulacja Ten parametr musi by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami aplikacji.

G4.2 TORQUE PULSE (MOMENT IMPULSOWY )

Ekran 2 PULS TORQ =50%

Opis Moment impulsowy

Zakres 50 do 100%

Jednostki % znamionowego momentu silnika

Wartos¢ domysina 50%

Funkcja Wybiera poziom momentu impulsowego przyktadany do silnika przez czas ustawiony w
parametrze G4.3

Regulacja Wartos¢ ta powinna by¢ ustawiona w pofaczeniu z parametrem G4.3 tak, aby

zapoczatkowac obrot wirnika silnika.

G4.3 TORQUE PULSE TIME (CZAS TRWANIA MOMENTU IMPULSOWEGO)

Ekran 3 PULS TQ T=OFF

Opis Czas momentu impulsowego

Zakres Wytaczony, 0.1 do 0.9s

Jednostki Sekundy

Wartos¢ domysina OFF

Funkcja Ustawia czas przytozenia momentu impulsowego G4.2 PULS TORQ.

G4.4 INITIAL TORQUE (MOMENT POCZATKOWY)

Ekran 4 INIT TORQ=35%

Opis Moment poczatkowy

Zakres 30 do 99%

Jednostki % znamionowego momentu silnika

Wartos¢ domysina 35%

Funkcja Ustanowienie momentu poczatkowego ktory bedzie przytozony do silnika na poczatku
rampy przyspieszenia..

Regulacja Zalecane jest rozpoczynanie z matym momentem poczatkowym, zwykle moment

domysiny jest wystarczajacy. Obserwuj rozpedzanie sie wirnika zaraz po wydanym
rozkazie startu. Jesli wirnik tkwi w bezruchu, wymagany jest wiekszy moment
rozruchowy, i moze by¢ konieczne powiekszanie tego momentu az do chwili, kiedy
wirnik zacznie sie obraca¢ prawie natychmiast po przyjeciu przez softstart komendy
start.
Jesli na samym poczatku procesu startu obserwowany jest wysoki prad, moze to
wskazywac na ustawiony zbyt duzy moment poczatkowy. Nalezy wéwczas zmniejszaé
moment obserwujac zachowanie sie wirnika przy starcie, az do osiggniecia kompromisu
miedzy wartoscig pradu a czasem rozruchu.

Aplikacje Dla pomp gtebinowych, generalnie wymagany jest moment 40% do 45% .
Dla aplikacji takich jak mtyny lub kruszarki wymagane sa warto$ci momentu pomiedzy
40% a 50%.

Uwaga Te warto$ci sa podane przyktadowo. Kazda aplikacja wymaga indywidualnych
ustawien dla osiagniecia dobrych wynikéw.

G4.5 INITIAL TORQUE TIME (CZAS TRWANIA MOMENTU POCZATKOWEGO)

Ekran 5INITTQ T=1s

Opis Czas trwania momentu poczatkowego
Zakres 0do 10

Jednostki Sekundy

Wartos¢ domysina 1
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Funkcja

Regulacja

Aplikacje

Ustawia czas przez ktory moment poczatkowy G4.4 INITIAL TORQUE bedzie
przyktadany do silnika

Kiedy silnik pracuje z obcigzeniami o duzym momencie bezwtadnosci, nalezy przez
powiekszanie tej wartosci w potgczeniu z powiekszaniem G4.4 INITIAL TORQUE,
doprowadzi¢ do obrotu wirnika. Wszystkie inne aplikacje moga uzywac¢ ustawien
domyslinych tego parametru.

Dla pomp ta warto$¢ wynosi 0, natomiast w bardzo obciazonych maszynach moze
zmieniac¢ sie pomiedzy 1 a 3 sekundy..

4

Vn

Input Voltage
100% 3G4.1 Pulse torque
(4.2 Pulse torque time
4.3 Initial torque
(4.4 Initial torque time
(4.5 Acceleration time

(35.2 Deceleration time

30%

G5.2
5 -

Time

04" 1 8 4h 10 DTO018D

Rysunek 26 Momenty podczas rozruchu i hamowania

G4.6 ACCELERATION TIME (CZAS PRZYSPIESZANIA)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

Aplikacje

Uwagi

6 ACEL TIME=6s

Czas przyspieszania.

0 do 180

Sekundy

6

Ustawia czas przyspieszania silnika od stanu petnego zatrzymania do predkosci
znamionowej, zakladajgc ze podczas przyspieszania nie wystgpi ograniczenie pradu
gdyz to spowoduje wydtuzenie czasu przyspieszenia.

Zaleznie od aplikacji ustawienia tego czasu beda r6zne. Nalezy go tak dobra¢, aby
unikna¢ wchodzenia softstartu w ograniczenie pradowe w czasie kiedy silnik
przyspiesza. Jesli zjawisko takie wystapi, jeden z dwdch parametrow —czas
przyspieszenia lub prad przyspieszenia - trzeba powiekszy¢.

W pompach gtebinowych, najczesciej spotykany jest czas przyspieszania pomiedzy 4 a
8 sekund. Przy obciazeniach o duzych momentach bezwladnosci, czas ten moze
zmienia¢ sie w granicach 20 a 60 sekund.

Te wartosci sg podane przykladowo. Kazda aplikacja wymaga indywidualnych
ustawien dla osiagniecia dobrych wynikéw.

G4.7 CURRENT LIMIT (OGRANICZENIE PRADOWE)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

7 1 LIMIT=1400A

Ograniczenie pradu podczas przyspieszania / hamowania

0 do 5x pradu znamionowego softstartu.

Ampery

3xlIn

Maksymalny prad jaki silnik moze pobiera¢ podczas przyspieszania / hamowania.
Ustawia maksymalny prad jaki silnik moze pobiera¢ podczas przyspieszania /
hamowania. Typowe ustawienie to 2.5 do 3x nominalny prad silnika.

Wartosci ponizej 2 x In nalezy unika¢, gdyz wynikajacy z niego moment silnika jest
niewystarczajacy do dokonania rozruchu przy petnym obcigzeniu silnika. Rowniez
softstart w tej sytuacji moze wygenerowac zatrzymanie awaryjne F4 Overload.
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G5.

Hamowanie

G5.1 FREWHEEL STOP (ZATRZYMANIE WYBIEGIEM)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

1 FREWEL STP=YES

Zatrzymanie wybiegiem

Tak/Nie

Tak

Ustawia zadany tryb zatrzymania silnika. Zatrzymanie moze by¢ kontrolowane przez
obnizanie napiecia w dét po rampie, lub niekontrolowane: wtedy gdy czas zatrzymania
zalezy od bezwladnosci obcigzenia.

Jesli wymagane jest zatrzymanie kontrolowane wybierz 1 FREWELSTOP=No, oraz 1
FREWELSTOP=Yes dla niekontrolowanego zatrzymania wybiegiem.

G5.2 DECELERATION TIME (CZAS HAMOWANIA)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

2 DECL TIME=12s

Czas hamowania.

0 do180

Sekundy

12

Ustawia czas wymagany dla zatrzymania kontrolowanego..

Zaczynaj z czasem krotkim (10 lub 15 sekund) i powiekszaj go az do osiggniecia
prawidtowego zatrzymania silnika. Jesli nie uzyskate$ satysfakcjonujacych rezultatow
ustaw algorytm mtota jak w G5.3.

F
Vo Input Voltage G4.4 Initial Torque
End of Starting of 4.6 Acceleration time
ramp up ramp down 5.2 Deceleration time
100 {------------------ #
i |
Starting of E E
ramp up : :
l E E l End of ramp down
Gadlnitial |________ : E
torque c o~ o
1 1
G46 1 Gb.2
¥ ot Time
DTOO19D
Rysunek 27 Krzywa hamowania

G5.3 MOTOR DECELERATION ALGORITHM (ALGORYTM HAMOWANIA SILNIKA)

Ekran
Opis
Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

3 DECMD SEL=1

Wyb6r trybu zatrzymania .

1 krzywa normalna.

2 Zabezpieczenie przed powstaniem ,tarana wodnego”.

1 Krzywa Normalna

W tych aplikacjach w ktérych zalezy na uniknieciu efektu tarana wodnego, wybierz ten
algorytm. W innych aplikacjach normalna rampa hamowania jest wystarczajaca.

W aplikacjach w ktérych powstaje taran wodny podczas zatrzymywania silnlka wybierz
Algorytm taran (hammer). Dla innych aplikacji ustaw algorytm normalnego hamowania.
Kiedy wybierzesz dla hamowania algorytm tarana dwa parametry musza by¢ ustawione
aby prawidlowo wyregulowac¢ zatrzymanie

Procent czasu przez jaki algorytm tarana ma by¢ aktywny podczas catlego hamowania
Minimalny moment ktéry silnik musi wytworzy¢ podczas zatrzymywania

Dla wtasciwego wyregulowania czasu zatrzymania w aplikacjach z problemami z
taranem wodnym moze by¢ konieczne dokonanie interaktywnego procesu préb i btedow
zanim uda sie prawidtowo ustawi¢ urzadzenie..
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G5.4 HAMMER FACTOR (WSPOLCZYNNIK TARANA )

Ekran 4 HAMR FACT=75%

Opis Wspotczynnik tarana.

Zakres 0 do 100

Jednostki Procent czasu rampy hamowania silnika (G6.2).

Wartos¢ domysina 75%

Funkcja Ustawia procent czasu w ktérym algorytm tarana bedzie aktywny podczas hamowania.

G5.5 MINIMUM TORQUE ( MOMENT MINIMALNY)

Ekran 5 MINI TORQ=1%

Opis Moment minimalny przykladany podczas hamowania (kiedy aktywny jest algorytm
tarana )

Zakres 0do 80

Jednostki % parametru G5.4 HAMER FACT.

Wartos¢ domysina 1%

Funkcja Ustawia moment minimalny przyktadany podczas hamowania (dla algorytmu tarana )

Hamowanie przy uzyciu algorytmu tarana

Zjawisko tarana.

Kolumna cieczy przemieszczajaca sie z pewng predkoscig charakteryzuje sie bezwtadnoscig proporcjonalng do
predkosci i masy. Kiedy prébujemy gwaltownie zatrzymac ta mase np. przez szybkie zatrzymanie pompy lub
szybkie zamkniecie zaworu bezwladno$c¢ ta powoduje gwattowny chwilowy wzrost cisnienia przed zamykanym
zaworem/ zatrzymywang pompa.

Im wieksza jest Srednica rurociggu i wieksza predkos¢ przeptywu cieczy, tym wiekszy wzrost cisnienia wystapi.
Wielkos$¢ tego cisnienia a zatem sity dziatajace na rurociag sa tak duze, ze moga go zniszczyé. Zjawisko to znane
jest pod nazwg TARANA WODNEGO.

Gtéwnymi przyczynami powodujacymi powstanie tarana wodnego sa:

1. Szybkie otwieranie i zamykanie zawordw.

2. Szybkie rozruchy i zatrzymania pomp.

3. Akumulacja i przemieszczanie sig obszardw (babli) sprezonego powietrza wzdtuz rurociagu

Hamowanie algorytmem tarana.

Algorytm ten zostat zaprojektowany po to, aby wykrywaé obecnos¢ nadcisnienia w trakcie procedury hamowania
silnika napedzajacego pompe. Przez zmiane rampy hamowania silnika mozemy odzyskac¢ kontrole nad
przebiegiem ci$nienia w czasie zatrzymywania pompy. Poprzez spowolnienie tego procesu eliminujemy
powstawanie nadcisnienia a w konsekwencji chronimy przed rozsadzeniem rurociag

Aby prawidtowo wyregulowa¢ parametry softstartu w sposéb, ktéry pozwoli na unikniecie efektu tarana wodnego,
musimy zna¢ warunki jego wystgpienia dla konkretnej pompy/zaworu i ustawi¢ moment minimalny przez caly czas
hamowania.
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G6. Wejscia

G6.1 CONTROL MODE (TRYBY STEROWANIA)
1 OPER MODE=1

Zrodio sterowania

Odo4

Ekran
Opis
Zakres

Warto$¢ domysina

0 Zabronione.

Funkcja Ustawia tryb sterowania softstartu.
Nr Tryb Opis Wyswiet
lacz
. Zadne zrodto sterowania nie jest dozwolone, nie ma
0 Zabroniony A ) .
mozliwo$ci startu, zatrzymania ani resetu softstartu..
1 Lokalny Start/Stop i Reset mozliwe tylko z pulpitu sterowania L
2 Zdalny Start/Stop i Reset mozliwe tylko poprzez wejscia cyfrowe R
3 Komunikacja Start/Stop i Reset mozliwe tylko przez komunikacje c
szeregowa szeregowa.
Lokalna predkosc¢ s . .
4 manewrowa V/S Predkosé manewrowa sterowana z pulpitu sterowania G
Sterowanie .
5 pompa, 1 Dozwolone sterowanie 1 pompg P

G6.2 LOCAL RESET (RESET LOKALNY)

Ekran 2 LOCAL RESET=Y

Opis Sterowanie resetem lokalne.

Zakres Nie/Tak

Wartos¢ domysina Tak

Funkcja Zezwala na dokonanie lokalnego resetu przez pulpit sterujacy..

G6.3 DIGITAL INPUT 1 (WEJSCIE CYFROWE 1)

Ekran 3 D INPUT1 SEL=4
Opis

Zakres 0do 10

Wartos¢ domysina 0 Nie uzywane.

Wielofunkcyjne wejscie 1.

Funkcja Wybdér funkcji jaka ma petni¢ wejscie cyfrowe kiedy jest aktywne (X).
Regulacja Patrz tabela ponize;j.
Nr | Tryb Stan Funkcja
0 | Nieaktywne NA Wejscie bez funkcji
1 | Start NO Komenda startu
2 | Stop NC Komenda stop
Komenda stop; reset przy
3 | Stop - Reset NC otwieraniu zestyku
Start w chwili zamkniecia
zestyku; Stop w chwili otwarcia
4 | Start - Stop NO zestyku.
5 | Reset NC Reset przy otwieraniu zestyku
6 |Predkosé¢ manewrowa + NA Predkos$é manewrowa +
7 |Predkosé manewrowa - NA Predkosé manewrowa -
8 |Hamowanie pradem statym NA Aktywne hamowanie DC
9 |Podwdjne ustawienie NA Aktywne podwdjne ustawienie
W chwili otwierania styku
zatrzymanie awaryjne z
10 | Wylaczenie zewnetrzne NC sygnalizacja przyczyny z.a.

Tabela 8 Funkcje wejscia cyfrowego
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G6.4 DIGITAL INPUT 2 (WEJSCIE CYFROWE 2)

Ekran 4 DINPUT2 SEL=0

Opis Wielofunkcyjne wejscie cyfrowe 2.

Zakres 0do 10

Wartos¢ domysina 0 Nie uzywane

Funkcja Wybdér funkcji jaka ma petni¢ wejscie cyfrowe kiedy jest aktywne (X).
Regulacja Patrz tabela 8. G6.3.

G6.5 DIGITAL INPUT 3 (WEJSCIE CYFROWE 3)

Ekran 5 DINPUT3 SEL=0

Opis Wielofunkcyjne wejscie cyfrowe 3.

Zakres 0do 10

Wartos¢ domysina 0 Nie uzywane

Funkcja Wybdér funkcji jaka ma petni¢ wejscie cyfrowe kiedy jest aktywne (X).
Regulacja Patrz tabela 8. G6.3.

G6.6 DIGITAL INPUT 4 (WEJSCIE CYFROWE 4)

Ekran 6 DINPUT4 SEL=0

Opis Wielofunkcyjne wejscie cyfrowe 4.

Zakres 0do 10

Wartos¢ domysina 0 Nie uzywane

Funkcja Wyhbdér funkcji jaka ma petni¢ wejscie cyfrowe kiedy jest aktywne (X).
Regulacja Patrz tabela 8. G6.3.

G6.7 DIGITAL INPUT 5 (WEJSCIE CYFROWE 5)

Ekran 7 DINPUT5 SEL=0

Opis Wielofunkcyjne wejscie cyfrowe 5.

Zakres 0do 10

Wartos¢ domysina 0 Nie uzywane

Funkcja Wyhbdér funkcji jaka ma petni¢ wejscie cyfrowe kiedy jest aktywne (X).
Regulacja Patrz tabela 8. G6.3.

PRZYKELADY OKABLOWANIA STEROWANIA
PRZYKLAD 1: START/ STOP 3 przewodowy.

—lr”; ‘ll_— 1{]
G6.3: Tryb 01 = START (T11). Start P [
G6.4: Tryb 02 = STOP (T12). . EIL. ) — 11
G6.5: Tryb 05 = RESET (T13). Stop 0 E I
e — 12
Vi i
Reset o :' h 13
|:[ 1] ;
Rysunek 28. START / STOP 3 +* 14
przewodowy DT0003D
PRZYKLAD 2: START / STOP zestyk przetaczalny i przycisk RESET
o ]
H —1 10
G6.3: Tryb 04 = START / STOP (T11). Start/ Stop e | | -.
G6.4: Tryb 05 = RESET (T12). ™ — 1
Reseat ] '
L —112
w -
13
Rysunek 29 START / STOP 2 przewodowy Pt DT0022C
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PRZYKLAD 3: START, STOP, RESET przyciski , Slow Speed+ zestyk przelaczny and Slow Speed — zestyk

przetaczny.
G6.3: Tryb 01 = START (T11). =
G6.4: Tryb 02 = STOP (T12). . T — 10
G6.5: Tryb 05 = RESET (T13). Start AR I
G6.6: Tryb 06 = SLOW SPPED + (T14). oy v [ M
G6.7: Tryb 07 = SLOW SPPED - (T15). Stop ry 1
l A—, :_ 12
Reset | 1
T 13
Slow spaad e, Vo 1
- 1| 14
Slow spe f
Rysunek 30 START / STOP 3 —E=—— s
przewodowy i Predko$¢ I
Manewrowa + i - OToDZ7C

PRZYKLAD 4: START, STOP, RESET przyciski | DUAL SETTING zestyk przetaczny.

G6.3: Tryb 01 = START (T11).
G6.4 : Tryb 02 = STOP (T12). Py
G6.5: Tryb 05 = RESET (T13). i i—1 10
G6.6 : Tryb 09 = PODWOJINA Start €400 1
NASTAWA (T14). — = 11
Stop I, I
1 :— 12
Resat 11
e RE
Dual Setting (. I
\“‘—1‘—‘!_ — 14
Rysunek 31 START / STOP RESET 3 T
przewodowy i PODWOJNA
NASTAWA DTO023C
PRZYKLAD 5: START, STOP, RESET przyciski | DC BRAKE zestyk przetaczny.
G6.3: Tryb 01 = START (T11). _
G6.4: Tryb 02 = STOP (T12). 7 " 10
G6.5: Tryb 05 = RESET (T13). Start Q i \
G6.6: Tryb 08 = HAMOWANIE DC- — — 11
(T14). Stop 1 : |
A I'— 12
Reset 11
A= 113
Rysunek 32 START/ STOP RESET 3 OC Brake ", 1 1 )
przewodowy | L L Jj_‘
HAMOWANIE DC s DT0024C
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G6.8 ANALOGUE INPUT1 FORMAT (FORMAT WEJSCIA ANALOGOWEGO 1)
Ekran 8 ANI1 FORMAT =1

Opis Format Wejscia Analogowego 1.
Zakres 0 =0-20mA
1=4-20mA
2 =0-10v
Wartos¢ domysina 1 =4-20mA
mA & Format 0-20mA mA & Formal 4-20mA
Rage 0-10bar Range 0-10bar
Sensor Output 0-20mA Sensor Qutput  4-20mA
20ma, 20mA,
12mA
12ma
AmA
- bar bar
0 bar 6 bar 10 bar 0 bar 5 bar 10 bar
0% 60% 100% 0% 50% 100%
DTO028C

Rysunek 33 Wejscie analogowe 1 skalowane jako 0-20mA i jako 4-20mA

G6.9 ANALOGUE INPUT 1 RANGE (ZAKRES WEJSCIA ANALOGOWEGO 1)
Ekran 9 Al1 RANGE 0_10

Opis Zakres wejscia analogowego 1 w jednostkach absolutnych.
Zakres 0do 999

Wartos¢ domyslna  0-10

Regulacja Ustawia¢ zgodnie z zakresem podtgczonego przetwornika.

G6.10 ANALOGUE INPUT 1 UNITS (JEDNOSTKI WEJSCIA ANALOGOWEGO 1)
Ekran 10 AI1 UNITS=OFF

Opis Jednostki wejscia analogowego 1 .
Zakres Bar, °C, mtr (metry), OFF

Wartos¢ domyslna  OFF

UWAGA: Patrz rozdziat 6.5.2 OPIS ZACISKOW

G6.11 ANALOGUE INPUT 2 FORMAT (FORMAT WEJSCIA ANALOGOWEGO 2)
Ekran 11 ANI2 FORMAT =1

Opis Format Wejscia Analogowego 2.
Zakres 0 =0-20mA

1=4-20mA

2 =0-10V

Wartos¢ domysina 1 =4-20mA

G6.12 ANALOGUE INPUT 2 RANGE (ZAKRES WEJSCIA ANALOGOWEGO 2)
Ekran 12 AI2 RANGE 0_10

Opis Zakres wejscia analogowego 2 w jednostkach absolutnych.
Zakres 0do 999

Warto$¢ domysina  0-10

Regulacja Ustawia¢ zgodnie z zakresem podtgczonego przetwornika.

G6.13 ANALOGUE INPUT 2 UNITS (JEDNOSTKI WEJSCIA ANALOGOWEGO 2)
Ekran 13 Al2 UNITS=OFF

Opis Jednostki wejscia analogowego 2 .

Zakres Bar, °C, mtr (metry), OFF

Wartos¢ domyslna  OFF
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PRZYKEADY POD£ACZENIA PRZETWORNIKOW DO WEJSCIA ANALOGOWEGO

O Wejscie Analogowe 1 (ANI1) 4-20mA (przetwornik cisnienia 10 bar) .

ANI1 G6.8 =8 ANI1 FORMAT =1
G6.9 =9 Al1 RANGE=10
G6.10 = 10 Al1 UNITS=BAR

Zasilanie zewnetrzne 24VDC

+

v 1

r —] 19

18

Przetwornik cisnienia 10 bar

DTOD29E

Rysunek 34 Podlaczenie przetwornika cisnienia do wejscia analogowego 1

O Wejscie Analogowe 2 (ANI2) 0-10V (Przetwornik temperatury 50°C).

52

ANI2 G6.11 = 11 ANI2 FORMAT=2
G6.12 = 12 AI2 RANGE =50
G6.13 =13 ANI2 UNITS =°C

0-10V
Al2
Zasilanie zewnetrzne 24VDC ‘
£ 24V M
+ PR 20
—24V[ii ! ov] °C -
i = }
™ |Czujnik temperatury 50°C
DTOOVSA

Rysunek 35. Podtaczenie przetwornika temperatury do wejscia analogowego 2
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G7.

Wyjscia

G7.1 RELAY 1 (PRZEKAZNIK 1)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

1 REL1 SEL ON=14

Wybor zrédta sterowania dla przekaznika 1.

1 do 21 (patrz tablica 9).

14 Ciagly

Dostarcza mozliwosci potaczenia kazdego przekaznika do jednego z wyj$¢ pokazanych
ponizej

Jesli przekaznik nie sg uzywany nie wymaga sie zmian. Wybierz wymagane zrodto dla
kazdego przekaznika. Jesli to konieczne, ustaw poziom odpowiadajacy skojarzeniu wg
parametru G9 Komparatory

1
Relay 1 2
T

Rysunek 36 Przekaznik 1 DT0030C

G7.2 RELAY 2 (PRZEKAZNIK 2)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

2 REL1 SEL ON=15

Wybor zrédta sterowania dla przekaznika 2.

1 do 21 (patrz tablica 9).

15 Bypass/React.

Dostarcza mozliwosci potaczenia kazdego przekaznika do jednego z wyj$¢ pokazanych
ponizej

Jesli przekaznik nie sg uzywany nie wymaga sie zmian. Wybierz wymagane zrodto dla

kazdego przekaznika. Jesli to konieczne, ustaw poziom odpowiadajacy skojarzeniu wg
parametru G9 Komparatory

Relay 2 5
T

Rysunek 37. Przekaznik 2 DT0031C

G7.3 RELAY 3 (PRZEKAZNIK 3)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

Uwaga

3 REL1 SEL ON=9

Wybor zrédta sterowania dla przekaznika 3.

1 do 21 (patrz tablica 9).

9 Btad.

Dostarcza mozliwosci potaczenia kazdego przekaznika do jednego z wyj$¢ pokazanych
ponizej

Jesli przekaznik nie sg uzywany nie wymaga sie zmian. Wybierz wymagane zrodto dla

kazdego przekaznika. Jesli to konieczne, ustaw poziom odpowiadajacy skojarzeniu wg
parametru G9 Komparatory

Relay 3 8 3

Rysunek 38. Przekaznik 3 OT0032C

Przekaznik 3 moze by¢ skonfigurowany tak samo jak przekaznik 1 oraz 2, z
mozliwoscia 21 pozycji wyboru z wyjatkiem opcji EXTERNAL BRAKE - jesli taka
opcja zostata wybrana w parametrze G13.4. W tym przypadku przekaznik 3 pozostanie
regulowany wewnetrznie do sterowania ZEWNETRZNEGO HAMOWANIA DC
(EXTERNAL DC BRAKE) i nie moze by¢ konfigurowany.
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TABLICA WYBORU ZRODLA STEROWANIA PRZEKAZNIKIEM

TRYB FUNKCJA OPIS

0 Nieaktywny Przekaznik zabroniony, nie uzywany.

1 Aktywny Przekaznik dozwolony.

2 Ostrzezenie przed Prad silnika przekracza warto$¢ ustawiong w parametrze G3.2

przecigzeniem (OVERLOAD CURRENT).

3 Ostrzezenie przed biegiem Prad silnika jest ponizej wartosci ustawionej w parametrze G3.6

jatowym (UNDERLOAD CURRENT).

4 Ostrzezenie przed wysokim Napiecie sieci jest rowne lub wyzsze niz ustawione w G3.12

napieciem (OVERVOLTAGE).

5 Ostrzezenie przed niskim Napiecie sieci jest rowne lub mniejsze niz ustawione w G3.10

napieciem (UNDERVOLTAGE).

6 Komparator 1 Przekaznik dozwolony jesli warto$¢ parametru ustawiona w
ekranie G9.1 jest powyzej warto$ci parametru ustawionego wg
ekranu G9.2 po czasie ustawionym w ekranie G9.4.
Przekaznik zabroniony jesli warto$¢ parametru ustawiona w
ekranie G9.1 jest ponizej wartosci parametru ustawionego wg
ekranu G9.3 po czasie ustawionym w ekranie G9.5.

7 Komparator 2 Przekaznik dozwolony jesli warto$¢ parametru ustawiona w
ekranie G9.6 jest powyzej wartosci parametru ustawionego wg
ekranu G9.7 po czasie ustawionym w ekranie G9.9.
Przekaznik zabroniony jesli warto$¢ parametru ustawiona w
ekranie G9.6 jest ponizej wartosci parametru ustawionego wg
ekranu G9.8 po czasie ustawionym w ekranie G9.10.

8 Komparator 3 Przekaznik dozwolony jesli warto$¢ parametru ustawiona w
ekranie G9.11 jest powyzej wartosci parametru ustawionego wg
ekranu G9.12 po czasie ustawionym w ekranie G9.14.
Przekaznik zabroniony jesli warto$¢ parametru ustawiona w
ekranie G9.11 jest ponizej wartosci parametru ustawionego wg
ekranu G9.13 po czasie ustawionym w ekranie G9.15.

9 Btad ogolnie Przekaznik stanie sie aktywny jesli wydarzy sie biad.

10 Brak btedu Przekaznik bedzie aktywny jesli nie bedzie zadnych btedéw
(bezpieczny od btedu).

11 Btad tyrystoréw Uszkodzony jest jeden lub wiecej tyrystoréw.

12 Btad Autoresetu Przekaznik dozwolony kiedy zostata przekroczona ilo$é
autoresetéw wg ekranu G15.2 ATTEMP NUMBR

13 Gotowy Softstart gotowy do rozruchu silnika.

14 Praca ON na poczatku rampy rozruchu /

OFF na koncu rampy hamowania.

15 Bypass/React ON na koncu rampy rozruchu /

OFF na poczatku rampy hamowania.

16 Opodznienie ON przy koricu rampy rozruchu /
OFF przy koincu rampy hamowania.

17 Wysokie cisnienie Softstart V5 pracuje i facznik ci$nieniowy jest otwarty przez czas
dluzszy niz czas ustawiony w ekranie G16.4

18 Niskie cisnienie Softstart V5 pracuje i facznik cisnieniowy jest otwarty przez czas
dluzszy niz czas ustawiony w ekranie G16.5.

19 Brak przeptywu Sygnat z tacznika przeptywu jest ignorowany przez czas
ustawiony w ekranie G16.6 liczac od chwiii przyjecia przez
softstart waznego sygnalu startu. Po uplywie tego czasu softstart
zostanie zatrzymany awaryjnie jesli brak przeptywu bedzie trwat
dtuzej niz przez czas ustawiony w ekranie G16.7.

20 Niski poziom wody Czujnik gtowicy pompy (lub inny czujnik poziomu) wykryt brak
wody.

21 Btad pompy Wystapit blad z zakresu F24 do F27 oraz F5. Btedy zwigzane z

praca pomp.

Tabela 9. Wybo6r zrodia sygnatu dla przekaznikow
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& INSTANTANEOUS

80V

& BY-PASS & DELAY

eV

ON

| oFF i

o

Ul — 2l i

DTOO33B

Rysunek 39. Zalaczanie przekaznikéw skonfigurowanych w trybach 11; 12i 13.
G7.4 ANALOGUE OUTPUT SOURCE SELECTION (WYBOR ZRODLA DLA WYJSCIA

ANALOGOWEGO)
Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

4 ANALOG1 SEL=0

Wybor zrédta sygnatu dla wyjscia analogowego.

O0do7,

0

Dostarcza mozliwosci wyboru zrédia sygnatu dla wyjscia analogowego z ponizszej listy

Patrz tabela 10

<

Opis

NIEUZYWANY

PRAD SILNIKA

MOC SILNIKA

MOMENT SILNIKA

COSINUS PHI

NAPIECIE WEJSCIOWE

ECHO WEJSCIA ANALOGOWEGO 1

N (oo~ |wWw (N |k O

ECHO WEJSCIA ANALOGOWEGO 2

Tabela 10. Wybor zrddia dla wyjscia analogowego

G7.5 ANALOGUE OUTPUT FORMAT (FORMAT WYJSCIA ANALOGOWEGO )

Ekran
Opis
Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

POWER ELECTRONICS Softstart V5 Podrecznik Produktu

5 AO1 FORMAT=0

Analogue output format.

Oorl,

0=0-20mA

1=4-20mA

0=0-20mA

Select the electrical format of the Analogue output.
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DT0036D
Rysunek 40. Wyjscie analogowe 0-10V
Format 0-20mA Format 4-20mA
mA & Lower limit 0% Lower limit 0%
Higher limit ~ 100%/ 200% mA & Higher limit ~ 100%/ 200%
20mi 20mi
13,6maA
L
B, Fma
12ma / amaA
o, a
0% 60% 100% 200% 0% 60% 100% 200%
DT0034B
Rysunek 41. Wyjscia analogowe 0-20mA oraz 4-20mA
Przyktad
. 16
wyjscie =4+ x (X %)

gor _granica—dol _ granica
dla 60% i zakresu 4-20mA

. 16
scle =4+ 60% =13,6mA
el 100%

%

G7.6 ANALOGUE OUTPUT LOW SETPOINT (DOLNA NASTAWA WYJSCIA ANALOGOWEGO)
Ekran 6 AO1 LOW=0%

Opis Dolna nastawa wyjscia analogowego.
Zakres 0 do 500.
Wartos¢ domysina 0%

G7.7 ANALOGUE OUTPUT HIGH SETPOINT (GORNA NASTAWA WYJSCIA ANALOGOWEGO)
Ekran 7 AO1 HIGH=100%

Opis Gorna nastawa wyjscia analogowego.
Zakres 0 Do 500.
Wartos¢ domysina 100

56 MTO001/PL Rev.F Softstart V5 Podrecznik Produktu POWER ELECTRONICS



Ekrany parametrow

G8.

Nastawa podwdjna

G8.1 DUAL SETTING(NASTAWA PODWOJNA)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

Aplikacje

1 DUALSETING=NO

Nastawa podwdjna.

Tak/Nie

Nie

Dozwolony /zabroniony druga nastawa dla G4 Przyspieszenie, G5 Hamowanie oraz dla
krzywych przecigzenia (G3.3 Krzywe przecigzenia).

Kiedy wymagany jest drugi parametr ustaw Nastawa Podwojna na Tak. Ta druga
nastawa jest aktywowana przez jedno z wejs¢ cyfrowych.

Mtyny, kruszarki i dowolne aplikacja ktérych pewne operacyjne stany wymagajg
twardszego lub ,bardziej miekkiego” zestawu parametrow

G8.2 TORQUE PULSE 2 (MOMENT IMPULSOWY 2)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

2 PLS TORQ2=50%

Druga nastawa momentu impulsowego

50 do 100%

% znamionowego momentu silnika

50%

Wybér poziomu momentu impulsowego przyktadanego do silnika przez czas ustawiony
w parametrze G8.3

Ustaw ten parametr w pofaczeniu z parametrem G8.3 az do skutecznego poruszenia
wirnika ze stanu spoczynku

G8.3 PULSE TORQUE TIME 2 (CZAS TRWANIA MOMENTU IMPULSOWEGO 2)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

3 PLS TQ T2=OFF

Druga nastawa czasu trwania momentu impulsowego.
OFF, 0 do 0.9s

sekundy

OFF

Patrz G4.3.

Patrz G4.3

G8.4 INITIAL TORQUE 2 (MOMENT POCZATKOWY 2)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

4 INIT TRQ2 =30%

Druga nastawa momentu poczatkowego.
30 do 99%

30%

Patrz G4.4

Patrz G4.4

G8.5 INITIAL TORQUE TIME 2 (CZAS TRWANIA MOMENTU POCZATKOWEGO 2)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

5INIT TQ T2=1s

Druga nastawa czasu trwania momentu poczatkowego
0do 10

sekundy

1

Patrz G8.4

Patrz G4.5

G8.6 ACCELERATION TIME 2 (CZAS PRZYSPIESZENIA 2)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

6 ACC TIME2=12s

Druga nastawa czasu przyspieszenia.
0 do 180

sekundy

12

Patrz G4.6

Patrz G4.6
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G8.7 CURRENT LIMIT 2 (OGRANICZENIE PRADU 2)

Ekran 7 1 LIMIT2 =2800A

Opis Druga nastawa ograniczenia pradowego .
Zakres 1 do 5xIn, In znamionowy prad softstartu
Jednostki Ampery

Wartos¢ domysina 3xIn

Funkcja Patrz G4.7

Regulacja Patrz G4.7

G8.8 FREEWHEEL STOP 2 (ZATRZYMANIE WYBIEGIEM 2)

Ekran 8 FREWEL STP2=N

Opis Druga nastawa zatrzymania wybiegiem.
Zakres Tak/Nie

Wartos¢ domysina Nie

Funkcja Patrz G5.1.

Regulacja Patrz G5.1.

G8.9 DECELERATION TIME 2 (CZAS HAMOWANIA 2)

Ekran 9 DEC TIME2=12s

Opis Druga nastawa czasu hamowania.
Zakres 0do 180

Jednostki sekundy.

Wartos¢ domysina 12

Funkcja Patrz G5.2.

Regulacja Patrz G5.2.

G8.10 MOTOR DECELERATION ALGORITHM 2 (ALGORYTM HAMOWANIA SILNIKA 2)
Ekran 10 DEC MD SEL2=1

Opis Druga nastawa algorytmu hamowania silnika.

Zakres 1 Krzywa normalna.
2 krzywa zabezpieczenia przed taranem wodnym.

Wartos¢ domysina 1 Krzywa Normalna

Funkcja W aplikacjach w ktorych istnieje zagrozenie zjawiskiem tarana wodnego nalezy wybraé
algorytm 2. Dla innych aplikacji nastawa domyslna jest wystarczajaca.

Regulacja W aplikacjach w ktorych istnieje zagrozenie zjawiskiem tarana wodnego nalezy wybraé

algorytm 2. Dla innych aplikacji nastawa krzywej normalnej jest wystarczajaca.

Kiedy wybrane jest hamowanie z algorytmem tarana wodnego musza by¢

doregulowane dwa parametry aby prawidtowo wyregulowac proces zatrzymania.

O Procent czasu hamowania w ciggu ktdrego aktywny jest algorytm tarana

O Minimalny moment, ktory musi przykfadac silnik do obcigzenia podczas
zatrzymania

W aplikacjach z wystepujacym zjawiskiem tarana wodnego proces ustawiania

parametrow moze by¢ procesem interakcyjnym prowadzonym metoda prob i btedéw .

G8.11 HAMMER FACTOR 2 (WSPOLCZYNNIK TARANA 2)

Ekran 11 HAMR FAC2=75%

Opis Druga nastawa wspotczynnika tarana 2.

Zakres 0do 99

Jednostki Procent czasu hamowania silnika (G8.9).

Wartos¢ domysina 75%

Funkcja Ustawienie czasu w ktérym bedzie aktywny algorytm tarana podczas hamowania.

G8.12 MINIMUM TORQUE 2 (MOMENT MINIMALNY 2)

Ekran 12 MINI TRQ2=1%

Opis Druga nastawa minimalnego momentu ktéry bedzie przyktadany podczas hamowania
(kiedy algorytm tarana jest aktywny)

Zakres 0 do 99%

Jednostki % Parametru G8.11 HAMER FACT2.
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Warto$¢ domysina 1%
Funkcja Ustawa moment minimalny ktéry bedzie przykladany podczas hamowania (Algorytm
tarana).

G8.13 PHASE SEQUENCE 2 (KOLEJNOSC FAZ 2)

Ekran 13 PHASE SEQ2=2
Opis Druga nastawa kolejnosci faz na wejsciu softstartu.
Zakres 1 NO SEQ PROTECT.

21L1L2L3SEQ.
3 INVERSED SEQ.

Wartos¢ domysina 2L1L2L3 SEQ.

Funkcja Ten parametr ustanawia prawidiowa kolejnos¢ faz na wejsciu zasilajacym V5. Moze sie
zdarzy¢, ze softstart probuje wystartowac¢ silnik gdy sekwencja faz napiecia
wejsciowego jest rézna od kolejnosci ustalonej tym parametrem. W tym przypadku
softstart zostanie zatrzymany awaryjnie wyswietlajac komunikat F2 WRONG PH/SQ.

Regulacja Okreslenie kolejnosci faz a nastepnie ustawienie parametru zgodnie z tg kolejnoscia.

UWAGA Pracujac z PREDKOSCIA MANEWROWA (SLOW SPEED) lub uzywajac
HAMOWANIA PRADEM STALYM (DC BRAKE) musi byé wybrana jedna z dwéch
opcji (L1 L2 L3 lub Inverse Sequence= Kolejno$é Odwrocona).

W tych trybach pracy uzycie opcji 1 NO SEQ PROTECT nie jest dozwolone

G8.14 OVERLOAD MOTOR CURRENT 2 (PRZECIAZENIOWY PRAD SILNIKA 2)

Ekran 14 OV LOAD2=1200A

Opis Druga nastawa przecigzeniowego pradu silnika.

Zakres 0.6 do 1.5 x Inom, gdzie Inom odnosi sie do znamionowego pradu softstartu.
Jednostki A

Wartos¢ domysina 1.0 x Inom.

Funkcja Ten parametr ustawia warto$¢ ochronng przecigzeniowego pradu silnika dla pracy w

warunkach znamionowych. Czas, ktory uptynie do chwili zatrzymania awaryjnego z
powodu przecigzenia silnika zalezy od rzeczywistego pradu pobieranego przez silnik
oraz od ustawienia parametru G3.3.

Regulacja Wprowadz warto$¢ pradu znamionowego z tabliczki znamionowej silnika.

G8.15 OVERLOAD CURVE 2 (KRZYWA PRZECIAZENIA 2)

Ekran 15 OV/LOAD T2=5
Opis Druga nastawa krzywej przecigzenia.
Zakres 1do 10

1 Najszybsza krzywa

10 Najwolniejsza krzywa.

Wartos¢ domysina 5

Funkcja Krzywa przecigzenia okresla czas odpowiedzi softstartu na wystagpienie warunkéw
przecigzenia silnika. Istnieje nieliniowa zaleznos¢ pomiedzy parametrem przecigzenia
(G3.2 OV LOAD) i tym parametrem.
Aby ustawi¢ czas wymagany dla zatrzymania awaryjnego F4 OVERLOAD: Jesli
wybrano krzywg 1 (3 OV/LOAD T =1 ) wowczas reakcja softstartu jest prawie
natychmiastowa natomiast jesli wybrana zostata krzywa 10 (OV/LOAD T=10)
zatrzymanie awaryjne F4 OVERLOAD nastapi po czasie op6znienia.

Regulacja Jesli potrzebujesz szybkiej odpowiedzi na stan przecigzenia wybierze 3 OV/LOAD T =1.
Jesli warunkom aplikacji bardziej odpowiada odpowiedz op6zniona wéwczas wybierz
3 OV/LOAD T =10.
Wiekszosci aplikacjom wystarczy opcja posrednia, zainstalowana domysinie (OV/LOAD
T =5).

G8.16 STARTING OVERLOAD FACTOR 2 (WSPOLCZYNNIK PRZECIAZENIA PRZY ROZRUCHU 2)
Ekran 16 OVL FAC2=100%

Opis Dual setting starting Overload Factor.

Zakres 100 to 500%

Jednostki W procentach w stosunku do wartosci G3.3 OV/LOAD T.
Wartos¢ domysina 100%
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Funkcja

Regulacja

Parametr ten reguluje the KRZYWA PRZECIAZENIA PODCZAS PRZYSPIESZANIA.
Parametr ten moze by¢ uzywany do sterowania rozruchem obcigzen o duzych
momentach bezwtadnosci

W przypadku pomp i wentylatoréw (Moment = K x Predkos¢ "2) pozostaw wartosé
domysing (100%).

Parametr ten jest aktywny wytgcznie podczas przyspieszania, nieaktywny natomiast w
przypadku pracy silnika z predkoscig ustalona, wtedy aktywne sa parametry G3.2 oraz
G3.3.

Dla aplikacji o matych momentach bezwtadnosci, np. pomp i wentylatorow (Moment = K
x Predkos¢ ~2) najbardziej odpowiednia bedzie warto$¢ domysina (100%)..

Mtyny, kruszarki i wiréwki (duze momenty bezwtadnosci ) beda prawdopodobnie
wymagac¢ doregulowania. Poczynajgc od wspoétczynnika (150%) powiekszaj te wartosé
az softstart dokona ptynnego rozruchu bez zatrzymania awaryjnego F4 OVERLOAD

G8.17 MOTOR PTC 2(TERMISTOR SILNIKA 2)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

17 MOTOR PTC=NO

Druga nastawa Zezwolenie /zabronienie opcji termistora silnika PTC.

Tak/Nie

Nie

Softstart umozliwia podtgczenie standardowego termistora silnikowego PTC (zaciski
T16-T17) w celu wykrywania przegrzania silnika. Kazda rezystancja wejsciowa w
granicach od 100ohm dol.7kohm jest uwazana za warto$¢ prawidtowa (ok) zas kazda
wartos¢ znajdujaca sie poza powyzszym zakresem jest uwazana za btad (btad). Jesli
parametr MOTOR PTC jest ustawiony na “Yes” oraz rezystancja wejsciowa na
zaciskach T16-T17 jest poza dopuszczalnym zakresem, wowczas urzadzenie generuje
zatrzymanie awaryjne wraz z towarzyszacym mu komunikatem F8 MOTOR PTC. Aby
zabezpieczy¢ silnik juz po zatrzymaniu awaryjnym przed kumulacjg ciepta
wydzielajacego sie w uzwojeniach reset tego zatrzymania mozliwy jest wytacznie w
przypadku obnizenia rezystancji termistora do wartosci mniejszej niz 260 Ohms W
przypadku rezystancji ponizej 100 Ohm softstart V5 moze by¢ zresetowany jesli PTC
osiagnie rezystancje wiekszg niz 160 Ohm.

Zaleznie od dostepnosci termistora w uzwojeniach silnika wybierz Tak lub Nie.

G8.18 UNDERLOAD CURRENT 2(PRAD BIEGU JALOWEGO 2)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja
Aplikacje

18 UNLOAD2=0.0A

Druga nastawa pradu biegu jalowego.

0 do 0.9 x In, gdzie In jest znamionowym pradem softstartu.

A

0.0

Prad biegu jatowego okresla poziom pradu, ponizej ktérego silnik nie powinien
pracowac.

Zazwyczaj przyjmuje sie 50% pradu znamionowego silnika.

Ochrona ta pomaga zasygnalizowa¢ wystapienie probleméw mechanicznych takich jak
pekniete waty, pasy napedowe. Kiedy takie zdarzenie wystapi, silnik zacznie pracowac¢
na biegu jatowym. W aplikacji pompowej ta ochrona pomaga wykry¢ prace pompy bez
cieczy (suchobieg).

G8.19 UNDERLOAD DELAY 2(CZAS ZWLOKI DETEKCJI BIEGU JALOWEGO 2)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

Aplikacje

19 UNLOAD T2=0OFF

Druga nastawa op6znienia wykrywania biegu jalowego.

0 do 99 sekund., OFF

Sekundy

OFF (wyfaczony)

Parametr ten ustawia maksymalny dopuszczalny czas pracy na biegu jatowym zanim
nastgpi zatrzymanie awaryjne.

Zaleznie od aplikacji, ale powinna by¢ ustawiony tak, aby zatrzymanie nastgpito jak
najszybciej po wystapieniu przyczyny.

Pompy, wentylatory.

G8.20 SHEARPIN CURRENT 2(PRAD , SCINANIA KOLKA”2)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina

20 SHRPIN2=OFF

Druga nastawa pradu ,$cinania kotka”.

OFF, 0.7 do 1.2 x In (pradu znamionowego softstartu).
Ampery.

OFF
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Funkcja Softstart zatrzyma sie awaryjnie natychmiast jesli prad pobierany przez silnik podczas
pracy w stanie ustalonym osiggnie warto$¢ ustawiong w tym parametrze. Parametr jest
nieaktywny podczas przyspieszania i hamowania. Zatrzymanie powinno by¢
wykonywane w sposob kontrolowany.

Regulacja Ustawia warto$¢ pradu powodujgcego natychmiastowe zatrzymanie awaryjne softstartu
V5
Aplikacje Przewymiarowane silniki elektryczne uzywane dla rozruchéw lecz w stanie pracy

ustalonej pracujace prgdem znamionowym moga 0siggna¢ poziom pradu ,$cinania
kotka” tylko w wypadku wystgpienia powaznych uszkodzen mechanicznych typu
zablokowanie wirnika, rozpadniecie sie tozyska etc..

G8.21 ASYMMETRYCAL CURRENT 2(ASYMETRIA PRADOW 2)

Ekran 21 ASYM | ENB2=N

Opis Druga nastawa asymetrii prgdow.

Zakres Tak/Nie

Wartos¢ domysina Nie

Funkcja Dopuszcza/zabrania ochrony przed wystapieniem asymetrii pradowej w softstarcie.

Jesti dozwolona — w przypadku wystapienia asymetrii prgdéw wiekszej niz
40%.softsstart wygeneruje zatrzymanie awaryjne z komunikatem F3 ASYM CURR

G8.22 MOTOR CURRENT 2(PRAD ZNAMIONOWY SILNIKA 2)

Ekran 22 1| MTR2=30A

Opis Druga nastawa znamionowego (odczytany z tabliczki znamionowej) prad silnika
Zakres 9 do 1200

Jednostki Ampery.

Wartos¢ domysina Zaleznie od pradu znamionowego softstartu V5.

Funkcja Ustawia znamionowy prad silnika. Jest to niezbedne dla prawidtowej ochrony silnika.
Regulacja Ustaw ten parametr wedtug danych podanych na tabliczce znamionowej silnika.

G8.23 MOTOR VOLTAGE 2(NAPIECIE ZNAMIONOWE SILNIKA 2)

Ekran 23V MTR2=2
Opis Drugie znamionowe (odczytane z tabliczki znamionowej) napiecie silnika
Zakres 220-240V
380-440V
500-525V
660-690V
Jednostki Volty
Wartos¢ domysina 2. 380-440V
Funkcja Regulacja znamionowego napiecia silnika.
Regulacja Ustawia ten parametr zgodnie z napieciem wejsciowym na wejsciu softstartu. Upewnij

sie takze, ze wartos¢ ta jest odpowiednia dla znamionowego napiecia silnika..

G8.24 MOTOR POWER 2(MOC SILNIKA 2)

Ekran 24 P MTR2 =4.0kW

Opis Druga znamionowa (odczytana z tabliczki znamionowej) moc silnika
Zakres 0 do 999kW

Jednostki Kilowaty

Wartos¢ domysina 4.0

Funkcja Ustawia nominalng moc silnika.

G8.25 MOTOR COS PHI 2( WSPOLCZYNNIK MOCY SILNIKA 2)

Ekran 25 COS PHI 2=85%

Opis Drugi wspétczynnik mocy silnika

Zakres 40 do 99

Jednostki %

Wartos¢ domysina 85%

Funkcja Ustawia znamionowy wspofczynnik (z tabliczki znamionowej) mocy silnika dla ciagtego

(w czasie rzeczywistym ) obliczania momentu rozwijanego przez silnik.

G8.26 SUPPLY FREQUENCY 2(CZESTOTLIWOSC SIECI ZASILAJACEJ 2)

Ekran 26 FREQ2= 50Hz

Opis Druga czestotliwos$¢ napiecia sieci zasilajacej
Zakres 50 Hz, 50/60 Hz

Jednostki Hz
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Warto$¢ domysina 50Hz

Funkcja Ustawia czestotliwo$¢ napiecia sieciowego.

Regulacja Tam gdzie czestotliwos¢ sieci wynosi 50Hz, pozostaw nastawe domysing. Tam, gdzie
czestotliwos¢ sieci jest nieznana lub rézna od 50Hz (60Hz) ustaw 50/60Hz.

Uwaga Kiedy ustawisz 50/60Hz softstart V5 uruchamia algorytm wykrywania

czestotliwosci sieci. Algorytm jest wylaczony kiedy wybrana jest nastawa 50Hz
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G9. Komparatory

Parametry tej grupy beda aktywowaé przekazniki wyjsciowe zgodnie z:

Zrédio Komparatoral = (G9.1); On = (G9.2); OFF = (G9.3); ON Delay Time = (G9.4); OFF Delay time = (G9.5)
Zrédio Komparatora2 = (G9.6); On = (G9.7); OFF = (G9.8); ON Delay Time = (G9.9); OFF Delay time = (G9.10)
Zrédio Komparatora3 = (G9.11); On = (G9.12); OFF = (G9.13); ON Delay Time = (G9.14); OFF Delay time =
(G9.15)

G9.1 COMPARATOR 1 SOURCE SELECTION (WYBOR ZRODEA DLA KOMPARATORA1)
Ekran 1 COMPR1 SEL=1

Opis Wyb6r zrédita dla komparatora 1

Zakres 0do8

ZRODLO

NIEUZYWANE

PRAD SILNIKA

MOC SILNIKA

MOMENT SILNIKA
COSINUS PHI

NAPIECIE WEJSCIOWE
WEJSCIE ANALOGOWE 1
WEJSCIE ANALOGOWE 2
STAN PRZECIAZENIA

o|~Njo|o|lswN ko2

Tabela 11 Zrodta sygnatu dla komparatoréw

G9.2 COMPARATOR 1 ON SETPOINT (NASTAWA ZALACZENIA KOMPARATORA 1)
Ekran 2 COMP1 ON=100%

Opis Nastawa Zatgczenia Komparatora 1

Zakres 0 do 500%

Jednostki % funkcji wybranej w (G9.1).

Warto$¢ domysina 100%

Funkcja Ustawia wartos$¢ przy ktérej nastapi zataczenie (przejscie przekaznika w stan ON )

komparatora 1. Jesli warto$¢ sygnatu z wybranego zrédia jest wyzsza niz wartos¢
nastawiona w tym parametrze przez czas nastawiony w parametrze G9.4, stan wyjscia
tego komparatora zmieni sie na zatgczony ON.

Jeden z tych przekaznikéw musi zosta¢ wybrany jako komparator, patrz grupa ekranéw
G7.

G9.3 COMPARATOR 1 OFF SETPOINT (NASTAWA WYLACZENIA KOMPARATORA 1)
Ekran 3 COMP1 OFF=80%

Opis Nastawa Wytaczenia Komparatora 1.

Zakres 0 do 500 %,

Jednostki % funkcji wybranej w (G9.1).

Wartos¢ domysina 80%.

Funkcja Ustawia wartos$¢ przy ktérej nastapi wytaczenie (przejscie przekaznika w stan OFF )

komparatora 1. Jesli warto$¢ sygnatu z wybranego zrédia jest nizsza niz wartosé
nastawiona w tym parametrze przez czas nastawiony w parametrze G9.5, stan wyjscia
tego komparatora zmieni sie na wytaczony OFF.

Jeden z tych przekaznikdw musi zosta¢ wybrany jako komparator, patrz grupa ekranéw
G7.

G9.4 COMPARATOR 1 ON DELAY (ZWLOKA ZALACZENIA KOMPARATORA 1)

Ekran 4 T COMP1 ON=5s

Opis Zwioka w zatgczeniu Komparatora 1.

Zakres 0do99.

Jednostki Sekundy

Wartos¢ domysina 5

Funkcja Warunek op6znienia zataczenia komparatora.
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G9.5 COMPARATOR 1 OFF DELAY (ZWLOKA WYLACZENIA KOMPARATORA 1)

Ekran 5T COMP1 OFF=5s

Opis Zwioka w wytaczeniu komparatora 1.

Zakres 0do 99

Jednostki Sekundy .

Wartos¢ domysina 5

Funkcja Warunek opo6znienia wytaczenia komparatora.

PRZYK£AD: Kiedy prad silnika przekracza warto$é znamionowa przekaznik moze by¢é
wykorzystany jako monitor ostrzegajacy przed wystapieniem przecigzenia
silnika..

G9.1 COMPR1 SEL =1
G9.2 COMP1 ON = 100%
G9.3 COMP1 OFF = 80%
G9.4 T COMP1 ON = 10s
G9.5 T COMP1 OFF = 10s

G7.1 REL1 SEL=6

e | motor Prad silnika

100% ==== ==ob == - === oo il G EE L CEE LR
) A T R T T s taigianied - R L L

1
0% i
; -
Stan przekaznika| i IT :-105“ ,..Tb_mﬁ... Czas
ON i i
OFF i
DTO037E

Rysunek 42. Przyklad dzialanie komparatora skonfigurowanego jako monitor pradu silnika

G9.6 COMPARATOR 2 SOURCE SELECTION (WYBOR ZRODEA DLA KOMPARATORA2)
Ekran 6 COMPR2 SEL=1

Opis Wyb6r zrédta dla komparatora 2

Zakres 0 do 8 (Patrz tabela 11 w G9.1)

G9.7 COMPARATOR 2 ON SETPOINT (NASTAWA ZALACZENIA KOMPARATORA 2)
Ekran 7 COMP2 ON=100%

Opis Nastawa Zatgczenia Komparatora 1

Zakres 0 do 500%

Jednostki % funkcji wybranej w (G9.6).

Wartos¢ domysina 100%

Funkcja Ustawia wartos$¢ przy ktérej nastgpi zataczenie (przejscie przekaznika w stan ON )

komparatora 2. Jesli warto$¢ sygnatu z wybranego zrédia jest wyzsza niz wartos¢

nastawiona w tym parametrze przez czas nastawiony w parametrze G9.9, stan wyjscia

tego komparatora zmieni sie na zatgczony ON.

Jeden z tych przekaznikdw musi zosta¢ wybrany jako komparator, patrz grupa ekranéw

G7.
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G9.8 COMPARATOR 2 OFF SETPOINT (NASTAWA WYLACZENIA KOMPARATORA 2)
Ekran 8 COMP2 OFF=80%

Opis Nastawa Wytaczenia Komparatora 2.

Zakres 0 do 500 %,

Jednostki % funkcji wybranej w (G9.6).

Wartos¢ domysina 80%.

Funkcja Ustawia warto$¢ przy ktérej nastapi wytaczenie (przejscie przekaznika w stan OFF )

komparatora 2. Jesli warto$¢ sygnatu z wybranego zrédia jest nizsza niz wartosé
nastawiona w tym parametrze przez czas nastawiony w parametrze G9.10, stan
wyjscia tego komparatora zmieni sie na wytaczony OFF.

Jeden z tych przekaznikéw musi zosta¢ wybrany jako komparator, patrz grupa ekranéw
G7.

G9.9 COMPARATOR 2 ON DELAY (ZWLOKA ZALACZENIA KOMPARATORA 2)

Ekran 9 T COMP2 ON=5s

Opis Zwioka w zatgczeniu Komparatora 2.

Zakres 0do99.

Jednostki Sekundy

Wartos¢ domysina 5

Funkcja Warunek op6znienia zataczenia komparatora.

G9.10 COMPARATOR 2 OFF DELAY (ZWELOKA WYLACZENIA KOMPARATORA 2)

Ekran 10 T COMP2 OFF=5s

Opis Zwioka w wytaczeniu komparatora 2.

Zakres 0do 99

Jednostki Sekundy .

Wartos¢ domysina 5

Funkcja Warunek opdznienia wytaczenia komparatora.

G9.11 COMPARATOR 3 SOURCE SELECTION (WYBOR ZRODLA DLA KOMPARATORA 3)
Ekran 11 COMP3 SEL=1

Opis Wybor zrédta dla komparatora 3

Zakres 0 do 8 (Patrz tabela 11 w G9.1)

G9.12 COMPARATOR 3 ON SETPOINT (NASTAWA ZALACZENIA KOMPARATORA 3)
Ekran 12 COMP3 ON=100%

Opis Nastawa Zatagczenia Komparatora 3

Zakres 0 do 500%

Jednostki % funkcji wybranej w (G9.11).

Wartos¢ domysina 100%

Funkcja Ustawia wartos$¢ przy ktérej nastgpi zataczenie (przejscie przekaznika w stan ON )

komparatora 3. Jesli warto$¢ sygnatu z wybranego zrédia jest wyzsza niz wartosé
nastawiona w tym parametrze przez czas nastawiony w parametrze G9.14, stan
wyjscia tego komparatora zmieni sie na zatgczony ON.

Jeden z tych przekaznikéw musi zosta¢ wybrany jako komparator, patrz grupa ekranéw
G7.

G9.13 COMPARATOR 3 OFF SETPOINT (NASTAWA WYLACZENIA KOMPARATORA 3)
Ekran 13 COMP3 OFF=80%

Opis Nastawa Wytaczenia Komparatora 3.

Zakres 0 do 500 %,

Jednostki % funkcji wybranej w (G9.11).

Wartos¢ domysina 80%.

Funkcja Ustawia wartos$¢ przy ktérej nastapi wytaczenie (przejscie przekaznika w stan OFF )

komparatora 3. Jesli warto$¢ sygnatu z wybranego zrédia jest nizsza niz wartosé
nastawiona w tym parametrze przez czas nastawiony w parametrze G9.15, stan
wyjscia tego komparatora zmieni sie na wytaczony OFF.

Jeden z tych przekaznikéw musi zosta¢ wybrany jako komparator, patrz grupa ekranéw
GT7.
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G9.14 COMPARATOR 3 ON DELAY (ZWLOKA ZALACZENIA KOMPARATORA 3)

Ekran 14 T COMP3 ON=5s

Opis Zwioka w zalgczeniu Komparatora 3.

Zakres 0do99.

Jednostki Sekundy

Wartos¢ domysina 5

Funkcja Warunek opdznienia zataczenia komparatora.

G9.15 COMPARATOR 3 OFF DELAY (ZWLOKA WYLACZENIA KOMPARATORA 3)

Ekran 15 T COMP3 OFF=5s

Opis Zwioka w wytaczeniu komparatora 3.

Zakres 0do 99

Jednostki Sekundy .

Wartos¢ domysina 5

Funkcja Warunek op6znienia wytaczenia komparatora.
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G10. Komunikaty btedow

G10.1 — G10.5 FAULT HISTORY (HISTORIA BLEDOW)
Ekran G10.1 WRONG PHSQ/ITQ
G10.2 PHA MISING/ITQ
G10.3 MEMORY FLT:RDY
G10.4 EXTRN TRIP:RDY
G10.5 PHA MISING:RUN
Opis Ostatni btad bedzie wyswietlony jak pokazano w tabeli 12 przez nacisniecie przycisku “ * .
Funkcja Pokazuje ostatni btad ktory spowodowat zatrzymanie awaryjne softstartu. Kiedy wystapi biad,
softstart automatycznie wyswietli ten komunikat. W tej samej chwili zapala sie czerwony LED btedu.
Btad moze zostaé zresetowany przez nacisniecie przycisku STOP-RESET na pulpicie sterujgcym
(jesli dozwolony ) lub uzywajac zewnetrznie skonfigurowanego wejscia RESET.

BtAD TEKST OPIS
WYSWIETLANY

FO NO FAULT Brak btedu..

F1 PHA MISING Brak fazy napiecia wejsciowego.

F2  WRONG PH/SQ Niewtasciwa kolejnos¢ faz zasilania.

F3  ASYM CURR Niezréwnowazony pobor pradu.

F4  OVER LOAD Nadmierny poboér pradu

F5 UNDER LOAD Bieg jatowy silnika.

F6 PEAK CURR Prad byt wigkszy niz 6 krotny prad znamionowy

F7 STARTER OT Nadmierna temperatura radiatora softstartu (>85°C).

F8 MOTOR PTC Wytaczenie przez termistor silnikowy PTC.

F9 SHEAR PIN Prad silnika osiggnat poziom ,,$cinania kotka”

F10 OVER VOLT Napiecie wejsciowe zbyt wysokie.

F11 UNDER VOLT Zbyt niskie napiecie wejsciowe zbyt diugo sie
utrzymujace.

F12 EXCESIV STR Nadmierna ilos¢ startow.

F13 MEMORY FLT Btad w pamieci sterownika.

F14 SCR1 FAULT Uszkodzenie tyrystora w fazie L1, roztgczony silnik w
fazie L1.

F15 SCR2 FAULT Uszkodzenie tyrystora w fazie L2, roztgczony silnik w
fazie L2.

F16 SCR3 FAULT Uszkodzenie tyrystora w fazie L3, roztgczony silnik w
fazie L3.

F17 SCR_SFLT Uszkodzenie tyrystoréw, roztgczony silnik.

F18 EXCESTLS Zbyt diuga praca na predkosci manewrowe;.

F19 LS DISABLE Praca manewrowa zabroniona.

F20 COMS T/OUT Zbyt dtugi brak sygnatu w komunikacji szeregowej

F21 EXTRN TRIP Na skonfigurowanym wejsciu cyfrowym wystapit sygnat
zewnetrznego btedu.

F22 CURFLT Duza asymetria pradéw wystapita wskutek nagtego
spadku napiecia w jednej z trzech faz zasilajgcych V5

F23 CURFLT2 Duza asymetria pradéw wystapita wskutek nagtego
wzrostu napiecia w jednej z trzech faz zasilajacych V5

F24 HIGH PRESSURE Nadcisnienie, V5 pracuje a tacznik cisnieniowy otwarty
jest przez czas diuzszy niz czas zadeklarowany w
ekranie G16.4.

F25 LOW PRESSURE V5 pracuje a tgcznik cisnieniowy otwarty jest przez
czas diluzszy niz czas zadeklarowany w ekranie G16.5.

F26 FLOW SWITCH Brak wody w pompie, po przyjeciu waznej komendy
start nastagpito zignorowanie tgcznika przeptywu po
czasie dtuzszym niz ten zadeklarowany w ekranie
G16.7

F27 DEEP WELL Pusty zbiornik lub suchobieg pompy

PROBE

Tabela 12 Tablica komunikatéw bledu.
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Przyktad

Nr  TRYB OPIS

0 RDY  Gotowos¢

1 ITQ  Moment poczatkowy

2 ACL  Przyspieszenie.

3 RUN  Praca z predkoscia ustalong
4 DEC Hamowanie.

5 HAM  Taran wodny

6 LS+  Predkos¢ Manewrowa +.
7 LS-  Predkos$¢ Manewrowa -.
8 DCB Hamowanie DC.

9 UNV  Niskie napiecie.

10 OVV  Wysokie napiecie.

11 OVL Przecigzenie.

12 UDL Bieg jatowy.

13 PTC  Termistor silnikowy PTC.
14 PVT  Przegrzanie softstartu.
15 SHP  Prad ,$cinania kotka”.
16 ASY  Asymetria prgdow.

17 FLT Biad.

18 STD Zwioka rozruchu .

19 EXT  Biad zewnetrzny.

20 P/T Impuls momentu.

21 ILT  Ograniczenie pradu.
22 HIP  Wysokie cisnienie.

23 LOP  Niskie ci$nienie.

24  NOF Brak przeptywu

25 LWA Niski poziom wody.

Tabela 13. Tablica ekranéw stanu

Kiedy wystapi btad zaswieci sie czerwony LED i w linii stanu (gérna linia) pokaze sie
komunikat FLT.

Wyswietlane usrednione wartosci pradu i napiecia sa wartosciami poprzedzajgcymi
bezposrednio moment wystapienia btedu. Dolna linia pokaze nazwe btedu oraz stan V5
kiedy wystapit btad, rozdzielony znakiem “/” w przypadku gdy automatyczny reset nie
byt aktywowany, lub znakiem “:” gdy automatyczny reset zostat aktywowany

Jesli zostat nacisniety przycisk “*” wyswietli sie pozycja btedu w historii bledéw oraz
jego numer.

G10.6 CLEAR FAULT (RESETUJ BLEDY)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

UWAGA

6 DELET FAULTS=N

Wyczys$¢ historie btedow

Tak/Nie

Nie

Wyczys$¢ rejestr historii bteddw ktory resetuje powyzsze ekrany na powr6t do domysinej
nastawy NO FAULTS

Wybierz YES (Y) aby wyczyscic¢ rejestr historii btedéw. Ekran automatycznie powrdci do
domysinej wartosci NO (N) kiedy historia btedéw zostanie wyczyszczona.

Od momentu zresetowania historii bledow zostang wyswietlone ekrany jak nizej:

EKRAN WYSWIETLACZ Nacis$nij (*)

G10.1 1 NO FAULT 1 OSTATNI BLAD=FO0
G10.2 2 NO FAULT 2 CZWARTY BtAD=F0
G10.3 3 NO FAULT 3 TRZECI BLAD=F0
G104 4 NO FAULT 4 DRUGI BLAD=F0
G10.5 5 NO FAULT 5 PIERWSZY BtAD=F0
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G11. Statystyka

Ta grupa parametrow pokazuje warto$ciowe informacje o ilosci rozruchdw, godzinach pracy, zatrzymaniach
awaryjnych i zuzytej energii elektrycznej [kWh].

G11.1 TOTAL START COUNTER (LACZNY LICZNIK ROZRUCHOW)

Ekran 1 STARTS100000
Opis taczna ilos¢ startow.
Funkcja Pokazuje faczng ilo$¢ rozruchéw V5. Ten rejestr nie moze byé zresetowany do zera.

G11.2 START COUNTER 2(LICZNIK ROZRUCHOW 2)

Ekran 2 STARTS200000
Opis Licznik rozruchdw 2.
Funkcja Pokazuje ilos¢ rozruchéw V5 od chwili zresetowania G11.3. Ten parametr moze by¢

zresetowany do zera. ]
G11.3 CLEAR START COUNTER 2 (WYCZYSC LICZNIK ROZRUCHOW 2)

Ekran 3 DEL STARTS2=NO

Opis Resetuje licznik rozruchow 2

Zakres TAK lub NIE

Wartos¢ domysina NIE

Funkcja Resetuje do 0 ilos¢ rozruchéw wyswietlang w ekranie G11.2.

G11.4 TOTAL OF WORKING HOURS COUNTER (LACZNY LICZNIK GODZIN PRACY)
Ekran 4 H1 =00000h:00m

Opis taczna ilos¢ godzin pracy
Funkcja Pokazuje taczng ilo$¢ godzin pracy softstartu. Ten rejestr nie moze byé zresetowany
do zera

G11.5 WORKING HOURS COUNTER 2 (LICZNIK GODZIN PRACY 2)

Ekran 5 H2=00000h:00m
Opis llo$¢ godzin pracy 2.
Funkcja Pokazuje czas pracy softstartu V5 od chwili zresetowania G11.6. Ten parametr moze

by¢ zresetowany do zera.

G11.6 CLEAR WORKING HOURS COUNTER 2 (WYCZYSC LICZNIK GODZIN PRACY 2)
Ekran 6 DEL HOURS2=NO

Opis Resetuje licznik godzin pracy 2

Zakres TAK lub NIE

Wartos¢ domysina NIE

Funkcja Resetuje do 0 ilo$¢ godzin pracy wyswietlang w ekranie G11.5.

G11.7 TOTAL FAULTS COUNTER (LACZNY LICZNIK BLEDOW)

Ekran 7 TOTAL FLT=00
Opis Licznik tacznej liczby btedow.
Funkcja Pokazuje taczng liczbe zatrzyman awaryjnych softstartu z powodu wystapienia btedow.

G11.8 FAULTS COUNTER 2 (LICZNIK BLEDOW 2)

Ekran 8 FAULT 2=0

Opis Licznik btedow 2

Funkcja Pokazuje ilo$¢ btedow ktére wystapity podczas pracy softstartu od chwili zresetowania
G11.9.

G11.9 CLEAR FAULTS COUNTER 2 (WYCZYSC LICZNIK BLEDOW 2)

Ekran 9 DEL FAULT2=NO

Opis Resetuje licznik godzin btedéw 2

Zakres TAK lub NIE

Wartos¢ domysina NIE

Funkcja Resetuje do 0 ilos¢ bleddw wyswietlang w ekranie G11.8.
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G11.10 TOTAL KWH COUNTER (LACZNY LICZNIK ENERGII POBRANEJ)

Ekran 10 KWH=000000
Opis taczna ilos¢ energii w KWh, ktéra przeptyneta przez softstart.
Funkcja Pokazuje taczng ilos¢ energii elektrycznej KWh zuzyta przez silnik . Ten parametr nie

moze by¢ zresetowany do zera.
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G12. Predkosci manewrowe
Softstart serii V5 moze napedzac silnik z predkoscig manewrowg na trzy rozne sposoby:

1. Sterowany z pulpitu sterujacego: ustaw ekran G6.1 w tryb MODE 4 (LOCAL JOG-JOG+), przez nacisniecie
START, silnik bedzie obracat sie z predkoscig manewrowa (+), przez nacisniecie STOP silnik bedzie obracat
sie z predkoscig manewrowa w strone przeciwng (-).

2. Sterowany z wejs¢é cyfrowych: dowolne z wejs¢ cyfrowych moze by¢ skonfigurowane jako 6 do
wysterowania silnika z predkoscig manewrowg (+) lub jako opcja 7 do wysterowania silnika z predkoscig
manewrowa (-)

3. Automatyczny: W tym trybie operacyjnym, kiedy softstart otrzyma komende START zacznie wykonywaé
nastepujaca sekwencje: najpierw bedzie obracat silnikiem z predko$cig manewrowa (+) przez czas ustawiony
w ekranie G12.4, nastepnie przyspieszy do predkosci znamionowej a po komendzie STOP po wyhamowaniu
silnika bedzie obracat silnikiem z predkoscig manewrowa (-) przez czas nastawiony w parametrze G12.5

UWAGA: Predko$é manewrowa moze byé uzywana wytacznie przez krotki czas
pozycjonowania wirnika silnika.

G12.1 SLOW SPEED MODE (TRYB PREDKOSCI MANEWROWEJ)

Ekran 1L/S ACC-DEC =N
Opis Tryb predkosci manewrowe;j.
Zakres NIE /TAK,

NIE: Bez Predkosci Manewrowej .
TAK: Predko$¢ manewrowa przy przyspieszaniu i hamowaniu.

Wartos¢ domysina Bez Predkosci Manewrowe;.

Funkcja Zabrania/Dozwala predko$¢ manewrowg podczas przyspieszania i hamowania.

Regulacja Kiedy predkos¢ manewrowa nie jest wymagana ustaw na 0. W przeciwnym wypadku
ustaw 1.

G12.2 SLOW SPEED TORQUE (MOMENT PRZY PREDKOSCI MANEWROWE.J)

Ekran 2 L SPD TORQ =30%

Opis Moment przy predkosci manewrowej

Zakres 0 do 100 %

Wartos¢ domysina 30%

Funkcja Dostarcza nastawy momentu ktéry ma przyktada¢ do obcigzenia silnik podczas pracy z
predkoscig manewrowa,

Regulacja Poziom zalezy od obciazenia. Zacznij od niskich wartosci i powiekszaj dopdki, az silnik

zacznie sie obracac z predkoscig manewrowa.

G12.3 SLOW SPEED TIMEOUT (CZAS PRACY PRZY PREDKOSCI MANEWROWEJ)
Ekran 3 L.SMAX T =0s

Opis Czas pracy z predkoscig manewrowa.

Zakres 0 do 60.

Jednostki Sekundy

Wartos¢ domysina Os.

Funkcja Czas trwania pracy z predkoscig manewrowa. Kiedy zostanie przekroczona softstart
zostanie zatrzymany awaryjnie z komunikatem F18 Timeout slow Speed.

Regulacja Zbyt dluga ciagta praca z predkoscig manewrowa powoduje przegrzewanie silnika oraz
softstartu.

Z tego powodu, aby unikng¢ zatrzymania awaryjnego F18, maksymalny czas pracy
silnika z predkoscig manewrowg musi by¢ ustawiony w parametrze G12.3 i G12.5.

G12.4 SLOW SPEED ACCELERATION TIME (CZAS PRZYSPIESZENIA DLA PREDK.
MANEWROWEJ )

Ekran 4 L.S ACL T=0s

Opis Czas przyspieszania dla predkosci manewrowe;.

Zakres 0 do 60, OFF.

Jednostki Sekundy.

Wartos¢ domysina Os

Funkcja Czas pracy z predkoscig manewrowag przed rozpoczeciem rampy przyspieszania.
Regulacja Ustawia wymagany czas pracy silnika z predkoscig manewrowg zanim nastapi

przyspieszanie sillnika do predkosci znamionowe;.
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G12.5 SLOW SPEED DECELERATION TIME (CZAS HAMOWANIA DLA PREDK. MANEWROWEJ ))
Ekran 5L.S DEC T=0s

Opis Czas hamowania dla predkosci manewrowe..

Zakres 0 do 60, OFF.

Jednostki Sekundy.

Wartos¢ domysina 0Os.

Funkcja Czas pracy z predkoscig manewrowg po zakonczeniu rampy hamowania.
Regulacja Ustawia wymagany czas pracy silnika z predkoscia manewrowg po wyhamowaniu z

predkosci znamionowej do predkosci manewrowe;.

F
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G13. Hamowanie DC

G13.1 DC BRAKE SELECTION (WYBOR HAMOWANIA DC)

Ekran

Opis

Zakres

Warto$¢ domysina
Funkcja

Regulacja

Aplikacja
UWAGA

1 DC BRAK SEL=N

Wybér hamowania DC.

TAK/NIE

NIE

Zabronienie/Zezwolenie na hamowanie DC.

W tej opcji mozna zezwoli¢ na uzycie pradu statego do hamowania silnika dla
okreslonego momentu silnika (G13.2 ) i przez okreslony czas (G13.3).po zakonczeniu
rampy hamowania.

Mtyny kulowe, pozycjonowanie watu silnika

Dla aplikacji o duzej bezwtadnosci, moze by¢é wymagany zewnetrzny hamulec
DC..

G13.2 DC CURRENT (WIELKOSC PRADU DC)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostka
Wartos¢ domysina
Funkcja

2 DC BRAK 1=50%

Wielkos¢ wstrzykiwanego pradu DC.

0 do 99%

% wymaganego momentu.

50%

Ustawia wielkos¢ pradu DC wstrzykiwanego w uzwojenia silnika. Nalezy wzigé pod
uwage fakt, ze energia hamowania pochtaniana jest catkowicie przez silnik. Hamowanie
pradem DC o zbyt duzej wielkosci lub zatrzymanie ktére trwa zbyt dlugo moze
prowadzi¢ do przegrzewania sie silnika..

G13.3 DC TIME (CZAS TRWANIA IMPULSU PRADU HAMOWANIA )

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

3 DC BRAKE T =0s

Czas hamowania DC

0 do 99, OFF

Sekundy

0s.

Ustawia czas przez jaki prad DC bedzie wstrzykiwany w uzwojenia silnika
Predkos¢ z jakg zatrzymujemy silnik uzywajac hamowania DC zalezy od wartosci
przytozonego pradu hamowania (G13.2) przez czas zadany w parametrze (G13.3).
Regulacja tych 2 zmiennych oraz moment bezwladnosci obcigzenia okreslajg czas
catkowitego zatrzymania silnika

Stosowanie nadmiernego pradu hamowania prowadzi do przegrzewania silnika Ten
sam skutek powoduje zbyt diugi czas wstrzykiwania prgdu hamowania. Jednakze zbyt
maty prad lub zbyt krétki czas wstrzykiwania moze nie doprowadzi¢ do zadanego
zatrzymania silnika.

G13.4 EXTERNAL BRAKE (HAMULEC ZEWNETRZNY )

Ekran
Opis

Zakres
Wartos¢ domysina
Funkcja

4 EXTERNAL B=N

Umozliwia sterowanie modutem hamulca zewnetrznego poprzez przekaznik wyjsciowy
3

Tak/Nie

Nie

Ten parametr ustawia softstart do pracy z modutem hamulca zewnetrznego. Przekaznik
3 nalezy skonfigurowa¢ do sterowania modutem hamulca. Patrz ekran G7.3
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G14. Komunikacja szeregowa

W przypadku gdy uzywany jest port komunikacyjny RS232/485.

G14.1 SERIAL COMMUNICATION TIMEOUT (CZAS OCZEKIWANIA NA KOMUNIKACJE)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

1 COM TIME O=OFF

Czas oczekiwania na komunikacje szeregowa.

OFF, 0 do 25

Sekundy

OFF

Czas oczekiwania na komunikacje. Kiedy czas w ktorym komunikacja zostaje
zawieszona lub przerwana przekracza czas ustawiony w tym parametrze softstart
zatrzyma awaryjnie silnik i wygeneruje komunikat btedu F20 Communication Timeout
Czas oczekiwania na komunikacje jest uzywany do detekcji zerwania komunikacji
pomiedzy urzadzeniem nadrzednym (master) a podrzednym (slave) Softstart V5
zatrzyma silnik do czasu wznowienia komunikacji i resetu zatrzymania awaryjnego. W
pewnych przypadkach ciagto$¢ komunikacji jest sprawg zasadnicza.

G14.2 MODBUS DEVICE ADDRESS (ADRES URZADZENIA W PROTOKOLE MODBUS)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

2 COM ADRESS=10

Adres MODBUS urzadzenia.

0 do 240

10

Ustawia adres MODBUS dla softstartu V5.

G14.3 MODBUS COMMUNICATION BAUD RATE ( PREDKOSC KOMUNIKACJI W BODACH )

Ekran

Opis

Zakres

Jednostka
Wartos¢ domysina
Funkcja

3 BAUD RATE=9600

Modbus Predkos¢ komunikacji .

OFF, 1200, 2400, 4600, 9600.

baud

OFF

Ustawia predkosé komunikacji szeregowej w baud.

G14.4 EVEN PARITY(KONTROLA PARZYSTOSCI)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

4 EVEN PARITY=N

Parzystos¢ komunikacyjna MODBUS.

NIE= (Bez parzystosci)

TAK= (Z parzystoscia)

NIE

Zezwolenie na kontrole parzystosci (TAK) lub ustawi¢ brak kontroli (NIE).
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G15. Auto Reset

Ta grupa umozliwia ustawienie softstartu V5 w tryb automatycznego resetu. Kiedy auto reset jest dozwolony to po
zresetowaniu z sukcesem zatrzymania awaryjnego (t.j. po ustgpieniu przyczyny zatrzymania awaryjnego) i
zatrzymanie to wydarzyto sie podczas komendy startu, przyspieszania i pracy softstart wystartuje ponownie.

Jesti blad wystgpit wowczas gdy softstart znajdowat sie w stanie gotowosci “RDY” zostanie automatycznie
zresetowany i powrdci znéw do stanu “RDY”.

G15.1 AUTO RESET

Ekran 1 AUTO RESET=NO

Opis Zabrania lub zezwala na Reset automatyczny

Zakres TAK / NIE

Wartos¢ domysina NIE

Funkcja Zabrania / Zezwala na funkcje automatycznego resetu V5.

G15.2 ATTEMPT NUMBER( ILOSC PROB RESETOWANIA )

Ekran 2 ATTEMP NUMBR=5

Opis llos$¢ prob auto resetu do wystapienia zatrzymania awaryjnego

Zakres 1do5

Jednostki Proba

Wartos¢ domysina 5

Funkcja Ustawia ilos¢ préb resetu zanim nastgpi zatrzymanie z powodu ostatniego btedu

G15.3 RESET DELAY TIME (CZAS ZWELOKI RESETU )

Ekran 3 R STR DEL=5s

Opis Okres czasu od chwili wystagpienia zdarzenia btedu do auto reset.u

Zakres 5 do 120s

Jednostka Sekundy

Wartos¢ domysina 5

Funkcja Umozliwia ustawienie okresu czasu pomiedzy wystgpieniem btedu i zatrzymania

awarynego do uruchomienia autoresetu.
G15.4 RESET TIME OF THE ATTEMPT COUNTER (CZAS RESETU LICZNIKA PROB AUTO

RESETU)

Ekran 4 RS COUNT=15Min

Opis Czas po ktérym licznik prob autoresetu zostanie zresetowany (G15.2).

Zakres 1 do 60

Jednostki Minuty

Wartos¢ domysina 15

Funkcja Pozwala na wybor czasu przez ktory softstart musi pracowaé bez btedu i po ktérym

wewnetrzny licznik préb auto resetu zostanie wyzerowany

G15.5 AUTORESET FAULT 1 SELECTION (WYBOR BLEDU 1 PODLEGAJACEGO
AUTORESETOWI )

Ekran 5F1 AUTO RST=0

Opis 1 Btad, ktéry zostanie zresetowany automatycznie.

Zakres 0 do 20 (Patrz tabela ponizej)

Jednostki Numer

Wartos¢ domysina 0

Funkcja Wyhbiera biad nr 1, ktéry zostanie zresetowany automatycznie.
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BLAD LISTA BLEDOW
0 0 NO AUTO RESET
1 1 PHAS MISING
2 2 WRONG PH/SQ
3 3 ASYM CURR
4 4 OVER LOAD
5 5 UNDER LOAD
6 6 STARTER OVT
7 7 MOTOR PTC
8 8 SHEAR PIN
9 9 OVER VOLT
10 10 UNDER VOLT
11 11 SCR_1 FAULT
12 12 SCR_2 FAULT
13 13 SCR_3 FAULT
14 14 SCR_SFLT
15 15 EXCESIVLS T
16 16 COMMS T/OUT
17 17 EXTERN TRIP
18 18 CUR FLT
19 19 CUR2 FLT
20 20 ALL THE FLTS

UWAGA : Opcja 20 powoduje automatyczny reset wszystkich btedow z tabeli.

G15.6 AUTORESET FAULT 2 SELECTION ( WYBOR BLEDU 2 PODLEGAJACEGO
AUTORESETOWI )

Ekran 6 F2 AUTO RST=0

Opis 2 Btad, ktory zostanie zresetowany automatycznie

Zakres 0 do 20 (Patrz tabela G15.5)

Jednostka Numer

Wartos¢ domysina 0

Funkcja Wybiera biad nr 2, ktéry zostanie zresetowany automatycznie.

G15.7 AUTORESET FAULT 3 SELECTION ( WYBOR BLEDU 3 PODLEGAJACEGO
AUTORESETOWI )

Ekran 7 F3 AUTO RST=0

Opis 3 Btad, ktory zostanie zresetowany automatycznie

Zakres 0 do 20 (Patrz tabela G15.5)

Jednostki Numer

Wartos¢ domysina 0

Funkcja Wyhbiera biad nr 3, ktéry zostanie zresetowany automatycznie.

G15.8 AUTORESET FAULT 4 SELECTION ( WYBOR BLEDU 4 PODLEGAJACEGO
AUTORESETOWI )

Ekran 8 F4 AUTO RST=0

Opis 4 Biad, ktory zostanie zresetowany automatycznie

Zakres 0 do 20 (Patrz tabela G15.5)

Jednostki Numer

Wartos¢ domysina 0

Funkcja Wyhbiera biad nr 4, ktéry zostanie zresetowany automatycznie.
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G16. Sterowanie Pompa 1l

G16.1 IRRIGATION TIME SETTING( NASTAWA CZASU NAWADNIANIA)

Ekran

Opis

Zakres

Jednostka
Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

1 SET IT=000Hrs

Regulacja czasu nawadniania.

0 do 60 Godz / INF.

Godziny.

INF

Ustawia czas dla systemu nawadniajgcego.

V5 zegar sterowania nawadnianiem moze byc¢ resetowany (G16.2 z powrotem do OHrs.)
przez zmniejszenie wartosci w G16.1 do tej samej wartosci jak w G16.2.

G16.2 IRRIGATION TIME DISPLAY (WYSWIETLANIE CZASU NAWADNIANIA)

Ekran
Opis
Zakres
Jednostki
Funkcja
Uwaga

2 1 TIME=000HTrs

Wyswietlanie czasu nawadniania.

0 do 60 Godz/INF.

Godziny

Wyswietla czas przez ktory system nawadniat.
Ekran tylko do odczytu.

G16.3 START MODE SELECTION (WYBOR TRYBU ROZRUCHU)

Ekran

Opis

Zakres

Wartos¢ domysina
Funkcja

Regulacja

3 START MODE =0

Wyb6r trybu startu pompy.

0,1

0

Wybiera tryb startu systemu.

0. Wyswietlacz — Zezwala na sterowanie softstartem wylgcznie za pomoca pulpitu
sterowania Wejscia cyfrowe sg wéwczas wstepnie skonfigurowane jak nizej ::

D INPUT 1. Styk facznika wysokiego cisnienia (Normalnie Zamkniety =NZ, NC).

D INPUT 2. Styk facznika niskiego cisnienia (Normalnie Zamkniety =NZ, NC).

D INPUT 3 Styk tacznika przeptywu (Normalnie Zamkniety =NZ, NC).

D INPUT 4 Styk gtowicy poziomu wody (Normalnie Zamkniety =NZ, NC).

D INPUT 5 Zatrzymanie awaryjne (Normalnie Zamkniety =NZ, NC).

1. Dwuprzewodowe — (Przycisk STOP jest wytacznie do resetu). Pozostate wejscia
cyfrowe sg wstepnie skonfigurowane jak nizej

D INPUT 1 Styk tgcznika wysokiego cisnienia (Normalnie Zamkniety =NZ, NC).

D INPUT 2. Styk facznika niskiego cisnienia (Normalnie Zamkniety =NZ, NC).

D INPUT 3 Styk facznika przeptywu (Normalnie Zamkniety =NZ, NC).

D INPUT 4 Styk gtowicy poziomu wody (Normalnie Zamkniety =NZ, NC).

D INPUT 5 jest skonfigurowany do zdalnego dwuprzewodowego START | STOP. To
wejscie dziata jako komenda resetu na zboczu opadajacym

G16.4 HIGH PRESSURE TIMEOUT (CZAS ZWLOKI WYKRYWANIA WYSOKIEGO CISNIENIA )

Ekran

Opis

Zakres

Jednostka
Wartos¢ domysina
Funkcja

Uwaga

4 HI PR DEL=00s

Czas zwtoki reakcji na sygnat wysokiego ci$nienia.

0 do 60 sekund.

Sekundy.

0

Jest to czas zwtoki przed awaryjnym zatrzymaniem softstartu V5 z powodu otwarcia
styku NC facznika wysokiego cisnienia (D INPUT 1).

V5 zatrzymuje sie po rampie.

G16.5 LOW PRESSURE TIMEOUT (CZAS ZWLOKI WYKRYWANIA NISKIEGO CISNIENIA )

Ekran

Opis

Zakres

Jednostki

Wartos¢ domysina
Funkcja

Uwaga

5L PR DEL=0000s

Czas zwioki reakcji na sygnat niskiego cisnienia.

0 do 3600 sekund.

Sekundy.

20

Jest to czas zwioki przed awaryjnym zatrzymaniem softstartu V5 z powodu otwarcia
styku NC facznika niskiego cisnienia (D INPUT 1).

V5 zatrzymuje sie po rampie.
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G16.6 LOW PRESSURE BYPASS TIME (CZAS NIECZULOSCI NA SYGNAL NISKIEGO CISNIENIA)
Ekran 6 L PR BYP=0000s

Opis Czas nieczuto$ci na sygnat NISKIEGO CISNIENIA mierzony od chwili startu
Zakres 1 do 1800 sekund (30 minut).

Jednostki Sekundy

Wartos¢ domysina 10s

Funkcja Ustawia czas nieczutosci na sygnat niskiego cisnienia, podczas ktérego softstart V5

ignoruje stan na wejsciu cyfrowym Niskiego Cisnienia (D INPUT 2).

G16.7 NO FLOW BYPASS TIME (CZAS NIECZULOSCI NA SYGNAL BRAKU PRZEPLYWU)
Ekran 7 FLO BYP=0000s

Opis Czas nieczutosci na sygnat BRAKU PRZEPLYWU mierzony od chwili startu
Zakres 1 do 1800 sekund (30 minut).

Jednostka Sekundy

Wartos¢ domysina 10s

Funkcja Ustawia czas nieczutosci na sygnat braku przeptywu, podczas ktérego softstart V5

ignoruje stan na wejsciu cyfrowym Braku Przeptywu (D INPUT 3).

G16.8 NO FLOW DEBOUNCE TIME (CZAS ZWLOKI WYKRYWANIA BRAKU PRZEPLYWU)
Ekran 8 FLO DEB=00s

Opis Opodznienie wykrywania braku przeptywu.

Zakres 0 do 60 sekund.

Jednostki Sekundy.

Wartos¢ domysina 10s

Funkcja Ustawia czas zwioki reakcji softstartu na sygnat braku przeptywu, ktory wystapit w
trakcie ustalonej pracy silnika (D INPUT 3)

Uwaga V5 zatrzymuje sie po rampie.

G16.9 DEEP WELL PROBE BYPASS TIMER (CZAS ZWLOKI WYKRYWANIA NISKIEGO POZIOMU

WODY)

Ekran 9 LO WTR DEL=00s

Opis Opodznienie w reakcji softstartu na sygnat niskiego poziomu wody

Zakres 0 do 60 sekund.

Jednostki Sekundy.

Wartos¢ domysina 10s

Funkcja Ustawia czas zwioki przed zatrzymaniem awaryjnym softstartu po wystapieniu sygnatu
z glowicy czujnika poziomu wody (D INPUT 4).

Uwaga V5 zatrzymuje sie wybiegiem
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Rozdziat 12.0Czesci zamienne do softstartow serii V5

V5 230V- 500 CZESCI WSPOLNE

NR t & ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC ZALECANA
E001 V5 230-500V CONTROL AND POWER PCB 1 1
(PLYTA STEROWANIA | MOCY)
E003 V5 DISPLAY PCB 1 1
(PLYTA PULPITU STERUJACEGO)
E004 V5 SERIAL COMMUNICATIONS PCB 1 1
(PLYTA KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ)
E005 V5 VOLTAGE TRANSFORMER PCB 1 1
(PLYTA PRZEKLADNIKOW NAPIECIA)
E0141 V5 VOLTAGE TRANSFORMER PCB FUSE 1A 20mm 1 2
(WKt. BEZPIECZNIKA TOPIKOWEGO 1A 20mm)
V002 V5 DISPLAY KEYPAD 1 1
(PULPIT STERUJACY)
V50009
NR t & ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC ZALECANA
P007 THYRISTOR V50009 3 1
(TYRYSTOR)
L002 CURRENT TRANSFORMER V50009 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
V50017
NR t & ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC ZALECANA
P007 THYRISTOR V50017 3 1
(TYRYSTOR)
L003 CURRENT TRANSFORMER V50017 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
V50030
NR 4 & ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC ZALECANA
P007 THYRISTOR V50030 3 1
(TYRYSTOR)
L004 CURRENT TRANSFORMER V50030 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
V50045
NR t & ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC ZALECANA
P008 THYRISTOR V50045 3 1
(TYRYSTOR)
L005 CURRENT TRANSFORMER V50045 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L046 80 MM FAN 1 1
(WENTYLATOR 80MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
V50060
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NR » ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC | S AL ECANA
P0O09 THYRISTOR V50060 1
(TYRYSTOR)
L006 CURRENT TRANSFORMER V50060 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L046 80 MM FAN 1
(WENTYLATOR 80MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
V50075
NR » ILOSC
REFERENCYJNY |OFIS ILOSC | ;A ECANA
P0O10 THYRISTOR V50075 1
(TYRYSTOR)
L007 CURRENT TRANSFORMER V50075 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L046 80 MM FAN 1
(WENTYLATOR 80MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
V50090
NR » ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC | S AL ECANA
P0O10 THYRISTOR V50090 1
(TYRYSTOR)
L008 CURRENT TRANSFORMER V50090 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L046 80 MM FAN 1
(WENTYLATOR 80MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
V50110
NR » ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC | S AL ECANA
PO11 THYRISTOR V50110 1
(TYRYSTOR)
L009 CURRENT TRANSFORMER V50110 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L046 80 MM FAN 1
(WENTYLATOR 80MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
V50145
NR » ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC | S AL ECANA
P0O12 THYRISTOR V50145 1
(TYRYSTOR)
L0010 CURRENT TRANSFORMER V50145 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L046 80 MM FAN 1
(WENTYLATOR 80MM)
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L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
V50170
NR £ & ILOSE
REFERENCYJNY | OFP1S ILOSC | ZaLECANA
PO13 THYRISTOR V50170 3 1
(TYRYSTOR)
LO11 CURRENT TRANSFORMER V50170 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
LO46 80 MM FAN 3 1
(WENTYLATOR 80MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
V50210
NR £ & ILOSE
REFERENCYJNY | OFP1S ILOSC | ZaLECANA
PO13 THYRISTOR V50210 3 1
(TYRYSTOR)
L012 CURRENT TRANSFORMER V50210 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L050 24V DC 80x80x38 MM FAN 3 1
(WENTYLATOR 24VDC 80x80x38MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
E043 DC FAN POWER SUPPLY PCB 1 1
(PLYTA ZASILACZA WENTYLATORA DC)
V50275
NR £ & ILOSE
REFERENCYJNY | OF1S ILOSC | zaLECANA
P014 THYRISTOR V50275 6 2
(TYRYSTOR)
LO013 CURRENT TRANSFORMER V50275 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
LO47 120 MM FAN 3 1
(WENTYLATOR 120MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 3 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
V50330
NR £ & ILOSE
REFERENCYJNY | OF1S ILOSC | zaLECANA
PO15 THYRISTOR V50330 6 2
(TYRYSTOR)
LO14 CURRENT TRANSFORMER V50330 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
LO47 120 MM FAN 3 1
(WENTYLATOR 120MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 3 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
V50370
NR OPIS ILOSC ILOSC
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REFERENCYJNY ZALECANA
P0O15 THYRISTOR V50370 2
(TYRYSTOR)
LO015 CURRENT TRANSFORMER V50370 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L047 120 MM FAN 1
(WENTYLATOR 120MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
V50460
NR » ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC | S AL ECANA
P0O16 THYRISTOR V50460 2
(TYRYSTOR)
LO16 CURRENT TRANSFORMER V50460 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L048 170 MM FAN 1
(WENTYLATOR 170MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
EO11 460A 230-500V SNUBBER PCB 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 460A)
V50580
NR » ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC | S AL ECANA
P0O17 THYRISTOR V50580 2
(TYRYSTOR)
L0117 CURRENT TRANSFORMER V50580 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L048 170 MM FAN 1
(WENTYLATOR 170MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
E008 580-900A 230-500V SNUBBER PCB 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 580-900A)
V50650
NR » ILOSC
REFERENCYJNY |OFIS ILOSC | ;A ECANA
P0O17 THYRISTOR V50650 2
(TYRYSTOR)
L018 CURRENT TRANSFORMER V50650 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L048 170 MM FAN 1
(WENTYLATOR 170MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
E008 580-900A 230-500V SNUBBER PCB 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 580-900A)
V50800
NR » ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC | S AL ECANA
P0O17 THYRISTOR V50800 2
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(TYRYSTOR)

L019 CURRENT TRANSFORMER V50800 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)

L048 170 MM FAN 3 1
(WENTYLATOR 170MM)

L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 3 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)

L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)

E008 580-900A 230-500V SNUBBER PCB 3 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 580-900A)

V50900
NR 4 & ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC ZALECANA

PO19 THYRISTOR V50900 6 2
(TYRYSTOR)

L020 CURRENT TRANSFORMER V50900 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)

L048 170 MM FAN 3 1
(WENTYLATOR 170MM)

L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 3 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)

L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)

E008 580-900A 230-500V SNUBBER PCB 6 1

(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 580-900A)

Tabela 14. Czesci zamienne dla softstartéw 230-500V
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V5 690 CZESCI WSPOLNE

NR 4 A ILOSC
REFERENCYJNY OPIS ILOSC ZALECANA
E002 V5 230-500V CONTROL AND POWER PCB 1 1
(PLYTA STEROWANIA | MOCY)
E003 V5 DISPLAY PCB 1 1
(PLYTA PULPITU STERUJACEGO)
E004 V5 SERIAL COMMUNICATIONS PCB 1 1
(PLYTA KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ)
E005 V5 VOLTAGE TRANSFORMER PCB 1 1
(PLYTA PRZEKEADNIKOW NAPIECIA)
E0141 V5 VOLTAGE TRANSFORMER PCB FUSE 1A 20mm 1 2
(WKL. BEZPIECZNIKA TOPIKOWEGO 1A 20mm)
V002 V5 DISPLAY KEYPAD 1 1
(PULPIT STERUJACY)
V50009.6
NR 4 A ILOSC
REFERENCYJNY OPIS ILOSC ZALECANA
P020 THYRISTOR V50009.6 3 1
(TYRYSTOR)
L002 CURRENT TRANSFORMER V50009.6 2 1
(PRZEKELADNIK PRADOWY)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
E009 9-210A / 690V SNUBBER PCB 1 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 9-210A)
V50017.6
NR 4 A ILOSC
REFERENCYJNY OPIS ILOSC ZALECANA
P020 THYRISTOR V50017.6 3 1
(TYRYSTOR)
LO03 CURRENT TRANSFORMER V50017.6 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
E009 9-210A / 690V SNUBBER PCB 1 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 9-210A)
V50030.6
NR 4 A ILOSC
REFERENCYJNY OPIS ILOSC ZALECANA
P020 THYRISTOR V50030.6 3 1
(TYRYSTOR)
L0044 CURRENT TRANSFORMER V50030.6 2 1
(PRZEKELADNIK PRADOWY)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
E009 9-210A / 690V SNUBBER PCB 1 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 9-210A)
V50045.6
NR 4 A ILOSC
REFERENCYJNY OPIS ILOSC ZALECANA
P021 THYRISTOR V50045.6 3 1
(TYRYSTOR)
LO05 CURRENT TRANSFORMER V50045.6 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L0O46 80 MM FAN 1 1
(WENTYLATOR 80MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
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L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
E009 9-210A / 690V SNUBBER PCB 1 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 9-210A)
V50060.6
NR P ILOSC
REFERENCYJNY | OF1S ILOSC | ZaLECANA
P022 THYRISTOR V50060.6 3 1
(TYRYSTOR)
LO06 CURRENT TRANSFORMER V50060.6 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L046 80 MM FAN 2 1
(WENTYLATOR 80MM)
LO44 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
E009 9-210A / 690V SNUBBER PCB 1 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 9-210A)
V50075.6
NR P ILOSC
REFERENCYJNY | OF1S ILOSC | ZaLECANA
P023 THYRISTOR V50075.6 3 1
(TYRYSTOR)
LOO7 CURRENT TRANSFORMER V50075.6 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L046 80 MM FAN 2 1
(WENTYLATOR 80MM)
LO44 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
E009 9-210A / 690V SNUBBER PCB 1 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 9-210A)
V50090.6
NR P ILOSC
REFERENCYJNY | ©OF!S ILOSC | ZALECANA
P03 THYRISTOR V50090.6 3 1
(TYRYSTOR)
L008 CURRENT TRANSFORMER V50090.6 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L046 80 MM FAN 2 1
(WENTYLATOR 80MM)
LO44 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
E009 9-210A / 690V SNUBBER PCB 1 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 9-210A)
V50110.6
NR > ILOSC
REFERENCYJNY | OF1S ILOSC | ZaLECANA
P024 THYRISTOR V50110.6 3 1
(TYRYSTOR)
LO09 CURRENT TRANSFORMER V50110.6 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L046 80 MM FAN 3 1
(WENTYLATOR 80MM)
LO44 THERMAL PROTECTOR 85°C 1 1

(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
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L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
EO009 9-210A / 690V SNUBBER PCB 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 9-210A)
V50145.6
NR » ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC | S AL ECANA
P0O30 THYRISTOR V50145.6 1
(TYRYSTOR)
L0010 CURRENT TRANSFORMER V50145.6 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L046 80 MM FAN 1
(WENTYLATOR 80MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
EO009 9-210A / 690V SNUBBER PCB 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 9-210A)
V50170.6
NR » ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC | S AL ECANA
P0O31 THYRISTOR V50170.6 1
(TYRYSTOR)
L011 CURRENT TRANSFORMER V50170.6 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L046 80 MM FAN 1
(WENTYLATOR 80MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
EO009 9-210A / 690V SNUBBER PCB 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 9-210A)
V50210.6
NR » ILOSC
REFERENCYJNY |OFIS ILOSC | ;A ECANA
P0O31 THYRISTOR V50210.6 1
(TYRYSTOR)
L012 CURRENT TRANSFORMER V50210.6 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
LO50 24V DC 80x80x38 MM FAN 1
(WENTYLATOR 24VDC 80x80x38MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
E043 DC FAN POWER SUPPLY PCB 1
(PLYTA ZASILACZA WENTYLATORA DC)
EO09 9-210A / 690V SNUBBER PCB 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 9-210A)
V50275.6
NR » ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC | S AL ECANA
P032 THYRISTOR V50275.6 2
(TYRYSTOR)
L013 CURRENT TRANSFORMER V50275.6 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L047 120 MM FAN 1
(WENTYLATOR 120MM)
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Czesci zamienne do softstartow serii V5

L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 3 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
E010 270-460A / 690V SNUBBER PCB 3 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 270-460A)
V50330.6
NR t & ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC ZALECANA
P033 THYRISTOR V50330.6 6 2
(TYRYSTOR)
L014 CURRENT TRANSFORMER V50330.6 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L047 120 MM FAN 3 1
(WENTYLATOR 120MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 3 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
E010 270-460A / 690V SNUBBER PCB 3 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 270-460A)
V50370.6
NR t & ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC ZALECANA
P033 THYRISTOR V50370.6 6 2
(TYRYSTOR)
L015 CURRENT TRANSFORMER V50370.6 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L047 120 MM FAN 3 1
(WENTYLATOR 120MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 3 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE )
E010 270-460A / 690V SNUBBER PCB 3 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 270-460A)
V50460.6
NR t & ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC ZALECANA
P034 THYRISTOR V50460.6 6 2
(TYRYSTOR)
L016 CURRENT TRANSFORMER V50460.6 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L048 170 MM FAN 3 1
(WENTYLATOR 170MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 3 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
E010 270-460A / 690V SNUBBER PCB 3 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 270-460A)
V50580.6
NR t & ILOSC
REFERENCYJNY |OF!S ILOSC ZALECANA
P035 THYRISTOR V50580.6 6 2
(TYRYSTOR)
L018 CURRENT TRANSFORMER V50580.6 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L048 170 MM FAN 3 1

(WENTYLATOR 170MM)
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L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 3 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
E012 580-900A 690V SNUBBER PCB 3 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 580-900A)
V50650.6
NR £ A ILOSC
REFERENCYJNY OPIS ILOSC ZALECANA
P032 THYRISTOR V50650.6 6 2
(TYRYSTOR)
LO18 CURRENT TRANSFORMER V50650.6 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L048 170 MM FAN 3 1
(WENTYLATOR 170MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 3 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
E012 580-900A 690V SNUBBER PCB 3 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 580-900A)
V50800.6
NR £ A ILOSC
REFERENCYJNY OPIS ILOSC ZALECANA
P035 THYRISTOR V50800.6 6 2
(TYRYSTOR)
LO19 CURRENT TRANSFORMER V50800.6 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L048 170 MM FAN 3 1
(WENTYLATOR 170MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 3 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
E012 580-900A 690V SNUBBER PCB 3 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 580-900A)
V50900.6
NR & A ILOSC
REFERENCYJNY OPIS ILOSC ZALECANA
P037 THYRISTOR V50900.6 6 2
(TYRYSTOR)
L020 CURRENT TRANSFORMER V50900.6 2 1
(PRZEKLADNIK PRADOWY)
L048 170 MM FAN 3 1
(WENTYLATOR 170MM)
L044 THERMAL PROTECTOR 85°C 3 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
L045 THERMAL PROTECTOR 50°C 1 1
(ZABEZPIECZENIE TERMICZNE)
E012 580-900A 690V SNUBBER PCB 6 1
(PLYTA ELEMENTOW GASIKOWYCH 580-900A)
Tabela 15. Czesci zamienne dla softstartow 690V
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Akcesoria

Rozdziat 13.0Akcesoria

Kod produktu

Opis

E004 Serial comms module RS232 /485. Modbus
(Modut komunikacji szeregowej RS232/485 Modbus).
A001 Profibus Interface
(Interfejs Profibus).
A002 Devicenet Interface.
(Interfejs Devicenet).
A003 Johnson Controls Interface.
(Interfejs Johnson Controls).
L001 V50009 - V50045 ByPass terminal set.
(zestaw do potaczenia bypassu V50009-V50045)
LO1 Kit of Bypass terminals for the V50060 - V50090.
(zestaw do pofaczenia bypassu V50060-V50090)
LO2 Kit of Bypass terminals for the V50110 - V50210
(zestaw do pofaczenia bypassu V50110-V50210).
Vo1 Remote display (max. 2 meters) unit.

Zdalny pulpit sterowania — wyniesienie max 2 metry

Tabela 16. Akcesoria opcjonalne dla softstartéw serii V5
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Zapis konfiguracji softstartu przy uruchomieniu

Rozdziat 14.0Zapis konfiguracji softstartu przy

uruchomieniu

SOFT START

CYFROWY

NR SERYJNY

APLIKACJA

DATA

UZYTKOWNIK

EKRANY DOMYSLNIE ZAPIS 1 ZAPIS 2
G1 MENU OPTIONS

1 LOCK PARAM= NO

2 PASSWORD= 0

3 WRONG P/W= XXXX
4 LANGUE= ENGLISH
5 INITIALISE= NO

6 COMMISSION= YES
G2 NAMEPLATE

11STARTER= _A*
2 1 MOTOR= ~Ax
3V MOTOR= o%

4 P MOTOR= KW
5 COS PHI M= 85%

6 FREQ= 50Hz
G3 PROTECTIONS

1 PHASE SEQUEN= 2*

2 OV LOAD= 1xl

3 OV/LOAD T= 5

4 OVL FAC= 100%
5 MOTOR PTC= N
6UNLOAD= 0.0A

7 UNLOAD T= OFF

8 SHRPIN= OFF

9 ASYM | ENB= YES
10 UNDER V= 320V
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11 U/V DELAY= 5s
12 OVERVOLT= 440V
13 O/V DELAY= 5s
14 START LIMIT= 3
15 STR/ INT= 15Min
G4 ACCELERATION

1 STR DELAY= 0s
2 PULS TORQ= 50%
3PULSTQ T= OFF
4 INIT TORQ= 35%
5INIT TQ T= 1s
6 ACEL TIME= 6s
7 TLIMIT= 2800A
G5 DECELERATION

1 FREWEL STP= YES
2 DECL TIME= 12s
3 DEC MD SEL= 1*
4 HAMR FACT= 75%
5 MINI TORQ= 1%
G6 INPUTS

1 OPER MODE= 1*
2 LOCAL RESET= Y
3 DINPUT1 SEL= 4%
4 DINPUT2 SEL= o*
5 DINPUT3 SEL= o*
6 DINPUT4 SEL= o*
7 DINPUT5 SEL= o*
8 ANIL FORMAT= 1

9 Al1 RANGE= 0-10
10 Al1 UNITS= OFF
11 ANI2 FORMAT= 1
12 AI2RANGE= 0-10
13 Al2 UNITS= OFF
G7 OUTPUTS

1 REL1 SEL ON= 14*
2 REL2 SEL ON= 15*
3 REL3 SEL ON= o
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4 ANLOG1 SEL= 0*

5 AO1 FORMAT= 0*

6 AO1 LOW= 0%
7 AO1 HIGH= 100%
G8 DUAL SETTING

1 DUALSETING= NO
2 PLS TORQ2= 50%
3PLSTQ T2= OFF
4 INIT TRQ2= 30%
5INIT TQ T2= 1s

6 ACC TIME2= 12s
7 TLIMIT2= 2800A
8 FREWEL STP2= N

9 DEC TIME2= 12s
10 DEC MD SEL2= 1
11 HAMR FAC2= 75
12 MINI TRQ2= 1%
13 PHASE SEQ2= 2s
14 OV LOAD2= 800A
15 OV/ILOAD T2= 5
16 OVL FAC2= 100%
17 MTR PTC2= N
18 UNLOAD2= 0.0A
19 UNLOAD T2= OFF
20 SHRPIN2= OFF
21 ASYM | ENB2= N
22 | MTR2= 30A
23V MTR2= 2
24 P MTR2= 4.0Kw
25 COS PHI 2= 85%
26 FREQ 2= 50Hz
G9 COMPARATORS

1 COMPRI SEL= 1*

2 COMP1 ON= 100%
3 COMP1 OFF= 80%
4T COMP1 ON= 5s
5T COMP1 OFF= 5s
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6 COMPR2 SEL= 1*

7 COMP2 ON= 100%
8 COMP2 OFF = 80%
9 T COMP2 ON= 5s
10 TCMP2 OFF= 5s
11 CMPR3 SEL= 1*
12 CMP3 ON= 100%
13 CMP3 OFF= 80%
14T CMP3 ON= 5s
15 TCMP3 OFF= 5s
G10 FAULT HISTORY

1 LAST FAULT FO

2 FOURTH FAULT FO
3 THIRD FAULT FO
4 SECOND FAULT FO

5 FIRST FAULT FO

6 DELET FAULTS= N
G11 STATIST INFO

1 STARTS1= 00000
2 STARTS2= 00000
3 DEL STARTS2= NO
4H1= 00000h:00m
5H2 = 00000h:00m
6 DEL HOURS2= NO
7 TOTAL FLT= 00

8 FAULT2= 0

9 DEL FAULT2= NO
10 KWH = 000000
G12 SLOW SPEED

1 L/SACC-DEC = N
2L SPDTORQ = 30%
3LSMAXT= Os
4LSACLT= Os
5L.SDECT= Os
G13 DC BRAKE

1 DCBRAK SEL= NO
2 DC BRAK I= 50%
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3 DC BRAKE T= Os

4 EXTERNAL B= NO

G14 SERIAL COMM

1 COM TIME O= OFF
2 COM ADRESS= 0

3 BAUD COM= OFF
4 EVEN PARITY= NO

G15 AUTO RESET

1 AUTO RESET= NO

2 ATTEMP NUMBR= 5

3 R STR DEL= 5s

4 RS COUNT= 15Min
5F1 AUTO RST = 0

6 F2 AUTO RST = 0

7 F3 AUTO RST = 0

8 F4 AUTO RST = 0
G16 PUMP CONTROL 1

1SETIT= OOOHTrs
21 TIME = OOOHTrs
3 START MODE 0

4 HI PR DEL = 00s
5L PR DEL= 0000s
6 L PRBYP = 0000s
7 FLO BYP = 0000s
8 FLO DEB = 00s

9 LO WTR DEL 00s

UWAGA: Prosimy o przesfanie tego arkusza uruchomienia do firmy Power Electronics, Zostanie
on zapisany w naszym archiwum i bedzie pomocny w chwili gdy zwrocicie sie Panstwo o pomoc
techniczng do Power Electronics.

Tel: +34 96 136 65 57,

Fax: +34 96 131 82 01
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