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BEZPIECZENSTWO - OZNACZENIA

W celu zmniejszenia ryzyka obrazen, porazenia pragdem elektrycznym, pozaru lub uszkodzenia sprzetu,
nalezy uwaznie zapoznac sie z instrukcjg oraz zachowac¢ szczegolne srodki ostroznosci.

OSTRZEZENIE
BEZPIECZENSTWA

Ten symbol wskazuje na obecnos¢ potencjalnych zagrozen, ktére
mogg powodowa¢ powazne uszkodzenia ciata, gdy instrukcje sg
pominiete lub nie przestrzegane prawidtowo.

A OSTROZNOSC

Identyfikacja zagrozenia pradem w niektérych warunkach. Nalezy
zachowaé¢ szczegllng uwage ze wzgledu na wysokie napiecie.
Prace konserwacyjne i serwisowe powinien wykonywaé
wykwalifikowany personel.

Identyfikacja potencjalnych zagrozen w niektérych warunkach.
Nalezy postepowa¢ doktadnie wg wkazan zawartych w instrukcji.

AN
AN

Identyfikacja zagrozenia prgdem w niektérych warunkach. Nalezy
zachowaé szczegdlng uwage ze wzgledu na wysokie napiecie.

Wydanie Marzec 2013

Niniejsza publikacja moze zawierac techniczne niedoktadnosci lub btedy w druku. Informacje zawarte sg
okresowo modyfikowane i aktualizowane i uwzgledniane w kolejnych wydaniach. W przypadku potrzeby
konsultacji lub zdobycia najnowszch informacji zwigzane z tym produktem, prosimy o kontakt na

www.power-electronics.com
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PRZEGLAD KOREKT

DATA KOREKTA OPIS

12 July 2012 A Wydanie pierwsze

14 March 2013 B Aktualizacja wej§¢ cyfrowych oraz korekta wartosci domysinych

Urzadzenie wraz z dokumentacjg techniczng sg okresowo aktualizowane.Power Electronics zastrzega sobie prawo do modyfikowania
catosci lub czesci tresci w podreczniku bez uprzedzenia.
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INSTRUKCJA BEZPIECZENSTWA

UWAGA!

Zasady bezpieczenstwa zawarte w podreczniku majg na celu nauczy¢ uzytkownika korzystania z produktu
w sposOb wiasciwy dla unikniecia wypadku lub powstania szkéd materialnych.

NIEBEZPIECZENSTWO UWAGA ALARM

WYSOKIE NAPIECIE ZWARCIE ZABEZPIECZENIA OGOLNE
ORAZ UZIEMIENIE.

Nalezy zachowa¢ szczegolng Softstartery sredniego napiecia nie
ostroznos¢ ze wzgledu na sg testowane pod kgtem Instalator/uzytkownik ponosi
wysokie napiecie. Prace wytrzymatosci zwarciowej. petng odpowiedzialnos¢ za
konserwacyjne i serwisowe zapewnienie wlasciwego
powinien wykonywac W przypadku wystgpienia systemu uziemienia urzadzenia i
wykwalifikowany personel. powaznego przecigzenia lub petnego systemu

zwarcia Softstarter powinien byc¢ zabezpieczenia zgodnego ze
Niewtasciwy montaz moze przetestowany aby zachowaé wszystkimi obowigzujgcymi
spowodowaé¢ wadliwe dziatanie sprawno$¢ urzadzenia. normami i przepisami.

urzgdzenia, a takze spowodowac
uraz lub nawet $mieré. Nalezy
postepowaé zgodnie z instrukcjg i
wszystkimi obowigzujgcymi
normami i przepisami.

A ALARM — BEZPIECZE NSTWO — UWAGA

Przed uruchomieniem urz agdzenia nale zy przeczyta ¢ uwaznie wszystkie informacje zawarte w
podr eczniku i post epowa € zgodnie z zawartymi w nim instruckcjami i zaleceni ami.

Niniejszy podrecznik nie zawiera opisu wszystkich przypadkéw zdarzen mogacych spotka¢ uzytkownika.
Niemniej przedstawiono tu najwazniejsze z nich. Instalator powinien postepowac zgodnie ze wszystkimi
instrukcjami w celu zapewnienia wysokiej jakosci pracy urzgdzenia, biorgc pod uwage wszystkie
zalecenia i ostrzezenia przed uruchomieniem urzgdzenia.

Przed przeprowadzeniem ja kichkolwiek operacji lub konserwacji nalezy zawsze upewni € sie, ze
urzadzenie jest catkowicie odt gczone od zasilania i prawidtowo uziemione.

Zawsze sprawdzaj instrukcje postepowana przed podjeciem jakichkolwiek dziatah. Aby wykluczyé
niebezpieczenstwo porazenia prgdem, przed rozpoczeciem prac odtgcz zasilanie, sprawdz uziemienie,
oraz usun sterowanie napieciem. Etykiety ostrzegawcze powinny by¢ umieszczone prawidtowo na
zaciskach, ostonach i panelach sterowania zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami. W
przeciwnym razie niebezpieczenstwo porazenia prgdem pozostanie wysokie.

Nie nal ezy podt gcza¢ zasilania do urz gdzenia, podczas gdy drzwi s g otwarte !
Uruchamianie urzadzenia, gdy drzwi sg otwarte jest CALKOWICIE ZABRONIONE!

Zasilanie moze zosta¢ podigczone TYLKO, gdy drzwi urzadzenia sg ZAMKNIETE.
W przeciwnym razie niebezpieczenstwo porazenia pragdem pozostanie wysokie.

Nie nale zy otwiera € drzwi urz gdzenia za wyj gtkiem przeprowadzania kontroli okresowych,
okablowywania jednostki, nawet wtedy, gdy napi  ecie wej $ciowe nie jest niepodt aczone.

W przeciwnym razie niebezpieczenstwo porazenia prgdem pozostanie wysokie.

INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA
BTT Automatyka Sp. z 0.0. www.bttautomatyka.pl
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& ALARM — BEZPIECZE NSTWO — UWAGA

Kondensatory kompensacji mocy bierne;j.

Kondensatory do kompensacji mocy biernej powinny byé podtagczone do zaciskéw wejsciowych
soft startera, a nie do jego wyjscia. Kondensatory te powinny by¢ przytgczone przez dodatkowy
stycznik, tak jak to pokazano w rozdziale dotyczacym potgczen elektrycznych. Kondensatory bedg
przytaczane podczas normalnej pracy softstartera i bedg odigczane podczas pracy po rampie
przyspieszania / hamowania napedu.

W przeciwnym wypadku soft starter moze ulec zniszczeniu.

W kontakcie z instalacj g elektryczn g zawsze pami etaj 0 5 ‘zlotych zasadach’ :

1. Odtgcz w sposob widoczny wszystkie zrodta napiecia.

2. Zablokuj mechanicznie wszystkie dZzwignie tgcznikéw zatgczajgcych zasilanie.
3. Sprawdz, czy na elementach obwodu nie wystepuje zadne napiecie.

4. Zewrzyj i sprawdz uziemienie wszystkich zaciskow zasilajgcych.

5. Oznakuj w widoczny sposéb obszar w ktérym pracujesz.

& UWAGA

Pracuj z urzgdzeniem maj gc SUCHE DLONIE.
W przeciwnym wypadku narazasz sie na mozliwos¢ porazenia prgdem elektrycznym

Nie uzywaj kabli z uszkodzon g izolacj g. Nie nara zaj kabli na $cieranie, nadmierny naci ag, duze
naciski lub perforacj e.
Nie przestrzegajac tych wskazowek narazasz sie na mozliwo$é porazenia prgdem elektrycznym.

Utrzymuj urz gadzenie w czysto $ci zabezpieczajgc przed zabrudzeniem strz epkami odzie zy,
papierem, trocinami lub wiérami z drewna, kurzem, o  pitkami metalu, lub innymi ciatami obcymi
(Sruby, nakr etki, podktadki, uszczelki itp.). Sprawd  Z porz adek po uko Aczeniu prac instalacyjnych.

W przeciwnym przypadku istnieje mozliwe ryzyko wystgpienia wypadku lub pozaru.

Unikaj powierzchi tatwopalnych.  Utrzymuj urz gdzenie z dala od materiatéw tatwopalnych.
W przeciwnym przypadku istnieje ryzyko wystgpienia zagrozenia pozarem.

W razie u szkodzenia lub braku uziemienia urzgdzenia nalezy odt gczy¢ napiecie wej $ciowe .
Otherwise, fire and secondary accident risk existence.

Po zastosowaniu napi ecia wej $ciowego, tak Zze po jego wypi eciu, urz gdzenie pozostanie rozgrzane
przez kilka minut. Pozostawi € do ochtodzenia.
W przeciwnym przypadku istnieje mozliwe ryzyko wystgpienia wypadku lub poparzenia.

W razie uszkodzenia lub zdekompletowan ia urzgdzenia, nawet, jesli jego instalacja zostala
zakonczona — nie podt gczaj zasilania.
W przeciwnym wypadku istnieje ryzyko porazenia pragdem elektrycznym.

Nie zamieniaj funkcjonalno $ci wej $€ i wyj $€ urzadzenia.
W przeciwnym wypadku w obwodach logicznych sterowania moze wystgpi¢ zbyt wysokie napiecie.

INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA
BTT Automatyka Sp. z 0.0. www.bttautomatyka.pl
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C BEZPIECZENSTWO

URUCHAMIANIE

Przed uruchomieniem urzgdzenia, nalezy przeczyta¢ ten podrecznik, zwracajgc szczegdlng uwage na
rozdziaty dotyczgce potgczen i zalgczania urzgdzenia.

Przed uruchomieniem urzgdzenia, nalezy sprawdzi¢ wszystkie parametry i dokona¢ niezbednych
ustawien. Zaleznie od obcigzenia i aplikacji, w ktorej pracuje urzadzenie wartosci parametrow mogag
ulec zmianie.

Poziomy napie¢ i prgdéw sygnatéw zewnetrznych doprowadzonych do zaciskéw urzadzenia powinny
by¢ zgodna z warto$ciami podanymi w podreczniku. W przeciwnym wypadku urzgdzenie moze ulec
uszkodzeniu.

PRZYLACZE UZIEMIENIA

Zabezpieczenie przed mozliwoscig porazenia prgdem elektrycznym:

Aby unikng¢ porazenia prgdem, w przypadku przeptywu prgdéw uptywnosciowych przez konstrukcje
metalowg urzadzenia, podstawa urzgdzenia trwale mocowana do podioza musi byé prawidiowo
uziemiona. Przed rozpoczeciem jakichkolwiek operacji eksploatacyjnych lub wynikajacych z potrzeb
utrzymania ruchu wewnatrz szafy urzadzenia lub w przylgczu silnika nalezy odtgczy¢ wszystkie zrédta
zasilania. W przypadku obecnosci kondensatorow w sekcji mocy w urzadzeniu, od ktérego zostato
odigczone napiecie zasilajgce, przez jakis czas bedzie sie utrzymywato napiecie niebezpieczne dla
zdrowia cztowieka. Na czas pokazano na rysunku sg to kable wspétosiowe, kazdy z uziemieniem. W
prawidtowo wykonanym przylgczu konieczne jest podtgczenie uziemienia z kazdego kabla fazowego do
ptyty uziemiajgcej soft startera.

Kable wyjsciowe do silnika majg takg samg konstrukcje. Ich zyly uzieprac w urzadzeniu uzyj
uziemionego kabla przytaczonego do zaciskéw dla roztadowania kondensatoréw.

Przewdd uziemiajgcy nalezy dotgczy¢ wytgcznie do piyty uziemiajgcej urzgdzenia. Nie nalezy dotgczaé
tego przewodu do obudowy lub $rub mocujgcych urzgdzenia.

Przewdd uziemienia musi by¢ podtaczony jako pierwszy, zas roztgczany jako ostatni z przewodow.
Przewdd uziemiajgcy silnka musi by¢ podigczony w tym samym punkcie co przewdd uziemiajacy
urzgdzenia, a nie w punkcie innych instalacji

Uziemienie instalacji musi by¢ potgczone do punktu uziemienia urzadzenia.

Kable wejsciowe urzadzenia sg kablami sredniego napiecia. Jak

miajgce powinny by¢ potgczone i przytgczone do ptyty uziemiajgcej urzgdzenia W TYM SAMYM
PUNKCIE co uziemienie kabli wejsciowych.

PRZEWODY WSPOLOSIOWE

POLACZ
DO TEGO
PE SAMEGO
L1 ZACISKU PE
# Lz
WEJSCIE |1 WYISCIE IT

VEESDT

INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA 10
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& OSTRZEZENIA

DOSTAWA
= Startery VS65 Series sg zawsze starannie zapakowane i wczesniej doktadnie przetestowane.

= W razie uskodzenia przesyiki podczas transport nalezy niezwtocznie zawiadomié firme przewozowa oraz
Power Electronics. Tel.: +34 902 40 20 70 z zagranicy: + 34 96 136 65 57.

ROZPAKOWANIE

= Zweryfikowaé zgodnos¢ oznaczen modelu i numeru seryjnego urzgdzenia na opakowaniu, nocie
dostawy oraz obudowie urzadzenia.

= Kazde urzgdzenie posiada instrukcje obstugi.

RECYKLING

= Opakowanie sprzetu powinno trafi¢ do ponownego przetworzenia. Nalezy wysegregowac roznigce sie
materiaty — plastic, papier, karton, drewno itp., a nastepnie umiescic je we wtasciwych pojemnikach.

= Odpady z urzgdzen elektrycznych i elektronicznych powinny by¢ sktadowane osobno i utylizowane
zgodnie z normami ochrony srodowiska.

BEZPIECZENSTWO

=  Przed uruchomieniem softstartera, nalezy doktadnie zapoznac sie z trescig podrecznika w celu
zrozumienia zasad dziatania urzadzenia. W przypadku watpliwosci lub niejasnosci prosimy o kontakt z
producentem - Power Electronics tel.: +34 902 40 20 70 / +34 96 136 65 57 lub jego najblizszym
przedstawicielem.

= Podczas pracy z urzgdzeniem pod napieciem nalezy zawsze korzysta¢ z okularéw ochronnych.

= Podczas pracy z urzgdzeniem nalezy bra¢ pod uwage jego mase.

= W trakcie instalacji nalezy postepowaé wg instrukcji zapisanych w tym podreczniku.

= Urzgdzenie powinno by¢ sktadowane indywidualnie. Nie nalezy umieszcza¢ na nim innych przedmiotéw.

= Nalezy upewnic¢ sie czy urzgdzenie zostato wtasciwie zainstalowane zgodnie z instrukcjami zawartymi w
tym podreczniku.

= Nalezy chroni¢ urzgdzenie przed upadkiem lub innymi uszkodzeniami.

= Softstartery serii VS65 zawierajg wrazliwe na obcigzenia statyczne ptytki drukowane, wrazliwe na
wszelkie uszkodzenia. Nalezy je chroni¢ przed elektrycznoscia statyczna.

= Instalacja urzadzenia powinna by¢ zgodna z procedurg opisang w rozdziale Charakterystyka
Techniczna.

INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA 11
BTT Automatyka Sp. z 0.0. www.bttautomatyka.pl
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1. WYSWIETLACZ | PRZYCISKI STEROWANIA

WYSWIETLACZ I PRZYCISKI STEROWANIA

ON Zasilanie na tablicy rozdzielczej

WSKAZNIKI LED

Swiecenie: Silnik dziata z predkoscia

RUN Migotanie: Przyspieszenie/Hamowanie

nominalng
FAULT V5 ..o
]
WYSWIETLACZ LCD WIERSZ STANU: = (Gorny)
WIERSZ USTAWIEN: (Dolny) =

KLAWISZE
KONTROLNE

P
Y,

Otwarcie ekranu grup.

Przejscie miedzy
ekranami grup.

Przejscie miedzy
ekranami grup.

Start silnika.

Stop/Reset silnika

O Cr (]

(B S a ie

R MAR 200A 6000V
—| 6000V&000VE000V

& B E

> [©

1.1. Ekran LCD

Obraz 6.1 Wyswietlacz

VS65DTCO006AI

Ekran posiada dwuwierszowy wyswietlacz po szesnascie znakow w kazdym wierszu (16 x 2).

Funkcje wierszy:

= Wiersz STANU (Gérny):

Zawsze wigczony pokazuje stan Softstartera (COMMS/SLOW.S), prad fazowy oraz napiecie na

linii Sredniego Napiecia.

» Wiersz USTAWIE N (Dolny):

Ustawienia parametrow urzadzenia .

1.2. Przyciski sterowania

oraz

oraz

o) o
o]

oraz

o) [¢] o] [¢]

Przelgczanie miedzy grupami ekranu.

Przycisk rozwiniecia grup ekranu.

W grupie — przewijanie pomiedzy parametrami.

Przycisnij jednoczes$nie dla ustawienia ekranu.

Wyjscie z ekranu grupy — dojscie do nazwy grupy.

WYSWIETLACZ | PRZYCISKI STEROWANIA

BTT Automatyka Sp. z 0.0. www.bttautomatyka.pl
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WIERSZ USTAWIEN — Adjust parameters.

Przycisk dost epu —
do ekran6w grup [ @ ] | G1 OPCIONES MENU | Press to access to the group parameters.

A (@]

| 1 LOCK PARAM=NO

¢ Forward.
|4 LANGUE=ENGLISH |—>—> ENGLISH | |[®
Backward to
group screen. | SPANISH I S

| 5 INITIALISE=NO |

Powrét do
poprzedniego E | G2 NAMEPLATE Forward to the group screens.

ekran | 11 STARTER=800A |
|
|

[ 21 mOTOR=1400A

[ 3 v MOTOR=1
: VS65DTCO007AI

Obraz 6.2 Przyktad programowania

1.3. Przyciski Start i Stop-Reset

Softstarter VS65 posiada dwa przyciski: Start, Stop-Reset / Predkos¢ Kroczgca umozliwiajgce
wykonanie nastepujgcych operac;ji:

Start
Zatrzymanie i przezbrojenie Softstartera

WYSWIETLACZ | PRZYCISKI STEROWANIA 13
BTT Automatyka Sp. z 0.0. www.bttautomatyka.pl
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2. KOMUNIKATY

F

w

\/

| P A
R MAR 800A 380V

J

VS65DTCO0003A

1. Uruchomienie trybu sterowania: (L) lokalny, (R) zdalny, (C) komunikacja
szeregowa, (G) predkos¢ manewrowa, (P) sterowanie pompa.

BTT Automatyka Sp. z 0.0. www.bttautomatyka.pl

2.  Status urzadzenia. Patrz lista komunikatow. RUN = PRACA.
3. Sredni pobér pradu w silniku.
4.  VS65 napiecie na wejsciu urzgdzenia.
Rysunek 7.1 Komunikaty statusu na wys$wietlaczu
Symbol Znaczenie Opis
RDY GOTOWOSC Urzadzenie gotowe do dziatania.
ITQ POCZATKOWY MOMENT Soft starter uzywa momentu poczatkowego o wartosci ustawionej w [G4.4] w czasie
OBROTOWY ustawionym [G4.5].
ACL PRZYSPIESZENIE Faza przyspieszania silnika.
RUN PRACA Pra}(l:al ur_zqdzgnia} z predklcl)élciq nominalna.po przejsciu rampy rozruchu. (Napiecie na
wejsciu = Napiecie na wyjsciu).
DEC SPOWOLNIENIE Faza hamowania silnika.
HAM TARAN Algorytm zatrzymywania przy mozliwosci wystapienia tarana wodnego
UNV SPADEK NAPIECIA Ostrzezenie o spadku napiecia.
ow PRZEPIECIE Ostrzezenie o przepieciu.
OVL PRZECIAZENIE Ostrzezenie o0 przecigzeniu.
UDL NIEDOCIAZENIE Ostrzezenie o niedocigzeniu.
OVT PRZEGRZANIE Zbyt wysoka temperature w urzadzeniu.
SHP WALEK Prad na watku/watkowy.
ASY PRAD ASYMETRYCZNY Asymetryczny przeptyw pradu w silniku.
FLT USTERKA Pojawienie sie usterki(btedu) w Softstarterze.
STD OPOZNIENIE ROZRUCHU Urzadzenie wyczekuje czas okre$lony w parametrze [G4.1]. Opdznienie rozruchu.
EXT ZEWN ZATRZYMANIE Stan zatrzymania awaryjnego spowodowany sygnatem z wejscia cyfrowego
AWARYJNE
PIT SYGNAL PREDKOSCI Soft starter stosuje moment impulsowy skonfigurowany w parametrze [G4.2] przez
OBROTOWEJ czas ustawiony w parametrze [G4.3] Czas trwania impulsu momentu.
ILT OGRANICZENIE PRADOWE Urzadzenie pqdczas rozruchu (_)siagng{o maksymalny prad dopuszczalny ustawiony
w [G4.7] Graniczny prad przyspieszenia.
HIP NADCISNIENIE OstrzeZenie 0 nadcisnieniu w czasie ustalonym w parametrze [G16.4]
LOP PODCISNIENIE Ostrzezenie o podci$nieniu w czasie ustalonym w parametrach [G16.5] oraz [G16.6].
NOF BRAK PRZEPLYWU Ostrzezenie o kawitacji w czasie ustalonym na ekranach [G16.7]i [G16.8].
LWA POZIOM NISKI Ostrzezenie o niskim poziomie w czasie ustalonym na ekranie [G16.9].
KOMUNIKATY 14
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3.

EKRANY INFORMACJI OGOLNYCH

Dolny wiersz wyswietlacza przedstawia ekrany w ogoélnymi informacjami programowania (G1 do G16),
wraz z informacjami dotyczgcymi silnika oraz sprzetu.

Ekran Opis Zakres [Jednostka| Cecha Funkcja
800A 800A 800A If_a1£ol;/v2yl L3 prad 0 do 9999 Prad fazowy. Wskazanie chwilowe pradu tréjfazowego na wejsciu
6000V6000V6000V h;‘é’c:f'l'& L3 1 4 o 999 - Napiecie Wskazanie napiecia miedzyfazowego na wejsciu
Czestotliwosc 0 do 99Hz Czestotliwos¢  zasilania / Cosinus Fi silnika. Wskazanie
_ zasilania czestotliwosci zasilania i cosinus Fi silnika.
50Hz Cos=0.85 ) Uwaga: Odczyt na ekranie mozliwy dopiero po petnym rozruchu
Cosinus Fi silnika 0do 1 S ¥ dopiero po pemy
7200kW Pr=99? Pobdr mocy 1 do 900kW Wskazanie poboru mocy i momentu obrotowego.
r=99% ] Uwaga: Odczy na ekranie moziiwy tylko pod inik
Moment obrotowy 0 do 999% waga: Odczyt na ekranie mozliwy tylko podczas pracy silnika.
RELAYS 000 Stan przek.azmkow 0- Otwar.ty - Wskazanie stanu przekaznikéw 1,2 3.
1,213 X — Zamkniety
Pierwsze piec symboli odnosi sig do wejscia cyfrowego, a szosty
do wejscia czujnika temperatury PTC.
Wejscie Terminal Range
st L 0 - Otwarty Wejscie cyfr. 1 11
DIGINPUT=00000 | y?r’;v‘yeeéic':raz wan | 2AMkIRY| Wejscie cyfr. 2 T12__| 0:Otwarty
F siinika PTC K — Poprawny We;fqe cyfr. 3 T13 X: Zamkniety
F - Blad Wejscie cyfr. 4 T14
Wejscie cyfr. 5 T15
K: Poprawny
Not used T16-T17 F: Blad
Gdy napiecie w silniku ma warto$¢ nizsza niz warto$¢
przecigzenia wskazana na ekranie [G3.2] oznacza to, ze stan
Tvlko do przecigzenia wynosi 1%. Niemniej, gdy napiecie wzrasta ponad
O/L STATUS=0% Przecigzenie silnika | 0 to 100% - o}(ljcz ” warto$¢ przecigzenia, czynnik przecigzenia wzrasta szybciej niz
wzrost réznicy miedzy wartosciami. Gdy wskaznik przecigzenia
osiaga 100% Softstarter przejdzie w stan wytaczenia awaryjnego
zgodnie z F4.
0-10V V or mA W przypadku pojawienia sie mA wyboér musiat by¢ 0 lub 1 na
_ o Stan wejscia Tylkodo |ekranie [G6.8]. W przypadku V, musiala by¢ opcja 2 na
Al1=0.00mA = 0% 4-20mA . AN 8
analogowego 1 0-20mA | User Units odczytu |ekranie[G6.8]. W zaleznosci od wyboru na ekranie [G6.10]
pojawig sie wartoci wyrazone w jednostce: BAR, °C, m albo % .
Stan weiscia 0-10V VormA | Tviko do Wejscie analogowe 2 w V lub mA zalezne od doboru ustawien na
Al2=0.00mA = 0% analo oflve 02 4-20mA - o}(liczytu ekranie [G6.11] a takze na ekranie [G6.13] i skali na ekranie
goweg 0-20mA | User Units (G6.12].
AO1=0.00mA =0% Stan wyjscia 0-20mA mA and % Tylkodo [Warto$¢ na wyjsciu analogovy}/m 1, wartosci rzeczywiste i
analogowego 1 4-20mA odczytu |procentowe ponad zakresem wyj$cia analogowego.

S/W 2.62 HIW 2.1

Korekta w
oprogramowaniu i
sprzecie

Korekta w oprogramowaniu (S/W) i sprzecie (H/W).

BTT Automatyka Sp. z o.0.

EKRANY INFROMACJI OGOLNYCH

www.bttautomatyka.pl
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4. PARAMETRY - OPIS

Parametry VS65 sg uporzadkowane w zaleznosci od swojej funkcjonalnosci w grupy (od G1 do G16).
Dostep do ekrandéw parametrow jest mozliwy poprzez przycisk [¥]. Wybo6r parametru powoduje
wyswietlenie jego wartosci numerycznej lub listy funkgiji.

4.1. Grupa 1 - G1: OPCJE MENU

Ekran &

Wartos¢ a Nazwa / Opis Zakres Funkcja
artos¢ domysina
G1.1/ Soft Tak Mozliwos¢ blokady parametréw Softstartera. Nalezy wprowadzi¢ hasto na ekranie [G1.2].
1 LOCK PARAM=NO |starter lock Nie Aktywowanie blokady powoduje niemozno$¢ wprowadzania zmian w grupach [G1-G16].
parameters Pozostang one jednak wyswietlane.

Wprowadzenie hasta pozwala na blokade nieautoryzowanego dostepu do programatora.
W celu ustalenia hasta, po wcisnigciu [1 HASLO=TAK], na ekranie pojawi sie komenda:
HASLO=XXXX

G1.2/ Hasto WYL,

2 PASSWORD=0 programatora. 0000 to 9999

Aby odblokowa¢ programator Softstartera nalezy:
W grupie [1 LOCK PARAM=YES] nacisna¢ (+).
Na ekranie [2 PASSWORD=XXXX] nalezy wprowadzi¢ stare hasto.

G1.3/ . N .
3 WRONG P/W - Informacja dla procesu odzyskiwania hasta poprzez funkcje:
=xxxx | Jdzyskiwanie | 000 1o 99%9 | passwoRp = (WRONG PWI2)-3
G1.4/ Wybor ENGLISH Ustawienie jezyka wyswietlacza. Zmiana jezyka wymaga roztaczenia i ponownego zataczenia
4 LANGUE = ENGLISH |jezyka ESPANOL |- >awiente jezyka wy : Jezyka wymaga rozfa P go zata
S zasilania na wejsciu.
wyswietlacza DEUTSCH
5 INITIALISE = NO G_1:5_/ . TAK Ustgleqie wartoﬁci.domyélnej parametru VS65. Wymaga roztaczenia i ponownego zatgczenia
Initialisation NIE zasilania na wejsciu.

Ekran deaktywacji funkcji w grupach.
OPCJA | FUNKCJA
TAK TAK MozZliwo$¢ ustawienia parametru
NIE Brak mozliwo$ci ustawienia parametru —
NIE : L
pozostajg_wys$wietlone ust. dotychcz.

6 COMMISSION = TAK (G1.6/ Rozruch

4.2. Grupa 2 - G2: TABLICZKA ZNAMIONOWA

Ekran & : .
e Nazwa / Opis Zakres Funkcja

G2.1/G2.1 Oznaczenia pradu znamionowego Softstartera.

11 STARTER = InA[*] Prad . 110 1600A Warto$¢ niezbedna qla wlascngj ka|lbl:aCjI zabezpieczen wewnqtrle,SGS. _
znamionowy Softstartery wymagaja ustawiert domysinych. W celu zmany ustawien pradu zmiennego przez 5
Softstartera sekund przytrzyma¢ przycisk [*].
G2.2/ Prad Oznaczenia pradu znamionowego silnika.

2 | MOTOR=XXX[*]A znamionowy 110 1600A |Dla ustalenia pradu znamionowego silnika nalezy wprowadzi¢ ten parametr zgodnie z
silnika oznaczeniem na tabliczce znamionowej silnika.

OWarto$¢ zalezna od napiecia prgdu znamionowego Softstartera

PARAMETRY OPIS 16
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Wa rtoEéI:':rzgiyélna Nazwa / Opis Zakres Funkcja
Ustawienie napigcia zmiennego pracy.
W zaleznosci od napiecia wejSciowego znajdujemy dwa rodzaje tego parametru, jaden w
zakresie od 2300V do 6000V a drugi od 6600V do 13800V
0d 2300 do 6000V:
Opc. OPIS
1 2300V
2 3300V
: e
3VMOTOR =4 it 1do410q 6600 do 13800V:
Opc. OPIS
1 6600V
2 7200V
3 10000V
4 13800V
Nalezy wprowadzi¢ ten parameter zgodnie z napigciem wejsciowym VS65. Nalezy sie upewnic,
ze napiecie znamionowe silnika mie$ci sie w zakresie powyzszego napiecia.
4P MOTOR =XXXkwp] |24/ PY@ 1 4 45 a00kw |Ustawienie mocy silnika.
mocy silnika
5COSPHIM=85% (=2 COSMUS | 4 40 999, |Ustaienie krzywej Phi.
Okreslenie czestotliwosci zasilania silnika.
G2.6/ 50Hz Ustawi¢ ten parameter na 50Hz gdzie czestotliwosci zasilania wynosi 50Hz. W instalacji o
6 FREQ= 50Hz Czestotliwosé 50/60Hz wartosci nieznanej lub 60Hz, ustawi¢ na 50/60Hz.
wejsciowa Uwaga: Przy ustawieniu 50/60Hz Softstarter wybierze algorytm w celu okreslenia czestotliwosci.

Przy ustawieniu 50Hz pozostaje nieaktywny.

OWartos¢ zalezna od pradu znamionowego Softstartera.

4.3. Grupa 3 - G3: ZABEZPIECZENIA

Ekran &

By - Nazwa / Opis Zakres Funkcja
Wartos¢ Domysina
Ten parametr okresla kolejno$¢ faz na wejéciu. Polecenie rozruchu powoduje, ze sprzet wigczy
sig zgodnie z F2 WRONG PH/SQ.
Opc. OPIS
2;91 rﬁ i 1 | Brak Sekw Zabezp
1 PHASE SEQUEN =2 Inos 1do3 2 Sekw L1123
na wejsciu
3 Sekw Nawrotna.
Softstartera - L b
Ustawienie kolejnosci faz wejsciowych Softstartera.
Uwaga: Operujac przy predkosci manewrowej lub hamulcu DC, nalezy wybra¢ kolejnosé
zabezpieczajaca. Nie jest mozliwa praca w trybie Brak Sekw Zabezp. [1 NO PROTEC SEQ].
Okres$lenie wartosci pradu aktywujacej zabezpieczenie sprzetu przed przecigzeniem. Czas po
ktérym nastapi przetaczenie w tryb zabezpieczania bedzie zaleze¢ od wielkosci przekroczenia
G3.2/ Prad (0.6 do . b . L )
_ L pradu ustawionego na tym ekranie i wartosci ustawionej na ekranie [G3.3]
2 OV LOAD=InA przecigzeniowy [ 1.5):Inw Przed ustawieni lezv odszuka¢ odpowiedni tabli . i silnika i
silnika VS65 rzed ustawieniem, nalezy odszuka¢ odpowiedni parametr na tabliczce znamionowej silnika i

wprowadzi¢ warto$¢ na ekranie.

Uwaga: Patrz rysunek parametr [G3. 3].

PARAMETRY OPIS
BTT Automatyka Sp. z 0.0. www.bttautomatyka.pl

17



POWER ELECTRONICS

SOFTSTARTER MV SERII VS65

Ekran &

Warto&¢ Domyéina Nazwa / Opis | Zakres Funkcja
Krzywa przecigzenia okresla czas reakcji w warunkach przecigzenia. Powstaje nieliniowy
zwigzek pomiedzy tym parametrem, a parametrem przecigzenia [G3 OV LOAD]w celu
okreélenia czasu niezbednego dla wylaczenia awaryjnego w F4 PRZECIAZENIE. Przy
ustawieniu [3 OV/ILOAD T =1] czas reakcji jest niemal natychmiastowy, natomiast przy
[OV/LOAD T=10] wylaczenie awaryjne w F4 PRZECIAZENIE nastepuje z opdznieniem.
W razie potrzeby przyspieszenia reakcji nalezy wybra¢ [OVILOAD T =1]. a spowolnienia
[OV/LOAD T =10]. Dla czynnosci zwyczajnych nalezy pozostawi¢ [OV/LOAD T =5].
Czas reakji dla ochrony przed przecigzeniam moze by¢ obliczony na podstawie krzywej:
10"
3 OVILOAD T=5 G3.3/Krzywa | 4 45 4 !
przecigzenia
» t | Overload curve = 10
g 10° Overload curve=5
g Overload curve= 1
Inx DT0026B
Funkcjg parametru jest poprawi¢ krzywa przecigzenia podczas przy$pieszenia. Zaleca sig
wykonywanie rozruchu obcigzonego silnika przy podwyzszonym momencie obrotowym. Po
G34/ osiggnieciu  wartosci  nominalnej, parametr ten wylacza sie, a zabezpieczenie przed
ws;.x')’rczynnik przecigzeniem bedzie dziatato tak, jak wyjasniono w [G3.2] i [G3.3]. Dla aplikacji o matej
4 OVL FAC=100% thow 100 do 500% |bezwtadnosci, takich jak pompy, wentylatory (Mom.Obr.= K x Pred.?) zastosuj warto$¢ domy$ing
poczatkowy (100%). Miyny, kruszarki i wiréwki (duzy moment bezwladno$ci) wymagajg zwykle rozruchu ze
przecigzenia A o ) A o 7 A L
wsp. przecigzenia (150%). Powigkszenie tej wartosci powoduje, ze rozruch silnie obcigzonego
silnika przebiega bez wytaczenia awaryjnego ustawionego na F4 PRZECIAZENIA. Ten parametr
jest ustawiany w % [G3.3] na krzywej przecigzenia.
G3.5/Wiacz /
5 MOTOR PTC=- Wytacz opcje Nie stosuje sie w tym modelu Softstartera.
PTC silnika
Prad niedocigzenia okresla poziom pradu ponizej ktérego silnik nie moze pracowac.
Poziom ustawien nie powinien przekracza¢ 50% pradu znamionowego silnika.
6 UNLOAD=0.0A G3.6 / Prad (0a0.9)Inw|Zastosowanie: To zabezpieczenie pomaga wykrywa¢ problemy mechaniczne, takie jak
’ niedocigzenia V865  |zlamanie walu, uszkodzenie pasa, co pozwala silnikowi pracowaé bez obcigzenia.
Przy pracy z zastosowaniem pomp, to zabezpieczenie pozwala na wykrycie pracy pompy bez
obcigzenia, suchobieg lub odstoniety wlot wejécia pompy wodne;.
G3.7/ Parametr ten okre$la maksymalny dopuszczalny czas pracy silnika niedocigzonego przed
7 UNLOAD T=OFF Opoznienie 0do 99s, wy+qc;en!em aw.aryjlnym. R .
przy OFF Ustawienie zalezne jest od aplikacji w jakiej pracuje naped.
niedocigzeniu Zastosowanie: Pompy, wentylatory.
Jesli pobor pradu silnika podczas normalnej pracy osiggnie te wartos¢ nastapi natychmiastowe
wytacznie Softstartera. Parametr ten jest nieaktywny podczas przyspieszania lub hamowania.
G3.8 / Max (0610 12)In Zatrzymanie silnika powinno nastapi¢ w sposéb kontrolowany.
8 SHEARPIN=OFF moment ) ’ Ustawienie wartosci pradu dla zatrzymania VS65.
S w VVS65, OFF o - - )
przecigzenia Zastowanie: Przy rozruchu przewymiarowanych silnikéw elektrycznych (ale pracujacych w

warunkach znamionowych), taki maxymalny moment przecigzenia moze wystapi¢ tylko z

powodu probleméw mechanicznych, np. zablokowanie wirnika itp.

PARAMETRY OPIS
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Ekran & - .
Wartoéé Domyslna Nazwa / Opis Zakres Funkcja
Dozwolone/ Zabronione zabezpieczenie Softstartera przed pracq przy asymetrii pradu
OPCJA FUNKCJA
3.9/ Prad y Jesli dozwolony, rozrusznik wytacza sig awaryjnie
9 ASYM | ENB=Y ’ Y=TAK na F3 ASYM CURR przy braku réwnowagi
asymetryczny N - O
wiekszej niz 40%.
N=NIE Zabezpieczenie zabronione.
1694 do
2178V
@2300V
2431do
can | S
10 UNDER V=- Napiecie 3065 o
obnizone 3941V Zabezpieczenie silnika lub innego urzadzenia przed niskiem napigciem zasilania. Niskie
@4160V napiecie zazwyczaj zwigksza prad silnika.
4421 do Ustawi¢ minimalny poziom dopuszczalny w potaczeniu z [11 Undervoltage Delay].
5684V
@6000V
UN DELAY=5s gzg;ni/enie pod 0 %); FOs, Earamgtr ten okre$la maksymalny czas pracy pod obniz_ony_m nla[_)ieciemlprzed wyt. awar.
napiediem stawi¢ maksymalny dopuszczalny czas pracy przy zasilaniu silnika obnizonym napieciem.
2421do
2784V
@2300vV
3473 do
3994V
12 OVERVOLT=- G3.12 @3300V__|Zabezpieczenie silnika przed wysokim napieciem wejsciowym.
Przepigcie 4378 do  |Ustawi¢ maksymalny dopuszczalny poziom w potaczeniu z [G3.13].
5035V
@4160V
631510
7263V
@6000V
G3.13 0do 10s Parametr ten okre$la maksymalny czas pracy w warunkach przepiecia przed wytaczeniem
13 O/V DELAY=5s Opoznienie OFF ' |awaryjnym.
przepiecia Ustawi¢ na maksimum dozwolony czas pracy pod przepieciem.
G3.14 / Max Okresli¢ max liczbe rozruchéw dozwolonych przed wyt. awaryjnym na F12 EXCESIV STR.
14 START LIMIT=3 i : . 1do10 |Ustaw maksymalng liczbe startow dopuszczonych w czasie okreslonym w [15 START
iczba startow
INTERVAL].
Dopuszczalny czas pomiedzy pierwszym i ostatnim startem wg [14: START LIMIT] przed
G3.15/ 0 do 60Min wytaczeniem awaryjnym na F12 EXCESIV STR.
15 STR/INT=15Min Przerwa OFF " [Ustawi¢ limit czasu dla okreslonej maksymalnej liczby rozruchéw.
miedzy startami Zastosowanie: Miyny, kruszarki i aplikacji, gdzie nadmiema ilo$¢ rozruchéw moze uszkodzi¢

silnik ze wzgledu na bardzo wysoki prad podczas przy$pieszania.

4.4. Grupa 4 - G4: PRZYSPIESZENIE

Ekran & . .
Wartos¢ Domysina Nazwa / Opis Zakres Funkcja

G4.1/ . - . - . . .

1 STR DELAY=0s Op6znienie 0 do 600s Ustawia czas jaki \{SﬁS czelfa po }(omend2|e ,,starF i rozpocznie przyspieszenie.
rozruchu Dostosowaé warto$¢ w zalezno$ci od zastosowania.
G4.2/ Impuls Wybierz poziom impulsu momentu obrotowego silnika przez czas okreslony w [G4.3].

2 PULS TORQ =50% mo.mentup 50 do 100% [Ustawienie tej wartosci musi by¢ wykonane w potaczeniu z [G4.3], aby zainicjowa¢ pierwszy

ruch silnika.
_ G4.3/ Czas WYL, .
3 PULS TQ T=OFF oulsu momentu | 0.1 do 0.9 Ustawia czas dla [2 PULS TORQ] .

PARAMETRY OPIS
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Ekran &

N i Zak Funkei
Wartosé Domysina | 222/ OPis | Zakres unkcja

Moment poczatkowy ( forsowanie rozruchu) silnika na poczatku procesu przyspieszania.

Zaleca sig, aby rozpocza¢ od poczatkowej matej wartosci momentu obrotowego, zwykle
domysinej. Nalezy obserwowac ruch silnika natychmiast po komendzie “start”. Jesli silnik nie
obraca sie, moze by¢ konieczne zwigkszanie tego momentu do takiej wartosci, az silnik zacznie
sie obraca¢ z zaplanowang dynamikg (po wprowadzeniu komendy ,start’). W przypadku
wystapienia zbyt wysokiego napigcia na samym poczatku procesu rozruchu (spowodowanego

4 INIT TORQ=35% G4.4/ Moment 30 do 99% |zbyt wysokim wstepnym momentem obrotowym) nalezy go obniza¢ az do osiagnigcia wartosci
poczatkowy .
akceptowane;j.
Zastosowanie: W przypadku pomp gtebinowych, na ogét wymagany jest moment obrotowy
pomiedzy 40% i 45%. Dla takich, jak miyny i kruszarki, wymagany moment jest zwykle pomiedzy
40% a 50%.
Uwaga: Sg to warto$ci dla ustawien typowych. Dla osiggniecia najlepszej wydajnosci kazde
zastosowanie wymaga ustawien indywidualnych.
Ekran & - .
Wartos¢ Domysina Nazwa / Opis Zakres Funkcja
Ustawia czas przytozenia [3 PULS TORQUE] przy rozruchu silnika.
G4.5/ Czas Aby d’o’stosowaé ten _parametr przy obcigzeniu silnika o duzej bezwfad_noéci, nglezy zwiekszy}é
5 INIT TQ T=1s poczatkowy 0.do 10s warto$¢ w potgczeniu z parametrem [4 INITIAL TORQUE], az silnik zacznie si¢ obracaé.

Wszystkie inne aplikacje powinny pozostawic te warto$¢ jako domysina.
Zastosowania: W pompach zazwyczaj warto$¢ = 0, a urzadzeniach wysokoobcigzonych warto$¢
ta powinna wynosi¢ miedzy 1 i 3 sekundy.

momentu obr.

Vn A

Napiegcie Wejsciowe
0,
100% |- | G4.1 Opbdznienie startu
G4.2 Impuls momentu
G4.3 Czss momentu obrotu
G4.4 Moment pocz atkowy
G4.5 Czas momentu
pocz atkowego
G4.6 Czas przyspieszenia
G5.2 Czas hamowania

—>
G5.2

< s »

D »

04" 1" 8" 4h 10" Czas

DT0018D

Regulacja czasu przyspieszania silnika od zera do predkosci znamionowej, pod warunkiem, ze
nie wystepuje ograniczenie pradu powodujace wydtuzenie czasu przyspieszania.
Ustawienie to nalezy zmieni¢ w zaleznosci od zastosowania, upewniajac sie, ze podczas
przyspieszania nie wystapi ograniczenie pradu. Jesli ono wystapi, nalezy wydluzy¢ czas
0do 180s [przyspieszania lub powigkszy¢ warto$¢ pradu przyspieszenia.
Zastosowanie: W pompach glebinowych czas przyspieszania zwykle wynosi od 4 do 8 sekund.
Przy bardzo wysokich obcigzeniach inercyjnych moze wynosi¢ od 20 do 60 sekund.
Uwaga: S to wartosci dla ustawien typowych. Dla osiggniecia najlepszej wydajnosci kazde
zastosowanie wymaga ustawien indywidualnych.

Maksymalny prad silnika pobierany podczas przyspieszania / hamowania.

Ustawi¢ maksymalny prad, ktdry silnik moze pobiera¢ podczas przyspieszania / hamowania.
G4.7 / Limit (1.5 do 5)-In |Zwykle jest to nastawa na poziomie 2,5 do 3 x pradu znamionowego silnika. Nalezy unika¢
napigcia wVS65 |wartosci ponizej 2 x pradu znamionowego silnika, gdyz w tych warunkach moment obrotowy
obcigzonego silnika jest zwykle niewystarczajacy dla rozruchu. Moze wdwczas wystapi¢
wytaczenie awaryjne Softstartera [ F4 Overload)].

G4.6/ Czas

6 ACEL TIME = 6s . .
przyspieszenia

71 LIMIT=3.5InA[]

OWartos¢ zalezna od pradu znamionowego Softstartera

4.5. Grupa 5 - G5: HAMOWANIE

Ekran &
Warto§¢ Domysina

Nazwa / Opis | Zakres Funkcja

Ustaw zadany tryb zatrzymania. Zatrzymanie moze by¢ sterowane za po$rednictwem rampy
opadajacej napiecia lub niekontrolowane, gdzie czas zatrzymania zalezy od bezwiadnoSci

G54/ obcigzenia.
1 FREWEL STP =Y Zatrzymianie ; $ch :KA ;UtNKCJA. biegiem d I
wybiegiem = atrzymanie wybiegiem dozwolone.
N=NIE Zatrzymanie wybiegiem zabronione.

Aby dla silnika ustawi¢ zatrzymanie kontrolowane nalezy wybra¢ [1 FREWELSTOP = N] za$ dla
zatrzymania swobodnego (wybiegiem) [1 FREWELSTOP =Y].
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Ekran & - .
N Zak Funk
Wartos¢ Domysina azwa / Opis akres unkcja
G5.2/ Czas Nastawa czasu potrzebnego na zatrzymanie kontrolowane.
2 DECL TIME = 12s har.nowania 1do 180s |Aby ustawi¢ ten parametr nalezy zacza¢ od krétkiego czasu (10 lub 15 sekund) i wydtuza¢ go az
do osiagnigcia zatrzymania. Je$li nie ma zatrzymania ustawic algorytm Hammer [G5.3]
Ekran & - .
N Zak Funk
Wartos¢ Domysina azwa / Opis akres unkcja
A
Vn o
Napigcie wei sciowe G4.4 Moment pocz atkowy
Koniec Pocz atek ) )
rampy startu l rampy G4.6 Czas przyspieszenia
100 {-------------mm-o- hamowania G5.2 Czas hamowania
Pocz gtek E E
rampy ' '
startu ' '
l E E l E Koniec rampy
G4.4 Moment ! ' hamowania
poczatkowy |77 ' '
G46 ! I G52
% ' > Czas
DT0019D
Wybierz ten algorytm w zastosowaniach, w ktdrych jest konieczne, aby unikna¢ efektu
uderzenia (taranu) wodnego,. W innych zastosowaniach, normalna rampa hamowania
wystarczy.
Opcj | OPIS
G5.3/ 1 KRZYWA ZWYKLA
Al g.orytm 2 KRZYWA ANTYTARAN.
3 DEC MD SEL=1 Hamowania 1do2 |W przypadku probleméw tarana wodnego podczas hamowania, wybra¢ algorytm tarana. W
Silnika innych zastosowaniach ustawi¢ normalny algorytm hamowania.
Przy wyborze algorytmu tarana do hamowania nalezy wiasciwie ustawi¢ oba parametry dla
prawidtowego zatrzymania.
Dla prawidtowej regulacji czasu hamowania w przypadku probleméw tarana wodnego moze by¢
konieczne przeprowadzenie interaktywnego procesu ,préb i bledow’, az aplikacja zostanie
prawidtowo wyregulowana.
G5.4/
4 HAMR FACT=75% Wspdtczynnik 1do99% |Ustawic procent czasu dla algorytmu tarana, ktéry ma by¢ aktywny podczas hamowania
tarana
5 MINI TORQ=1% G5.5 / Minimum 1 do 60% Minimalny moment obrotowy, ktéry nalezy stosowa¢ podczas hamowania (dla algorytmu
moment tarana).
4.6. Grupa 6 — G6: WEJSCIA
Ekran & . .
Wartoé¢ Domyéina Nazwa / Opis Zakres Funkcja
Ustawia tryb sterowania Softstartera
Opc;j. OPIS FUNKCJA
Brak Zrodet sterowania.
0 Wytaczone Nie mozna uruchomi¢ funkcji
Start/Stop-Reset.
1 Lokalny Przycisk lSta rtlStop-Reset
uruchamiany z klawiatury.
5 2 Przycisk Start/Stop-Reset
_ G6.1/ Zrodio 2 Zdal
1 OPER MODE=1 sterowania 0dos 2ny uruchamiany cyfrowo.
3 Komunikacja Przycisk Start/Stop-Reset
szeregowa uruchamiany kom. szeregowa,
Niedostepna w tym trybie
4
Local Jog VIS Softstartera.
Uwaga: W przypadku restartu sprzetowego, tryb sterowania pozostanie LOKALNY jako warto$¢
domysina, niezaleznie od trybu sterowania ustawionego wczesniej. W opcji Komunikacja
szeregowa, uzytkownik ma podglad parametréw, ale nie moze wykonywaC operacji
uruchamiania, zatrzymywania i resetowania.
G6.2/
2 LOCAL RESET=Y Sterowanie M Lokalny reset poprzez klawiature.
resetem N
lokalnym
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Ekran & . .
Wartosé domySina Nazwa / Opis Zakres Funkcja
G6.3 / Wejscie Wybierz funkcjonalnos¢ dla aktywnego wejécia cyfrowego (X).
3 DINPUT1 SEL=4 wielofunkeyjne | 0do 10 Opcj. | TRYB FUNKCJA
1 — 0 Nie aktywne Wejscie pozostaje bezczynne.
G6.4/ Wejscie Polecenie ,uruchom” dane przez
4 DINPUT2 SEL=-1 wielofunkeyjne | 0do 10 1 Start przycisk start.
2 — 2 St Polecenie ,zatrzymaj” dane
G6.5 / Wejscie op przez przycisk stop.
5 DINPUT3 SEL=- & wielofunkcyjne 0do 10 Polecenie ,Stop-Reset’ dane
— s Stop-Reset NC przez przycisk.
G6.6 / Wejscie Polecenie Uruchom, gdy styk
6 DINPUT4 SEL=- [ wielofunkcyjne 0do 10 4 Start-Stop jest zamkniety, a polecenie
4 Zatrzymaj, gdy styk jest otwarty
Reset odbywa sie, gdy styk jest
5 Reset NC zamkniety.
6 Slow Speed + Niedostepne..
7 Slow Speed - Niedostepne..
G6.7 / Wejscie 8 DC Brake Niedostepne..
7 DINPUTS5 SEL=- 2 wielofunkcyjne | 0do 10 9 Ustawienia Wybor drugiego ustawienia wg
5 podwojne G8.
Zeungtrzne Wylaczenie awaryjne nastapi na
10 wquc;enle skutek otwarcia styku.
awaryjne
Konfiguruje wejscie Al1 jako napieciowe lub pradowe.
6/ o Do
8 ANI1 FORMAT =1 Format wejscia 0do2 1 420mA
analogowego 1 2 0-10V
mA A Format 0-20mA mA A Format 4-20mA
Zakres 0-10bar Zakres 0-10bar
Wyjscie czujnika 0-20mA Wyijscie czujnika  4-20mA
20mA 20mA
12mA
12mA
4mA
bar bar
0 bar 6 bar 10 bar 0 bar 5 bar 10 bar
0% 60% 100% 0% 50% 100%
DT0028C
G6.9/ 0 0do
9 A1 RANGE 0_10 Zakres wejscia 0 999 Ustawi¢ zgodnie z zakresem poditgczonego czujnika w jednostkach bezwzglednych.
analogowego -
G6.10/ OFF,
10 Al UNITS=0FF  |Jednostka Bar | Gdy OFF - wyswietiana w %
wejscia C
analogowego 1 Mtr
Konfiguruje wejscie Al2 jako napieciowe lub pradowe.
G6.11/ °%°" Oo::)sm ;
11 ANI2 FORMAT =1 Format wejscia 0do2
analogowego 2 ! 4-20mA
2 0-10V
G6.12/ 00do
12 A2 RANGE 0_10 Zakres wejscia 0 999 Ustawic zgodnie z zakresem podiaczonego czujnika.
analogowego 2 -
G6.13/ OFF,
13ARUNITS =OFF  |Jednostka Bar | Gay OFF - wyswietiana w %
wejscia C
analogowego 2 Mtr

[1] Ustawi¢ na "10 Zewnetrzne wytgczenie awaryjne" w przypadku korzystania z przekaznika zabezpieczenia silnika.

[2] Zastrzezone do uzytku wewnetrznego.

BTT Automatyka Sp. z o.0.
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4.7. Grupa 7 - G7: WYJSCIA

Wa rtoEélf’:rzr;rﬁyélna Nazwa / Opis | Zakres Funkcja
G7.1/ Wybor

1REL1 SEL ON=14 ;’rcz’gfa;mk 114 | el T OIS ST
sterujacy 1 ZAWSZE Wt Przekaznik jest wigczony.

9 Wytaczenie Przekaznik bedzie aktywny kiedy wystapi wytaczenie
G7.2 / Wybor awaryjne awaryjne.

2 REL2 SEL ON=15 zrodta 2 . 15 WL na pOCZa.tkU rampy startu /
przekaznik 14 | CHWILOWY WYL na koricu rampy hamowania.
sterujacy Rysunek [G7.3]

WL na koricu rampy startu /
G7.3 / Wybor 15 Bocznik/Reakcja | WYL na poczatku rampy hamowania.
3REL3SELON=9  |Xodas 9 Rysunek [G7.3]
przekaznik
sterujacy
4 3\ 4 N\
CHWILOWY BOCZNIK/REAKCJA
Vnom Vnom
I I [ I
I I I I
I I I I
I I [ I
| I I I
ov ) , ov ) )
| OFF ) | oFF )
VS65DT0010Al
Wybor funkcjonalnosci dla wyj$cia analogowego, z listy:
Opcj. | OPIS
0 NIE W UZYCIU
674/ Wik 1 PRAD SILNIKA
4 1VVyjscie 2 MOC SILNIKA
4 ANALOG1 SEL=0 W;tl)%?z\:?d:a 0do7 3 MOMENT SILNIKA
4 COSINUS PHI
5 WEJSCIE NAPIECIA
6 ANALOG | 1 ECHO
7 ANALOG | 2 ECHO
Wybierz format elektryczny wyjscia analogowego.
Opcj. | OPIS
G7.5/ 0-20mA

5 AO1 FORMAT=0 Format wyjscia 0do1 1 4-20mA

analogowego Uwaga: W celu uzyskania wyjscia analogowego napieciowego 0-10 V, skonfigurowaé
format wyjscia analogowego jako pradowe 0-20mA i podtaczy¢ rezystor 500 Q, /s Wi 1%
miedzy zaciskami 22 i 23.
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Ekran & . .
Warto&¢ Domyéina Nazwa / Opis | Zakres Funkcja
Format 0-20mA Format 4-20mA
mA A Dolna granica ) 02/0 Dolna granica . 02/0
Gorna granica 100%/ 200% mA A Goérna granica 100%/ 200%
13,6mA
8,7mA
12mA / 4mA /
% %
0% 60% 100% 200% 0% 60% 100% 200%
DT0034B
G7.6 / Niska
6 AO1 LOW=0% nastawa 0 do 500%
wyjécia
analogowego . - .
G7.7/ Wysoka Okres$la nastawe na wyjsciu analogowym dla uzyskania lepszego odczytu/
7A01 HIGH=100%  |"astawa 0 do 500%
wyjécia
analogowego

4.8. Grupa 8 — G8: Dwie nastawy

Wa rtoEéI::raDr:Jiyélna Nazwa / Opis | Zakres Funkcja
Dozwolona / Zabroniona. Druga korekta [G4] przyspieszenia, [G5] hamowania i na krzywej
przecigzenia [G3.3].
OPCJA FUNKCJA
. Y=TAK Ustawienia podwdjne dozwolona
1DUALSETING=N  |GB-1/Dwie . N=NIE | Ustawienia podwdjne zabroniona
y Przy ustawianiu drugiego parametru wybierz w ustawieniach podwéjnych Y (TAK). Drugie
ustawienie jest aktywowane przez jedno z wejs¢ cyfrowych.
Zastosowania: Miyny, kruszarki oraz kazde zastosowania na pewnym etapie pracy, ktére
wymaga dwu ustawien parametru twardy/miekki.
G8.2 / Dwie
2 PLS TORQ2=50% pastawy 50 do 100% Wybielr’z poziom i’rr’1pulsu momentu zastosgquny dg slilnika przez czas okrelélor)ylw [G8.3]
impulsu Ustawic te warto$¢ zgodnie z G8.3 aby zainicjowac pierwsze przyspieszenie silnika.
momentu
G8.3 / Dwie WYL
3 PLS TQ T2=OFF nastawy. czasu 04do 0’93 Ustawia czas trwania dla impulsu momentu obrotowego [G8.2].
impulsu ) '
G8.4 / Dwie
—ano nastawy. o, |Ustawia moment poczatkowy do stosowania dla silnika na poczatku rozruchu.
4INITTRQ2 =30% poczatkowe 30 do 99% Podczas regulacji, patrz parametr [G4.4] dla dodatkowej informacii.
momentu
G8.5/ Dwie
5T PAR INI2=1s nastawy czasu 0.do 10s Ustawia czas trwania poczatkowego momentu Igbrotowego [G8.4].
momentu Patrz parametr [G4.5] dla dodatkowej informacii.
poczatkowego
G8.6 / Dwie Ustawia czas przyspieszania silnika od zera do predkosci znamionowej, pod warunkiem, ze nie
6 ACC TIME2=12s nastawy. czasu | 0do 180s |wystepuje ograniczenie pradu wydiuzajace czas przyspieszania.
przyjspieszenia Ustawienia czasu zalezg od zastosowania. Patrz parametr [G4.6] dla dodatkowej informacii..
G8.7 / Dwie (1.5 do 5)In Maksymalny pobér pradu dla silnika podczas przyspieszania / hamowania.
7 1 LIMIT2 =3 InA[*] nastawy limitu ) Ustawia dopuszczalny maksymalny poboru pradu podczas przyspieszania / hamowania. Patrz
w VS65 o N
pradu parametr [G4.7] dla dodatkowej informagji.
G8.8 / Dui Ustawia zadany tryb zatrzymania.Zatrzymanie moze by¢ kontrolowane przez napigcie rampy
01 UWIe hamowania lub niekontrolowane gdzie czas zatrzymania zalezy od bezwtadnosci obcigzenia -
nastawy Y . e g y y &
8 FREWEL STP2=N Zatrzvmania N zatrzymanie wybiegiem.
w bié, U Ustaw N "dla zatrzymania wybiegiem. Ustaw Y, w przypadku. gdy wymagane jest kontrolowane
yoieg zatrzymanie.Patrz parametr [G5.1] dla dodatkowej informacji.

OWartosc¢ zalezna od pradu znamionowego Softstartera
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Ekran & . .
Wartoé¢ domysina Nazwa / Opis | Zakres Funkcja
G8.9 / Dwie Ustali¢ czas wymagany dla kontolowanego zatrzymania.
9 DEC TIME2=12s nastawy. czasu | 0do 180s [Dla ustawienia tego parametru, zacza¢ od krotkiego czasu, zwigkszajac go do osiagnigcia
hamowania zadanego zatrzymania. Patrz parametr [G5.2] dla dodatkowej informacii..
Wybierz ten algorytm w aplikacjach, w ktérych jest to pozadane, aby unikna¢ efektu tarana
wodnego. W innych zastosowaniach, normalna rampa hamowania jest wystarczajaca.
Opcj. | OPIS
1 NORMALNE
; 2 ZABEZP. TARANA
G8.10 / Dwie - - . .
nastawy dia Po ustawieniu dla zastosowania przy problemach z taranem podczas hamowania, wybra¢
10 DEC MD SEL2=1 wyboru trybu 1do2  |algorytm tarana. W innych nalezy ustawi¢ normalny algorytm hamowania.
hamowania Przy wyborze agorytmu tarana dla hamowania, dla prawidtowego zatrzymania nalezy ustawi¢ 2
parametry.
Podczas hamowania uaktywnia si¢ algorytm tarana w czasie procentowym. Podczas
zatrzymywania silnik musi dostarczy¢ minimum momentu obrotowego.
Przy problemach z taranem, dla wiasciwego ustawienia hamowania moze wystapi¢ potrzeba
ustawienia procesu metoda ,préb i bledow”.
G8.11/
11 HAMR FAC2=75% Podngng 1 do 99% Ustaw proceqt czas% dla algorytmu tara.na,.ktlory ma by¢ aktywny podczas hamowania.
ustawienia Jest to ustawione w % czasu hamowania silnika [G8.9].
czynnika tarana
68.12/ Duie Ustawi¢ minimalny moment obrotowy, ktére nalezy stosowac podczas hamowania (dla
12 MINI TRQ2=1% nastawy min 1.do 99% ’
algorytmu tarana).
momentu
Parametr ten okresla prawidtowa kolejnos¢ faz na wejsciu, przy uruchamianiu silnika. Moze sie
zdarzy¢, ze Softstarter probuje na wejsciu rozruchu wg kolejno$ci faz innej niz ta, ktéra zostata
ustawiona. W tym przypadku Softstarter wytacza sie awaryjnie na F2 WRONG PH/SQ.
) Opcj. | OPIS
::s':ayy')v‘;v'e , | KOLEINOSC BEZ
13PHASE SEQ2=2  [kolejooscifaz | 1do3 T
Softstors 3| L2L1L3KOLEJN.
Przed regulacja, okresli¢ kolejnos¢ faz wejscia. Nastepnie ustawi¢ ten parametr wediug tej
kolejnosci.
Uwaga: Praca przy DOBIEGU lub HAMULCU DC wymaga wyboru fazy kolejnosci (L1 L2 L3 lub
kolejnosci odwrotnej). W tym trybie pracy nie korzysta¢ z opcji [1 NO SEQ PROTECT].
S:s::w/ Dwie (0.6do  [Okresla warto$¢ (chwilowa), po przekroczeniu ktdrej wiaczy sie zabezpieczenie urzadzenia

14 OV LOAD2=InA[*] W 1.5)In  |przed przecigzeniem. Aby uzyskaé wigcej informacji sprawdz parametr [G3.2]

przecigzenia v 2 h ! - o o .

pradu sinika w VS65 |Przed ustawieniem sprawdzi¢ prad na tabliczce znamionowej i wprowadzi¢ warto$¢ na ekranie.
) Parametr ten ustawia zabezpieczenie silnika, pracujgcego w warunkach znamionowych, przed

G8.15/ Dwie L o o .

nastawy przecigzeniem pradowym. Aby uzyska¢ wiecej informacji sprawd_z parametr [G3:3].

15 OV/ILOAD T2=5 K ; 1do10 |Ustaw [15 OV / LOAD T = 1] w przypadku potrzeby szybkiego reagowania w warunkach
rzywej L i ) e . -
rzeladowania przeciazenia. Jesl! gpllkaqg wymaga powolnej reakcji wybierz opcje [OV / LOAD T = 10]. Do

P normalnej pracy uzyj ustawien domysinych [OV /LOAD T = 5].
Parametr ten reguluje krzywa przecigzenia podczas przyspieszania. Zaleca sig wykonywanie
. rozruchu obcigzonego silnika przy podwyzszonym momencie obrotowym. Po osiagnieciu
G8.16 / Dwie - : ) : . ; - .
warto$ci nominalnej, parametr ten wylacza sie, a zabezpieczenie przed przecigzeniem bedzie
16 OVL FAC2=100% gismya 100 do 500% | €23t tak, jak wyjasniono w [G3.2]  [63.3]. Dia aplikacji o malej bezwiadnosd, takich jak
’ rZeci senia ° |pompy, wentylatory (Mom.Obr.= K x Pred.2) zastosuj wartos¢ domysing (100%). Miyny, kruszarki
przecia; i wirbwki (duzy moment bezwtadnosci) wymagaja zwykle rozruchu ze wsp. przecigzenia (150%).
rozruchu . . . o e . - .
Powiekszenie tej wartosci powoduje, ze rozruch silnie obcigzonego silnika przebiega bez
wytaczenia awaryjnego ustawionego na F4 OVERLOAD.
_ 68.17/ DW'e.. Y Dozwala / zabrania opcje PTC silnika w ustawieniu podwojnym. Detekcja przegrzania silnika

17 MTR PTC2=N nastawy opciji N istor PTC. Ab kaé wiecei inf , 2 ir 1635
PTC silnika poprzez termistor PTC. Aby uzyska¢ wigcej informacii sprawdz parametr [G3.5]

Prad niedociazenia okresla poziom pradu ponizej ktorego silnik nie moze pracowaé. Najlepiej
G8.18 / Dwie jest dopasowac do poziomu 50% pradu znamionowego silnika.
_ nastawy dla (0t0 0.9)In Zastosowanie: To zabezpieczenie pozwala wykry¢ problemy mechaniczne, takie jak zniszczenie

18 UNLOAD2=0.0A ; - . o k oo

pradu S| wVS65  |walow, pasow. W takim przypadku silnik bedzie pracowat w warunkach bez obciazenia.

niedotadowania Przy pracy z zastosowaniem pomp, to zabezpieczenie pomaga wykry¢é prace pompy bez

obcigzenia, wskutek braku wody (suchobieg) lub potozenia rury wejsciowej pompy.

G8.19 / Dwie Parametr ten okresla maksymalny dopuszczalny czas pracy w warunkach niedocigzenia przed

_ nastawy dla 0do99s, |wytaczeniem awaryjnym. Wybra¢ w zaleznosci od zastosowania, ale powinien by¢ ustawiony tak
19 UNLOAD T2=OFF SR L ’ S
opoznienia OFF aby zadziata¢, gdy tylko wystapi stan niedociazenia.
niedocigzenia Zastosowanie: Pompy, wentylatory.

OWartos¢ zalezna od pradu znamionowego Softstartera
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Wa rtoEélf':rzgiyélna Nazwa / Opis Zakres Funkcja
Softstarter powinien natychmiast zatrzyma¢ sie awaryjnie, gdy prad pobierany przez silnik -
pracujgcy w warunkach nominalnych - osiagnie te warto$¢. Ten parametr jest wytaczony
G8.20 / Dwie podczas przyspieszania lub zwalniania. Zatrzymanie powinno odbywa¢ sig w sposéb
nastawy dla 0.6 to 1.2)-In|kontrolowany.
20 SHRPIN2=OFF nag’fegg \(ste5, O)FF Ustawic wartods pradu dla zatrzymania VS65.
przecigzenia Zastowanie: Przy rozruchu przewymiarowanych silnikéw elektrycznych (ale pracujacych w
warunkach znamionowych), taki maxymalny moment przecigzenia moze wystapi¢ tylko z
powodu probleméw mechanicznych, np. zablokowanie wirnika itp.
G8.21/ Dwie Y Dozwolone / Zabronione: zabezpieczenie przed pracg Softstartera przy wystapieniu asymetrii
21 ASYM | ENB2=N nastawy pradu N pradu. Jesli Dozwolony, Softstarter wytaczy sie awaryjnie na F3 PRAD ASYMETRYCZNY w
asymetr. przypadku nieréwnowagi pradu wiekszej niz 40%.
G8.22 / Dwie
nastawy pradu Ustawia prad nominalny silnika. Parametr konieczny dla prawidlowego zabezpieczenia silnika.
22 | MTR2=x000A znamio%gwaégo 1 do 1200 Ustaw tepwznoéé wed}gg znamionowego (tabliczkayznamﬁonowa) prgdu siInikg.
silnika
Ustawia napigcie znamionowe pracy
W zaleznosci od napiecia sieci, istniejg dwie wersje tego parametru, jeden dla napie¢ od 2300 V
do 6000V i kolejny od 6600 V do 13800V.
0d 2300 do 6000V:
Opc;j. OPIS
1 2300V
) 2 3300V
S:S-tzayy[’w'e 3 4160V
23V MT23VMTR2=2 |napiecia 1do4 4 6000V
i oege 0d 6600 do 13800V:
Opgc;j. OPIS
1 6600V
2 7200V
3 10000V
4 13800V
Woprowadzi¢ ten parametru zgodnie z napieciem wejsciowym sieci VS65. Nalezy upewnic sig, ze
napiecie na tabliczce znamionowej silnika jest w zakresie napiecia odpowiadajacego.
G8.24 / Dwie
24 P MTR 2 =40kW Qﬁztrf]}gﬁ:\jv‘;‘;y sosoy |Ustawic moc znamionowa sirika.
silnika.
G8.25/ Dwie
25 COS PHI 2 =85% nastawy 40 do 99% Ustawi¢ znamionowy (z tabliczki znamionowej) cos phi silnika do obliczania chwilowego
wspotczynnika momentu obrotowego generowanego przez silnik.
mocy silnika
G8.26 / Dwie Ustawi€ czgstotiwosé sieci. . T . .
nastawy 50Hz UstaW|q jako _usFalwuen!e domysln(_a, gd_Z|e czestotliwose za_sﬂanla wynosi 50 Hz. Gdzie
26 FREQ 2= 50/60Hz czestotiwosci 50/60Hz czestotliwosc sieci jest nieznana lub inny niz 50Hz (60Hz) ustawi¢ 50/60 Hz. _ _ .
zasilania Uwaga: W przypadku ustawienia 50/60Hz VS65 rozpoczyna algorytm wykrywania czestotliwosci

sieci zasilajacej. Algorytm ten jest wylaczony przy ustawieniu 50Hz.

PARAMETRY OPIS
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4.9. Grupa 10 - G10: HISTORIA WYLACZEN AWARYJNYCH

Wa rtoEéI:’:rzgiyélna Nazwa / Opis | Zakres Funkcja
Ostatni biad zostanie wyswietlony jak pokazano w ponizszej tabeli po nacisnieciu klawisza [*].
Funkcja: Pokazuje ostatni btad Softstartera ktory stat sie przyczyng wytaczenia awaryjnego. W
1 NO FAULT G10.1/ Rejestr przypadku wystapienia btedu, VS65 pokazuje ten ekran automatycznie. Jednocze$nie, zawieci
historii btedow1 sie dioda bledu. Ten btad moze by¢ skasowany przez nacisniecie przycisku STOP-RESET na
wyswietlaczu (jesli jest wigczony) lub za pomoca zewnetrznego skonfigurowanego wejscia
RESET.
Przyklad: W razie wystapienia usterki zapali sie czerwony wskaznik a w wierszu statusu
(g6rnym) pojawi FLT WysSwietlane wartosci $rednie napiecia i pradu sa warto$ciami
2 NO FAULT G,1°'2__ / Rej(’estr zarejestrowanymi w chwili wystapienia btedu.
historii btedéw2
W ostatnim wierszu pokaze si¢ nazwa bledu i status VS65 podczas wystapienia btedu
oddzielone "/" w przypadku gdy automatyczny reset nie zostat aktywowany, lub ":" w przypadku,
gdy zostat aktywowany
Po naci$nieciu przycisku " wy$wietli sie pozycja uszkodzenia w rejestrze historii btedow i
numer nim zwigzany.
3 NO FAULT (;.10'3. / Rejgstr Ponizej lista btedéw:
historii bledow3
KOD | BLAD KOD | BLAD
FO BRAK BLEDU F14 | EKRAN 1BtLAD
F1 BRAK PHA F15 | EKRAN 2BtLAD
F2 NIEWLASC. PH/SQ F16 | EKRAN 3 BLAD
F3 ASYMETR IA PRAD. F17 | SCR_SBLAD
4ANO FAULT G10.4/ Rejestr F4 | PRZECIAZENIE F18 | EXCESTLS
historii bledowd F5 | NIEDOCIAZENIE F19 | LSDISABLE
F6 PRAD SZCZYTOWY F20 | WYL. KOMUNIK.
F7 OT STARTERA F21 | ZEWN. WYL. AWAR.
F8 PTC SILNIKA F22 | BLAD PRADU
F9 MAX PRZECIAZENIA | F23 | BLAD PRADU 2
F10 | PRZEPIECIE F24 | WYS CISNIENIE
. ZMNIEJSZENIE &
5NO FAULT ﬁigtoégi/blzegzatg F11 NAPIECIA F25 | NISKIE CISNIENIE
F12 | EXCESIVSTR F26 | PRZEL.PRZEPLYW
CZUJNIK STUDNI
F13 | BLAD PAMIECI F27 GLEBINOWE
Czysci rejestr historii bledéw co oznacza przywrdcenie ekranu do ustawienia domysinego BRAK
6106/ Usunat y BLEDOW [NO FAULTS].
6 DELETE FAULTS=N histo.rie bledéw N W celu ustawienia parametru, wybra¢ Tak (Y), aby w nastepstwie wyczysci¢ rejestr historii
btedéw. Ekran zostanie automatycznie przywrocony do wartosci domysinych BRAK (N), zaraz
po wyczyszczeniu historii bledow.

4.10. Grupa 11 - G11: STATYSTYKI

Ekran & . .
Wartoé¢ domysina Nazwa / Opis | Zakres Funkcja

G11.1/

1 STARTS1 00000 Catkowita ilo$¢ Przedstawia catkowitg liczbe uruchomien VS65. Ten zapis nie moze by¢ wyzerowany.
uruchomien

2 STARTS2 00000 G11.2 /!_icznik Pok.azuje’ liczbg uruchomien VS65 dokonanych po [G11.3] nastepnie usunigtych. Parametr ten
rozruchow 2 moze by¢ wyzerowany.
G11.3/ Usun TAK

3 DEL STARTS2=NO |rejestry NIE Resetuje do 0 ilos¢ startow wyswietlanych w [G11.2].
rozruchéw

4 H1=00000h:00m G11.4 I. Przedstawia catkowitg ilo$¢ godzin dziatania Softstartera. Ten zapis nie moze by¢ wyzerowany.
Catkowity czas

5H2 =00000h:00m gGgJZ.ﬁwlpSr:g/a Przedstawia faczna ilos¢ godzin pracy Softstartera. Ten zapis nie moze by¢ wyzerowany.

6 DEL HOURS2 =NO G116/ Licznik TAK Przedstawia ilo$¢ godzin pracy Softstartera [G11.6] ktéra moze zosta¢ wyczyszczony.
czasu pracy 2 NIE

7TTOTALFLT =00

G11.7 / Licznik
tacznej liczby

Pokazuje catkowitg liczbe wytaczen awaryjnych V5 spowodowanych btedami.

bedéw
_ G11.8/ Licznik Pokazuje liczbg btedéw po [G11.9] nastepnie usunigtych. Parametr ten nie moze by¢
8 FAULT2=0 .
bledéw 2 wyzerowany

PARAMETRY OPIS
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Ekran &

Warto&¢ Domyéina Nazawa / Opis | Zakres Funkcja

G11.9/

9DELFAULT2=NO  |Ocayszozanie
licznika btedéw

L’TS Resetuje do 0 ilod¢ bledéw wyswietlanych w [G11.8]

2
G110/ Pokazuje catkowitg warto$¢ energii w kWh, ktora ‘przepuscit przez siebie” VS65. Parametr ten
10 KWH=000000 Cafkowita ilosé - oxazuje catkowlia 9 » Klorq przepusciip :
KWh nie moze by¢ wyzerowany.
4.11. Grupa 14 - G14: KOMUNIKACJA SZEREGOWA
Wa rtoEélérggriyélna Nazwa / Opis Zakres Funkcja
Nastawa limitu czasu, na jaki moze zanikng¢ komunikacja szeregowa. Gdy stan ‘bez
G14.1/ Limit komunikacji' przekroczy ten parametr soft starter wylaczy sie awaryjnie sygnalizujac btad [ F20
_ czasu WYL, brak komunikaciji].
1COMTIME 0=OFF komunikacji 1do25s |Ustawienie to stuzy do wykrywania utraty komunikacji migdzy urzadzeniami master i slave.
szeregowej VS65 zatrzymuje silnk do czasu wznowienia komunikacji i resetuje sie. W pewnych
przypadkach ciggta komunikacja jest niezbedna dla bezpiecznej pracy urzadzenia.
G14.2 / Adres
2 COM ADRESS=10 urzadzenia 1do 240 [Ustawia adres Modbus urzadzenia w sieci.
Modbus
G14.3/ WYL.
Szybkos¢ 1200
3 BAUD RATE=9600 transmisji 2400 Ustawia predkos¢ transmisji dla komunikacji szeregowe;.
Modbus 4800
Communication 9600
Wybiera parzysto$¢ dla komunikacji szeregowe;.
G14.4/ OPCJA FUNKCJA
_ Parzystos¢ Y Y=TAK Réwna parzysto$¢ dozwolona.
4 EVEN PARITY=N komunikacji N N=NIE Brak parzystosci.
Modbus Ustawienie parzystosci softstartu powinno odpowiada¢ parzystoci magistrali jednostki
nadrzednej (master) w sieci.

4.12. Grupa 15 - G15: RESET AUTOMATYCZNY

Ta grupa zezwala na automatyczny reset VS65. Po zresetowaniu VS65 uruchomi sie samoczynnie w
przypadku wystgpienia btedu podczas wydawania polecen: uruchamiania, przyspieszenia i pracy. Jesli
usterka wystgpita w czasie, gdy status urzgdzenia byt “RDY” [GOTOW Y] urzgdzenie zresetuje sie
automatycznie i powrdci znéw do stanu “RDY” [GOTOWY].

Ekran &
Warto§¢ Domysina

1 AUTO RESET=NO

Nazwa / Opis Zakres Funkcja

G15.1/ Reset TAK
automatyczny NIE
G15.2 / Liczba
préb auto

2 ATTEMP NUMBR=5  |resetu przed 1do5 |Ustawienie liczby prob resetowania automatycznego VS65 przed wytaczeniem awaryjnym.
wytaczeniem
awaryjnym
G15.3/Czas

Dozwolona / Zabroniona: funkcja automatycznego resetowania VS65.

3 R STR DEL=5s g‘[;vzzrir;lggla od 5do 120s |Ustawienie czasu migdzy wyt. awaryjnym a automatycznym resetem.

autom. resetu
G15.4/ Czas,
4RS COUNT=15Min po kt.oryrr] | 1do60Min L_Jstamen}e czasu w ktérym VS65 musi pracowaé bez usterki; po jego uplywie wewnetrzny
licznik préb sie licznik préb zostanie zresetowany.

zresetuje
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Ekran & . .
Warto&¢ Domyéina Nazwa / Opis Zakres Funkcja
5 F1 AUTO RST=0 G15.5/ Auto 0do 20 Wybiera btad numer 1 dla trybu auto reset.
reset btedu 1
6 F2 AUTO RST=0 G15.6/ Auto 0do 20 BLAD | LISTA BLEDOW BLAD | LISTA BLEDOW
reset bledu 2 0 BRAK AUTO RESE 11| SCR_1FAULT
. G15.7 / Auto 1 BRAK FAZ 12 SCR_2 FAULT
7F3 AUTORST=0 reset btedu 3 0do 20 2 BLEDNA PH/SQ 13 SCR_3 FAULT
3 PRAD ASYMETR. 14 SCR_SFLT
4 PRZECIAZENIE 15 EXCESIVLS T
5 NIEDOCIAZENIE 16 T/OUT KOMUMIK.
6 OVT STARTERA 17 ZEWN. WYL. AWAR
- G15.8 / Auto 7 PTC SILNIKA 18 BLAD PRADU
8 F4 AUTORST=0 reset bledu 4 s 0do 20 8 NAGLE PRZECIAZ. 19 | BLADPRADU?2
9 PRZEPIECIE 20 CALOSC BLEDOW
10 SPADEK NAPIECIA
Uwaga: Opcja 20 automatycznie zresetuje kazdy z powyzszych bledéw tabeli.

4.13. Grupa 16 - G16: STEROWANIE POMPY

Ekran &

Warto¢ Domyéina Nazwa / Opis Zakres Funkcja
G16.1/
Regulacja 0.0 do 60.0H, [Ustawia czas dla nawadniania systemu. Zegar nawadniania VS65 mozna zresetowa¢ [G16.2]

1SETIT=LOW

czasu LOW (do OHrs.) poprzez zmniejszenie [G16.1] do tej samej wartosci co w [G16.2].
nawadniania
2 1 TIME=000Hrs 2213685 / Ekran 0.0 do 60.0H, Wyéwie-tla czas nawadniania system.
. LOW Uwaga: Ekran tylko do odczytu.
nawadniania
Wybor trybu startu systemu.
OPCJA FUNKCJA
Wyswietlacz: Podglad kontrolny fukcji start/stop VS65. Jest to
0 jedyny sposéb, w jaki VS65 moze by¢ uruchomiony Ilub
zatrzymany.
Uwaga: stosowac tylko na probie niskiego napiecia.
SPRZETOWY (przycisk zatrzymania Plyty Czotowej jest tylko
. dla resetu). Pozostale wejscia cyfrowe sg wstepnie
3STARTMODE=0  |G16-3/Wybor 0-1 skonfigurowane w nastgpujacy sposob:

trybu rozruchu. D WEJSCIE 1 Pot przet wysokiego ci$n (normalnie zamknigte).

D WEJ$CIE 2 Pot przet niskiego cisnienia (normalnie zamknigte).
1 D WEJSCIE 3 Pot przet przeptywu (normalnie zamknigte)

D WEJSCIE 4 Podiaczenie sondy glebinowej (normalnie
zamkniete).

D WEJSCIE 5 jest skonfigurowane dla zdalnego
dwuprzewodowego Start/Stopu. To wejscie spetnia funkcje
komendy RESET (przy opadajacym zboczu sygnatu).

G16.4 / Limit Jest to czas opdznienia przed wyt. awaryjnym VS65 , gdy przetacznik wysokiego cisnienia
4 HI PR DEL=00s czasu 0do60 |otwiera D WEJSCIE 1.

wysokiego cisn Uwaga: VS65 hamuje do zatrzymania.

G16.5/ Limit Jest to czas op6znienia przed wyt. awaryjnym VS65 , gdy przetacznik niskiego cisnienia
5L PR DEL=20s czasu niskiego | 0do 3600s |otwiera D WEJSCIE 1.

ci$nienia Uwaga: VS65 hamuje do zatrzymania.

G16.6 / Czas . - . . . . .

- s 1do 1800s |Ustawia ‘czas obejscia’ w trakcie wykonywania rozruchu, w ktérym VS65 ignoruje sygnat LOW

6L PRBYP=10s obejsciastartu |~ 5 i)™ |PRESSURE na wejéciu D INPUT 2.

niskiego cisn

G16.7 / Czas
7 FLO BYP=10s obejscia startu 0 do 1800s Ustawia czas, w ktérym sygnat z czujnika przeptywu ignorowany jest w nastepstwie wydania

braku komendy startu na D INPUT 3.

przeptywu

816',8./ . Ustawia czas op6znienia reakcji softstartu na sygnat braku przeptywu w warunkach normalinej
8 FLO DEB=10s poznienie 0do60s |eksploatacii. (D INPUT 3).

odbicia braku Uwaga: VS65 hamuie do zat .

przeplywu ga: amuje do zatrzymania.

812.221{enie Ustawia czas op6znienia przed zatrzymaniem VS65 po otrzymaniu waznego sygnatu z sondy
9 LO WTR DEL=10s P . 0to60s |studni gtebinowej (D INPUT 4).

sondy studni ) o o

} . Uwaga: VS65 zatrzymuije sie wybiegiem.
gtebinowej
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5. KOMUNIKACJA WG PROTOKOLU MODBUS
5.1. Protokot Modbus

W tej sekcji wyjasnimy, w jaki sposéb sterowac kilkoma Softstarterami VS65 przy uzyciu komunikacji
opartej na protokole Modbus.

Celem komunikacji szeregowej Modbus jest sterowanie urzgdzeniem przytgczonym do sieci wg
protokotu komunikacyjnego Modbus. Osigga sie to przez zastosowanie modutu komunikacji RS485.
ktéry umozliwia zdalne sterowanie i/lub monitorowanie urzgdzeh zorganizowanych na zasadzie
‘master’(j.nadrzedna) i ‘slave’(j. podrzedna).

Modut RS485 dopuszcza podtgczenie do 240 urzgdzen w tej samej sieci.

Dla urzgdzenia pracujgcego jako ‘slave’ mamy wglad -poprzez komunikacje seryjng - w niemalze
wszystkie tryby pracy, parametry oraz funkcjonalnosci zastosowan. Natomiast urzadzenie pracujgce jako
master moze wydawa¢ komendy start/stop, kontrolowaé status VS65, umozliwiaé odczyt poziomu
poboru pradu w silniku....W rezultacie dziata we wszystkich obszarach pracy Softstartera.

Modut komunikacji szeregowej dla wymiany informacji na poziomie fizycznym korzysta ze
standardowego RS485 a na poziomie transmisji z protokotu Modbus.

5.2. Instalacja komunikacji szeregowej Modbus Patrz: E0004

VS65 Series

Modut komunikacji szeregowej zostat umieszczony w dolnej czesci tablicy kontrolnej, powyzej 2 zenskich
zlgcz o nastepujacych wymiarach: 1x5 (dolne ztgcze) i 2x7 (gérne ztgcze). Uwaga: Modut komunikacii
szeregowej potrzebuje niezaleznego zrédta energii, ktérym jest ztgcze J1B.Napiecie zasilania musi byé
9Vef @ 50Hz.

Kody funkcji Modbus

Protokét komunikacji szeregowej wprowadzony w VS65 jest catkowicie zgodny ze standardowym
protokotem komunikacji przemystowej Modbus z Modicon. We wszystkich istniejgcych funkcjach w
protokole Modbus, Softstarter wykorzystuje funkcje odczytu i zapisu. Funkcje te sg nastepujgce:

5.3

FUNKCJA OPIS NUMER REJESTRU
3 REJESTR ODCZYTU 10*
16 REJESTR ZAPISU 10*

Wprowadzenie tej funkcji kodu w Softstarterze pozwala uzytkownikowi odczytaé maksymalnie 10
rejestrow tej samej grupie parametrow w ramach tej samej ramki. W przypadku koniecznosci dostepu do
kolejnych rejestrow pamieci, nalezgcych do réznych grup, nalezy to wykonanaé z wykorzystaniem tylu
klatek ile jest grup w tym momencie zaangazowanych.
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5.3.1. Kod funkcji Modbus n°3. Odczyt rejestrow.

Ten kod funkcji umozliwia kontrolerowi Modbus (master) odczyt zawarto$ci rejestrow danych
zawartych w Softstarterze (slave). Ten kod funkcyjny umozliwia tylko przesyt jednokanatowy bez
mozliwosci przesytu grupowego lub wielokanatowego.

Wprowadzenie kodu tej funkcji umozliwia odczyt do 5 rejestrow Softstartera w jednym cyklu.

Ponizszy przyktad cyklu pokazuje jak master podejmuje prébe odczytu zawartosci 3 rejestrow
pokazujgc pobdr pradu na faze. Ponizej informacja zatlgczona w cyklu zapytania:

= Adres danych slave.

= Kod funkcji Modbus (3 rejestry odczytu).

= Start przesytu danych.

= NO° odczytéw rejestrow.

= Kod CRC- 16.

Odpowiedz Softstartera (slave) powinna zawiera¢ nastepujgce pola:

= Adres danych slave.

= Kod funkcji Modbus (3 rejestry odczytu).
= N° odczytanych bajtéw.

= N° bajtow / 2 rejestry

» Kod CRC- 16.

Kazdy rejestr sktada sie z 2 bajtow (2 x 8 bitéw = 16 bitéw). Jest to Srednia dlugos¢ wszystkich
rejestréw Softstartera.

Kod funkcji n°3 przyktad dziatania (odczyt rejestro  w).

W przypadku potrzeby odczytu wartosci prgdu w sprzecie (tabliczka znamionowa) przy
wykorzystaniu komunikacji. Dane odpowiadajg parametrowi [G2.1] Przesytane ramki sg
przedstawione ponizej:

Kod funkaii Start przesutu
Adres Modbus ModbusJ danych Numer rejestru CRC-16
(40022)
OAH 03H 00H 15H 00H 01H 94 B5

Zaktadajac, ze warto$¢ pradu sprzetowa wynosi 110A.Odpowiedzig slave’a bedzie:

Adres Modbus NEal (e llo$¢ bajtow Dane CRC-16
Modbus
OAH 03H 02H 6EH 9CH 69H
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5.3.2. Kod funkcji Modbus n° 16. Rejestry zapisu.

Kody tej funkcji pozwalajg sterownikowi Modbus (master) na zapis danych zawartych w rejestrach
podanych przez Softstarter (slave); z wyjatkiem rejestréw "tylko do odczytu". Uwaga: zapis w
rejestr prowadzone przez master'a nie ogranicza wprowadzania zmian dokonanych przez slave’a

Wprowadzenie kodu funkcji Softstartera umozliwia zapis maksymalnie 5 rejestrow w tym samym
przedziale. Ponizszy przyklad pokazuje, jak zapisa¢ prad urzgdzenia. Ponizsza lista pokazuje
informacje, ktére musza by¢ zawarte w zapisie:

= Adres danych slave’a.

= Kod funkcji Modbus (16 rejestréw zapisu).

= Start zapisu danych

= N°rejestrow zapisu.

= N° bajtow do zapisu

= Zawartos¢ rejestru do zapisu

» Kod CRC- 16.

Zawartos¢ odpowiedzi Slave’a:

= Adres danych slave’a

= Modbus function code (16 writing registers).

= Start przesytu danych.

= N° rejestrow zapisu.

» Kod CRC-16.

Przyktad: roboczy kod funkcji n © 16 (Zapisywanie re  jestru).

Za kazdym razem, gdy uzytkownik chce zapisa¢ prad urzadzenia (tabliczka znamionowa)
poprzez komunikacje, warto$¢ znalezionych w [G2] grupie parametréw przypisywania wartosci
100A. Rama do transmisji powinny zawierac:

" Pocz atkowy A &
Adres Kod Funkeji Adres Danych .”05? llo$¢ bajtow W_arto ¢ CRC-16
Modbus Slave Modbus rejestrow (= 100)
(40022)
0AH 10H 00H 15H 00H 01H 02H 00H 64H D6H 4EH
Odpowiedz slave’a:
" Pocz gtkowy
AdresSIIZI \?:bus Kol\cjozl:;::;c" Adres Danych | llo$é rejestrow CRC-16
(40022)
OAH 10H O00H 15H O0H 01H 11H 76H
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5.3.3. Ekrany Informacji Ogéinych

Parametr  Ekran Opis Adres Zakres Zakres Modbus
GO0.1L1 800A 800A 800A Prad Fazowy L1 40185 0-9999 -
G0.1L2 800A 800A 800A Prad Fazowy L2 40186 0-9999 -
G0.1L3 800A 800A 800A Prad Fazowy L3 40187 0-9999 -
G0.2V12 6000V 6000V 6000V Napiecie L12 -40188 0-999 -
G0.2V23 6000V 6000V 6000V  Napiecie L23 -40189 0-999 -
G0.2V13 6000V 6000V 6000V  Napiecie L13 -40190 0-999 -
G0.3 50Hz Cos=0.85 Czestotliwos¢ Sieci -40191 0-1 -
G0.4 450kW Pr=99% Moment Obrotowy Silnika -40193 0-999 -
G0.4 450kW Pr=99% Moc Silnika 40194 0-999 -
G0.5 RELE=000 Status Przekaznika -40195 Nie -
G.06 EDG=00000F Status Wejscia Cyfrowego 40196 Nie -
0-100%
G.07 ESTADO SOB=0% Przecigzenie Silnika 40197 100% Stanu -
Przecigzenia
0-10V
G.08 EA1=0.00mA = 0% Status wejscia analogowego 1 4-20mA -
0-20mA
0-10V
G.09 EA2=0.00mA = 0% Status wej$cia analogowego 2 VémA 4-20mA -
0-20mA
_ _ - 0-20mA
G.10 SA1=0.00mA = 0% Status wyjscia analogowego 1 4-20mA -
G.11 S/W 2.1 HW0.2 Przeglad sprzetu i oprogramowania - -
5.3.4. Parametry Programowania
Parametr  Ekran Opis Adres Zakres Zakres Modbus
G1.1 1 LOCK PARAM=NO Blokada parametru Softstartera L?:
_ ) WYL.,
G1.2 2 PASSWORD= 0 Tryb Programowania Hasta 0000 do 9999
G1.2b 3 WRONG P/W=XXXX  Odzyskiwanie Hasta 0000 do 9999
G1.6 6 COMMISSION=YES  Uruchomienie 40019 L?: 0-1
7A
17A
G2.1 11STARTER =xxxA  Prad Zmienny Softstartera 40022 o 11600
1600A
G2.2 2 | MOTOR=XXX[*]A Prad Piyty Silnika 40023 1 do 1600 1-1600
G2.3 3 VMOTOR=2 Napiecie Wejsciowe 40024 1do4 1-4
G2.4 4 P MOTOR =450kW Moc Piyty Silnika 40025 4 do 999kW 40-9990
G2.5 5. COS PHI M =85% Krzywa Phi Silnika 40026 40 do 99% 40-99
_ o 50Hz
G2.6 6 FREQ= 50Hz Czestotliwo$¢ Zasilania 40027 50/60Hz 0-1
G3.1 1 PHASE SEQUEN=2  Kolejnos¢ faz na wejscie Softstartera 40029 1do3 1-3
632 20V LOAD=InA Prad Przefadowania Silnika awop 8L IS Inef 120-300
G3.3 3 OV/LOAD T=5 Krzywa Przecigzenia 40031 1do 10 1-10
G3.4 4 OVL FAC=100% Czynnik Przecigzenia Rozruchu 40032 100 do 500% 100-500
G3.6 6 UNLOAD=0.0A Prad Niedocigzenia 40034 (0t0 0.9):In of VS65 0-180
G3.7 7 UNLOAD T=OFF Opoznienie Niedocigzenia 40035 0 do 99s, WYL 0-100
_ L (06t01.2):Inw
G3.8 8 SHEARPIN=OFF Prad Nagtego Przecigzenia 40036 the V/S65, WYL 120-240
G3.9 9 ASYM | ENB=Y Zabezpieczenie Asymetryczne 40037 L 0-1
G3.10 10 UNDER V=- Podnapiecie 40038
G311 DNDERVOLTAGE  opgsnienie Poanapiecia 40039 0do10s, WYL 0-11
G3.12 12 OVERVOLT=- Przepiecie 40040 - -
G3.13 13 O/V DELAY=5s OpoZznienie Przepiecia 40041 0 do 10s, WYL 0-11
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Parametr  Ekran Opis Adres Zakres Zakres Modbus
G3.14 14 START LIMIT=3 Max Liczba Rozruchéw 40042 1do 10 1-10
G3.15 15 STR/IINT=15Min Przedziat Rozruchu 40043 0 do 60Min, OFF 1-61
G4.1 1 STR DELAY=0s Opdznienie Rozruchu 40045 0 do 600s 0-600
G4.2 2 PULS TORQ =50% Puls Momentu Obrotowego 40046 50 do 100% 50-100
G4.3 3 PULS TQ T=OFF Czas Pulsu Momentu Obrotowego 40047 0 1V§I"b‘ 9 0-9
G4.4 INIT TORQ=35% Poczatkowy Moment Obrotowy 40048 30 do 99% 35-99
G4.5 5INITTQ T=1s Czas Poczatkowego Momentu Obrotowego 40049 0 do 10s 0-10
G4.6 6 ACEL TIME=6s Czas przyspieszenia 40050 0 do 180s 1-180
G4.7 7 | LIMIT=1400A Limit Pradu 40051 (1.5t0 5)In w VS65 300-1000
G5.1 1 FREWEL STP=Y Zatrzymanie Wybiegu 40053 L 0-1
G5.2 2 DECL TIME=12s Czas Hamowania 40054 1.do 180s 1-180
G5.3 3 DEC MD SEL=1 Algorytm Hamowania Silnika 40055 1do2 1-2
G5.4 4 HAMR FACT=75% Wspétczynnik Tarana 40056 1 do 99%
G5.5 5 MINI TORQ=1% Min Moment Obrotowy 40057 1.do 60% -
G6.1 1 OPER MODE=1 Zrédlo Trybu Sterowania 40059 0do5 0-5
G6.2 2 LOCAL RESET=Y Lokalne Sterowanie Resetem 40060 L 0-1
G6.3 3 DINPUT1 SEL=4 Wejscie Wielofunkcyjne 1 40061 0do 10 0-10
G6.4 4 DINPUT2 SEL=0 Wejscie Wielofunkcyjne 2 40062 0do 10 0-10
G6.5 5 DINPUT3 SEL=0 Wejscie Wielofunkcyjne 3 40063 0do 10 0-10
G6.6 6 DINPUT4 SEL=0 Wejscie Wielofunkcyjne 4 40064 0do 10 0-10
G6.7 7 DINPUT5 SEL=0 Wejscie Wielofunkcyjne 5 40065 0do 10 0-10
G6.8 8 ANI1 FORMAT =1 Format Wejscia Analogowego 1 40066 0do?2 0-2
G6.9 9 Al1 RANGE 0_10 Zakres Wejscia Analogowego 1 40067 0_0do0_999 0-999
WYL,
G6.10 10 Al1 UNITS=OFF Jednostka wejscia analogowego 1 40068 Egr 0-3
Mtr
G6.11 11 ANI2 FORMAT =1 Format Wejscia Analogowego 2 40069 0do?2 0-2
G6.12 12 Al2 RANGE 0_10 Zakres Wejscia Analogowego 2 40070 0_0do0_999 0-999
WYL,
G6.13 13 AI2 UNITS=OFF Jednostka wejscia analogowego 2 40071 Egr 0-3
Mtr
G7.1 1 REL1 SEL ON=14 Wybér Zrddta przekaznia sterujgcego 1 40073 0do 21 0-21
G7.2 2 REL2 SEL ON=15 Wybor zrodia przekaznia sterujgcego 2 40074 0 do 21 0-21
G7.3 3 REL3 SEL ON=9 Wybér zrédta przekaznia sterujacego 3 40075 0do 21 0-21
G7.4 4 ANALOG1 SEL=0 Wybér Zrédta Wyjscia Analogowego 1 40076 0do7 0-7
G7.5 5 AO1 FORMAT=0 Analogue Output 1 Format 40077 0do1 0-1
G7.6 6 AO1 LOW=0% Analogue Output 1 Low Set point 40078 0 do 500% 0-100
G7.7 7 AO1 HIGH=100% Analogue Output 1 High Set point 40079 0 do 500% 100-500
G8.1 1 DUALSETING=N Dwie Nastawy 40081 L 0-1
G8.2 2 PLS TORQ2=50% Dwie Nastawy Pulsu Momentu Obrotowego 40082 50 do 100% 50-100
G83  3PLSTQT2=OFF  Dwie Nastawy Czasu Pulsu 40083 o 0.9
G8.4 4 INIT TRQ2 =30% Dwie Nastawy Poczatkowego Momentu Obr. 40084 30 do 99% 30-99
G8.5 5T PAR INI2=1s Dwie Nastawy Czasu Momentu Obrotowego 40085 0 do 10s 0-10
G8.6 6 ACC TIME2=12s Dwie Nastawy Czasu Przyspieszenia 40086 0 do 180s 1-180
G8.7 7 LTE INT2=2800A Dwie Nastawy Limitu Pradu 40087 (1.5a5):InwVS65 300-1000
8.8 8FREWEL STP2:N  Duwie Nastawy Zatrzymania Wybiegu 40088 iy 0-1
G8.9 9 DEC TIME2=12s Dwie Nastawy Czasu Hamowania 40089 0 do 180s 1-180
G8.10 10 DEC MD SEL2=1 Dwie Nastawy Wyboru Trybu Hamowania 40090 1do2 300-1000
G8.11 11 HAMR FAC2=75%  Dwie Nastawy Wspoiczynnika Tarana 40091 1 do 99% -
G8.12 12 MINI TRQ2=1% Dwie Nastawy Minimalnego Momentu Obr. 40092 1 do 99%
G813  13PHASESEQ=2 LWie Nastawywfazie na wejsciu 40093 1do3 13
Softstartera
G8.14 14 OV LOAD2=InA Dwie Nastawy Pradu Przecigzenia Silnika 40094 (0.6 do 1.5):In wVS65 120-300
G8.15 15 OV/LOAD T2=5 Dwie Nastawy Krzywej Przecigzenia 40095 1do 10 1-10
G816 16 OVLFAC2=100%  DWie Nastawy Czynnika Przecigzenia 40096 100 do 500% 100-500

Rozruchu
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Parametr Ekran Opis Adres Zakres Zakres Modbus
G817 17 MTRPTC2=N Dwie nastawy Opdji PTC silnika 40097 iy 0-1
G8.18 18 UNLOAD2=0.0A Dwie nastawy Niedotadowania 40098 (0 t0 0.9)-In VS65 0-180
G8.19 19 UNLOAD T2=0OFF Dwie nastawy Op6znienia Niedotadowania 40099 0 do 99s, WYL 0-100
G820 20 SHEARP2=OFF Dwie nastawy Shearpin Current so100 061 1\/%/{('[‘ V865, 120-241
G821  21ASYMIENB2:N  Duwie nastawy Pradu Asymetycznego 40101 e 0-1
(G8.22 22 1 MOTR2=30 Dwie nastawy Pradu Zmiennego Silnika 40102 1.do 1200A 1-1200
(G8.23 23V MTR2=2 Dwie nastawy Napiecia Zmiennego Silnika 40103 1do4 1-4
G8.24 24 P MTR 2 =xxxkW Dwie nastawy Mocy Zmiennej silnika 40104 4 do 999kW 40-9990
(8.25 25 COS PHI 2 =85% Dwie nastawy Czynnika Mocy Silnika 40105 40 do 99% 40-99
G8.26 26 FREQ 2= 50/60Hz Dwie nastawy Czestotliwosci zasilania 40106 53,%'3;2 0-1
G10.1 1 BRAK BLEDU Rejestr 1 Historia Bledow 40124
G10.2 2 BRAK BLEDU Rejestr 2 Historia Bledow 40125
G10.3 3 BRAK BLEDU Rejestr 3 Historia Bledow 40126
G10.4 4 BRAK BLEDU Rejestr 4 Historia Bledow 40127
G10.5 5 BRAK BLEDU Rejestr 5 Historia Bledow 40128
G106  6DELETFAULTSSN  Usuf Historie Bledow 40129 Thﬁ\g 0-1
G11.1 1 STARTS1 00000 Catkowita llo¢ Rozruchéw 10k 40131 0..9999
G11.1 1 STARTS1 00000 Catkowita llo$¢ Rozruchow 40132 0..9999
G11.2 2 STARTS2 00000 Czesciowa llo$¢ Rozruchow 10k 40133 0..9999
G11.2 2 STARTS2 00000 Cze$ciowa llos¢ Rozruchow 40134 0..9999
G113 3DELSTARTS2:NO  Wykasuj Liczbe Rozruchow 40135 I 0-1
G114 4 H1=00000h:00m Catkowita llo§¢ Godzin 10k 40136 0..9999
G11.4 4 H1=00000h:00m Catkowita lloé¢ Godzin 40137 0..9999
G115 5 H2=00000h:00m Licznik Godzinowy pracy 2 10k 40141 0..9999
G11.5 5 H2=00000h:00m Licznik Godzinowy pracy 2 40142 0..9999
G116  6DELHOURS2:NO  Wykasuj Licznik Godzinowy 2 40144 iy 0-1
G11.7 7 TOTAL FLT=00 Licznik Wszystkich Bledow 40145 0..9999
G11.8 8 FAULT 2=0 Licznik Wszystkich Bledow 2 40146 0..9999
G119  ODELFAULT2NO  Wykasuj Licznik Bledow 2 40147 e 0-1
G11.10 10 KWH=000000 Catkowite Zuzycie w KWH 40148 0..9999
G11.11 10 KWH=000000 Catkowite Zuzycie w KWH 10k 40149 0..9999
G141  1COMTIME 0=OFF  Wylaczenie Komunikacji Szeregowej 40164 A 0-25
G14.2 2 DIR COMMS=10 Adres Komunikatora w Modbus 40165 1 do 240 1-240
WYL
1200
G14.3 3 BAUDIOS=9600 Predko$¢ Domysina Komunikatora 40167 2400 -0-4
4800
9600
G144  4EVENPARMY=N  Zrownanie Komunikatora w Modbus 40167 i 0-1
G151  1AUTORESET=NO  Reset Automatyczny 40169 TN’?E( 0-1
G15.2 2 ATTEMP NUMBR=5 Number of Auto Reset Trials before Tripping 40170 1do5 1-5
G15.3 3 R STR DEL=5s Op6znienie Resetu 40171 5do 120s 5-120
G15.4 4 RS COUNT=15Min Opb&znienie po Probie Resetu 40172 1 do 60Min 1-60
G15.5 5 F1 AUTO RST=0 Ustawienia Btedu Resetu Automatycznego 1 40173 0do 20 0-20
G15.6 6 F2 AUTO RST=0 Ustawienia Bledu Resetu Automatycznego 2 40174 0do 20 0-20
G15.7 7 F3 AUTO RST=0 Ustawienia Btedu Resetu Automatycznego 3 40175 0do 20 0-20
G15.8 8 F4 AUTO RST=0 Ustawienia Btedu Resetu Automatycznego 4 40176 0do 20 0-20
G16.1 1 SET IT=INF Ustawienia Czasu Irygacji 40212 0.0 do 60.0Hrs, INF 0-601
G16.2 21 TIME=000Hrs Ustawienia Wyswietlacza Irygacii 40213 0.0 do 60.0Hrs, INF 0
G16.3 3 START MODE =0 Wybor Trybu Rozruchu 40214 0-1 0-1
G16.4 4 HI PR DEL=0s Wytacznik Wysokiego Cisnienia 40215 0 do 60s 0-60
G16.5 5L PR DEL=20s Wytacznik Niskiego Cisnienia 40216 0 do 3600s 0-3600
G16.6 6 L PR BYP=10s Czas Obejscia Niskiego Cisnienia 40217 1 do 1800s (30min) 1-1800
G16.7 7 FLO BYP=10s Czas Obejscia Rozruchu Braku Przeptywu 40218 0 do 1800s 0-1800
G16.8 8 FLO DEB=10s Opb&znienie Odbicia Braku Przeptywu 40219 0 do 60s 0-60
(G16.9 9 LO WTR DEL=10s Op6znienie Probnika Studni Glebinowej 40220 0 do 60s 0-60
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6.

RAPORTY BLEDOW. OPIS | DZIALANIA

ZABEZPIECZENIA

W przypadku wystgpienia usterki, VS65 zatrzymuje silnik i wyswietla btgd, ktéry spowodowat wytgczenie
awaryjne. Czerwona dioda LED i komunikat btedu pozostang wyswietlone, dopdki usterka nie zostanie
usunieta, a rozrusznik zresetowany.

Usterka FO NO FAULT

Opis Brak usterki.

Przyczyna Normalna praca.

Dziatania Brak.

Usterka F1 PHA MISING

Opis Utrata fazy zasilania.

Przyczyna Utrata fazy, awaria bezpiecznika, usterka kabla, uszkodzenie uzwojenia silnika.
Dziatania Sprawdzi¢ zasilanie, wszystkie przewody, jak réwniez silnik i tyrystory.

Jesli problem b edzie si e powtarzal, nale zy skontaktowa € sie z Power Electronics lub
autoryzowanym dystrybutorem

Usterka F2 WRONG PH/SQ

Opis Nieprawidtowa kolejnos¢ faz zasilania wejsciowego.

Przyczyna Kolejnos¢ faz zasilania nie odpowiada G3.1 (1 PHASE SEQUEN=2)

Dziatania Zamieni¢ fazy sygnatu wejscioweg lub zmieni¢ G3.1 kolejnos¢ faz aby byly w

zgodzie z kolejnoscig faz zasilania.

Usterka F3 ASYM CURR

Opis Nierownowaga prgdow fazowych.

Przyczyna Nierownowaga prgdow fazowych przekracza 40%.

Dziatania Sprawdzi¢ silnik i obcigzenie oraz potaczenie miedzy nimi. Sprawdz zasilanie

wejsciowe, czy jest zrbwnowazony. Sprawdz tyrystory.
Jesli problem b edzie sie powtarzat, nale zy skontaktowa ¢ sie z Power Electronics
lub autoryzowanym dystrybutorem

Usterka F4 OVERLOAD.
Opis Obliczone przeciagzenie silnika osiggneto poziom niedopuszczalny.
Przyczyna Przecigzenie silnika. Jesli wylgczenie awaryjne nastepuje podczas rozruchu,

moze swiadczy¢ o uszkodzeniu mechanicznym. Jesli to ma miejsce, gdy silnik
pracuje z predkoscig nominalng, prawdopodobng przyczyng moze by¢ zie
ustawienie na ekranie G.3.2. lub zmiana warunkéw obcigzenia.
Btedne wartosci na tabliczce znamionowej.

Dziatania Sprawdzi¢, czy prad na ekranie G3.2 jest taki sam jak prad silnika. Sprawdzi¢
warunki pracy i polgczenia z silnikiem. Sprawdzi¢ obcigzenie. Sprawdzié¢
tabliczke znamionows.

Usterka F5 UNDERLOAD.
Opis Silnik pracuje z niepetnym obcigzeniem.
Przyczyna Prad pobierany przez silnik jest nizszy niz ustawiony na ekranie G3.6. Soft starter

pracowat dtuzej niz wynika to z parametru ustawionego na ekranie G3.7.
Silnik pracuje na biegu jatowym.
Nieprawidtowa nastawa dla pracy pod obcigzeniem.

Dziatania Sprawdz potgczenie mechaniczne silnika z obcigzeniem i czy silnik rzeczywiscie
pracuje na biegu jalowym. W przypadku aplikacji pompowej, sprawdz czy
instalacja nie jest zapowietrzona albo czy wejscie ssgce pompy nie jest
zadtawione. Zta nastawa, ustaw powtornie parametry G3.6 and G3.7.
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Usterka
Opis

Poziom wykryw
Przyczyna

Dziatania

Usterka

Opis

Poziom wykryw
Przyczyna

Dziatania

Usterka

Opis

Usterka

Opis

Poziom wykryw
Przyczyna

Dziatania

Usterka
Opis

Poziom wykryw
Przyczyna
Dziatania
Usterka

Opis

Poziom wykryw
Przyczyna

Dziatania

F6 PEAK CURR

Wartos$¢ szczytowa prgdu VS65 przekroczona. Prad jest szesciokrotnie wiekszy
od nominalnego.

(6xIn).Prad znamionowy VS65.

Wirnik zablokowany. Zwarcie w obwodzie wyjsciowym. Awaria transformatora
VS65. Ustawienia impulsu momentu obrotowego sg zbyt wysokie.

Sprawdzi¢ przewody i silnik. Zmniejszy¢ ustawienie impulsu momentu
obrotowego.

Jesli problem b edzie si ¢ powtarzal, nale zy skontaktowa € sie z Power Electronics lub
autory zowanym dystrybutorem

F7 STARTER OT

Radiator zbyt goragcy (>85°C).

(> 85°C).

Niewystarczajgce chtodzenie.

Uszkodzony wentylator.

Zbyt wysoka temperatura otoczenia (>45°C).

Prad rzeczywisty jest wiekszy niz nominalny.

Sprawdz wentylatory i kanaty chlodzenia. Sprawdz czy temperatura otoczenia
podczas normalnej pracy nie przekracza 45°C lub 50°C w przypadku
przeliczenia. Sprawdz czy przeliczenie parametrow dla pracy przy wyzszej
temperaturze otoczenia niz 45°C zostalo wykonane prawidtowo. Sprawdz czy
rzeczywisty prad silnika jest taki sam lub mniejszy niz znamionowy prgd VS65 .

F8 MOTOR PTC.
Nie uzywany w tym modelu Softstartera.

F9 SHEARPIN

Wytgczenie awaryjne z powodu wystgpienia niedopuszczalnego przecigzenia.
G3.8 Prgd maksymalnie dopuszczalnego przecigzenia.

Prad dostarczony do silnika przekroczyt ustawienia w G3.8 zabezpieczenia przed
nagtym przecigzeniem.

Wirnik zablokowany z powodu uszkodzenia mechanicznego.

Sprawdz, czy jest mozliwe, ze prad silnika osigga warto$é prgdu dopuszczalnego
przecigzenia w ramach normalnej pracy. Jesli tak, nalezy zwiekszy¢ wartos¢
poziomu tego pradu. Sprawdzi¢ silnik, przewody i obcigzenie oraz powod
przecigzenia.

F10 OVERVOLT

Podwyzszone wejsciowe napiecie zasilania, utrzymujgce sie przez zbyt diugi
czas.

Kombinacja parametrow G3.12 OVERVOLTAGE and G3.13 OVERVOLTAGE
DELAY.

Niestabilne zrédto zasilania, nieprawidtlowe nastawy; napiecie wejsciowe w
kazdej fazie parametr G3.12; czas ustawiany w G3.13.

Sprawdz napiecie zasilania i parametr G3.12 i G3.13. Sprawdz zasilanie.

F11 UNDER VOLT

Obnizone wejsciowe napiecie zasilania utrzymujace sie przez zbyt diugi czas.
Kombinacja parametrow G3.10 UNDERVOLTAGE i G3.11 UNDERVOLTAGE
DELAY.

Zbyt wysoka impedancja wejsciowa zrédta zasilania. Nadmierny pobdr pradu,
zasilanie o zbyt malej mocy.

Sprawdzi¢ czy napiecie wejsciowe na kazdej fazie jest wyzsze niz ustawione w
parametrze G3.10 i czasie okreslonym w parametrze G3.11.

Sprawdzi¢ zasilanie, sprawdzi¢ wartosci w G3.10 i G3.11.
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Usterka F12 EXCESIV STR

Opis Przekroczona max ilo$¢ rozruchow.

Poziom wykryw Maksymalna liczba uruchomien okreslonych w G3.14 START LIMIT w okresie
wyznaczonym na G3.15 SRT / int.

Przyczyna Nadmierna ilo$¢ rozruchéw / stop podczas normalnej pracy. Wirnik zablokowany
lub przecigzenie silnika podczas startu, wiec nie mozna zakonczy¢ rozruchu.

Dziatania Sprawdzi¢ stan silnika i obcigzenia. Sprawdzi¢ czy wartosci parametrow G3.14,

G3.15 s3 spojne z aplikacjg.

Usterka F13 MEMORY FLT

Opis Btad Odczytu SRAM.

Przyczyna Btad zapisu, usterka pamieci.

Dziatania Podjg¢ probe przetadowania VS65 (1.5 INITIALISE).
Usterka F14 SCR1 FAULT

F15 SCR2 FAULT
F16 SCR3 FAULT
F17 SCR_SFLT

Opis F14 Btad Tyrystora L1, odigczenie silnika w L1.
F15 Btad Tyrystora L2, odigczenie silnika w L2.
F16 Btad Tyrystora L3, odtgczenie silnika w L3..
F17 Biad Tyrystora, odtgczenie silnika.

Przyczyna Usterka tyrystora, silnik odigczony, nadmierna ilo§¢ rozruchéw, nadmiernym
przegrzaniem, przepieciem.
Dziatania Sprawdzi¢ silnik, kable i wentylator. Sprawdz tyrystory i mozliwy nadmierny

wplyw temperatury srodowiska.
Sprawdzi¢ wejscie napiecia zasilajacego.
Jesli problem b edzie si @ powtarzal, nale zy skontaktowa ¢ sie z Power Electronics lub
autory zowanym dystrybutorem.
UWAGA: Ten btgd mo ze by ¢ skasowany tylko przez wy $wietlacz.

Usterka F18 EXCES TLS

Opis Nie uzywany w tym modelu Softstartera.

Usterka F19 LS DISABLE

Opis predkos¢ manewrowa zabroniona.

Przyczyna praca w trybie predkosci manewrowej zostata zabroniona w przypadku

wystgpienia jednej z opciji:
e Brak kolejnosci faz (G3.1 Kolejnos¢ Faz) na wejsciu. Nalezy wybrac¢ kolejno
L1L2L3IlubL2L1L3.
e wybrany hamulec DC (G13.1 DC Brake).

Dziatania Ustali¢ kolejnosci faz na wejsciu. Upewnic sie, ze nie wybrano hamowania DC.
Usterka F20 COMS T/OUT
Opis Przekroczenie limitu czasu komunikacji szeregowe;.
Przyczyna Brak komunikacji z Master'em przez czas okreslony w G14.1
RS232/RS485 blad potgczenia komunikaciji.
Dziatania Sprawdzi¢ czy Master probuje skomunikowa¢ sie ze slave’m w czasie krétszym

niz okreslony w G14.1 COM TIME O. Sprawdzi¢ okablowanie RS232/RS485.
Sprawdzi¢ parametry komunikacji.

Usterka F21 EXTRN TRIP

Opis Wystgpit sygnat btedu zewnetrznego na wejsciu cyfrowym.

Przyczyna Zewnetrzne wejscie cyfrowe - ustawione jako btad zewnetrzny - aktywne,.

Dziatania Sprawdzi¢ ustawienia wejs¢ cyfrowych. Sprawdzi¢ poprawnos$é stanu wejsé
cyfrowych.
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Usterka
Opis
Przyczyna

Dziatania

Usterka
Opis
Przyczyna

Dziatania
Usterka
Opis

Przyczyna

Dziatania

Usterka
Opis
Przyczyna

Dziatania

Usterka
Opis
Przyczyna

Dziatania

Usterka
Opis
Przyczyna

Dziatania

F22 CURFLT

Duze niezréwnowazenie pradéw fazowych.

Duza nieréwnowaga prgdow wystepuje w zwigzku z nagtym spadkiem napiecia w
ktérejs fazie wejscia VS65. Mozliwe roztgczenie jednej z faz.

Sprawdzi¢ przewody napiecia na wejsciu. Sprawdzi¢ potgczenie z silnikiem.
Sprawdzi¢ poziom napiecia zasilania.

F23 CUR FLT2

Duza nieréwnowaga prgdu miedzy fazami.

Duza nieréwnowaga prgdu wystepuje w zwigzku z naglym wzrostem napiecia w
ktorej fazie wejscia VS65.

Sprawdzi¢ przewody napiecia na wejsciu. Sprawdzi¢ poziom napiecia zasilania.

F2 HIGH PRESSURE

Zabezpieczenie na wypadek wysokiego cisnienia.

VS65 pracuje, a styk przelgcznika cisnienia otwiera sie na czas dtuzszy niz
ustawiony na ekranie G16.4. Nadcisnienie.

Sprawdzi¢ instalacje hydrauliczng. Sprawdzi¢ przetacznik cisnienia. Sprawdzié
przewody tgczace sonde studni z wejsciem cyfrowym 1 VS65. VS65 wymaga
resetu na ekranie lub poprzez D INPUT 5 jesli zostato skonfigurowane dla 2
przewodowego przycisku start/stop. Sprawdzi¢ czy ustawienie parametrow jest
zgodne z wymaganiami aplikaciji.

F25 LOW PRESSURE

Zabezpieczenie na wypadek niskiego cisnienia.

VS65 pracuje, a styk przetgcznik cisnienia otwiera sie na czas diuzszy niz czas
ustawiony na ekranie G16.5.

Sprawdzi¢ instalacje hydrauliczng (pekniecia rur). Sprawdzi¢ czy w pompie jest
woda. Sprawdzi¢ przetgcznik cisnienia. Sprawdzi¢ przewody igczace sonde
studni z wejsciem cyfromym 2 VS65. VS65 wymaga resetu na ekranie lub
poprzez D INPUT 5 jesli zostato skonfigurowane dla 2 przewodowego przycisku
start/stop. Sprawdzi¢ czy ustawienie parametrow jest zgodne z wymaganiami
aplikacji.

F26 FLOW SWITCH

Brak zabezpieczenia przeptywu.

Czujnik przeptywu jest nieaktywny przez czas ustawiony na ekranie G16.7 po
otrzymaniu waznego sygnatu startu. Jesli brak przeptywu jest diuzszy niz czas
ustawiony na ekranie G16.8 po tym czasie VS65 wylgczy sie awaryjnie. Brak
wody w pompie.

Sprawdzi¢ wilasciwe dostarczanie wody do pompy. Sprawdzi¢ przetgcznik
przeptywu. Sprawdzi¢ przewody taczgce sonde studni z wejsciem cyfrowym 3
VS65. VS65 wymaga resetu na ekranie lub poprzez D WEJSCIE 5 jesli zostato
skonfigurowane dla 2 przewodowego przycisku start/stop. Sprawdzi¢ czy
ustawienie parametrow jest zgodne z wymaganiami aplikacji.

F27 DEEP WELL PROBE

Zabezpieczenie przed wystgpieniem niskiego poziomu

Sterownik sondy (lub sterownik na innym poziomie) wykryt brak wody.Brak wody
w zbiorniku lub pompie.

Sprawdzi¢ poziom wody. Sprawdzi¢ instalacje wodng. Sprawdzi¢ przetgcznik
poziomu. Sprawdzi¢ przewody tgczgce sonde studni z wejsciem cyfrowym 4
VS65. VS65 nie zresetuje sie do czasu usuniecia btedu niskiego poziomu wody

RAPORTY BLEDOW
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7. TYPOWE USTAWIENIA

7.1. Start
RAMPA NAPIECIA | STALE IMPULS
OGR OGRANICZENIE PRADU PRZYSPIES | MOMENTU
EKRANY PRADU ROZRUCHU ZENIA ROZR
ROZRUCHU - ’ ROZRUCHU WIRNIK
LEKKI | SREDNI | CIEZKI 010 |z A(BLOKOW)
G4 1 STR DELAY= Os 0s 0s 0s 0s 0s
2PULSTORQ = 35-40% 35% 40% 50% 40- 45% 70-80 %
JPULSTQT= WYL, WYL, WYL, WYL, WYL, 0,2-0,5
4 INIT TORQ = 35-40% 35% 40% 50-60% 40- 45% 50-70 %
S5INITTQT= 0s 0 0 1 1s-2s 0-10
6 ACEL TIME = 1s 4 -6s 4 -6s 6-8s 10s-30s 1-180
TILIMIT = 35-4xIn | 3-35In|35-4In| 4-5In 25-3In 3,5xIn
7.2. Zatrzymanie
EKRANY PARAMETRY ZATRZYM,’ANIE ZATRZYMANIE
DOMYSLNE OBROTOW RAMPY NAPIECIA
G5. 1 FREWEL STP = TAK TAK NIE
2 DECL TIME = 12s f (load)
3DECMD SEL = 1* 1
4 HAMR FACT = 75% - -
5 MINI TORQ= 1% - -

BTT Automatyka Sp. z o.0.

TYPOWE USTAWIENIA
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POWER ELECTRONICS SOFTSTARTER MV SERII VS65

REJESTR USTAWIEN

DIGITAL SOFT STARTER: VS65
SERIAL N¢; MODEL:
APLIKACJA: SERIE
DATA:
KLIENT :

WARTOSC
EKRANY ZAKRES DOMYSLNA ZAPIS 1 ZAPIS 2
G1 OPCJE MENU
1 LOCK PARAM= Tak/Nie NO
2 PASSWORD= 0000-9999 0
3 WRONG P/W= 0000-9999 XXXX
4 LANGUE= Span., Eng., D ENGLISH
5 INITIALISE= Yes/No NO
6 COMMISSION= Yes/No YES
G2 TABLICZKA ZNAM.
1ISTARTER= 9 - 1600 A
2 1 MOTOR= 1-1600 ___A*
3V MOTOR= 1/2/3/4 2%
4 P MOTOR= 4 -999 __ _kKw
5 COS PHI M= 40 — 99% 85%
6 FREQ= 50/60 50Hz
G3 ZABEZPIECZENIA
1 PHASE SEQUEN= 1/2/3 2%
2 OV LOAD= 0,5-1,5 lyses 1xl
3 OV/LOAD T= 1-10 5
4 OVL FAC= 100-500% 100%
6 UNLOAD= 0-0,8 0.0A
7 UNLOAD T= 0-99/0ff OFF
8 SHRPIN= 0,6-1,2/0ff OFF
9 ASYM I ENB= Yes/No YES
10 UNDER V= 162-450 5052V
11 U/V DELAY= 0-10/0ff 5s
12 OVERVOLT= 254-575 6947V
13 O/V DELAY= 0-10/0ff 5s
14 START LIMIT= 1-10 3
15 STR/ INT= 0-60/0ff 15Min
G4 PRZYSPIESZANIE
1 STR DELAY= 0-600 Os
2 PULS TORQ= 50-99% 50%
3PULSTQT= 0,1-0,9/0ff WYL.
4 INIT TORQ= 0-100% 35%
5INITTQ T= 0-99 1s

* Patrz sekcja '11 OPIS EKRANU'.

REJESTR USTAWIEN
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EKRANY

6 ACEL TIME=
71 LIMIT=

G5 HAMOWANIE
1 FREWEL STP=

2 DECL TIME=

3 DEC MD SEL=

4 HAMR FACT=

5 MINI TORQ=

G6 WEJSCIA

1 OPER MODE=
2 LOCAL RESET=
3 DINPUT1 SEL=
4 DINPUT2 SEL=
5 DINPUT3 SEL=
6 DINPUT4 SEL=
7 DINPUTS5 SEL=
8 ANI1 FORMAT=
9 Al1l RANGE=

10 AI1 UNITS=

11 ANI2 FORMAT=
12 AI2ZRANGE=
13 AI2 UNITS=

G7 WYJSCIA
1 REL1 SEL ON=
2 REL2 SEL ON=
3 REL3 SEL ON=
4 ANLOG1 SEL=
5 AO1 FORMAT=
6 AO1 LOW=

7 AO1 HIGH=

G8 DWIE NASTAWY
1 DUALSETING=
2 PLS TORQ2=
3PLSTQ T2=

4 INIT TRQ2=

5 INIT TQ T2=

6 ACC TIME2=

7 1 LIMIT2=

8 FREWEL STP2=
9 DEC TIME2=

10 DEC MD SEL2=
11 HAMR FAC2=
12 MINI TRQ2=

13 PHASE SEQ2=

ZAKRES

0-180
1.5-5xIn

Tak/Nie
0-180
1/2
0-100%
0-80%

1/2/3/4/5
Tak/Nie
0-10
0-10
0-10
0-10
0-10
0/1/2
0-100
Wyt/Bar/°C/m
0/1/2
0-100
Wyt/Bar/°C/m

1-21
1-21
1-21
0-7
0/1
0-500
0-500

Tak/Nie
50-99%
0,1-0,9/0ff
0-100%/Off
0-99
0-180
1-5 Ivses
Yes/No
0-180
1/2
0-99
1-99%
1/2/3

* Patrz sekcja '10 OPIS EKRANU'.

WARTOSC
DOMYSLNA

ZAPIS 1

6s

ZAPIS 2

XXXXA

TAK

12s

1*

75%

1%

1*

4%

O*

0*

0*

O*

0-10

WYL,

0-10

WYL

14*

15*

9*

O*

0*

0%

100%

NO

50%

OFF

30%

1s

12s

XXXXA

12s

75

1%

2s

REJESTR USTAWIEN
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EKRANY

14 OV LOAD2=
15 OV/LOAD T2=
16 OVL FAC2=
17 MTR PTC2=
18 UNLOAD2=
19 UNLOAD T2=
20 SHRPIN2=

21 ASYM | ENB2=
22 | MTR2=

23V MTR2=

24 P MTR2=

25 COS PHI 2=
26 FREQ 2=

G10 HISTORIA BL EDOW

1 OSTATNI BLAD

2 CZWARTY BLAD

3 TRZECI BLAD

4 DRUGI BLAD

5 PIERWSZY BLAD
6 BLEDY USUNIETE

G11 STATYSTYKI INFO

1 STARTS1=

2 STARTS2=

3 DEL STARTS2=
4 Hl1=

5H2=

6 DEL HOURS2=
7 TOTAL FLT=

8 FAULT2=

9 DEL FAULT2=
10 KWH =

G14 KOM. SZEREGOWA

1 COM TIME O=
2 COM ADRESS=

3 BAUD COM=
4 EVEN PARITY=

G15 AUTO RESET
1 AUTO RESET=

2 ATTEMP NUMBR=
3 R STR DEL=

4 RS COUNT=

5F1 AUTO RST =

6 F2 AUTO RST =

7 F3 AUTO RST =

8 F4 AUTO RST =

ZAKRES

0,6'1,5 IVSGS
1-10
100-500%
Tak/Nie
0-0,9
0-99/Wyt
0,7-1,2/Wyt.
TAK/NIE
9-1200
1/2/3/4
0-999
40-99%
50/60

0-9999
0-9999
0-1
0-9999
0-9999
0-1
0-9999
0-9999
0-1
0-9999

0-25/ Off
0-240
1200/2400/

4800/9600/ Off

TAK/NIE

TAK/NIE
1-5
5-120
1-60
0-20
0-20
0-20
0-20

WARTOSC
DOMYSLNA

ZAPIS 1

ZAPIS 2

XXXXA

5

100%

Nie

0.0A

WYL.

WYL,

NIE

30A

2

XXXXKwW

85%

50Hz

FO

FO

FO

FO

FO

NIE

00000

00000

NIE

00000h:00m

00000h:00m

NIE

00

0

NIE

000000

WYL,

WYL.

NIE

NIE

5s

15Min

o |Oo|Oo

REJESTR USTAWIEN

BTT Automatyka Sp. z 0.0. www.bttautomatyka.pl

43



POWER ELECTRONICS

SOFTSTARTER MV SERII VS65

EKRANY

G16 STEROWANIE
POMPY

1SETIT=

21 TIME =

3 START MODE =

4 HI PR DEL =

5L PR DEL=

6 LPRBYP =

7 FLO BYP =

8 FLO DEB =

9LOWTRDEL =

ZAKRES

0-60/INF
0-60/INF
0/1
0-60
0-3600
1-1800
0-1800
0-60
0-60

WARTOSC
DOMYSLNA

ZAPIS 1

ZAPIS 2

000HTrs

000HTrs

0

00s

0000s

0000s

0000s

00s

00s

REJESTR USTAWIEN
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DECLARATION OF CONFORMITY CE

The company:

Name: POWER ELECTRONICS ESPANA, S.L.

Address: C/ Leonardo Da Vinci, 24-26, 46980 Paterna (Valencia) Espafia
Telephone: +34 96 136 65 57

Fax: +34 96 131 82 01

Declares under its own responsability that the prod uct:

Medium Voltage Soft Starter

Brand: Power Electronics
Model name: VS65 Series

Is in conformity with the following European Direct ives:

References Title
2004/108/CE Electromagnetic Compatibility

References of the harmonized technical norms applie  d under the Electromagnetic
Compatibility Directive:

References Titles

Electromagnetic Compatibility (EMC). Part 6-4: Generic norms. Emission norm for

EN 61000-6-4:2007 . \ .
industrial environments

Electromagnetic Compatibility (EMC). Part 6-2: Generic norms. Immunity norms for

EN 61000-6-2:2005 . \
industrial.

Paterna, December 17 ™ December 2008

v

David Salvo
Executive Director
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POWER ELECTRONICS®

www.powerelectronics.es | www.power-electronics.com

24 Hours Technical Assistance 365 days a year +34 96 136 65 57

HEADQUARTER « VALENCIA « SPAIN

C/ Leonardo da Vinci, 24 — 26 « Parque Tecnoldgico » 46980 — PATERNA « VALENCIA » ESPANA
Tel. 902 40 20 70 « Tel. (+34) 96 136 65 57 « Fax (+34) 96 131 82 01

CATALONIA

CANARY
ISLANDS

LEVANT

NORTH

CENTRE

SOUTH

GERMANY

AUSTRALIA

BRAZIL

CHILE

CHINA

KOREA

INDIA

ITALY

MEXICO

NEW
ZEALAND

UNITED
KINGDOM
SOUTH
AFRICA

BRANCHES

BARCELONA ¢ Avda. de la Ferreria, 86-88 * 08110 * MONTCADA | REIXAC
Tel. (+34) 96 136 65 57 * Fax (+34) 93 564 47 52
LLEIDA e C/ Terrasa, 13 - Bajo ® 25005 * LLEIDA
Tel. (+34) 97 372 59 52 * Fax (+34) 97 372 59 52
LAS PALMAS e C/ Juan de la Cierva, 4 * 35200 * TELDE
Tel. (+34) 928 68 26 47 * Fax (+34) 928 68 26 47
VALENCIA ¢ Leonardo da Vinci, 24-26 ¢ Parque tecnoldgico ® 46980 ¢ PATERNA
Tel. (+34) 96 136 65 57 * Fax (+34) 96 131 82 01
CASTELLON * C/ Juan Bautista Poeta ® 2° Piso - Puerta 4 * 12006 * CASTELLON
Tel. (+34) 96 136 65 57
MURCIA ¢ Pol. Residencial Santa Ana ® Avda. Venecia, 17 * 30319 * CARTAGENA
Tel. (+34) 96 853 51 94 * Fax (+34) 96 812 66 23
VIZCAYA e Parque de Actividades * Empresariales Asuaran * Edificio Asla, 1° B « Ctra. Bilbao - Plencia ® 48950
ERANDIO * Tel. (+34) 96 136 65 57 * Fax (+34) 94 431 79 08
MADRID ¢ Avda. Rey Juan Carlos |, 98, 4° C » 28916 * LEGANES
Tel. (+34) 96 136 65 57 * Fax (+34) 91 687 53 84
SEVILLA ¢ C/Arquitectura, Bloque 6 ¢ Planta 52 « Mddulo 2 « Parque Empresarial Nuevo Torneo ¢ 41015 « SEVILLA
Tel. (+34) 95 451 57 73 « Fax (+34) 95 451 57 73

INTERNATIONAL SUBSIDIARIES
Power Electronics Deutschland GmbH ¢ Dieselstrasse, 77 * D-90441 * NURNBERG ¢ GERMANY
Tel. (+49) 911 99 43 99 0 * Fax (+49) 911 99 43 99 8
Power Electronics Australia Pty Ltd ¢ U6, 30-34 Octal St, Yatala, * BRISBANE, QUEENSLAND 4207 * P.O. Box
6022, Yatala DC, Yatala Qld 4207 * AUSTRALIA
Tel. (+61) 7 3386 1993 * Fax (+61) 7 3386 1993
Power Electronics Brazil Ltda ¢ Av. Imperatriz Leopoldina, 263 — conjunto 25 ¢ CEP 09770-271 « SAO BERNARDO
DO CAMPO - SP ¢ BRASIL * Tel. (+55) 11 5891 9612 * Tel. (+55) 11 5891 9762
Power Electronics Chile Ltda ¢ Los Productores # 4439 — Huechuraba ®* SANTIAGO ¢ CHILE
Tel. (+56) (2) 244 0308 - 0327 - 0335 ¢ Fax (+56) (2) 244 0395

Oficina Petronila # 246, Casa 19 * ANTOFAGASTA ¢ CHILE

Tel. (+56) (55) 793 965

Power Electronics Beijing * Room 606, Yiheng Building * No 28 East Road, Beisanhuan ¢ 100013, Chaoyang
District * BEIJING ¢ R.P. CHINA

Tel. (+86 10) 6437 9197 » Fax (+86 10) 6437 9181

Power Electronics Asia Ltd * 20/F Winbase Centre * 208 Queen’s Road Central * HONG KONG ¢ R.P. CHINA
Power Electronics Asia HQ Co * Room #305, SK Hub Primo Building ® 953-1, Dokok-dong, Gangnam-gu ® 135-270
* SEOUL * KOREA

Tel. (+82) 2 3462 4656 * Fax (+82) 2 3462 4657

Power Electronics India * No 25/4, Palaami Center, « New Natham Road (Near Ramakrishna Mutt),* 625014 «
MADURAI

Tel. (+91) 452 452 2125« Fax (+91) 452 452 2125

Power Electronics Italia Srl+  Piazzale Cadorna, 6 « 20123 « MILANO « ITALIA

Tel. (+39) 347 39 74 792

P.E. Internacional Mexico S de RL  Calle Cerrada de José Vasconcelos, No 9 « Colonia Tlalnepantla Centro «
Tlalnepantla de Baz « CP 54000 « ESTADO DE MEXICO

Tel. (+52) 55 5390 8818 « Tel. (+52) 55 5390 8363 « Tel. (+52) 55 5390 8195

Power Electronics New Zealand Ltd ¢ 12A Opawa Road, Waltham ¢ CHRISTCHURCH 8023 ¢ P.O. Box 1269
CHRISTCHURCH 8140

Tel. (+64 3) 379 98 26 * Fax.(+64 3) 379 98 27

Power Electronics UK Pty Ltde Wells House, 80 Upper  Street, Islington, « London, N1 ONU « 147080 Isli ngton 5
Tel. (+34) 96 136 65 57 « Fax (+34) 96 131 82 01

Power Electronics South Africa Pty Ltd « Central O  ffice Park Unit 5 « 257 Jean Avenue e« Centurion 01 57
Tel. (+34) 96 136 65 57 « Fax (+34) 96 131 82 01

. Digitally signed by Mieczystaw A. Sompolski
M iecz S*aW DN: cn=Mieczystaw A. Sompolski, c=PL,
y 0=Sotech-2 Mieczystaw A. Sompolski
Doradztwo Energetyczne, ou=DE,

* email=asompolski@gmail.com
. SOMPOISKI e Shoi sevmer
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