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SYMBOLE BEZPIECZE STWA 
Aby uchroni  si  od wypadków i potencjalnych zagro  mog cych wyst pi  w czasie eksploatacji nap du 
zawsze przestrzegaj zalece  bezpiecznego u ytkowania urz dzenia. 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
Wydanie marzec 2006 
Publikacja ta mo e zawiera  sformu owania technicznie nieprecyzyjne lub b dy w druku. Informacje tutaj 
zawarte b  okresowo modyfikowane i aktualizowane a poprawki te b  w czane w nast pne wydania 
. 
Aby uzyska  najnowsze informacje o tym produkcie odwied  nasz  witryn  internetow  www.power-
electronics.com gdzie mo esz za adowa  najnowsz  wersj  tego podr cznika . 
 
 

Rewizje 

Data    Rewizja   Opis 

01 / 03 / 2006  A    Zaktualizowane oprogramowanie SW Ver 1.02 

 

 

 
      OSTRZE ENIE 

Ten symbol oznacza.  e niewla ciwa obs uga mo e doprowadzi  do 
powa nych obra  lub mierci. 

 
  UWAGA 

Wskazuje na niebezpiecze stwo pora enia pr dem elektrycznym w 
pewnych okoliczno ciach. U ytkownik powinien zwróci  szczególn  
uwag  poniewa  na elementach mo e wyst pi  wysokie napi cie. 
Czynno ci eksploatacyjne powinny by  wykonywane wy cznie przez 
wykwalifikowany personel.  

 

Wskazuje na potencjalne zagro enie w przypadku wyst pienia pewnych 
warunków. Przeczytaj komunikat i post puj ci le wg instrukcji.. 

 

Wskazuje na potencjalne zagro enie pora eniem w przypadku 
wyst pienia pewnych warunków. Nale y zwróci  szczególn  uwag  na 
mo liw  obecno  niebezpiecznego napi cia. 
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WSKAZÓWKI BEZPIECZNEGO U YTKOWANIA 

WA NE! 
 Przeczytaj ten podr cznik uwa nie aby maksymalnie wykorzysta  mo liwo ci tego produktu i 
zapewni  jego bezpieczne u ytkowanie. 

 W tym podr czniku informacje dotycz ce bezpiecze stwa s  klasyfikowane jak ni ej: 

 

 

 

OSTRZE ENIE 

Nie zdejmuj pokrywy podczas gdy urz dzenie jest zasilane lub pracuje. W 
przeciwnym wypadku mo e wyst pi  pora enie pr dem elektrycznym.  

 

Nie pracuj urz dzeniem ze zdj   przedni  pokryw . W przeciwnym wypadku mo e 
wyst pi  pora enie pr dem elektrycznym w wyniku dotkni cia zacisków pod napi ciem 
lub kondensatorów DC. 

 

 
Nie zdejmuj pokrywy z wyj tkiem okresowych inspekcji okablowania, nawet gdy 
napi cie zasilania nie jest za czone.  
W przeciwnym wypadku mo esz dozna   pora enia pr dem elektrycznym w wyniku 
dotkni cia na adowanych  kondensatorów DC. 

 

 
Okablowanie i okresowe inspekcje powinny by  wykonywane najwcze niej po 10 
minutach od momentu od czenia napi cia zasilaj cego i po sprawdzeniu napi cia 
na szynach DC woltomierzem (do bezpiecznego napi cia 30V DC).  
W przeciwnym wypadku grozi ci pora enie pr dem. 

 

 
Obs uguj prze czniki u ywaj c suchych r k.  
W przeciwnym wypadku grozi ci pora enie pr dem. 

 

 
Nie u ywaj przewodów ze zniszczon  izolacj . 
W przeciwnym wypadku grozi ci pora enie pr dem. 

 

 
Nie nara aj izolacji kabli na cieranie, nadmierne obci enia, nie wieszaj na nich 
ci arów ani nie przek uwaj pow oki kabla ostrymi przewodz cymi elementami.  
W przeciwnym wypadku grozi ci pora enie pr dem. 
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UWAGI 

Instaluj nap d na niepalnych powierzchniach. Nie umieszczaj w pobli u urz dzenia 
atwopalnych materia ów. W przeciwnym wypadku mo esz wywo  po ar.  

 

Od cz napi cie zasilaj ce je li urz dzenie uleg o uszkodzeniu. W przeciwnym 
wypadku mo esz spowodowa  nast pny wypadek lub wywo  po ar.  

 

Po za czeniu i od czeniu napi cia po czasie pracy nap d pozostanie gor cy przez 
par  minut. Dotkni cie gor cych cz ci mo e spowodowa  oparzenia. 

 

Nie zasilaj nap du uszkodzonego lub zdekompletowanego  nawet je li instalacja 
jest kompletna. W przeciwnym wypadku grozi ci pora enie pr dem. 

 

Nie dopuszczaj do za miecenia wn trza nap du kawa kami tkanin, papieru, wiórów 
drewnianych, kurzu, wiórów ani opi ków metalowych lub innymi rzeczami W 
przeciwnym wypadku mo esz spowodowa  wypadek lub wywo  po ar. 

 

 

OSTRZE ENIA 

ODBIÓR PO TRANSPORCIE  

 Nap d SDRIVE 700 jest szczegó owo sprawdzany oraz doskonale opakowany w 
chwili kiedy opuszcza fabryk .  

 W wypadku uszkodzenia nap du w czasie transportu upewnij si e zawiadomi  
o tym fakcie przewo nika oraz POWER ELECTRONICS: 902 40 20 70 
(mi dzynarodowy +34 96 136 65 57) lub twojego najbli szego agenta w przeci gu 
24 godzin od chwili otrzymania towaru. 

 

ROZPAKOWANIE 

 Upewnij si , e model oraz numer seryjny nap du jest ten sam na nap dzie , 
opakowaniu, dokumentach dostawy. 

 Ka dy egzemplarz nap du jest dostarczany z kopi  podr cznika technicznego 
SDRIVE 700. 
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BEZPIECZE STWO 

 Przed uruchomieniem nap du, przeczytaj dok adnie ten podr cznik aby pozna  i 
zrozumie  zasady dzia ania i budow  urz dzenia. Je li jaka  w tpliwo  pozosta a 
niewyja niona prosz  o kontakt z POWER ELECTRONICS, (902 40 20 70  / +34 
96 136 65 57) lub lokalnym przedstawicielem. 

 Je li pracujesz z nap dem za czonym do sieci i otwart  pokryw  zak adaj okulary 
ochronne. 

 Przeno  nap d z uwag  proporcjonaln  do jego wagi. 

 Instaluj nap d zgodnie z instrukcj  zawart  w tym podr czniku. 

 Nie stawiaj ci kich przedmiotów na nap dzie. 

 Upewnij si , e nap d jest montowany we w ciwej orientacji. 

 Nie rzucaj nap du lub nie wystawiaj go na uderzenia. 

 Nap dy serii SDRIVE 700 zawieraj  uklady elektroniczne wra liwe na statyczne 
adunki elektryczne. Przemieszczaj c p ytki drukowane zabezpiecz je przed 
skutkami dzia ania elektryczno ci statycznej. 

 Unikaj instalowania nap du w warunkach innych ni  opisane w sekcji  Specyfikacja 
Techniczna. 

 

ZALECENIA DOTYCZ CE OKABLOWANIA 

 Aby zapewni  prawid ow  prac  nap du do przy czania obwodów sterowania 
zaleca si  u ywania KABLI EKRANOWANYCH.  

 Dla wykonania operacji ZATRZYMANIE AWARYJNE upewnij si , e obwód 
zasilania jest od czony. 

 Nie roz czaj obwodu mocy silnika je li zasilanie nap du jest za czone. 
Wewn trzne obwody nap du zostan  zniszczone je li zasilanie nap du zostanie 
za czone na wyj cie mocy nap du t.j. do zacisków (U, V, W). 

 Niezalecane jest u ywanie d ugich odcinków kabli trój owych. Z powodu 
pojemno ci up ywno ciowej izolacji powi kszajacej si  proporcjonalnie do d ugo ci 
kabla, zabezpieczenie przeci enia pr dowego w nap dzie mo e dzia  
nieprawid owo. 

 Nie u ywaj kondensatorów kompensacyjnych do poprawy wspó czynnika mocy, 
kondensatorów przeciwprzepi ciowych, filtrów RFI na wyj ciu falownika. 
Nieprzestrzeganie tego zalecenia prowadzi do zniszczenia tych elementów. 

 Zawsze sprawdzaj czy LED na szynach DC jest wy czony przed do czaniem 
kabli do zacisków. Kondensatory mog  posiada  zgromadzony adunek 
elektryczny przez pewien czas po od czeniu zasilania. Dzia aj z podwy szon  
uwag  aby unikn  osobistego zranienia. 

 

URUCHOMIENIE PRÓBNE 

 Sprawd  wszystkie parametry przed uruchomieniem nap du. Niektóre parametry 
musz  by  zmienione zale nie od aplikacji i obci enia. 

 Zawsze stosuj przyrz dy pomiarowe które informuj  ci  o tym, czy pr dy i napi cia 
na zaciskach mieszcz  si  w granicach opisanych w tym podr czniku, 
Nieprzestrzeganie tego zalecenia mo e prowadzi  do uszkodzenia nap du. 
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ZALECENIA DLA OPERATORA 

 Kiedy funkcja Auto Restart jest dozwolona, utrzymuj silnik w stanie nieobcia onym 
gdy  mo e on uruchomi  si  niespodziewanie po zresetowaniu przyczyny 
zatrzymania. 

 Przycisk “STOP / RESET” na pulpicie sterowania jest aktywny tylko wtedy gdy 
zosta  odpowiednio skonfigurowany programowo w nap dzie. Z tego powodu 
zainstaluj oddzielny przycisk WY CZNIK AWARYJNY i pod cz go odpowiednio 
do nap du.  

 Je li resetowanie przyczyny zatrzymania jest wykonywane w obecno ci sygna u 
zadaj cego pr dko  wtedy nast pi restart silnika. Sprawd , czy jest to dozwolone 
dla twojej aplikacji – w przeciwnym wypadku mo e zdarzy  si  nieszcz liwy 
wypadek. 

 Nie zmieniaj ani nie przerabiaj niczego wewn trz nap du. 

 Przed zaprogramowaniem nap du serii SDRIVE 700, przywró  wszystkie 
parametry do nastaw fabrycznych  

 

UZIEMIENIE 

 Nap d jest urz dzeniem kluczuj cym wysokiej cz stotliwo ci i z tego powodu 
wyst puj  podczas jego pracy pr dy up ywno ciowe.  
Uziem nap d aby unikn  pora enia pr dem. 

 Pod czenia uziemienia dokonuj tylko do zacisku specjalnie przeznaczonego do 
tego celu. Nie u ywaj do pod czenia uziemienia rub obudowy lub rub 
mocuj cych podstaw  nap du. 

 W czasie instalacji przewód uziemiaj cy powinien by  pod czony najpierw a przy 
deinstalacji od czony na ko cu. 

 Kabel uziemiaj cy musi mie  minimalny przekrój wg zalece  zawartych w  
lokalnych Przepisach Budowy Urz dze  Elektrycznych.  

 Uziemienie silnika musi by  pod czone do zacisku uziemiaj cego nap du a nie do 
uziemienia instalacji elektrycznej. Zalecamy aby przekrój przewodu uziemiaj cego 
by  równy lub wi kszy od przekroju przewodu aktywnego. 

 Uziemienie instalacji elektrycznej zasilaj cej musi by  pod czone do zacisku 
uziemienia nap du. 
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1. WST P 

1.1. Kod produktu 
SD   70   0115    5   2     0    12             

       

 

 

 

         
         
   

   

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

         
    

 

 

 

KOD ILO  PULSÓW  

- 6 Pulsów 

12 12 Pulsów 

18 18 Pulsów 

  

KOD FILTR 

1 filtr dla 1-go rodowiska (mieszkalnego) 

2 filtr dla 2-go rodowiska (przemys owego) 

  

KOD STOPIE  OCHRONY 

0 IP00  

2 IP20  

5 IP54  

  

KOD NAPI CIE ZASILANIA  

5 220Vac, 380 – 500VAc 

6 690Vac 

  

KOD PR D 

115 115A 

330 330A 

… …A 

  

KOD MODEL 

70 700 

  

KOD SERIA 

SD SDRIVE 
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1.2. Opis nap du 
Nap d  SDRIVE700 jest nap dem unikalnym  : 

 Z powodu konstrukcji mechanicznej 
FFA (Full Frontal Access= Pe ny Dost p od Czo a) zosta  wprowadzony celowo aby 
instalacj  i obs ug  eksploatacyjn  nap du uczyni  mo liwie atw : cel ten osi gni to 
poprzez modu ow  budow . Nap d dost pny jest w stopniu ochrony IP00, IP20 and IP54. 

 Z powodu cech u ytkowych. 
Pierwszy nap d w którym zastosowano Wy wietlacz Graficzny  z ekranem dotykowym 
3.5" TFT dla szybkiego i atwego oprogramowania. 

o Zegar czasu rzeczywistego i wieczny kalendarz. 

o Port komunikacyjny. USB 2.1 

o Port wiat owodowy. 

 Z powodu jego niezawodno ci. 
FPA (Fault Preventing Algorithms=Algorytm Zapobiegania Uszkodzeniom) jest zdolny do 
wykrycia sytuacji krytycznej dla pracy nap du i zapobie enia w jej nast pstwie awariom 
produktu. Power Electronics zastosowa  przy budowie tego nap du now  filozofi  
sterowania: MCA (Motion Combined Algorithms=Z ony Algorytm Ruchu) cz cy w 
sobie wszystkie zalety tradycyjnych sposobów sterowania silnikiem asynchronicznym z 
odporno ci  na zak ócenia i zapewniaj cy silnikowi stabiln  prac  
 

 
 

1. Wyjmowany pulpit sterowania 
2. Zaciski Steruj ce 
3. Zaciski Mocy 

1 

2 

3 
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2.  INSTALACJA I POD CZENIE  

2.1. Konfiguracja podstawowa 
Do pracy nap du s  potrzebne urz dzenia jak ni ej. Aby zapewni  ich  prawid ow  prac  nale y je 
najpierw odpowiednio dobra , a nast pnie po czy . Niew ciwie zastosowany lub b dnie 
zainstalowany nap d mo e spowodowa  wadliwe dzia anie ca ego systemu lub przedwczesne 
zu ycie lub uszkodzenie produktu. Musisz dok adnie przeczyta  i zrozumie  ten podr cznik zanim 
rozpoczniesz instalacj . 

 

Zasilanie AC  

 
ywaj ród a zasilania o napi ciu w dozwolonym zakresie 

znamionowych napi  wej ciowych nap du.  Urz dzenie 
jest przeznaczone do pracy w sieciach z uziemionym 
punktem zerowym. 
 

Wy cznik z 
wyzwalaczem 
pr du up ywu 

(ELB) 

Wybierz wy cznik lub bezpieczniki topikowe zgodnie z 
krajowymi Przepisami Budowy Urz dze  Elektrycznych. 
Zalecamy u ycie wyspecyfikowanych wy czników lub 
bezpieczników do ochrony linii i elementów nap du.  

 
 

Stycznik 
elektromagnetycz

ny na zasilaniu 
nap du 

 

Zainstaluj je li jest wymagany. Kiedy jest zainstalowany nie 
ywaj go do uruchamiania oraz zatrzymywania nap du.  

 
 
 

Instalacja i 
okablowanie  

 
 
 
 

Aby zapewni  niezawodn  prac  nap du zainstaluj nap d w 
odpowiednim po eniu oraz zapewnij mu  w ciwe odleg ci 
wentylacyjne.  Niew ciwe okablowanie mo e zaowocowa  
uszkodzeniem urz dzenia. 

 

 
Silnik 

 
 
 

Nie pod czaj kondensatorów kompensacyjnych, 
kondensatorów gasikowych lub filtrów RFI do wyj cia nap du. 
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2.2. Warunki rodowiskowe 
Sprawd  warunki otoczenia w miejscu zainstalowania nap du. 
Temperatura otoczenia nie powinna by  ni sza ni  -30ºC ani przekracza  50ºC. Nale y tak e 
zorientowa  si  w jakim trybie pracy nap d b dzie pracowa  : trybie normalnym lub ci kim. Aby 
zagwarantowa  poprawne u ycie nap du zalecamy skonsultowa  tabel  typów standardowych 
aplikacji umieszczon  w tym podr czniku  
 Wilgotno  wzgl dna nie powinna przekracza  95% (bez kondensacji). 
Wysoko  pracy powinna by  nie wi ksza ni  1000 metrów(3.300ft). 
 
SD700 jest oferowany w trzech wersjach ró ni cych si  stopniem ochrony obudowy IP00, IP20 oraz 
IP54. Oprócz tego zalecamy dodatkow  ochron  przed przewodz cym py em (suchym lub mokrym) 
oraz kroplami wody. Nap d SD700 b dzie s  u ytkownikowi d ugo i niezawodnie je li zostanie 
prawid owo zainstalowany w miejscu suchym, z w ciw  wentylacj  oraz pozbawionym 
mechanicznych wibracji. 
 

2.3. Monta  nap du 
SD700 powinien by  montowany w pozycji pionowej. Powinien by  solidnie dokr cony do zakotwie  
aby nie móg  drga  ani przemieszcza  si .  
 
Je li nap d jest umieszczony wewn trz szafki to aby zapewni  poprawne ch odzenie ogrzane 
powietrze musi by  usuni te na zewn trz szafki. W tym samym celu tzn aby wentylacja by a 
skuteczna naoko o nap du nale y pozostawi  dostatecznie du o wolnej przestrzeni.  
Innym rozwi zaniem prowadz cym do obni enia temperatury wewn trz szafki jest jej ch odzenie.  

2.4. Okablowanie mocy i okablowanie steruj ce. 

2.4.1. Okablowanie mocy 
Zaciski wej ciowe (zasilanie nap du) oraz zaciski wyj ciowe (zasilanie silnika) s  dost pne od 
do u. 
SD700 zosta  zaprojektowany  do pracy w sieci trójfazowej z uziemionym punktem zerowym. 
 
W sieci w której pracuj  nap dy SD700 nie ma potrzeby stosowania kondensatorów 
kompensacyjnych do poprawy wspó czynnika mocy. Nie nale y ich tym bardziej za cza  na 
wyj ciu nap du. 
 
Napi cie wej ciowe powinno by  za czone do zacisków L1, L2 oraz L3 za  uziemienie  powinno 
by  pod czone do zacisków przewidzianych do tej funkcji. 
 
Silnik nale y pod czy  do zacisków oznaczonych odpowiednio U, V oraz W. 

        
         

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Rysunek 2.1. Szczegó  pod czenia zasilania 
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Zalecamy instalacj  nap du zgodnie z poni szym rysunkiem: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 
 

Rysunek 1.2 Okablowanie mocy 
 

Uwaga: zalecane jest u ywanie przewodu uziemienia o przekroju równym lub wi kszym ni  przekrój przewodów 
aktywnych. 

 
 
 

UWAGA 

Zasilania nie mo na pod adnym pozorem do cza  do zacisków U, V oraz W . 
Nieprzestrzeganie tego zalecenia grozi uszkodzeniem nap du. 

 

 

2.4.2. Okablowanie sterowania 
Okablowanie sterowania powinno by  poprowadzone tak daleko jak to mo liwe od okablowania 
mocy. Je li musisz przeprowadzi  wi zk  kabli steruj cych w blisko ci kabli mocy wówczas 
pierwsza wi zka powinna mija  drug  pod k tem prostym. Kabel sterowania powinien by  
ekranowany a ekran powinien by  uziemiony. Nie prowad  przewodów o napi ciach 24Vdc oraz  
220Vac w tej samej wi zce lub kablu. 

 

2.4.3. Uwagi przed Pierwszym Uruchomieniem 
Przed za czeniem napi cia zalecamy sprawdzenie prawid owo ci po cze  obwodu mocy i 
sprawdzenie, czy zaciski s  prawid owo dokr cone. 
 
Przed pierwszym za czeniem napi cia zalecamy zamkni cie drzwi nap du SD700. 
 
Przed za czeniem napi cia i konfiguracj  nap du upewnij si , e napi cie mi dzyprzewodowe 
jest kompatybilne z napi ciem mi dzyprzewodowym podanym na tabliczce znamionowej nap du. 
Je li napi cia te nie b  zgodne nap d zostanie uszkodzony. 
Po za czeniu napi cia do nap du sprawd  czy pracuje wy wietlacz i czy wska nik LED na 
szynach DC wskazuje obecno  napi cia. 
 
Sprawd  napi cie na ka dej fazie przy pracuj cym wy wietlaczu. Je li nie mo na odczyta  
napi cia na jednej z trzech faz wówczas sprawd  powtórnie pod czenia przewodów mocy. 
 
Aby praca silnika by a prawid owa, przed za czeniem startu w SD700 do pami ci nap du musi 
by  wprowadzonych kilka parametrów. Upewnij si , e przed podaniem pierwszej komendy “start” 
do nap du wprowadzone zosta y w ciwe parametry silnika. 
 

 

G L1
(R)

L2
(S)

SD70DTP0003AI

L3
(T) U V W

INPUT POWER SUPPLY
3 PHASE + PE, 380-480Vac

50/60Hz

G
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3. ZAKRES MOCY 

3.1. Zakres mocy przy 400Vac 
Temperatura Pracy 50ºC 

PRACA CI KA 
Temperatura Pracy 40ºC 

PRACA NORMALNA  WIELKO
 

KOD I(A) 
Znamionowy 

Moc (kW) @ 
400Vac 

150% 
Przeci enie 

I(A) 
Znamionowy 

Moc (kW) @ 
400Vac 

120% 
Przeci enie 

SD70006 5x xx 6 2,2 9 7,5 4 9 
SD70007 5x xx  7,5 3 11 9 4 11 
SD70009 5x xx   9 4 14 11 5,5 14 
SD70012 5x xx  12 5,5 18 15 7,5 18 
SD70018 5x xx 18 7,5 27 23 11 27 

1 

SD70024 5x xx 24 11 36 30 15 36 
SD70032 5x xx 32 15 48 40 18,5 48 
SD70038 5x xx 38 18,5 57 48 22 57 2 
SD70048 5x xx 48 22 72 60 30 72 
SD70060 5x xx 60 30 90 75 37 90 3 SD70075 5x xx 75 37 113 94 45 113 
SD70090 5x xx 90 45 135 113 55 135 
SD70115 5x xx 115 55 173 144 75 173 
SD70150 5x xx 150 75 225 188 90 225 4 

SD70170 5x xx 170 90 255 213 110 255 
SD70210 5x xx 210 110 315 263 132 315 5 SD70250 5x xx 250 132 375 313 160 375 
SD70330 5x xx 330 160 495 413 200 495 
SD70370 5x xx 370 200 555 463 250 555 6 
SD70460 5x xx 460 250 690 575 315 690 
SD70580 5x xx 580 315 870 725 400 870 
SD70650 5x xx 650 355 975 813 450 975 7 
SD70720 5x xx 720 400 1080 900 500 1080 
SD70840 5x xx 840 450 1260 1050 560 1260 8 SD70925 5x xx 925 500 1388 1156 630 1388 
SD71030 5x xx 1030 560 1545 1288 710 1545 
SD71150 5x xx 1150 630 1725 1438 800 1725 
SD71260 5x xx 1260 710 1890 1575 900 1890 9 

SD71440 5x xx 1440 800 2160 1800 1000 2160 
SD71580 5x xx 1580 900 2370 1975 1100 2370 10 SD71800 5x xx 1800 1000 2700 2250 1200 2700 

11 SD72200 5x xx 2200 1200 3300 2750 1500 3300 
 

Tabela 3.1 Typoszereg mocy i pr dów znamionowych przu napi ciu 400V 

UWAGI: 

 Moc znamionowa podana dla silnika o dwóch parach biegunów (1500rpm).  

 Dla wy szych mocy skontaktuj si  z Power Electronics. 
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3.2. Zakres mocy przy 500Vac 
Temperatura Pracy 50ºC 

PRACA CI KA 
Temperatura Pracy 40ºC 

PRACA NORMALNA  WIELKO
 

KOD 
I(A) Rated Power (kW) 

at 400Vac 
150% 

Overload I(A) Rated Power (kW) 
at 400Vac 

120% 
Overload 

SD70006 5x xx 4,8 2,2 7,2 6 3 7,2 
SD70007 5x xx  6 3 9 7,5 4 9 
SD70009 5x xx   7 4 10 9 5,5 10 
SD70012 5x xx  9,5 5,5 14 12 7,5 14 
SD70018 5x xx 14 7,5 21 18 11 21 

1 

SD70024 5x xx 19 11 28 24 15 28 
SD70032 5x xx 25 15 38 32 18,5 38 
SD70038 5x xx 30 18,5 45 38 22 45 2 
SD70048 5x xx 38 22 57 48 30 57 
SD70060 5x xx 48 30 72 60 37 72 3 SD70075 5x xx 60 37 90 75 45 90 
SD70090 5x xx 72 45 108 90 55 108 
SD70115 5x xx 92 55 138 115 75 138 
SD70150 5x xx 120 75 180 150 90 180 4 

SD70170 5x xx 136 90 204 170 110 204 
SD70210 5x xx 168 110 252 210 132 252 5 SD70250 5x xx 200 132 300 250 160 300 
SD70330 5x xx 264 160 396 330 200 396 
SD70370 5x xx 296 200 444 370 250 444 6 
SD70460 5x xx 368 250 552 460 315 552 
SD70580 5x xx 464 315 696 580 400 696 
SD70650 5x xx 520 355 780 650 450 780 7 
SD70720 5x xx 576 400 864 720 500 864 
SD70840 5x xx 672 450 1008 840 560 1008 8 SD70925 5x xx 740 500 1110 925 630 1110 
SD71030 5x xx 824 560 1236 1030 710 1236 
SD71150 5x xx 920 630 1380 1150 800 1380 
SD71260 5x xx 1008 710 1512 1260 900 1512 9 

SD71440 5x xx 1152 800 1728 1440 1000 1728 
SD71580 5x xx 1264 900 1896 1580 1100 1896 10 SD71800 5x xx 1440 1000 2160 1800 1200 2160 

11 SD72200 5x xx 1760 1200 2640 2200 1500 2640 

 

Tabela 3.2 Typoszereg mocy i pr dów znamionowych przu napi ciu 500V 

UWAGI: 

 Moc znamionowa podana dla silnika o dwóch parach biegunów (1500rpm).  

 Dla wy szych mocy skontaktuj si  z Power Electronics. 
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4. CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA 
Napi cie zasilania  380-500Vac, 550-690Vac (-20% to +10%) 3-fazowe 

230Vac opcjonalnie* 
Cz stotliwo   48 do 62 Hz 
Pr d wej ciowy  Pr du wyj ciowego 
Wspó czynnik mocy wej ciowej  0.98 (zasadniczo) 
Wspó czynnik mocy  0.88 
Dopuszczalny zanik napi cia > 2sec (zale nie od obci enia) 
Filtr wej ciowy EMC Dla rodowiska drugiego (przemys owego), ograniczenia 3 i 4 
 Dla rodowiska pierwszego (mieszkalnego), ograniczenia 1 i 2 wbudowane 

opcjonalnie 

WEJ CIE 

Filtr Harmonicznych  Dlawik o 3% impedancji cewki  
   

Napi cie wyj ciowe  0Vac do 100% Napi cia Wej ciowego 
Cz stotliwo  wyj ciowa 0 do 250Hz 
Zdolno  do przeci enia 150% przez czas 60s @ 50ºC 
Sprawno  (przy pe nym obci eniu) >97% 
Moc silnika (kW) 50 do 150% mocy znamionowej SD700 
Napi cie silnika 5 do 500Vac 
Metoda sterowania Sterowanie wektorowe, bez enkodera (Bezczujnikowe, w otwartej p tli). 
 Wektorowe i  U/f 
Cz stotliwo  kluczowania 4 do 8kHz – PEWave 
Filtr wyj ciowy dV/dt  500 do 800V/µs (zgodnie ze znamionowymi parametrami SD700) 

WYJ CIE 

ugo  kabla silnikowego Maximum 300 metrów** 
   

Temperatura otoczenia Minimum: -30°C Maksimum: +50°C 
Wysoko  1000m 
Zmniejszenie mocy wraz z wysoko ci  >1000m, 1% na ka de 100m; 3000m maksimum 
Stopie  ochrony IP00, IP20 i IP54 
Wilgotno  powietrza otaczaj cego  <95%, bez kondensacji 

WARUNKI 
RODOWISKOWE 

Stopie  ochrony wy wietlacza IP54 
   

Utkni cie wirnika 
Przeci enie silnika  (model termiczny) 
Niesymetryczno  pr dów fazowych, niesymetryczno  napi  fazowych 
Zabezpieczenie uzwoje  silnika przed przegrzaniem (PTC, status normalny 85  – 2k ) 
Ograniczenie pr dko ci obrotowej 

ZABEZPIECZENIA 
SILNIKA 

Ograniczenie momentu obrotowego 
   

Ograniczenie pr du wyj ciowego 
Przeci enie 
Przeci enie IGBT's  
Brak fazy napi cia wej ciowego 
Zbyt niskie/ Zbyt wysokie napi cie wej ciowe 
Ograniczenie napi cia na szynach DC  
Zbyt niskie napi cie na szynach DC 
Wysoka cz stotliwo  wej ciowa 
Niska cz stotliwo  wej ciowa 
Temperatura IGBT  
Przekroczenie temperatury radiatora 
Zwarcie mi dzyfazowe 
Termiczny model nap du  
Zwarcie doziemne 
Uszkodzenie oprogramowania lub sprz towe 

ZABEZPIECZENIA 
NAP DU 

Zanik analogowego sygna u  steruj cego (zanik referencji pr dko ci) 
   

6 wej  programowalnych, Aktywne- poziom wysoki (24Vdc) 
1 wej cie PTC: 
 “1” logiczna = rezystancja PTC < ni  1K5 (temperatura otoczenia) 
 “0” logiczne = rezystancja PTC > ni  4K7 (temperatura wysoka) 
1 programowalne wej cie cyfrowe (sterowane zwork , komunikat uszkodzenia generowany jest kiedy zworki brak, aby 
unikn  niebezpiecznych sytuacji podczas programowania  ) 

WEJ CIA 
CYFROWE 

Dodatkowe w ciwo ci: izolowany zasilacz  
   

2 programowalne i ró nicowe wej cia. Tryby pracy: 
 sygnal pr dowy: 0 – 20mA, 4 – 20mA. 
 Sygna  napi ciowy: 0 – 10Vdc, 10Vdc, ró nicowe 

WEJ CIA 
ANALOGOWE 

Dodatkowe w ciwo ci: optycznie izolowane 
* Skonsultuj dost pno  z  Power Electronics. 
** D ugo c kabla mo e by  powi kszona w zale no ci od jego typu. Skonsultuj z Power Electronics.
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Dost pne s  opcjonalne p ytki enkodera dla dwóch enkoderów ró nicowych. (jeden do wykorzystania przez 

ytkownika, drugi wykorzystany do sterowania w wektorowym trybie pracy) Inne typy enkoderów mog  by  u yte 
je li s  potrzebne. WEJ CIA 

ENKODERA  Dodatkowe w ciwo ci: 
 Wej cie napi ciowe od 5 do 24Vdc 

   

WYJ CIA 
CYFROWE  

3 programowalne wymienne przeka niki (250Vac, 8A or 30Vdc, 8A) 

   

WYJ CIA 
ANALOGOWE  

2 izolowane programowalne wyj cia: 0 – 20mA, 4 – 20mA, 0 – 10Vdc y 10Vdc 

   

NAPI CIE 
ZASILANIA 
POTENCJOMETRU 

ródlo napi cia odniesienia 10Vdc do zasilania potencjometru zadawania pr dko ci (26mA maximum) 

   

ZASILACZ 
YTKOWNIKA 

24Vdc zasilacz do zasilania urz dze  i akcesoriów u ytkownika – regulowany z wyj ciem zabezpieczonym 
przeciwzwarciowo  

   

Wyposa enie komunikacyjne SD700 zawiera: 
Sprz t Standardowy: Sprz t Opcjonalny: 
Port USB Port wiat owodowy 
Port RS232 Ethernet 
Port RS485  
Protoko y Oprogramowania: 
Standard: Opcjonalne: 
Modbus-RTU Profibus 
 DeviceNet 
 TCP/IP 

KOMUNIKACJA 

 N2 Metasys 
   

Warto rednia pr du i pr d silnika dla ka dej fazy 
Warto rednia napi cia i napi cie silnika dla ka dej fazy 
Warto rednia napi cia wej ciowego i napi cie wej ciowe dla ka dej fazy 
Pr dko , Moment, Moc, Wspó czynnik mocy dla silnika 
Status Przeka nika  
Status wej  cyfrowych / PTC Status 
Status komparatora Wyj cia  
Warto ci na wej ciach analogowych i czujnikach 
Warto ci na wyj ciach analogowych 
Status przeci enia Silnika  i status przeci enia Nap du 
Temperatura IGBT  
Cz stotliwo  wyj cia silnika  

WIZUALIZACJA 
INFORMACJI 

Historia Zatrzyma  Awaryjnych (6 ostatnich zatrzyma ) 
   

Lokalnie z pulpitu operatora 
Zdalnie za pomoc  wej  cyfrowych  TRYBY 

STEROWANIA Komunikacja szeregowa 
   

Typ Zdejmowany 
ugo  3 metry* 

Przy cze RJ45 
Wy wietlacz alfanumeryczny 4 linie  po 16 znaków ka da 
Wska niki LED LED ON: Plyta sterowania jest zasilana 
 LED RUN: Silnik otrzymuje zasilanie z SD700 
 LED FAULT: Migotanie pokazuje e nast pi o Zatrzymanie Awaryjne  
Klawiatura 6 Przycisków steruj cych do programowania nap du, start i stop/reset. 

Wyposa ona w niezale  pami  

PULPIT 
OPERATORA 

Wy wietlacz Graficzny Opcjonalny wy wietlacz graficzny 3,5" TFT z ekranem dotykowym  
Niezale na pami  

   

Zegar czasu rzeczywistego INNE Wieczny kalendarz 
   

CERTYFIKATY CE, UL, cUL, cTick 

* Mo liwo  powi kszonej d ugo ci. Skonsultuj si  z Power Electronics. 
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5. WYMIARY  

5.1. Wymiary nap dów wielko ci 4 i 5 
WYMIARY KOD PRODUKTU W1 W2 H1 H2 D1 D2 Y1 Y2 Y3 Y4 WAGA 

SD70090 5x xx  320 285 1245 1225 438.5 - 881 527.5 353.5 - 100 
SD70115 5x xx  320 285 1245 1225 438.5 - 881 527.5 353.5 - 100 
SD70150 5x xx  320 285 1245 1225 438.5 - 881 527.5 353.5 - 100 
SD70170 5x xx  320 285 1245 1225 438.5 - 881 527.5 353.5 - 100 
SD70210 5x xx  431 396 1712 1692 528 460 1403.5 1240.5 81.5 - 180 
SD70250 5x xx  431 396 1712 1692 528 460 1403.5 1240.5 81.5 - 180 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Rysunek 5.1 Wymiary dla wielko ci  4 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Rysunek 5.2 Wymiary dla wielko ci  5 
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5.2. Wymiary nap dów wielko ci 6 i 7 
KOD PRODUKTU WYMIARY WAGA 

 W1 W2 H1 H2 D1 D2 Y1 Y2 Y3 Y4  
SD70330 5x xx  786 747 1712 1692 529 460 1602 1208.5 230.5 81.5 340 
SD70370 5x xx  786 747 1712 1692 529 460 1602 1208.5 230.5 81.5 340 
SD70460 5x xx  786 747 1712 1692 529 460 1602 1208.5 230.5 81.5 340 
SD70580 5x xx  1132 1097 1712 1692 529 460 1602 1208.5 230.5 51.5 470 
SD70650 5x xx   1132 1097 1712 1692 529 460 1602 1208.5 230.5 51.5 470 
SD70720 5x xx   1132 1097 1712 1692 529 460 1602 1208.5 230.5 51.5 470 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Rysunek 5.3 Wymiary dla wielko ci 6 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

Rysunek5.4 Wymiary dla wielko ci 7 
 
 



SDRIVE 700 POWER ELECTRONICS 
 

22 ZACISKI  
   

6. ZACISKI  

6.1. Przy cza mocy 

6.1.1. Przy cza dla wielko ci 4   (SD70090 5x – SD70170 5x) 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

Rysunek 6.1 Rozmieszczenia przy czy mocy  SD700 – Wielko  4 

Zaciski mocy  
Sekcji G ównej  

Zaciski mocy 
Widok z ty u 
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6.1.2. Przy cza dla wielko ci 5 (SD70210 5x – SD70250 5x) 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

Rysunek 6.2 Rozmieszczenia przy czy mocy  SD700 – Wielko  5 
 

 

Zaciski mocy  
Sekcji G ównej 

Zaciski mocy 
Widok z boku 
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6.1.3. Przy cza dla wielko ci 6  (SD70330 5x – SD70460 5x) 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

Rysunek 6.3 Rozmieszczenia przy czy mocy  SD700 – Wielko  6 
 

 
 
 
 
 
 
 

Zaciski mocy 
Sekcji G ównej Zaciski mocy 

Widok z boku 
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6.1.4. Przy cza dla wielko ci 7  (SD70580 5x – SD70650 5x) 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Rysunek 6.4 Rozmieszczenia przy czy mocy  SD700 – Wielko  7 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Zaciski Mocy 
Sekcji G ównej 

Zaciski mocy 
Widok z boku 



SDRIVE 700 POWER ELECTRONICS 
 

26 ZACISKI  
   

6.2. Przy cza sterowania 
Rysunek poni szy pokazuje p yt  steruj   SD700. Pomimo tego, e p yta steruj ca jest izolowana 
galwanicznie ze wzgl dów bezpiecze stwa zaleca si  nie zmienia  okablowania gdy urz dzenie jest 
za czone do ród a zasilania. 
 
 

UWAGA 
 
Zmiany w okablowaniu steruj cym lub w mostku powinny by  wykonywane po 
odczekaniu przynajmniej 10 minut po od czeniu zasilania i po sprawdzeniu 
poziomu napi cia na szynach pr du sta ego (do bezpiecznego poziomu 30V  
DC ). Nieprzestrzeganie tego zalecenia mo e skutkowa  pora eniem 
elektrycznym. 
 

 

 
 

ytkownik ma mo liwo  do czenia 
okablowania sterowania do p yty sterujacej 
poprzez szereg zacisków i wtyczek. 
Standardowo p yta steruj ca jest 
wyposa ona w zaciski i wtyczki do 
pod czenia osprz tu wej ciowego i 
wyj ciowego. przy cze wy wietlacza, 
szeregowy port komunikacyjny 
(RS232/RS485), port komunikacyjny USB. 
Opcjonalnie p yta mo e by  wyposa ona w 
dodatkowe wej cia/wyj cia steruj ce  
wej cia/wyj cia wiat owodowe, wej cia 
enkodera, interfejs komunikacji szeregowej, 
sterowanie hamowaniem dynamicznym 

 
Rysunek 6.5 P yta steruj ca SD700 

6.2.1. Opis z cz i zworek 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Rysunek 6.6 Lokalizacja i opis z cz u ytkownika 

X3: z cze 
pulpitu 
sterowania 

X5: Komunikacja 
wiat owodowa 

mi dzy nap dami  

X1: wej cia cyfrowe, przy cze PTC, 
programowalne analogowe wej cia i wyj cia, 
zasilanie sterowania i komunikacja szeregowa 

X4:port 
USB 

X8: cze szyny 
komunikacyjnej 

X9: dla opcjonalnej 
yty wej /wyj  JP1101-JP1104: zworki do wyboru portu 

komunikacyjnego RS232/485 lub USB 

X10: z cze dla 
opcjonalnej p ytki 
enkodera 

X6:z cze modu u 
Hamowania 
Dynamicznego 

X7: z cze szyny 
komunikacyjnej 

X2: programowalne 
Wyj cia Cyfrowe 
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6.2.2. Okablowanie steruj ce 
Rysunek poni ej pokazuje standardowe okablowanie zacisków sterowania z wykorzystaniem z cz 

ytkownika X1 i X2. 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Rysunek 6.7 Przyk ad okablowania sterowania dla standardowej aplikacji 
 

Wej cia cyfrowe mog  by  konfigurowane indywidualnie lub grupowo. Szczegó y odmian konfiguracji 
standardowych pomog  u ytkownikowi zrozumie  sposób sterowania. 
Rysunek ni ej pokazuje typow   konfiguracj  okablowania stosowan  do sterowania 3 przewodowego  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

 
Rysunek 6.8 Okablowanie dla sterowania trójprzewodowego 
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3 Wires wiring

Common terminal +24Vdc
DI1       Start

DI2       Stop 1 – Reset

DI3       Stop 2 – Reset

DI4       Reference 2

DI5       Speed inversion
DI6       17: Control 2

Motor PTC Input

+24Vdc+24V Usr_DI
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CZE X1 Okablowanie 3przewodowe 
Wspólny zacisk +24V 
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DI2  -> Stop 1-Reset  
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6.3. Opis zacisków steruj cych 
PIN SYGNA  OPIS 

1 +24V_USR Zasilanie dla wej  cyfrowych. Zabezpieczenie przeci eniowe i zwarciowe. (Maximum +24Vdc, 
180mA) 

2 DI1 
Programowane Wej cie Cyfrowe 1. Wej cia cyfrowe s  konfigurowane w grupie Wej cia. Ich 
status mo e by  wy wietlony w grupie wizualizacja. Do ich zasilania mo na wykorzysta  zacisk 1 
lub zasilacz zewn trzny 24Vdc. Je li u ywany jest zasilacz zewn trzny nale y po czy  jego 
mas  do zacisku 19 (GND u ytkownika). 

3 DI2 Programowane Wej cie Cyfrowe 2. Opis patrz DI1. 
4 DI3 Programowane Wej cie Cyfrowe 3. Opis patrz DI1. 
5 DI4 Programowane Wej cie Cyfrowe 4. Opis patrz DI1. 
6 DI5 Programowane Wej cie Cyfrowe 5. Opis patrz DI1. 
7 DI6 Programowane Wej cie Cyfrowe 6. Opis patrz DI1. 
8 PTC + 

W
EJ

C
IA

 C
YF

RO
W

E 

9 PTC - 
Wej cie Dedykowane do pod czenia zabudowanego w uzwojeniach silnika termistora PTC. 
Zatrzymanie Awaryjne wyst pi je li rezystancja wyjdzie poza zakres  85  i 2k .  

10 AI1 + 

Programowane WE cie Analogowe 1 Napi ciowe lub pr dowe (V lub mA). Konfigurowane  jako 
0-10Vdc, ±10Vdc, 0-20mA lub 4-20mA. 
Rezystancja wej ciowa w trybie napi ciowym wynosi Ri=20k . Rezystancja wej ciowa w trybie 
pr dowym wynosi Ri=250 . 

11 AI1 - Masa dla WE cia Analogowego 1. 
12 AI2 + Programowane WE cie Analogowe 1 Napi ciowe lub pr dowe (V or mA). Opis patrz AI1. W

EJ
C

IA
 

A
N

A
LO

G
O

W
E 

13 AI2 - Masa dla WE cia Analogowego 2. 

14 AO1 + Programowane WY cie Analogowe 1 Napi ciowe lub pr dowe (V lub mA). Konfigurowane  jako 
0-10Vdc, ±10Vdc, 0-20mA lub 4-20mA.. 

15 AO1 - Masa dla WY cia Analogowego 1 

16 AO2 + Programowane WY cie Analogowe 2 Napi ciowe lub pr dowe (V lub mA). Konfigurowane  jako 
0-10Vdc, ±10Vdc, 0-20mA lub 4-20mA W

YJ
C

IA
 

A
N

A
LO

G
O

W
E 

17 AO2 - Masa dla WY cia Analogowego 2. 

18 +10V_POT Zasilacz napi cia referencyjnego 10Vdc.  
Moc wyj ciowa wystarczaj ca do zasilania 2 potencjometrów (R 1k ). 

19 GND_USR Masa dla WE  Analogowych (0Vdc). 

ZA
SI

LA
N

IE
 

U
YT

K
O

W
NI

K
A

 

20 +24V_USR Zasilacz u ytkownika. Mo liwo  zasilania czujników zewn trznych. (Maximum: +24Vdc, 
150mA). 

21 RS485 A 

22 RS485 B 
RS485 interfejs komunikacji szeregowej z protoko em Modbus. 

23 RS 
Common Masa dla sygna ów komunikacji szeregowej RS485 / RS232. 

24 RS232 Rx 

Z
C

ZE
 X

1 

K
O

M
U

N
IK

A
C

JA
 

SZ
ER

EG
O

W
A

 

25 RS232 Tx 
RS232 interfejs komunikacji szeregowej z protoko em Modbus. 

26 Relay1 NO 
27 Relay1 C 
28 Relay1 NC 

WY cie Cyfrowe 1. Programowany przeka nik wymienny (NO / NC). Beznapi ciowy (Maximum: 
250Vac, 8A; 30Vdc, 8A). 

29 Relay2 NO 
30 Relay2 C 
31 Relay2 NC 

WY cie Cyfrowe 2. Programowany przeka nik wymienny (NO / NC). Beznapi ciowy (Maximum: 
250Vac, 8A; 30Vdc, 8A). 

32 Relay3 NO 
33 Relay3 C 

Z
C

ZE
 X

2 

W
YJ

C
IA

 C
YF

RO
W

E 

34 Relay3 NC 

WY cie Cyfrowe 3. Programowany przeka nik wymienny (NO / NC). Beznapi ciowy (Maximum: 
250Vac, 8A; 30Vdc, 8A). 
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7. PULPIT STEROWANIA  

7.1. Opis Pulpitu Sterowania 
Pulpit sterowania nap du SD700 jest wyjmowany, aby umo liwi  jego instalacj  w pewnej odleg ci od 
nap du, np. na drzwiach szafy w której umieszczony zosta  nap d. W p ycie pulpitu umieszczone s  trzy 
diody LED, informuj ce o statusie pracy nap du, ekran LCD mieszcz cy 4 wiersze ka dy po 16 znaków 
oraz przyciski do sterowania i ustawiania parametrów. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Rysunek 7.1 Pulpit Sterowania: Wy wietlacz z Klawiatur  

7.1.1. LEDy wskazuj ce Status Nap du 
Wska niki LED oferuj  u ytkownikowi atw  metod  identyfikacji stanu, w jakim znajduje si  w nie 
nap d SD700 : czy jest zasilany , czy generuje napi cie na wyj ciu, czy nap d zostal Zatrzymany 
Awaryjnie. 

 Led ON: Kolor ty. Kiedy si wieci wskazuje, e urz dzenie jest zasilane z sieci. 
 Led RUN: Kolor zielony. Kiedy si wieci wskazuje, e silnik jest zasilany z nap du SD700. 
 Led FAULT: Kolor czerwony. Kiedy miga wskazuje, e urz dzenie zosta o Zatrzymane Awaryjnie. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

Rysunek7.2 Wizualizacja Statusu 

LED STATUSU 
Pokazuje status pracy nap du 

 
WY WIETLACZ LCD 
z wierszami Statusu, 
Wizualizacji i Sterowania 
nap du 
 
KLAWIATURA STERUJ CA 
Przyciski do ustawiania 
parametrów oraz uruchamiania 
nap du 
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7.1.2. Wy wietlacz Alfanumeryczny LCD  
Wy wietlacz SD700 posiada ekran ciek okrystaliczny z ony z czterech wierszy po 16 znaków ka dy 
(16x4). Ka dy wiersz spe nia odr bn  funkcj . 
 

 Wiersz Statusu: najwy ej po ony wiersz. 
Zawsze wy wietlany pokazuje aktualny  
status nap du SD700  
(STR – Start, STP – Stop, etc…). 
Pokazuje tak e pr d wyj ciowy oraz pr dko  
obrotow  silnika. 
Bez mo liwo ci konfiguracji przez u ytkownika. 
 
 Wiersz Wizualizacji 1: jest drugim wierszem 

ekranu. Zawsze obecny, umo liwia wybór  
zmiennych z menu wizualizacji  
Z mo liwo ci  konfiguracji przez u ytkownika. 

 
 Wiersz Wizualizacji 2: jest trzecim wierszem 

ekranu. Zawsze obecny, umo liwia wybór  
zmiennych z menu wizualizacji  
Z mo liwo ci  konfiguracji przez u ytkownika. 

 
 Wiersz Programowanie: jest czwartym 

Wierszem.  
Jest u ywany do wy wietlania i / lub ustawiania 
Ró nych parametrów  wewn trz SD700.   Rysunek 7.3 Szczegó y opisu wierszy wy wietlacza 

7.1.3. Przyciski Sterowania 
Przyciski Funkcyjne maj  wiele zastosowa  i mog  by  u ywane samodzielnie lub wspólnie z innymi 
przyciskami: 
   

Pozwala na dost p do ró nych grup i podgrup parametrów. Wy wietla etykiety 
wyja nie  i umo liwia doregulowanie warto ci parametru w kombinacji z innymi 
przyciskami. Je li grupa nie posiada podgrup, umo liwia bezpo redni dost p do 
parametrów grupy. 
 
Aby zmodyfikowa  parametr numeryczny naci nij: 
 

&  Jednocze nie naci ni te powi kszaj  warto  parametru. 
 
 
 
& Jednocze nie naci ni te zmniejszaj  warto  parametru. 
 

 
Aby zmodyfikowa  parametr numerowanych opcji naci nij: 

 
Naci ni cie przycisku spowoduje wy wietlenie rozszerzonego opisu. 

 
 

& Jednocze nie naci ni te powoduj  przesuwanie 
ytkownika w gór  listy opcji 

. 
& Jednocze nie naci ni te powoduj  przesuwanie 

ytkownika w dó  listy opcji. 
 
Umo liwia u ytkownikowi przemieszczanie si  w gór  listy grup parametrów oraz 
nawigacj  do konkretnego parametru wewn trz grupy. Umo liwia tak e powi kszenie 
warto ci parametru. 

 
Umo liwia u ytkownikowi przemieszczanie si  w dó  listy grup parametrów oraz 
nawigacj  do konkretnego parametru wewn trz grupy. Umo liwia tak e zmniejszenie 
warto ci parametru. 

Wiersz Statusu 
Wiersz Wizualizacji 
Wiersz Wizualizacji 
Wiersz Programowania 



POWER ELECTRONICS SDRIVE 700 
 

PULPIT STEROWANIA 31 
 

Naci ni cie przez okres  2 sekund (oko o) umo liwia nawigacj  pomi dzy wierszem 
programowania a wierszem wizualizacji. Umo liwia tak e mo liwo  przej cia wstecz 
do poprzedniej podgrupy lub grupy. 
 

 
Uruchomienie nap du z Pulpitu Sterowania kiedy tryb sterowania zosta  ustawiony na 
lokalny (sprawd  konfiguracj  nap du)  

 
 

Zatrzymanie nap du z Pulpitu Sterowania kiedy tryb sterowania zosta  ustawiony na 
lokalny. W przypadku wyst pienia Zatrzymania Awaryjnego przycisk ten mo e by  

yty do resetowania nap du, je li lokalny tryb sterowania jest dozwolony. 
 
 
Na  rysunku poni ej mo esz zobaczy  przyk adow  sekwencj  programowania wykonan  przy u yciu wy ej 
opisanych przycisków. 
 
 

 
 

Rysunek7.4 Przyk ad nawigacji pomi dzy parametrami 
 

Linia Programowania 

Zwolnij, aby zapisa  
Posiada t  sam  funkcjonalno , lecz w kierunku na dó  

Naci nij aby przeczyta  etykiet  wyja nienia 

Opcje 
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8. KOMUNIKATY STATUSU  
Górny wiersz w wy wietlaczu nazwany zosta  wierszem Statusu. W wierszu tym mo emy wy wietli  status 
urz dzenia, pr d silnika (A) i pr dko  obrotow  silnika (%). Jest wy wietlany zawsze i nie mo e by  
modyfikowany przez u ytkownika. 

 
 

Rysunek 8.1 Opis Wiersza Statusu 

 

8.1. Lista Komunikatów Statusu 
 

Ekran Nazwa Opis 
OFF Brak zasilania Brak zasilania nap du. 
ON Nap d zasilany Za czone zasilanie nap du. 
ACL Przy pieszanie Nap d zwi ksza cz stotliwo  wyj ciow . Silnik powi ksza pr dko  tzn 

przy piesza  
RUN Praca Nap d pracuje z pr dko ci  referencyjn  (zadan ) . Praca w stanie ustalonym. 
DEC Hamowanie  Nap d zmniejsza cz stotliwo  wyj ciow . Silnik zmniejsza pr dko  tzn 

hamuje. 
SPG Zatrzymywanie Nap d zmniejsza cz stotliwo  wyj ciow  z powodu wydanej komendy STOP 

Silnik zmniejsza pr dko  po rampie a  do osi gni cia pr dko ci zerowej.  

ST0 Zatrzymywanie wybiegiem 
po wyst pieniu b du 

Nap d zatrzymuje si  wybiegiem z powodu wyst pienia b du (Zatrzymanie 
Awaryjne). Czas zatrzymania silnika jest okre lony momentem bezw adno ci 
ca ego uk adu nap dowego oraz jego pr dko ci  obrotow . Wyj cie nap du 
jest od czone od silnika, tzn energia kinetyczna uk adu nie mo e by  
skierowana do nap du 

SPN Start “w biegu” 
Operacja startu ‘w biegu” musi by  wcze niej skonfigurowana je li jest 
potrzebna w aplikacji. Nap d SD700 b dzie bada  rzeczywist  pr dko  
obrotow  wa u silnika od chwili odebrania komendy START. 

DCB Hamowanie DC SD700 stosuje wstrzykiwanie pr du sta ego  DC do uzwoje  stojana aby 
przy pieszy  zatrzymanie silnika. 

Wiersz Statusu 
Pokazuje status nap du: normalna praca, 
ostrze enia i zatrzymania awaryjne 

 
Pokazuje redni pr d silnika 

 
Pr d silnika w % pr du znamionowego. 
Znak oznacza kierunek obrotów  
(+ niekoniecznie oznacza kierunek obrotów 
zgodny z kierunkiem ruchu wskazówek 
zegara)  
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Ekran Nazwa Opis 

HEA Aktywna funkcja 
podgrzewania uzwojenia 

SD700 wstrzykuje pr d DC aby zapobiec kondensacji wilgoci wewn trz silnika. 
 
          UWAGA: Pomimo tego e wirnik silnika nie obraca si  na zaciskach 
stojana wyst puje niebezpieczne napi cie. LED Run b dzie wieci  podczas 
tego procesu. B  ostro ny aby unikn  uszkodze  lub zranienia. 

TBR Opó nione hamowanie DC 
Nap d wprowadza czas zw oki przed rozpocz ciem procesu hamowania 
poprzez wstrzykiwanie pr du DC. Po wyczerpaniu tego czasu rozpoczyna si  
proces hamowania. 

IN1 Dobieg 1 

SD700 pracuje zgodnie z odebran  komend  “Dobieg 1” i aktywny jest tryb 
‘Start + Dobieg 1'. Kiedy nap d pracuje w tym trybie, komenda ‘Start + Dobieg 
1'   jest nadrz dna nad komendami pochodz cymi z innych wej  pe ni cych 
funkcje startowe. Innymi s owy je li wej cie zaprogramowane jako ‘Start’ jest 
nieaktywne, to pomimo tego nieaktywnego wej cia komenda ‘Start + Dobieg 1', 
któr  nap d otrzyma, spowoduje jego uruchomienie. Uwaga ta jest tak e 
wa na dla komend ‘Dobieg 2’ i ‘Dobieg 3’.   

IN2 Dobieg 2 SD700 pracuje zgodnie z odebran  komend  “Dobieg 2” i aktywny jest tryb 
‘Start + Dobieg 2'. 

IN3 Dobieg 3 SD700 pracuje zgodnie z odebran  komend  “Dobieg 3” i aktywny jest tryb 
‘Start + Dobieg 3'. 

 

8.2. Lista Komunikatów Ostrze  
Ekran Nazwa Opis 

MOL Przeci enie silnika Przeci enie silnika wyst puje wtedy gdy rzeczywisty pr d silnika jest wy szy 
ni  pr d znamionowy. 

MOC Przeci enie pr dowe 
silnika Pr d silnika jest wy szy ni  jego pr d znamionowy. 

DOC Przeci enie nap du Pr d silnika jest wy szy ni  jego pr d znamionowy. 
ILT Ograniczenie pr dowe Aktywny algorytm ograniczenia pr du wyj cia. 
TLT Ograniczenie momentu Aktywny algorytm ograniczenia momentu silnika. 

VLT Ograniczenie napi cia  
Zarejestrowany zosta  wysoki poziom napi cia na szynach  DC i w celu 
ochrony nap du zosta  uaktywniony algorytm sterowania ograniczeniem 
napi cia.  

ACO Asymetria pr du Zarejestrowana zosta a asymetria pr du wyj cia nap du. 
AVO Asymetria napi cia  Zarejestrowana zosta a asymetria napi cia  wyj ciowego nap du. 
AVI Asymetria napi cia wej cia Zarejestrowana zosta a asymetria napi cia  wej ciowego nap du. 

OVV Zbyt wysokie napi cie 
wej ciowe 

Napi cie na wej ciu urz dzenia osi gn o niebezpieczny poziom. Warto  ta 
jest wi ksza ni  zapisana w parametrach nap du (ustawienia 
zabezpieczaj ce). 

UNV Zbyt niskie napi cie 
wej ciowe 

Napi cie na wej ciu urz dzenia osi gn o niebezpieczny poziom. Warto  ta 
jest poni ej warto ci  zapisanej w parametrach nap du (ustawienia 
zabezpieczaj ce). 

S1L Ograniczenie pr dko ci 1 
osi gni te Pr dko  obrotowa silnika osi gn a pr dko  graniczn  1. 

S2L Ograniczenie pr dko ci 2 
osi gni te Pr dko  obrotowa silnika osi gn a pr dko  graniczn  2. 

 
 
 



SDRIVE 700 POWER ELECTRONICS 
 

34 WIZUALIZACJA I PARAMETRY STATUSU GRUPA G0 
   

9. WIZUALIZACJA I PARAMETRY STATUSU 
GRUPA G0  

Parametry te wskazuj  ci gle status sygna ów wej ciowych i status parametrów dynamicznych nap du 
SD700. Wiersze Wizualizacji to wiersze drugi i trzeci. U ytkownik mo e wybra  z ró nych opcji menu 
wizualizacji te parametry, które b  wy wietlane w poszczególnych wierszach.  
 
Aby wybra  parametr do wy wietlenia musisz przesun  kursor do drugiego lub trzeciego wiersza.  Aby to 
zrobi  powiniene  przez oko o 2 sekundy nacisn  przycisk ESC /  . Kursor w druje z jednego wiersza 
do drugiego. Od momentu gdy kursor znajdzie si  we w ciwym wierszu mo esz nawigowa  w podobny 
sposób jak podczas programowania w wierszu 4 i wybra  ten parametr który chcesz wy wietli . Od chwili 
wyboru parametry te s  zapisane do pami ci urz dzenia. Parametry te b  wy wietlane w wierszu 
drugim i trzecim przy ka dym za czeniu nap du do sieci. 
Daje to u ytkownikowi mo liwo atwego uzyskania dodatkowych informacji potrzebnych mu w jego 
aplikacji.  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Rysunek 9.1 Opis Wizualizacji  

9.1. Parametry SV.1 –Wizualizacja Silnika 
Ekran Jednostki Opis 

Sp Ref  =+100% % pr dko ci 
silnika Pokazuje warto  pr dko ci obrotowej zadanej (referencyjnej) dla silnika. 

Mtr Speed = +0rpm Obr/min Pokazuje aktualn  pr dko  obrotow  silnika w obrotach na minut . 
Mtr Freq = +0Hz Hz Pokazuje aktualn  cz stotliwo  napi cia przy onego do silnika. 
Mtr Vout = 0V V Pokazuje aktualn  warto  napi cia przy onego do silnika. 
Mtr Iout = 0.0A A Pokazuje aktualn  warto  pr du p yn cego do silnika 
Mtr Torqe = 0.0% % Moment 

obrotowy silnika Pokazuje aktualn  warto  momentu obrotowego silnika. 
Mtr Pfactr = 0.0 - Pokazuje wspó czynnik mocy silnika. 
Mtr Pwr = +0.0kW kW Pokazuje ci gle moc czynn  pobieran  przez silnik. 
0.0A 0.0A 0.0A A Pokazuje ci gle pr d fazowy p yn cy do silnika (U, V i W). 
Vmt=  0     0       0V V Pokazuje ci gle napi cie przy one do zacisków silnika. 

PTC Motor = 0 - 
Pokazuje czy termistor silnika PTC (czujnik temperatury) jest przy czony. 
X: PTC Przy czony. 
0: PTC Nie przy czony. 

Motor Temp = 0.0% % ciep a silnika Pokazuje szacunkow  temperatur  silnika. Poziom 110% spowoduje Zatrzymanie 
Awaryjne  F25 (przeci enie silnika). 

Wiersze wizualizacji 

Te wiersze pokazuj  specyficzne parametry 
które mog  by  u yteczne dla u ytkownika  
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9.2. Parametry SV.2 – Wizualizacja Nap du 
Ekran Jednostki Opis 
390 390 390V V Pokazuje aktualn  warto  napi cia mi dzyprzewodowego zasilania nap du (RS, ST, RT). 
Inp Vol = 390V V Pokazuje warto  sredni  napi cia mi dzyprzewodowego zasilania nap du. 
50.0 50.0 50.0Hz Hz Pokazuje cz stotliwo  napi cia zasilania nap du. 
Bus vol = 540V Vdc Pokazuje warto  napi cia na szynach DC nap du. 
IGBT Temp =+23ºC ºC Pokazuje temperatur  mierzon  na stopniu mocy wyj cia nap du. 
Drive Temp =+26ºC ºC Pokazuje temperatur  mierzon   wewn trz komory elektroniki nap du. 

 

9.3. Parametry SV.3 – Wizualizacja Zewn trzna  
Ekran Jednostki Opis 
ANLG IN1 = +0.0V V lub mA Pokazuje warto  zmiennej na Wej ciu Analogowym 1. 

AIN1 Refr = +0.00% % dolnej 
warto ci AI1 

Pokazuje warto  referencji PID odniesion  do warto ci na Wej ciu Analogowym 1 w 
procentach. 

AIN1  S = +0.00l/s Jednostki 
in ynierskie Pokazuje warto  na czujniku 1 skojarzonym z Wej ciem Analogowym 1. 

ANLG IN2 = +0.0V V or mA Pokazuje warto  zmiennej na Wej ciu Analogowym 2. 

AIN2 Refr = +0.00% % dolnej 
warto ci AI2 

Pokazuje warto  referencji PID odniesion  do warto ci na Wej ciu Analogowym 2 w 
procentach 

AIN 2  S = +0.00Bar Jednostki 
in ynierskie Pokazuje warto  na czujniku 2 skojarzonym z Wej ciem Analogowym 2. 

ANL OUT1 = +4.0mA V lub mA Pokazuje warto  zmiennej na Wyj ciu Analogowym 1. 

AO1 Refer = +0.0% % skojarzonej 
wielko ci 

Pokazuje wielko  warto ci skojarzonej z Wyj ciem Analogowym 1  
(pr dko , pr d ...). 

ANL OUT2 = +4.0mA V lub mA Pokazuje warto  zmiennej na Wyj ciu Analogowym 2. 

AO2 Refer = +0.0% % skojarzonej 
wielko ci 

Pokazuje wielko  warto ci skojarzonej z Wyj ciem Analogowym 2  
(pr dko , pr d ...). 

Input DG: 000000 0 - 
Pokazuje czy Wej cia Cyfrowe s  aktywne czy nie, poczynaj c od DI1 do DI6. Ostatnim jest 
wej cie o innym charakterze, które pokazuje status termistora PTC silnika.  
X: Aktywne. 
0: Nie Aktywne. 

Relays: X   0   X - 
Pokazuje czy przeka niki wyj ciowe s  aktywne czy nie. 
X: Aktywne. 
0: Nie Aktywne. 
Pokazuje pr dko c obrotow  silnika w jednostkach in ynierskich. Naciskaj c przycisk    
mo esz uzyska  dost p do nast puj cych pod parametrów konfiguracji: 
Ekran 
Zakres 
Opis 
 
Scale ftr=1 

0.001 - 10 
Umo liwia ustawienie wspó czynnika skali pomi dzy pr dko ci  obrotow  silnika a pr dko ci  
maszyny. 
 
Units Ma=v/m 

m/s 
m/m 
cm/s 
cm/m 

v/s 
v/m 

Umo liwia wybór wy wietlanych jednostek  
 
Opis Jednostki 
Metry / sekund  m/s 
Metry / minut  m/m 
Centymetry / sekund  cm/s 
Centymetry / minut  cm/m 
Obroty / sekund  v/s 
Obroty / minut  v/m 

Speed M = +0.000v/m Zale nie od 
konfiguracji. 

Uwaga: Oba parametry mo na ustawi  podczas pracy nap du. 
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9.4. Parametry SV.4 – Wizualizacja Wewn trzna  
Ekran Jednostki Opis 
Actual Fault = 00 - Pokazuje kod bie cego b du. Patrz historia b dów G13. 
Drive Curr = 170A A Pokazuje pr d znamionowy nap du (maksymalny pr d urz dzenia przy 50ºC). 
Drive Volt = 400V V Pokazuje napi cie znamionowe nap du. 
S/W  1.02 - Pokazuje wersj  oprogramowania zainstalowanego w urz dzeniu. 

S/W  1.01 - 
Pokazuje wersj  oprogramowania zainstalowanego w urz dzeniu. Wersja oprogramowania  
1.01 odnosi si  do zmian parametru ‘G25.1.5 MFI3 FLOWrd’. Informacje dodatkowe patrz 
grupa G25 Sterowanie Pompami.  

H/W 0.0 - Pokazuje wersj  sprz tow  nap du. 

PID R% = +0.0% % zakres 
sprz enia Pokazuje warto  referencyjn  w trybie PID standardowego oprogramowania nap du. 

PID F% = +0.0% % AI u ywane 
jako sprz enie 

Pokazuje warto  sprz enia zwrotnego w trybie PID standardowego oprogramowania 
nap du. 

PID Error = +0.0% % zakres 
sprz enia  

Pokazuje warto  uchybu w trybie PID, oznacza to ró nic  pomi dzy warto ci  referencyjn  
(zadan ) i warto ci  rzeczywist  sygna u podawan  z systemu sprz enia zwrotnego.  

Comparators: 000 - 
Pokazuje czy komparatory s  aktywne czy nie. 
1: Aktywny. 
0: Nie Aktywny. 

 

9.5. Parametry SV.5 – Parametry Programowane  
Ta grupa nie jest grup  parametrów “tylko do odczytu”. Niektóre parametry takie jak pr dko ,  
ci nienie , pr dko  liniowa mog  by  poddawane regulacji. Parametry te s  tak e dost pne w 
grupie parametrów koresponduj cych. Jest to prosty sposób na udost pnienie u ytkownikowi tych 
parametrów do edycji, bez konieczno ci wchodzenia do g ównych grup oprogramowania.  
 

Ekran Jednostki Opis 
Local Sp3 = +100% % pr dko ci 

silnika 
Pokazuje warto  zadan  pr dko ci w trybie lokalnym (wprowadzon  z klawiatury). 
Dodatkowe informacje patrz Parametr G3.3 . 

PID Local = +100% % sprz enia 
zwrotnego 

Umo liwia u ytkownikowi wybór warto ci zadanej PID w trybie lokalnym. Dodatkowe 
informacje patrz Parametr G6.2 

Mref 1  = +10.0% % pr dko ci 
silnika 

Umo liwia u ytkownikowi ustawienie warto ci pr dko ci przyporz dkowanej Pr dko ci 
Ustawianej Wst pnie 1. Dodatkowe informacje patrz Parametr G14.1. 

Mref 2  = +20.0% % pr dko ci 
silnika 

Umo liwia u ytkownikowi ustawienie warto ci pr dko ci przyporz dkowanej Pr dko ci 
Ustawianej Wst pnie 2. Dodatkowe informacje patrz Parametr G14.2. 

Mref 3  = +30.0% % pr dko ci 
silnika 

Umo liwia u ytkownikowi ustawienie warto ci pr dko ci przyporz dkowanej Pr dko ci 
Ustawianej Wst pnie 3. Dodatkowe informacje patrz Parametr G14.3. 

Mref 4  = +40.0% % pr dko ci 
silnika 

Umo liwia u ytkownikowi ustawienie warto ci pr dko ci przyporz dkowanej Pr dko ci 
Ustawianej Wst pnie 4. Dodatkowe informacje patrz Parametr G14.4. 

Mref 5  = +50.0% % pr dko ci 
silnika 

Umo liwia u ytkownikowi ustawienie warto ci pr dko ci przyporz dkowanej Pr dko ci 
Ustawianej Wst pnie 5. Dodatkowe informacje patrz Parametr G14.5. 

Mref 6  = +60.0% % pr dko ci 
silnika 

Umo liwia u ytkownikowi ustawienie warto ci pr dko ci przyporz dkowanej Pr dko ci 
Ustawianej Wst pnie 6. Dodatkowe informacje patrz Parametr G14.6 

Mref 7  = +70.0% % pr dko ci 
silnika 

Umo liwia u ytkownikowi ustawienie warto ci pr dko ci przyporz dkowanej Pr dko ci 
Ustawianej Wst pnie 7. Dodatkowe informacje patrz Parametr G14.7 

Inch Spd1 = 0.00% % pr dko ci 
silnika 

Umo liwia u ytkownikowu ustawienie pr dko ci Dobiegu 1. Dodatkowe informacje patrz 
Parametr G15.1 

Inch Spd2 = 0.00% % pr dko ci 
silnika 

Umo liwia u ytkownikowu ustawienie pr dko ci Dobiegu 2. Dodatkowe informacje patrz 
Parametr G15.2. 
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9.6. Parametry SV.8 – Sterowanie Pompami  
Ekran Jednostki Opis 

R=0.0Bar 0.0Bar Jednostki 
in ynierskie 

Pokazuje warto  nastawy PID (lewa strona) i warto  rzeczywist  odczytan  
przez czujnik sprz enia zwrotnego (prawa strona). 

Pokazuje status nap du podczas pracy sterownika pomp zgodnie z poni sz  
tabel :  

Status Opis 

Man Nap d pracuje w trybie sterowania r cznego. 

OFF Nap d zatrzymany. 

RDY Nap d zatrzymany z powodu niskiego zapotrzebowania. 

BYP Praca na “bypass” podczas przej cia stanu ON/OFF pompy o sta ym wydatku 
za czaj  si  alarny nadci nienia lub obni onego ci nienia. 

FILL Funkcja Napelnianie Ruroci gu jest aktywna. 

RAMP Rampa zadawania warto ci jest aktywna. 

CAV Nap d zatrzymany z powodu kawitacji. 

APO Nap d zatrzymany z powodu zadzia ania Automatycznego Chwilowego 
Zatrzymania. 

FLOW Nap d ogranicza przep yw. 

F65 d ‘niskie ci nienie’. 

F67 d ‘brak wody’ (suchobieg). 

Man +0.0% +0.0% % zakresu 
czujnika 

Dodatkowo w trybie PID s  pokazane: referencja (w %) a obok sprz enie  
(w %). 

Status zespo u trzech pomp pokazany jest poni ej: 

Status Opis 
OFF Pompa wy czona z Pulpitu Sterowania. 

RDY Pompa gotowa do pracy. 

ON Praca pompy 

FLT Pompa wy czona z powodu awarii (wej cie steruj ce sygna em jest aktywne) 

1OFF      2OFF      3OFF - 

Uwaga: Patrz konfiguracja wej  cyfrowych w trybie sterowania pompami. 
Parametry G1.7 oraz G4.1.4 s  z nimi po czone.  

Flow = 0.0l/s Jednostki 
in ynierskie 

Pokazuje aktualn  warto  odczytan  na wej ciu analogowym lub 
wej ciu impulsowym do którego jest do czony czujnik. 
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10.  OPIS PARAMETRÓW PROGRAMOWANYCH 
Na wy wietlaczu alfanumerycznym nap du SD700 s  wy wietlane ró ne parametry. Parametry te s  
organizowane w grupy (G1 do G25). Aby uzyska  dost p do parametrów lub podgrup po onych na 
ni szych poziomach naci nij przycisk  . Kiedy uzyska  ju  dost p do w ciwego parametru parametr 
ten b dzie pokazany jako warto  numeryczna lub jako lista mo liwych do wyboru opcji. 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Rysunek 10.1 Szczegó y wiersza programowania. 

 
Dla ca ej listy parametrów i mo liwych opcji konfiguracyjnych patrz informacja poni ej. 

10.1. Grupa 1 – G1: Menu Opcje 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Umo liwia u ytkownikowi blokad  parametrów SD700 ca kowit  
lub cz ciow . Aby j  uaktywni  musisz wprowadzi  has o w G1.2. 
OPCJA OPIS FUNKCJA 
0 NIE Parametr nieaktywny 

1 BLOKADA 
CZ CIOWA 

Wszystkie parametry s  zablokowane z 
wyj tkiem G1.1, G1.2, G4.3 i referencje 
PID 

1 LOCK PARMTRS=0 G1.1 / Blokada 
Parametrów  0 – 2 0 

2 BLOKADA 
CA KOWITA 

Mo e by  modyfikowane tylko G1.1 i 
G1.2. 

NIE 

2 PASSWORD_=OFF  G1.2 / Has o 
dost pu 

OFF, 
0000 – 
9999 

0 

Umo liwia u ytkownikowu wprowadzenie has a aby zablokowa  
parametry i uniemo liwi  nieautoryzowane zmiany w 
oprogramowaniu. Je li w grupie G1.1 ‘Blokada parametrów’ 
zosta a wybrana opcja 1 lub 2 wtedy ten parametr pojawia si  
automatycznie. 
Odblokowanie: par. G1.1 =1 lub 2  ustawi  na 0  NO' .Zostanie 
wy wietlone 2 PASSWORD_?OFF  

TAK 

3 PSW ERR=XXXX 
G1.2b / - 
Odzyskiwanie 
has a 

0000 – 
9999 0000 ABY odzyska  has o mo e zosta  u yty nast puj cy wzór  

Odblokuj has o = (XXXX/2)-3. TAK 

Wiersz Programowania  

Wy wietla wszystkie grupy i 
podgrupy potrzebne do 
ustawienia nap du 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

4 LANG=ESPANOL G1.4 / Wybór 
zyka 

Angielski  
Hiszpa ski 
niemiecki 

Hiszpa ski Umo liwia wybór j zyka komunikatów. NIE 

Umo liwia wybór parametrów które zamierzasz zainicjalizowa  w 
miejsce warto ci domy nych parametrów fabrycznych 
OPCJA OPIS FUNKCJA 

0 NO INIT aden parametr nie b dzie 
zainicjalizowany. 

1 USR PRMTR Tylko parametry u ytkownika zostan  
zainicjalizowane. 

2 MTR PRMTR Tylko dane silnika zostan  
zainicjalizowane. 

5 INITIALISE=0 
G1.5 / 
Inicjalizacja 
Parametrów  

0 – 3 0 

3 ALL PRMTR Wszystkie parametry nap du zostan  
zainicjalizowane. 

NIE 

6 SHORT Menu=NO 
G1.6 / Ukrycie 
cz ci menu 
konfiguracyjneg
o 

Nie 
Tak Nie 

Je i jest aktywny. Wówczas menu konfiguracji nie b dzie 
dost pne. Jedyne menu widoczne to G1 MENU OPCJE, G10 
GRANICE, i grupa Wy wietlacz. 

NIE 

7 PROG= STANDAR 
G1.7 / 
Aktywacja 
Programu  

STANDAR
D 

PUMP 
STANDARD 

Umo liwia wybór dodatkowych funkcjonalno ci. Je li wybrano 
PUMP, wówczas b dzie dost pna funkcjonalno  sterowania 
pompami  G25. 
 
 OSTRZE ENIE: Aktywacja programu Pompy zmienia 
automatycznie konfiguracj  wej  i wyj  nap du. Dalsze 
informacje znajdziesz pod G4.1.4. Przeka niki wyj ciowe zostan  
tak e przekonfigurowane automatycznie. Dalsze informacje 
znajdziesz pod 'S8.1 Wyj cia przeka nikowe’. 
Upewnij si , e nie ma zagro enia wywo anego przypadkowym 
startem aby unikn  zniszczenia urz dzenia lub zranien personelu 
obs ugi. 

NIE 

 

10.1.1. Podgrupa 1.10 – S1.10: Eloader (za adowanie EEPROM) 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

UPLOAD=N 

G1.10.1 / 
zapisuje 
parametry 
nap du do 
pulpitu 
sterowania 

N 
Y N 

Kiedy ten parametr jest ustawiony na  ‘Tak, parametry zaczynaj  
by  automatycznie kopiowane z nap du do pulpitu, zapisuj c ca  
konfiguracj  nap du w pami ci pulpitu. Podczas kopiowania 
pojawia si  komunikat dotycz cy procesu kopiowania: 

UPLOADING….100% 
Kiedy proces jest zako czony na wy wietlaczu pojawia si  
ponowonie parametr który by   wy wietlany przed zapisem. Jako 
warto  domy lna ustawiono NIE. 

NIE 

DOWNLOAD=N 

G1.10.2 / 
zapisuje 
parametry z 
pulpitu 
sterowania do 
nap du  

N 
Y N 

Kiedy ten parametr jest ustawiony na  ‘Tak’, parametry zaczynaj  
by  automatycznie kopiowane z pulpitu do nap du, zapisuj c ca  
konfiguracj  do nap du zmieniaj c jego konfiguracj  i 
przeprogramowuj c go. Podczas kopiowania pojawia si  
komunikat dotycz cy procesu kopiowania: 

DOWNLOADING….100% 
Kiedy proces jest zako czony na wy wietlaczu pojawia si  
ponowonie parametr który by   wy wietlany przed zapisem. Jako 
warto  domy lna ustawiono NIE.. 

NIE 
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10.2. Grupa 2 – G2: Dane z tabliczki znamionowej Silnika 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 MTR CUR=00.00A 
G2.1 / Pr d 
znamionowy 
silnika  

1 – 9999A  Ustawienie pr du znamionowego silnika zgodnie z jego tabliczk  
znamionow . TAK 

2 MTR VOLT=400V 
G2.2 / Napi cie 
znamionowe 
silnika 

220 – 
999V 400V Ustawienie napi cia  znamionowego silnika zgodnie z jego 

tabliczk  znamionow .. TAK 

3 MTR PWR=00.0kW 
G2.3 / Moc 
znamionowa 
silnika 

0 – 
2000kW  Ustawienie mocy  znamionowej silnika zgodnie z jego tabliczk  

znamionow . TAK 

4 MTR RPM=1485 
G2.4 / Obroty 
przy obci eniu 
zmamionowym 

0 – 
24000rpm 1485 Ustawienie obrotów  znamionowych silnika zgodnie z jego 

tabliczk  znamionow . TAK 

5 MTR PFA=0.85 G2.5 / Cosinus 
Phi 0 to 1 0.85 Ustawienie wspó czynnika mocy silnika zgodnie z jego tabliczk  

znamionow . TAK 

6 MTR FRQ=50Hz 
G2.6 / 
Cz stotliwo  
znamionowa 
silnika 

0 – 100Hz 50Hz Ustawienie znamionowej cz stotliwo ci napi cia zasilania silnika 
zgodnie z jego tabliczk  znamionow . TAK 

7 MTR COOL=40% 

G2.7 / 
Ch odzenie 
silnika przy 
pr dko ci 
zerowej 

OFF, 
20 – 100% 40% 

Umo liwia regulacj  wra liwo ci modelu termicznego silnika w 
oparciu o rzeczywiste warunki jego ch odzenia  
Jako referencj  mo na przyj  ustawienia jak ni ej: 
Pompy zatapialne  20% 
Silnik z ch odzeniem w asnym  40% 
Silnik z ch odzeniem obcym  100% 
Uwaga: Je li nap d pracuje przez d ugi czas na niskiej pr dko ci i 
zarejestrowano szereg zatrzyma  awaryjnych wygenerowanych 
przez model termiczny silnika przy rzeczywistej temperaturze 
silnika du o ni szej od temperatury dopuszczalnej d ugotrwale 
wówczas warto  parametru nale y lekko podnie  aby wykluczy  
nieprawid owe zatrzymania awaryjne. 
Uwaga: Je li jest ustawiony na 'OFF', model termiczny zostanie 
zdezaktywowany 

TAK 

10.3. Grupa 3 – G3: Nastawy 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawian
ie 

podczas 
PRACY  

Umo liwia wybór ródla dla nastawy pr dko ci 1 lub 2. 

OPCJA FUNKCJA 
NONE Brak ród a nastawy pr dko ci. 
AI1 Nastawa b dzie wprowadzana przez wej cie Analogowe 1. 
AI2 Nastawa b dzie wprowadzana przez wej cie Analogowe 2 

AI1+AI2 Nastawa b dzie sum  sygna ów wprowadzonych przez 
wej cia Analogowe 1 i 2 

LOCAL Nastawa zostanie zadana z klawiatury Pulpitu Sterowania i 
ustawiona w parametrze ‘G3.3'Lokalna Nastawa Pr dko ci'. 

MREF 
Wielo-nastawa. Ró ne Nastawy uruchamiane z kombinacji 
stanów wej  cyfrowych. Dalsze szczegó y patrz 
Przypisywanie konfiguracji Wej ciom Cyfrowym. ‘S4.1  
Wej cia Cyfrowe’ 

PMOT Moto Potencjometr z lub bez pami ci nastawy 

1 REF1 SPD=LOCAL 
G3.1 / ród o 
dla nastawy 
pr dko ci 1 

NONE 
AI1 
AI2 

AI1+AI2 
LOCAL 
MREF 
PMOT 

PID 

LOCAL 

PID Umo liwia wykorzystanie jako nastawy warto ci parametru 
ustawionego dla funkcji PID. 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawian
ie 

podczas 
PRACY  

2 REF2 SPD=LOCAL 
G3.2 / ród o 
dla nastawy 
pr dko ci 2 

    

TAK 

3 LOCAL SPD=+100% 
G3.3 Lokalna 
Nastawa 
Pr dko ci' 

-250 do 
+250% 100% Umo liwia u ytkownikowi ustawienie pr dko ci obrotowej silnika je li 

ród o nastawy zosta o ustalone na 'LOCAL'. TAK 

 
 

 Warto  zale na od pr du znamionowego nap du. 
Uwaga: Je li wszystkie te warto ci nie zostan  wprowadzone poprawnie nap d SD700 nie b dzie pracowa  poprawnie. 
Kiedy tabliczka znamionowa silnika oferuje ró ne mo liwo ci konfiguracyjne jak np. dla po czenia trójk t – gwiazda 
upewnij si , e wprowadzono dane odpowiednie dla w ciwej konfiguracji. 

10.4. Grupa 4 – G4: Wej cia 

10.4.1. Podgrupa 4.1 – S4.1: Wej cia Cyfrowe  

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Umo liwia u ytkownikowi ustawienie g ównego trybu sterowania 
dla komend steruj cych nap dem (Start/Stop, Reset, ...). 

OPCJA OPIS FUNKCJA 
0 NONE Tryb sterowania 1 nieaktywny 
1 LOCAL Sterowanie nap dem z Pulpitu Sterowania. 
2 REMOTE Nap d sterowany przez zaciski steruj ce. 

1 CNTROL MODE1=1 
G4.1.1 / 

ówny Tryb 
Sterowania 

0 – 3 1 

3 SERIAL 
COMMS 

Nap d sterowany przez szyn  
komunikacyjn . 

NIE 

Umo liwia u ytkownikowi ustawienie pomocniczego trybu 
sterowania dla komend steruj cych nap dem (Start/Stop, Reset, 
...).  
OPCJA OPIS FUNKCJA 
0 NONE Tryb sterowania 2 nieaktywny. 
1 LOCAL Sterowanie nap dem z Pulpitu Sterowania. 
2 REMOTE Nap d sterowany przez zaciski steruj ce. 

3 SERIAL 
COMMS 

Nap d sterowany przez szyn  
komunikacyjn . 

2 CNTROL MODE2=2 
G4.1.2 / 
Pomocniczy 
Tryb 
Sterowania 

0 – 3 2 

Uwaga: Tryb sterowania  2 mo e by  aktywowany wy cznie przez 
wej cia cyfrowe. Uruchomienia tego trybu dokonuje si  poprzez 
wej cie cyfrowe '17  CONTROL 2'. Kiedy to wej cie staje si  
aktywne – aktywny staje si  Pomocniczy tryb sterowania. 

NIE 

Umo liwia u ytkownikowi  reset b dów z Pulpitu Sterowania 
(LOCAL). 
OPCJA FUNKCJA 

Y=YES Nap d mo e by  resetowany za pomoc  przycisku 
reset z klawiatury pulpitu steruj cego 

3 RESET MODE=Y G4.1.3 / Reset 
z klawiatury 

Y 
N Y 

N=NO Reset z klawiatury jest niemo liwy 

TAK 

4 DIGIT I MODE=0 
G4.1.4 / Wybór 
konfiguracji 
Wej  
Cyfrowych 

0 – 5 0 

Umo liwia u ytkownikowi przypisanie ró nych funkcjonalno ci 
WEj ciom Cyfrowym. Wszystkie opcje opisane ponizej 
przeprogramuj  wszystkie wej cia razem, za wyj tkiem opcji '1  
Wszystkie Programowane’, która umo liwia przypisanie 
funkcjonalno ci ka demu wej ciu z osobna. 

NIE 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

OPCJA OPIS FUNKCJA 

0 
3 
PRZEWODOW
A 

'Start/Stop i Reset' poprzez zaciski 
steruj ce. 
DI1 = 01  Start (NO) 
DI2 = 04  Stop 1–Reset (NC) 
DI3 = 03  Stop 2-Reset (NC) 
DI4 = 15  Nastawa 2 (NO) 
DI5 = 10  Odwrotno  pr dko ci 
(NC) 
DI6 = 17  Sterowanie 2 (NO) 

1 
WSZYSTKIE 
PROGRAMOWA
NE 

Wej cia konfigurowane indywidualnie 
przez u ytkownika. Patrz G4.1.5 do 
G4.1.10 
Wej cia Cyfrowe  5 i 6 s  
zaprogramowane jako ród o nastawy 
dla wst pnie ustawianych 4 pr dko ci 
obrotowych silnika. Pozosta e wej cia 
pozostaj  do zaprogramowania przez 

ytkownika 
PARAMETR ED5 ED6 
G14.4 0 0 
G14.5 0 X 
G14.6 X 0 
G14.7 X X 

2 
MREF 2 
PRZEWODOW
A 

Uwaga: nale y koniecznie ustawi  
G3.1 REF1 SPD=MREF lub G3.2 
REF2 SPD=MREF 
Wej cia Cyfrowe 4, 5 i 6 s  
zaprogramowane jako ród o nastawy 
dla wst pnie ustawianych 7 pr dko ci 
obrotowych silnika. Pozosta e wej cia 
pozostaj  do zaprogramowania przez 

ytkownika 
PARAMETR ED4 ED5 ED6 
G14.1 0 0 X 
G14.2 0 X 0 
G14.3 0 X X 
G14.4 X 0 0 
G14.5 X 0 X 
G14.6 X X 0 
G14.7 X X X 

3 
MREF 3 
PRZEWODOW
Y 

Uwaga: nale y koniecznie ustawi  
G3.1 REF1 SPD=MREF lub G3.2 
REF2 SPD=MREF 

    

4 
MOTO 
POTENCJOME
TR 

Przypisuje funkcj  powi kszania i 
zmniejszania pr dko ci zadanej 
dwóm wej ciom cyfrowym. 
DI5 = W Gór  (NO contact) 
DI6 = W dó  (NC contact) 
Ograniczeniem pr dko ci zadawanej 
staj  si  granice pr dko ci ustawiane 
w parametrze 'G10 GRANICE. 
Mo liwe jest zaprogramowanie rampy 
przej cia: 
G5.7 PMT ACL1=3%/s 
G5.8 PMT DCL1=3%/s 
G5.9 PMT ACL2=1%/s 
G5.10 PMT DCL2=1%/s 
G5.11 PMOT BRK=OFF 
Uwaga: W tym trybie warto  
nastawy zadanej przez moto 
potencjometr b dzie zapami tana, 
nawet je li silnik zostanie zatrzymany 
, równie  w przypadku zaniku 
napi cia zasilaj cego. 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Pracuje w taki sam sposób jak w opcji 
4 lecz w przypadku zatrzymania 
silnika lub gdy wyst pi zanik zasilania 
nastawa nie zostanie zapami tana. 
W tym wypadku domy ln  pr dko ci  
minimalna z jak  nap d wystartuje po 
zresetowaniu przyczyny zatrzymania 

dzie warto  zadana ustawiona w 
G10.1 lub G10.3. 

    

5 ERASAB POT 

 Ostrze enie  : Konfiguracja 
wej  cyfrowych zmieniana jest w 
sposób automatyczny. Upewnij si , 
e przypadkowe uruchomienie silnika 

nie spowoduje wyst pienia 
zagro enia zranie  personalnych lub 
uszkodzenia maszyny. 

 

 
Uwaga: Wybór programu sterowanie Pompami zmienia konfiguracj  wej  cyfrowych. 
 
Aktywacja programu sterowania pompami tzn. ustawienie G1.7 PROG = PUMP, automatycznie zmienia 
funkcjonalno ci wszystkich wej  cyfrowych. W trybie tym nie jest mo liwa konfiguracja indywidualnych 
wej  cyfrowych przez u ytkownika. 
 
W trybie  "Pompowym" WEj ciom Cyfrowym przyporz dkowano  nast puj ce funkcjonalno ci: 
 
DI1: Awaria Pompy Pomocniczej 1. Styk NO. 
 
DI2: Awaria Pompy Pomocniczej 2. Styk NO. 
 
DI3: Awaria Pompy Pomocniczej 3/Odczyt przep ywu. Styk NO. 
 
DI4: System Dozwolony. Styk NO. 
 
DI5: B d ‘Suchobieg’. Styk NC / Start w trybie r cznym. Styk NO. 
 
DI6: B d ‘wysokie ci nienie’. Styk NC. 
  
Uwaga: Aktywacja  programu pompowego ustawia wszystkie wej cia cyfrowe na tryb ‘00 – nie u ywane’. 
Je li potrzebne b dzie powtórne zaprogramowanie nap du, konieczne stanie si  tak e powtórne 
przyporz dkowanie funkcjonalno ci. Gwarantuje to bezpieczn  prac  instalacyjn , eliminuj c zagro enie 
nieprawid owego dzia ania nap du wskutek zadzia ania  aparatów z poprzedniej aplikacji, przy czonych 
do wej . 
 
Uwaga: Aktywacja programu pompowego modyfikuje równie  Wyj cia cyfrowe. Przeka niki wyj ciowe 
zostan  skonfigurowane do opcji '28 PUMP CNTRL'. W tym wypadku przeka niki te nie mog  by  u yte 
do innego celu, chyba e zosta yby zabronione dla wykorzystania w trybie pompowym przez zmian  
odpowiednich parametrów (G25.9.1 to G25.9.3). Informacja dodatkowa patrz podgrupa S25.9 sterowanie 
systemów pompowych. 
 
 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Pozwala u ytkownikowi na przypisanie  funkcjonalno ci 
indywidualnym wej ciom cyfrowym 
OPCJA OPIS FUNKCJA 
00 NIE U YWANE Wej cie nie u ywane. 5 DIGITL IN 1=06 

G4.1.5 / 
Konfiguracja 
wielofunkcyjna 
WEj cia 
Cyfrowego 1 

00 – 21 06 

01 START (NO) 
Komenda ‘Start’ podawana z przycisku 
NO. Nale y w tym przypadku przypisa  
innemu wej ciu Komend  ‘Stop’ 
podawan  z przycisku NC. 

NIE 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

02 STOP1 (NC) 
Komenda ‘Stop’ podawana z przycisku 
NC. Tryb zatrzymywania jest 
regulowany poprzez parametr G7.1 
STOP 1. 

03 STOP2-RESET 

Komenda ‘Stop’ podawana z przycisku 
NC. Tryb zatrzymywania jest 
regulowany poprzez parametr G7.2 
STOP 2. Aktywacja wej cia w tym trybie 
dzia a równie  jako sygna  ‘Reset’ 

04 STOP1-RESET 

Komenda ‘Stop’ podawana z przycisku 
NC. Tryb zatrzymywania jest 
regulowany poprzez parametr G7.1 
STOP 1. Aktywacja wej cia w tym trybie 
dzia a równie  jako sygna  ‘Reset’. 

6 DIGITL IN 2=00 

G4.1.6 / 
Konfiguracja 
wielofunkcyjna 
WEj cia 
Cyfrowego 2 

00 – 21 00 

05 START/STOP Umo liwia start je li zamkni te i stop 
je li otwarte (start / stop 2 przewodowy). 

06 START-
RST/STOP 

Umo liwia start je li zamkni te i stop 
je li otwarte (start / stop 2 przewodowy). 
Aktywacja wej cia w tym trybie dzia a 
równie  jako sygna  ‘Reset’. 

07 RESET (NC) Komenda ‘Reset” podawana z przycisku 
NC. 

08 START + 
INCH1 

Komenda ‘Start’ i pr dko  dobiegu 
1(jog 1) kiedy przycisk zamkni ty. 
Pr dko  dobiegu ustawiana jest w 
G15.1 INCH1 

7 DIGITL IN 3=00 

G4.1.7 / 
Konfiguracja 
wielofunkcyjna 
WEj cia 
Cyfrowego 3 

00 – 21 00 

09 START + 
INCH2 

Komenda ‘Start’ i pr dko  dobiegu 
2(jog 2) kiedy przycisk zamkni ty. 
Pr dko  dobiegu ustawiana jest w 
G15.2 INCH2. 
Uwaga 1. 

10 INV SPEED 
Wykonuje hamowanie silnika do 
pe nego zatrzymania a nast pnie start 
silnika w przeciwnym kierunku obrotów. 
Uwaga 2. 

11 RESERVE Zarezerwowano dla przysz ego u ytku. 
12 RESERVE Zarezerwowano dla przysz ego u ytku. 

8 DIGITL IN 4=00 

G4.1.8 / 
Konfiguracja 
wielofunkcyjna 
WEj cia 
Cyfrowego 4 

00 – 21 00 

13 INV INCHS 
Inwersja pr dko ci dobiegu ustalonej w 
parametrach G15.1, G15.2 lub G15.3. 
Uwaga 2 

14 ACC/DEC 2 

Zezwala na aktywno  ramp 
przyspieszenia i hamowania. 
Alternatywne pr dko ci przyspieszenia i 
hamowania s  zaprogramowane w G5.3 
i G5.4. 

15 REFERENCE 2 
Umo liwia wybór alternatywnej nastawy 
pr dko ci ustawionej w G3.2. 
 

16 RESERVE Zarezerwowano dla przysz ego u ytku. 

9 DIGITL IN 5=00 

G4.1.9 / 
Konfiguracja 
wielofunkcyjna 
WEj cia 
Cyfrowego 5 

00 – 21 00 

17 CONTROL 2 Aktywuje alternatywny tryb sterowania 
ustawiony w G4.2. 

18 START/STP – 
RST 

Podobnie jak opcja 06, lecz sygna  
‘Reset’ stanie si  aktywny po 
zatrzymaniu silnika. 

19 STOP (2) 
Komenda ‘Stop’ podana z przycisku NC. 
Tryb zatrzymania ustawiany jest w  
G7.2 STOP 2. 

20 SPEED LIMIT 2 
Zmienia na aternatywne ograniczenia 
pr dko ci zaprogramowane w G10.3 i 
G10.4. 

10 DIGITL IN 6=17 

G4.1.10 / 
Konfiguracja 
wielofunkcyjna 
WEj cia 
Cyfrowego 6 

00 - 21 17 

21 DC BRAKE Aktywuje lub deaktywuje Modu  
Hamowania Dynamicznego 

 

 
 

1 Je li dwa wej cia s  ustawione jako '08  START + INCH1' oraz '09  START + INCH2' staj  si  jednocze nie 
aktywne uruchamiana jest kombinacja 'START + INCH3' zaprogramowana w G15.3 INCH3. 
2 Inwersja obrotów parametr 'G10.9 INVERSION ?=Y' musi by  dozwolona. 
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10.4.2. Podgrupa 4.2 – S4.2: Wej cie Analogowe 1   

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Zezwala u ytkownikowi na pod czenie czujnika do wej cia 
analogowego 1 i aktywuje parametry niezb dne do jego ustawienia. 
Patrz G4.2.3 a  do G4.2.7. 
  
OPCJA FUNKCJA 

N=NIE Wej cie Analogowe pozostanie wyskalowane w jednostkach 
domy lnych (%). 

1 SENSOR 1 ?=N 

G4.2.1 / 
Pozwala na 

ycie czujnika 
na Wej ciu 
Analogowym 1 

N 
Y N 

Y=TAK 
Wej cie Analogowe i ka da zmienna odnosz ca si  do tego 
wej cia b dzie skonfigurowana w jednostkach in ynierskich 
wybranych w G4.2.2. 

NIE 

2 SENSOR 1=l/s3 
G4.2.2 / Wybór 
jednostek dla 
czujnika 1 

% 
l/s 

m³/s 
l/m 

m³/m 
l/h 

m³/h 
m/s 
m/m 
m/h 
Bar 
kPa 
Psi 
m 
ºC 
ºF 
ºK 

l/s 

Umo liwia wybór ró nych jednostek miary dla Wej cia Analogowego 1 
zgodnie z czujnikiem przy czonym do tego wej cia. 
Je li parametr ten zostanie zmieniony, to dla zapewnienia w ciwej 
pracy systemu musz  zosta  odpowiednio wyregulowane warto ci 
maksymalna i minimalna zakresu czujnika.  
Sprawdzi  nale y nast puj ce parametry: 
'G4.2.5 Smi1=+0.0l/s'  Minimum zakresu czujnika. 
'G4.2.7 Sma1=+10.0l/s'  Maximum zakresu czujnika. 
 

NIE 

3 AIN1 FORMAT=V  
G4.2.3 / Format 
Wej cia 
Analogowego 1 

V 
mA V 

Umo liwia wybór formatu napi ciowego lub pr dowego dla Wej cia 
Analogowego 1, zgodnie z typem czujnika przy czonego do tego 
wej cia. 

NIE 

4 INmin1=+0(V/mA) 

G4.2.4 / 
Minimum 
zakresu 
Wej cia  
Analogowego 1 

-10 do 
+10V 

0 do 20mA 
+0(V / mA) 

Okre la minimaln  warto  napi cia lub pr du która wyst pi na Wej ciu 
Analogowym 1. Ustawi  zgodnie z charakterystyk  pod czonego 
czujnika. 

TAK 

5 Smi1=+0.0l/s3 
G4.2.5 / 
Minimum 
zakresu 
czujnika 1 

-3200 do 0 
jednostek 
in ynierski

ch 
+0.0l/s 

Ustawia minimaln  warto  w takiej jednostce miary, któr  pos uguje si  
czujnik pod czony do wej cia analogowego 1. Warto  ta powinna 
równie  odpowiada  warto ci minimalnej napi cia lub pr du czujnika 
ustawionej w 'G4.2.4 INmin1'. 
Uwaga: Warto  ta powinna by  sprawdzona je li zosta y zmienione 
jednostki w 'G4.2.2 SENSOR 1'. Jest to wa ne dla obu trybów 
sterowania: w p tli otwartej lub zamkni tej. 

TAK 

6 INmax1=+10(V/mA) 

G4.2.6 / 
Maximum 
zakresu 
Wej cia  
Analogowego 1 

-10 do 
+10V 

0 do 20mA 
+10V 

Okre la maksymaln  warto  napi cia lub pr du która wyst pi na 
Wej ciu Analogowym 1. Ustawi  zgodnie z charakterystyk  
pod czonego czujnika. 

TAK 

7 Sma1=+10.0l/s3 
G4.2.7 / 
Maximum 
zakresu 
czujnika 1 

0 do 
+3200 

jednostek 
in ynierski

ch 

+10.0l/s 

Ustawia maksymaln  warto  w takiej jednostce miary, któr  pos uguje 
si  czujnik pod czony do wej cia analogowego 1. Warto  ta powinna 
równie  odpowiada  warto ci maksymalnej napi cia lub pr du czujnika 
ustawionej w 'G4.2.6 INmax1'. 
Uwaga: Warto  ta powinna by  sprawdzona je li zosta y zmienione 
jednostki w 'G4.2.2 SENSOR 1'. Jest to wa ne dla obu trybów 
sterowania: w p tli otwartej lub zamkni tej. 

TAK 

8 SPD LO1=+0% 

G4.2.8 / 
Pr dko  
odpowiadaj ca 
warto ci 
minimum 
zakresu 
Wej cia 
Analogowego 1 

-250% do 
+250% +0% 

Umo liwia wyskalowanie nastawy pr dko ci odpowiadaj cej warto ci 
minimalnej zakresu Wej cia Analogowego 1 ustawionej w parametrze 
'G4.2.4 INmin1'. 
Warto  ta jest okre lana w procentach znamionowej pr dko ci 
obrotowej silnika.. 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

9 SPD HI1=+100% 

G4.2.9 / 
Pr dko  
odpowiadaj ca 
warto ci 
maksimum 
zakresu 
Wej cia 
Analogowego 1 

-250% do 
+250% +100% 

Umo liwia wyskalowanie nastawy pr dko ci odpowiadaj cej warto ci 
maksymalnej zakresu Wej cia Analogowego 1 ustawionej w parametrze 
'G4.2.6 INmax1'. 
Warto  ta jest okre lana w procentach znamionowej pr dko ci 
obrotowej silnika. 

TAK 

 
 

3 Dost pne tylko w przypadku gdy 'G4.2.1 SENSOR 1 = Y'. 
 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

10 FB1=+0.0l/s3 

G4.2.10 / 
Minimum 
zakresu 
roboczego 
czujnika 

-3200 do 
+3200 

jednostek 
in ynierski

ch 

+0.0l/s 

Do ustawienia minimum zakresu roboczego czujnika je li rzeczywisty 
zakres roboczy ró ni si  od zakresu czujnika pracuj cego w otwartej 

tli sterowania. Odpowiada to warto ci napi cia lub pr du ustawionej 
w 'G4.2.4 INmin1'.  
Parametr ten powinien by  ustawiony do pracy z czujnikiem w otwartej 

tli sterowania. 

TAK 

11 FB1 – SP=0%3 

G4.2.11 / 
Minimum 
zakresu 
pr dko ci dla 
czujnika 
pracuj cego w 
otwartej p tli  

-250% do 
+250% +0% 

Umo liwia ustawienie pr dko ci minimalnej odpowiadaj cej minimum 
zakresu roboczego czujnika wg 'G4.2.10 FB1', przy pracy czujnika w 

tli otwartej. 
Warto  ta jest okre lana w procentach znamionowej pr dko ci 
obrotowej silnika. 

TAK 

12 FA1=+10.0l/s3 

G4.2.12 / 
Maximum 
zakresu 
roboczego 
czujnika 

-3200 do 
+3200 

jednostek 
in ynierski

ch 

+10.0l/s 

Do ustawienia maksimum zakresu roboczego czujnika je li rzeczywisty 
zakres roboczy ró ni si  od zakresu czujnika pracuj cego w otwartej 

tli sterowania. Odpowiada to warto ci napi cia lub pr du ustawionej 
w 'G4.2.6 INmax1'. Parametr ten powinien by  ustawiony do pracy z 
czujnikiem w otwartej p tli sterowania. 

TAK 

13 FA1 – SP=100%3 

G4.2.13 / 
Maximum 
zakresu 
pr dko ci dla 
czujnika 
pracuj cego w 
otwartej p tli 

-250% do 
+250% +100% 

Umo liwia ustawienie pr dko ci maksymalnej odpowiadaj cej 
maksimum zakresu roboczego czujnika wg 'G4.2.12 FA1', przy pracy 
czujnika w p tli otwartej. 
Warto  ta jest okre lana w procentach znamionowej pr dko ci 
obrotowej silnika. 

TAK 

Ustawia tryb zatrzymania kiedy wyst pi zanik sygna u na Wej ciu 
Analogowym 1. 

OPCJA FUNKCJA 

N=NIE Funkcja zabroniona 14 AIN1 LOSS=N 

G4.2.14 / 
Ochrona 
Wej cia  
Analogowego 
przy zaniku 
sygna u 

N 
Y N 

Y=TAK 
Kiedy poziom warto ci na wej ciu Analogowym 1 spada w 
dó  do warto ci zerowej, nap d ocenia, e czujnik zosta  
uszkodzony i wykonuje procedur  Zatrzymania Awaryjnego 
komunikuj c b d 'F42 AIN1 LOSS' 

TAK 

15 1_Z BAND=OFF 
G4.2.15 / Filtr 
dla wej cia 
analogowego  

OFF, 
0.0 – 9.9% OFF 

Filtruje sygna  podawany na Wej cie Analogowe 1. Ustawiaj c warto  
ró  od zera umo liwiamy pozbycie si  szumu elektrycznego, który 
upo ledza prawid owy odczyt sygna u o warto ci zerowej na wej ciu. 

TAK 
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10.4.3. Podgrupa 4.3 – S4.3: Wej cie Analogowe 2   

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Zezwala u ytkownikowi na pod czenie czujnika do wej cia 
analogowego 2 i aktywuje parametry niezb dne do jego 
ustawienia Patrz G4.3.3 a  do  G4.3.7.  

OPCJA FUNKCJA 

N=NIE Wej cie Analogowe pozostanie wyskalowane w 
jednostkach domy lnych (%). 

1 SENSOR 2 ?=N 

G4.3.1 / 
Pozwala na 

ycie czujnika 
na Wej ciu 
Analogowym 2 

N 
Y N 

Y=TAK 
Wej cie Analogowe i ka da zmienna odnosz ca si  do 
tego wej cia b dzie skonfigurowana w jednostkach 
in ynierskich wybranych w G4.3.2. 

NIE 

2 SENSOR 2=Bar4 
G4.3.2 / Wybór 
jednostek 
czujnika 2 

% 
l/s 

m³/s 
l/m 

m³/m 
l/h 

m³/h 
m/s 
m/m 
m/h 
Bar 
kPa 
Psi 
m 
ºC 
ºF 
ºK 

Bar 

Umo liwia wybór ró nych jednostek miary dla Wej cia 
Analogowego 2 zgodnie z czujnikiem przy czonym do tego 
wej cia. 
Je li parametr ten zostanie zmieniony, to dla zapewnienia 

ciwej pracy systemu musz  zosta  odpowiednio 
wyregulowane warto ci maksymalna i minimalna zakresu czujnika.  
Sprawdzi  nale y nast puj ce parametry: 
'G4.3.5 Smi2=+0.0Bar'  Minimum zakresu czujnika. 
'G4.3.7 Sma2=+10.0Bar'  Maksimum zakresu czujnika. 
 

NIE 

 
 
 

 
3 Dost pne tylko w przypadku gdy 'G4.2.1 SENSOR 1 = Y'. 
4 Dost pne tylko w przypadku gdy 'G4.3.1 SENSOR 2 = Y'. 
 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

3 AIN2 FORMAT=mA  
G4.3.3 / Format 
Wej cia 
Analogowego 2  

V 
mA mA 

Umo liwia wybór formatu napi ciowego lub pr dowego dla Wej cia 
Analogowego 2, zgodnie z typem czujnika przy czonego do tego 
wej cia. 

NIE 

4 INmin2=+4mA 

G4.3.4 / 
Minimum 
zakresu 
Wej cia  
Analogowego 2 

-10 do 
+10V 

0 do 20mA 
+4mA 

Okre la minimaln  warto  napi cia lub pr du która wyst pi na 
Wej ciu Analogowym 2. Ustawi  zgodnie z charakterystyk  
pod czonego czujnika. 

TAK 

5 Smi2=+0.0Bar4 
G4.3.5 / 
Minimum 
zakresu 
czujnika 2 

-3200 do 0 
jednostek 
in ynierski

ch 
+0.0Bar 

Ustawia minimaln  warto  w takiej jednostce miary, któr  
pos uguje si  czujnik pod czony do wej cia analogowego 2. 
Warto  ta powinna równie  odpowiada  warto ci minimalnej 
napi cia lub pr du czujnika ustawionej w 'G4.3.4 INmin2'. 
Uwaga: Warto  ta powinna by  sprawdzona je li zosta y 
zmienione jednostki w 'G4.3.2 SENSOR 2'. Jest to wa ne dla obu 
trybów sterowania: w p tli otwartej lub zamkni tej. 

TAK 

6 INmax2=+20mA 

G4.3.6 / 
Maximum 
zakresu 
Wej cia  
Analogowego 2 

-10 do 
+10V 

0 do 20mA 
+20mA 

Okre la maksymaln  warto  napi cia lub pr du która wyst pi na 
Wej ciu Analogowym 2. Ustawi  zgodnie z charakterystyk  
pod czonego czujnika. 

TAK 

7 Sma2=+10.0Bar4 
G4.3.7 / 
Maximum 
zakresu 
czujnika 2 

0 do 
+3200 

jednostek 
in ynierski

ch 

+10.0Bar 

Ustawia maksymaln  warto  w takiej jednostce miary, któr  
pos uguje si  czujnik pod czony do wej cia analogowego 2. 
Warto  ta powinna równie  odpowiada  warto ci maksymalnej 
napi cia lub pr du czujnika ustawionej w 'G4.3.6 INmax2'. 
Uwaga: Warto  ta powinna by  sprawdzona je li zosta y 
zmienione jednostki w 'G4.3.2 SENSOR 2'. Jest to wa ne dla obu 
trybów sterowania: w p tli otwartej lub zamkni tej. 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

8 SPD LO2=+0% 

G4.3.8 / 
Pr dko  
odpowiadaj ca 
warto ci 
minimum 
zakresu 
Wej cia 
Analogowego 2 

-250% do 
+250% +0% 

Umo liwia wyskalowanie nastawy pr dko ci odpowiadaj cej 
warto ci minimalnej zakresu Wej cia Analogowego 2 ustawionej w 
parametrze 'G4.3.4 INmin2'. Jest skonfigurowane dla nastawy 
pr dko ci przez wej cie analogowe. Ustawia warto  parametru 
'G4.3.1 SENSOR 2 ?= N'. 
Warto  ta jest okre lana w procentach znamionowej pr dko ci 
obrotowej silnika. 

TAK 

9 SPD HI2=+100% 

G4.3.9 / 
Pr dko  
odpowiadaj ca 
warto ci 
maksimum 
zakresu 
Wej cia 
Analogowego 2 

-250% do 
+250% +100% 

Umo liwia wyskalowanie nastawy pr dko ci odpowiadaj cej 
warto ci maksymalnej zakresu Wej cia Analogowego 2 ustawionej 
w parametrze 'G4.3.6 INmax2'. Jest skonfigurowane dla nastawy 
pr dko ci przez wej cie analogowe. Ustawia warto  parametru 
'G4.3.1 SENSOR 2 ?= N'. 
Warto  ta jest okre lana w procentach znamionowej pr dko ci 
obrotowej silnika. 

TAK 

10 FB2=+0.0Bar 4 

G4.3.10 / 
Minimum 
zakresu 
roboczego 
czujnika 

-3200 do 
+3200 

jednostek 
in ynierski

ch 

+0.0Bar 

Do ustawienia minimum zakresu roboczego czujnika je li 
rzeczywisty zakres roboczy ró ni si  od zakresu czujnika 
pracuj cego w otwartej p tli sterowania. Odpowiada to warto ci 
napi cia lub pr du ustawionej w 'G4.3.4 INmin2'. Parametr ten 
powinien by  ustawiony do pracy z czujnikiem w otwartej p tli 
sterowania. 

TAK 

11 FB2 – SP=0%4 

G4.3.11 / 
Minimum 
zakresu 
pr dko ci dla 
czujnika 
pracuj cego w 
otwartej p tli 

-250% do 
+250% +0% 

Umo liwia ustawienie pr dko ci minimalnej odpowiadaj cej 
minimum zakresu roboczego czujnika wg 'G4.3.10 FB2', przy pracy 
czujnika w p tli otwartej. 
Warto  ta jest okre lana w procentach znamionowej pr dko ci 
obrotowej silnika. 

TAK 

12 FA2=+10.0Bar 4 

G4.3.12 / 
Maximum 
zakresu 
roboczego 
czujnika 

-3200 do 
+3200 

jednostek 
in ynierski

ch 

+10.0Bar 

Do ustawienia maksimum zakresu roboczego czujnika je li 
rzeczywisty zakres roboczy ró ni si  od zakresu czujnika 
pracuj cego w otwartej p tli sterowania. Odpowiada to warto ci 
napi cia lub pr du ustawionej w 'G4.3.6 Inmax2'. Parametr ten 
powinien by  ustawiony do pracy z czujnikiem w otwartej p tli 
sterowania. 

TAK 

13 FA2 – SP=100%4 

G4.3.13 / 
Maximum 
zakresu 
pr dko ci dla 
czujnika 
pracuj cego w 
otwartej p tli 

-250% do 
+250% +100% 

Umo liwia ustawienie pr dko ci maksymalnej odpowiadaj cej 
maksimum zakresu roboczego czujnika wg 'G4.3.12 FA2', przy 
pracy czujnika w p tli otwartej. 
Warto  ta jest okre lana w procentach znamionowej pr dko ci 
obrotowej silnika. 

TAK 

Ustawia tryb zatrzymania kiedy wyst pi zanik sygna u na 
Wej ciu Analogowym 2. 

OPCJA FUNKCJA 
N=NIE Funkcja zabroniona. 14 AIN2 LOSS=N 

G4.3.14 / 
Ochrona 
Wej cia  
Analogowego 2 
przy zaniku 
sygna u 

N 
Y N 

Y=TAK 

Kiedy poziom warto ci na wej ciu Analogowym 2 spada 
w dó  do warto ci zerowej, nap d ocenia, e czujnik 
zosta  uszkodzony i wykonuje procedur  Zatrzymania 
Awaryjnego komunikuj c b d 'F43 AIN2 LOSS'. 
 

TAK 

15 2_Z BAND=OFF 
G4.3.15 / Filtr 
dla Wej cia 
Analogowego  
2  

OFF, 
0.0 – 9.9% OFF 

Filtruje sygna  podawany na Wej cie Analogowe 2. Ustawiaj c 
warto  ró  od zera umo liwiamy pozbycie si  szumu 
elektrycznego, który upo ledza prawid owy odczyt sygna u o 
warto ci zerowej na wej ciu. 

TAK 

 
 
 

 4 Dost pne tylko w przypadku gdy 'G4.3.1 SENSOR 2 = Y'. 
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10.4.4. Podgrupa 4.4 – S4.4: Wej cie impulsowe (Wej cie Cyfrowe 6) 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 Sensr U=l/m 

G4.4.1 / 
Jednostki 
czujnika 
po czonego do 
Wej cia 
Impulsowego 

% 
l/s 

m³/s 
l/m 

m³/m 
l/h 

m³/h 
m/s 
m/m 
m/h 

l/m 

Umo liwia wybór warto ci jednostki do pomiaru przep ywu. 
Uwaga: Aby u  tego wej cia powiniene  dysponowa  
przep ywomierzem z szeroko ci  impulsu wyj ciowego o 
szeroko ci wi kszej ni  50ms. 

ywany w algorytmie ograniczenia przep ywu. Patrz S25.10. 

TAK 

2 Pls/s = 100 l/s 
G4.4.2 / 
Konfiguracja 
przep ywomierz
a 

0 do 
32760 

Jednostek
przep ywu 

100l/s 

Umo liwia wyskalowanie przep ywomierza poprzez wpisanie 
obj to ci cieczy która przep ywaj c przez przep ywomierz w czasie 
1 sekundy wygeneruje 1 impuls. 
Na przyk ad, je i ustawimy  ‘Pls/s=100 l/s’, a rzeczywisty przep yw 
wynosi 500l/s, otrzymamy. 5 impulsów/s 

TAK 

3 M Rng=1000 l/s 

G4.4.3 / 
Maksymalny 
zakres 
przep ywomierz
a 

0 do 
32760 

Jednostek 
przep ywu 

1000l/s 

Umo liwia ustawienie zakresu maksymalnego przep ywomierza. 
Wielko  ta jest u ywana do wyliczenia poziomu resetowania w 
algorytmie sterowania przep ywem. 
Z warto ci  ustawion  w tym parametrze po czony jest parametr 
G25.10.4. Na przyk ad: je li ustawisz jako zakres maksymalny 
przep ywomierza 100 jednostek ‘G4.4.3=100’, a po dany poziom 
resetowania wg algorytmu przep ywu jest poni ej 30 jednostek, 
musisz ustawi  ‘G25.10.4=30%’. 

TAK 

 

10.5. Grupa 5 – G5: Rampy Przy pieszenia i Hamowania  

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 ACCE1=3.0% / s 
G5.1 / Rampa 
przy pieszenia 
1 

0.02 – 
650% / s 3.0% / s 

Umo liwia ustawienie rampy przy pieszenia 1. Nastawa jest 
wyra ona w jednostkach przy pieszenia (procentowy przyrost 
pr dko ci obrotowej na sekund ). Na przyk ad, rampa 10%/s 
oznacza, e nap d powi ksza pr dko  o 10% pr dko ci 
znamionowej silnika na ka  sekund  (tzn do osi gni cia 
znamionowej pr dko ci od zera silnik potrzebuje 10 sekund) 
Rampa ta ustawiana jest zgodnie z wymaganiami ka dego 
procesu. 

TAK 

2 DECEL1=3.0% / s G5.2 / Rampa 
hamowania 1 

0.02 – 
650% / 

sec 
3.0% / s 

Umo liwia ustawienie rampy hamowania 1. Nastawa jest wyra ona 
w jednostkach hamowania (procentowa utrata pr dko ci obrotowej 
na sekund ). Na przyk ad, rampa 10%/s oznacza, e nap d 
zmniejsza pr dko  o 10% pr dko ci znamionowej silnika na 
ka  sekund  (tzn do osi gni cia pr dko ci zerowej od pr dko ci 
znamionowej silnik potrzebuje 10 sekund) Rampa ta ustawiana jest 
zgodnie z wymaganiami ka dego procesu. 

TAK 

3 ACCE2=1.0% / s 
G5.3 / Rampa 
przy pieszenia 
2 

0.02 – 
650% / 

sec 
1.0% / s 

Umo liwia ustawienie alternatywnej rampy przy pieszenia. 
Nastawa jest wyra ona w jednostkach przy pieszenia (procentowy 
przyrost pr dko ci obrotowej na sekund ), podobnie jak ustawienia 
rampy podstawowej. Nap d b dzie stosowa  ramp  przy pieszenia 
1 a  do osi gni cia przez silnik pr dko ci ustawionej w 'G5.5 BRK 
ACC'. Od tego punktu nap d b dzie przy piesza  silnik wg 
alternatywnej rampy przy pieszenia.  
Je li 'G5.5 BRK ACC = OFF' zmiana ramp nie nast pi. 

TAK 

4 DECEL2=1.0% / s G5.4 / Rampa 
hamowania 2 

0.02 – 
650% / 

sec 
1.0% / s 

Umo liwia ustawienie alternatywnej rampy hamowania. Nastawa 
jest wyra ona w jednostkach hamowania (procentowa utrata 
pr dko ci obrotowej na sekund ), podobnie jak ustawienia rampy 
podstawowej. Nap d b dzie stosowa  ramp  hamowania  1 a  do 
osi gni cia przez silnik pr dko ci ustawionej w 'G5.6 BRK DEC'. 
Od tego punktu nap d b dzie hamowa  silnik wg alternatywnej 
rampy hamowania.  
Je li 'G5.6 BRK DEC = OFF' zmiana ramp nie nast pi 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

5 BRK ACC=OFF 
G5.5 / Granica 
pr dko ci dla 
zmiany rampy 
przy pieszenia 

OFF, 
0 do 250% OFF 

Ten parametr ustawia progow  cz stotliwo  dla alternatywnej 
rampy przy pieszenia. Powinien by  ustawiony na tak  pr dko  
dla której profil rampy powinien zosta  zmieniony. Je li warto  ta 
zostanie przekroczona nap d zacznie pracowa  z alternatywn  
ramp  przy pieszania. 
Uwaga: Alternatywne przy pieszenie lub hamowanie mo e by  
wybierane przez wej cie cyfrowe lub wyj cie komparatora 
funkcjonalnego. Funkcjonalno  ta nie musi by  zale na od 
pr dko ci nap du (dla przyk adu je li wielko ci  porównywan  
przez komparator jest  pr d znamionowy nap du, gdy warto  ta 
przekracza ustawiony poziom okre lony w % In nast pi zmiana 
rampy). 

TAK 

6 BRK DEC=OFF 
G5.6 / Granica 
pr dko ci dla 
zmiany rampy 
hamowania 

OFF, 
0 to 250% OFF 

Ten parametr ustawia progow  cz stotliwo  dla alternatywnej 
rampy hamowania. Powinien by  ustawiony na tak  pr dko  dla 
której profil rampy powinien zosta  zmieniony. Je li warto  ta 
zostanie przekroczona nap d zacznie pracowa  z alternatywn  
ramp  hamowania. 
Uwaga: Alternatywne przy pieszenie lub hamowanie mo e by  
wybierane przez wej cie cyfrowe lub wyj cie komparatora 
funkcjonalnego. Funkcjonalno  ta nie musi by  zale na od 
pr dko ci nap du (dla przyk adu je li wielko ci  porównywan  
przez komparator jest  pr d znamionowy nap du, gdy warto  ta 
przekracza ustawiony poziom okre lony w % In nast pi zmiana 
rampy). 

TAK 

7 PMT ACL1=1.0% /s 

G5.7 / Rampa 1 
przyspieszenia 
nastawy dla 
motopotencjom
etru. 

0.02 – 
650% / 

sec 
1.0% / s Umo liwia regulacj  rampy 1 przy pieszenia nastawy dla funkcji 

motopotencjometru. TAK 

8 PMT DCL1=3.0% /s 

G5.8 / Rampa 1 
hamowania 
nastawy dla 
motopotencjom
etru  

0.02 – 
650% / 

sec 
3.0% / s Umo liwia regulacj  rampy 1 hamowania nastawy dla funkcji 

motopotencjometru. TAK 

9 PMT ACL2=1.0% /s 

G5.9 / Rampa 2 
przyspieszenia 
nastawy dla 
motopotencjom
etru  

0.02 – 
650% / 

sec 
1.0% / s 

Umo liwia ustawienie rampy 2 przy pieszenia nastawy dla funkcji 
motopotencjometru. Nap d b dzie u ywa  rampy 1 a  do chwili 
przekroczenia warto ci ustawionej w parametrze 'G5.11 PMOT 
BRK'. Od tego punktu nap d prze cza si  na ramp  alternatywn . 
Je li 'G5.11 PMOT BRK = OFF', zmiana ramp nie nast pi 

TAK 

10 PMT DCL2=3.0% /s 

G5.10 / Rampa 
2 hamowania 
nastawy dla 
motopotencjom
etru. 

0.02 – 
650% / 

sec 
3.0% / s 

Umo liwia ustawienie rampy 2 hamowania nastawy dla funkcji 
motopotencjometru. Nap d b dzie u ywa  rampy 1 a  do chwili 
przekroczenia warto ci ustawionej w parametrze 'G5.11 PMOT 
BRK'. Od tego punktu nap d prze cza si  na ramp  alternatywn . 
Je li 'G5.11 PMOT BRK = OFF', zmiana ramp nie nast pi.  

TAK 

11 PMOT BRK = OFF 

G5.11 / Granica 
pr dko ci dla 
zmiany rampy 
przy pieszenia/
hamowania dla 
nastawy 
motopotencjom
etru. 

OFF, 
0 to 250% OFF 

Ten parametr ustawia progow  cz stotliwo  dla alternatywnej 
rampy przyspieszania/hamowania nastawy motopotencjometru. 
Parametr ten jest tak  pr dko ci  przy której powinna nast pi  
zmiana profilu rampy nastawy motopotencjometru. 

TAK 

12 SP FLT=0.250s 
G5.12 / Sta a 
czasowa filtru 
pr dko ci  

0.001 – 
10s 0.250s 

S-rampa powinna zosta  wprowadzona je li wymagane jest 
adkie przej cie podczas procesu przy pieszania/hamowania. S-

rampa wprowadza filtr dla zmian nastawy pr dko ci dzia aj cy 
podczas wykonywania komend ‘Start/Stop’ oraz przy pieszenia i 
opó nienia. Jest on nadzwyczaj u yteczny w aplikacjach 

wigowych i windowych. 

TAK 
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10.6. Grupa 6 – G6: Sterownik PID   

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Umo liwia u ytkownikowi wybór ródla nastawy dla ustawiania 
odniesienia w regulatorze PID.  

OPCJA FUNKCJA 

NONE ród o zabronione 

AI1 Nastawa PID wprowadzana przez Wej cie  Analogowe 
1 

AI2 Nastawa PID wprowadzana przez Wej cie  Analogowe 
2 

RESERV Zarezerwowane dla przysz ego wykorzystania 

MREF 
Nastawa PID wprowadzana przez Wej cia Cyfrowe 
skonfigurowane jako Wielo-nastawa (=Pr dko ci 
ustawiane wst pnie). 

LOCAL 
Nastawa PID wprowadzana przez Pulpit Sterowania. 
Warto  mo e by  zmieniana w parametrze 'G3.3 
LOCAL SPD' 

1 SEL REF=MREF 
G6.1 / Wybór 
ród a nastawy 

pr dko ci 

NONE 
AI1 
AI2 

RESERV 
MREF 
LOCAL 
locPID 

MREF 

locPID 

Nastawa PID wprowadzana przez Pulpit Sterowania. 
Warto  zmieniana w parametrze 'G6.2 PID LOC'. 
Umo liwia to wprowadzenie dwóch nastaw pr dko ci  
poniewa  wówczas parametr 'G3.3 LOCAL SPD' nie 
jest modyfikowany. 
 

NIE 

2 PID LOC=+100%5 G6.2 / nastawa 
lokalna PID  

-250% do 
+250% +100% 

Kiedy jako ród o nastawy jest ustawiona ‘locPID’, nastawa 
wprowadzona z Pulpitu Sterowania b dzie zapami tana w tym 
parametrze. Warto  parametru 'G3.3 LOCAL SPD' nie jest 
modyfikowana i jest dost pna je li chcemy jej u  jako 
alternatywnej nastawy pr dko ci.. 

TAK 

 
Uwaga: Funkcja PID b dzie tu ustawiona je li jest dozwolona w parametrze 'G3.1 REF1 SPD=LOCAL' lub 'G3.2 2 
REF2 SPD=LOCAL'. 
5 dzie dost pny je li  'G6.1 SEL REF = locPID'. 
 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Wybór ród a sygna u sprz enia zwrotnego dla p tli sprz enia 
regulatora PID 

OPCJA FUNKCJA 

AI1 Sygna  sprz enia podawany przez Wej cie 
Analogowe 1 

AI2 Sygna  sprz enia podawany przez Wej cie 
Analogowe 2 

3 SEL FBK=AI2 
G6.3 / Wybór 
ródla sygna u 

sprz enia 
zwrotnego 

AI1 
AI2 

AI1+AI2 
AI2 

AI1 + AI2 Sygna  sprz enia podawany przez Wej cie 
Analogowe 1 i Wej cie  Analogowe 2 

NIE 

4 GAIN Kp=8.0 
G6.4 / 
Wzmocnienie 
proporcjonalne 
regulatora PID  

0.1 do 20 8.0 

Pozwala na ustawienie warto ci proporcjonalnej wzmocnienia 
regulatora PID. Je li potrzebujesz wi kszej odpowiedzi sterowania 
powi ksz t  warto .  
Uwaga: Je i warto  ta jest zbyt wysoka system regulacji mo e 
sta  si  niestabilny. 

TAK 

5 INTEGRAL = 0.0s 
G6.5 / Czas 
ca kowania 
regulatora PID 

0.1 – 
1000s, 
Max 

0.0s 

Pozwala na ustawienie czasu calkowania regulatora PID.  
Je i chcesz uzyska  wi ksz  dok adno  regulacji powiniene  
powi kszy  t  warto . 
Uwaga: Je i warto  ta jest zbyt wysoka system regulacji mo e 
dzia  zbyt wolno . 

TAK 

6 DIFFEREN = 0.0s 
G6.6 / Czas 
ró niczkowania 
regulatora PID 

0.0 – 250s 0.0s 
Pozwala na ustawienie czasu ró niczkowania regulatora PID. Je li 
potrzebujesz wi kszej odpowiedzi mo esz powi kszy  t  warto . 
Uwaga: Je i warto  ta jest zbyt wysoka doregulowanie mo e by   
niedok adne. 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Umo liwia inwersj  wyj cia regulatora PID. 

OPCJA FUNKCJA 

N=NO 

Odpowied  regulatora PID w trybie normalnym, co 
oznacza, e gdy warto  sygna u sprz enia przewy sza 
warto  nastawy pr dko  b dzie zmniejszona. Je li 
natomiast warto  sygna u sprz enia jest mniejsza ni  
warto  nastawy pr dko  b dzie powi kszona 

7 INVERT PID=N 
G6.7 / Inwersja 
wyj cia 
regulatora PID 

N 
Y N 

Y=YES 

Odpowied  regulatora PID w trybie odwróconym 
(inwersja), co oznacza, e gdy warto  sygna u 
sprz enia przewy sza warto  nastawy pr dko  

dzie powi kszona. Je li natomiast warto  sygna u 
sprz enia jest mniejsza ni  warto  nastawy pr dko  

dzie zmniejszona 

NIE 

8 ERR PID = +0.0% G6.8 / uchyb 
steruj cy PID - +0.0% Jest to ró nica pomi dzy warto ci  nastawy  'G6.1 SEL REF' a 

warto ci  sygna u sprz enia zwrotnego 'G6.3 SEL FBK'. - 

10.7. Grupa 7 – G7: Konfiguracja trybów Start / Stop   

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Wybór g ównego trybu zatrzymania dla nap du. Dla ka dej 
aplikacji ta wielko  powinna zosta  odpowiednio skonfigurowana. 

OPCJA FUNKCJA 

RAMP 
Nap d b dzie zmniejsza  po rampie cz stotliwo  
napi cia zasilaj cego silnik a  do jego pe nego 
zatrzymania. Pr dko  zatrzymania jest okre lona przez 
parametr ekranowy 'G5.2 Decel 1' 

1 STOP 1 = RAMP G7.1 / Tryb 
Stop 1 

RAMP 
SPIN RAMP 

SPIN 
Nap d od cza wyj cie od silnika . Silnik zatrzymuje si  
wybiegiem. Czas zatrzymania jest okre lony przez 
inercj  ca ego uk adu nap dowego 

TAK 

2 STOP 2 = SPIN G7.2 / Tryb 
Stop 2 

RAMP 
SPIN SPIN 

ytkownik mo e wybra  alternatywny tryb zatrzymania je li jest 
on przydatny. Warto  t  nale y zapisa  w ka dej z aplikacji. Dla 
informacji szczegó owych patrz parametr ‘G7.1 STOP 1=RAMP’. 
Uwaga: Tryb Stop 1 lub 2 mo e by  wybierany za pomoc  wej  
cyfrowych, za pomoc  wyj cia komparatora funkcjonalnego, lub 
przez ustawienie punktu zmiany pr dko ci dla trybu stop w 
parametrze 'G7.3 BRK STP 2'. 

TAK 

3 BRK STP 2 = OFF 
G7.3 / Zmiana 
pr dko ci dla 
trybu Stop  

OFF, 
0 do 250% OFF 

Kiedy ten parametr jest ustawiony na warto  ró  od zera, drugi 
profil zatrzymania mo e by  aktywowany w zale no ci od 
pr dko ci obrotowej silnika. Kiedy nap d w czasie pracy otrzyma 
komend  Tryb Stop 1, b dzie si  zatrzymywa  wg tego trybu a  do 
osi gni cia pr dko ci ustawionej w parametrze ‘G7.3 BRK STP 2’. 
Po.jej przekroczeniu nast pi aktywacja Trybu Stop 2 trwaj ca a  
do pe nego zatrzymania silnika. 
Uwaga: Tryb Stop 1 lub 2 mo e by  wybierany za pomoc  wej  
cyfrowych, za pomoc  wyj cia komparatora funkcjonalnego, lub 
przez ustawienie punktu zmiany pr dko ci dla trybu stop w 
parametrze 'G7.3 BRK STP 2'.. 

TAK 

Wybór trybu startu nap du. Wielko  ta powinna by  wybierana w 
zale no ci od potrzeb i charakteru aplikacji. 

OPCJA FUNKCJA 

4 START = RAMP G7.4 / Definicja 
trybu Start 

RAMP 
SPIN RAMP 

RAMP 
Nap d wystartuje zwi kszaj c cz stotliwo  napi cia 
wyj ciowego po rampie a  do cz stotliwo ci wynikaj cej 
z nastawy 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

    

SPIN 

W tym trybie, nap d najpierw bada pr dko  wa u silnika 
aby dopasowa  cz stotliwo  pocz tkow  napi cia któr  
przy y do stojana silnika w chwili startu. Od tej chwili 
silnik jest rozp dzany normalnie do pr dko ci zadanej. 
Umo liwia to start maszyny/urz dzenia  ju  pracuj cego 
w chwili otrzymania przez nap d komendy Start (tzw, 
funkcja “przechwytywania w locie” przydatna do rozruchu 
np. duzych wentylatorów które na biegu ja owym s  
nap dzane przez strumie  powietrza przep ywaj cego 
przez wirnik, nap dów z zainstalowanym ko em 
zamachowym funkcjonuj cym jako akumulator energii 
i.t.p.). 

 

5 START DLY = OFF 
G7.5 / Czas 
opó nienia 
startu 

OFF, 
0 – 6500s OFF 

Umo liwia ustawienie zw oki startowej t.j czasu up ywaj cego od 
chwili otrzymania przez nap d komendy Start do chwili podania 
napi cia na wej cie silnika. 

TAK 

6 STOP DLY = OFF 
G7.6 / Czas 
opó nienia 
zatrzymania 

OFF, 
0 – 6500s OFF 

Umo liwia ustawienie zw oki zatrzymania t.j czasu up ywaj cego 
od chwili otrzymania przez nap d komendy Stop do chwili 
rozpocz cia procedury zatrzymania silnika. 

TAK 

Umo liwia u ytkownikowi zatrzymanie silnika kiedy jego pr dko  
spada poni ej dolnej granicy pr dko ci zadeklarowanej dla SD700. 

OPCJA FUNKCJA 

N=NIE 

W tym przypadku silnik b dzie kontynuowa  prac  przy 
pr dko ci równej granicznej  pr dko ci minimalnej 
zdefiniowanej w parametrach ograniczenia pr dko ci 
(ustawionych w G10.1 lub G10.3), nawet je li nastawa 
pr dko ci nakazuje pr dko  ni sz . Na przyk ad, je li ‘1 
MIN1 SP=+30.00%’, a nastawa pr dko ci wynosi 
+20.00%, urz dzenie b dzie pracowa o przy +30.00%, i 
nigdy poni ej tej warto ci. 

Y=TAK 

W tym przypadku nap d uruchomi silnik automatycznie 
je li nastawa pr dko ci przekroczy poziom granicznej 
pr dko ci minimalnej. Dopóki nastawa jest  poni ej tej 
warto ci urz dzenie b dzie oczekiwa o w gotowo ci t.j. 

dzie mia o status 'READY'. 
Je li nap d hamuje i nastawa pr dko ci jest poni ej 
granicznej pr dko ci minimalnej, wówczas urz dzenie 

dzie zatrzymane wg procedury SPIN (od czenie 
nap du, zatrzymanie silnika wybiegiem). 

7 STP MIN SP = N 
G7.7 / 
Minimalna 
pr dko  
zatrzymania  

N 
Y N 

Uwaga: Je li chcesz zatrzyma  silnik kiedy nastawa pr dko ci jest 
poni ej ustalonego punktu pr dko ci powiniene  ustawi  ten 
parametr na TAK. Dodatkowo powiniene  ustawi  prawid owe 
warto ci parametrów 'G10.1 MIN1 SP' lub 'G10.3 MIN2 SP'. 

TAK 

8 OFFRet = OFF 

G7.8 / Czas 
zw oki 
pomi dzy 
zatrzymaniem a  
startem 

OFF, 
0.000 – 
10.000s 

OFF 
Umo liwia ustawienie czasu zw oki pomi dzy chwil  zatrzymania 
nap du a kolejnym startem. Je li parametr ten jest ustawiony na 
warto  ró  od OFF nap d przed kolejnym startem we mie pod 
uwag  warto  opó nienia zapisan  w ‘G7.5 START DLY’  

TAK 

Umo liwia ustawienie automatycznego restartu nap du po 
chwilowym zaniku napi cia zasilaj cego. 

OPCJA FUNKCJA 

N=NIE 
Nap d nie wystartuje po pojawieniu si  napiecia zasilania 
nawet w wypadku aktywnej komendy Start. U ytkownik 
powinien zdezaktywowa  komend  Start i ponowi  j . 

Y=TAK 
Nap d wystartuje automatycznie po odbudowaniu 
napi cia zasilaj cego. Warunkiem ponownego rozruchu 
jest aktywna komenda Startu. 

9 RUN AFTR VFL = Y 
G7.9 / Praca po 
wyst pieniu 
zaniku napi cia 
zasilaj cego  

N 
Y Y 

Uwaga: Je li sterowanie Start / Stop jest wykonywane z Pulpitu 
Sterowania, nap d nie wystartuje automatycznie po odbudowaniu 
napi cia zasilaj cego 

TAK 
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10.8. Grupa 8 – G8: Wyj cia  

10.8.1. Podgrupa 8.1 – S8.1: Przeka niki Wyj ciowe  

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Konfiguruje prac  ka dego przeka nika wyj ciowego zgodnie z 
opcjami pokazanymi w tabeli poni ej: 
OPC
JA OPIS FUNKCJA 

00 ZAWSZE 
WY CZONY Wyj cie jest nieaktywne 

01 ZAWSZE 
CZONY 

Kiedy nap d jest zasilany wyj cie 
przeka nika jest zawsze aktywne 

02 BRAK 
DÓW 

Nie wyst pi  b d w pracy nap du. 
Przeka nik stanie si  aktywny kiedy wyst pi 

d. 

03 D 
OGÓLNY 

Przeka nik stanie si  aktywny je li wyst pi o 
zwarcie wewn trz nap du lub na wej ciu 
nap du jest zbyt niskie napi cie 

04 START Przeka nik stanie si  aktywny je li nap d 
otrzyma  komend  Start 

05 PRACA 

Przeka nik stanie si  aktywny je li nap d 
wystartowa  (pr dko  si  powi ksza) t.j.. 
G8.1.1 = 05 i G8.1.5 = 06. Komenda Start 
jest aktywna , przeka nik 1 jest aktywny i 
natychmiast przeka nik 2 staje si  aktywny. 
Aktywowanie komendy Stop spowoduje 
automatyczne wy czenie przeka nika 1 
LECZ przeka nik 2 pozostaje za czony 
dopóki nap d calkowicie si  nie zatrzyma. 

06 GOTOWO  Nap d jest gotowy do  startu (brak b dów i 
komunikatów ostrzegawczych). 

07 PR DKO  
ZERO Nap d pracuje z zerow  pr dko ci . 

08 PR DKO  
USTALONA 

Pr dko  silnika osi gn a warto  jak w 
nastawie. 

09 ZWROT 
PR DKO CI 

Przeka nik stanie si  aktywny je li zwrot 
pr dko ci obrotowej jest ujemny. 

10   

11 
ZWROT 
NASTAWY 
PR DKO CI 

Przeka nik stanie si  aktywny je li zwrot 
nastawy pr dko ci obrotowej jest ujemny. 

12 REZERWA Zarezerwowane dla przysz ego 
wykorzystania. 

13 OGRANICZENI
E PR DKO CI Osi gni to ograniczenie pr dko ci. 

14 OGRANICZENI
E PR DU Osi gni to ograniczenie pr du silnika. 

15 OGRANICZENI
E NAPI CIA 

Osi gni to ograniczenie napi cia na 
szynach DC. 

16 OGRANICZENI
E MOMENTU 

Osi gni to ograniczenie momentu 
obrotowego. 

17 KOMPARATOR1 Przeka nik stanie si  aktywny je li wyj cie  
komparatora 1 stanie si  aktywne. 

18 KOMPARATOR2 Przeka nik stanie si  aktywny je li wyj cie  
komparatora 2 stanie si  aktywne. 

19 KOMPARATOR3 Przeka nik stanie si  aktywny je li wyj cie  
komparatora 3 stanie si  aktywne. 

20 
PRZYSPIESZENI
E / HAMOWANIE 
2 

Przeka nik stanie si  aktywny je li aktywne 
 alternatywne rampy. 

21 NASTAWA 
PR DKO CI 2 

Przeka nik stanie si  aktywny je li wybrano 
nastaw  pr dko ci 2 (alternatywn ) 

1 SEL RELAY 1=07 
G8.1.1 / Wybór 
ród a 

sterowania dla 
Przeka nika 1  

00 – 28 07 

22 STOP 2 Przeka nik stanie si  aktywny je li wybrano 
tryb stop 2. 

NO 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

23 
OGRANICZENI
E PR DKO CI 
2 

Przeka nik stanie si  aktywny je li 
osi gni to ograniczenie pr dko ci 2 

24 HAMOWANIE 
DC 

Przeka nik stanie si  aktywny je li 
hamowanie DC jest aktywne 

25 REZERWA Zarezerwowane dla przysz ego 
wykorzystania. 

26 REZERWA Zarezerwowane dla przysz ego 
wykorzystania. 

27 REZERWA Zarezerwowane dla przysz ego 
wykorzystania. 

    

28 STEROWANIE 
POMPAMI 

Nap d aktywuje przeka nik aby pod czy  
wybran  pomp . Patrz G25.9.1 do G25.9.3. 

 

2 T R1 ON=0.0 S 
G8.1.2 /  
Zw oka 
za czenia 
przeka nika  1 

0.0 – 999s 0.0s 
Umo liwia u ytkownikowi ustawienie zw oki w aktywacji  
przeka nika 1. 
Je li w czasie trwania tej zw oki zniknie komenda aktywacji, 
przeka nik pozostanie niewzbudzony. 

TAK 

3 T R1 OFF=0.0 S 
G8.1.3 / Zw oka 
wy czenia 
przeka nika  1 

0.0 – 999s 0.0s 
Umo liwia u ytkownikowi ustawienie zw oki w dezaktywacji  
przeka nika 1. 
Je li w czasie trwania tej zw oki zniknie komenda dezaktywacji, 
przeka nik pozostanie nadal aktywny. 

TAK 

Umo liwia u ytkownikowi odwrócenie logiki dzia ania 
funkcjonalnego przeka nika 1. 
Przeka nik 1 posiada jeden styk Normalnie Otwarty (T1/T2) i jeden 
styk Normalnie Zamkni ty (NC) (T2/T3). 
OPCJE FUNKCJA 
N=NIE Bez odwracania. 

4 INVERT R1=N 
G8.1.4 / 
Odwrotno  
dzia ania 
przeka nika 1  

N 
Y N 

Y=TAK Odwrotna logika funkcjonalno ci przeka nika. 

NIE 

5 SEL RELAY 2=17 
G8.1.5 / Wybór 
ród a 

sterowania dla 
Przeka nika 2 

00 – 28 17 Uwaga: Patrz parametry funkcjonalne jak w G8.1.1. NIE 

6 T R2 ON=0.0 S 
G8.1.6 / Zw oka 
za czenia 
przeka nika 2 

0.0 – 999s 0.0s 
Umo liwia u ytkownikowi ustawienie zw oki w aktywacji  
przeka nika 2. 
Je li w czasie trwania tej zw oki zniknie komenda aktywacji, 
przeka nik pozostanie niewzbudzony. 

TAK 

7 T R2 OFF=0.0 S 
G8.1.7 / Zw oka 
wy czenia 
przeka nika 2 

0.0 – 999s 0.0s 
Umo liwia u ytkownikowi ustawienie zw oki w dezaktywacji  
przeka nika 2. 
Je li w czasie trwania tej zw oki zniknie komenda dezaktywacji, 
przeka nik pozostanie nadal aktywny. 

TAK 

Umo liwia u ytkownikowi odwrócenie logiki dzia ania 
funkcjonalnego przeka nika 2. 
Przeka nik 2 posiada jeden styk Normalnie Otwarty (T4/T5) 
i jeden styk Normalnie Zamkni ty (NC) (T5/T6). 
OPCJE FUNKCJA 
N=NIE Bez odwracania. 

8 INVERT R2=N 
G8.1.8 / 
Odwrotno  
dzia ania 
przeka nika 2 

N 
Y N 

Y=TAK Odwrotna logika funkcjonalno ci przeka nika. 

NIE 

9 SEL RELAY 3=02 
G8.1.9 / Wybór 
ród a 

sterowania dla 
Przeka nika 3 

00 – 28 02 Uwaga: Patrz parametry funkcjonalne jak w G8.1.1.  NIE 

10 T R3 ON=0.0 S 
G8.1.10 / 
Zw oka 
za czenia 
przeka nika 3 

0.0 – 999s 0.0s 
Umo liwia u ytkownikowi ustawienie zw oki w aktywacji  
przeka nika 3. 
Je li w czasie trwania tej zw oki zniknie komenda aktywacji, 
przeka nik pozostanie niewzbudzony. 

TAK 

11 T R3 OFF=0.0 S 
G8.1.11 / 
Zw oka 
wy czenia 
przeka nika 3 

0.0 – 999s 0.0s 
Umo liwia u ytkownikowi ustawienie zw oki w dezaktywacji  
przeka nika 3. 
Je li w czasie trwania tej zw oki zniknie komenda dezaktywacji, 
przeka nik pozostanie nadal aktywny. 

TAK 

Umo liwia u ytkownikowi odwrócenie logiki dzia ania 
funkcjonalnego przeka nika 3. 
Przeka nik 3 posiada jeden styk Normalnie Otwarty (T7/T8) ) i 
jeden styk Normalnie Zamkni ty (NC) (T8/T9). 
OPCJE FUNKCJA 
N=NIE Bez odwracania 

12 INVERT R3=N 
G8.1.12 / 
Odwrotno  
dzia ania 
przeka nika 3 

N 
Y N 

Y=TAK Odwrotna logika funkcjonalno ci przeka nika. 

NIE 
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10.8.2. Podgrupa 8.2 – S8.2: Wyj cia Analogowe   

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Wyj cie Analogowe jest programowane zgodnie z poni sz  tabel  

OPC
JE OPIS FUNKCJA JEDNOSTKI 

00 BRAK Nie jest u ywane. -- 

01 PR DKO  
SILNIKA 

Sygna  proporcjonalny do 
pr dko ci silnika 

% Pr dko ci 
silnika 

02 PR D SILNIKA Sygna  proporcjonalny do pr du 
silnika. 

% Pr du 
znamionoweg
o silnika 

03 NAPI CIE 
SILNIKA 

Sygna  proporcjonalny do 
napi cia silnika. 

% Napi cia 
znamionoweg
o silnika 

04 MOC SILNIKA Sygna  proporcjonalny do mocy 
silnika. 

% Mocy 
silnika 

05 MOMENT 
SILNIKA 

Sygna  proporcjonalny do 
momentu obrotowego silnika 

% Moment 
silnika 

06 
WSPÓ CZYNNI
K MOCY 
SILNIKA 

Sygna  proporcjonalny do 
wspó czynnika mocy silnika. 

% Znamion. 
wspó czynnik
a mocy silnika 

07 TEMPERATURA 
SILNIKA 

Sygna  proporcjonalny do  
temperatury silnika 

% 
Temperatura 
Silnika 

08 
POMIAR 
CZ STOTLIWO

CI 

Sygna  proporcjonalny do 
cz stotliwo ci napi cia 
zasilaj cego. 

% 
Cz stotliwo  
wej ciowa 
(50Hz=100%) 

09 NAPI CIE 
WEJ CIOWE 

Sygna  proporcjonalny do 
napi cia zasilaj cego 

% Napi cia 
znamionoweg
o urz dzenia. 

10 SZYNY DC Sygna  proporcjonalny do 
napi cia na szynach DC 

% Napi cie 
silnka x 1.414 

11 TEMPERATURA 
NAP DU 

Sygna  proporcjonalny do 
temperatury nap du 

% 
Temperatury 
nap du 

12 NASTAWA 
PR DKO CI 

Sygna  proporcjonalny do 
nastawy pr dko ci nap du 

% Pr dko ci 
silnika 

13 REZERWA Zarezerwowane dla 
przysz ego wykorzystania.  

14 NASTAWA PID 
Sygna  proporcjonalny do 
nastawy w trybie sterowania 
PID. 

% 

15 SPRZ ENIE 
ZWROTNE PID 

Sygna  proporcjonalny do 
sprz enia zwrotnego w trybie 
sterowania PID. 

% 

16 UCHYB PID 

Sygna  proporcjonalny do 
uchybu (ró nica pomi dzy 
nastaw  a warto ci  sprz enia 
zwrotnego).w trybie sterowania 
PID 

% 

17 WEJ CIE 
ANALOGOWE 1 

Sygna  z Wej cia Analogowego 
1 przekazany do Wyj cia 
Analogowego. 

% 

18 WEJ CIE 
ANALOGOWE 2 

Sygna  z Wej cia Analogowego 
2 przekazany do Wyj cia 
Analogowego. 

% 

19 
WEJ CIE 
ANALOGOWE 
1+2 

Sygna  proporcjonalny do sumy 
sygna ów z obu wej . 
Umo liwia to zgrubne i dok adne 
ustawienie sygna u. 

% 

1 ANLG OUT1=01 G8.2.1 / 
Selection mode 
for Analogue 
Output 1 

00 – 21 01 

20 REZERWA Zarezerwowane dla 
przysz ego wykorzystania.  

NO 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

    21 MAKSYMALNA 
SKALA 

Wymusza maksymaln  warto  
na wyj ciu. 

100% dolnej 
skali 

 

2 FORMT 1=4-20 mA 
G8.2.2 / Format  
Wyj cia 
Analogowego 1 

0-10V 
±10V 

0-20mA 
4-20mA 

4-20mA Wyj cie Analogowe 1 jest konfigurowane w jednym z czterech 
dost pnych formatów w zale no ci od potrzeb aplikacji.. NIE 

3 MIN1 RNG=0% 

G8.2.3 / 
Poziom 
minimalny 
Wyj cia 
Analogowego 1 

-250% do 
250% 0% 

Minimalny poziom na wyj ciu Analogowym 1. 
Ustawienie minimalnego poziomu mo e by  wy sze ni  ustawienie 
poziomu maksymalnego. Umo liwia to u ytkownikowi uzyskanie 
odwrotnego skalowania t.j. wzrost wielko ci na wej ciu 
analogowym spowoduje obni enie cz stotliwo ci napi cia 
wyj ciowego i vice versa. 

TAK 

4 MAX1 RNG=+100% 

G8.2.4 / 
Poziom 
maksymalny 
Wyj cia 
Analogowego 1 

-250% do 
250% +100% 

Maksymalny poziom na wyj ciu Analogowym 1. 
Ustawienie maksymalnego poziomu mo e by  ni sze ni  
ustawienie poziomu minimalnego. Umo liwia to u ytkownikowi 
uzyskanie odwrotnego skalowania t.j. wzrost wielko ci na wej ciu 
analogowym spowoduje obni enie cz stotliwo ci napi cia 
wyj ciowego i vice versa.. 

TAK 

5 FILTER 1=OFF 
G8.2.5 / Wybór 
filtra dla 
Wyj cia 
Analogowego 1 

OFF, 
0.0 – 
20.0s 

OFF 

Filtr dla warto ci Wyj cia Analogowego 1. 
Je li sygna  analogowy jest nieco niestabilny, wprowadzenie 
odpowiedniej warto ci filtra mo e wp yn  na popraw  stabilno ci 
odpowiedzi. 
Uwaga : U ycie filtra mo e wprowadzi  nieznaczne opó nienie 
sygna u na wyj ciu analogowym. 

TAK 

6 ANLG OUT 2=02 

G8.2.6 / Wybór 
trybu dla 
Wyj cia 
Analogowego  
2 

00 – 21 02 Wyj cie Analogowe 2 jest programowane. Dla tablicy opcji patrz 
parametr 'G8.2.1 ANLG OUT 1'. NIE 

7 FORMT 2=4-20 mA 
G8.2.7 / Format  
Wyj cia 
Analogowego 2 

0-10V, 
±10V, 

0-20mA, 
4-20mA. 

4-20mA Wyj cie Analogowe 2 jest konfigurowane w jednym z czterech 
dost pnych formatów w zale no ci od potrzeb aplikacji. NIE 

8 MIN2 RNG=0% 

G8.2.8 / 
Poziom 
minimalny 
Wyj cia 
Analogowego 2 

-250% do 
250% 0% 

Minimalny poziom na wyj ciu Analogowym 2. 
Ustawienie minimalnego poziomu mo e by  wy sze ni  ustawienie 
poziomu maksymalnego. Umo liwia to u ytkownikowi uzyskanie 
odwrotnego skalowania t.j. wzrost wielko ci na wej ciu 
analogowym spowoduje obni enie cz stotliwo ci napi cia 
wyj ciowego i vice versa. 

TAK 

9 MAX2 RNG=+100% 

G8.2.9 / 
Poziom 
maksymalny 
Wyj cia 
Analogowego 2 

-250% do 
250% +100% 

Maksymalny poziom na wyj ciu Analogowym 2. 
Ustawienie maksymalnego poziomu mo e by  ni sze ni  
ustawienie poziomu minimalnego. Umo liwia to u ytkownikowi 
uzyskanie odwrotnego skalowania t.j. wzrost wielko ci na wej ciu 
analogowym spowoduje obni enie cz stotliwo ci napi cia 
wyj ciowego i vice versa. 

TAK 

10 FILTER 2=OFF 
G8.2.10 / 
Wybór filtra dla 
Wyj cia 
Analogowego 2 

OFF, 
0.0 – 
20.0s 

OFF 

Filtr dla warto ci Wyj cia Analogowego 2. 
Je li sygna  analogowy jest nieco niestabilny, wprowadzenie 
odpowiedniej warto ci filtra mo e wp yn  na popraw  stabilno ci 
odpowiedzi. 
Uwaga : U ycie filtra mo e wprowadzi  nieznaczne opó nienie 
sygna u na wyj ciu analogowym 

TAK 
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10.9. Grupa 9 – G9: Komparatory 

10.9.1. Podgrupa 9.1 – S9.1: Komparator 1   

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

ród o sygna ów dla komparatora 1 mo e zosta  ustawione wg 
tabeli jak ni ej: 

OPCJA OPIS FUNKCJA 

00 BRAK Brak ród a dla komparatora. 

01 PR DKO  
SILNIKA 

Sygna em porównania jest pr dko  
silnika 

02 PR D SILNIKA Sygna em porównania jest pr d silnika. 

03 NAPI CIE 
SILNIKA 

Sygna em porównania jest napi cie 
silnika. 

04 MOC SILNIKA Sygna em porównania jest moc silnika. 

05 
MOMENT 
OBROTOWY 
SILNIKA 

Sygna em porównania jest moment 
obrotowy silnika. 

06 
WSPÓ CZYNN
IK MOCY 
SILNIKA 

Sygna em porównania jest kosinus fi 
silnika 

07 TEMPERATUR
A SILNIKA 

Sygna em porównania jest temperatura 
silnika. 

08 
CZ STOTLIWO

 NAPI CIA 
WEJ CIOWEGO 

Sygna em porównania jest cz stotliwo  
napi cia zasilaj cego. 

09 NAPI CIE 
WEJ CIOWE 

Sygna em porównania jest warto  
napi cia zasilaj cego. 

10 SZYNA DC Sygna em porównania jest warto  
napi cia na szynie DC. 

11 TEMPERATUR
A NAP DU 

Sygna em porównania jest warto  
temperatury nap du. 

12 NASTAWA 
PR DKO CI 

Sygna em porównania jest warto  
nastawy pr dko ci. 

13 REZERWA Zarezerwowane dla przysz ego 
wykorzystania. 

14 NASTAWA PID Sygna em porównania jest warto  
nastawy pr dko ci w trybie PID. 

15 SPRZ ENIE 
ZWROTNE PID 

Sygna em porównania jest warto  
sprz enia zwrotnego w trybie PID. 

16 UCHYB PID Sygna em porównania jest warto  uchybu 
w trybie PID 

17 
WEJ CIE 
ANALOGOWE 
1 

Sygna em porównania jest warto  
sygna u podanego na Wej cie Analogowe 
1. 

18 
WEJ CIE 
ANALOGOWE 
2 

Sygna em porównania jest warto  
sygna u podanego na Wej cie Analogowe 
2. 

1 COMP 1 SEL=00 
G9.1.1 / Wybór 
ród a dla 

Komparatora 1 
00 – 21 00 

19 
WEJ CIE 
ANALOGOWE 
1+2 

Sygna em porównania jest warto  sumy 
sygna ów podanych na Wej cia 
Analogowe 1 i 2. 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

20 REZERWA Zarezerwowane dla przysz ego 
wykorzystania. 

    

21 MAKSYMALNA  
SKALA 

ycie maksymalnej warto ci która 
wymusi po dany stan wyj cia 
komparatora. 

 

Umo liwia wybór trybu pracy Komparatora 1. 
OPCJA OPIS FUNKCJA 

0 Normalny 
Komparator stanie si  aktywny je li wyst pi 
warunek ON i stanie si  nieaktywny je li 
wyst pi warunek OFF 

2 COMP 1 TYPE=0 
G9.1.2 / Wybór 
trybu pracy 
Komparatora 1 

0 – 1 0 

1 Okno 

Komparator stanie si  aktywny je li sygna  
zawiera si  w granicach 1 i 2, i dodatkowo 
kiedy granica 2 jest wi ksza ni  granica 1. Je li 
granica  2 jest mniejsza ni  granica 1, funkcja 
logiczna wyj cia komparatora zostanie 
odwrócona 

TAK 

3 SP C1 ON=+100[%] 

G9.1.3 / Warto  
 Aktywacji 

Komparatora 1 
w trybie 
Normalnym 

Jednostki 
in ynierski

e 
+100% 

Wybór warto ci która aktywuje wyj cie Komparatora 1. Wyj cie 
komparatora stanie si  aktywne je li warto  sygna u ród a 
wybranego wg parametru G9.1.1, jest wi ksza ni  warto  
ustawiona w tym parametrze oraz up yn  czas zw oki przy 
za czeniu zadeklarowany w G9.1.6. 
Uwaga: Parametr ten jest wy wietlany tylko w Normalnym trybie 
pracy komparatora 'G9.1.2 COMP 1 TYPE=0'. 

TAK 

4 LIM 2 C1=+100[%] 
G9.1.4 / 
Granica 2 dla  
Komparatora 1 
w trybie Okno 

Jednostki 
in ynierski

e 
+100% 

Definiuje jedn  z granic aktywuj cych komparator pracuj cy w 
trybie Okno. Wyj cie komparatora stanie si  aktywne je li warto  
sygna u ród a  wybrana w G9.1.1, zawiera si  pomi dzy 
granicami okre lonymi w  G9.1.4 i G9.1.5, oraz up yn  czas zw oki 
przy za czeniu zadeklarowany w G9.1.6. 
Uwaga: Parametr ten jest wy wietlany tylko w trybie pracy Okno 
komparatora 'G9.1.2 COMP 1 TYPE=1'. 

TAK 

5 LIM 1 C1=+0[%] 
G9.1.5 / 
Granica 1 dla  
Komparatora 1 
w trybie Okno 

Jednostki 
in ynierski

e 
+0% 

Definiuje jedn  z granic aktywuj cych komparator pracuj cy w 
trybie Okno. Wyj cie komparatora stanie si  aktywne je li warto  
sygna u ród a  wybrana w G9.1.1, zawiera si  pomi dzy 
granicami okre lonymi w  G9.1.4 i G9.1.5, oraz up yn  czas zw oki 
przy za czeniu zadeklarowany w G9.1.6. 
Uwaga: Parametr ten jest wy wietlany tylko w trybie pracy Okno 
komparatora 'G9.1.2 COMP 1 TYPE=1'. 

TAK 

6 T C1 ON=OFF 
G9.1.6 / Zw oka 
przy za czeniu 
Komparatora 1 

OFF, 
0.0 – 999s OFF 

Czas zw oki dla aktywacji wyj cia Komparatora 1. Kiedy spe nione 
 warunki aktywacji wyj cia komparatora pracuj cego w trybie 

Okno lub Normalny, timer opó nia zmian  stanu wyj cia o czas 
ustawiony w tym parametrze. 

TAK 

7 SP C1 OF=0[%] 

G9.1.7 / 
Warto  
dezaktywacji 
Komparatora 1 
w trybie 
Normalnym  

Jednostki 
in ynierski

e 
0% 

Warto  dezaktywacji wyj cia Komparatora 1. Wyj cie 
komparatora stanie si  nieaktywne je li warto  sygna u ród a 
wybranego wg parametru G9.1.1, jest mniejsza ni  warto  
ustawiona w tym parametrze oraz up yn  czas zw oki przy 
wy czeniu zadeklarowany w G9.1.8. 
Uwaga: Parametr ten jest wy wietlany tylko w Normalnym trybie 
pracy komparatora 'G9.1.2 COMP 1 TYPE=0' 

TAK 

8 T C1 OF=OFF 
G9.1.8 / Zw oka 
przy wy czeniu 
Komparatora 1 

OFF, 
0.0 – 
9999s 

OFF 
Czas zw oki dla dezaktywacji wyj cia Komparatora 1. Kiedy 
spe nione s  warunki dezaktywacji wyj cia komparatora 
pracuj cego w trybie Okno lub Normalny, timer opó nia zmian  
stanu wyj cia o czas ustawiony w tym parametrze 

TAK 

Wiele funkcji wewn trznych nap du mo e by  aktywowanych 
przez Komparator 1 zgodnie z wymaganiami aplikacji. Funkcje te 
zosta y opisane w tabeli poni ej: 
OPCJA OPIS FUNKCJA 
00 NIE AKTYWNE Wyj cie komparatora nieaktywne. 

01 START / STOP 
Wydaje komend  startu przy aktywacji, 
kiedy staje si  nieaktywne komend  
stopu. 

02 STOP 1 Aktywuje tryb zatrzymania stop 1. 

03 STOP 2 Aktywuje tryb zatrzymania stop 2. 

9 SEL FUNT C1=00 
G9.1.9 / Wybór 
funkcji Wyj cia 
Komparatora 1  

00 – 11 00 

04 RESET Resetuje nap d. 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

05 START + INCH 1 Aktywuje Start + Dobieg 1. 

06 START + INCH2 Aktywuje Start + Dobieg 2. 

07 START + INCH 3 Aktywuje Start + Dobieg 3. 

08 INV SPEED Odwraca zwrot pr dko ci. 

09 ACC / DEC 2 Aktywuje alternatywne rampy 

10 REFERENCE 2 Aktywuje alternatywne nastawy. 

11 SPEED LIMIT 2 Aktywuje alternatywne ograniczenia 
pr dko ci. 

    

Uwaga: Je li poziomy aktywacji i dezaktywacji  s  ustawione na 
warto ciach zbli onych i czasy zw oki s  ustawione jako OFF 
(wy czone), ka dy szum ród a sygna u, który wyst pi, mo e 
spowodowa  oscylacje w pracy komparatora wywo uj c 
nieprawid ow  prac  aplikacji. Powiniene  ustawi  te poziomy 
zachowuj c odpowiednio du y margines pomi dzy nimi oraz – je li 
to konieczne - ustawi  zw ok  poprawiaj  stabilno  pracy. 

 

10.9.2. Podgrupa 9.2 – S9.2: Komparator 2   

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 COMP 2 SEL=00 
G9.2.1 / Wybór 
ród a dla 

Komparatora 2 
00 – 21 00 Wybór ród a dla Komparatora 2. Opcje wyboru s  takie same jak 

dla Komparatora 1. Patrz parametr G9.1.1. TAK 

Umo liwia wybór trybu pracy Komparatora 2.  

OPCJA OPIS FUNKCJA 

0 NORMAL 
Komparator stanie si  aktywny je li wyst pi 
warunek ON i stanie si  nieaktywny je li 
wyst pi warunek OFF. 2 COMP 2 TYPE=0 

G9.2.2 / Wybór 
trybu pracy 
Komparatora 2 

0 – 1 0 

1 WINDOW 

Komparator stanie si  aktywny je li sygna  
zawiera si  w granicach 1 i 2, i dodatkowo 
kiedy granica 2 jest wi ksza ni  granica 1. Je li 
granica  2 jest mniejsza ni  granica 1, funkcja 
logiczna wyj cia komparatora zostanie 
odwrócona 

TAK 

3 SP C2 ON=+100[%] 

G9.2.3 / Warto  
 Aktywacji 

Komparatora 2 
w trybie 
Normalnym 

Jednostki 
in ynierski

e 
+100% 

Wybór warto ci która aktywuje wyj cie Komparatora 2. Wyj cie 
komparatora stanie si  aktywne je li warto  sygna u ród a 
wybranego wg parametru G9.2.1, jest wi ksza ni  warto  
ustawiona w tym parametrze oraz up yn  czas zw oki przy 
za czeniu zadeklarowany w G9.2.6. 
Uwaga: Parametr ten jest wy wietlany tylko w Normalnym trybie 
pracy komparatora 'G9.2.2 COMP 2 TYPE=0'.. 

TAK 

4 LIM 2 C2=+100[%] 
G9.2.4 / 
Granica 2 dla  
Komparatora 2 
w trybie Okno 

Jednostki 
in ynierski

e 
+100% 

Definiuje jedn  z granic aktywuj cych komparator pracuj cy w 
trybie Okno. Wyj cie komparatora stanie si  aktywne je li warto  
sygna u ród a  wybrana w G9.2.1, zawiera si  pomi dzy 
granicami okre lonymi w  G9.2.4 i G9.2.5, oraz up yn  czas zw oki 
przy za czeniu zadeklarowany w G9.2.6. 
Uwaga: Parametr ten jest wy wietlany tylko w trybie pracy Okno 
komparatora 'G9.2.2 COMP 2 TYPE=1'. 

TAK 

5 LIM 1 C2=+0[%] 
G9.2.5 / 
Granica 1 dla  
Komparatora 2 
w trybie Okno 

Jednostki 
in ynierski

e 
+0% 

Definiuje jedn  z granic aktywuj cych komparator pracuj cy w 
trybie Okno. Wyj cie komparatora stanie si  aktywne je li warto  
sygna u ród a  wybrana w G9.2.1, zawiera si  pomi dzy 
granicami okre lonymi w  G9.2.4 i G9.2.5, oraz up yn  czas zw oki 
przy za czeniu zadeklarowany w G9.2.6. 
Uwaga: Parametr ten jest wy wietlany tylko w trybie pracy Okno 
komparatora 'G9.2.2 COMP 2 TYPE=1' 

TAK 

6 T C2 ON=OFF 
G9.2.6 / Zw oka 
przy za czeniu 
Komparatora 2 

OFF, 
0.0 – 999s OFF 

Czas zw oki dla aktywacji wyj cia Komparatora 2. Kiedy spe nione 
 warunki aktywacji wyj cia komparatora pracuj cego w trybie 

Okno lub Normalny, timer opó nia zmian  stanu wyj cia o czas 
ustawiony w tym parametrze 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

7 SP C2 OF=0[%] 

G9.2.7 / 
Warto  
dezaktywacji 
Komparatora 2 
w trybie 
Normalnym 

Jednostki 
in ynierski

e 
0% 

Warto  dezaktywacji wyj cia Komparatora 2. Wyj cie 
komparatora stanie si  nieaktywne je li warto  sygna u ród a 
wybranego wg parametru G9.2.1, jest mniejsza ni  warto  
ustawiona w tym parametrze oraz up yn  czas zw oki przy 
wy czeniu zadeklarowany w G9.2.8. 
Uwaga: Parametr ten jest wy wietlany tylko w Normalnym trybie 
pracy komparatora 'G9.2.2 COMP 2 TYPE=0'. 

TAK 

8 T C2 OF=OFF 
G9.2.8 / Zw oka 
przy wy czeniu 
Komparatora 2 

OFF, 
0.0 – 
9999s 

OFF 
Czas zw oki dla dezaktywacji wyj cia Komparatora 2. Kiedy 
spe nione s  warunki dezaktywacji wyj cia komparatora 
pracuj cego w trybie Okno lub Normalny, timer opó nia zmian  
stanu wyj cia o czas ustawiony w tym parametrze. 

TAK 

9 SEL FUNT C2=00 
G9.2.9 / Wybór 
funkcji Wyj cia 
Komparatora 2 

00 – 11 00 
Wiele funkcji wewn trznych nap du mo e by  aktywowanych 
przez Komparator 2 zgodnie z wymaganiami aplikacji. Funkcje te 
zosta y opisane w tabeli parametru G9.1.9. 

TAK 

 

10.9.3. Podgrupa 9.3 – S9.3: Komparator 3   

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 COMP 3 SEL=00 
G9.3.1 / Wybór 
ród a dla 

Komparatora 3 
00 – 21 00 Wybór ród a dla Komparatora 3. Opcje wyboru s  takie same jak 

dla Komparatora 1. Patrz parametr G9.1.1. TAK 

Umo liwia wybór trybu pracy Komparatora 3.  

OPCJA OPIS FUNKCJA 

0 NORMAL 
Komparator stanie si  aktywny je li wyst pi 
warunek ON i stanie si  nieaktywny je li 
wyst pi warunek OFF 2 COMP 3 TYPE=0 

G9.3.2 / Wybór 
trybu pracy 
Komparatora 3 

0 – 1 0 

1 WINDOW 

Komparator stanie si  aktywny je li sygna  
zawiera si  w granicach 1 i 2, i dodatkowo 
kiedy granica 2 jest wi ksza ni  granica 1. Je li 
granica  2 jest mniejsza ni  granica 1, funkcja 
logiczna wyj cia komparatora zostanie 
odwrócona. 

TAK 

3 SP C3 ON=+100[%] 

G9.3.3 / Warto  
 Aktywacji 

Komparatora 3 
w trybie 
Normalnym 

Jednostki 
in ynierski

e 
100% 

Wybór warto ci która aktywuje wyj cie Komparatora 3. Wyj cie 
komparatora stanie si  aktywne je li warto  sygna u ród a 
wybranego wg parametru G9.3.1, jest wi ksza ni  warto  
ustawiona w tym parametrze oraz up yn  czas zw oki przy 
za czeniu zadeklarowany w G9.3.6. 
Uwaga: Parametr ten jest wy wietlany tylko w Normalnym trybie 
pracy komparatora 'G9.3.2 COMP 3 TYPE=0' 

TAK 

4 LIM 2 C3=+100[%] 
G9.3.4 / 
Granica 2 dla  
Komparatora 3 
w trybie Okno 

Jednostki 
in ynierski

e 
100% 

Definiuje jedn  z granic aktywuj cych komparator pracuj cy w 
trybie Okno. Wyj cie komparatora stanie si  aktywne je li warto  
sygna u ród a  wybrana w G9.3.1, zawiera si  pomi dzy 
granicami okre lonymi w  G9.3.4 i G9.3.5, oraz up yn  czas zw oki 
przy za czeniu zadeklarowany w G9.3.6. 
Uwaga: Parametr ten jest wy wietlany tylko w trybie pracy Okno 
komparatora 'G9.3.2 COMP 3 TYPE=1' 

TAK 

5 LIM 1 C3=+0[%] 
G9.3.5 / 
Granica 1 dla  
Komparatora 3 
w trybie Okno 

Jednostki 
in ynierski

e 
0% 

Definiuje jedn  z granic aktywuj cych komparator pracuj cy w 
trybie Okno. Wyj cie komparatora stanie si  aktywne je li warto  
sygna u ród a  wybrana w G9.3.1, zawiera si  pomi dzy 
granicami okre lonymi w  G9.3.4 i G9.3.5, oraz up yn  czas zw oki 
przy za czeniu zadeklarowany w G9.3.6. 
Uwaga: Parametr ten jest wy wietlany tylko w trybie pracy Okno 
komparatora 'G9.3.2 COMP 3 TYPE=1'. 

TAK 

6  T C3 ON=OFF 
G9.3.6 / Zw oka 
przy za czeniu 
Komparatora 3 

OFF, 
0.0 – 999s OFF 

Czas zw oki dla aktywacji wyj cia Komparatora 3. Kiedy spe nione 
 warunki aktywacji wyj cia komparatora pracuj cego w trybie 

Okno lub Normalny, timer opó nia zmian  stanu wyj cia o czas 
ustawiony w tym parametrze. 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

7 SP C3 OF=0[%] 

G9.3.7 / 
Warto  
dezaktywacji 
Komparatora 3 
w trybie 
Normalnym 

Jednostki 
in ynierski

e 
0% 

Warto  dezaktywacji wyj cia Komparatora 3. Wyj cie 
komparatora stanie si  nieaktywne je li warto  sygna u ród a 
wybranego wg parametru G9.3.1, jest mniejsza ni  warto  
ustawiona w tym parametrze oraz up yn  czas zw oki przy 
wy czeniu zadeklarowany w G9.3.8. 
Uwaga: Parametr ten jest wy wietlany tylko w Normalnym trybie 
pracy komparatora 'G9.3.2 COMP 3 TYPE=0'.. 

TAK 

8  T C3 OF=OFF 
G9.3.8 / Zw oka 
przy wy czeniu 
Komparatora 3 

OFF, 
0.0 – 
9999s 

OFF 
Czas zw oki dla dezaktywacji wyj cia Komparatora 3. Kiedy 
spe nione s  warunki dezaktywacji wyj cia komparatora 
pracuj cego w trybie Okno lub Normalny, timer opó nia zmian  
stanu wyj cia o czas ustawiony w tym parametrze.  

TAK 

9 SEL FUNT C3=00 
G9.3.9 / Wybór 
funkcji Wyj cia 
Komparatora 3 

00 – 11 00 
Wiele funkcji wewn trznych nap du mo e by  aktywowanych 
przez Komparator 2 zgodnie z wymaganiami aplikacji. Funkcje te 
zosta y opisane w tabeli parametru G9.1.9. 

TAK 

 

10.10. Grupa 10 – G10: Ograniczenia 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 MIN1 SP=+0.00% 
G10.1 / 
Ograniczenie 
Pr dko ci 
Minimalnej 1 

-250% do 
Pr dko c 

Max 1 
0.00% 

Ustawia warto  minimalnej pr dko ci 1, która mo e by  
wygenerowana przez nap d i podana na silnik. W procentach 
pr dko ci znamionowej silnika. 

TAK 

2 MAX1 SP=+100% 
G10.2 / 
Ograniczenie 
Pr dko ci 
Maksymalnej 1 

Pr dko
Min. 1 do 
+250% 

+100% 

Ustawia warto  maksymalnej pr dko ci 1, która mo e by  
wygenerowana przez nap d i podana na silnik. Je li nastawa jest 
wy sza ni  ten parametr, nap d zignoruje nastaw  i b dzie 
generowa  napi cie i cz stotliwo  zgodnie z warto ci  ustawion  
w tym parametrze. W procentach pr dko ci znamionowej silnika. 
 

TAK 

3 MIN2 SP=-100% 
G10.3 / 
Ograniczenie 
Pr dko ci 
Minimalnej 2 

-250% do 
Pr dko  

Max 2 
-100% 

Ustawia warto  minimalnej pr dko ci 2, która mo e by  
wygenerowana przez nap d i podana na silnik. W procentach 
pr dko ci znamionowej silnika. 
Uwaga: Wybór Ograniczenia pr dko ci Minimalnej 2 jest 
dokonywany przez wej cie cyfrowe lub wyj cie komparatora 
wykonuj cego zadan  funkcj . 

TAK 

4 MAX2 SP=+100% 
G10.4 / 
Ograniczenie 
Pr dko ci 
Maksymalnej 2 

Pr dko
Min. 2 do 
+250% 

+100% 

Ustawia warto  maksymalnej pr dko ci 2, która mo e by  
wygenerowana przez nap d i podana na silnik. Je li nastawa jest 
wy sza ni  ten parametr, nap d zignoruje nastaw  i b dzie 
generowa  napi cie i cz stotliwo  zgodnie z warto ci  ustawion  
w tym parametrze. W procentach pr dko ci znamionowej silnika. 

TAK 

5 I LIMIT=___A 
G10.5 / 
Ograniczenie 
pr du wyj cia 

0.25 do 
1.50In  

Ograniczenie pr du wyj cia. Pr d silnika b dzie zawiera  si  
wewn trz tego zaprogramowanego zakresu. Kiedy ochrona ta jest 
aktywna wówczas na wy wietlaczu pojawia si  komunikat o jej 
zadzia aniu (LTI). 
Uwaga: Nie zalecamy ci ej pracy w ograniczeniu pr dowym gdy 
silnik pracuje z ustalon  pr dko ci  obrotow . Mo e to prowadzi  
do uszkodzenia silnika a zmiany momentu mog  niekorzystnie 
oddzia ywa  na nap dzane urz dzenie. Ograniczenie pr dowe 
powinno dzia  tylko w przypadku wyst pienia przeci enia lub 
wyst pienia nadmiernego przy pieszenia lub hamowania albo w 
przypadku wprowadzenia b dnych parametrów silnika. 

TAK 

6 I LIM TO= OFF 
G10.6 / Czas 
zw oki do  
zatrzymania 
awaryjnego  

OFF, 
0 do 60s OFF 

Je li nap d pracuje ci gle w ograniczeniu pr dowym po czasie 
ustawionym w tym parametrze nast pi zatrzymanie awaryjne z 
odpowiednim komunikatem b du. 

TAK 

7 MAX TOR=150% 
G10.7 / 
Ograniczenie 
momentu 

-250% do 
250% 150% 

Maksymalna warto  momentu któr  nap d pozwala przy  
silnikowi do obci enia. Ustawiana jest w procentach momentu 
znamionowego silnika. 

TAK 

8 T LIM TO=OFF 
G10.8 / Czas 
zw oki do  
zatrzymania 
awaryjnego 

OFF, 
0 do 60s OFF 

Je li nap d pracuje ci gle w ograniczeniu momentu  po czasie 
ustawionym w tym parametrze nast pi zatrzymanie awaryjne z 
odpowiednim komunikatem b du. 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Nap d mo e by  skonfigurowany tak, aby zablokowa  
przeciwny kierunek obrotów silnika. 

OPCJA FUNKCJA 

N=NIE Praca silnika w przeciwnym kierunku 
obrotów zablokowana 

9 INVERSION ?=N 
 

G10.9 / 
Zezwala na 
inwersj  
pr dko ci 

N 
Y N 

Y=TAK Praca silnika w obu kierunkach dozwolona 

TAK 

 
 

 Ta warto  zale y od mocy nap du.  

10.11. Grupa 11 – G11: Ochrona 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 SP LIM TO=OFF 
G11.1 / Czas 
zw oki do  
zatrzymania 
awaryjnego 

OFF, 
0.0 – 60s OFF 

Je li nap d pracuje ci gle w ograniczeniu pr dko ci po czasie 
ustawionym w tym parametrze nast pi zatrzymanie awaryjne z 
odpowiednim komunikatem b du 'F49 SPD LIMIT'. 

TAK 

2 STOP TO=OFF 
G11.2 / 
Graniczny  
czas 
zatrzymania 

OFF, 
0.0 – 60s OFF 

Wydaje automatycznie komend  zatrzymania awaryjnego je li 
nap d wcze niej otrzyma  komend  Stop oraz po czasie który 
up yn  - nastawionym w tym parametrze - silnik nie zatrzyma  si . 
Komunikat b du wy wietlany 'F45 STOP T/O'. 
Funkcja ta jest wykorzystywana do ochrony nap du przed 
niekontrolowanymi zatrzymaniami, kiedy silnik potrzebuje wi cej 
czasu do swojego zatrzymania ni  to przewidziano. Podobnie jak 
inne mechanizmy ochronne wbudowane w nap d ochrona ta 
umo liwia wy czenie napi cia zasilaj cego silnik i zatrzymanie 
silnika wybiegiem je li po up ywie nastawionego czasu silnik nie 
zatrzyma  si  ca kowicie. Czas zatrzymania sterowanego jest 
obliczany w warunkach standardowych podczas pracy systemu. 
Graniczny czas zatrzymania powinien by  ustawiony na warto  
wi ksz  ni  czas zatrzymania sterowanego. 

TAK 

3 GND I LIMIT=10% 
G11.3 / 
Wykrywanie 
doziemienia 

OFF, 
0 – 30% In 10% 

Umo liwia automatyczne od czenie zasilania silnika je li warto  
pr du up ywu doziemnego jest wi ksza ni  warto  ustawiona w 
tym parametrze, z komunikatem 'F20 GROUND FLT'. 

TAK 

4 LOW VOLT=360V 
G11.4 / Niski 
poziom 
napi cia 
zasilania 

323 – 
425V 360V TAK 

5 LOW V TO=5s 
G11.5 / Czas 
zw oki do 
zatrzymania 
awaryjnego 

OFF, 
0.0 – 60s 5s 

Ochrona przed zbyt niskim poziomem napi cia wej ciowego jest 
kombinacj  parametrów G11.4 i G11.5. 
Nap d zostanie zatrzymany awaryjnie z komunikatem 'F14 LW V 
IN' je li rednie napi cie mierzone na wej ciu nap du jest poni ej 
warto ci ustawionej w G11.4 przez czas ustawiony w G11.5. TAK 

6 HIGH VOLT=440V 
G11.6 / Wysoki 
poziom 
napi cia 
zasilania 

418 – 
550V 440V TAK 

7 HI V TO=5s 
G11.7 / Czas 
zw oki do 
zatrzymania 
awaryjnego 

OFF, 
0.0 – 60s 5s 

Ochrona przed zbyt wysokim poziomem napi cia wej ciowego jest 
kombinacj  parametrów G11.6 i G11.7. 
Nap d zostanie zatrzymany awaryjnie z komunikatem 'F13 HI V IN' 
je li rednie napi cie mierzone na wej ciu nap du jest powy ej 
warto ci ustawionej w G11.6 przez czas ustawiony w G11.7. TAK 

Modyfikuje odpowied  nap du na zanik napi cia zasilaj cego 
podczas pracy silnika zgodnie z poni szymi nastawami: 

OPCJA OPIS FUNKCJA 

0 BRAK Nap d nie podejmie adnego dzialania. 

1 D Nap d zatrzyma si  awaryjnie podaj c 
komunikat 'F11 VIN LOSS'. 

8 LOW V BHV=0 

G11.8 / 
Zachowanie w 
przypadku 
zaniku napi cia 
zasilania 

0 – 2 0 

2 STOP 
Nap d nie zatrzyma si  awaryjnie z powodu 

du i b dzie próbowa  sterowa  
zatrzymaniem silnika je li poziom napi cia 
na szynach DC na to pozwoli 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Czujnik PTC mo e by  pod czony wprost do nap du aby wykry  
zbyt wysok  temperatur   silnika (zaciski 8 i 9 na p ycie 
sterowania). Je li warto  PTC jest wi ksza lub równa ni  1K7, 
pojawi si  b d 'F40 EXT / PTC' który nie da si  zresetowa  dopóki 
warto  rezystancji nie spadnie do warto ci 260 . Je li warto  
rezystancji spadnie poni ej 100 , komunikat b du pojawi si  
tak e a jego zresetowanie stanie si  mo liwe gdy warto  
rezystancji podniesie si  do warto i wi kszej lub równej 160 . 

OPCJA FUNKCJA 

NO Opcja rezystora PTC zabroniona 

9 PTC EXT ?=NO G11.9 / Opcja 
rezystora PTC 

NO 
YES NO 

YES Opcja rezystora PTC dozwolona 

TAK 

 

10.12. Grupa 12 – G12: Auto Reset 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Funkcja odpowiedzialna za reset nap du po 
wyst pieniu b du. 

OPCJA FUNKCJA 

N=NIE Auto Reset zabroniony 

Y=TAK Auto Reset dozwolony. 1 AUTO RESET=N G12.1 / Auto 
Reset 

N 
S N 

Kiedy funkcja ta jest aktywna, b dy wg parametrów G12.5 do 
G12.8 b  zresetowane. 
 
 Ostrze enie : Funkcja Auto Reset mo e spowodowa  
niespodziewane automatyczne starty. Upewnij si , e instalacja 
jest przygotowana na tak  ewentualno  i nie spowoduje to 
zniszczenia urz dzenia ani zranienia obs ugi. 

TAK 

2 ATTEMP NUMBR=1 
G12.2 / Ilo  
prób Auto-
resetów 

1 – 5 1 

Ustawia maksymalnie dopuszczaln  ilo  prób Auto Resetowania 
nap du. Nap d b dzie próbowa  resetu po wyst pieniu komunikatu 

du tyle razy ile ustawiono w tym parametrze. Ten parametr i 
‘G12.4 RS COUNT’  przeprowadza funkcje Auto Reset w 
kontrolowany sposób. 

TAK 

3 R STR DEL=5s 
G12.3 / Czas 
zw oki przed 
kolejnym Auto 
Resetem  

5 – 120s 5s Ustawia czas zw oki pomi dzy wyst pieniem b du a prób  Auto 
Resetu. TAK 

4 RS COUNT=15Min 
G12.4 / Czas 
resetu licznika 
prób Auto 
Resetu 

1 – 60min 15min 

Ustawia czas po którym nast pi reset licznika prób Auto Resetu. 
Mo liwe s  dwie sytuacje: 
a) Je li nap d SD700 zosta  zrestartowany i pracowa  przez okres 
czasu przekraczajacy ustawienie tego parametru wówczas 
nast puje zresetowanie licznika ‘G12.2’ na zero. 
b) Je i w tym okresie czasu zosta a przekroczona zadeklarowana 
ilo  prób auto resetów nap d pozostanie w stanie  b du  z 
ostatnio zapami tanego powodu a  do momentu r cznego resetu. 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

5 F1 AUTO RST=0 
G12.5 /  Wybór 

du 1 do 
zresetowania  

0 – 22 0 Je li wybór Auto-Resetu jest dozwolony, nap d SD700 b dzia 
automatycznie dokonywa  resetu zgodnie z nast puj  tabel : TAK 

OPCJA OPIS FUNKCJA 

0 BRAK AUTO 
RESETU 

Je li  G12.5 do G12.8 jest ustawione w 
tym parametrze, nie zostanie podj ta 
próba przeprowadzenia Auto Resetu. 

1 WSZYSTKIE 
DY 

Wszystkie b dy zostan  zresetowane 
automatycznie. 

2 11 ZANIK 
ZASILANIA 

Zresetowanie b du F11, zaniku 
napi cia zasilaj cego. 

6 F2 AUTO RST=0 
G12.6 / Wybór 

du 2 do 
zresetowania 

0 – 22 0 

3 
13 WYSOKIE 
NAPI CIE 
WEJSCIOWE 

Zresetowanie b du F13, zbyt 
wysokiego napiecia wej ciowego. 

TAK 

4 
14 NISKIE 
NAPIECIE 
WEJ CIOWE 

Zresetowanie b du F14, zbyt niskiego 
napiecia wej ciowego. 

5 
18 NIESYMETRIA 
NAPI C 
WYJSCIOWYCH 

Zresetowanie b du F18, niesymetrii 
napi c wyjsciowych 

6 
19 NIESYMETRIA 
PR DÓW 
WYJSCIOWYCH 

Zresetowanie b du F19, niesymetrii 
pr dów wyjsciowych. 

7 20 DOZIEMIENIE Zresetowanie b du F20, zwarcia 
doziemnego 

8 21 I LIM T/O 
Zresetowanie b du F21, przekroczenia 
dopuszczalnego czasu pracy w stanie 
przeci enia pr dowego. 

7 F3 AUTO RST=0 
G12.7 / Wybór 

du 3 do 
zresetowania 

0 – 22 0 

9 22 TQ LIM T/O 
Zresetowanie b du F22, przekroczenia 
dopuszczalnego czasu pracy w stanie 
przeci enia momentem obrotowym. 

TAK 

10 27 DL SMTH 
Zresetowanie b du F27, przekroczenia 
dopuszczalnego czasu adowania 
kondensatorów na szynach DC 

11 40 EXT / PTC Zresetowanie b du F40, b d termistora 
silnikowego PTC. 

12 41 COMMS TRIP Zresetowanie b du F41, b d 
komunikacji sieciowej 

13 42 AIN1 LOSS Zresetowanie b du F42, zanik sygna u 
na Wej ciu Analogowym 1 

14 43 AIN2 LOSS Zresetowanie b du F43, zanik sygna u 
na Wej ciu Analogowym 2. 

15 47 COMMS T/O 
Zresetowanie b du F47, brak 
komunikacji z nap dem po up ywie 
zadeklarowanego czasu. 

16 49 SPD LIMIT Zresetowanie b du F49, przekroczenie 
pr dko ci maksymalnej 

17 65 LOW 
PRESSURE 

Zresetowanie b du F65, niskie 
ci nienie 

18 REZERWA Zarezerwowano dla przysz ego 
wykorzystania 

19 67 LOW WATER Zresetowanie b du F67 niski poziom 
wody. 

20 31 SCR L1 Zresetowanie b du F31, zwarcie fazy 
L1 mostka prostowniczego. 

21 32 SCR L2 Zresetowanie b du F32, zwarcie fazy 
L2 mostka prostowniczego. 

22 33 SCR L3 Zresetowanie b du F33, zwarcie fazy 
L3 mostka prostowniczego. 

8 F4 AUTO RST=0 
G12.8 / Wybór 

du 4 do 
zresetowania 

0 – 22 0 

 Ostrze enie: Przy wyborze opcji do Auto Resetu 
ytkownik powinien zwróci  na szczególn  uwag  na opcj  1 ‘All 

the faults’ = ‘Wszystkie b dy’. W tym wypadku ochrona nap du i 
silnika b dzie zabroniona. U ycie tej opcji jest niezalecane, gdy   
przy okazji samoczynnego resetowania zatrzymania awaryjnego 
wywo anego b dem wewn trznym nap du mo na spowodowa  
jego powa ne uszkodzenie. 

TAK 
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10.13. Grupa 13 – G13: Historia B dów 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 F0 NO FAULT 
G13.1 / 
Wy wietlanie  
GENERAL 
FAULT 

- - 

Wy wietla informacj  o ostatnim b dzie. Nap d pokazuje ten 
ekran w przypadku zatrzymania awaryjnego. 
Naci ni cie przycisku    przez oko o 2 sekundy przywo a na 
ekran rozszerzon  informacj  pokazuj  warunki pracy istniej ce 
w chwili wyst pienia b du.  
Urz dzenie mo na zresetowa  naciskaj c przycisk STOP-RESET 
z Pulpitu lub u ywaj c resetu zewn trznego (je li przy czony). 
Wiele b dów mo e zosta  zresetowanych automatycznie z 

yciem Auto Reset (Patrz grupa G12). 

- 

2 F0 NO FAULT 
G13.2 / Rejestr 
1 historii 

dów 
- - 

Rejestr ostatnich pi ciu b dów. 
Pokazuje list  ostatnich pi ciu b dów w porz dku 
chronologicznym. B dy naj wie sze wyst puj  na pocz tku listy 
(G13.2). Kiedy wyst pi b d nap d ka dorazowo pokazuje go na 
ekranie (G13.1). Po rozpoznaniu przyczyny i zresetowaniu b du 
jest on przesuwany na pierwsz  pozycj  w rejestrze (G13.2). W ten 
sposób b d poprzedni przesuwa si  w dó  listy. Najstarszy 
komunikat b du (G13.6) zostaje utracony. 
Naci ni cie przycisku   przez oko o 2 sekundy przywo a na 
ekran rozszerzon  informacj  pokazuj  kolejno  w której 
wyst powa y b dy. 
FIFTH FAULT=Fxx a  do  FIRST FAULT=Fxx 
Tabela poni ej wyja nia b dy: 
 
KOD D KOD D 
0 F0 BRAK B DU 30 F30 WATCHDOG 
1 F1 I LIM FLT 31 F31 SCR L1 3 F0 NO FAULT 

G13.3 / Rejestr 
2 historii 

dów 
- - 

2 F2 V LIM FLT 32 F32 SCR L2 
3 F3 PDINT FLT 33 F33 SCR L3 
4 F4 U+DESAT 34 F34 IGBT TEMP 
5 F5 U-DESAT 35 F35 PHSE L1 LOSS 4 F0 NO FAULT 

G13.4 / Rejestr 
3 historii 

dów 
- - 

6 F6 V+DESAT 36 F36 PHSE L2 LOSS 
7 F7 V-DESAT 37 F37 PHSE L3 LOSS 
8 F8 W+DESAT 40 F40 EXT / PTC 
9 F9 W-DESAT 41 F41 COMMS TRIP 5 F0 NO FAULT 

G13.5 / Rejestr 
4 historii 

dów 
- - 

10 F10 NEG DESAT 42 F42 AIN1 LOSS 
11 F11 VIN LOSS 43 F43 AIN2 LOSS 
12 F12 IMB V IN 44 F44 CAL FLT 
13 F13 HI V IN 45 F45 STOP T/O 
14 F14 LW V IN 46 F46 EEPROM FLT 
15 F15 CURL Vdc 47 F47 COMMS T/O 
16 F16 HI Vdc 48 F48 SPI COM 
17 F17 LW Vdc 49 F49 SPD LIMIT 
18 F18 IMB V OUT 50 F50 PSU FAULT 
19 F19 IMB I OUT 51 F51 SCR TEMP 
20 F20 GROUND FLT 52 F52 SUPPLY FAN 
21 F21 I LIM T/O 53 F53 INTRNAL TEMP 
22 F22 TQ LIM T/O 54 F54 WATCHDOG 
25 F25 MTR O/L 65 F65 LOW PRESSURE 
27 F27 DL SMTH 66 F66 HI PRESSURE 
28 F28 MICRO FLT 67 F67 LOW WATER 

6 F0 NO FAULT 
G13.6 / Rejestr 
5 historii 

dów 
- - 

29 F29 DSP FLT   

- 

OPCJA FUNKCJA 

N=NIE Funkcja zabroniona 
7 CLEAR FAULTS=N 

G13.7 / 
Skasowanie 
historii b dów 

N 
Y N 

Y=TAK 
Wymazuje histori  b dów (pi  ostatnich b dów). Po 
wykasowaniu wszystkich b dów ekran powraca do 
warto ci domy nej ‘NO’,. 

TAK 
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10.14. Grupa 14 – G14: Pr dko ci ustawione wst pnie  

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 MREF 1=+10.0% G14.1 / 
Pr dko  1 +10.0% 

Umo liwia ustawienie wielu nastaw pr dko ci. Nastawy te staj  si  
aktywne przy u yciu wej  cyfrowych skonfigurowanych jako 
pr dko ci ustawione wst pnie lub nastawy PID. 
Aby u  tej funkcji nale y ustawi  w trybie pracy ‘G4.1.4 DIGIT I 
MODE=2 or 3' (wielo-nastawa 2 lub 3-przewodowa). Niezb dny 
jest tak e w ciwy wybór ródla nastaw w parametrze ‘G3.1 REF 
1 SPD=MREF’ lub jako nastawa PID w parametrze ‘G6.1 SEL 
REF=MREF’. 
Jednostki s  ustawiane w procentach pr dko ci znamionowej 
silnika lub w jednostkach którymi pos uguje si  wej cie analogowe 
sygna u sprz enia zwrotnego (je li taki wybór zadeklarowano).  
Tablica poni ej pokazuje relacj  pomi dzy stanami logicznymi na 
wej ciach DI4,DI5, DI6 a wybran  pr dko ci  (w procentach 
pr dko ci znamionowej silnika).  
 
UWAGA: 0: Nieaktywne a X: Aktywne. 
PARAMETR 
NASTAWA DI4 DI5 DI6 

2 MREF 2=+20.0% G14.2 / 
Pr dko  2 +20.0% 

G14.1  
MREF1 0 0 X 

3 MREF 3=+30.0% G14.3 / 
Pr dko  3 +30.0% G14.2  

MREF2 0 X 0 

4 MREF 4=+40.0% G14.4 / 
Pr dko  4 +40.0% G14.3  

MREF3 0 X X 

5 MREF 5=+50.0% G14.5 / 
Pr dko  5 +50.0% G14.4  

MREF4 X 0 0 

6 MREF 6=+60.0% G14.6 / 
Pr dko  6 +60.0% G14.5  

MREF5 X 0 X 

G14.6  
MREF6 X X 0 

7 MREF 7=+70.0% G14.7 / 
Pr dko   7 

-250 do 
+250% 

+70.0% 
G14.7  
MREF7 X X X 

TAK 

10.15. Grupa 15 – G15: Pr dko ci Dobiegu 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 INCH1=0.00% 
G15.1 / 
Pr dko  
dobiegu 1 

Umo liwia ustawienie warto ci trzech pr dko ci dobiegu silnika. 
Wybór pr dko ci jest mo liwy za pomoc  wej  cyfrowych lub za 
pomoc  wyj cia komparatora skonfigurowanego odpowiednio do 
potrzeb aplikacji. Je li do tego celu u ywane s  wej cia cyfrowe 
powinny by  skonfigurowane odpowiednio jako 'START + INCH1' 
lub 'START + INCH2'. Patrz G4.1.5 do G4.1.10  
Uwaga: Aktywacja tej funkcji zawiera w sobie komend  startu. Ten 
sygna  ma priorytet ponad ka dym innym sygna em 
skonfigurowanym jako ‘Start’ 

Pr dko  DIX DIY 
2 INCH2=0.00% 

G15.2 / 
Pr dko  
dobiegu 2 Pr dko  dobiegu 1 X 0 

Pr dko  dobiegu 2 0 X 
3 INCH3=0.00% 

G15.3 / 
Pr dko  
dobiegu 3 

-250 do 
+250% 0.00% 

Pr dko  dobiegu 3 X X 

TAK 
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10.16. Grupa 16 – G16: Cz stotliwo ci Omijane  

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 SKIP 1=0.0% 
G16.1 / 
Cz stotliwo c 
Omijana 1 

-250 do 
+250% 0.0% 

Ustawienie cz stotliwo ci któr  nap d omija w drodze do 
pr dko ci nastawionej umo liwia unikni cie niepo danego 
rezonansu konstrukcji któr  silnik nap dza lub cz stotliwo ci 
niepo danej dla silnika. Dzia a w obie strony, zarówno podczas 
przy pieszenia jak i hamowania nap du. Po okre leniu 
cz stotliwo ci omijanej 1 pozostaje jeszcze ustalenie szeroko ci 
pasma omijanego(G16.3), co daje w sumie zakres cz stotliwo i 
omijanych przez nap d. 

TAK 

2 SKIP 2=0.0% 
G16.2 / 
Cz stotliwo c 
Omijana 2 

-250 do 
+250% 0.0% 

Ustawienie cz stotliwo ci któr  nap d omija w drodze do 
pr dko ci nastawionej umo liwia unikni cie niepo danego 
rezonansu konstrukcji któr  silnik nap dza lub cz stotliwo ci 
niepo danej dla silnika. Dzia a w obie strony, zarówno podczas 
przy pieszenia jak i hamowania nap du. Po okre leniu 
cz stotliwo ci omijanej 2 pozostaje jeszcze ustalenie szeroko ci 
pasma omijanego(G16.3), co daje w sumie zakres cz stotliwo i 
omijanych przez nap d. 

TAK 

3 SKIP BAND=OFF G16.3 / Pasmo 
omijane 

OFF, 
0 – 20% OFF 

Ustawia szeroko  pasma cz stotliwo ci omijanych. 
Na przyk ad, je li ustawiono10%, pasmo omijane b dzie zaczyna  
si  od cz stotliwo ci (G16.1) – 5% do cz stotliwo ci (G16.1) + 5% 
i od cz stotliwo ci (G16.2) – 5% do cz stotliwo ci (G16.2) + 5%. 
Przypu cmy, e wybrany zakres rozci ga si  od 25Hz do 30Hz. W 
przypadku kiedy cz stotliwo  znajduj ca si  wewn trz tego 
pasma to np. 27Hz, s  dwie sytuacje: 

a) nap d przy piesza, tak e cz stotliwo  zwi ksza si  
do 27Hz, lecz nie pozostanie na tym poziomie i 
wzro nie do 30Hz. 

b) nap d hamuje, tak e cz stotliwo  maleje do 27Hz, 
lecz nie pozostanie na tym poziomie i spadnie do 
25Hz.. 

TAK 

 

10.17. Grupa 17 – G17: Hamowanie dynamiczne 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 T DC BRAKE=OFF 
G17.1 / Czas 
aktywacji 
hamowania 

OFF, 
0.0 – 99s OFF Umo liwia ustawienie czasu przez który hamowanie DC b dzie 

aktywne.  TAK 

2 DC CURR=0% G17.2 / Pr d 
hamowania 0 – 100% 0% 

Umo liwia ustawienie poziomu pr du DC przyk adanego przez 
nap d do silnika. Aby zahamowa  nap d w za onym czasie 
nale y ustawi  w ciw  warto  pr du : pr d za niski nie 
zahamuje uk adu w wyznaczonym czasie, pr d za wysoki wywo a 
niepo dane przeci enia silnika oraz elementów nap dzanych.  

TAK 

3 DC VOLTS=0.0% 
G17.3 / 
Napi cie 
hamowania 

0.0 – 25% 0.0% 

Umo liwia ustawienie poziomu napi cia DC przyk adanego przez 
nap d do silnika. Aby zahamowa  nap d w za onym czasie 
nale y ustawi  w ciw  warto  napi cia : napi cie za niskie nie 
zahamuje uk adu w wyznaczonym czasie, napi cie za wysokie 
wywo a niepo dane przeci enia silnika oraz elementów 
nap dzanych. 

TAK 

4 I HEATING=OFF 
G17.4 / Pr d 
zapobiegaj cy 
kondensacji 
wilgoci w silniku 

OFF, 
0.0 – 30% OFF 

Ustawianie pr du podgrzewania silnika w stanie zatrzymanym w 
celu zapobie enia zawilgoceniu izolacji lub kondensacji wilgoci.  
Uwaga: Modyfikuj ten parametr tylko w razie konieczno ci. 
 
 OSTRZE ENIE : Pomimo tego e wirnik silnika pozostaje w 
spoczynku uzwojenie stojana jest pod napi ciem. LED Praca 

dzie wieci  podczas tego procesu. B  uwa ny aby unikn  
zniszczenia urz dzenia lub zranienia personelu. 

TAK 

W celu instalacji dodatkowego hamulca zewn trznego 
nap d wymaga ustawienia tego parametru. 
OPCJA FUNKCJA 
N=NIE Nieu ywany. 

5 DYN BRAK=N 
G17.5 / Uzycie 
hamulca 
zewn trznego  

N 
Y N 

Y=TAK Zainstalowanie przewidziane. 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

6 VDC BRAKE=OFF  

G17.6 / 
Napi cie 
aktywacji 
regeneracji 
napi cia na 
szynach DC 

OFF, 
800 to  

810 
OFF Ustawienie poziomu napi cia na szynach DC od którego nap d 

dzie aktywowa  sterowanie regeneracj . TAK 

 

10.18. Grupa 19 – G19: Dok adne dostrajanie 

10.18.1. Podgrupa 19.1 – S19.1: Sterowanie IGBT  

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Wybór definiuj cy tryb sterowania nap dem. 

OPCJA FUNKCJA 

V/Hz Tryb sterowania skalarnego. Nap d steruje napi ciem 
/cz stotliwo ci  przyk adan  po rampie do silnika 1 TYPE CRTL=V/Hz 

G19.1.1 / 
Wybór trybu 
sterowania  

V/Hz 
PEVE V/Hz 

PEVE 
Automatyczna kompensacja spadku napi cia na 
rezystancji stojana z u yciem algorytmu PEVE aby 
poprawi  wytwarzany moment. 

NIE 

2 FRQ=4000 
G19.1.2 / 
Cz stotliwo  
komutacji 

4000 – 
8000 Hz 4000Hz 

Umo lliwia modyfikacj  cz stotliwo ci kluczowania nap du. Ta 
funkcja mo e by  u ywana do redukcji s yszalnego ha asu 
wydawanego przez silnik. 

TAK 

Ten tryb sterowania poprawia ton dzwi ku wydawanego przez 
silnik. 
OPCJA FUNKCJA 
N=NIE 
 Sterowanie Pewave nieaktywne 3 PEWAVE=N 

G19.1.3 / 
Pewave 
sterowanie 

N 
Y N 

Y=TAK 
Sterowanie Pewave aktywne. 
Cz stotliwo  komutacji (G19.1.2) jest modyfikowana 
w niewielkim zakresie w sposób przypadkowy aby 
poprawi  ton d wi ku emitowanego przez silnik. 

TAK 

 

10.18.2. Podgrupa 19.2 – S19.2: Obci enie silnika 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 MIN FLUX = 100% 
G19.2.1 / 
Strumie  
minimalny 

40 – 150% 100% 

Ustawienie minimalnego poziomu pr du magnesowania 
pobieranego przez nieobci ony silnik (praca na biegu ja owym) 
Dzi ki u yciu dynamicznego systemu optymalizacji strumienia 
magnetycznego uda o si  ograniczy  poziom strat w elazie oraz 
ha as emitowany przez silnik. Dostrojenie poziomu strumienia do 
aktualnych warunków obci enia nast puje automatycznie. 
Algorytm staje si  nieaktywny gdy strumie  osi gnie poziom 100%. 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

2 V BOOST = 0.0% 
G19.2.2 / 
Napi cie 
pocz tkowe 

0.0 – 
100% 0.0% 

Ustawienie pocz tkowej warto ci napi cia przy onego do silnika 
w chwili startu. U ycie tej funkcji pozwala na forsowanie napi ciem 
powi kszenie pocz tkowego momentu silnika, szczególnie 
przydatne podczas d ugich rozruchów urz dze  w których 
wyst puje problem “lepkiego tarcia” na pocz tku rozruchu. 
Parametr ten jest u ywany wspólnie z parametrem 'G19.2.3 BW 
BOOST'. 
Uwaga: Na pocz tek ustaw nisk  warto . Powi kszaj j  
stopniowo a  do uzyskania p ynnego rozruchu. 

TAK 

3 BW BOOST=0.0% 
G19.2.3 / 
Pasmo 
forsowania 
momentu  

0.0 – 
100% 0.0% 

Ustawia pasmo cz stotliwo ci lub zakres dla którego ustawiono 
poziom forsowania napi ciem w parametrze poprzednim na czas 
rozruchu. 

TAK 

7 I SLIP=2.0% 
G19.2.7 / 
Wspó czynnik 
ograniczenia 
pr dowego  

0.0 – 
20.0% 2.0% 

Zmienia pr dko  przez zmniejszenie cz stotliwo ci napi cia 
wyj ciowego aby utrzyma  pr d wyj ciowy w granicach 
dozwolonych (wy wietlacz pokazuje LTI). Regulacja tego 
parametru mo e poprawi  stabilno  dzia ania ograniczenia 
pr dowego poprzez uwzgl dnienie po lizgu silnika. 
Uwaga : Zalecamy regulacj  tego parametru tylko w przypadku 
niestabilnego dzia ania ograniczenia pr dowego.Niska warto  
wspó czynnika poprawia stabilno  pracy ograniczenia za cen  
wcze niejszej reakcji ograniczenia na zmienn  dynamik  
obci enia. 

TAK 

9 STR FRQ = 0.0% 
G19.2.9 / 
Cz stotliwo  
pocz tkowa 

0.0% do 
100% 0.0% Ustawienie pocz tkowej warto ci cz stotliwo ci napi cia  

przy onego do silnika w chwili startu. TAK 

 

10.18.3. Podgrupa 19.3 – S19.3: Model Silnika  

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Ustawiana jako procent znamionowej impedancji silnika. 
Parametr ten u ywany jest do kompensacji spadku napi cia na 
rezystancji stojana. Jest to bardzo wa ne dla aplikacji z du ymi 
wahaniami momentu obci enia zw aszcza przy malych 
pr dko ciach. Je li wprowadzona warto  rezystancji jest za ma a 
wtedy moment wytwarzany przez silnik b dzie za ma y. 
Powi kszenie parametru spowoduje forsowanie momentu.  
Patrz za czona tabela dla przybli onych warto ci Rs w funkcji 
mocy znamionowej silnika. 
Moc (kW) Warto  Rs(%) 
75 1.5 – 2 
150 1 – 1.5 
300 0.6 – 1.2 
450 0.35 – 0.7 
630 0.25 – 0.5 

1 R STATOR=0.9% 
G19.3.1 / 
Rezystancja 
uzwojenia 
stojana (Rs) 

0.0 – 9.9% 0.9% 

Uwaga: je li ta warto  jest ustawiona za wysoko wówczas przy 
rozruchu nap d mo e wej  w zakres ograniczenia pr dowego 
(G10.5), -a tym samym momentu- ograniczaj c przyspieszanie 
silnika.  Zalecamy skonsultowanie ustawienia  parametru Rs z 
powy sz  tabel .   

TAK 
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10.19. Grupa 20 – G20: Komunikacja Szeregowa  

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 PROTOCOL=M 
G20.1 / 
Protoko  
Komunikacyjny  

MODBUS MODBUS 

Wybór wykorzystywanego protoko u komunikacyjnego. Je li 
aplikacja wymaga dost pu do wewn trznych zmiennych przez port 
szeregowy parametr ten powinien by  ustawiony na w ciwy 
protoko . Komunikacja szeregowa z nap dem jest mo liwa poprzez 
zaciski RS232, zaciski RS485 lub przez opcjonalny interfejs 
szeregowy. 

TAK 

2 COMMS T/O=OFF 
G20.2 / 
Ograniczenie 
czasu  
komunikacji 

OFF, 
0 – 25s OFF 

Je li od chwili ostatniej wa nej transmisji up yn  ustawiony w tym 
parametrze okres czasu, wówczas zostanie wygenerowany 
komunikat o przekroczeniu czasu oczekiwania na nast pn  
transmisj .  
 
Uwaga: Nie modyfikuj tego parametru bez potrzeby. 

TAK 

 

10.19.1. Podgrupa 20.3 – S20.3: Modbus 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 COMMS ADDR=10 G20.3.1 / Adres 
komunikacyjny 1 – 255 10 

Ustawia adres identyfikacyjny przypisany do nap du przy 
komunikacji w sieci Modbus. Je li w sieci znajduje si  wi cej ni  
jeden nap d wówczas ka dy z nich musi posiada  inny adres. 

TAK 

2 BAUDS=4800 
G20.3.2 / 
Pr dko  
komunikacji 

1200 
2400 
4800 
9600 

4800 
Ustawia pr dko  transmisji danych. Pr dko  powinna by  
ustawiona na pr dko  modu u Master zarz dzaj cego 
komunikacj  w magistrali do której nap d jest przy czony. 

TAK 

3 PARITY=NONE 
G20.3.3 / 
Parzysto  
komunikacji 

EVEN 
ODD 

NONE 
NONE 

Ustawienie parzysto ci MODBUS. U ywany do oceny 
prawid owo ci danych. Je li nie chcesz ocenia  prawid owo ci 
danych ustaw ten parametr jako ‘NONE’. Ustawienie parzysto ci  
powinno by  ustawiona na parzysto  modu u Master 
zarz dzaj cego komunikacj  w magistrali do której nap d jest 
przy czony 

TAK 
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10.20. Grupa 25 – G25: Sterowanie Pompami 

10.20.1. Podgrupa 25.1 – S25.1: Tryb Sterowania  
Grupa tych parametrów staje si  dost pna wówczas, kiedy parametr G1.7 jest ustawiony na G1.7 
PROG = PUMP. 
 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 LocSTP=8.0Bar 
G25.1.1 / 
Ustawienie 
lokalnej 
nastawy  PID  

0.0 – 
3276% 

Jednostki 
in ynierski

e  

8.0Bar Ustawienie lokalnej nastawy PID w Jednostkach in ynierskich TAK 

Umo liwia wybór trybu sterowania zgodnie z poni sz  tabel . 
OPCJA OPIS FUNKCJA 

0 czny Umo liwia r czne uruchomienie silnika i 
sterowanie pr dko ci  

1 Pompy 

Umo liwia prac  automatyczn  w trybie 
Sterowanie Pompami. Pozwala na dokonanie 
nastaw i wst pn  konfiguracj  Sterowania 
Pompami 

2 CONTROL MODE=1 G25.1.2 / Tryb 
sterowania 0 – 1 1 

Uwaga: 
Start w trybie r cznym: 

 Wybierz opcj  ‘0’ w tym parametrze. 
 Start systemu nast puje przez aktywacj  wej cia cyfrowego DI4 

Zezwala to na podanie komendy Start z Pulpitu Sterowania. 
 Naci nij przycisk ‘Start’ na klawiaturze Pulpitu. 

NIE 

Umo liwia u ytkownikowi konfiguracj  funkcjonalno ci 
Wej cia Cyfrowego 5.  
OPCJA FUNKCJA 

N=NIE DI5 jest u ywane jako sygnalizacja b du ‘Niski poziom 
wody’ (Styk NO). 

Y=TAK 
Wej cie DI5 zezwala na start nap du w trybie r cznym 
(Styk NO) i przy enie nastawy pr dko ci ustawionej w 
G25.1.4. 

3 MFI5 MANstr=Y  

G25.1.3 / 
Ustawianie 
funkcjonalno ci 
Wej cia 
Cyfrowego 5  

N 
Y Y 

Uwaga: Je li DI5 (tryb r czny) i DI4 (start systemu) s  
aktywowane w tym samym momencie - priorytet ma wej cie DI4 -
tak wi c system zostanie uruchomiony w trybie automatycznym. 

TAK 

4 MAN SPD=+30% 
G25.1.4 / 
Ustawienie 
pr dko ci w 
trybie r cznym  

-250% do 
+250% +30% Ustawienie nastawy pr dko ci silnika przy r cznym trybie pracy. TAK 

Umo liwia u ytkownikowi konfiguracj  funkcjonalno ci Wej cia 
Cyfrowego 3.  
OPCJA FUNKCJA 

N=NIE DI3 b dzie u ywane jako awaria pompy pomocniczej 3 
ywaj c styku NO 

5 MFI3 FLOWrd=Y* 
G25.1.5 / 
Ustawianie 
funkcjonalno ci 
Wej cia 
Cyfrowego 3 

N 
Y Y 

Y=TAK 
DI3 b dzie u ywane jako wej cie przep ywomierza 
impulsowego. Dlatego te  nale y dodatkowo ustawi  
parametr ‘G25.9.3 ENABLE PUMP3=N’ (pomocnicza 
pompa 3 zabroniona). 

TAK 
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Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

    Uwaga: Ustawienie tego parametru na ‘TAK’, wymaga 
równoleg ego ustawienia ‘G25.9.3 ENABLE PUMP3=N’. 
Konfiguracja Wej  Cyfrowych b dzie wówczas nast puj ca: 
ED1: Awaria Pompy Pomocniczej 1. Styk Normalnie Otwarty. 
ED2: Awaria Pompy Pomocniczej 2. Styk Normalnie Otwarty 
ED3: Awaria Pompy Pomocniczej 3./Odczyt impulsów z 

Przep ywomierza. Styk Normalnie Otwarty. (W zale no ci 
od ustawienia parametrów G25.9.3 oraz G25.1.5). 

ED4: System Dozwolony (Tryb Automatyczny). Styk Normalnie 
Otwarty  

ED5: B d ‘Niski poziom wody’. / Start w trybie r cznym. Styk 
Normalnie Otwarty (W zale no ci od ustawienia parametru 
G25.1.3). 

ED6: B d ‘Wysokie Ci nienie’ 

 

6 T AutOFF=OFF 
G25.1.6 / Czas 
dla zatrzymania 
automatyczneg
o  

OFF, 
0.1 – 
99.9h 

OFF 

ytkownik mo e wprowadzi  czas pracy po up ywie którego 
nap d zatrzyma si  automatycznie. Ustawienie tego parametru na 
warto  ró  od OFF powoduje automatyczne uruchomienie 
odliczania czasu ustawionego w tym parametrze. Nap d zatrzyma 
si  automatycznie po up ywie czasu o tej warto ci. W tym 
momencie parametr ten zostaje zmieniony na OFF. Je li chcesz 
aby nap d ponownie zatrzyma  si  automatycznie, musisz 
zresetowa  czas zatrzymania. 

TAK 

 
 

 Parametr ten zale y do wersji oprogramowania nap du (Wersja SW 1.01).  
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10.20.2. Podgrupa 25.2 – S25.2: Ustawienia PID 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Ustawia ród o wej ciowe dla nastawy PID. Patrz tabela poni ej. 

OPCJA FUNKCJA 

LOCAL Sygna  nastawy z klawiatury Pulpitu. 

AI1 Sygna  nastawy z Wej cia Analogowego 1. 

1 PID SETP=LOCAL 
G25.2.1 / 
ród o nastawy 

PID 

LOCAL 
AI1 
AI2 

LOCAL 

AI2 Sygna  nastawy z Wej cia Analogowego 2 

TAK 

Ustawia ród o wej ciowe dla sygna u sprz enia 
zwrotnego PID. Patrz tabela poni ej: 
OPCJA FUNKCJA 

AI1 Sygna  sprz enia zwrotnego  z Wej cia Analogowego 1. 

AI2 Sygna  sprz enia zwrotnego  z Wej cia Analogowego 2. 

2 PID FBK=AI2 
G25.2.2 / 
ródlo sygna u 

sprz enia 
zwrotnego 

AI1 
AI2 

AI1 + 2 
AI2 

AI1 + 2 Sygna  sprz enia zwrotnego  z sumy Wej  
Analogowych 1 i  2. 

NIE 

3 PID Kc=1.0 
G25.2.3 / 
Wzmocnienie 
proporcjonalne 
regulatora PID  

0.1 – 20 1.0 

Umo liwia ustawienie wzmocnienia proporcjonalnego regulatora 
PID. Je li po dane jest uzyskanie wi kszej odpowiedzi regulatora 
nale y parametr ten powi kszy . 
Uwaga: Je li warto c ta b dzie zbyt du a, praca regulatora mo e 
sta  si  niestabilna. 

TAK 

4 PID It=5.0s 
G25.2.4 / Sta a 
ca kowania 
regulatora PID  

0.1 – 
1000s, 
Maks. 

5.0s 

Umo liwia ustawienie czasu ca kowania regulatora PID. Je li 
potrzebna jest wi ksza dok adno  powiniene  powi kszy  t  
warto . 
Uwaga: Powi kszanie tego parametru spowoduje spowolnienie 
odpowiedzi systemu. 

TAK 

5 PID Dt=0.0s 
G25.2.5 / Sta a 
ró niczkowania 
regulatora PID  

0.0 – 250s 0.0s 

Umo liwia ustawienie czasu ró niczkowania regulatora PID. 
Powi kszanie tej warto ci powoduje szybsz  odpowied  systemu. 
Uwaga: Nadmierne powi kszenie tego parametru spowoduje 
lekkie pogorszenie dok adno ci regulacji. 
Uwaga: Nie zalecamy zmiany tego parametru poniewa  jego 
ustawienie domy lne jest odpowiednie dla wi kszo ci aplikacji 
pompowych. 

TAK 

7 PID ERR=+0.0% 
G25.2.7 / 
Uchyb 
regulatora PID  

- - 
Wy wietla ró nic  pomi dzy punktem nastawy 'G25.2.1 PID SETP' 
a sygna em procesowym sprz enia zwrotnego 'G25.2.2 PID FBK' 
w procentach. 

- 

8 ERR=+0.0bar 
G25.2.8/ Uchyb 
regulatora PID 
w jednostkach 
in ynierskich  

- - 
Wy wietla ró nic  pomi dzy punktem nastawy 'G25.2.1 PID SETP' 
a sygna em procesowym sprz enia zwrotnego 'G25.2.2 PID FBK' 
w jednostkach in ynierskich (Bar, Kpas, m³/s, etc.) 

- 

 
 Parametr ten zale y do wersji oprogramowania nap du (Wersja SW 1.01).  
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10.20.3. Podgrupa 25.3 – S25.3: Warunki Startu  

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 FP SpON=+90.0% 

G25.3.1 / 
Pr dko  
nap du dla 
startu pompy o 
sta ym wydatku 

-250% do 
+250% +90.0% 

Ustawia pr dko  graniczn  dla pompy regulowanej ( t.j.zwi zanej 
z nap dem) powy ej której powinna wystartowa  pompa o sta ym 
wydatku. Jest to pierwszy warunek startu dla pomp o sta ym 
wydatku. 

TAK 

2 FP ErON=10.0% 

G25.3.2 / 
Minimalny 
uchyb PID dla 
startu pompy o 
sta ym 
wydatku. 

0.0% do 
+200% +10.0% 

Ustawia uchyb PID który musi wyst pi  aby wystartowa a pompa o 
sta ym wydatku (je i s  spe nione tak e inne warunki startowe) 
Parametr umo liwia w czenie uchybu PID do zestawu warunków 
startowych. W zestawie tym wyst puj  ponadto: pr dko  nap du 
oraz czas zw oki dla startu ka dej pompy o sta ym wydatku. 
Uwaga: Ten warunek jest opcjonalny. Przed ustawieniem tego 
parametru zaktywuj tryb Powolnego startu w parametrze G25.3.6. 

TAK 

3 FP T1 ON=10.0s 

G25.3.3 / Czas 
zw oki startu 
pompy o sta ym 
wydatku 1 
(Przeka nik 1) 

2.0 – 
6500s 10.0s 

Ustawia zw ok  startow  dla pompy zwi zanej z przeka nikiem 1. 
Jest to drugi warunek startu dla pomp o sta ym wydatku. 
Uwaga: Je i czas startu jest zbyt krótki w instalacji mo e pojawi  
si  podwy szone ci nienie. Alternatywnie – zw oka zbyt d uga 
mo e wywo  w instalacji spadek ci nienia.  

TAK 

4 FP T2 ON=10.0s 

G25.3.4 / Czas 
zw oki startu 
pompy o sta ym 
wydatku 2 
(Przeka nik 2) 

2.0 – 
6500s 10.0s 

Ustawia zw ok  startow  dla pompy zwi zanej z przeka nikiem 2. 
Jest to drugi warunek startu dla pomp o sta ym wydatku. 
Uwaga: Je i czas startu jest zbyt krótki w instalacji mo e pojawi  
si  podwy szone ci nienie. Alternatywnie – zw oka zbyt d uga 
mo e wywo  w instalacji spadek ci nienia. 

TAK 

5 FP T3 ON=10.0s 

G25.3.5 / Czas 
zw oki startu 
pompy o sta ym 
wydatku 3 
(Przeka nik 3) 

2.0 – 
6500s 10.0s 

Ustawia zw ok  startow  dla pompy zwi zanej z przeka nikiem 3. 
Jest to drugi warunek startu dla pomp o sta ym wydatku. 
Uwaga: Je i czas startu jest zbyt krótki w instalacji mo e pojawi  
si  podwy szone ci nienie. Alternatywnie – zw oka zbyt d uga 
mo e wywo  w instalacji spadek ci nienia. 

TAK 

Aktywacja i dezaktywacja Powolnego Startu Pomp o sta ym 
wydatku. 

OPCJA FUNKCJA 

N=NIE 
Tryb Powolny Start nieaktywny. Pompy o sta ym 
wydatku s  za czane zale nie od warunku pr dko ci 
nap du (G25.3.1) i czasu zw oki (G25.3.3, G25.3.4, 
G25.3.5) - wy cznie. 

6 ENABL SLO=N 
G25.3.6 / 
Zezwolenie na 
Powolny start 

N 
Y N 

Y=TAK 
Tryb Powolny Start aktywny. Do warunków jak wy ej 
(G25.3.1) oraz (G25.3.3, G25.3.4, G25.3.5), dol czony 
zostaje warunek uchybu PID (G25.3.2) pozwalaj cy na 
start kolejnych pomp sta ego wydatku. 

TAK 

7 LP Pon=3.0Bar 
G25.3.7 / 
Poziom Startu 
pompy z 
nap dem  

0.0 – 3276 
Jednostki 
in ynierski

e 
3.0Bar 

Kiedy zapotrzebowanie na pompowany czynnik spada nap d 
mo e uaktywni  tryb u pienia Kiedy warto  sprz enia zwrotnego 
spada poni ej tej warto ci nap d automatycznie wystartuje 
ponownie (poziom przebudzenia).  
Uwaga: Jednostki wy wietlane zale  od ustawienia parametrów 
'G4.2.2 SENSOR 1' i/lub 'G4.3.2 SENSOR 2'. 

TAK 
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10.20.4. Podgrupa 25.4 – S25.4: Warunki Zatrzymania 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 FP SpOF=+60.0% 

G25.4.1 / 
Pr dko  
nap du dla 
zatrzymania 
pompy o sta ym 
wydatku.  

0.0 do 
+250% +60.0% 

Jest to pierwszy warunek dla zatrzymania pompy o sta ym 
wydatku. Kiedy pr dko  pompy zwi zanej z nap dem jest 
mniejsza lub równa warto ci zapisanej w tym parametrze pompa o 
sta ym wydatku zostanie zatrzymana - je li pozosta e warunki 
zostan  spe nione. 

TAK 

2 FP ErOF=0.0% 

G25.4.2 / 
Maksymalny 
uchyb PID dla 
zatrzymania 
pompy o sta ym 
wydatku 

-250 do 
0.0% 0.0% 

Ustawia uchyb PID który musi wyst pi  aby pompa o sta ym 
wydatku zosta a zatrzymana (je i s  spe nione tak e inne warunki 
zatrzymania). Parametr umo liwia w czenie uchybu PID do 
zestawu warunków zatrzymania. W zestawie tym wyst puj  
ponadto: pr dko  nap du oraz czas zw oki dla zatrzymania  
ka dej pompy o sta ym wydatku. 
Uwaga: Ten warunek jest opcjonalny. Przed ustawieniem tego 
parametru zaktywuj tryb Powolnego zatrzymania  w parametrze 
G25.4.6. 

TAK 

3 FP T1 OF=10.0s 

G25.4.3 / Czas 
zw oki 
zatrzymania 
pompy o sta ym 
wydatku 1 
(Przeka nik 1) 

2.0 – 
6500s 10.0s 

Ustawia zw ok  zatrzymania dla pompy zwi zanej z przeka nikiem 
1. Jest to drugi warunek zatrzymania dla pomp o sta ym wydatku. 
Uwaga: Je i czas zatrzymania jest zbyt krótki w instalacji mo e 
pojawi  si  spadek ci nienia. Alternatywnie – zw oka zbyt d uga 
mo e wywo  w instalacji podwy szone ci nienie. 

TAK 

4 FP T2 OF=10.0s 

G25.4.4 / Czas 
zw oki 
zatrzymania 
pompy o sta ym 
wydatku 2 
(Przeka nik 2) 

2.0 – 
6500s 10.0s 

Ustawia zw ok  zatrzymania dla pompy zwi zanej z przeka nikiem 
2. Jest to drugi warunek zatrzymania dla pomp o sta ym wydatku. 
Uwaga: Je i czas zatrzymania jest zbyt krótki w instalacji mo e 
pojawi  si  spadek ci nienia. Alternatywnie – zw oka zbyt d uga 
mo e wywo  w instalacji podwy szone ci nienie. 

TAK 

5 FP T3 OF=10.0s 

G25.4.5 / Czas 
zw oki 
zatrzymania 
pompy o sta ym 
wydatku 3 
(Przeka nik 3) 

2.0 – 
6500s 10.0s 

Ustawia zw ok  zatrzymania dla pompy zwi zanej z przeka nikiem 
3. Jest to drugi warunek zatrzymania dla pomp o sta ym wydatku. 
Uwaga: Je i czas zatrzymania jest zbyt krótki w instalacji mo e 
pojawi  si  spadek ci nienia. Alternatywnie – zw oka zbyt d uga 
mo e wywo  w instalacji podwy szone ci nienie. 

TAK 

Aktywacja i dezaktywacja Powolnego Zatrzymania Pomp o sta ym 
wydatku. 
OPCJA FUNKCJA 

N=NIE 
Tryb Powolne Zatrzymanie nieaktywny. Pompy o sta ym 
wydatku s  zatrzymywane zale nie od warunku 
pr dko ci nap du (G25.4.1) i czasu zw oki (G25.4.3, 
G25.4.4, G25.4.5) - wy cznie . 

6 ENABL SLO OF=N 
G25.4.6 / 
Zezwolenie na 
Powolne 
Zatrzymanie  

N 
Y N 

Y=TAK 
Tryb Powolne Zatrzymanie aktywny. Do warunków jak 
wy ej (G25.4.1) oraz (G25.4.3, G25.4.4, G25.4.5), 
dol czony zostaje warunek uchybu PID (G25.4.2) przed 
zatrzymaniem kolejnej pompy sta ego wydatku. 

TAK 

7 LP SPof=40% 

G25.4.7 / 
Poziom 
Zatrzymania 
pompy z 
nap dem 
(pr dko  
aktywuj ca tryb 

pienia) 

0 do 
+250% +40% 

Kiedy pr dko  pompy z nap dem jest ni sza ni  ustawiona w tym 
parametrze przez czas ustawiony w 'G25.4.8 LP T OFF', nap d 
zatrzyma si  i stanie si  aktywny tryb u pienia (komunikat 'SLP' 
zostanie pokazany na wy wietlaczu). Kiedy sygna  sprz enia 
zwrotnego stanie si  ni szy ni  poziom przebudzenia ustawiony w 
parametrze 'G25.3.7 LP Pon' nap d wybudzi si  automatycznie i 
podejmie prac . 

TAK 

8 LP T OFF=20s 

G25.4.8 / Czas 
Zw oki 
Zatrzymania 
pompy z 
nap dem (czas 
zw oki 
aktywuj cy tryb 

pienia) 

0 – 999s 20s 

Kiedy pr dko  pompy z nap dem jest ni sza ni  ustawiona 
w'G25.4.7 LP SPof' przez czas ustawiony w tym parametrze, 
nap d zatrzyma si  i stanie si  aktywny tryb u pienia (komunikat 
'SLP' zostanie pokazany na wy wietlaczu). Kiedy sygna  
sprz enia zwrotnego stanie si  ni szy ni  poziom przebudzenia 
ustawiony w parametrze 'G25.3.7 LP Pon' nap d wybudzi si  
automatycznie i podejmie prac . 

TAK 
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10.20.5. Podgrupa 25.5 – S25.5: Pr dko ci Prze czania 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 BY Spon=+70.0% 

G25.5.1 / 
Pr dko  
prze czania 
przy starcie 
pompy o sta ym 
wydatku 

0.0 do 
+250% +70.0% 

Pr dko  nap du zostanie ustawiona na t  warto  ka dorazowo 
przy starcie pompy o sta ym wydatku. Ma to zapobiec 
niepo danemu wzrostowi ci nienia w instalacji podczas rozruchu 
pompy o sta ym wydatku. 

TAK 

2 BY T ON=10s 

G25.5.2 / Czas 
pracy nap du z 
Pr dko ci  
prze czania po 
starcie pompy o 
sta ym wydatku 

0 – 999s 10s 

Czas przez który pompa z nap dem b dzie pracowa  z pr dko ci  
prze czania ustawion  w G25.5.1, aby unikn  niepo danego 
wzrostu ci nienia w instalacji podczas rozruchu pompy o sta ym 
wydatku 

TAK 

3 BY Spof=+90% 

G25.5.3 / 
Pr dko  
prze czania 
przy 
zatrzymaniu 
pompy o sta ym 
wydatku 

0 do 
+250% +90% 

Pr dko  nap du zostanie ustawiona na t  warto  ka dorazowo 
przy zatrzymaniu pompy o sta ym wydatku. Ma to zapobiec 
niepo danemu spadkowi ci nienia w instalacji podczas 
zatrzymania pompy o sta ym wydatku. 

TAK 

4 BY T OFF=5s 

G25.5.4 / Czas 
pracy nap du z 
Pr dko ci  
prze czania po 
zatrzymaniu 
pompy o sta ym 
wydatku 

0 – 999s 5s 

Czas przez który pompa z nap dem b dzie pracowa  z pr dko ci  
prze czania ustawion  w G25.5.3, aby unikn  niepo danego 
spadkowi  ci nienia w instalacji podczas zatrzymania pompy o 
sta ym wydatku. 

TAK 
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10.20.6. Podgrupa 25.6 – S25.6: Ochrona 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Umo liwia ochron  pompy przed prac  w stanie kawitacji.  

OPCJA FUNKCJA 

N=NIE Ochrona przed kawitacj  zabroniona. 

Y=TAK Ochrona przed kawitacj  dozwolona. 

1 Enable Cav=N 
G25.6.1 / 
Zezwolenie na 
ochron  przed 
kawitacj   

N 
Y N 

Aby zabezpieczy  pomp  przed wej ciem w stan kawitacji nale y 
post pi  wg nast puj cych kroków. 
Ustawi  ten parametr na ‘TAK’. 
Ustawi  warto  pr du kawitacji odpowiadaj  wej ciu pompy w stan 
kawitacji (w G25.6.2). Je li pr d spadnie poni ej tej warto ci  jest to 
pierwszy warunek  wyst pienia stanu kawitacji, który musi by  
spe niony. 
Ustawi  pr dko c kawitacji (w G25.6.3). Je eli pr dko  wzro nie 
powy ej tej warto ci jest to drugi warunek wyst pienia stanu kawitacji 
który musi by  spe niony. 
Ustawi  czas zw oki po którego up ywie gdy warunki powy sze si  
utrzymuj  zostanie za czona ochrona przed kawitacj . 
Ustawi  czas przerwania po dany dla dezaktywacji ochrony przed 
kawitacj . Od tej chwili nap d b dzie próbowa  wystartowa  ponownie.  
Je li wyst pi  trzy powy ej wymienione warunki nap d zatrzyma 
pomp  chroni c j  przed kawitacj  (brak wody). 

TAK 

2 CAV curr=0.0A G25.6.2 / Pr d 
kawitacji 

0.2 do 
1.50In  

Ustawia poziom pr du poni ej którego nap d mo e rozpozna  
wyst pienie kawitacji.  
Pierwszy warunek konieczny zaistnienia kawitacji.  

TAK 

3 CAV spd=+100% 
G25.6.3 / 
Pr dko  
kawitacji 

0.0 to 
+250% +100% 

Ustawia poziom pr dko ci powy ej której nap d mo e rozpozna  
wyst pienie kawitacji.  
Drugi warunek konieczny zaistnienia kawitacji.  

TAK 

4 CAV Stime=10s 

G25.6.4 / Czas 
zw oki do 
aktywacji 
ochrony przed 
kawitacj    

0 – 999s 10s 
Ustawia czas zw oki przed aktywacj  ochrony przed kawitacj , je li dwa 
poprzednie warunki zosta y spe nione. Po up ywie tego czasu nap d 
zostanie wy czony, chroni c pomp  przed kawitacj . 

TAK 

5 CAV Rtime=30s 

G25.6.5 / Czas 
przerwania 
(dezaktywacji) 
ochrony przed 
kawitacj  

0 – 999s 30s 
Ustawia czas przerwania ochrony (t.j. zatrzymania nap du) po up ywie 
którego zostanie podj ta próba automatycznego re-startu nap du. Czas 
przerwania zaczyna by  mierzony od chwili zatrzymania wywo anego 
wyst pieniem kawitacji. 

TAK 

Umo liwia zatrzymanie awaryjne nap du z powodu b du niskiego 
ci nienia 'F65 LOW PRESSURE' w oparciu o stan sygna u sprz enia 
zwrotnego systemu. 
OPCJA FUNKCJA 
N=NIE Brak ochrony przed spadkiem ci nienia 

6 ENAB LowPres=N 

G25.6.6 / 
Zezwolenie na 
ochron  przed 
niskim 
ci nieniem 

N 
Y N 

Y=TAK Ochrona przed spadkiem ci nienia. 

TAK 

7 LoPRe=5.0Bar 
G25.6.7 / 
Poziom 
ci nienia 
Minimalnego 

0 – 2500 
Jednostki 
in ynierski

e 

5.0Bar 

Ustawia poziom ci nienia poni ej którego nap d zostanie zatrzymany 
awaryjnie z powodu b du ‘niskiego ci nienia’. 
Uwaga: Jednostki miary wy wietlane zale  od wyboru jednostek 
in ynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1' oraz  
'G4.3.2 SENSOR 2'. 

TAK 

8 LoPre tim=10s 

G25.6.8 / Czas 
zw oki przed 
zatrzymaniem 
awaryjnym z 
powodu b du 
‘niskie 
ci nienie’  

0 – 999s 10s 

Ustawia czas zw oki, przez który musi trwa  ci gle stan obni onego 
ci nienia ustawiony w parametrze G25.6.7 aby nast pi o zatrzymanie 
awaryjne nap du z powodu wyst pienia b du niskiego ci nienia 'F65 
LOW PRESSURE'. 
Uwaga: Ochrona  jest dezaktywowana na czas nape niania ruroci gu. 

TAK 

9 HiPre=100Bar 
G25.6.9 / 
Poziom 
ci nienia 
Maksymalnego 

0 – 3276 
Jednostki 
in ynierski

e 
100Bar 

Ustawia poziom ci nienia powy ej którego nap d zatrzyma awaryjnie 
wszystkie pompy i wy wietli komunikat stanu HIP (High Pressure) 
bazuj c na sygnale sprz enia zwrotnego systemu. Podczas tego 
zatrzymania system b dzie nadzorowa  warunki panuj ce w instalacji i 
na danie wystartuje ponownie. 
Uwaga: Jednostki miary wy wietlane zale  od wyboru jednostek 
in ynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1' oraz  
'G4.3.2 SENSOR 2' 

TAK 

 Warto  zale na od wielko ci nap du.  
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10.20.7. Podgrupa 25.7 – S25.7: Nape nianie ruroci gu/ Rampy Nastaw  

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 FILL SP =+70.0% 
G25.7.1 / 
Pr dko  przy 
nape nianiu 

0.0 do 
+250% +70.0% Ustawia nastaw  pr dko ci podczas procesu nape niania 

ruroci gu. TAK 

2 FILL P=2.0Bar 

G25.7.2 / 
Ci nienie 
Ko cowe 
nape niania 
ruroci gu 

0.0 – 3276 
Jednostki 
in ynierski

e 
2.0Bar 

Ustawia ci nienie które informuje, e proces nape niania ruroci gu 
zako czy  si , bazuj c na sygnale sprz enia zwrotnego i system 
mo e przej  w tryb nastawy punktu pracy. 
Uwaga: Jednostki miary wy wietlane zale  od wyboru jednostek 
in ynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1' 
oraz  'G4.3.2 SENSOR 2'. 

TAK 

3 FILL Tim=15m 
G25.7.3 / Czas 
Bezpiecznego 
Nape nienia 
ruroci gu  

OFF, 
0 – 

9999min 
15min 

Ustawia maksymalny czas pracy nap du w trybie nape niania 
ruroci gu. Je li który  z dwu parametrow Czas Bezpiecznego 
Nape nienia lub Ci nienie Ko cowe zostanie spe niony nape nianie 
zostaje zako czone i status nap du ulega zmianie od (FILL) do 
ramp nastaw (RAMP). 
Uwaga: Je li czas ten ustawisz na ‘0’, nap d nie przeprowadzi 
operacji nape nienia ruroci gu. 

TAK 

4 STP ra=1.0Bar / s G25.7.4 / 
Rampa nastaw 

0.1 – 250 
Jednostki 
in ynierski

e 
1.0Bar / s 

Ustawia rampy podnoszenia punktu pracy w trybie ustawiania 
ramp. 
Kiedy zako czy  si  proces nape niania ruroci gu lub kiedy ten 
proces nie zosta  wybrany nap d ustawia prowizorycznie punkt 
pracy w oparciu o aktualn  warto  sygna u sprz enia zwrotnego. 
Nast pnie nastawa zostanie powi kszona po rampie ustawionej 
przez ten parametr do punktu 5% poni ej punktu ustawionego 
aktualnie przez u ytkownika. Gdy punkt ten zostanie osi gni ty 
nap d zacznie pracowa  w trybie regulacji ci nienia. 
Ustawiaj c nisk  warto c rampy mo esz uzyska  niewielki  wzrost 
pr dko ci silnika. 
Uwaga: Wy wietlane jednostki miary zale  od wyboru jednostek 
in ynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1' 
oraz  'G4.3.2 SENSOR 2'. 

TAK 

10.20.8. Podgrupa 25.8 – S25.8: Kompensacja nastawy z powodu strat 
ci nienia 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

1 COMP 1=+0.0Bar 

G25.8.1 / 
Kompensacja 
ci nienia przy 
starcie pompy o 
sta ym wydatku 
1  

0.0 – 3276 
Jednostki 
in ynierski

e 
+0.0Bar 

Umo liwia automatyczn  kompensacj  punktu pracy systemu aby 
zabezpieczy  si  przed spadkiem ci nienia w ruroci gu w chwili 
startu pompy o sta ym wydatku. 
Uwaga: Wy wietlane jednostki miary zale  od wyboru jednostek 
in ynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1' 
oraz  'G4.3.2 SENSOR 2'. 

TAK 

2 COMP 2=+0.0Bar 

G25.8.2 / 
Kompensacja 
ci nienia przy 
starcie pompy o 
sta ym wydatku 
2 

0.0 – 3276 
Jednostki 
in ynierski

e 
+0.0Bar 

Umo liwia automatyczn  kompensacj  punktu pracy systemu aby 
zabezpieczy  si  przed spadkiem ci nienia w ruroci gu w chwili 
startu pompy o sta ym wydatku. 
Uwaga: Wy wietlane jednostki miary zale  od wyboru jednostek 
in ynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1' 
oraz  'G4.3.2 SENSOR 2' 

TAK 

3 COMP 3=+0.0Bar 

G25.8.3 / 
Kompensacja 
ci nienia przy 
starcie pompy o 
sta ym wydatku 
3 

0.0 – 3276 
Jednostki 
in ynierski

e 
+0.0Bar 

Umo liwia automatyczn  kompensacj  punktu pracy systemu aby 
zabezpieczy  si  przed spadkiem ci nienia w ruroci gu w chwili 
startu pompy o sta ym wydatku. 
Uwaga: Wy wietlane jednostki miary zale  od wyboru jednostek 
in ynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1' 
oraz  'G4.3.2 SENSOR 2' 

TAK 
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10.20.9. Podgrupa 25.9 – S25.9: Sterowanie pompami o sta ym wydatku 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Kiedy aktywowany jest tryb Sterowanie Pompami przeka nik 1 
zostaje przekonfigurowany jako '28 PUMP CONTROL' do 
sterowania pompami o sta ym wydatku. Je li pompa skojarzona z 
przeka nikiem 1 nie jest potrzebna wtedy przeka nik mo e by  
skonfigurowany przez u ytkownika do pe nienia innej funkcji. 
OPCJA FUNKCJA 

N=NIE Przeka nik jest skonfigurowany jako '00 ALWAYS OFF' i 
jest dost pny dla u ytkownika do dalszej konfiguracji. 

1 ENABLE PUMP1=N 

G25.9.1 / 
Zezwolenie na 
skojarzenie 
przeka nika 1 z 
pomp  o sta ym 
wydatku 1 

N 
Y N 

Y=TAK 
Przyporz dkowanie przeka nika 1 do sterowania pomp  
o sta ym wydatku jest dozwolone. Przeka nik jest 
skonfigurowany jako  '28 PUMP CNTRL'. 

TAK 

Kiedy aktywowany jest tryb Sterowanie Pompami przeka nik 2 
zostaje przekonfigurowany jako '28 PUMP CONTROL' do 
sterowania pompami o sta ym wydatku. Je li pompa skojarzona z 
przeka nikiem 2 nie jest potrzebna wtedy przeka nik mo e by  
skonfigurowany przez u ytkownika do pe nienia innej funkcji. 
OPCJA FUNKCJA 

N=NIE Przeka nik jest skonfigurowany jako '00 ALWAYS OFF' i 
jest dost pny dla u ytkownika do dalszej konfiguracji 

2 ENABLE PUMP2=N 

G25.9.2 / 
Zezwolenie na 
skojarzenie 
przeka nika 2 z 
pomp  o sta ym 
wydatku 2 

N 
Y N 

Y=TAK 
Przyporz dkowanie przeka nika 2 do sterowania pomp  
o sta ym wydatku jest dozwolone. Przeka nik jest 
skonfigurowany jako  '28 PUMP CNTRL'. 

TAK 

Kiedy aktywowany jest tryb Sterowanie Pompami przeka nik 3 
zostaje przekonfigurowany jako '28 PUMP CONTROL' do 
sterowania pompami o sta ym wydatku. Je li pompa skojarzona z 
przeka nikiem 3 nie jest potrzebna wtedy przeka nik mo e by  
skonfigurowany przez u ytkownika do pe nienia innej funkcji. 
OPCJA FUNKCJA 

N=NIE 
Przeka nik jest skonfigurowany jako jako '00 ALWAYS 
OFF' i jest dost pny dla u ytkownika do dalszej 
konfiguracji. 

3 ENABLE PUMP3=N 

G25.9.3 / 
Zezwolenie na 
skojarzenie 
przeka nika 3 z 
pomp  o sta ym 
wydatku 3 

N 
Y N 

Y=TAK 
Przyporz dkowanie przeka nika 3 do sterowania pomp  
o sta ym wydatku jest dozwolone. Przeka nik jest 
skonfigurowany jako  '28 PUMP CNTRL'. 

TAK 

Umo liwia wybór trybu cyklu pracy pomp o sta ym wydatku. 

OPCJA OPIS FUNKCJA 

0 SZEREGOWO 
Nap d zawsze startuje pompy w tej samej 
kolejno ci 1, 2, 3 i zatrzymuje tak e w tej 
samej kolejno ci 1, 2, 3 (bez odwracania). 

1 CYKLICZNIE 
Pierwsza pompa startuj ca b dzie 
nast pn  pomp  w sekwencji licz c od 
pompy która zatrzyma a si  jako ostatnia 

4 FP ALTER MOD=0 

G25.9.4 / 
Zezwolenie na 
prac  cykliczn  
pomp o sta ym 
wydatku  

0 – 2 0 

2 RÓWNY 
PODZIA  

Nap d b dzie próbowa  uruchamia  
pompy tak, aby wyrówna  ich czasy pracy 

TAK 
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10.20.10. Podgrupa 25.10 – S25.10: Algorytm Ograniczenia 
Przep ywu 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

Wybiera ródlo nastawy PID z urz dzenia do pomiaru przep ywu. 
OPCJA OPIS FUNKCJA 
0 AI1 Nastawa z Wej cia Analogowego 1 
1 AI2 Nastawa z Wej cia Analogowego 2 

1 SEL FLOW=2 
G25.10.1 / 

ród o odczytu 
przep ywu  

0 – 2 2 

2 IMPULSOWE Impulsy z Wej cia Cyfrowego 6 (T7). 

TAK 

2 MAXflo=+1000l/s 

G25.10.2 / 
Maksymalna 
dopuszczalna 
warto  
przep ywu 

0.0 – 3276 
Jednostki 
in ynierski

e 
+1000l/s 

Ustawia maksymalnie dopuszczaln  warto  przep ywu. 
Kiedy warto  przep ywu jest wy sza ni  warto  ustawiona w 
parametrach (G25.10.2 + G25.10.3) zostanie aktywowany algorytm 
ograniczenia przep ywu co komunikuje pojawienie si  statusu 
‘FLOW’ na wy wietlaczu pulpitu. 
Od tej chwili nastawa pr dko ci pompy zacznie si  zmniejsza  po 
rampie ustawionej w parametrze G25.10.5. Nastawa pr dko ci 

dzie si  zmniejsza  dopóki strumie  przep ywu nie zmaleje do 
warto ci nastawionej w parametrze G25.10.2 minus margines 
ustawiony w  G25.10.3. Wówczas pr dko  ustabilizuje si  a  do 
chwili gdy przep yw nie zmaleje poni ej warto ci ustawionej w 
parametrze G25.10.4. Od tej chwili regulator PID przejmie z 
powrotem kontrol  nad sterowaniem i nap d b dzie sterowa  
pompami jak przed wyst pieniem zak ócenia.  
Uwaga: Jednostki miary wy wietlane zale  od wyboru jednostek 
in ynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1' 
oraz  'G4.3.2 SENSOR 2' 

TAK 

3 OFFSET=+0.0% 

G25.10.3 / 
Offset 
procentowy 
ponad 
maksymalnie 
dopuszczaln  
warto  
przep ywu  

0.0 – 2% +0.0% 

Ustawia margines offsetu powy ej maksymalnie dopuszczalnej 
warto ci przep ywu (G25.10.2) która musi zosta  przekroczona aby 
zosta  zaktywowany algorytm ograniczenia przep ywu. Mierzony 
jako procent od parametru G25.10.2. 

TAK 

4 RESlev=+100% 

G25.10.4 / 
Przep yw w 
procentach 
resetuj cy 
algorytm  

0.0 – 
100% +100% 

Ustawia poziom przep ywu który resetuje algorytm ograniczenia 
przep ywu. Je li ci y odczyt poziomu przep ywu przez ród o 
wybrane w parametrze G25.10.1 jest poni ej tej warto ci nap d 
powraca do sterowania przep ywem przy u yciu regulatora PID. 
Mierzony jako procent zakresu AI1, AI2 lub G4.4.3 w przypadku 
sygna u impulsowego.  

TAK 

5 DCLrat=+2.0% / s 

G25.10.5 / 
Rampa 
hamowania w 
chwili 
aktywowania 
algorytmu  

0.0 – 
250% /s +2.0% / s 

Ustawia ramp  hamowania zastosowan  do zwalniania pr dko ci 
pompy kiedy aktywny jest algorytm ograniczania strumienia 
przep ywu. 

TAK 

6 Unit Flow=+2.0% / s 

G25.10.6 / 
Wy wietlanie 
jednostek miary 
ci ego 
przep ywu  

- l/s Parametr tylko do odczytu pokazuj cy wybrane jednostki miary w 
których podawany jest mierzony przep yw. - 

10.20.11. Podgrupa 25.11 – S25.11: Rejestry (Tylko do odczytu) 

Parametr Nazwa / Opis Zakres Warto  
domy lna Funkcja 

Ustawianie 
podczas 
PRACY  

P1 = -----0d -----0m G25.11.1 / Czas 
pracy pompy 1  - - - 

P2 = -----0d -----0m G25.11.2 / Czas 
pracy pompy 2  - - - 

P3 = -----0d -----0m G25.11.3 / Czas 
pracy pompy 3 - - 

  
Pokazuje ilo  dni i minut które przepracowa a ka da z trzech 
pomp o sta ym wydatku. 

- 
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11. KOMUNIKATY B DÓW: OPIS I DZIA ANIE  
Kiedy wyst pi b d nap d SD700 zatrzyma silnik i poka e komunikat b du na wy wietlaczu. Mo esz 
wy wietli  ten b d w wierszu programowania (dolny wiersz) podczas gdy pr d silnika i warto  pr dko ci 
w chwili wyst pienia b du s  wy wietlane w wierszu górnym. 
Mo liwa jest nawigacja przez dodatkowe wiersze wy wietlacza w celu przegl dni cia innych parametrów 
bez konieczno ci resetowania b du. Mog  one pomóc w wyja nieniu przyczyny wyst pienia b du, gdy  
opisuj  stan nap du w chwili jego wyst pienia. Ponadto, b dzie b yska  LED ‘FAULT’ i komunikat b du 

dzie wy wietlany a  do chwili usuni cia przyczyny i zresetowania nap du. 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Rysunek 11.1 Wy wietlanie b du - Wiersz Programowania  

11.1. Opis listy b dów 
WY WIETLACZ OPIS 
F0 NO FAULT Nap d pracuje prawid owo. Nie wyst pi aden b d. 

F1 I LIM FLT Pr d wyj ciowy osi gn  niebezpieczny poziom. Jego warto  jest powy ej 220% pr du znamionowego 
nap du.Ochrona jest aktywna w sposób ci y. 

F2 V LIM FLT Napi cie na szynach DC osi gn o niebezpieczny poziom >850Vdc. Ochrona Sprz towa. Nap d od cza swoje 
wyj cie od silnika. 

F3 PDINT FLT Napi cie na szynach DC oraz pr d wyj ciowy urz dzenia osi gn y niebezpieczny poziom. 
F4 U+DESAT 
F5 U - DESAT 
F6 V + DESAT 
F7 V - DESAT 
F8 W + DESAT 
F9 W - DESAT 

Zadzia a wewn trzna ochrona w ciwego modu u IGBT. 

F10 NEG IGBT Zadzia a automatyczna wewn trzna ochrona w kilku modu ach IGBT jednocze nie. 
F11 VIN LOSS Wyst pi  zanik zasilania w dowolnej fazie napi cia wej ciowego przez czas d szy ni  20ms. 

F12 IMB V IN Asymetria napi cia wej ciowego wi ksza ni  ±10% warto ci redniej zasilania na wej ciu nap du SD700 przez 
czas d szy ni  100ms. 

F13 HI V IN rednie napi cie zasilaj ce przekroczy o warto  ustawion  w parametrze ‘G11.6 HIGH VOLT’ przez czas d szy 
ni  czas ustawiony w 'G11.7 HIGH V TO'. 

F14 LW V IN rednie napi cie zasilaj ce spad o poni ej warto ci ustawionej w parametrze ‘G11.4 LOW VOLT’ przez czas 
szy ni  czas ustawiony w ‘G11.5 LOW V TO’. 

F15 CURL Vdc Niestabilne napi cie na szynach DC. T tnienie napi cia wy sze ni  100Vdc przez d ej  ni  1.1 sekundy. 
F16 HI Vdc Napi cie na szynach DC osi gn o krytyczny poziom roboczy (>850Vdc). Ochrona Programowa. 
F17 LW Vdc Napi cie na szynach DC jest ni sze od  krytycznego poziomu roboczego (<350Vdc). 
 

Komunikaty b dów 

Pokazuje b dy, które wyst pi y podczas 
pracy nap du. 
W wierszu górnym wy wietlane s  
warunki które panowa y w momencie 
wyst pienia b du 
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WY WIETLACZ OPIS 

F18 IMB V OUT Asymetria napi cia wi ksza ni  ±5% warto ci redniej u rednionego napi cia wyj ciowego nap du SD700 przez 
czas d szy ni  100ms. 

F19 IMB I OUT Asymetria pr du wi ksza ni  ±25% warto ci redniej u rednionego pr du silnika przez czas d szy ni  1s. 
F20 GROUND FLT Poziom pr du up ywno ciowego doziemnego przekracza warto  ustawion  w parametrze ‘G11.3 GND I LIMT’. 

F21 I LIM T/O Pr d silnika przekroczy  warto  ograniczenia pr du ustawion  w parametrze ‘G10.5 I LIMIT’ przez czas d szy 
ni  czas ustawiony w ‘G10.6 I LIM TO’. 

F22 TQ LIM T/O Moment silnika przekroczy  warto  ograniczenia momentu ustawion  w parametrze ‘G10.7 MAX TOR’ przez czas 
szy ni  czas ustawiony w ‘G10.8 T LIMT TO’. 

F25 MTR O/L Przeci enie silnika obliczone wg termicznego modelu SD700 przekroczy o 110%. 
F27 DL SMTH  Kondensatory zasilania szyny DC nie na adowa y si  w przewidzianym czasie. 
F28 MICRO FLT Mikroprocesor wykry  nieprawid owe dane. 
F29 DSP FLT DSP wykry  nieprawid owe dane. 
F30 WATCHDOG Nieznany b d zresetowa  mikroprocesor na p ycie sterowania. 
F31 SCR L1 Zatrzymanie awaryjne z powodu stanu przewodzenia tyrystora 1. Tyrystor nie za cza si  prawid owo. 
F32 SCR L2 Zatrzymanie awaryjne z powodu stanu przewodzenia tyrystora 2. Tyrystor nie za cza si  prawid owo. 
F33 SCR L3 Zatrzymanie awaryjne z powodu stanu przewodzenia tyrystora 3. Tyrystor nie za cza si  prawid owo. 
F34 IGBT TEMP Wewn trzna temperatura IGBT osi gn a poziom 110°C (Patrz parametr SV2.4). 
F35 PHSE L1 LOSS Brak fazy zasilaj cej  L1. Zwarcie fazowe. 
F36 PHSE L2 LOSS Brak fazy zasilaj cej  L2. Zwarcie fazowe. 
F37 PHSE L3 LOSS Brak fazy zasilaj cej  L3. Zwarcie fazowe. 

F40 EXT / PTC Zewn trzne zatrzymanie awaryjne wywo ane awari  termistora silnikowego PTC (zaciski 8 i 9). Ten b d 
generowany jest przez warto ci spoza zakresu (85  do 2K ). 

F41 COMMS TRIP Zatrzymanie awaryjne komunikacji przez RS232 lub RS485. Master (PLC lub PC) informuje nap d SD700 o 
wyst pieniu b du przez komunikacj  szeregow . 

F42 AIN1 LOSS Nap d SD700 nie otrzymuje sygna u na Wej cie Analogowe 1 i ‘G4.2.14 AIN1 LOSS’ jest ustawione na  ‘Tak’. 
Zanik sygna u podanego na to wej cie. 

F43 AIN2 LOSS Nap d SD700 nie otrzymuje sygna u na Wej cie Analogowe 2 i ‘G4.3.14 AIN2 LOSS’ jest ustawione na  ‘Tak’. 
Zanik sygna u podanego na to wej cie. 

F44 CAL FLT Poziom wewn trznych napi  odniesienia jest nieprawid owy. 

F45 STOP T/O Zatrzymanie awaryjne generowane z powodu nadmiernie wyd onego czasu zatrzymywania. Czas który up yn  
od chwili wydania komendy stop przekracza warto  ustawion  w parametrze ‘G11.2 STOP TO’. 

F46 EEPROM FLT Nieulotna pami  (EEPROM) jest uszkodzona. 

F47 COMMS T/O Zatrzymanie awaryjne generowane z powodu nadmiernej zw oki w komunikacji szeregowej. Czas który up yn  od 
chwili ostatniej wa nej transmisji danych przekroczy  warto  ustawion  w parametrze ‘G20.2 T COMMS T/O’. 

F48 SPI COM Zatrzymanie awaryjne z powodu b dów przesy ania danych przez szyn  komunikacyjn . 

F49 SPD LIMIT Pr dko  silnika przekroczy a ograniczenie pr dko ci (parametry G10.1 do G10.4) przez czas ustawiony w ‘G11.1 
SP LIM TO’. 

F50 PSU FAULT Wewn trzny zasilacz nie dostarcza prawid owego napi cia. Jeden z poziomów napi cia obni  si  do warto ci 
zerowej przez czas oko o 100ms. 

F52 SUPPLY FAN Wyst pi  b d w zasilaniu wentylatorów ch odz cych.  
F51 SCR TEMP Temperatura radiatora mostka prostowniczego osi gn a niebezpieczny poziom. 
F52 SOFT C TEMP Wyst pi o przegrzanie rezystorów obwodu agodnego adowania kondensatorów szyny DC.  
F53 INTRNAL TEMP Temperatura wn trza komory elektroniki nap du SD700 osi gn a niebezpieczny poziom. 
F54 WATCHDOG TMR Wewn trzny b d mikrosterownika. 

F65 LOW PRESSURE Aktywne wy cznie w trybie Sterowania Pompami .Zatrzymanie awaryjne generowane kiedy poziom ci nienia jest 
ni szy ni  poziom ci nienia minimalnego ustawiony w parametrze ‘G25.6.7 LoPre’. 

F66 HI PRESSURE Aktywne wy cznie w trybie Sterowania Pompami .Zatrzymanie awaryjne generowane kiedy wejscie cyfrowe 6 
cznik Wysokiego Ci nienia) jest zamkni te. 

F67 LOW WATER Aktywne wy cznie w trybie Sterowania Pompami .Zatrzymanie awaryjne generowane kiedy wejscie cyfrowe 5 
cznik Niski Poziom Wody) jest otwarte i  'G25.1.3 MFI5 MANstr=N'. 
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11.2. Procedura rozwi zywania b dów 
WY WIETLACZ MO LIWE POWODY DZIA ANIE 

Zwarcie na wyj ciu nap du: 
d okablowania. 
d obwodu. 

F1 I LIM FLT 

d silnika. 

Sprawd  kable wyj ciowe oraz silnik pod k tem 
mo liwych b dów okablowania lub zwar . 

Pik wysokiego napi cia na wej ciu. 
Regeneracja du ego obci enia. F2 V LIM FLT 
Rampa hamowania zbyt stroma (parametry ‘G5.2 
DECEL1’ i ‘G5.4 DECEL2’). 

Sprawd  warunki zasilania. Obni  rampy 
hamowania. 

F3 PDINT FLT Patrz b dy F1 i F2. Patrz b dy F1 i F2. 
Zwarcie w obwodzie. 
Nadzwyczajne przeci enie pr dowe, przeci enie 
z powodu przekroczenia obci enia 

d okablowania; B d obwodu. 

F4 U+ DESAT 
F5 U- DESAT 
F6 V+ DESAT 
F7 V- DESAT 
F8 W+ DESAT 
F9 W- DESAT Stan nienasycenia IGBT; b d IGBT. 

Sprawd  czy mo liwy jest b d okablowania lub b d 
silnika. Je li b d wyst puje uporczywie po 
roz czeniu okablowania wyj ciowego popro  o 
pomoc techniczn .  

Zwarcie w obwodzie 
Nadzwyczajne przeci enie pr dowe, przeci enie 
z powodu przekroczenia obci enia. 

d okablowania; B d obwodu. 
F10 NEG DESAT 

Stan nienasycenia IGBT; b d IGBT. 

Sprawd  warunki zasilania oraz warunki 
okablowania. 

Nieprawid owe zasilanie, spalone zabezpieczenia 
topikowe. Sprawd  warunki zasilania. F11 VIN LOSS 
Nieprawid owe okablowanie wejsciowe. Sprawd  okablowanie. 
Nieprawid owe zasilanie, spalone zabezpieczenia 
topikowe Sprawd  warunki zasilania. F12 IMB V IN 
Nieprawid owe okablowanie wejsciowe. Sprawd  okablowanie. 
Nieprawid owe zasilanie Sprawd  warunki zasilania. 

F13 HI V IN Nieprawid owe ustawienie parametrów ‘G11.6 HIGH 
VOLT’. Sprawd  ustawienie parametrów. 

Nieprawid owe zasilanie, spalone zabezpieczenia 
topikowe. Sprawd  warunki zasilania 

F14 LW V IN 
Nieprawid owe ustawienie parametrów ‘G11.4 LOW 
VOLT’. Sprawd  ustawienie parametrów. 

Nieprawid owe zasilanie. 
Niestabilne obci enie silnika. 

F15 CURL Vdc 
Spalony jeden z bezpieczników topikowych. 

Sprawd  warunki zasilania, typ obci enia aplikacji 
oraz wszystkie cz ci mechaniczne silnika. Je li 

d wyst puje uporczywie po roz czeniu 
okablowania wyj ciowego popro  o pomoc 
techniczn  

Pik wysokiego napi cia na wej ciu. Sprawd  warunki zasilania.  
Regeneracja du ego obci enia Sprawd  warunki zatrzymania nap du. F16 HI Vdc 
Rampa hamowania zbyt stroma (parametry ‘G5.2 
DECEL1’ i ‘G5.4 DECEL2’). Obni  rampy hamowania. 

F17 LW Vdc Nieprawid owe zasilanie, spalone zabezpieczenia 
topikowe. Sprawd  warunki zasilania 

Niestabilne obci enie silnika. 
Nieprawid owe okablowanie silnika. F18 IMB V OUT 
Niew ciwy silnik. 

Sprawd  dok adnie obwód silnika na obecno  
dów okablowania lub b dów silnika. Je li b d 

wyst puje uporczywie po roz czeniu okablowania 
wyj ciowego popro  o pomoc techniczn  

Sinik podtrzymuje niestabilne obci enie. 
Nieprawid owe okablowanie silnika. F19 IMB I OUT 
Niew ciwy silnik. 

Sprawd  dok adnie obwód silnika na obecno  
mo liwych b dów okablowania lub b dów silnika. 

Silnik lub jego okablowanie wykazuje zwarcie 
doziemne. 

Od cz silnik wraz z okablowaniem od nap du 
SD700 i sprawd  izolacj  silnika. F20 GROUND FLT Uziemienie jest pod czone nieprawid owo lub 

uszkodzone Sprawd  i popraw system uziemienia. 

F21 I LIM T/O Utkni cie silnika. Za wysokie obci enie. Sprawd  obci enie silnika. 
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Zadzia anie hamulca silnikowego. Powi ksz granic  pr du maksymalnie 
dopuszczalnego. 

F22 TQ LIM T/O Utkni cie silnika. Za wysokie obci enie. 
Zadzia anie hamulca silnikowego. 

Sprawd  obci enie silnika. 
Powi ksz granic  momentu maksymalnie 
dopuszczalnego 

Wysoki pr d silnika z powodu zbyt du ego 
obci enia. 
Obci enie zbyt du e jak na mo liwo  ch odzenia 
silnika pracuj cego w normalnych warunkach pracy. 
Niew ciwie ustawione parametry modelu 
termicznego. 

F25 MTR O/L 

Zanik zasilania w jednej z faz silnika lub zwarcie w 
uzwojeniu silnikowym. 

Sprawd  obci enie silnika.. 
Sprawd  ustawienie parametrów ‘G2.1 MTR CUR’ i 
‘G2.7 MTR COOL’ buduj cych model termiczny 
silnika. Je li silnik jest wyposa ony w termistor 
silnikowy PTC i pod czony do nap du mo na 
rozwa  powi kszenie parametru ‘G2.7 MTR 
COOL’. 

F27 DL SMTH Prawdopodobne uszkodzenie rezystorów agodnego 
adowania kondensatorów mocy nap du SD700. 

Spróbuj zresetowa  b d. Od cz i powtórnie za cz 
zasilanie. Je i b d nie ust puje skontaktuj si  z 
serwisem technicznym Power Electronics. 

d zasilania. 
F28 MICRO FLT 

Nierozpoznane ustawienie parameterów. 

Od cz i powtórnie za cz zasilanie. Je li wyst pi 
ten sam b d zainicjuj wszystkie parametry raz 
jeszcze (parametr ‘G1.5 INITIALISE’) i powtórnie 
za cz zasilanie. Je i b d nie ust puje skontaktuj 
si  z serwisem technicznym Power Electronics. 

d zasilania. 
F29 DSP FLT 

Ustawienia parametrów niespójne. 

Od cz i powtórnie za cz zasilanie. Je li wyst pi 
ten sam b d zainicjuj wszystkie parametry raz 
jeszcze (parametr ‘G1.5 INITIALISE’) i powtórnie 
za cz zasilanie. Je i b d nie ust puje skontaktuj 
si  z serwisem technicznym Power Electronics 

F30 WATCHDOG d zasilania. Zresetuj b d. Je li b d wyst puje uporczywie 
popro  o pomoc techniczn . 

F31 SCR L1 
F32 SCR L2 
F33 SCR L3 

W odpowiednim tyrystorze zosta  wykryty b d 
przewodzenia. Tyrystor jest wy czony (OFF) gdy 
powinien by  za czony (ON). 

Spróbuj zresetowa  b d. Od cz i powtórnie za cz 
zasilanie. Je li b d wyst puje uporczywie popro  o 
pomoc techniczn . 

Zablokowany lub niewydolny wentylator. Sprawd  czy nie ma obiektu blokuj cego wentylator. 
Popraw ch odzenie. 

d radiatora i wentylatora ch odz cego nap du 
SD700. 

Sprawd  czy radiator i wentylator ch odz cy pracuj  
prawid owo. F34 IGBT TEMP 

Temperatura otoczenia jest wy sza ni  50°C. Sprawd  ch odzenie i warunki termiczne. Popro  o 
pomoc techniczn . 

F35 PHSE L1 LOSS Faza wej ciowa L1 jest po czona nieprawid owo 
lub nie ma w niej napi cia 

F36 PHSE L2 LOSS Faza wej ciowa L2 jest po czona nieprawid owo 
lub nie ma w niej napi cia. 

F37 PHSE L3 LOSS Faza wej ciowa L3 jest po czona nieprawid owo 
lub nie ma w niej napi cia. 

Sprawd  okablowanie wej ciowe mocy nap du 
Sprawd  obecno  napi  i stan zabezpiecze  
wej ciowych. 

Zadzia o urz dzenie wy czenia zewn trznego. Sprawd  wy cznik bezpiecze stwa (je li 
zainstalowany ) 

Przegrzany silnik (obci enie silnika przekracza 
mo liwo ci ch odzenia silnika pracuj cego z 
pr dko ci  znamionow ). 

Sprawd  temperatur  silnika. 
Aby zresetowa  ten b d silnik musi ostygn  do 
normalnej temperatury. 

F40 EXT / PTC 

d pod czenia termistora. Sprawd  okablowanie czujnika. 

F41 COMMS TRIP Zatrzymanie awaryjne generowane przez komputer 
przez komunikacj  szeregow . 

Od cz nap d SD700 od sieci komunikacyjnej i 
sprawd , czy b d jest znowu generowany  

F42 AIN1 LOSS Przewód sygna owy wej cia Analogowego 
poluzowa  si  lub roz czy  (zaciski 10 i 11). 

Sprawd  okablowanie i urz dzenie generuj ce 
sygna  analogowy. 

F43 AIN2 LOSS Przewód sygna owy wej cia Analogowego 
poluzowa  si  lub roz czy  (zaciski 12 i 13). 

Sprawd  okablowanie i urz dzenie generuj ce 
sygna  analogowy. 

F44 CAL FLT d SD700. Sprawd  wybór nap du. Popro  o pomoc 
techniczn . 

Rampy hamowania  (parametry ‘G5.2 DECEL1’ i 
‘G5.4 DECEL2’) s  zbyt p askie. 

F45 STOP T/O SD700 ogranicza napi cie ze wzgl du na 
regeneracj  (tzn prac  pr dnicow  )od strony 
silnika. 

Sprawd  czy czas ustawiony w parametrze ‘G11.2 
STOP TO’ jest wystarczaj co d ugi do zatrzymania 
obci onego silnika po ustawieniu ramp hamowania 
i sprawd  poprawno  dzia ania systemu.  

F46 EEPROM FLT B d obwodu scalonego. Popro  o pomoc techniczn . 
F47 COMMS T/O Przewód komunikacyjny poluzowa  si  lub roz czy .  Sprawd  okablowanie systemu komunikacyjnego. 
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 Urz dzenie Master nie wys o wa nych danych w 
wymaganym formacie lub wys o nieprawid owe 
dane. 

Sprawd  dane i nastawy urz dzenia master. 

F48 SPI COM d zasilania wejsciowego. Zresetuj urz dzenie i je li b d nie ust puje popro  o 
pomoc techniczn   

Nastawa pr dko ci wi ksza ni  ograniczenie 
pr dko ci. Check the reference source and the motor load. 

F49 SPD LIMIT Pr dko  silnika jest poza kontrol  lub silnik 
nap dzany przez obci enie przy piesza.  Sprawd  ograniczenia pr dko ci. 

F50 PSU FAULT Uszkodzone zasilanie. Zresetuj urz dzenie i je li b d nie ust puje popro  o 
pomoc techniczn  

F51 SCR TEMP Przekroczone zosta y ograniczenia temperatury 
prostownika SD700. 

Sprawd  czy warunki otoczenia dla urz dzenia s  
ciwe. 

Upewnij si , e nic nie przeszkadza w obiegu 
powietrza ch odz cego (kurz, papier, brud itp.) i e 
wentylatory obracaj  si  we w ciwym kierunku. 

Wentylatory urz dzenia pracuja le. 
Sprawd , czy wentylatory nie s  zablokowane. 
Sprawd  czy ich wirniki nie s  zanieczyszczone i 
czy obracaj  si  we w ciwym kierunku F52 SOFT C TEMP 

Zasilacze wentylatorów s  przegrzane. Zaczekaj a  temperatura zasilaczy obni y si  do 
temperatury dopuszczalnej i zrestartuj nap d.  

F53 INTRNAL TEMP Zosta a przekroczona dopuszczalna granica 
temperatury dla komory elektroniki. 

Sprawd , czy warunki otoczenia s  odpowiednie dla 
urz dzenia.  
Upewnij si , e nic nie przeszkadza w obiegu 
powietrza ch odz cego (kurz, papier, brud itp.) i e 
wentylatory obracaj  si  we w ciwym kierunku 

F54 WATCHDOG 
TMR Wyst pi  b d  mikrosterownika. Od cz i powtórnie za cz zasilanie. Je li b d nie 

ust puje popro  o pomoc techniczn  
Sprawd  ustawienia minimalnego poziomu ci nienia  
Sprawd  dzia anie cznika podaj cego sygna  
niskiego ci nienia. F65 LOW 

PRESSURE 
Nastawione ci nienie jest mniejsze ni  poziom 
ci nienie minimalnego. (Aktywne tylko w trybie 
Sterowania Pompami)  Sprawd  stan wej  analogowych 1 i 2 w 

parametrach SV3.1 i SV3.4 wy wietlanych w grupie 
G0. 
Sprawd , czy ci nienie w instalacji nie przekracza 
ustawionych granic. F66 HI PRESSURE 

Zosta o wygenerowane zewn trzne zatrzymanie 
awaryjne poprzez zamkni cie styku na wej ciu 
cyfrowym 6. (Aktywne tylko w trybie Sterowania 
Pompami) Sprawd  okablowanie wej cia cyfrowego 6. 

Styk zosta  aktywowany wskazuj c b d braku wody. 
Sprawd  jako  instalacji F67 LOW WATER 

Zosta o wygenerowane zewn trzne zatrzymanie 
awaryjne poprzez otwarcie styku na wej ciu 
cyfrowym 5. (Aktywne tylko w trybie Sterowania 
Pompami) Sprawd  okablowanie wej cia cyfrowego 5. 
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11.3. Przegl dy eksploatacyjne 
Nap dy SD700 sk adaj  si  z wielu ró nego typu cz ci elektronicznych. Temperatura, wilgo , 
wibracje i starzenie si  elementów mog  ograniczy  jego efektywno . Aby tego unikn  zalecamy 
przeprowadzanie okresowych przegl dów.  

 

11.3.1. Ostrze enia 
 Upewnij si , e od czy  zasilanie zanim rozpoczniesz czynno ci obs ugowe.  
 Upewnij si  przed rozpocz ciem czynno ci obs ugowych, e kondensatory szyny DC zosta y 
roz adowane. Sprawd  czy napi cie pomiedzy zaciskami VDC(+) – VDC(-) jest poni ej DC 
30V. Kondensatory g ównego obwodu zasilania mog  pozostawa  na adowane jaki  czas po 
od czeniu zasilania. 

 W ciwy pomiar napi cia wyj ciowego z nap du wymaga u ycia woltomierzy które mierz  
warto  skuteczn  napiecia (RMS). Inne woltomierze w czaj c woltomierze cyfrowe 
prawdopodobnie wska  wielko i nieprawdziwe z powodu zawarto ci harmonicznych w 
napi ciu wyj ciowym.  

 

11.3.2. Przegl dy rutynowe 
Upewnij si , czy sprawdzi  nast puj ce punkty pracy nap du: 

 Warunki w miejscu instalacji. 
 Warunki dla systemu ch odzenia. 
 Nadmierne wibracje. 
 Nadmierne przegrzewanie si . 
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11.3.3. Przegl dy dzienne i okresowe  
 

Okres czasu 

Mi
ejs

ce
 

pr
ze

gl
du

 

Element 
Przegl dany  Przegl d 

Co
dz

ien
ni

e 

1 r
ok

 

2 l
at

a Metoda przegl du Kryteria Instrumenty 
pomiarowe 

Warunki 
otoczenia 

Czy s  cz stki py u ?  
Czy temperatura i 
wilgotno  otoczenia s  
zgodne ze Specyfikacj ?  

o   Patrz “Ostrze enia” 
Temperatura: 
-30 do +50 
Wilgotno  poni ej 95% 
bez kondensacji. 

Termometr, 
Higrometr, 
Rejestrator. 

Modu y 
Czy wyst puj  jakie  
niezwyk e halasy lub 
drgania ?  

o   Wizualne i audio Brak anomalii.  

W
sz

ys
tk

o 

Przy cze mocy 
Czy pod czenie mocy do 

ównego obwodu jest we 
ciwym stanie ? 

o   Pomiar napi cia miedzy 
zaciskami R, S, T a N.  

Cyfrowy 
multimetr. 
Tester. 

Przewody/ Kable 
Czy przewody s  
skorodowane?  
Czy pow oka kabli nie jest 
uszkodzona?  

 
o 
 

o 

 
Kontrola wizualna. Brak anomalii.  

Zaciski Czy jest widoczne jakie  
uszkodzenie?  o  Kontrola wizualna. Brak anomalii.  

Modu y IGBT  
Modu y Diodowe 
i Prostownicze 

Sprawd  warto  
rezystancji pomi dzy 
zaciskami ka dego 
elementu.  

  o 

Roz cz przewody nap du i 
pomierz warto  rezystancji 
pomi dzy 
 R, S, T   VDC+, VDC-  
oraz 
U, V, W   VDC+, VDC- 
testerem o Rw > 10k  

 

Cyfrowy 
multimetr. 
Tester 
Analogowy. 

Ka dy 
kondensator 
mocy 

Czy obserwowano wyciek 
ynu ?  

Czy kondensator jest 
dobrze zamocowany? 
Czy zaobserwowano 
jakie  rozszczelnienia lub 
rozd cia obudowy? 
Pomiar pojemno ci 

o 
 
 
 

o 

 
o 
 
 
 

 
 
 
 
 

Kontrola wizualna. 
Zmierz pojemno  u ywaj c 

ciwych przyrz dów. 

Brak anomalii 
Wi cej ni  85% 
pojemno ci znamionowej 

Instrument do 
pomiaru 
pojemno ci. 

G
ów

ny
 o

bw
ód

 m
oc

y 

Stycznik 
Czy wyst puje jakie  
brz czenie stycznika? 
Czy s  uszkodzone styki? 

 

 
o 
 

o 
 

 
Kontrola audio. 
 
Kontrola wizualna. 

Brak anomalii.  

Ob
wo

dy
 

st
er

ow
an

ia 
i 

oc
hr

on
ne

 

Sprawdzenie 
pracy 

Czy wyst puje jaka  
niesymetria pomi dzy 
fazami napi cia 
wyj ciowego?  

 
o 
 
 

 
Pomiar napi cia pomi dzy 
zaciskami wyj ciowymi U, V i 
W. 

Zrownowa one napi cie 
pomi dzy fazami t.j. dla 
modeli 400V ró nice 
mniejsze ni  8V. 

Cyfrowy 
multimetr / 
Woltomierz 
RMS. 

Sy
st

em
  

ch
od

ze
ni

a 

Wentylator 
ch odzenia 

Czy wyst puj  jakie  
nienormalne ha asy lub 
drgania?  
Czy wentylator ch odz cy 
jest roz czony ? 

 
o 
 
 
 

 
 
 

o 
 

Od cz zasilanie nap du 
(OFF) i obró  wentylator 

.  
Sprawd  po czenia. 

Wentylator  powinien da  
si  obraca  bez wysi ku. 
Brak anomalii. 

 

W
y

wi
et

lac
z 

Pomiary Czy warto ci wy wietlane 
 prawid owe ?  o o  

Sprawd  odczyty 
wy wietlacza poprzez 
pomiary zewn trzne. 

Sprawd  odczyt z 
warto ci  pomierzon . 

Woltomierz / 
Amperomierz 
etc. 

Wszystkie 

Czy wyst puj  jakie  
ha asy lub nienormalne  
drgania?  
Czy daje si  wyczu  jaki  
nadzwyczajny zapach?  

o 
 

o 
  

Kontrola audio, przy u yciu 
powonienia i wizualna. 
Sprawd , czy uszkodzenia 
nie zosta y spowodowane 
przegrzaniem. 

Brak anomalii.  

Si
ln

ik 

Rezystancja 
izolacji 

Kontrola Induktorem 
(pomi dzy zaciskami 
wyj ciowymi uzwoje  a 
zaciskiem uziemienia ) 

  o 

Roz cz kable  U, V i W a 
nast pnie po cz je razem. 
Sprawd  rezystancj  
pomi dzy tym po czeniem a 
zaciskiem uziemienia 

Wi cej ni  5M  Induktor 500V  

 
Uwaga: Okresy przegl dów powinny by  dostosowane do warunków otoczenia w których nap d pracuje. 
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12. NAJCZ CIEJ U YWANE KONFIGURACJE  

12.1. Komendy Start / Stop i Nastawa Pr dko ci z Pulpitu 

12.1.1. Konfiguracja Parametrów  
Parametr Nazwa / Opis Warto  

G1: Menu Opcje. 
4 LANG=ENGLISH G1.4 / Wybór j zyka ENGLISH 
7 PROG = STANDAR G1.7 / Aktywacja programu STANDARD 

G2: Tabliczka znamionowa silnika. 
1 MTR CURR=00.00A G2.1 / Pr d znamionowy silnika __A (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
2 MTR VOLT=400V G2.2 / Napi cie znamionowe silnika __V (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
3 MTR PWR=00.0kW G2.3 / Moc znamionowa silnika __kW (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
4 MTR RPM=1485 G2.4 / Obroty znamionowe silnika __rpm (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
5 MTR PFA=0.85 G2.5 / Cosinus  __ (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
6 MTR FRQ=50Hz G2.6 / Cz stotliwo c silnika __Hz (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 

7 MTR COOL=40% G2.7 / Ch odzenie silnika przy pr dko ci 
zerowej  

yj warto ci jak ni ej jako warto ci odniesienia: 
Pompy zanurzalne  20% 
Silnik z ch odzeniem w asnym  40% 
Silnik z ch odzeniem obcym  100% 

G3: Nastawy. 
1 REF1 SPD=LOCAL G3.1 / ród o nastawy pr dko ci 1 LOCAL  Nastawa b dzie okre lona przez pulpit i zapisana w 

parametrze G3.3 'Local Speed Reference'. 
3 LOCAL SPD=+100% G3.3 / Lokalna nastawa pr dko ci  100% 

G4: Wej cia – S4.1: Wej cia cyfrowe. 
1 CNTROL MODE1=1 G4.1.1 / G ówny tryb sterowania 1  LOCAL (Sterowanie nap dem odbywa si  przez Pulpit). 
3 RESET MODE=Y G4.1.3 / Reset przez Pulpit Y  YES (Reset z Pulpitu dozwolony). 

12.2. Komendy Start / Stop z zacisków i Nastawa Pr dko ci 
z Wej cia Analogowego 

12.2.1. Konfiguracja Parametrów 
Parametr Nazwa / Opis Warto  

G1: Menu Opcje. 
4 LANG=ENGLISH G1.4 / Wybór j zyka ENGLISH 
7 PROG = STANDAR G1.7 / Aktywacja programu STANDARD 

G2: Tabliczka znamionowa silnika. 
1 MTR CURR=00.00A G2.1 / Pr d znamionowy silnika __A (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
2 MTR VOLT=400V G2.2 / Napi cie znamionowe silnika __V (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
3 MTR PWR=00.0kW G2.3 / Moc znamionowa silnika __kW (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
4 MTR RPM=1485 G2.4 / Obroty znamionowe silnika __rpm (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
5 MTR PFA=0.85 G2.5 / Cosinus  __ (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
6 MTR FRQ=50Hz G2.6 / Cz stotliwo c silnika __Hz (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 

7 MTR COOL=40% G2.7 / Ch odzenie silnika przy pr dko ci 
zerowej  

yj warto ci jak ni ej jako warto ci odniesienia: 
Pompy zanurzalne  20% 
Silnik z ch odzeniem w asnym  40% 
Silnik z ch odzeniem obcym  100% 

G3: Nastawy. 
1 REF1 SPD=LOCAL G3.1 / ród o nastawy pr dko ci 1 LOCAL  Nastawa b dzie okre lona przez pulpit i zapisana w 

parametrze G3.3 'Local Speed Reference'. 
2 REF2 SPD=LOCAL G3.2 / ród o nastawy pr dko ci 2 AI1  Nastawa b dzie wprowadzona przez Wej cie Analogowe 1. 
3 LOCAL SPD=+100% G3.3 / Lokalna nastawa pr dko ci 100% 



SDRIVE 700 POWER ELECTRONICS 
 

90 NAJCZ CIEJ U YWANE KONFIGURACJE 
   

 
Parametr Nazwa / Opis Warto  

G4: Wej cia – S4.1: Wej cia Cyfrowe. 
1 CNTROL MODE1=2 G4.1.1 / G ówny tryb sterowania 2  REMOTE (Sterowanie nap dem poprzez zaciski). 

4 DIGIT I MODE=1 G4.1.4 / Wybór konfiguracji Wej  
Cyfrowych  

1  ALL PROGRAMMABLE  (wszystkie wej cia cyfrowe mog  
by  konfigurowane indywidualnie przez u ytkownika). 

5 DIGITL IN 1=05 G4.1.5 / Konfiguracja wielo-funkcyjna 
Wej cia Cyfrowego 1  

05  Start/Stop (Umo liwia wydanie komendy start/stop poprzez 
cznik). 

6 DIGITL IN 2=15 G4.1.6 / Konfiguracja wielo-funkcyjna 
Wej cia Cyfrowego 2 

15  Nastawa 2 (umo liwia wybór altermatywnej nastawy 
pr dko ci zaprogramowanej w G3.2.) 

12.2.2. Schemat po cze  
Zaciski 1 i 2: komenda start / stop (stan NO). 
Zaciski 1 i 3: komenda nastawa alternatywna (stan NO). 
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Rysunek 12.1 Komendy Start / Stop z zacisków a nastawa pr dko ci z wej cia analogowego 

Uwaga: Do okablowania sterowania u ywa  kabli ekranowanych i ekran uziemi . 

Zacisk wspólny +24VDC 
DI1          05:Start/Stop 
DI2          15  Nastawa 2 

Wej cie PTC silnika 
 
 
Nastawa Sygna u Analogowego 
(0-10VDC 26mA) 
Wspólny dla sygna u 
Analogowego 

 
Zasilanie dla sygna u analogowego 10V DC/26mA 
 
Zacisk wspólny 0VDC 
Zacisk wspólny +24VDC 
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12.3. Komendy Start / Stop z Zacisków i nastawa pr dko ci 
z moto-potencjometru 

12.3.1. Konfiguracja Parametrów 
Parametr Nazwa / Opis Warto  

G1: Options Menu. 
4 LANG=ENGLISH G1.4 / Wybór j zyka ENGLISH 
7 PROG = STANDAR G1.7 / Aktywacja programu STANDAR 

G2: Tabliczka znamionowa silnika. 
1 MTR CURR=00.00A G2.1 / Pr d znamionowy silnika __A (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
2 MTR VOLT=400V G2.2 / Napi cie znamionowe silnika __V (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
3 MTR PWR=00.0kW G2.3 / Moc znamionowa silnika __kW (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
4 MTR RPM=1485 G2.4 / Obroty znamionowe silnika __rpm (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
5 MTR PFA=0.85 G2.5 / Cosinus  __ (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
6 MTR FRQ=50Hz G2.6 / Cz stotliwo c silnika __Hz (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 

7 MTR COOL=40% G2.7 / Ch odzenie silnika przy pr dko ci 
zerowej  

yj warto ci jak ni ej jako warto ci odniesienia: 
Pompy zanurzalne  20% 
Silnik z ch odzeniem w asnym  40% 
Silnik z ch odzeniem obcym  100% 

G3: Nastawy. 
1 REF1 SPD=PMOT G3.1 / ród o nastawy pr dko ci 1 PMOT  Moto-potencjometr z lub bez pami ci nastawy. 

G4: Wej cia – S4.1: Wej cia cyfrowe. 
1 CNTROL MODE1=2 G4.1.1 / G ówny tryb sterowania 2  ZDALNY (Sterowanie nap dem poprzez zaciski). 

4 DIGIT I MODE=1 G4.1.4 / Wybór konfiguracji Wej  
Cyfrowych 

4  MOTO- POT(Przypisuje funkcj  ‘powi ksz’ i ‘zmniejsz’ 
nastaw  pr dko ci to dwóch wej c cyfrowych DI5 = W gór  (Styk 
NO) i DI6 = W dó  (Styk NC). Nastawa jest zapami tana) 
5  ERASAB POT (Jak wy ej dla powy szego trybu ale bez 
zapami tania nastawy)  

5 DIGITL IN 1=05 G4.1.5 / Konfiguracja wielo-funkcyjna 
Wej cia Cyfrowego 1 

05  Start/Stop (Umo liwia wydanie komendy start/stop poprzez 
cznik). 

G5: Wej cia: Rampy Przy pieszenia i Hamowania. 

7 PMT ACL1=1.0% / s G5.7 / Rampa 1 powi kszania nastawy dla 
moto- potencjometru 

1.0% / s (Modyfikuj te rampy do operacji dostrajania). Je li rampa 
jest powi kszona odpowied  na nastaw  b dzie szybsza. Je li 
rampa jest zmniejszona odpowied  na nastaw  b dzie wolniejsza. 

8 PMT DCL1=3.0% / s G5.8 / Rampa 1 zmniejszania nastawy dla 
moto- potencjometru 

3.0% / s (Modyfikuj te rampy do operacji dostrajania). Je li rampa 
jest powi kszona odpowied  na nastaw  b dzie szybsza. Je li 
rampa jest zmniejszona odpowied  na nastaw  b dzie wolniejsza. 

12.3.2. Schemat po cze  
Zaciski 1 i 2: komenda start / stop (stan NO). 
Zaciski 1 i 6: komenda pr dko  w gór  (stan NO). 
Zaciski 1 i 7: komenda pr dko  w dó  (stan NC). 

Rysunek 12.2 Komendy Start / Stop z zacisków i nastawa pr dko ci  przez moto-potencjometr 

Uwaga: Do okablowania sterowania u ywa  kabli ekranowanych i ekran uziemi . 
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12.4. Komendy Start / Stop z Zacisków i siedem nastaw 
pr dko ci wybieranych z Wej  Cyfrowych  

12.4.1. Konfiguracja Parametrów 
Parametr Nazwa / Opis Warto  

G1: Menu Opcje. 
4 LANG=ENGLISH G1.4 / Wybór j zyka ENGLISH 
7 PROG = STANDAR G1.7 / Aktywacja programu STANDAR 

G2: Tabliczka znamionowa silnika. 
1 MTR CURR=00.00A G2.1 / Pr d znamionowy silnika __A (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
2 MTR VOLT=400V G2.2 / Napi cie znamionowe silnika __V (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
3 MTR PWR=00.0kW G2.3 / Moc znamionowa silnika __kW (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
4 MTR RPM=1485 G2.4 / Obroty znamionowe silnika __rpm (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
5 MTR PFA=0.85 G2.5 / Cosinus  __ (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
6 MTR FRQ=50Hz G2.6 / Cz stotliwo c silnika __Hz (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 

7 MTR COOL=40% G2.7 / Ch odzenie silnika przy pr dko ci 
zerowej  

yj warto ci jak ni ej jako warto ci odniesienia: 
Pompy zanurzalne  20% 
Silnik z ch odzeniem w asnym  40% 
Silnik z ch odzeniem obcym  100% 

G3: Nastawy. 
1 REF1 SPD=MREF G3.1 / ród o nastawy pr dko ci 1 MREF  Wiele nastaw pr dko ci aktywowanych przez wej cia 

cyfrowe. 
G4: Wej cia – S4.1: Wej cia Cyfrowe. 

1 CNTROL MODE1=2 G4.1.1 / G ówny tryb sterowania 2   REMOTE (Sterowanie nap dem poprzez zaciski). 

4 DIGIT I MODE=3 G4.1.4 / Wybór konfiguracji Wej  
Cyfrowych 

3  MREF 3 WIRES (Automatycznie zaprogramowane wej cia 
cyfrowe 4, 5 i 6 do wyboru jednej  z siedmiu wcze niej ustawionych 
pr dko ci .  Pozosta e wej ia cyfrowe do konfiguracji przez 

ytkownika). 

5 DIGITL IN 1=05 G4.1.5 / Konfiguracja wielo-funkcyjna 
Wej cia Cyfrowego 1 

05  Start/Stop (Umo liwia wydanie komendy start/stop poprzez 
cznik). 

G14: Wielo-nastawy. 
1 MREF 1=+10.0% G14.1 / Pr dko  ust.wst pnie 1 +10.0% (umo liwia wst pne ustawienie pr dko ci 1. Warto  

powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 

2 MREF 2=+20.0% G14.2 / Pr dko  ust.wst pnie 2 +20.0% (umo liwia wst pne ustawienie pr dko ci 2. Warto  
powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 

3 MREF 3=+30.0% G14.3 / Pr dko  ust.wst pnie 3 +30.0% (umo liwia wst pne ustawienie pr dko ci 3. Warto  
powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 

4 MREF 4=+40.0% G14.4 / Pr dko  ust.wst pnie 4 +40.0% (umo liwia wst pne ustawienie pr dko ci 4. Warto  
powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 

5 MREF 5=+50.0% G14.5 / Pr dko  ust.wst pnie 5 +50.0% (umo liwia wst pne ustawienie pr dko ci 5. Warto  
powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 

6 MREF 6=+60.0% G14.6 / Pr dko  ust.wst pnie 6 +60.0% (umo liwia wst pne ustawienie pr dko ci 6. Warto  
powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 

7 MREF 7=+70.0% G14.7 / Pr dko  ust.wst pnie 7 +70.0%(umo liwia wst pne ustawienie pr dko ci 7. Warto  
powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 
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12.4.2. Schemat po cze  
Zaciski 1 i 2: Komendy Start / Stop (stan NO). 
Zaciski 1 i 5: wielo-nastawa A (stan NO). 
Zaciski 1 i 6: wielo-nastawa M (stan NO). 
Zaciski 1 i 7: wielo-nastawa B (stan NO). 

 

PR DKO  NASTAWA Wej cie Cyfrowe 4 
Wielo-nastawa-A 

Wej cie Cyfrowe 5 
Wielo-nastawa--M 

Wej cie Cyfrowe 6 
Wielo-nastawa--B 

G14.1 = +10.0% MREF1 0 0 X 
G14.2 = +20.0% MREF2 0 X 0 
G14.3 = +30.0% MREF3 0 X X 
G14.4 = +40.0% MREF4 X 0 0 
G14.5 = +50.0% MREF5 X 0 X 
G14.6 = +60.0% MREF6 X X 0 
G14.7 = +70.0% MREF7 X X X 

Uwaga: 0: Nieaktywne i X: Aktywne. 
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Rysunek 12.3 Komendy Start / Stop z zacisków i 7 pr dko ci z wej  cyfrowych 

Uwaga: Do okablowania sterowania u ywa  kabli ekranowanych i ekran uziemi . 
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Wspólny Zacisk +24VDC 
DI1  Start/Stop  
 
 
 
DI4  Wielo-nastawa L 
DI5  Wielo-nastawa M 
DI6  Wielo-nastawa H 
 
Wej cie termistora PTC 

Styk NO 
Wspólny 
Styk NC 
 
Styk NO 
Wspólny 
Styk NC 
 
02:Brak b du 
 
W przypadku b du, 
przeka nik 
prze czy si  
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12.5. Sterowanie Pompami, Start i Stop na danie 

12.5.1. Konfiguracja Parametrów 
Parametr Nazwa / Opis Warto  

G1: Menu Opcje. 
4 LANG=ENGLISH G1.4 / Wybór j zyka ENGLISH 

7 PROG = PUMP G1.7 / Aktywacja programu PUMP (Aktywuje rozszerzon  funkcjonalno  sterowania pompami w 
grupie G25). 

G2: Tabliczka znamionowa silnika. 
1 MTR CURR=00.00A G2.1 / Pr d znamionowy silnika __A (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
2 MTR VOLT=400V G2.2 / Napi cie znamionowe silnika __V (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
3 MTR PWR=00.0kW G2.3 / Moc znamionowa silnika __kW (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
4 MTR RPM=1485 G2.4 / Obroty znamionowe silnika __rpm (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
5 MTR PFA=0.85 G2.5 / Cosinus  __ (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
6 MTR FRQ=50Hz G2.6 / Cz stotliwo c silnika __Hz (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 

7 MTR COOL=40% G2.7 / Ch odzenie silnika przy pr dko ci 
zerowej  

yj warto ci jak ni ej jako warto ci odniesienia: 
Pompy zanurzalne  20% 
Silnik z ch odzeniem w asnym  40% 
Silnik z ch odzeniem obcym  100% 

G25: Sterowanie pompami - S25.2: Ustawienia PID. 
1 PID SETP=LOCAL G25.2.1 / ród o nastawy PID LOCAL  Nastawa pr dko ci z Pulpitu Sterowania. 

2 PID FBK=AI2 G25.2.2 / ród o sprz enia zwrotnego PID AI2  Sygna  sprz enia zwrotnego przy czony do Wej cia Analogowego 
2. 

G25: Sterowanie pompami – S25.3: Warunki Startu. 
1 FP SpON=+90.0% G25.3.1 / Pr dko  nap du dla startu 

pompy o sta ym wydatku 
+90.0% (Ustawia predko  pompy z nap dem  powy ej której startuje 
pompa o sta ym wydatku) 

2 FP ErON=10.0% G25.3.2 / Minimalny uchyb PID dla startu 
pompy o sta ym wydatku. 

+10.0% (Ustawia uchyb PID który musi wyst pi  aby wystartowa a pompa o 
sta ym wydatku). 

3 FP T1 ON=10.0s G25.3.3 / Czas zw oki startu pompy o 
sta ym wydatku 1  

10.0s (Ustawia czas zw oki startu pompy o sta ym wydatku  skojarzonej z 
przeka nikiem 1). 

4 FP T2 ON=10.0s G25.3.4 / Czas zw oki startu pompy o 
sta ym wydatku 2  

10.0s (Ustawia czas zw oki startu pompy o sta ym wydatku  skojarzonej z 
przeka nikiem 2). 

5 FP T3 ON=10.0s G25.3.5 / Czas zw oki startu pompy o 
sta ym wydatku 3 

10.0s (Ustawia czas zw oki startu pompy o sta ym wydatku  skojarzonej z 
przeka nikiem 3). 

7 LP Pon=3.0Bar 
G25.3.7 / Poziom Startu pompy z nap dem 
(Pr dko  która aktywuje tryb 
przebudzenia) 

3.0Bar (Kiedy zapotrzebowanie spada, nap d mo e wej  w tryb u pienia. 
Kiedy warto  sprz enia zwrotnego jest ni sza ni  warto  ustawiona w 
tym parametrze nap d znowu wystartuje (Poziom przebudzenia).  

G25: Sterowanie pompami – S25.4: Warunki Zatrzymania. 

1 FP SpOF=+60.0% G25.4.1 / Pr dko  nap du dla zatrzymania 
pompy o sta ym wydatku 

+60.0% (Kiedy pr dko  pompy zwi zanej z nap dem jest mniejsza lub 
równa warto ci zapisanej w tym parametrze pompa o sta ym wydatku 
zostanie zatrzymana - je li pozosta e warunki zostan  spe nione). 

2 FP ErOF=0.0% G25.4.2 / Maksymalny uchyb PID dla 
zatrzymania pompy o sta ym wydatku 

0.0% (Ustawia uchyb PID który musi wyst pi  aby pompa o sta ym wydatku 
zosta a zatrzymana (je li s  spe nione tak e inne warunki zatrzymania). 

3 FP T1 OF=10.0s G25.4.3 / Czas zw oki zatrzymania pompy o 
sta ym wydatku 1  

10.0s (Ustawia zw ok  zatrzymania dla pompy zwi zanej z przeka nikiem 
1). 

4 FP T2 OF=10.0s G25.4.4 / Czas zw oki zatrzymania pompy o 
sta ym wydatku 2 

10.0s (Ustawia zw ok  zatrzymania dla pompy zwi zanej z przeka nikiem 
2). 

5 FP T3 OF=10.0s G25.4.5 / Czas zw oki zatrzymania pompy o 
sta ym wydatku 3 

10.0s (Ustawia zw ok  zatrzymania dla pompy zwi zanej z przeka nikiem 
3). 

7 LP SPof=40% 
G25.4.7 / Poziom Zatrzymania pompy z 
nap dem (pr dko  aktywuj ca tryb 

pienia)  
40% (Pr dko  pompy z nap dem aktywuj ca tryb u pienia). 

8 LP T OFFVa T PAR=20s 
G25.4.8 / Czas Zw oki Zatrzymania pompy z 
nap dem (czas zw oki aktywuj cy tryb 

pienia) 
20s (Czas zw oki aktywuj cy tryb u pienia). 

G25: Sterowanie pompami – S25.9: Sterowanie pompami o sta ym wydatku. 

1 ENABLE PUMP1=Y G25.9.1 / Zezwolenie na skojarzenie 
przeka nika 1 z pomp  o sta ym wydatku 1 

Je li ustawiony na NIE przeka nik 1 b dzie udost pniony dla 
skonfigurowanie przez u ytkownika. Je li ustawiony na TAK przeka nik 1 

dzie ustawiony do sterowania pomp  o sta ym wydatku 1.  

2 ENABLE PUMP2=Y G25.9.2 / Zezwolenie na skojarzenie 
przeka nika 2 z pomp  o sta ym wydatku 2 

Je li ustawiony na NIE przeka nik 2 b dzie udost pniony dla 
skonfigurowanie przez u ytkownika. Je li ustawiony na TAK przeka nik 2 

dzie ustawiony do sterowania pomp  o sta ym wydatku 2.  

3 ENABLE PUMP3=Y G25.9.3 / Zezwolenie na skojarzenie 
przeka nika 3 z pomp  o sta ym wydatku 3  

Je li ustawiony na NIE przeka nik 3 b dzie udost pniony dla 
skonfigurowanie przez u ytkownika. Je li ustawiony na TAK przeka nik 3 

dzie ustawiony do sterowania pomp  o sta ym wydatku 3.  
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4 FP ALTER MOD=1 G25.9.4 / Zezwolenie na prac  cykliczn  
pomp o sta ym wydatku 

1  Cycle (Pierwsza pompa startuj ca b dzie nast pn  pomp  w 
sekwencji licz c od pompy która zatrzyma a si  jako ostatnia). 

12.5.2. Schemat po cze  
Aktywacja programu Sterowania Pompami G1.7 PROG = PUMP automatycznie 
przekonfigurowuje wszystkie wej cia cyfrowe zabraniaj c jednocze nie pojedy czej zmiany 
funkcjonalno ci wej . 
W trybie Pompy funkcjonalno  wej  cyfrowych skonfigurowana jest jak ni ej: 
 
DI1: Awaria Pompy Pomocniczej 1. Styk NO. 
DI2: Awaria Pompy Pomocniczej 2. Styk NO. 
DI3: Awaria Pompy Pomocniczej 3/ Odczyt przep ywu Styk NO. 
DI4: System Dozwolony. Styk NO. 
DI5: B d ‘Niski Poziom Wody’. Styk NO / Start w trybie r cznym. Styk NO. 
DI6: B d ‘Wysokie Ci nienie’. 
 
Uwaga: Je li program Sterowanie Pompami by  najpierw wybrany jako aktywny a potem wybrano 
inny program wówczas wszystkie Wej cia Cyfrowe zostan  zresetowane do funkcji ‘00’ 
(t.j.nieu ywane). Rodzi to konieczno  ich powtórnej konfiguracji do aplikacji aktualnie wybranej. 
Gwarantuje jednocze nie bezpieczn  instalacj  i prac  z unikni ciem mo liwych b dnych 
zadzia  osprz tu które mog yby doprowadzi  do uszkodzenia nap du. 
 
Uwaga: Aktywacja Sterowania Pompami równie  wp ywa na funkcjonalno  Wyj  Cyfrowych. 
Przeka niki wyj ciowe zostan  automatycznie skonfigurowane na opcj  '28 PUMP CNTRL'. W 
tym wypadku przeka niki te nie mog  zosta  u yte do innej funkcji dopóki skojarzone z nimi 
pompy o sta ym wydatku nie zostan  zabronione w odpowiadaj cych im parametrach (G25.9.1 do 
G25.9.3). Szczegó owe informacje patrz podgrupa S25.9 sterowanie pompami o sta ym wydatku. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Rysunek 12.4 Sterowanie grup  Pomp, Start i Stop na danie 

Uwaga: Do okablowania sterowania u ywa  kabli ekranowanych i ekran uziemi . 
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28: Sterowanie Pomp  1 
Wspólny 
Styk  NC 
 

28: Sterowanie Pomp  2 
Wspólny 
Styk  NC 
 

28: Sterowanie Pomp  3 
Wspólny 
Styk  NC 

Wspólny zacisk +24VDC 
DI1  Awaria pompy pom1.(NO) 
DI2  Awaria pompy pom2.(NO) 
DI3  Awaria pompy pom3.(NO) 

DI4  Start Systemu (NO) 
DI5  B d „Suchobieg”(NC) 
DI6  Wej cie impulsowe :pomiar przep ywu 

Wej cie termistora PTC 
 
 

Sygna  sprz enia zwrotnego 
programowany jako V lub mA 
 

Wspólny dla sygna ów analogowych 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Wspólny zacisk 0V DC 
Wspólny zacisk +24V DC 
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12.6. Sterowanie pomp  z siedmioma nastawami ci nienia 

12.6.1. Konfiguracja Parametrów 
Parametr Nazwa / Opis Warto  

G1: Menu Opcje. 
4 LANG=ENGLISH G1.4 / Wybór j zyka ENGLISH 
7 PROG = STANDAR G1.7 / Aktywacja programu STANDAR 

 G2: Tabliczka znamionowa silnika. 
1 MTR CURR=00.00A G2.1 / Pr d znamionowy silnika __A (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
2 MTR VOLT=400V G2.2 / Napi cie znamionowe silnika __V (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
3 MTR PWR=00.0kW G2.3 / Moc znamionowa silnika __kW (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
4 MTR RPM=1485 G2.4 / Obroty znamionowe silnika __rpm (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
5 MTR PFA=0.85 G2.5 / Cosinus  __ (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 
6 MTR FRQ=50Hz G2.6 / Cz stotliwo c silnika __Hz (Ustawi  zgodnie z tabliczk  znamionow  silnika). 

7 MTR COOL=40% G2.7 / Ch odzenie silnika przy pr dko ci 
zerowej  

yj warto ci jak ni ej jako warto ci odniesienia: 
Pompy zanurzalne  20% 
Silnik z ch odzeniem w asnym  40% 
Silnik z ch odzeniem obcym  100% 

G3: Nastawy. 
1 REF1 SPD=PID G3.1 / ród o nastawy pr dko ci 1 PID  warto  nastawy jest ustawiona na funkcjonalno  PID. 

G4: Wej cia – S4.1: Wej cia Cyfrowe. 
1 CNTROL MODE1=2 G4.1.1 / G ówny Tryb Sterowania 2  REMOTE (Sterowanie nap dem poprzez zaciski).. 

4 DIGIT I MODE=3 G4.1.4 / Wybór konfiguracji Wej  
Cyfrowych 

3  MREF 3 WIRES (Automatycznie zaprogramowane wej cia 
cyfrowe 4, 5 i 6 do wyboru jednej  z siedmiu wcze niej ustawionych 
pr dko ci .  Pozosta e wej cia cyfrowe do konfiguracji przez 

ytkownika). 

5 DIGITL IN 1=05 G4.1.5 / Konfiguracja wielo-funkcyjna 
Wej cia Cyfrowego 

05  Start/Stop (Umo liwia wydanie komendy start/stop poprzez 
cznik). 

G4: Wej cia – S4.3: Wej cie Analogowe 2. 
3 AIN2 FORMAT=mA  G4.3.3 / format Wej cia Analogowego 2  mA  Konfiguruje format wej cia analogowego 2 na format 

wej cia pr dowego. 

4 INmin2=+4mA G4.3.4 / Zakres Minimum dla Wej cia 
Analogowego 2 

+4mA  Okre la minimaln  dopuszczaln  warto  pr du dla 
wej cia analogowego 2 zgodnie z charakterystyk  przy czonego 
czujnika. 

6 INmax2=+20mA G4.3.6 / Zakres Maksimum dla Wej cia 
Analogowego 2 

+20mA  Okre la maksymaln  dopuszczaln  warto  pr du dla 
wej cia analogowego 2 zgodnie z charakterystyk  przy czonego 
czujnika. 

G6: Sterowanie PID. 
1 SEL REF=MREF G6.1 / Wybór ródla nastawy pr dko ci  MREF  nastawa PID wprowadzona przez Wejscie Cyfrowe 

zaprogramowane jako Wielo-nastawa. 
3 SEL FBK=AI2 G6.3 / Wybór ródla sprz enia zwrotnego AI2  Sygna  sprz enia zwrotnego przez Wej cie Analogowe 2. 

G14: Wielo-nastawa. 
1 MREF 1=+10.0% G14.1 / Ci nienie ust.wst pnie 1 +10.0% (umo liwia wst pne ustawienie Ci nienia 1. Warto  

powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 

2 MREF 2=+20.0% G14.2 / Ci nienie ust.wst pnie 2 +20.0% (umo liwia wst pne ustawienie Ci nienia 2. Warto  
powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 

3 MREF 3=+30.0% G14.3 / Ci nienie ust.wst pnie 3 +30.0% (umo liwia wst pne ustawienie Ci nienia 3. Warto  
powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 

4 MREF 4=+40.0% G14.4 / Ci nienie ust.wst pnie 4 +40.0% (umo liwia wst pne ustawienie Ci nienia 4. Warto  
powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 

5 MREF 5=+50.0% G14.5 / Ci nienie ust.wst pnie 5 +50.0% (umo liwia wst pne ustawienie Ci nienia 5. Warto  
powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 

6 MREF 6=+60.0% G14.6 / Ci nienie ust.wst pnie 6 +60.0% (umo liwia wst pne ustawienie Ci nienia 6. Warto  
powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 

7 MREF 7=+70.0% G14.7 / Ci nienie ust.wst pnie 7 +70.0% (umo liwia wst pne ustawienie Ci nienia 7. Warto  
powinna by  ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji). 
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12.6.2. Schemat po cze  
Zaciski 1 i 2: Komenda Start / Stop (stan NO). 
Zaciski 1 i 5: wielo-nastawa A – PID Tryb (stan NO). 
Zaciski 1 i 6: wielo-nastawa M – PID Mode (stan NO). 
Zaciski 1 i 7: wielo-nastawa B – PID Mode (stan NO). 

 
CI NIENIE NASTAW

A 
Wej cie Cyfrowe 4 
Wielo-nastawa-A 

Wej cie Cyfrowe 5 
Wielo-nastawa-M 

Wej cie Cyfrowe 6 
Wielo-nastawa-B 

G14.1 = +10.0% MREF1 0 0 X 
G14.2 = +20.0% MREF2 0 X 0 
G14.3 = +30.0% MREF3 0 X X 
G14.4 = +40.0% MREF4 X 0 0 
G14.5 = +50.0% MREF5 X 0 X 
G14.6 = +60.0% MREF6 X X 0 
G14.7 = +70.0% MREF7 X X X 

Uwaga: 0: Nieaktywne i X: Aktywne. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Rysunek 12.5 Sterowanie Pomp  z siedmioma poziomami ci nienia 

Uwaga: Do okablowania sterowania u ywa  kabli ekranowanych i ekran uziemi . 
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Wspólny Zacisk +24V DC 
DI1  05: Start / Stop 
 
 
 
DI4  Wielo-nastawa H Tryb PID 
DI5  Wielo-nastawa M Tryb PID 
DI6  Wielo-nastawa L Tryb PID 
 
 
Wej cie termistora PTC 
 
 
 

Sygna  sprz enia zwrotnego 
programowany jako V lub mA  
Wspólny dla sygna ów analogowych 
 
 
 
 
 
 
Wspólny zacisk 0V DC 
Wspólny zacisk +24V DC 

Styk NO 
Wspólny 
Styk NC 

Styk NO 
Wspólny 
Styk NC 

02:brak b du 
Wspólny 
Styk NC 
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13. REJESTR KONFIGURACJI  
TYP NAP DU  SD700. 
Nº:SERYJNY     MODEL: 
APLIKACJA: 
DATA: 

YTKOWNIK: 
NOTATKI: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Nap d SD700 mo e przekopiowa  konfiguracj  nap du do pulpitu sterowania w celu pó niejszego 
wykorzystania w razie konieczno ci.     Daje to u ytkownikowi mo liwo c wypróbowania ró nych ustawie  
parametrów bez utraty bie cej konfiguracji nap du, identycznego zaprogramowania wielu nap dów z 
wykorzystaniem jednego Pulpitu sterowania lub zachowania kopii bie cej konfiguracji nap du wys anego 
do naprawy dla powtórnego jego uruchomienia. Aby to uzyska  nale y post powa  w sposób opisany 
poni ej: 

 Wejd  w podgrup  S1.10. 

 Aby zapisa  parametry do Pulpitu: 

o Ustaw G1.10.1 UPLOAD=Y. 

o Wy wietlacz poka e : UPLOADING…100%. Bie ce ustawienie parametrów nap du  
zosta o zapisane do Pulpitu. 

 Aby przes  dane zapisane w Pulpicie do nap du: 

o Ustaw G1.10.2 DOWNLOAD=Y. 

o Wy wietlacz poka e: DOWNLOADING…100%. Ustawienie parametrów zapami tane w 
Pulpicie zosta o przes ane do nap du. 

 
PARAMETERY USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1 USTAWIENIE 2 

G1: Menu Opcje  

1 LOCK PARMTRS=0 0 ___________________ ___________________ 

2 PASSWORD_=OFF  OFF ___________________ ___________________ 

3 PSW ERR=XXXX XXXX ___________________ ___________________ 

4 LANG=ESPANOL ESPANOL ___________________ ___________________ 

5 INITIALISE=0 0 ___________________ ___________________ 

6 SHORT Menu=NO NO ___________________ ___________________ 

7 PROG = STANDARD STANDARD ___________________ ___________________ 
S1.10: Eloader 

UPLOAD=N  ___________________ ___________________ 

DOWNLOAD=N  ___________________ ___________________ 
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PARAMETERY USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1 USTAWIENIE 2 

G2: Dane z tabliczki znamionowej silnika 

1 MTR CUR=00.00A 00.00A ___________________ ___________________ 

2 MTR VOLT=400V 400V ___________________ ___________________ 

3 MTR PWR=00.0kW 00.0kW ___________________ ___________________ 

4 MTR RPM=1485 1485 ___________________ ___________________ 

5 MTR PFA=0.85 0.85 ___________________ ___________________ 

6 MTR FRQ=50Hz 50Hz ___________________ ___________________ 

7 MTR COOL=40% 40% ___________________ ___________________ 
G3: Nastawy 

1 REF1 SPD=LOCAL LOCAL ___________________ ___________________ 

2 REF2 SPD=LOCAL LOCAL ___________________ ___________________ 

3 LOCAL SPD=+100% +100% ___________________ ___________________ 
S4.1: Wej cia Cyfrowe 

1 CNTROL MODE1=1 1 ___________________ ___________________ 

2 CNTROL MODE2=2 2 ___________________ ___________________ 

3 RESET MODE=Y Y ___________________ ___________________ 

4 DIGIT I MODE=0 0 ___________________ ___________________ 

5 DIGITL IN 1=06 06 ___________________ ___________________ 

6 DIGITL IN 2=00 00 ___________________ ___________________ 

7 DIGITL IN 3=00 00 ___________________ ___________________ 

8 DIGITL IN 4=00 00 ___________________ ___________________ 

9 DIGITL IN 5=00 00 ___________________ ___________________ 

10 DIGITL IN 6=17 17 ___________________ ___________________ 
S4.2: Wej cie Analogowe 1 

1 SENSOR 1 ?=N N ___________________ ___________________ 

2 SENSOR 1= l/s l/s ___________________ ___________________ 

3 AIN1 FORMAT=V  V ___________________ ___________________ 

4 INmin1=+0(V/mA) +0 (V or mA) ___________________ ___________________ 

5 Smin1=+0.0l/s +0.0l/s ___________________ ___________________ 

6 INmax1=+10(V/mA) +10 (V or mA) ___________________ ___________________ 

7 Smax1=+10.0l/s +10.0l/s ___________________ ___________________ 

8 SPD LO1=+0% +0% ___________________ ___________________ 

9 SPD HI1=+100% +100% ___________________ ___________________ 

10 FB1=+0.0l/s +0.0l/s ___________________ ___________________ 
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PARAMETERY USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1 USTAWIENIE 2 

11 FB1 – SP=0% 0% ___________________ ___________________ 

12 FA1=+10.0l/s +10.0l/s ___________________ ___________________ 

13 FA1 – SP=100% 100% ___________________ ___________________ 

14 AIN1 LOSS=N N ___________________ ___________________ 

15 1_Z BAND=OFF OFF ___________________ ___________________ 
S4.3: Wej cie Analogowe 2 

1 SENSOR 2 ?=N N ___________________ ___________________ 

2 SENSOR 2=Bar Bar ___________________ ___________________ 

3 AIN2 FORMAT=mA  mA ___________________ ___________________ 

4 INmin2=+4mA +4mA ___________________ ___________________ 

5 Smin2=+0.0Bar +0.0Bar ___________________ ___________________ 

6 INmax2=+20mA +20mA ___________________ ___________________ 

7 Smax2=+10.0Bar +10.0Bar ___________________ ___________________ 

8 SPD LO2=+0% +0% ___________________ ___________________ 

9 SPD HI2=+100% +100% ___________________ ___________________ 

10 FB2=+0.0Bar +0.0Bar ___________________ ___________________ 

11 FB2 – Ve=0% 0% ___________________ ___________________ 

12FA2=+10.0Bar +10.0Bar ___________________ ___________________ 

13 FA2 – Ve=100% 100% ___________________ ___________________ 

14 AIN2 LOSS=N N ___________________ ___________________ 

15 2_Z BAND=OFF OFF ___________________ ___________________ 
S4.4: Wej cie Impulsowe 

1 Sensr U=l/m l/m ___________________ ___________________ 

2 Pls/s = 100 l/s l/s ___________________ ___________________ 

3 M Rng=1000 l/s 1000 l/s ___________________ ___________________ 
G5: Rampy Przy pieszania i Hamowania 

1 ACCE 1=3.0% / s 3.0% / s ___________________ ___________________ 

2 DECEL 1=3.0% / s 3.0% / s ___________________ ___________________ 

3 ACCE 2=1.0% / s 1.0% / s ___________________ ___________________ 

4 DECEL 2=1.0% / s 1.0% / s ___________________ ___________________ 

5 BRK ACC=OFF OFF ___________________ ___________________ 

6 BRK DEC=OFF OFF ___________________ ___________________ 

7 PMT ACL1=1.0% / s 1.0% / s ___________________ ___________________ 

8 PMT DCL1=3.0% / s 3.0% / s ___________________ ___________________ 
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PARAMETERY USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1 USTAWIENIE 2 

9 PMT ACL2=1.0% / s 1.0% / s ___________________ ___________________ 

10 PMT DCL2=3.0% / s 3.0% / s ___________________ ___________________ 

11 PMOT BRK = OFF OFF ___________________ ___________________ 

12 SP FLT = 0.250s 0.250s ___________________ ___________________ 
G6: Sterowanie PID  

1 SEL REF=MREF MREF ___________________ ___________________ 

2 PID LOC=+100% +100% ___________________ ___________________ 

3 SEL FBK=AI2 AI2 ___________________ ___________________ 

4 GAIN Kp=8.0 8.0 ___________________ ___________________ 

5 INTEGRAL = 0.0s 0.0s ___________________ ___________________ 

6 DIFFEREN = 0.0s 0.0s ___________________ ___________________ 

7 INVERT PID=N N ___________________ ___________________ 

8 ERR PID = +0.0% +0.0% ___________________ ___________________ 
G7: Konfiguracja Trybu Start / Stop  

1 STOP 1 = RAMP RAMP ___________________ ___________________ 

2 STOP 2 = SPIN SPIN ___________________ ___________________ 

3 BRK STP = OFF OFF ___________________ ___________________ 

4 START = RAMP RAMP ___________________ ___________________ 

5 START DLY = OFF OFF ___________________ ___________________ 

6 STOP DLY = OFF OFF ___________________ ___________________ 

7 STP MIN SP = N N ___________________ ___________________ 

8 OFFRet = OFF OFF ___________________ ___________________ 

9 RUN AFTR VFL = Y Y ___________________ ___________________ 
S8.1: Przeka niki Wyj ciowe 

1 SEL RELAY 1=07 07 ___________________ ___________________ 

2 T R1 ON=0.0 S 0.0s ___________________ ___________________ 

3 T R1 OFF=0.0 S 0.0s ___________________ ___________________ 

4 INVERT R1=N N ___________________ ___________________ 

5 SEL RELAY 2=17 17 ___________________ ___________________ 

6 T R2 ON=0.0 S 0.0s ___________________ ___________________ 

7 T R2 OFF=0.0 S 0.0s ___________________ ___________________ 

8 INVERT R2=N N ___________________ ___________________ 

9 SEL RELAY 3=02 02 ___________________ ___________________ 

10 T R3 ON=0.0 S 0.0s ___________________ ___________________ 
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PARAMETERY USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1 USTAWIENIE 2 

11 T R3 OFF=0.0 S 0.0s ___________________ ___________________ 

12 INVERT R3=N N ___________________ ___________________ 
S8.2: Wyj cia Analogowe 

1 ANLG OUT 1=01 01 ___________________ ___________________ 

2 FORMT 1=4-20 mA mA ___________________ ___________________ 

3 MIN1 RNG=0% 0% ___________________ ___________________ 

4 MAX1 RNG=+100% +100% ___________________ ___________________ 

5 FILTER 1=OFF OFF ___________________ ___________________ 

6 ANLG OUT 2=02 02 ___________________ ___________________ 

7 FORMT 2=4-20 mA 4-20mA ___________________ ___________________ 

8 MIN2 RNG=0% 0% ___________________ ___________________ 

9 MAX2 RNG=+100% +100% ___________________ ___________________ 

10 FILTER 2=OFF OFF ___________________ ___________________ 
S9.1: Komparator 1 

1 COMP 1 SEL=00 00 ___________________ ___________________ 

2 COMP 1 TYPE=0 0 ___________________ ___________________ 

3 SP C1 ON=+100[%] +100[%] ___________________ ___________________ 

4 LIM 2 C1=+100[%] +100[%] ___________________ ___________________ 

5 LIM 1 C1=+0[%] +0[%] ___________________ ___________________ 

6 T C1 ON=OFF OFF ___________________ ___________________ 

7 SP C1 OF=0[%] +0[%] ___________________ ___________________ 

8 T C1 OF=OFF OFF ___________________ ___________________ 

9 SEL FUNT C1=00 00 ___________________ ___________________ 
S9.2: Komparator 2 

1 COMP 2 SEL=00 00 ___________________ ___________________ 

2 COMP 2 TYPE=0 0 ___________________ ___________________ 

3 SP C2 ON=+100[%] +100[%] ___________________ ___________________ 

4 LIM 2 C2=+100[%] +100[%] ___________________ ___________________ 

5 LIM 1 C2=+0[%] +0[%] ___________________ ___________________ 

6 T C2 ON=OFF OFF ___________________ ___________________ 

7 SP C2 OF=0[%] +0[%] ___________________ ___________________ 

8 T C2 OF=OFF OFF ___________________ ___________________ 

9 SEL FUNT C2=00 00 ___________________ ___________________ 
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PARAMETERY USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1 USTAWIENIE 2 

S9.3: Komparator 3 

1 COMP 3 SEL=00 00 ___________________ ___________________ 

2 COM 3 TYPE=0 0 ___________________ ___________________ 

3 SP C3 ON=+100[%] +100[%] ___________________ ___________________ 

4 LIM 2 C3=+100[%] +100[%] ___________________ ___________________ 

5 LIM 1 C3=+0[%] +0[%] ___________________ ___________________ 

6  T C3 ON=OFF OFF ___________________ ___________________ 

7 SP C3 OF=0[%] +0[%] ___________________ ___________________ 

8  T C3 OF=OFF OFF ___________________ ___________________ 

9 SEL FUNT C3=00 00 ___________________ ___________________ 
G10: Granice 

1 MIN1 SP=+0.00% +0.00% ___________________ ___________________ 

2 MAX1 SP=+100% +100% ___________________ ___________________ 

3 MIN2 SP=-100% -100% ___________________ ___________________ 

4 MAX2 SP=+100% +100% ___________________ ___________________ 

5 I LIMIT=___A ___A ___________________ ___________________ 

6 I LIM TO = OFF OFF ___________________ ___________________ 

7 MAX TOR=150% 150% ___________________ ___________________ 

8 T LIM TO=OFF OFF ___________________ ___________________ 

9 INVERSION?=N N ___________________ ___________________ 
G11: Ochrona  

1 SP LIM_TO=OFF OFF ___________________ ___________________ 

2 STOP TO=OFF OFF ___________________ ___________________ 

3 GND I LIMIT=10% 10% ___________________ ___________________ 

4 LOW VOLT=360V 360V ___________________ ___________________ 

5 LOW V TO=5s 5s ___________________ ___________________ 

6 HIGH VOLT=440V 440V ___________________ ___________________ 

7 HI V TO=5s 5s ___________________ ___________________ 

8 LOW V BHV=0 0 ___________________ ___________________ 

9 PTC EXT ?=NO NO ___________________ ___________________ 
G12: Auto Reset 

1 AUTORESET=N N ___________________ ___________________ 

2 ATTEMP NUMBR=1 1 ___________________ ___________________ 

3 R STR DEL=5s 5s ___________________ ___________________ 

4 RS COUNT=15Min 15min ___________________ ___________________ 
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PARAMETERY USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1 USTAWIENIE 2 

5 F1 AUTO RST=0 0 ___________________ ___________________ 

6 F2 AUTO RST=0 0 ___________________ ___________________ 

7 F3 AUTO RST=0 0 ___________________ ___________________ 

8 F4 AUTO RST=0 0 ___________________ ___________________ 
G13: Historia B dów 

1 F0 NO FAULT Fxx ___________________ ___________________ 

2 F0 NO FAULT 5th FAULT Fxx ___________________ ___________________ 

3 F0 NO FAULT 4th FAULT Fxx ___________________ ___________________ 

4 F0 NO FAULT 3rd FALLO Fxx ___________________ ___________________ 

5 F0 NO FAULT 2nd FALLO Fxx ___________________ ___________________ 

6 F0 NO FAULT 1st FALLO Fxx ___________________ ___________________ 

7 CLEAR FAULTS=N N ___________________ ___________________ 
G14: Wielo-nastawy 

1 MREF 1=+10.0% +10.0% ___________________ ___________________ 

2 MREF 2=+20.0% +20.0% ___________________ ___________________ 

3 MREF 3=+30.0% +30.0% ___________________ ___________________ 

4 MREF 4=+40.0% +40.0% ___________________ ___________________ 

5 MREF 5=+50.0% +50.0% ___________________ ___________________ 

6 MREF 6=+60.0% +60.0% ___________________ ___________________ 

7 MREF 7=+70.0% +70.0% ___________________ ___________________ 
G15: Pr dko ci dobiegu 

1 INCH1=0.00% 0.00% ___________________ ___________________ 

2 INCH2=0.00% 0.00% ___________________ ___________________ 

3 INCH3=0.00% 0.00% ___________________ ___________________ 
G16: Cz stotliwo ci omijane 

1 SKIP 1=0.0% 0.0% ___________________ ___________________ 

2 SKIP 2=0.0% 0.0% ___________________ ___________________ 

3 SKIP BAND=OFF OFF ___________________ ___________________ 
G17: Hamulec 

1 T DC BRAKE=OFF OFF ___________________ ___________________ 

2 DC CURR=0% 0% ___________________ ___________________ 

3 DC VOLTS=0.0% 0.0% ___________________ ___________________ 

4 I HEATING=OFF OFF ___________________ ___________________ 

5 DYN BRAK=N N ___________________ ___________________ 

6 VDC BRAKE=OFF OFF ___________________ ___________________ 
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PARAMETERY USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1 USTAWIENIE 2 

S19.1: Sterowanie IGBT  

1 TYPE CRTL=V/Hz V / Hz ___________________ ___________________ 

2 FRQ=4000 4000 ___________________ ___________________ 

3 PEWAVE=N N ___________________ ___________________ 
S19.2: Obci enie MTR  

1 MIN FLUX=100% 100% ___________________ ___________________ 

2 V BOOST=0.0% 0.0% ___________________ ___________________ 

3 BW BOOST=0.0% 0.0% ___________________ ___________________ 

7 I SLIP=2.0% 2.0% ___________________ ___________________ 

9 STR FRQ = 0.0% 0.0% ___________________ ___________________ 
S19.3: Model MTR  

1 R STATOR=0.9% 0.9% ___________________ ___________________ 
G20: Komunikacja Szeregowa 

1 PROTOCOL=M M ___________________ ___________________ 

2 COMMS T/O=OFF OFF ___________________ ___________________ 
S20.3: Modbus 

1 COMMS ADDR=10 10 ___________________ ___________________ 

2 BAUDS=4800 4800 ___________________ ___________________ 

3 PARITY=NONE NONE ___________________ ___________________ 
S25.1 Typ CTRL  

1 LocSTP=8.0Bar 8.0Bar ___________________ ___________________ 

2 CONTROL MODE=1 1 ___________________ ___________________ 

3 MFI5 MANstr=Y Y ___________________ ___________________ 

4 MAN SPD=+30% +30% ___________________ ___________________ 

5 MFI3 FLOWrd=Y Y ___________________ ___________________ 

6 T AutOFF=OFF OFF ___________________ ___________________ 
S25.2: Ustawienia PID  

1 PID SETP=LOCAL LOCAL ___________________ ___________________ 

2 PID FBK=AI2 AI2 ___________________ ___________________ 

3 PID Kc=1.0 1.0 ___________________ ___________________ 

4 PID It=5.0s 5.0s ___________________ ___________________ 

5 PID Dt=0.0s 0.0s ___________________ ___________________ 

7 PID ERR=+0.0% +0.0% ___________________ ___________________ 

8 ERR=0.0Bar 0.0Bar ___________________ ___________________ 
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PARAMETERY USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1 USTAWIENIE 2 

S25.3: Warunki Startu  

1 FP SpON=+90.0% +90.0% ___________________ ___________________ 

2 FP SpON=10.0% 10.0% ___________________ ___________________ 

3 FP T1 ON=10.0s 10.0s ___________________ ___________________ 

4 FP T2 ON=10.0s 10.0s ___________________ ___________________ 

5 FP T3 ON=10.0s 10.0s ___________________ ___________________ 

6 ENABL SLO=N N ___________________ ___________________ 

7 LP Pon=3.0Bar 3.0Bar ___________________ ___________________ 
S25.4: Warunki Zatrzymania  

1 FP SpOF=+60.0% +60.0% ___________________ ___________________ 

2 FP ErOF=0.0% 0.0% ___________________ ___________________ 

3 FP T1 OF=10.0s 10.0s ___________________ ___________________ 

4 FP T2 OF=10.0s 10.0s ___________________ ___________________ 

5 FP T3 OF=10.0s 10.0s ___________________ ___________________ 

6 ENABLE SLO OF=N N ___________________ ___________________ 

7 LP SPof=40% 40% ___________________ ___________________ 

8 LP T OFF=20s 20s ___________________ ___________________ 
S25.5: Omijana pr dko  

1 BY Spon=+70.0% +70.0% ___________________ ___________________ 

2 BY T ON=10s 10s ___________________ ___________________ 

3 BY Spof=+90% +90% ___________________ ___________________ 

4 BY T OFF=5s 5s ___________________ ___________________ 
S25.6: Ochrona 

1 Enable Cav=N N ___________________ ___________________ 

2 CAV curr=0.0A 0.0A ___________________ ___________________ 

3 CAV spd=+100% +100% ___________________ ___________________ 

4 CAV Stime=10s 10s ___________________ ___________________ 

5 CAV Rtime=30s 30s ___________________ ___________________ 

6 ENAB LowPres=N N ___________________ ___________________ 

7 LoPre=5.0Bar 5.0Bar ___________________ ___________________ 

8 LoPre tim=10s 10s ___________________ ___________________ 

9 HiPre=100Bar 100Bar ___________________ ___________________ 
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PARAMETERY USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1 USTAWIENIE 2 

S25.7: Nape nianie ruroci gu / Rampy Nastaw  

1 FILL SP=+70% +70% ___________________ ___________________ 

2 FILL P=2.0bar 2.0% ___________________ ___________________ 

3 FILL Tim=15m 15m ___________________ ___________________ 

4 STP ra=1.0bar / s 1.0Bar / d ___________________ ___________________ 
S25.8: Kompensacja nastawy z powodu straty ci nienia 

1 COMP 1=+0.0Bar +0.0Bar ___________________ ___________________ 

2 COMP 2=+0.0Bar +0.0Bar ___________________ ___________________ 

3 COMP 3=+0.0Bar +0.0Bar ___________________ ___________________ 
S25.9: Sterowanie pompami o sta ym wydatku 

1 ENABLE PUMP1=N N ___________________ ___________________ 

2 ENABLE PUMP2=N N ___________________ ___________________ 

3 ENABLE PUMP3=N N ___________________ ___________________ 

4 FP ALTER MOD=0 0 ___________________ ___________________ 
S25.10: Algorytm ograniczania przep ywu 

1 SEL FLOW=2 2 ___________________ ___________________ 

2 MAXflo=+1000l/s +1000l/s ___________________ ___________________ 

3 OFFSET=+0.0% +0.0% ___________________ ___________________ 

4 RESlev=+100% +100% ___________________ ___________________ 

5 DCLrat=+2.0%/s +2.0% / s ___________________ ___________________ 

6 Unit Flow=l/s l/s ___________________ ___________________ 
S25.11: Rejestry (Tylko do odczytu) 

P1 = -----0d -----0m - ___________________ ___________________ 

P2 = -----0d -----0m - ___________________ ___________________ 

P3 = -----0d -----0m - ___________________ ___________________ 
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