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Podręcznik podstawowy

Wydanie: Lipiec 2006

SD45IM01BI Rev. B

	SYMBOLE BEZPIECZEŃSTWA

Aby uchronić się od wypadków i potencjalnych zagrożeń mogących wystąpić w czasie eksploatacji napędu zawsze przestrzegaj zaleceń bezpiecznego użytkowania urządzenia.
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W OSTRZEŻENIE
Ten symbol oznacza,  że niewłaściwa obsługa może doprowadzić do poważnych obrażeń lub śmierci.
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  UWAGA
Wskazuje na niebezpieczeństwo porażenia prądem elektrycznym w pewnych okolicznościach. Użytkownik powinien zwrócić szczególną uwagę ponieważ na elementach może wystąpić wysokie napięcie. Czynności eksploatacyjne powinny być wykonywane wyłącznie przez wykwalifikowany personel.
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Wskazuje na potencjalne zagrożenie w przypadku wystąpienia pewnych warunków. Przeczytaj komunikat i postępuj ściśle wg instrukcji.
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Wskazuje na potencjalne zagrożenie porażeniem w przypadku wystąpienia pewnych warunków. Należy zwrócić szczególną uwagę na możliwą obecność niebezpiecznego napięcia.
Wydanie Lipiec 2006

Publikacja ta może zawierać sformułowania technicznie nieprecyzyjne lub błędy w druku. Informacje tutaj zawarte będą okresowo modyfikowane i aktualizowane a poprawki te będą włączane w następne wydania. Aby uzyskać najnowsze informacje o tym produkcie odwiedź naszą witrynę internetową www.power-electronics.com gdzie możesz załadować najnowszą wersję tego podręcznika .
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WSKAZÓWKI BEZPIECZNEGO UŻYTKOWANIA

ważne!

· Przeczytaj ten podręcznik uważnie aby maksymalnie wykorzystać możliwości tego produktu i zapewnić jego bezpieczne użytkowanie.

· W tym podręczniku informacje dotyczące bezpieczeństwa są klasyfikowane jak niżej:
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OSTRZEŻENIE

	Nie zdejmuj pokrywy podczas gdy urządzenie jest zasilane lub pracuje. 

W przeciwnym wypadku może wystąpić porażenie prądem elektrycznym.
	

	Nie pracuj urządzeniem ze zdjętą  przednią pokrywą. 

W przeciwnym wypadku może wystąpić porażenie prądem elektrycznym w wyniku dotknięcia zacisków pod napięciem lub kondensatorów DC.
	

	Nie zdejmuj pokrywy z wyjątkiem okresowych inspekcji okablowania, nawet gdy napięcie zasilania nie jest załączone. 

W przeciwnym wypadku możesz doznać  porażenia prądem elektrycznym w wyniku dotknięcia naładowanych  kondensatorów DC.
	

	Okablowanie i okresowe inspekcje powinny być wykonywane najwcześniej po 10 minutach od momentu odłączenia napięcia zasilającego i po sprawdzeniu napięcia na szynach DC woltomierzem (do bezpiecznego napięcia 30V DC). 

W przeciwnym wypadku grozi ci porażenie prądem.
	

	Obsługuj przełączniki używając suchych rąk. 

W przeciwnym wypadku grozi ci porażenie prądem.
	

	Nie używaj przewodów ze zniszczoną izolacją.

W przeciwnym wypadku grozi ci porażenie prądem.
	

	Nie narażaj izolacji kabli na ścieranie, nadmierne obciążenia, nie wieszaj na nich ciężarów ani nie przekłuwaj powłoki kabla ostrymi przewodzącymi elementami. 

W przeciwnym wypadku grozi ci porażenie prądem.
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Loading Diode

 UWAGa

	Instaluj napęd na niepalnych powierzchniach. Nie umieszczaj w pobliżu urządzenia łatwopalnych materiałów. 

W przeciwnym wypadku możesz wywołać pożar.
	

	Odłącz napięcie zasilające jeśli urządzenie uległo uszkodzeniu. 

W przeciwnym wypadku możesz spowodować następny wypadek lub wywołać pożar.
	

	Po załączeniu i odłączeniu napięcia po czasie pracy napęd pozostanie gorący przez parę minut. 

Dotknięcie gorących części może spowodować oparzenia.
	

	Nie zasilaj napędu uszkodzonego lub zdekompletowanego  nawet jeśli instalacja jest kompletna. 

W przeciwnym wypadku grozi ci porażenie prądem.
	

	Nie dopuszczaj do zaśmiecenia wnętrza napędu kawałkami tkanin, papieru, wiórów drewnianych, kurzu, wiórów ani opiłków metalowych lub innymi rzeczami 

W przeciwnym wypadku możesz spowodować wypadek lub wywołać pożar.
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OSTRZEŻENIA

	ODBIÓR PO TRANSPORCIE 

· Przed opuszczeniem fabryki napęd SDRIVE 450 jest dokładnie sprawdzany a następnie starannie opakowany.

· W wypadku uszkodzenia napędu w czasie transportu niezwłocznie zawiadom o tym fakcie przewoźnika oraz POWER ELECTRONICS: 902 40 20 70 (międzynarodowy +34 96 136 65 57) lub twojego najbliższego agenta w przeciągu 24 godzin od chwili otrzymania towaru.
	

	ROZPAKOWANIE

· Upewnij się, że model oraz numer seryjny napędu jest ten sam na napędzie , opakowaniu, dokumentach dostawy.

· Każdy egzemplarz napędu jest dostarczany z kopią podręcznika technicznego SDRIVE 450.
	

	BEZPIECZEŃSTWO

· Przed uruchomieniem napędu, przeczytaj dokładnie ten podręcznik aby poznać i zrozumieć zasady działania i budowę urządzenia. Jeśli jakaś wątpliwość pozostała niewyjaśniona proszę o kontakt z POWER ELECTRONICS, (902 40 20 70  / +34 96 136 65 57) lub lokalnym przedstawicielem.

· Jeśli pracujesz z napędem załączonym do sieci i otwartą pokrywą zakładaj okulary ochronne.

· Przenoś napęd z uwagą proporcjonalną do jego wagi.

· Instaluj napęd zgodnie z instrukcją zawartą w tym podręczniku.

· Nie stawiaj ciężkich przedmiotów na napędzie.

· Upewnij się, że napęd jest montowany we właściwej orientacji.

BEZPIECZEŃSTWO

· Chroń napęd przed wszelkimi uszkodzeniami.

· Napędy serii SDRIVE 450 zawierają uklady elektroniczne wrażliwe na statyczne ładunki elektryczne. Przemieszczając płytki drukowane zabezpiecz je przed skutkami działania wyładowań elektrostatycznych.

· Unikaj instalowania napędu w warunkach innych niż opisane w sekcji  Specyfikacja Techniczna.
	

	ZALECENIA DOTYCZĄCE OKABLOWANIA

· Aby zapewnić prawidłową pracę napędu do przyłączania obwodów sterowania należy używać KABLI EKRANOWANYCH.

· Przed wykonaniem operacji ZATRZYMANIE AWARYJNE upewnij się, że obwód zasilania jest odłączony.

· Nie rozłączaj obwodu mocy silnika jeśli zasilanie napędu jest załączone. Wewnętrzne obwody napędu zostaną zniszczone jeśli zasilanie napędu zostanie załączone na wyjście mocy napędu t.j. do zacisków (U, V, W).

· Niezalecane jest używanie długich odcinków kabli trójżyłowych. Z powodu pojemności upływnościowej izolacji powiększającej się proporcjonalnie do długości kabla, zabezpieczenie przeciążenia prądowego w napędzie może działać nieprawidłowo.

· Nie używaj kondensatorów kompensacyjnych do poprawy współczynnika mocy, kondensatorów przeciwprzepięciowych, filtrów RFI na wyjściu falownika. Nieprzestrzeganie tego zalecenia prowadzi do zniszczenia tych elementów.

· Zawsze sprawdzaj czy LED na szynach DC jest wyłączony przed dołączaniem kabli do zacisków. Kondensatory mogą posiadać zgromadzony ładunek elektryczny przez pewien czas po odłączeniu zasilania. Działaj z podwyższoną uwagą aby uniknąć zranienia.

· Maksymalne zalecane długości kabla między falownikiem a silnikiem:

· Dla modeli 3.7kW do 22kW, nie przekraczająca 50m kiedy napęd pracuje z częstotliwością nośną ustawioną fabrycznie.
· Dla modeli 30kW do 75kW, nie przekraczająca 150m kiedy napęd pracuje z częstotliwością nośną ustawioną fabrycznie.
· W calu zastosowania dłuższych przewodów skontaktuj się z z Działem Technicznym firmy POWER ELECTRONICS.
	

	URUCHOMIENIE PRÓBNE

· Sprawdź wszystkie parametry przed uruchomieniem napędu. Niektóre parametry muszą być zmienione zależnie od aplikacji i obciążenia.

· Zawsze stosuj przyrządy pomiarowe które informują cię o tym, czy prądy i napięcia na zaciskach mieszczą się w granicach opisanych w tym podręczniku, Nieprzestrzeganie tego zalecenia może prowadzić do uszkodzenia napędu.
	


	ZALECENIA DLA OPERATORA

· Kiedy funkcja Auto Restart jest ‘dozwolona’, utrzymuj silnik w stanie nieobciążonym gdyż może on uruchomić się niespodziewanie po zresetowaniu przyczyny zatrzymania.

· Przycisk “STOP / RESET” na pulpicie sterowania jest aktywny tylko wtedy gdy został odpowiednio skonfigurowany programowo w napędzie. Z tego powodu zainstaluj oddzielny przycisk WYŁĄCZNIK AWARYJNY i podłącz go odpowiednio do napędu.

· Jeśli resetowanie przyczyny zatrzymania jest wykonywane w obecności sygnału zadającego prędkość wtedy nastąpi restart silnika. Sprawdź, czy jest to dozwolone dla twojej aplikacji – w przeciwnym wypadku może zdarzyć się nieszczęśliwy wypadek.

· Nie zmieniaj ani nie przerabiaj niczego wewnątrz napędu.

· Przed zaprogramowaniem napędu serii SDRIVE 450, przywróć wszystkie parametry do nastaw fabrycznych
	

	UZIEMIENIE

· Napęd jest urządzeniem kluczującym wysokiej częstotliwości i z tego powodu występują podczas jego pracy prądy upływnościowe. 
Konieczne jest uziemienie napędu by uniknąć porażenia prądem.

· Podłączenia uziemienia dokonuj tylko do zacisku specjalnie przeznaczonego do tego celu. Nie używaj do podłączenia uziemienia śrub obudowy lub śrub mocujących podstawę napędu.

· W czasie instalacji przewód uziemiający powinien być podłączony najpierw a przy deinstalacji odłączony na końcu.

· Kabel uziemiający musi mieć minimalny przekrój wg zaleceń zawartych w  lokalnych Przepisach Budowy Urządzeń Elektrycznych.

· Uziemienie silnika musi być podłączone do zacisku uziemiającego napędu a nie do uziemienia instalacji elektrycznej. Zalecamy aby przekrój przewodu uziemiającego był równy lub większy od przekroju przewodu aktywnego.

· Uziemienie instalacji elektrycznej zasilającej musi być podłączone do zacisku uziemienia napędu.
	


1. WSTĘP
1.1. 
Kod produktu

SDRIVE450      SD  450  08 / F
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1.2. Zakres mocy

	KOD
	WIELKOŚĆ
	kW 
	I

	SD45008
	1
	3,7
	8

	SD45012
	2
	5,5
	12

	SD45016
	
	7,5
	16

	SD45024
	3
	11
	24

	SD45030
	
	15
	30

	SD45039
	4
	18,5
	39

	SD45045
	
	22
	45

	SD45060
	5
	30
	60

	SD45075
	
	37
	75

	SD45090
	6
	45
	90

	SD45110
	7
	55
	110

	SD45150
	
	75
	150


STANDARD SILNIKÓW:




4 POLOWE.

WERSJA OPROGRAMOWANIA:


S/W PE 1.1 Ver 0.3

Opis napędu

SD450 jest idealnym przemiennikiem częstotliwości do sterowania silnikami indukcyjnymi od mocy 3,7kW do 90kW, we wszystkich rodzajach przemysłu I wiekszości aplikacji: HVAC (wentylacja, klimatyzacja), MMC (sterowanie wieloma silnikami), transport, przeładunek…


[image: image4]

2. INSTALACJA I PODŁĄCZENIE 
2.1. 
Konfiguracja podstawowa

Do pracy napędu są potrzebne urządzenia jak niżej. Aby zapewnić ich  prawidłową pracę należy je najpierw odpowiednio dobrać, a następnie połączyć. Niewłaściwie zastosowany lub błędnie zainstalowany napęd może spowodować wadliwe działanie całego systemu lub przedwczesne zużycie lub uszkodzenie produktu. Musisz dokładnie przeczytać i zrozumieć ten podręcznik zanim rozpoczniesz instalację.
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	Zasilanie AC
	Używaj źródła zasilania o napięciu w dozwolonym zakresie znamionowych napięć wejściowych napędu.



	
	Wyłącznik z wyzwalaczem prądu upływu (ELB)
	Wybierz wyłącznik lub bezpieczniki topikowe zgodnie z krajowymi Przepisami Budowy Urządzeń Elektrycznych.



	
	Stycznik
	Zainstaluj jeśli jest wymagany. Kiedy jest zainstalowany nie używaj go do uruchamiania oraz zatrzymywania napędu.



	
	Dławik sieciowy AC
	Zaleca się stosowanie dławików sieciowych w celu poprawy współczynnika mocy oraz zredukowania poziomu harmonicznych.



	
	Instalacja i okablowanie
	Aby zapewnić niezawodną pracę napędu zainstaluj napęd w odpowiednim położeniu oraz zapewnij mu  właściwe odległości wentylacyjne.  Niewłaściwe okablowanie może doprowadzić do uszkodzenia urządzenia.



	
	Dławik DC
	Dławik DC może być użyty do zredukowania poziomu harmonicznych lub poprawy współczynnika mocy zamiast dławika sieciowego AC.



	
	Silnik
	Nie podłączaj kondensatorów kompensacyjnych, kondensatorów gasikowych lub filtrów RFI do wyjścia napędu.




Warunki środowiskowe
Sprawdź warunki otoczenia w miejscu zainstalowania napędu.

Temperatura otoczenia nie powinna być niższa niż -10ºC (14ºF) lub przekraczać 50ºC (122ºF).

Wilgotność względna nie powinna przekraczać 90% (bez kondensacji).

Wysokość pracy powinna być nie większa niż 1.000m (3.300ft).

Falownik musi być montowany w pozycji pionowej w odpowiedniej poziomej i pionowej odległości od sąsiadującego wyposażenia. 
· A = Powyżej 500mm

· B = Powyżej 200mm (napędy do 30kW i powyżej)
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Rysunek 2.1  Montaż SDRIVE 450
Okablowanie zacisków mocy

	SYMBOL
	OPIS

	R (L1)
	Wejście napięcia zasilającego AC

(3-fazowe, 380 ~ 480 VAC)

	S (L2)
	

	T (L3)
	

	G
	Uziemienie

	P (+)
	Zacisk dodatni szyny DC

Zacisk do podłączenia modułu hamowania dynamicznego [ P(+)* ].
Sprawdź załączone rysunki w zależności od napędu.

	N (-)
	Zacisk ujemny szyny DC

Zacisk do podłączenia modułu hamowania dynamicznego  [ N(-)** ]

	U
	Zaciski przyłączeniowe do silnika 

(3-fazowe, 380 ~ 480 VAC)

	V
	

	W
	


	ZACISKI MOCY  (szczegóły)
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	Rysunek 2.2 Detal 1
	Rysunek 2.3 Detal 2


Konfiguracja wielkości 1 i 2

Konfiguracja odpowiednia dla modeli od SD45008 do SD45016. 

· Napędy nie posiadają dławika DC, podłączenie opcjonalne.

· W zależności od wymagań elektro-dynamicznych powinien być podłączony zewnętrzny moduł hamowania dynamicznego 
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Rysunek 2.4  Okablowanie obwodu mocy dla wielkości 1 i 2

2.1.1. Konfiguracja wielkości 3

Do napędów SD45024 i SD45030 może być dodany moduł hamowania dynamicznego wraz z rezystorem hamowania.
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Rysunek 2.5  Okablowanie obwodu mocy dla wielkości 1 i 2

Konfiguracja wielkości 4

[image: image38.wmf]J

1

PNP

NPN

CM   

(

24

G

)

M

7  

(

FX

)

M

8   

(

RX

)

Current Flow

Internal Power 

Supply 

24

Vdc

(

Factory Default

: 

NPN

)

When NPN Transistor 

connection

For Relay connection

SD

45

DTC

0005

AI

[image: image39.wmf]J

1

PNP

NPN

24    

(

24

V

)

M

7  

(

FX

)

M

8   

(

RX

)

Current Flow

Internal Power 

Supply 

24

Vdc

When PNP Transistor 

connection

For Relay connection

SD

45

DTC

0006

AI

[image: image7.wmf]G

R

(

L

1

)

S

(

L

2

)

SD

45

DTP

0003

DI

T

(

L

3

)

P

(+)

N

(

-

)

U

V

W

G

INPUT POWER SUPPLY

3 

PHASE 

+ 

PE

, 

380

-

480

Vac

50

/

60

Hz

Dynamic

Braking

Unit

Dynamic Braking 

Resistor

B

1

B

2

N

P

(*)

(*)

Motor cable shield should be connected to the drive and additionally to 

the general earth of the installation

.

M

3

~

U

V

W

PE

(*) 

Options


Rysunek 2.6.  Okablowanie obwodu mocy dla wielkości 4

2.1.2. Konfiguracja wielkości 5, 6 i 7

Okablowanie przemienników od SD45060 do SD45150 może być wykonane w podobnie do wspomnianego wyżej. Główna różnica to fizyczne rozmieszczenie zacisków.
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Rysunek 2.7  Okablowanie obwodu mocy dla wielkości 5 do 7

Przekroje przewodów i wielkości zacisków

Zwróć szczególną uwagę na poniższą tabelę gdzie zawarto informacje o przekrojach przewodów, wielkości zacisków I śrób wymaganych do prawidłowego podłączenia zasilania głównego (R, S, T) i wyjścia do silnika (U, V, W).
	Maoc znamionowa falownika
	Wielkość śruby zacisku
	Moment dokręcania śruby*
(Kg·cm)
	Końcówki oczkowe
	Przewód**

	
	
	
	
	mm²
	AWG

	
	
	
	R,S,T
	U,V,W
	R,S,T
	U,V,W
	R,S,T
	U,V,W

	Model

400V 


	3.7kW
	M4
	15
	2-4
	2-4
	4
	2.5
	12
	14

	
	5.5kW
	M5
	15
	5.5-5
	5.5-5
	4
	4
	12
	12

	
	7.5kW
	M5
	26
	14-5
	8-5
	6
	6
	10
	10

	
	11kW
	M6
	26
	14-5
	14-5
	16
	10
	6
	8

	
	15kW
	M6
	45
	22-6
	22-6
	16
	10
	6
	8

	
	18.5kW
	M8
	45
	38-8
	38-8
	25
	16
	4
	6

	
	22kW
	M8
	100
	38-8
	38-8
	25
	25
	4
	4

	
	30kW
	M8
	100
	38-8
	38-8
	25
	25
	4
	4

	
	37kW
	M8
	100
	38-8
	38-8
	35
	35
	2
	2

	
	45kW
	M8
	100
	38-8
	38-8
	35
	35
	2
	2

	
	55kW
	M8
	100
	38-8
	38-8
	70
	70
	1/0
	1/0

	
	75kW
	M10
	300
	-
	-
	70
	70
	1/0
	1/0


Zasilanie główne i przyłącze silnika

Zasilanie główne musi być podłączone do zacisków R(L1), S(L2), and T(L3) . Podłączenie do zacisków U, V, i W spowoduje wewnętrzne uszkodzenie przemiennika. Nie jest ważna kolejność przyłączenia faz.
Silnik powinien być podłączony do zacisków U, V, i W.  Jeśli komenda do przodu (FX) jest załączona, silnik powinien obracać się w kierunku zgodnym z ruchem wskazówek zegara patrząc na silnik od strony obciążenia. Jeżeli silnik obraca się w przeciwnym kierunku przełącz zaciski U i V.
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Rysunek 2.8  Podłączenie napędu i silnika

Okablowanie zacisków sterowania
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Szczegóły zacisków sterowania

Rysunek 2.9  Podłączenia na płycie sterującej

Złącza sterowania dla falowników od SD45008 do SD45045 (3.7kW ÷ 22kW)
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Rysunek 2.10  Szczegóły zacisków sterowania dla wielkości od 1 do 4

Złącza sterowania dla falowników od SD45060 do SD45150 (30kW ÷ 75kW)[image: image46.jpg]apdidey m
9s0MI0ISdZD §
8

yokmoBojeue osihm eip Aupdsp B
—

Regulowane
wyjscia analogowe

oBamosinduuy njeubAs eip Aupdsi

(2191001-0 :sinduwi)
SOMIBOISIZO BMEISEN

BUS BIOISILIO 6208iAZig

| [sc]eT] [ao[Bo[cM] [s6[so[s1]

(AzL-) oBemoBojeue njeubAs ae|sez

(vwoz-p ‘vwoz-0)
oBemoBojeue nfeubAs emerseN

WokmoBoleue moreubAs Auiodsi

(AZL~2- SLA NZL-0)
oBamoBojeue nfeubks emersen

2KOhm, 112W

(AZ1+) oBamoBojeue njeudAs euejsez





Rysunek 2.11  Szczegóły zacisków sterowania dla wielkości od 5 do 7

Środki ostrożności przy połączeniach
· Zaciski CM i 5G są odizolowane od siebie. Nie łącz tych zacisków razem i nie podłączaj do zacisków uziemienia. 

· Dla okablowania obwodów sterowania używaj przewodów ekranowanych lub par skręconych, odseparuj obwody sterownicze od obwodów mocy oraz innych obwodów wysokonapięciowych (200V obwód sekwencyjny przekaźnika).
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 Dla zacisków sterowania TER1 i TER2 zaleca się stosowanie przewodów 0.0804mm² (28 AWG) ~ 1.25mm² (16 AWG), natomiast dla zacisków TER3 i TER4 stosój przewody 0.33mm² (22 AWG) ~ 2.0mm² (14 AWG).
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Rysunek 2.12  Szczegóły dla zacisków sterowniczych serii SD450

Opis zacisków sterowania
	TYP
	SYMBOL
	NAZWA
	OPIS

	Sygnały wejściowe
	Wejścia cyfrowe
	M1, M2, M3
	Programowalne wejścia cyfrowe

 1, 2 i 3.
	Programowalne zaciski wejściowe definiują funkcje wejść cyfrowych. 

Nastawa fabryczna: Speed-L [Prędkość niska], Speed-M [Prędkość średnia] i Speed-H [Prędkość wysoka], dla nastawy kilku prędkości.

Programowalne podobnie jak M1 – M8.

	
	
	M7
	Programowalne wejście cyfrowe 7.
	Aktywując styk na tym zacisku, napęd rozpoczyna pracę ‘do przodu’, deaktywując styk na zacisku napęd rozpoczyna zatrzymanie. 

Nastawa fabryczna: Forward command (FX) [Komenda do przodu].
Programowalne podobnie jak M1 – M8.

	
	
	M8
	Programowalne wejście cyfrowe 8.
	Aktywując styk na tym zacisku, napęd rozpoczyna pracę ‘wstecz’, deaktywując styk na zacisku napęd rozpoczyna zatrzymanie.

Nastawa fabryczna: Reverse command (RX)  [Komenda wstecz]
Programowalne podobnie jak M1 – M8.

	
	
	M6
	Programowalne wejście cyfrowe 6.
	Aktywując styk na tym zacisku, napęd rozpoczyna pracę z ustawioną częstotliwością, zaprogramowaną jako częstotliwość DOBIEGU, deaktywując styk na zacisku napęd rozpoczyna zatrzymanie.
Nastawa fabryczna: JOG Frequency [Częstotliwość DOBIEGU]
Programowalne podobnie jak M1 – M8.

	
	
	M4
	Programowalne wejście cyfrowe 4.
	Aktywując styk na tym zacisku, napęd zrestartuje się po wystąpieniu błędu.

Nastawa fabryczna: Faults Reset (RST). [Reset błędów]
Programowalne podobnie jak M1 – M8.

	
	
	M5
	Programowalne wejście cyfrowe 5.
	Aktywując styk na tym zacisku, napęd podczas sytuacji awaryjnej bezwarunkowo odcina wyjście. Jeżeli sytuacja awaryjna zostanie zniwelowana napęd automatycznie rozpocznie pracę bez konieczności podania sygnału restartu. Bądź ostrożny używając tego sygnału.

Nastawa fabryczna: Emergency [Niebezpieczeństwo].
Programowalne podobnie jak M1 – M8.

	
	
	CM
	Wspólny (NPN)  / 24V Wspólny
	Zacisk wspólny 0Vdc dla styków wejściowych NPN oraz zewnętrznego zasilania 24Vdc.

	
	
	24
	Wspólny (PNP) / Zasilanie +24Vdc
	Zacisk wspólny 24Vdc dla styków wejściowych PNP. Może być używane jako zasilanie użytkownika (maksymalnie: +24V, 50mA).


	TYP
	SYMBOL
	NAZWA
	OPIS

	Sygnały wejściowe
	Wejścia analogowe
	V+, V-
	Zasilacz analogowy 

(+12V, -12V)
	Zasilacz dla analogowego sygnału referencyjnego. 

Maksimum:+12Vdc, 100mA; -12Vdc, 100mA.

	
	
	V1
	Sygnał referencyjny częstotliwości (Napięciowy)
	Zacisk używany do wprowadzenia nastawy częstotliwości lub celu, za pomocą sygnału napięciowego 0-12Vdc lub (12Vdc. (Impedancja wejściowa 20k().

	
	
	I
	Sygnał referencyjny częstotliwości (Prądowy)
	Zacisk używany do wprowadzenia nastawy częstotliwości lub celu, za pomocą sygnału prądowego 0-20mA. (Impedancja wejściowa 249().

	
	
	A0, B0
	Sygnał referencyjny częstotliwości (Impulsowy)
	Zacisk używany do wprowadzenia nastawy częstotliwości lub celu, za pomocą sygnału impulsowego

	
	
	5G ((22kW)

CM ((30kW)
	Zacisk wspólny dla sygnałów analogowych
	Zacisk wspólny dla wszystkich sygnałów referencyjnych.

	
	Wykrywanie temperatury silnika
	NT ((22kW)

ET ((30kW)
	Wejście temperaturowe silnika
	Wejście dla czujnika termicznego silnika. Użycie termistorów NTC lub PTC zapobiega przegrzewaniu się silnika.

	Sygnały wyjściowe
	Wyjścia cyfrowe
	3A, 3C, 3B
	Styki przekaźników błędu
	Styk przełączalny. Kiedy pojawi się błąd zostanie uaktywniony (250Vac, 1A; 30Vdc, 1A).

Przy wystąpieniu błędu: 3A-3C Zamknięty (3B-3C Otwarty).

Przy warunkach normalnych: 3B-3C Zamknięty (3A-3C Otwarty)

	
	
	A1 – A4

C1 – C4
	Programowalne wyjścia cyfrowe
	Beznapięciowe styki przekaźników. Używane jako programowalne wyjścia cyfrowe (250Vac, 1A; 30Vdc, 1A).

	
	
	S0, S1, 5G
	Programowalne wyjścia analogowe
	Wyjście analogowe napięciowe ustawialne jako jeden z następujących parametrów: Częstotliwość wyjściowa, Prąd wyjściowy, Napięcie wyjściowe, Napięcie szyny DC.

	RS485
	Komunikacja
	C+, C-
	Wysoki i niski sygnał RS485
	Sygnał komunikacji RS485.

	
	
	CM
	Wspólny RS485 


	Zacisk wspólny sygnału RS485.


Seria SD450 dostarcza dwie różne metody działania sygnałó wejściowych: tryby NPN lub PNP. Sposób podłączenia został pokazany poniżej:

Tryb NPN

Konieczne jest ustawienie J1 przy NPN (pozycja dolna). W tym wypadku, zaciski wejściowe będą aktywowane przy użyciu wewnętrznego zasilacza napędu. Zacisk CM (GND dla 24Vdc) będzie zaciskiem wspólnym dla sygnałów styków wejściowych.
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Rysunek 2.13  Zaciski sterowania w trybie NPN

Tryb PNP 

Konieczne jest ustawienie J1 przy PNP (pozycja górna). W tym wypadku, zaciski wejściowe będą aktywowane przy użyciu wewnętrznego zasilacza napędu. Zacisk 24 (24Vdc) będzie zaciskiem wspólnym dla sygnałów styków wejściowych.
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Rysunek 2.14 Zaciskai sterowania w trybie PNP z wewnętrznym zasilaczem

Tryb PNP (zasilanie zewnętrzne)

Konieczne jest ustawienie J1 przy PNP (pozycja górna). W tym wypadku, zaciski wejściowe będą aktywowane przy użyciu zewnętrznego zasilacza 24Vdc, zacisk GND musi być podłączony do zacisku CM napędu. Zacisk 24 zewnętrznego zasilacza będzie wspólny dla sygnałów styków wejściowych.






Rysunek 2.15 Zaciskai sterowania w trybie PNP z zewnętrznym zasilaczem

Podłączenia standardowe dla zacisków sterowania

Podłaczenia wejść i wyjść cyfrowych są jednakowe dla całej grupy napędów, tak jak pokazano na poniższym rysunku:

Rysunek 2.16 Okablowanie podstawowe dla serii SD450

Wyjścia i wejścia analogowe nie są jednakowe dla całej serii SD450. Różnice przedstawiono na rysunkach poniżej:

a) Okablowanie sygnałów sterowania od 3.7kW do 22kW.


Rysunek 2.17  Podstawowe okablowanie dla sygnałów analogowych dla wielkości 1 do 4

b) Okablowanie sygnałów sterowania od 30kW do 75kW.


Rysunek 2.18  General Podstawowe okablowanie dla sygnałów analogowych dla wielkości 5 do 7

Uwaga: Nie połączaj napięcia bezpośrednio do zacisków M7(FX) i M8 (RX).
3.  Charakterystyka TECHNICznA 
	WEJŚCIE
	Napięcie zasilania
	380 do 480Vac (-15% to +10%) 3-fazowe

	
	Częstotliwość wejściowa
	50(60 Hz ( 5%

	
	Współczynnik mocy wejściowy
	> 0.98 (zasadniczo)

	
	Chwilowy zanik napięcia
	> 15ms

	
	
	

	WYJŚCIE
	Napięcie wyjściowe
	0Vac do V. wejściowego (–3V przy 100% obciążenia)

	
	Zdolność do przeciążenia
	150% przez 60s; 200% przez 0,5s

	
	Częstotliwość wyjściowa
	0.01Hz do ( 120Hz

	
	Sprawność (przy pełnym obciążeniu)
	>98%

	
	Metoda sterowania
	Technologia wektora przestrzennego

	
	Częstotliwość nośna
	Maksymalnie 15kHz

	
	
	

	WARUNKI ŚRODOWISKOWE
	Stopień ochrony
	IP20

	
	Temperatura otoczenia
	-10ºC do 50ºC

	
	Temperatura magazynowania
	-20ºC do +65ºC

	
	Wilgotność powietrza otaczającego
	<90%, bez kondensacji

	
	Wysokość
	1000m

	
	Zmniejszenie mocy wraz z wysokością
	->1000m, 1% na każde 100m; 3000m maksimum

	
	Stopień ochrony wyświetlacza
	IP21

	
	Wibracje
	5,9m/sec² (=0,6g)

	
	Miejsca instalacji
	Środowisko bez gazów korozyjnych , łatwopalnych, par olejowych lub kurzu

	
	
	

	STEROWANIE
	Metoda sterowania
	Sterowanie skalarne V / Hz l, wektorowe bezczujnikowe

	
	Wejścia analogowe
	1 wejście 0-12Vdc, (12Vdc, 1 wejście 4-20mA/0-20mA

	
	
	1 wejście impulsowe (0-100kHz)

	
	Wejścia cyfrowe
	8 wejść programowalnych

	
	Wejście PTC
	1 wejście

	
	Wyjścia analogowe
	2 wyjścia 0-10V

	
	Wyjścia przekaźnikowe
	1 przekaźnik błędu przełączalny (AC250V, 1A; DC30V, 1A)

	
	
	4 przekaźniki programowalne normalnie otwarte 

(AC250V, 1A; DC30V, 1A)

	
	Pulpit
	Wynośny, programowalny cyfrowo ( własna pamięć)

	
	Port komunikacyjny
	RS232/485 protokół ModBus RTU, Device Net, Profibus (opcja)

	
	Moduł hamowania dynamicznego
	Opcja

	
	Certyfikaty
	CE, UL, cUL, cTick

	
	
	

	ZABEZPIECZENIA SILNIKA
	Model termiczny silnika

	
	Zwarcie doziemne

	
	Ostrzeżenie o przeciążeniu

	
	Model termiczny rezystora hamowania dynamicznego

	
	Ograniczenie momentu I czas ograniczenia momentu (ustawialne)

	
	Niskie napięcie

	
	10% cykl pracy hamulca dynamicznego

	
	Utrata fazy na wejściu/wyjściu

	
	Niesymetri prądów fazowych

	
	Zabezpieczenie przed utknięciem silnika

	
	Zwarcie

	
	Ograniczenie prędkości i czas ograniczenia prędkości (programowalne)

	
	Przekroczenie napięcia

	
	Średni 100% moment hamowania przez 5s

	
	
	

	ZABEZPIECZENIA SDRIVE 450 
	Model termiczny (program)

	
	Przeciążenie IGBT

	
	Błąd przekroczenia napięcia

	
	Błąd sprzętowy

	
	Przekroczenie temperatury radiatora

	
	Ograniczenie prądu wyjściowego

	
	Ograniczenie zwrotu energii


4.  WYMIARY
4.1. 
 Wymiary wielkości 1 i 2

	KOD
	WYMIARY (mm.)
	FILTRY RFI
	WAGA NETTO

	
	H1
	H2
	W1
	W2
	D
	C1
	C2
	C3
	L
	Y
	W
	X
	H
	

	SD45008/F
	284
	269
	150
	130
	157
	18,5
	18,5
	18,5
	329
	315
	151
	120
	50
	4,9

	SD45012/F
	284
	269
	200
	180
	187,5
	28
	18,5
	28
	329
	315
	201
	160
	60
	6

	SD45016/F
	284
	269
	200
	180
	187,5
	28
	18,5
	28
	329
	315
	201
	160
	60
	6




Rysunek 4.1 Wymiary wielkości 1



Rysunek 4.2 Wymiary wielkości 2

Wymiary wielkości 3 i 4

	KOD
	WYMIARY (mm.)
	FILTRY RFI
	WAGA NETTO

	
	H1
	H2
	W1
	W2
	D1
	D2
	L
	Y
	W
	X
	H
	

	SD45024/F
	475,5
	392
	250
	186
	261,2
	188,4
	475
	450
	251
	181
	65
	21,2

	SD45030/F
	475,5
	392
	250
	186
	261,2
	188,4
	475
	450
	251
	181
	65
	21,2

	SD45039/F
	554,6
	468,5
	260
	220
	268,6
	211,0
	580
	525
	281
	220
	65
	29,5

	SD45045/F
	554,6
	468,5
	260
	220
	268,6
	211,0
	580
	525
	281
	220
	65
	29,5



Rysunek 4.3 Wymiary wielkości 3


Rysunek 4.4 Wymiary wielkości 4

Wymiary wielkości 5, 6 i 7

	KOD
	WYMIARY (mm.)
	FILTRY RFI
	WAGA NETTO

	
	H1
	H2
	W1
	W2
	D1
	D2
	L
	Y
	W
	X
	H
	

	SD45060/F
	792
	665
	300
	190
	265,6
	163,4
	270
	255
	90
	65
	150
	41

	SD45075/F
	792
	665
	300
	190
	265,6
	163,4
	270
	255
	90
	65
	150
	42

	SD45090/F
	792
	665
	300
	190
	292,6
	190,4
	270
	255
	90
	65
	150
	49

	SD45110/F
	917,5
	737
	370
	220
	337,6
	223,4
	351
	320
	180
	122
	95
	70,5

	SD45150/F
	917,5
	737
	370
	220
	337,6
	223,4
	351
	320
	180
	122
	95
	72,5





Rysunek 4.5 Wymiary wielkości 5, 6 i 7

Uwaga: Waga netto nie zawiera wagi filtrów RFI. 

5.  Zakres mocy I AKCESORIA 
5.1. Zakres mocy

	WIELKOŚĆ
	KOD
	Temperatura Pracy 50ºC

PRACA CIĘŻKA
	Temperatura Pracy 40ºC

PRACA NORMALNA

	
	
	I(A) Znamionowy
	Moc (kW) @ 400Vac
	50ºC

I(A) Przeciążenia
	I(A) Znamionowy
	Moc (kW) @ 400Vac
	40ºC

I(A) Przeciążenia

	1
	SD45008
	8
	3,7
	13
	12
	5,5
	13

	2
	SD45012
	12
	5,5
	17
	16
	7,5
	17

	
	SD45016
	16
	7,5
	26
	24
	11
	26

	3
	SD45024
	24
	11
	33
	30
	15
	33

	
	SD45030
	30
	15
	42
	39
	18,5
	42

	4
	SD45039
	39
	18,5
	49
	45
	22
	49

	
	SD45045
	45
	22
	66
	60
	30
	66

	5
	SD45060
	60
	30
	82
	75
	37
	82

	
	SD45075
	75
	37
	99
	90
	45
	99

	6
	SD45090
	90
	45
	121
	110
	55
	121

	7
	SD45110
	110
	55
	165
	150
	75
	165

	
	SD45150
	150
	75
	201
	183
	90
	201


5.2. Sinusoidalne filtry wyjściowe

	KOD
	I (A) 
	V 
	IP
	WYMIARY (mm)

	
	
	
	
	H
	W
	D

	FN0008-42
	8
	400
	20
	280
	175
	285

	FN0012-42
	12
	400
	20
	280
	175
	285

	FN0016-42
	16
	400
	20
	280
	175
	285

	FN0024-42
	24
	400
	20
	460
	302
	475

	FN0030-42
	30
	400
	20
	460
	302
	475

	FN0039-42
	39
	400
	20
	460
	302
	475

	FN0045-42
	45
	400
	20
	696
	447
	740

	FN0060-42
	60
	400
	20
	696
	447
	740

	FN0075-42
	75
	400
	20
	696
	447
	740

	FN0090-42
	90
	400
	20
	696
	447
	740

	FN0110-42
	110
	400
	20
	696
	447
	740

	FN0150-42
	150
	400
	20
	795
	555
	845


5.3. Filtry harmoniczne

	KOD
	I (A) 
	V 
	TYP FILTRA
	WYMIARY (mm)

	
	
	
	
	H
	W
	D

	FHSD4008
	8
	400
	INPUT
	230
	170
	120

	FHSD4016
	16
	400
	INPUT
	230
	170
	120


6. DEKLARACJA ZGODNOŚCI

Zgodność z dyrektywami:

CD 73/23/EEC i CD 89/336/EEC

Produkt:




Przemiennik częstotliwości

Znak towarowy:


POWER ELECTRONICS

Model / Typ: 



SERIA SDRIVE 450
Producent:




PE Industrial Systems Co., Ltd.








181, Samsung-Ri, Mokchon, Chonan-Si,
330-845, Chungnam

Corea

Testowane na żądanie:
POWER ELECTRONICS ESPAÑA, S.L.








C/. Leonardo da Vinci, 24-26

Parque Tecnológico

46980 · PATERNA · VALENCIA

ESPAÑA
Standardy techniczne:
Poniższe zestawienia zawiera standardy zastosowane w celu spełnienia zasadniczych wymagań Dyrektyw 73/23/CEE "Niskonapięciowa" i 89/336/CEE "Kompatybilności elektromagnetycznej"

EN 50178 (1997): Urządzenia elektroniczne do stosowania w instalacjach dużej mocy.

EN 50081-2 (1993): Kompatybilność elektromagnetyczna - Wymagania ogólne dotyczące emisyjności - Środowisko przemysłowe.

EN 55011 (1994): Dopuszczalne poziomy i metody pomiarów zaburzeń radioelektrycznych wytwarzanych przez przemysłowe, medyczne i naukowe (PMN) urządzenia wielkiej częstotliwości.
EN 50082-2 (1995): Kompatybilność elektromagnetyczna (EMC) - Wymagania ogólne dotyczące odporności na zaburzenia - Środowisko przemysłowe
EN 61000-4-2 (1995): Kompatybilność elektromagnetyczna (EMC) -- Metody badań i pomiarów - Badanie odporności na wyładowania elektrostatyczne - Podstawowa publikacja EMC
ENV 50140 (1993): Kompatybilność elektromagnetyczna. Wymagania ogólne dotyczące odporności. Emitowane pola elektromagnetyczne o częstotliwości radiowej. Badanie odporności.

ENV 50204 (1995): Pola elektromagnetyczne emitowane przez cyfrowe telephony radiowe. 
EN 61000-4-4 (1995): Kompatybilność elektromagnetyczna (EMC) - Metody badań i pomiarów -- Badanie odporności na serie szybkich elektrycznych stanów przejściowych - Podstawowa publikacja EMC
ENV 50141 (1993): Kompatybilność elektromagnetyczna.  Wymagania ogólne dotyczące odporności. Zakłócenia przewodzone wywoływane przez pola o częstotliwości radiowej.
EN 61000-4-8 (1993): Kompatybilność elektromagnetyczna (EMC) -- Metody badań i pomiarów -- Badanie odporności na pole magnetyczne o częstotliwości sieci elektroenergetycznej
7. Pulpit operatora 
7.1. Grupy parametrów

Seria SDRIVE 450 posiada sześć grup parametrów sklasyfikowanych zgodnie z pełnioną funkcją tak jak pokazano poniżej.
	Grupy parametrów
	Wskazanie
	Opis

	Menu główne
	DRV
	Nastawa częstotliwości, czas przyspie./hamowania, itd. 

Podstawowe parametry.

	Menu grupa funkcji 1
	FU1
	Start / stop, ograniczenia częstotliwości, podwyższanie momentu, zabezpieczenia termiczne, zabezpieczenie przed przeciążeniem i niedociążeniem itd.

	Menu grupa funkcji 2
	FU2
	Historia błędów, dane silnika, drugie przyspieszenie / hamowanie, drugi silnik, zapamiętywanie parametrów pulpit/napęd.

	Menu Wejście / Wyjście
	I/O
	Nastawy wejść i wyjść analogowych i cyfrowych, stopnie częstotliwości, kilka nastaw przyśpieszania.

	Menu aplikacje
	APP
	Sterowanie pompami (grupa ciśnienie).

	Menu komunikacja
	COM
	Konfiguracjia komunikacji szeregowej.


7.2. Pulpit operatora

Wyświetlacz ciekłokrystaliczny (LCD) może pokazać maksymalnie do 32 znaków alfanumerycznych. Umożliwia to sprawdzenie ustawień bezpośrednio na ekranie. Opis pulpitu i wskazań pokazano poniżej.  


Rysunek 7.1 Pulpit operatora i wyświetlacz

Wyświetlacz ciekłokrystaliczny

Na rysunku poniżej przedstawiono różne pola, które mogą wystąpić na ekranie wraz z ich znaczeniem.


Rysunek 7.2 Wyświetlacz LCD

	Ekran
	Opis

	1. Grupa parametru
	Pokazuje grupę parametru: DRV, FU1, FU2, I/O, COM, APP.

	2. Tryb Start / stop
	Pokazuje tryb start / stop napędu. 

	
	K
	Start / stop przy użyciu przycisków FWD, REV pulpitu operatora.

	
	T
	Start / stop przy użyciu sygnałów sterujących listwy zaciskowej M7 (FX), M8 (RX).

	
	R
	Start / stop przy użyciu szeregowego portu komunikacyjnego RS485.

	
	O
	Start / stop przy użyciu opcjonalnych płyt komunikacyjnych.

	3. Tryb nastawy częstotliwości
	Pokazuje tryb nastawy częstotliwości.

	
	K
	Nastawa częstotliwości z pulpitu operatora

	
	V
	Nastawa częstotliwości z zacisków V1 (0-12V lub -12V ÷ +12V) lub V1 + I 

	
	I
	Nastawa częstotliwości z zacisku I (0-20mA or 4-20mA).

	
	P
	Nastawa częstotliwości z zacisku impulsowego

	
	R
	Nastawa częstotliwości z opcji komunikacji RS485.

	
	U
	Kiedy  funkcja ‘Góra/Dół’ zostanie wybrana oraz funkcja ‘Góra’ zostanie załączona. Wtedy nastawa częstotliwości idzie w górę.

	
	D
	Kiedy  funkcja ‘Góra/Dół’ zostanie wybrana oraz funkcja ‘Dół’ zostanie załączona. Wtedy nastawa częstotliwości idzie w górę.

	
	S
	Kiedy  funkcja ‘Up/Down’ zostanie wybrana wskazuje status ‘Stop’ przy zatrzymanym napędzie

	
	O
	Nastawa częstotliwości z opcjonalnych płyt komunikacyjnych.

	
	J
	Nastawa częstotliwości z zacisku wejściowego Dobieg.

	
	1~ 15
	Nastawa częstotliwości z wejść cyfrowych ustawionych jako 'Stopnie częstotliwości'.

	4. Prąd wyjściowy
	Pokazuje prąd wyjściowy podczas pracy.

	5. Kod parametru
	Wyświetla kod parametru w grupie parametru. Używając przycisków ( (Góra) i ( (Dół) istnieje możliwość przechodzenia między parametrami w grupie (0~99).

	6. Stan pracy
	Pokazuje informacje na temat stanu pracy napędu.

	
	STP
	Podczas zatrzymania (STOP).

	
	FWD
	Podczas pracy ‘do przodu’ (FORWARD).

	
	REV
	Podczas pracy ‘wstacz’ (REVERSE).

	
	DCB
	Podczas hamowania dynamicznego (Dynamic Braking Current)

	
	LOP
	Utrata nastawy referencyjnej z płyty sterującej (błąd DPRAM).

	
	LOR
	Utrata nastawy referencyjnej z płyty komunikacyjnej.

	
	LOV
	Utrata analogowego sygnału nastawy referencyjnej (V1: 0-10V).

	
	LOI
	Utrata analogowego sygnału nastawy referencyjnej (I: 4-20mA).

	7. Częstotliwość wyjściowa przemiennika, Nastawa częstotliwości.
	Wyświetla aktualną częstotliwość wyjściową podczas pracy.

Wyświetla nastawę częstotliwości podczas zatrzymania.


Procedura ustawiania parametru

· Nasiskając kolejno przycisk MODE możesz uzyskać dostęp do różnych grup parametrów (od DRV do APP). Naciskając przycisk ENTER zmieniasz kierunek przeglądania grup (od APP do DRV).

Naciskają przyciski  ( lub ( uzyskasz dostęp do wymaganego parametru wewnątrz grupy parametru. Pierwszy parametr w każdej grupie, zakodowany jako 00 jest zawsze “Skokiem do parametru”. Jeżeli znasz kod parametru do którego chcesz uzyskać dostęp, możesz wpisać go bezpośrednio w tym miejscu. Zostaniesz przeniesiony bezpośrednio bez potrzeby przechodzenia przez wszystkie parametry. W grupie DRV, parametr DRV-00 nie jest "Skokiem do parametru", tylko wejściową nastawą częstotliwości.

· Naciskając przycisk PROG wszystkie modyfikowalne parametry mogą być edytowane. Kursor zaczyna migać.
· Przycisk SHIFT/ESC jest używany do przenoszenia kursora na wymaganą cyfrę do modyfikacji. Tak długo jak kursor pozostaje na miejscu cyfry możesz ją modyfikować za pomocą przycisków ( lub (.

· Naciskając przycisk ENT zapamiętujesz wszystkie ustawienia. Kursor przestaje migać.

· Naciśnięcie przycisku MODE pozwala na wyjście z trybu programowania bez zapamiętywania wprowadzonych ustawień.

· Jeżeli jesteś w jakiejkolwiek grupie parametru i chcesz wrócić do parametru głównego, naciśnij przycisk SHIFT/ESC.

Uwaga: Dane nie mogą być modyfikowane jeżeli:

Parametr nie jest edytowalny podczas trybu pracy.

Funkcja blokady parametru jest aktywna FU2-94 (blokada parametru).

7.2.1. Nawigacja po parametrach


Rysunek 7.3 Nawigacja po paramertach

Tryby pracy

SD450 posiada kilka trybów pracy które opisano poniżej.

	Tryby pracy
	Funkcja
	Konfiguracja funkcji

	Praca z użyciem pulpitu 
	Nastawa częstotliwości I komendy start/stop mogą być zaprogramowane tylko z użyciem pulpitu.
	DRV-03: Pulpit

DRV-04: Pulpit-1 lub -2

	Praca z użyciem zacisków sterowania 
	Zamykanie lub otwieranie styków na zaciskach M7(FX) lub M8(RX) wydaje komendę Start/Stop. 

Nastawa częstotliwości przez zacisk V1 lub I lub V1+I. 
	DRV-03: Fx/Rx-1 lub -2

DRV-04: V1 lub I lub V1+I

	Praca z użyciem pulpitu i zacisków sterowania 
	Komenda Start/Stop wydawana jest z pulpitu. 

Nastawa prędkości sterowana przez zacisk V1 lub I lub V1+I.
	DRV-03: Pulpit-1 lub -2

DRV-04: V1 lub I lub V1+I

	
	Zamykając styk na zaciskach M7(FX) lub M8(RX) wydawana jest komenda Start/Stop. 

Nastawa częstotliwości jest kontrolowana z pulpitu.
	DRV-03: Fx/Rx-1 lub -2

DRV-04: Teclado-1 lub -2

	Praca z użyciem opcjonalnych płyt  
	Praca po przez płyty opcjonalne.

SD450 posiada dwie płyty komunikacyjne. 

Płyty opcjonalne: Device-Net, ProfiBus.
	


8. LISTA parametrów programowalnych 
8.1. Funkcje podstawowe i grupa parametrów wyświetlanych (DRV)
	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	DRV1 ►     Cmd. Freq

00                   0.00 Hz
	Częstotliwość nastawiona, prąd wyjściowy (LCD)
	0 A FU1-30 (Maks. częstotliwość)
	0.00 Hz
	90FF
	Dostarcza informacji o stanie pracy silnika, trybie ustawiania częstotliwości, prądzie wyjściowym, stanie napędu, częstotliwości wyjściowej i nastawionej.
	TAK

	DRV1 ►     T/K  0.00Hz      00       R   0.0%F   0.0%
	Wartość nastawy i sprzężenia zwrotnego
	0 – 100 %
	0
	90FF
	Ustawienie nastawy numer 1 w trybie PID i wyświetla wartość sprzężenia zwrotnego PID lub wartość czujnika.

Uwaga: Ten parametr pokazuję się tylko jeżeli opcja APP-02 jest ustawiona na “Tak”.
	TAK

	DRV2 ►     Acc. Time

01                 20.0 sec
	Czas przyspieszenia
	0 do 6000s
	20.0 s
	9100
	Ten parametr ustawia czas przyspieszania I hamowania od 0Hz do FU2-70.
	TAK

	DRV2 ►     Dec. Time

02                 30.0  sec
	Czas hamowania
	0 do 6000s
	30.0 s
	9101
	
	TAK

	DRV ►     Drive mode

03                    Fx/Rx-1
	Tryb kontroli Start / Stop
	Pulpit
	Fx/Rx-1
	9102
	Start / stop kontrolowany z pulpitu.
	NIE

	
	
	Fx/Rx-1
	
	
	Kontrola start / stop odbywa się z zacisków sterowania opcjonalnej płyty FX, RX i CM.

FX = 1 i RX = 0 (  Komenda “na przód”.

FX = 0 ( Stop.

FX = 0 i RX = 1 ( Komenda wstecz.

RX = 0 ( Stop.
	

	
	
	Fx/Rx-2
	
	
	Kontrola start / stop odbywa się z zacisków sterowania opcjonalnej podpłyty FX, RX i CM.

FX = 1 i RX = 0 ( Komenda “na przód”.

FX = 0 i RX = 0 ( Stop.

FX = 1 i RX = 1 ( Komenda wstecz.

FX = 0 i RX = 0 ( Stop.
	

	
	
	Int.485
	
	
	Start / stop kontrolowane z sieci komunikacyjnej RS485.
	

	DRV3 ►    Freq mode

04               Keypad-1
	Tryb kontroli częstotliwości (Sposób wprowadzania nastawy częstotliwości)
	Pulpit-1
	Pulpit-1
	9103
	Częstotliwość ustawiana w DRV-00. Nowa nastawa będzie obowiązywała po naciśnięciu przycisku ENT.
	NIE

	
	
	Pulpit-2
	
	
	Jak poprzednia opcja tylko w tym wypadku nastawa jest modyfikowana w czasie.
	

	
	
	V1
	
	
	Nastawa częstotliwości (0-12V) jest wprowadzana z zacisku V1.
	

	
	
	V1S
	
	
	Nastawa częstotliwości (-12 do +12V) jest wprowadzana z zacisku V1.
	

	
	
	I
	
	
	Nastawa częstotliwości (4-20mA/0-20mA) jest wprowadzana z zacisku I.
	


	
	
	V1 + I
	
	
	Nastawa częstotliwości (0 ~ 10V, 4 ~ 20mA) jest wprowadzana z zacisków V1, I. Sygnał V1 jest dodawany do sygnału I.
	

	
	
	Impuls
	
	
	Nastawa częstotliwości (0 ~ 100kHz) jest wprowadzana z zacisków A0 i B0.
	

	
	
	Int. 485
	
	
	Nastawa częstotliwości jest wprowadzana z sieci komunikacyjnej RS485 z zacisków C+, C-.
	

	
	
	Zewnętrzny PID
	
	
	Dostępne kiedy APP-80 'Ext PID Mode' ustawiony na 'Tak'. W tym wypadku sygnał 4-20mA podany na I stanie się sygnałem referencyjnym napędu dla tego trybu parcy. Sprawdź parametry (I/O-20 – I/O-27 i APP-80 do APP-97)
	




1 Opcją alternatywną do wprowadzania nastawy częstotliwości są “Zaciski wielofunkcyjne M1.. M3" (I/O-20 do 22), “Częstotliwość dobiegu” (I/O-25).
2 Funkcja połączona z wartościami “Częstotliwość maksymalna” FU1-30, “Wybór między częstotliwość maksymalna lub delta” FU1-73 i “Skala czasu” FU1-74.
3 Kiedy do wprowadzania nastawy częstotliwości wybrane są opcje “Zaciski wielofunkcyjne M1.. M3” (I/O-20 do 22), “Częstotliwość DOBIEGU” (I/O-25), wówczas opcja DRV-03 jest wyłączona.
	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	DRV4 ►  Step Freq-1

05                 10.00 Hz
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 1
	FU1-32 do FU1-30 (Częstotliwość startu przy częstotliwości maksymalnej)
	10.0 Hz
	9104
	Kombinacja binarna

 M1, M2, M3

Częst. Wyj.

Prędkość ustawiona wstępnie Numer stopnia

Prędkość niska

Prędkość średnia

Prędkość wysoka

0

0

0

DRV-00

Prędkość 0

1

0

0

DRV-05

Prędkość 1

0

1

0

DRV-06

Prędkość 2

1

1

0

DRV-07

Prędkość 3


	TAK



	DRV4 ►  Step Freq-2

06                 20.00 Hz
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 2
	
	20.0 Hz
	9105
	
	

	DRV4 ►  Step Freq-3

07                 30.00 Hz
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 3
	
	30.0 Hz
	9106
	
	

	DRV ►          Current 

08                       0.0 A
	Prąd wyjściowy
	-
	A
	9107
	Pokazuje prąd wyjściowy napędu RMS.
	-

	DRV ►            Speed

09                       0rpm
	Prędkość silnika
	obr/min
	Rpm
	9108
	Pokazuje prędkość silnika w obr/min.
	-

	DRV ►     DC link Vtg

10                      ----- V
	Napięcie DC
	
	V
	9109
	Pokazuje napięcie na szynie DC.
	-

	DRV ►       User disp

11           Out       0.0 V
	Wybór wskazania użytkownika
	Wybór w FU2-81 (Wskazanie użytkownika)
	-
	910A
	Pokazuje parametr wybrany w FU2-81 'Wskazanie użytkownika'. Zawira kilka typów parametrów napięciowych i mocowych.
	-

	DRV ►               Fault

12                       None
	Błąd wyświetlany na ekranie pulpitu
	-
	Brak
	910B
	Wyświetla aktualny błąd napędu. Użyj przycisków PROG, ( i  (  przed naciśnięciem przycisku RESET.

Błąd

Ekran

Przekroczenie prądu 1

Over Current 1

Przekroczenie napięcia

Over Voltage

Błąd zewnętrzny

Ext. Trip

Zatrzymanie awaryjne

(bez resetu)

BX

Za niskie napięcie

Low Voltage

Błąd uziemienia

Ground Fault

Przekroczenie temp. napędu

Over Heat

Zabezpieczenie elektro-termiczne

E-Thermal

Przeciążenie

Over Load

Błedy sprzętowe napędu

- Błąd EEP 

- Przesunięcie ADC

- Błąd WDOG 

- Utrata fazy na wyjściu

- Spalony bezpiecznik (>30kW)
HW-Diag

Przekroczenie prądu 2

Arm Short

Utrata fazy na wyjściu

Phase open

Przeciążenie napędu

Inv. OLT

Uwaga: Napęd nie będzie restartowany w wypadku wystąpienia błędu sprzętowego WDOG, EEP i ADC.
	-

	DRV ►TAR      0.00Hz

14        OUT      0.00Hz
	Cel / Wyświtlana częstotliwość wyjściowa
	-
	0.00 Hz
	-
	Pokazuje nastawę wprowadzoną w DRV-00 oraz częstotliwość wyjściową napędu.
	-

	DRV ►REF      0.00%

15        FBK      0.00%
	Wyświetla prękość silnika
	-
	-
	-
	Pokazuje nastawę prędkości w procentach i jego odniesienie do wyjścia napędu.
	-

	DRV ►  Hz/Rpm Disp

16                            Hz
	Wyświetla prękość silnika
	Hz

obr/min
	Hz
	910F
	Wybór trybu wyświtlania prędkości silnika tj. Hz lub obr/min która będzie pokazana w DRV-00.
	TAK

	R     0.0Hz  T      0.0Hz

F     0.0Hz  O      0.0Hz

                        DRV-18
	Wyświtlanie parametrów PID
	-
	-
	-
	Parametry wyświetlane w trybie PID razem z prędkością silnika w Hz.
	-

	V1         0   V2          0

V1S       0   I             0

                        DRV-19
	Parametry AD
	-
	-
	-
	Wyświetlanie konwersji sygnałów analogowych na sygnały cyfrowe.
	-

	R     0.00%  O     0.0%

F     0.00%    DRV-20
	Wyświetlanie zewnętrznych parametrów PID
	-
	-
	-
	Wyświetlanie parametrów w trybie zewnętrznego PID razem z prędkością silnika w Hz
	-




4 Te parametry są wybierane przez konfigurację “Zacisków wielofunkcyjnych M1.. M3” (I/O-20 do 22). Kiedy w tybie pracy z PID wybrane są jednostki dla V1 lub I lub Impuls wówczas wyświetlanie zmieni się stosownie do wybranych jednostek (%, Bar, kPa, etc),. Zobacz parametry I/O-86 do I/O-88. (Kiedy % ( DRV-05 = ‘częstotliwość stopnia 1’, 10.00Hz stanie się 20.00%).
	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	DRV5 ► Drive mode2

91                   Fx/Rx-1
	Opcjonalny tryb sterowania Start / Stop
	Pulpit
	Fx/Rx-1
	915A
	Wartość ustawiona tutaj będzie zastosowana kiedy sterowanie napędem będzie się odbywało przez sieć komunikacyjną.
	-

	
	
	Fx/Rx-1
	
	
	
	

	
	
	Fx/Rx-2
	
	
	
	

	DRV5 ►  Freq mode2                        

92                Keypad-1
	Opcjonalny tryb sterowania częstotliwością (Sposób wprowadzania nastawy częstotliwości))
	Pulpit-1
	Pulpit-1
	915B
	Wartość ustawiona tutaj będzie zastosowana kiedy sterowanie napędem będzie się odbywało przez sieć komunikacyjną.
	-

	
	
	Pulpit-2
	
	
	
	

	
	
	V1
	
	
	
	

	
	
	V1S
	
	
	
	

	
	
	I
	
	
	
	

	
	
	V1 + I
	
	
	
	

	
	
	Impuls
	
	
	
	




5 Dostępne tylko w wypadku kiedy dowolne wejście cyfrowe ustawione jest jako 'Napęd-główny' w I/O-20 do I/O-27 i DRV-03 i DRV-04 ustawione są jednocześnie na 'Int 485'.
Menu funkcji (FU1)
	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	FU1 ►     Jump code

00                              1
	Skok do wymaganego parametru
	1 do 99
	1
	-
	Dowolny parametr z grupy FU1 może być wybrany bezpośrednio bez potrzeby przechodzenia przez inne parametry. Wprowadź numer wymaganego parametru i następnie naciśnij przycisk PROG.
	TAK

	FU1 ►       Run Prev.

01                      None
	Zapobieganie zmianom kirunku obrotów silnika
	Brak
	Brak
	9200
	Brak: Zapobieganie jest nieaktywne.
	NIE

	
	
	Prewencja do przodu
	
	
	Prewencja do przodu: kierunek ‘do przodu’ zabroniony.
	

	
	
	Prewencja wstecz
	
	
	Prewencja wstecz: kierunek ‘wstecz’ zabroniony.
	

	FU1 ►    Acc. pattern

02                     Linear
	Model przyspieszenia
	Liniowy

Krzywa-S

Krzywa-U
	Liniowy
	9201
	Liniowy: Zalecany do aplikacji stałomomentowych.

Krzywa-S: Ten model pozwala na ‘gładkie’ przyspieszanie i hamowanie silnikiem.

U-Curve: Model dostarcza bardziej efektywnego, szybszego sterowania przspieszaniem i hamowaniem.

Brak: Wartości ustawione w DRV-01 i DRV-02 są ignorowane.
	NIE

	FU1 ►     Dec. pattern

03                      Linear
	Model hamowania
	
	
	9202
	
	NIE

	FU16 ►       Start Curve
04                         50%
	Początek krzywej-S
	0 – 100%
	50%
	9203
	Pozwala na ustawienie wartości początkowej dla krzywej-S wybranej w modelu przyspieszania.
	NIE

	FU16 ►         End Curve
05                         50%
	Koniec krzywej-S
	0 – 100%
	50%
	9204
	Pozwala na ustawienie wartości końcowej dla krzywej-S wybranej w modelu hamowania.
	NIE

	FU1 ►    Pre-HeatMode
10                           No
	Podgrzewanie silnika
	Nie

Tak
	Nie
	9209
	Zapobiega skraplaniu się pary wodnej w silniku podczas postoj w miejscach o podwyższonej wilgotności. Możliwe jest to przez ciągłe wstrzykiwanie prądu DC. 

Uwaga: Funkcja aktywna tylko w czasie zatrzymania napędu.
	NIE

	FU17 ►   PreHeat Level
11                         30%
	Wartość % prądu znamionowego silnika
	1 – 50%
	30%
	920A
	Parametr ustawia poziom prądu ogrzewającego silnik, kalkulowany jako % wartości wprowadzonej w FU2-43 prąd znamionowy silnika.


        Ostrzeżenie: Modyfikacje parametrów są wyłączone podczas procesu podgrzewania.


        Ostrzeżenie: Zmniejsz wartość jeżeli silnik jest przegrzany.
	NIE

	FU17 ►      PreHeatPerc
12                        100%
	Czas trwania prądu DC podawanego na silnik
	1 – 100%
	100%
	920B
	Pozwala na ustawienie % czasu w którym prąd podgrzewający będzie podawany w całkowitym cyklu 10s. Jeżeli jest ustawiony na 100%, prąd podawany jest ciągle. 


        Ostrzeżenie: Modyfikacje parametru są wyłączone podczas procesu podgrzewania..


        Ostrzeżenie: Zmniejsz wartość jeżeli silnik jest przegrzany.
	NIE

	FU1 ►         Start mode
20                      Accel
	Tryb rozruchu napędu
	Przyspieszenie
	Przyspie.
	9213
	Przyspieszenie: Napęd dokonuje rozruchu po rampie przyspieszenia aż do osiągnięcia ustalonego stanu pracy.
	NIE

	
	
	Start - DC 
	
	
	Start DC: Napęd dokonuje rozruchu po podaniu prądu magnesującego DC.
	

	
	
	Lotny – start
	
	
	Lotny start: Napęd dokonuje rozruchu na obracającym się wale silnika przejmując jego prędkość I doprowadzając do stanu ustalonego.

Uwaga: W celu optymalnego wykorzystania tej funkcji rzeczywisty kierunek obrotu silnika i komenda pracy powinny mieć jednakowe kierunki. Jednak gdy są one przeciwne, funkcja jest efektywna kiedy prędkość jest poniżej 50% prędkości znamionowej przed ponownym rozruchem napędu.
	




6 Dostępne tylko jeżeli 'Krzywa-S' jest ustawiona w modelu przyspieszenia i hamowania.

7 Dostępne tylko jeżeli tryb podgrzewania jest ustawiony w FU1-10.

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	FU18 ►         DCSt time
21                     0.0sec
	Czas podawania prądu DC
	0.0 – 60.0s
	0.0s
	9214
	Czas, w którym przed rozpoczęciem przyspieszania .podawany jest na silnik prąd DC 
	NIE

	FU18 ►       DCSt value
22                        50%
	Poziom prądu DC przed startem
	0 – 150%
	50%
	9215
	Parametr ustawia poziom prądu DC podawanego na silnik jako procentowa wartość prądu znamionowego wprowadzana w FU2-43.


       Ostrzeżenie: Jeżeli ta wartość zostanie ustawiona powyżej wartości wprowadzonej w FU2-43 'Prąd-znam.', wówczas silnik może zostać przegrzany i może wystąpić błąd ‘Przeciążenie’.
	NIE

	FU1 ►         Stop mode
23                      Decel
	Tryb zatrzymania napędu
	Hamowanie
	Hamowanie
	9216
	Hamowanie: Napęd będzie zatrzymany po rampie hamowania.
	NIE

	
	
	HamowanieDC
	
	
	Hamowanie DC: Napęd będzie zatrzymany przez wstrzykiwanie prądu DC.
	

	
	
	Wybieg
	
	
	Wybieg: Po otrzymaniu komendy stop napęd bezwarunkowo wyłącza wyjście IGBT. Silnik zatrzyma się z własną inercją.
	

	
	
	Hamowanie strumieniem
	
	
	Hamowanie strumieniem: Szybkie zatrzymanie otrzymamy dzięki rozpraszeniu na silniku energii regeneracyjnej w ciepło.


        Ostrzeżenie: Silnik może zostać przegrzany w wyniku nadużywania tej funkcji.
	

	FU19 ►        DCBlk time
24                    0.10sec
	Czas opóźnienia podawania prądu DC
	0.10 – 60.00s
	0.10s
	9217
	Jest to czas w którym napęd wykonuje zatrzymanie wybiegiem przed wykonaniem hamowania DC.
	NIE

	FU19 ►          DCBr Frq
25                     5.00Hz
	Częstotliwość początkowa hamowania DC
	0.10 – 60.00Hz
	5.00Hz
	9218
	Parametr ustawia cząstotliwość od której napęd podczas hamowania, rozpocznie wstrzykiwanie prądu DC.

Uwaga: Jeżali wartość jest bardzo wysoka wówczas istnieje prawdopodobieństwo wystąpienia błędu przekroczenia prądu.
	NIE

	FU19 ►         DCBr time
26                     1.0sec
	Czas podawania prądu DC
	1.0 – 60.0s
	1.0s
	9219
	Pozwala ustawić czas w którym napęd będzie wstrzykiwał prąd DC podczas trybu ‘hamowania DC’.
	NIE

	FU19 ►        DCBr value
27                         50%
	Poziom prądu DC podawany podczas hamowania DC
	0 – 200%
	50%
	921A
	Parametr ustawia poziom prądu DC podawanego na silnik podczas trybu ‘hamowania DC’ wyliczoną jako procentowa wartość prądu znamionowego wprowadzana w FU2-43.


        Ostrzeżenie: Silnik może zostać przegrzany jeżeli poziom prądu DC ustawiono powyżej prądu znamionowego silnika. 
	NIE

	FU1 ►        Safety Stop
28                            No
	Zatrzymanie silnika ze względów bezpieczeństwa po zaniku napięcia zasilania
	No

Tak
	No
	921B
	Pozwala uniknąć potencjalnego zagrożenia kiedy cały system zostanie zastrzymany lecz obciążenie obraca się inercyjnie. Napęd zatrzyma silnik po rampie hamowania. Czas zatrzymania uzależniony jest od inercji obciążenia.

Uwaga: Wartość inercji powinna być ustawiona ostrożnie w FU1-90 'Inercja STOP’ aż do otrzymania odpowiedniej wartości.


        Ostrzeżenie: Funkcja ta jest efektywna dla obciążeń o dużej inercji.
	NIE

	FU1 ►            Line Freq
29                   50.00Hz
	Wartość częstotliwości zasilania 
	40.00 – 120.00Hz
	50.00Hz
	921C
	Pozwala ustawić częstotliwość zasilania w zależności od strefy, regionu lub kraju gdzie wykonywana jest instalacja.


        Ostrzeżenie: Jeżeli częstotliwość lini jest zmieniana wówczas automatycznie zmienia się częstotliwość maksymalna i częstotliwość bazowa. 
	NIE

	FU1 ►             Max Freq

30                   50.00Hz
	Maksymalna częstotliwość wyjściowa napędu
	40.00 – 120.00Hz
	50.00Hz
	921D
	Pozwala na ustawienie maksymalnej częstotliwości wyjściowej napędu.

Uwaga: Upewnij się że wartość ustawiona tutaj nie przekracza prędkości znamionowej silnika.
	NIE

	FU1 ►           Base Freq

31                   50.00Hz
	Częstotliwość wyjściowa dla napięcia znamionowego silnika
	30.00 – 120.00Hz
	50.00Hz
	921E
	Przy tej częstotliwości napęd dostarcza znamionowego napięcia. Jeżeli używasz silnika 50Hz ustaw parametr na 50Hz.
	NIE

	FU1 ►           Start Freq

32                     0.50Hz
	Częstotliwość początkowa
	0.01 – 10.00Hz
	0.50Hz
	921F
	Minimalna częstotliwość początkowa przy której napęd dostartcza napięcie na wyjściu. Silnik rozpocznie pracę z tą częstotliwością.
	NIE




8 Dostępne wówczas jeżeli w trybie rozruchu napędu FU1-20 wybrano start-DC.

9 Dostępne wówczas jeżeli w trybie zatrzymania napędu FU1-23 wybrano hamowanie-DC

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	FU1 ►           Freq limit
33                           No
	Wybór ograniczeń częstotliwości
	Nie

Tak
	Nie
	9220
	Pozwala wybrać ograniczenia częstotliwości pracy napędu. Jeżeli parametr ustawiony jest na ‘Tak’, wówczas napęd będzie pracował z górnym i dolnym ograniczeniem częstotliwości. Jeżeli nastawa częstotliwości przekroczy górne ograniczenie częstotliwości wówczas napęd będzie pracował na górnym ograniczeniu. Jeżeli nastawa częstotliwości przekroczy dolne ograniczenie częstotliwości wówczas napęd będzie pracował na dolnym ograniczeniu. 
	NIE

	FU110 ►         F-limit Lo
34                     0.50Hz
	Dolne ograniczenie częstotliwości
	0.00 – FU1-35 Hz
	0.50Hz
	9221
	Ustawia dolne ograniczenie częstotliwości jeżeli FU1-33 jest ustawiony na ‘Tak’.
	NIE

	FU110 ►         F-limit Hi
35                   50.00Hz
	Górne ograniczenie częstotliwości
	FU1-34 – FU1-30 Hz
	50.00Hz
	9222
	Ustawia górne ograniczenie częstotliwości jeżeli FU1-33 jest ustawiony na ‘Tak’.
	NIE

	FU1 ►          V/F pattern
40                      Linear
	Współczynnik relacji między napięciem a częstotliwością podaną na silnik
	Liniowa

Kwadratowa

Użytkownika V/F
	Liniowa
	9227
	Wzmocnienie momentu silnika w zależności od współczynnika relacji. 

Liniowa: Zalecana przy aplikacji stałomomentowej. Ten model zachowuje liniową zależność między napięciem a częstotliwością od zera do częstotliwości bazowej. 

Kwadratowa: Zalecana kiedy aplikacjia wymaga zmiennego momentu przy dowolnej prędkości.

User V/F: Zalecana dla aplikacji specjalnych. Użytkownik może ustawić zależność pomiędzy napięciem a częstotliwością w czterech punktach z których powstanie krzywa która będzie podawana na silnik.
	NIE

	FU111 ►     User Freq 1
41                   15.00Hz
	Częstotliwość 1 (model V/F użytko.)
	0 – FU1-30Hz
	15.00Hz
	9228
	Użytkownik może dostosować model napięcie/częstotliwość przez ustawienie czterech częstotliwości zawartych między FU1-31 częstotliwość początkowa i FU1-32 częstotliwość bazowa.

Uwaga: Zwróć uwadę na współczynnik relacji pomiędzy częstotliwością maksymalną i częstotliwością bazową.

Uwaga: Kiedy wybrano model  ‘V/F użytkownika’ wówczas wzmocnienie momentu ustawione w FU2-67 do FU2-69 jest ignorowane.
	NIE

	FU111 ►      User volt 1
42                         25%
	Napięcie 1 (model V/F użytkownika)
	0 – 100%
	25%
	9229
	
	NIE

	FU111 ►     User Freq 2
43                   30.00Hz
	Częstotliwość 2 (model V/F użytko.)
	0 – FU1-30Hz
	30.00Hz
	922A
	
	NIE

	FU111 ►      User volt 2
44                         50%
	Napięcie 2 (model V/F użytkownika)
	0 – 100%
	50%
	929B
	
	NIE

	FU111 ►     User Freq 3

45                   45.00Hz
	Częstotliwość 3 (model V/F użytko.)
	0 – FU1-30Hz
	45.00Hz
	922C
	
	NIE

	FU111 ►      User volt 3
46                         75%
	Napięcie 3 (model V/F użytkownika)
	0 – 100%
	75%
	929D
	
	NIE

	FU111 ►      User Freq 4
47                   50.00Hz
	Częstotliwość 4 (model V/F użytko.)
	0 – FU1-30Hz
	50.00Hz
	922E
	
	NIE

	FU111 ►       User volt 4
48                       100%
	Napięcie 4 (model V/F użytkownika)
	0 – 100%
	100%
	922F
	
	NIE

	FU1 ►       VAC 400.4V
49                     91.0%
	Ustawienie napięcia wejściowego
	73.0 – 115.0%
	91.0%
	9230
	Powinno być ustawione właściwie w wypadku kiedy napięcie wejściowe napędu I standardowe napięcie wejściowe są zdecydowanie różne.

W przeciwnym wypadku napęd może zostać uszkodzony. To ustawienie prowadzi do błędu przekroczenia napięcia.
	NIE

	FU1 ►          Motor Volt
50                        400 V
	Napięcie znamionowe silnika
	0 – 600V
	400V
	9231
	Pozwala na utrzymanie napięcia wyjściowego na stałym poziomie niezależnie od wahań napięcia wejściowego.


        Ostrzeżenie: Kiedy napięcie wejściowe jest niższe niż wartość ustawiona tutaj, maksymalne napięcie wyjściowe niemoże przekroczyć napięcia wejściowego.
	NIE

	FU1 ►       Energy save
51                       None
	Poziom oszczędzania energii Dozwolony/zabroniony
	Brak

Ręcznie

Auto
	Brak
	9232
	Funkcja używaqna w celu zmniejszenia napięcia wyjściowego dla aplikacji które nie wymagają wysokiego momentu w stanie ustalonym.

Uwaga: Kiedy oszczędzanie enegrii jest aktywne, napęd potrzebuje więcej czasu do całkowitego zatrzymania.
	NIE

	FU112 ► Manual save%
52                           0%
	Poziom oszczędzania energii
	0 – 30%
	0%
	9233
	Po przyspieszeniu do ustawionej częstotliwości, napęd zmniejsza napięcie wyjściowe do wartości procentowej ustawionej w tym parametrze.

Uwaga: Podczas wahań obciążenia, funkcja może powodować błąd przekroczenia prądu.
	NIE




10 Dostępne tylko w wypadku ustawienia ograniczeń częstotliwości w FU1-33.

11 Dostępne jeżeli FU1-40 ustawione na 'V/F użytkownika'.

12 Dostępne jeżeli FU1-51 ustawione na 'Ręcznie'.

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	FU1 ►     KiloWattHour
54            0M      0.0kW
	Wyświetlanie Mega lub Kilo Watów
	-
	-
	9235
	Maksymalne wartości to 9999M 999.9kW

Uwaga: Wartość nagromadzona tutaj może być zresetowana przez naciśnięcie przez 5s przycisku PROG.
	TAK

	FU1 ►           Inv. Temp.
55                            25
	Temperatura napędu
	0 – 160ºC
	25ºC
	9236
	W tym parametrze wyświetlana jest temperatura powierzchni IGBT.
	-

	FU1 ►       Motor Temp.
56                              0
	Temperatura silnika
	0 – 160ºC
	25ºC
	9237
	Wyświetlana jest temperatura silnika mierzona przez czujnik temperatury.
	-

	FU1 ►          ETH select
60                           Yes
	Elektroniczne zabezpieczenie termiczne
	Nie

Tak
	Tak
	923B
	Funkcja zabezpiecza silnik przed przegrzaniem bez użycia dodatkowych termicznych przekaźników przeciążeniowych. Kiedy funkcja termiczna jest aktywna, napęd wyłącza wyjście i wyświetli komunikat błędu.

Uwaga: Jeżeli ustawiono na 'Nie', zabezpieczenie będzie nieaktywne.
	TAK

	FU113 ►        ETH 1min
61                       150%
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla 1 minuty
	FU1-62 – 200%
	150%
	923C
	Pozwala ustawić wartość przy której uznaje się że napęd jest przegrzany. 

Uwaga: Wartość kalkulowana jest jako procent wartości znamionowej prądu napędu wprowadzonej w FU2-43.
	NIE

	FU113 ►        ETH cont
62                       105%
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla pracy ciągłej
	50% - FU1-61 (maks. 150%)
	105%
	923D
	Pozwala ustawić poziom prądu przy którym napęd może pracować w sposób ciągły. Zwykle, parametr ten ustawiony jest na 100%, co oznacza, że napęd może pracować z wartością ustawioną w FU2-43.

Uwaga: Ta wartość nigdy nie może być wyższa niż wartość ustawiona w FU1-61.
	NIE

	FU1 ►          Motor type
63                Self-cool
	Tryb chłodzenia silnika
	Chłodzenie własne 

Chłodzenie wymuszone
	Chłodzenie własne 
	923E
	Pozwala zoptymalizować funkcję elektronicznego zabezpieczenia termicznego.

Chłodzenie własne: Wentylator (silnika) zamontowany na wale silnika. Mało wydajne chłodzenie przy niskich prędkościach doprowadza do szybkiego przegrzenia silnika.

Chłodzenie wymuszone: Niezależny wentylator. Sprawność chłodzenia nie zależy od prędkości.
	NIE

	FU1 ►              OL level
64                       110%
	Poziom ostrzeżenie o przeciążeniu 
	30 – 110%
	110%
	923F
	Ustawia procent prądu w celu wygenerowania komunikatu o przeciążeniu

Uwaga: Wartość kalkulowana jako procent prądu znamionowego napędu wprowadzoan w FU2-43.
	NIE

	FU1 ►              OL time
65                    10.0sec
	Czas ostrzeżenia o przeciążeniu
	0.0 – 30.0s
	10.0s
	9240
	Ustawia czas który musi upłunąć z wartością prądu napędu ustawioną jako poziom wartość ostrzeżenia o przeciążeniu aby wygenerować alarm. Sygnał alarmu może byż skonfigurowany jako wyjście przekaźnikowe. Patrz I/O-76 do I/O-79.
	NIE

	FU1 ►         OLT select
66                           Yes
	Wybór zatrzymanie po przeciążeniu
	Nie

Tak
	Tak
	9241
	Ustawia zatrzymanie po przeciążeniu. Napęd wyłącza wyjście na silnik aby chronić go przez niespodziewanymi warunkami pracy. Zatrzymanie jest generowane kiedy prąd pozostaje powyżej poziomu ustawionego w FU1-67 dla czasu dłuższego niż czas ustawiony w FU1-68.
	NIE

	FU114 ►        OLT level
67                       120%
	Poziom zatrzymanie po przeciążeniu
	30 – 150%
	120%
	9242
	Ustawia poziom prądu generujący zatrzymanie po przeciążeniu, zabezpieczając napęd i silnik.
	NIE

	FU114 ►          OLT time
68                    60.0sec
	Czas zatrzymanie po przeciążeniu
	0.0 – 60.0s
	60.0s
	9243
	Ustawia czas który musi upłynąć z poziomem prądu powyżej wartości ustawionej w FU1-67, aby wygenerować alarm zatrzymanie po przeciążeniu
	NIE

	FU1 ►          Trip select
69                          100
	Zabezpieczenie przed utratą fazy wej. / wyj.
	000 – 111

(ustawienie bitu)
	100
	9244
	Ustawienie dla zatrzymania napędu od utraty fazy wejściowej lub wyjściowej.

Bit pierwszy: Zezwala na zatrzymanie po utracie fazy wyj. 

Bit drugi: Zezwala na zatrzymanie po utracie fazy wej.

Bit trzeci15: Zezwala na funkcję 'Wymiana'. 
	NIE




13 Dostępne jeżeli FU1-60 ustawione na 'Tak'.

14 Dostępne jeżeli FU1-66 ustawione na 'Tak'.

15 W tym wypadku (100), musisz skonfigurować wejścia i wyjścia pomocnicze na przykład (I/O-20 = 'Wymiana' i I/O-76 = linia COMM'). Kiedy I/O-20 jest aktywny, napęd wyłączy napięcie wyjściowe i aktywuje odpowiedni przekaźnik na I/O-76.

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	FU1 ►           Stall prev.
70                          000
	Tryb zapobiegania przed utknięciem
	000 – 111

(ustawienie bitu)
	000
	9245
	Pozwala ustawić ograniczenie dynamiczne prądu podczas przyspieszania i hamowania oraz w czasie stanu ustalonego. Ponadto pozwala na ustawienie poziomu tego ograniczenia.

Zakres

FU1-70

Opis

Bit 1

Bit 2

Bit 3

0

0

0

000

Ograniczenie prądu zdeaktywowane

0

0

1

001

Ograniczenie aktywowane podczas przyspieszania

0

0

0

000

Ograniczenie w stanie ustalonym. NIE SKUTECZNE.

1

0

0

100

Ograniczenie aktywowane podczas hamowania

1

1

1

111

Ograniczenie aktywowane w trzech stanach

Uwaga: Nie ustawiaj wartości FU1-71 powyżej wartości znamionowego prądu napędu.

Uwaga: FU1-71 jest procentową wartością znamionowego prądu silnika wprowadzoną w FU2-43.

Uwaga: Czasy przyspieszania i hamowania mogą być zwiększane aż do ograniczenia prądowego.

Uwaga: Częstotliwość wyjściowa może oscylować jeżeli ograniczenie pozostaje w stanie ustalonym.

Uwaga: Poziom ograniczenia może być automatycznie zredukowany jeżeli napęd pracuje z częstotliwością wyższą od częstotliwości bazowej.
	TAK

	FU1 ►           Stall level
71                        100%
	Poziom prądu ograniczonego 
	30 – 150%
	100%
	9246
	
	TAK

	FU1 ►     Acc/Dec ch F
72                     0.00Hz
	Częstotliwość zmiany przyspieszania I hamowania. 
	0 – FU1-30
	0.00Hz
	9247
	Pozwala ustawić poziom częstotliwości przy której rampy przyspieszania I hamowania napędu będą zmieniane.

Przyspieszanie: Jako pierwsza będzie podana rampa ustawiona w I/O-50 następnie rampa ustawiona w DRV-01.

Hamowanie Jako pierwsza będzie podana rampa ustawiona w DRV-02 następnie rampa ustawiona w I/O-51
	TAK

	FU1 ►     Acc/Dec Freq
73                         Max
	Częstotliwość dla przyspieszania i hamowania
	Maks

Trójkąt
	Maks
	9248
	Częstotliwość używana do zdefiniowania rampy przyspieszania i hamowania.
	TAK

	FU1 ►          Time scale
74                     0.1sec
	Skala czasu
	0.01s

0.1s

1s
	0.1s
	9249
	Pozwala zmienić skalę czasu.

0.01s: Maksymalny zakres to 60s.

0.1s: Maksymalny zakres to 600s.

1s: Maksymalny zakres to 6000s.
	NIE

	FU1 ►        Up/Dn Save
80                            No
	Zapamiętywanie nastawy z moto potencjometru
	Nie

Tak
	Nie
	924F
	Pozwala zdecydować czy napęd powinien pamiętać nastawę częstotliwości wprowadzoną przez moto potencjometr.

Uwaga: Funkcja połączona z wprowadzaniem nastawy przez wejścia cyfrowe. Patrz I/O-20 do I/O-27.

        Ostrzeżenie: Funkcja nie może być użyta w trybie PID 
	NIE

	FU1 ►       Run Delay T
81                     0.0sec
	Czas opóźnienia przy starcie
	0.0 – 10.0s
	0.0s
	9250
	Czas opóźnienia dla komendy pracy. Opcja dostępna tylko w wypadku korzystania z sygnałów wprowadzanych z zacisków.
	NIE

	FU1 ►         ULT select
85                           No
	Wybór zatrzymania przy niedociążeniu
	Nie

Tak
	Nie
	9254
	Pozwala aktywować zatrzymanie przy niedociążeniu. Napęd wyłączy wyjście jeśli wykryje pracę poniżej ustawionego poziomu.
	NIE

	FU116 ►         ULT level
86                         30%
	Poziom niedociążenia
	0 – 100%
	30%
	9255
	Pozwala ustawić poziom niedociążenia kalkulowany jako procentowa wartość znamionowego prądu silnika ustawioną w FU2-43.
	NIE

	FU116 ►         ULT Freq
87                   15.00Hz
	Częstotliwość niedociążenia
	FU1-31 – FU1-30
	15.00Hz
	9256
	Aby zatrzymanie przy niedociążeniu zadziałało, częstotliwość wyjściowa musi być wyższa od częstotliwości ustawionej w tm parametrze albowiem są aplikacje (takie jak wentylatory) które potrzebują  małego momentu przy niskiej prędkości.
	NIE

	FU116 ►          ULT time
88                      0.0sec
	Czas zatrzymania przy niedociążeniu
	0.0 – 200.0s
	0.0s
	9257
	Aby wystąpił o zatrzymanie przy niedociążeniu, muszą wystąpić warunki poprzednie w czasie ustawionym tutaj.
	TAK

	FU117 ►    STOP Inertia
90                             8
	Ustawienie inercji obciążenia
	8 – 9999
	8
	9259
	Pozwalna ustawić przybliżoną inercję skojarzoną z aplikacją. Parametr jest bezpośrednio połączony z funkcją ‘Bezpieczne zatrzymanie’.

Uwaga: Zalecamy rozpocząć pracę z wartością około 1000 jako punkt początkowy i sprawdzać z obciążeniem.
	NIE




16 Dostępne jeżeli FU1-85 'Wybór ULT' ustawione na 'Tak'.

17 Dostępne jeżeli FU1-28 'Bezpieczne zatrzymanie' ustawione na 'Tak'.

Menu funkcji (FU2)
	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	FU2 ►     Jump code

00                            40
	Skok do wymaganego parametru
	1 do 99
	40
	-
	Każdy parametr z grupy FU2 może być bezpośrednio wybrany stąd bez przechodzenia między parametrami góra/dół. Musisz jedynie wprowadzić numer wymaganego parametru i nacisnąć przycisk PROG.
	TAK

	FU2 ►        Last trip-1

01                       None
	Historia błędu ostatnie zatrzymanie
	-
	Brak
	9300
	Jeżeli przed naciśnięciem przycisku RESET naciśniesz przycisk PROG to przy użyciu przycisków   (  i  (  jest możliwe wyświetlenie częstotliwości, prądu i trybu pracy w momencie wystąpienia błędu.
	-

	FU2 ►        Last trip-2

02                       None
	Historia błędu zatrzymanie 1
	-
	Brak
	9301
	
	-

	FU2 ►        Last trip-3

03                       None
	Historia błędu zatrzymanie 2
	-
	Brak
	9302
	
	-

	FU2 ►        Last trip-4

04                       None
	Historia błędu zatrzymanie 3
	-
	Brak
	9303
	
	-

	FU2 ►        Last trip-5

05                       None
	Historia błędu zatrzymanie 4
	-
	Brak
	9304
	
	-

	FU2 ►       Erase trips

06                            No
	Kasowanie historii błędów
	Nie

Tak
	Nie
	9305
	Pozwala wykasować historię błędów.

Uwaga: Inicjalizowanie parametrów nie kasuje błędów.
	-

	FU2 ►           Dwell time
07                      0.0sec
	Czas zatrzymania się
	0.0 – 10.0s
	0.0s
	9306
	Pozwala ustawić czas pracy napędu przy ustalonej prędkości przed podaniem rampy przyspieszania. Funkcja zatrzymania się.
	NIE

	FU218 ►    Dwell Freq

08                    5.00Hz
	Częstotliwość zatrzymania się
	FU1-32 – FU1-30
	5.00Hz
	9307
	Pozwala ustawić poprzednią prędkość pracy napędu przed podaniem rampy przyspieszenia, napęd otrzymał komendę praca. Funkcja zatrzymania się.
	TAK

	FU2 ►       Jump Freq

10                            No
	Wybór pomijanie częstotliwości
	Nie

Tak
	Nie
	9309
	Pozwala ustawić do trzech zakresów częstotliwości które zostaną pominięte podczas stanu ustalonego. Pomijanie nie uczestniczy w czasie przyspieszania i hamowania. Jeżeli nastawa prędkości znajduję się w wybranym zakresie, napęd rozpoczyna pracę z częstotliwością minimalną danego interwału. Zapobiega to występowaniu rezonansów i wibracji na strukturze maszyny.
	NIE

	FU219 ►      jump Lo 1

11                    10.00Hz
	Nastawa pomijanej dolnej częstot. 1
	0 – FU2-12
	10.00Hz
	930A
	Ustawia dolną częstotliwość pierwszych pomijanych częstotliwości
	NIE

	FU219 ►       jump Hi 1

12                    15.00Hz
	Nastawa pomijanej górnej częstot. 1
	FU2-11 – FU1-30
	15.00Hz
	930B
	Ustawia górną częstotliwość pierwszych pomijanych częstotliwości.
	NIE

	FU219 ►      jump Lo 2

13                    20.00Hz
	Nastawa pomijanej dolnej częstot. 2
	0 – FU2-14
	20.00Hz
	930C
	Ustawia dolną częstotliwość drugich pomijanych częstotliwości
	NIE

	FU219 ►       jump Hi 2

14                    25.00Hz
	Nastawa pomijanej górnej częstot. 2
	FU2-13 – FU1-30
	25.00Hz
	930D
	Ustawia górną częstotliwość drugich pomijanych częstotliwości.
	NIE

	FU219 ►      jump Lo 3

15                    30.00Hz
	Nastawa pomijanej dolnej częstot. 3
	0 – FU2-16
	30.00Hz
	930E
	Ustawia dolną częstotliwość trzecich pomijanych częstotliwości
	NIE

	FU219 ►       jump Hi 3

16                    35.00Hz
	Nastawa pomijanej górnej częstot. 3
	FU2-15 – FU1-30
	35.00Hz
	930F
	Ustawia górną częstotliwość trzecich pomijanych częstotliwości.
	NIE

	FU2 ►     Power-on run
20                            No
	Restart po błędzie zailania
	Nie

Tak
	Nie
	9313
	Pozwala na automatyczny restart napędu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

Uwaga: Jeżeli po ponownym odzyskaniu napięcia zasilania  silnik wciąż pracuje, napęd może zostać zatrzymany awaryjnie. Aby tego uniknąć, użyj funkcji ‘Szukanie prędkości’.

        Ostrzeżenie: Powinieneś zwrócić szczególną uwagę na aplikację w której silnik zaczyna pracę automatycznie po odzyskaniu napięcia zasilania, aby uniknąć ewentualnych uszkodzeń.
	NIE

	FU2 ►         RST restart

21                            No
	Restart po resecie błędu
	Nie

Tak
	Nie
	9314
	Pozwala na automatyczny restart napędu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

Uwaga: Jeżeli po ponownym odzyskaniu napięcia zasilania  silnik wciąż pracuje, napęd może zostać zatrzymany awaryjnie. Aby tego uniknąć, użyj funkcji ‘Szukanie prędkości’.

        Ostrzeżenie: Powinieneś zwrócić szczególną uwagę na aplikację w której silnik zaczyna pracę automatycznie po odzyskaniu napięcia zasilania, aby uniknąć ewentualnych uszkodzeń.
	NIE




18 Dostępne tylko w wypadku kiedy czas zatrzymania się jest ustawiony na wartość większą niż zero w FU2-07.

19 Dostępne jeżeli  FU2-10 jest ustawione na 'Tak'.

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	FU2 ►     Speed Search

22                         0000
	Funkcja szukania prędkości
	0000 – 1111

(Ustawienie bitu)
	0000
	9315
	Funkcja pozwala na automatyczny start po wystąpieniu błędu lub po zaniku napięcia bez czekania na zatrzymanie się silnika.
Bity

Opis

4

3

2

1

0

0

0

0

Szukanie prędkości nieaktywne

0

0

0

1

Szukanie prędkości aktywne podczas przyspieszania

0

0

1

0

Szukanie prędkości aktywne po resecie błędu (FU2-21)

0

1

0

0

Szukanie prędkości aktywne po chwilowym zaniku napięcia zasilania 

1

0

0

0

Szukanie prędkości aktywne po utracie napięcia zasilania (FU2-20)

1

1

1

1

Szukanie prędkości zawsze aktywne

Uwaga: Inercja obciążenia powinna być ustawiona prawidłowo. Patrz FU2-46 'wielkość inercji'.
	NIE

	FU220 ►        SS P-Gain

23                           200
	Wzmocnienie proporcjonalne dla szukania prędkości
	0 – 9999
	200
	9316
	To jest współczynnik wzmocnienia który powinien być ustawiony zważywszy na inercję obciążenia (GD²) i moment obciążenia. Patrz FU2-46 'wielkość inercji'.
	TAK

	FU220 ►         SS I-Gain

24                           500
	Wzmocnienie całkowania dla szukania prędkości
	0 – 9999
	500
	9317
	To jest współczynnik wzmocnienia który powinien być ustawiony zważywszy na inercję obciążenia (GD²) i moment obciążenia. Patrz FU2-46 'wielkość inercji'.

        Ostrzeżenie: Jeżeli ta wartość jest za wysoka wówczas może wystąpić zatrzymanie z powodu przekroczenia napięcia.
	TAK

	FU2 ►     Retry number

25                               0
	Próby automatycznego resetu błędu
	0 – 10
	0
	9318
	Funkcja używana do autoresetu napędu po wystąpieniu błł\ędu. Liczbę prób autoresetu można ustawić tutaj. Jeżeli liczba prób autoresetu wyczerpie się a błąd pozostanie wówczas napęd zakończy próby resetu. Koniecznym jest zresetowanie  warunku błędu.

        Ostrzeżenie: You should pay special attention to application since the motor restart automatically when power supply is recovered again, to avoid possible damages.
	TAK

	FU221 ►      Retry delay

26                      1.0sec
	Czas pomiędzy próbami automatycznego resetu błędu
	0.0 – 60.0s
	1.0s
	9319
	Pozwala ustawić czas zwłoki pomiędzy kolejnymi automatycznymi resetami błędu. Jeżeli błąd pozostaje na czas dłuższy niż ustawiony tutaj jak również po wykonaniu resetu, wówczas funkcja autoresetu nie 

        Ostrzeżenie: Powinieneś zwrócić szczególną uwagę na aplikację w której silnik zaczyna pracę automatycznie po odzyskaniu napięcia zasilania, aby uniknąć ewentualnych uszkodzeń.
	TAK

	FU2 ►      Motor select

40                     __._kW  
	Ustawienie mocy silnika
	3.7kW – 75kW
	*
	9327
	Pozwala na ustawienie mocy silnika który zostanie użyty. Wartości częstotliwości poślizgu silnika, znamionowego prądu, prądu biegu jałowego, rezystancji stojana, indukcyjności rozproszenia będą automatycznie zmienione w wypadku zmiany tej wartości.
	NIE

	FU2 ►       Pole number

41                             4  
	Liczba biegunów silnika
	2 – 12
	4
	9328
	Pozwala ustawić liczbę biegunów użytego silnika.
	NIE

	FU2 ►          Rated-Slip 

42                     _.__Hz  
	Częstotliwość znamionowa poślizgu silnika
	0 – 10Hz
	*
	9329
	Pozwala ustawić znamionową częstotliwość poślizgu sterowanego silnika.
	NIE

	FU2 ►          Rated-Curr

43                       __._A  
	Prąd znamionowy silnika
	1 – 200.0A
	*
	932A
	Pozwala ustawić znamionowy prąd sterowanego silnika. Ta wartość używana jest to kalkulacji innych ustawień (zabezpieczenia, ograniczenia,…).
	NIE




20 Dostępne tylko w wypadku aktywacji ‘szukanie prędkości’ w każdym momencie w FU2-22.

21 Dostępne jeżeli funkcja autoresetu ustawiona jest w FU2-25.

* W zależności od mocy napędu.

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	FU2 ►       Noload-Curr

44                       __._A  
	Prąd biegu jałowego
	0.5 – 200.0A
	*
	932B
	Pozwala ustawić prąd biedu jałowego sterowanego silnika. Wartość ta powinna być prawidłowa dla opcji wektora bezczujnikowego.
	NIE

	FU2 ►           Efficiency

45                         __%  
	Sprawność silnika
	70 – 100%
	*
	932C
	Pozwala ustawić sprawność sterowanego silnika.
	NIE

	FU2 ►         Inertia rate

46                               0  
	Wartość inercji obciążenia
	0 – 8
	0
	932D
	Pozwala ustawić przybliżoną inercję związaną z aplikacją. Parametr powiązany bezpośrednio z szukaniem prędkości.
	NIE

	FU2 ►         RPM factor

47                        100%  
	Ustawienie wzmocnienia dla prędości silnika
	1 – 1000%
	100%
	932E
	Pozwala ustawić wzmocnienie dla wyświetlanej prędkości sterowanego silnika.
	TAK

	FU2 ►        Carrier freq

48                     _._kHz  
	Ustawienie częstotliwości nośnej
	0.7 – 15kHz
	*
	932F
	Pozwala ustawić częstotliwość nośną (częstotliwość komutacji) w zależności od mocy napędu.Wartość dotyczy słyszalnego dźwięku, wydobywanego przez silnik oraz emisji hałasu z napędu i prądu upływu.
	TAK

	FU2 ►        PWM Select

49                  Normal 1  
	Wybór trybu modulacji
	Normalna 1

Normalna 2

Niska upływość
	Normalna 1
	9330
	Pozwala modyfikować prąd upływu i szum bez modyfikowania częstotliwości komutacji.

Tryb modulacji

Opis

Normalna 1

Standardowy tryb modulacji PWM.

Normalna 2

Praca z pedefiniowaną częstotliwością komutacji

Niska upływność

Napęd redukuje cykl komutacji aby zredukować prąd upływu.

        Uwaga: Zmniejszenie częstotliwości komutacji zwiększa hałas. Jeżeli ustawiona jest ‘Niska upływność’ I częstotliwość kluczowania jest mniejsza niż 2kHz wówczas wartość FU2-48 będzie automatycznie ustawiona na 2kHz.
	NIE

	FU2 ►     Control mode

60                          V/F  
	Wybór trybu sterowania napędu
	V/F

Kompensacja poślizgu

Wektor bezczujnikowy
	V/F
	933B
	V/F: Ten tryb kontroluje w sposób ciągły współczynnik zależności napięcie/częstotliwość.

Kompensacja poślizgu: Pozwala na utrzymanie stałej prędkości silnika. Częstotliwość wyjściowa napędu zmienia się wewnątrz ograniczeń częstotliwości poślizgu ustawionej w FU2-42 zależnie od prądu obciążenia.

Wektor bezczujnikowy: Pozwala sterować silnikiem kiedy wymagany jest wysoki moment przy niskiej prędkości, zmiany obciążenia są wysokie I potrzebna jest szybka odpowiedź. Zaleca się wykonanie ‘Autostrojenia’ przed użyciem tej funkcji.

        Ostrzeżenie: Jeżeli prąd biegu jałowego jest ustawiony niewłaściwie w FU2-44, wówczas funkcja ta może stracić swoją funkcjonalność
	NIE

	FU222 ►    Auto Tuning

61                           No  
	Autostrojenie parametrów silnika
	Nie

Tak
	Nie
	933C
	Funkcja pozwala aby napęd wykonał  pomiar wszystkich parametrów wymaganych do trybu sterowania wybranego w FU2-60, takich jak rezystancja stojana, rezystancja wirnika, indukcyjność rozproszenia oraz prąd biegu jałowego.
	NIE

	FU222 ►                     Rs

62                 _.___ohm    
	Rezystancja stojana
	*
	*
	933D
	Wyliczona wartość rezystancji stojana w zależności od mocy silnika.
	NIE

	FU222 ►             Lsigma

63                    _.__mH
	Indukcyjność rozproszenia
	*
	*
	933E
	Wyliczona wartość indukcyjności rozproszenia w zależności od mocy silnika.
	NIE

	FU222 ►       PreExTime

64                      1.0sec 
	Czas przed wzbudzenia silnika
	0.0 – 60.0s
	1.0s
	933F
	Pozwala ustawić czas w którym napęd podaje prąd DC na wyjście przed podaniem rampy przyspieszenia, napęd otrzymał komendę praca.

Uwaga: Wyświetlane jest DCB.
	NIE

	FU222 ►        SL P-Gain

65                         1000    
	Wzmocnienie proporcjonalne dla wektora bezczujnikowego
	0 – 9999
	1000
	9340
	Pozwala ustawić wartość wzmocnienia proporcjonalnego które będzie używane w trybie sterowania bezczujnikowego. Bardzo wysoka wartość dostarcza szybszej odpowiedzi, lecz system może stać się niestabilny. Ustaw odpowiednią wartość do swojej aplikacji. 
	TAK

	FU222 ►        SL I-Gain

66                          100    
	Wzmocnienie całkowania dla wektora bezczujnikowego
	0 – 9999
	100
	9341
	Pozwala ustawić wartość wzmocnienia całkowania które będzie używane w trybie sterowania bezczujnikowego.Niska wartość prowadzi do większej stabilności ale wolniejszej odpowiedzi systemu, może to doprowadzić do zatrzymania napędu podczas kontroli prędkości. Ustaw odpowiednią wartość do swojej aplikacji.
	TAK




* W zależności od mocy napędu.

22 Dostępne jeżeli tryb sterowania jest ustawiony na ‘wektor bezczujnikowy’ w FU2-60.

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	FU2 ►     Torque boost

67                     Manual    
	Ustawienie forsowania momentu
	Ręczne

Automatyczne
	Ręczne
	9342
	Funkcja używana do zwiększenia wzmocnienia momentu przy niskiej prędkości, poprzez zwiększenie napięcia wyjściowego podawanego na silnik.

Jeżeli wartość jest większa niż wartość wymagana, silnik może się przesycić i wygenerować błąd przekroczenia prądu.

Wzmocnienie momentu jest obliczane jako procentowa wartość znamionowego napięcia twornika.

Ręczne: Podawane są wartości ustawione w FU2-67 i FU2-68. Jeżeli w FU2-60 ustawiono tryb sterowania na 'V/F',  wówczas ustawienia wykonane w FU2-67 do FU2-69 będą ignorowane.


Uwaga: Bardzo duża wartość wzmocnienia momentu może przesycić silnik i wygenerować błąd przekroczenia prądu. 


Uwaga: Zaleca się używanie funkcji kiedy dystans między silnikiem a napędem jest bardzo duży.

Automatyczne: Wartości obliczane są automatycznie w zależności od obciążenia. Jeżeli w FU2-60  ustawiono tryb sterowania jako ‘wektor bezczujnikowy’ wówczas funkcja jest niedostępna.


Uwaga: Aby funkcja była efektywna zalecamy wykonanie ‘Autostrojenia’ silnika


Uwaga: Funkcja dostępna tylko dla pierwszego silnika. Niedostępne dla ustawień drugiego silnika.
	NIE

	FU223 ►      Fwd boost

68                         2.0%    
	Ręczne forsowanie momentu w kierunku ‘do przodu’
	0.0 – 15.0%
	2.0%
	9343
	
	NIE

	FU223 ►       Rev boost

69                         2.0%    
	Ręczne forsowanie momentu w kierunku ‘wstecz’
	0.0 – 15.0%
	2.0%
	9344
	
	NIE

	FU2 ►    PowerOn disp

80                              0    
	Wyświetlenie po załączeniu napięcia zasilania
	0 – 12
	0
	934F
	Różne parametry będą wyświetlane w zależności od kodu wprowadzonego w tym miejscu w przypadku zaniku napięcia zasilania i ponownego załączenia.

Nastawiona wartość

Wyświetlenie w momencie ponownego załączenia

0

DRV-00 'Cmd. Freq.'

1

DRV-01 'Acc. Time'

2

DRV-02 'Dec. Time'

3

DRV-03 'Drive mode'

4

DRV-04 'Freq mode'

5

DRV-05 'Step Freq-1'

6

DRV-06 'Step Freq-2'

7

DRV-07 'Step Freq-3'

8

DRV-08 'Current'

9

DRV-09 'Speed'

10

DRV-10 'DC link Vtg'

11

DRV-11 'User disp'

12

DRV-12 'Fault Brak'

Uwaga: Pracuje identycznie w trybie PID.
	TAK

	FU2 ►            User disp

81                    Voltage    
	Wyświetlenie dla wartości wyświetlanej w  DRV-11
	Wolty

Waty
	Wolty
	9350
	Pozwala wybrać jednostki dla napięcia wyjściowego lub mocy wyświetlanej w DRV-11.
	TAK

	FU2 ►          S/W PE x.x

82                     Ver y.y      
	Wersja oprogramowania
	-
	-
	-
	Wyświetla wersję oprogramowania zainstalowaną w urządzeniu.
	-

	FU2 ►     LastTripTime

83           0:00:00:00:00   
	Czas od ostatniego błędu
	-
	-
	9352
	Wyświetla czas który upłynął  od wystąpienia ostatniego błędu.

Uwaga: Czas jest automatycznie resetowany po każdym błędzie
	-

	FU2 ►              On-Time

84           0:00:00:00:00    
	Czas podłączenia urządzenia
	-
	-
	9353
	Wyświetla czas który upłynął od momentu podłączenia napędu.

Uwaga: Czas nie jest automatycznie resetowany. 
	-

	FU2 ►             Run-time

85           0:00:00:00:00    
	Czas pracy
	-
	-
	9354
	Wyświetla czas który upłynął  od momentu uruchomienia napędu. 

Uwaga: Czas nie jest automatycznie resetowany.
	-

	FU2 ►           Power Set

87                     100.0%   
	Ustawienie mocy
	1 – 400%
	100.0%
	9356
	Ustawienie skalowania wyjściowej mocy napędu.
	TAK

	FU2 ►           Para. disp

90                    Default    
	Wybór wyświetlanych parametrów
	Fabryczna

Wszystkie Para.

Różne Para.
	Fabryczna
	-
	Fabryczna: Tylko parametry fabryczne napędu są wyświetlane. 

Wszystkie Parametry: Wszystkie parametry napędu są wyświetlane.

Różne parametry: Wyświetlane są tylko parametry które zostały zmodyfikowane. 
	NIE




23 Dostępne jeżeli wzmocnienie momentu ustawione jest na ‘Ręczne’ w FU2-67.

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	FU2 ►          Para. read 

91                           No    
	Czytanie parametrów
	Nie

Tak
	Nie
	-
	Funkcja używana do programowania wielu napędów z tymi samymi ustawieniami. Pulpit ‘LCD’ czyta parametry z pamięci napędu (ładuje) i może je wpisać do pamięci innych napędów (pobiera) 

Uwaga: Kiedy używany jest FU2-91,  parametry przypisane do silnika takie jak FU2-40 – 46, FU2-62 – 63 będą  zrestartowane. Wykonaj funkcję ‘Autostrojenie’ Cprzed użyciem trybu sterowania ‘Bezczujnikowego’

Uwaga: Wykonaj FU2-95 'Zapisz parametry' przed użyciem FU2-91.
	NIE

	FU2 ►        Para. write

92                           No    
	Wpisywanie parametrów
	Nie

Tak
	Nie
	-
	
	NIE

	FU2 ►            Para. init

93                           No    
	Przywracanie parametrów
	Nie

Wszystkie grupy

DRV

FU1

FU2

I/O

EXT

COM

APP
	Nie
	935C
	Pozwala na inicjalizację przywracania parametrów do nastaw fabrycznych razem lub osobno.
Opcja

Opis

Nie

Wyświetlane po komendzie przywracania.

Wszystkie grupy

Przywracane są wszystkie grupy.

DRV

Przywracane są parametry grupy DRV

FU1

Przywracane są parametry grupy  FU1 

FU2

Przywracane są parametry grupy  FU2 

I/O

Przywracane są parametry grupy I/O 

EXT

Przywracane są parametry grupy EXT 

COM

Przywracane są parametry grupy COM 

APP

Przywracane są parametry grupy APP 

Uwaga: Ustaw ponownie dane z tabliczki znamionowej w  FU2.

Uwaga: Jeżeli funkcja FU2-06 'Kasuj błędy' nie zostanie wykonana to historia błędów nie jest kasowana 
	NIE

	FU2 ►           Para. lock

94                              0 
	Zabezpieczenie parametrów
	0 – 9999
	0
	-
	Pozwala na zabezpieczenie parametrów przed modyfikacją. W czasie tych warunków strzałki pulpitu są puste

Kod blokady i odblokowania to 12
	TAK

	FU2 ►         Para. save

95                           No    
	Zapisanie parametrów
	Nie

Tak
	Nie
	-
	Pozwala zapamiętywać wartości paramertów modyfikowanych. Modyfikowane wartości będą odczytane jeżeli przed wykonaniem FU2-91 zakończono czytanie parametrów.
	NIE


 (I/O)

Menu wejść i wyjść
	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	I/O ►       Jump code

00                              1
	Skok do wymaganego parametru
	1 do 99
	40
	-
	Każdy parametr z grupy I/O może być bezpośrednio wybrany stąd bez przechodzenia między parametrami góra/dół. Musisz jedynie wprowadzić numer wymaganego parametru i nacisnąć przycisk PROG.
	TAK

	I/O24 ►           V1 Filter

01                      250ms
	Filtr analogowego wejścia napięciowego 
	0 – 9999ms
	250ms
	9400
	Filtr dla sygnałów wejścia analogowego V1. Zwiększanie tej wartości poprawia stabilność w wypadku zakłóconego sygnału.

Uwaga: Zwiększenie wartości spowoduje spowolnienie odpowiedzi.
	TAK

	I/O24 ►        V1 volt x1

02                        0.00V
	Napięcie minimalne wejścia V1
	0.00 – 12.00V
	0.00V
	9401
	Ustawienie wartości napięcia minimalnego sygnału wejściowego V1 przy którym napęd dostarcza minimalnej częstotliwości wyjściowej ustawionej w I/O-03.
	TAK

	I/O24 ►       V1 Freq y1

03                      0.00Hz
	Częstotliwość minimalna dla napięcia minimalnego wejścia V1
	0.00 – FU1-30 Hz
	0.00Hz
	9402
	Ustawienie częstotliwości minimalnej dla sygnału nastawy analogowej V1 w odniesieniu do napięcia minimalnego ustawionego w I/O-02.
	TAK

	I/O24 ►        V1 volt x2

04                     10.00V
	Napięcie maksymalne wejścia V1
	0.00 – 12.00V
	10.00V
	9403
	Ustawienie wartości napięcia maksymalnego sygnału wejściowego V1 przy którym napęd dostarcza minimalnej częstotliwości wyjściowej ustawionej w I/O-05.
	TAK

	I/O24 ►       V1 Freq y2

05                    50.00Hz
	Częstotliwość maksymalna dla napięcia maksymalnego wejścia V1
	0.00 – I/O-03 Hz
	50.00Hz
	9404
	Ustawienie częstotliwości maksymalnej dla sygnału nastawy analogowej V1 w odniesieniu do napięcia maksymalnego ustawionego w I/O-04.
	TAK

	I/O25 ►              I Filter

06                      250ms
	Filtr analogowego wejścia prądowego
	0 – 9999ms
	250ms
	9405
	Filtr dla sygnałów wejścia analogowego I. Zwiększanie tej wartości poprawia stabilność w wypadku zakłóconego sygnału.

Uwaga: Zwiększenie wartości spowoduje spowolnienie odpowiedzi.
	TAK

	I/O25 ►           I curr x1

07                    4.00mA
	Prąd minimalny wejścia I
	0.00 – 20.00mA
	4.00mA
	9406
	Ustawienie wartości prądu minimalnego sygnału wejściowego I przy którym napęd dostarcza minimalnej częstotliwości wyjściowej ustawionej w I/O-08.
	TAK

	I/O25 ►          I Freq y1

08                      0.00Hz
	Częstotliwość minimalna dla prądu minimalnego wejścia I
	0.00 – FU1-30 Hz
	0.00Hz
	9407
	Ustawienie częstotliwości minimalnej dla sygnału nastawy analogowej I w odniesieniu do prądu minimalnego ustawionego w I/O-07.
	TAK

	I/O25 ►           I curr x2

09                  20.00mA
	Prąd maksymalny wejścia I
	0.00 – 20.00mA
	20.00mA
	9408
	Ustawienie wartości prądu maksymalnego sygnału wejściowego I przy którym napęd dostarcza maksymalnej częstotliwości wyjściowej ustawionej w I/O-10.
	TAK

	I/O25 ►          I Freq y2

10                    50.00Hz
	Częstotliwość maksymalna dla prądu maksymalnego wejścia I 
	0.00 – I/O-08 Hz
	50.00Hz
	9409
	Ustawienie częstotliwości maksymalnej dla sygnału nastawy analogowej I w odniesieniu do prądu maksymalnego ustawionego w I/O-09.
	TAK

	I/O26 ►     P pulse set

11                            (A)
	Wybór trybu wejścia impulsowego
	(A+B)

(A)
	(A)
	940A
	Ustawienie trybu wejścia impulsowego: A lub A+B
	TAK

	I/O26 ►             P Filter

12                        10ms
	Filtr wejścia impulsowego
	0 – 9999ms
	10ms
	940B
	Filtr dla sygnałów wejścia impulsowego. Zwiększanie tej wartości poprawia stabilność w wypadku zakłóconego sygnału.

Uwaga: Zwiększenie wartości spowoduje spowolnienie odpowiedzi.
	TAK

	I/O26 ►       P pulse x1

13                      0.0kHz
	Minimalna częstotliwość impulsu wejścia A0, B0
	0.0 – 10.0kHz
	0.0kHz
	940C
	Ustawienie wartości częstotliwości minimalnej wejściowego sygnału  impulsowego przy którym napęd dostarcza minimalnej częstotliwości wyjściowej ustawionej w I/O-14.
	TAK

	I/O26 ►         P Freq y1

14                      0.00Hz
	Minimalna częstotliwość dla minimalnej częstotliwości impulsu wejścia A0, B0
	0.00 – FU1-30 Hz
	0.00Hz
	940D
	Ustawienie częstotliwości minimalnej dla sygnału nastawy impulsowej w odniesieniu do minimalnej częstotliwości impulsu ustawionego w I/O-13.
	TAK

	I/O26 ►       P pulse x2

15                    10.0kHz
	Maksymalna częstotliwość impulsu wejścia A0, B0
	0.0 – 10.0kHz
	10.0kHz
	940E
	Ustawienie wartości częstotliwości maksymalnej impulsowego sygnału wejściowego przy którym napęd dostarcza maksymalnej częstotliwości wyjściowej ustawionej w I/O-16.
	TAK

	I/O26 ►         P Freq y2

16                    50.00Hz
	Maksymalna częstotliwość dla maksymalnej częstotliwości impulsu wejścia A0, B0
	0 – I/O-14 Hz
	50.00Hz
	940F
	Ustawienie częstotliwości maksymalnej dla sygnału nastawy impulsowej w odniesieniu do maksymalnej częstotliwości impulsu  ustawionej w I/O-15.
	TAK




24 Dostępne jeżeli sygnał nastawy w DRV-04 'Tryb częstotliwości' ustawiono na V1, V1S lub V1+I.

25 Dostępne jeżeli sygnał nastawy w DRV-04 'Tryb częstotliwości' ustawiono na I.

26 Dostępne jeżeli sygnał nastawy w DRV-04 'Tryb częstotliwości' ustawiono na ‘Impuls’.

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	I/O27 ►    Wire broken

17                       None
	Kryterium dla utraty sygnału wejściowej nastawy analogowej 
	Brak

Połowa x1

Mniej niż x1
	Brak
	9410
	Definiuje kryterium dla utraty sygnału nastawy.

Brak: Funkcja nieaktywna.

Połowa x1: Napęd określa stratę sygnału jeżeli jego wartość jest poniżej połowy wartości minimalnej ustawionej w I/O-02, I/O-07 lub I/O-13.

Less than x1: Napęd określa stratę sygnału jeżeli jego wartość jest poniżej wartości minimalnej ustawionej w I/O-02, I/O-07 lub I/O-13.
	TAK

	I/O27 ►Lostcommand

18                       None
	Tryb zatrzymania po utracie analogowego sygnału wejściowego
	Brak

Wybieg

Zatrzymanie
	Brak
	9411
	Definiuje tryb atrzymania po utracie analogowego sygnału wejściowego.

Brak: Kontynułuje pracę bez względu na utratę sygnału.

Wybieg: Napęd wyłącza napięcie na wyjściu i system zatrzymuje się inercyjnie.

Zatrzymanie: Napęd zatrzymuje system po rampie hamowania.
LOP

Utrata nastawy z karty opcjonalnej (błąd DPRAM)

LOR

Utrata nastawy z karty opcjonalnej (błąd sieci komunikacyjnej).

LOV

Utrata analogowej nastawy częstotliwości (V1: 0-10V)

LOI

Utrata analogowej nastawy częstotliwości (I: 4-20mA)


	TAK

	I/O27 ►         Time out

19                      1.0sec
	Czas zwłoki po utracie sygnału nastawy
	0.1 – 120.0s
	1.0s
	9412
	Czas zwłoki po utracie sygnału nastawy, przed wykonaniem przez napęd poprzednio wyjaśnionego kryterium.
	TAK




27 Dostępne jeżeli sygnał nastawy w DRV-04 'Tryb częstotliwości' ustawiono na V1, V1S, I, V1+I lub Impuls. Funkcja zostanie wykonana tylko w wypadku ustawienia wartości w I/O-02, I/O-07 lub I/O-13 różnej od 0.

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	I/O ►          M1 define

20                   Speed-L   
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M1
	Speed-L

Speed-M

Speed-H

XCEL-L

XCEL-M

XCEL-H

DC-brake

2nd Func

Exchange

Reserve

Up

Down

3-Wire

Ext Trip

Pre-Heat

iTerm Clear

Open-loop

Main-drive

Analog hold

XCEL stop

P Gain2

Reserved

Interlock1

Interlock2

Interlock3

Interlock4

Speed-X

RST

BX

JOG

FX

RX

ANA_CHG

Pre-Excite

Ext PID Run

Up/Dn Clr


	Niska prędkość

[Speed-L]
	9413
	Ustawienie wielofunkcyjnych wejść.

Niska, średnia i wysoka prędkość [Speed-L, Speed-M, Speed-H]: Wejścia aktywują wielostopniowe prędkości.

XCEL-L, XCEL-M, XCEL-H: Wejścia aktywują rampy przyspieszania.

Hamowanie DC [DC-brake]: Podczas hamowania aktywuje wstrzykiwanie prądu hamowania.

Druga funkcja [2nd Func]: Parametr aktywuje drugi silnik.

Wymiana [Exchange]: Wymiana do komercyjnej linii mocy.

Rezerwacja [Reserved]: Brak funkcji.

Góra [Up]: Zwiększenie nastawy częstotliwości przez moto potencjometr.

Dół [Down]: Zmniejszenie nastawy częstotliwości przez moto potencjometr.

Trzy przewody [3-Wire]: podłączenie sygnałów start/stop przez impuls.

Wyłączenie zewnętrzne [Ext trip]: Generowanie zewnętrznego zatrzymania napędu.

Podgrzewanie [Pre-Heat]: Aktywacja funkcji podgrzewania.

Kasowanie iTerm [iTerm Clear]: Ustawia wzmocnienie I w trybie PID na zero 

Pętla otwarta [Open-loop]: Zmienia z pracy PID (pętla zamknięta) do V/F (pętla otwarta).

Napęd główny [Main-drive]: Aktywacja pozwala na kontrolowanie napędu z sieci komunikacyjnej bez dodatkowych zmian.

Podtrzymanie analogowe [Analog hold]: Pozwala podtrzymać ustaloną częstotliwość na wyjściu kiedy sygnał na zacisku jest aktywny I sygnał nastawy jest analogowy.

Zatrzymanie XCEL [XCEL stop]: Kiedy sygnał jest aktywowany napęd zatrzymuje przyspieszanie i hamowanie.

Wzmocnienie P2 [P Gain2]: Aktywacja pozwala na podanie wartości P2 w trybie PID.

Rezerwacja [Reserved]: Brak funkcji.

Blokada 1 [Interlock1]: Pozwala decydować czy silnik pomocniczy 1 jest wycofany z użytku. Użyj styku NC.

Blokada 2 [Interlock2]: Pozwala decydować czy silnik pomocniczy 2 jest wycofany z użytku. Użyj styku NC.

Blokada 3 [Interlock3]: Pozwala decydować czy silnik pomocniczy 3 jest wycofany z użytku. Użyj styku NC.

Blokada 4 [Interlock4]: Pozwala decydować czy silnik pomocniczy 4 jest wycofany z użytku. Użyj styku NC.

Prędkość X [Speed-X]: Aktywacja tych wejść powoduje wybranie wielostopniowych prędkości 

RST: Reset błędu

BX: Zatrzymanie awaryjne. Brak resetu.

DOBIEG [JOG]: Aktywacja tego sygnału pozwala na ignorowanie przez napęd jakichkolwiek nastaw prędkości i rozpoczęcie pracy z częstotliwością dobiegu ustawioną w I/O-30.

FX: Komenda ‘na przód’.

RX: Komenda ‘wstecz’.

ANA_CHG: Pozwala to na zmianę z V1 na I, jeżeli sygnał nastawy ustawiony jest na V1+I

Przedwzbudzenie [Pre-Excite]: Pozwala podać prąd przedwzbudzenia przed aktywacją sygnału startu.

Praca zew. PID [Ext PID Run]: Aktywacja pozwala uruchomić podwójny PID.

Kasowanie góra/dół [Up/Dn Clr]: Pozwala skasować zapamiętaną częstotliwość wprowadzoną przez moto potencjometr.
	TAK

	I/O ►          M2 define

21                  Speed-M   
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M2
	
	Średnia prędkość [Speed-M]
	9414
	
	TAK

	I/O ►          M3 define

22                  Speed-H   
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M3
	
	Wysoka Prędkość

[Speed-H]
	9415
	
	TAK

	I/O ►          M4 define

23                          RST   
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M4
	
	RST
	9416
	
	TAK

	I/O ►          M5 define

24                           BX   
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M5
	
	BX
	9417
	
	TAK

	I/O ►           M6 define

25                         JOG   
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M6
	
	DOBIEG
	9418
	
	TAK

	I/O ►          M7 define

26                            FX   
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M7
	
	FX
	9419
	
	TAK

	I/O ►          M8 define

27                            RX   
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M8
	
	RX
	941A
	
	TAK

	I/O ►            In status

28           00000000000
	Stan wejść cyfrowych
	00000000000 – 11111111111
	00000000000
	-
	Wyświetla aktywowane lub nieaktywowane wejścia cyfrowe.
	-

	I/O ►        Ti Filt Num

29                        15ms   
	Filtr wejść cyfrowych
	2 – 1000ms
	15ms
	941C
	Filtr dla sygnałów wejść cyfrowych.Filtr jest efektywny w wypadku narażenia sygnału na zakłócenia. 

Uwaga: Zwiększenie wartości spowoduje spowolnienie odpowiedzi.
	TAK

	I/O ►            Jog Freq

30                    10.00Hz   
	Ustawienie częstotliwości dobiegu
	0 – FU1-30 Hz
	10.00Hz
	941D
	Ustawienie wartości częstotliwości dla której napęd rozpocznie pracę niezależnie od pozostałych sygnałów nastaw. Jednak jakieś wejście cyfrowe musi być ustawione jako ‘DOBIEG’ i aktywowane.
	TAK


	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	I/O28 ►     Step Freq-4

31                    40.00Hz   
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 4
	0 – FU1-30 Hz
	40.00Hz
	941E
	Ustawia wartość częstotliwości która będzie podana jako wielostopniowa prędkość w zależności od aktywowania sygnałów wejściowych zgodnie z tabelą podaną niżej:

Stopień

M1
Niska pr.
M2

Średnia pr.

M3

Wysoka pr.

M4

Prędko X

0

0

0

0

0

1

1

0

0

0

2

0

1

0

0

3

1

1

0

0

4

0

0

1

0

5

1

0

1

0

6

0

1

1

0

7

1

1

1

0

8

0

0

0

1

9

1

0

0

1

10

0

1

0

1

11

1

1

0

1

12

0

0

1

1

13

1

0

1

1

14

0

1

1

1

15

1

1

1

1

Wartości częstotliwości ustawione są dla Stopnia 0=DRV-00, od Stopnia 1 do Stopnia 3 w DRV-05 do DRV-07, i pozostałe pokazane są tutaj.
	TAK

	I/O28 ►     Step Freq-5

32                    50.00Hz   
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 5
	
	50.00Hz
	941F
	
	TAK

	I/O28 ►     Step Freq-6

33                    40.00Hz   
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 6
	
	40.00Hz
	9420
	
	TAK

	I/O28 ►     Step Freq-7

34                    30.00Hz   
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 7
	
	30.00Hz
	9421
	
	TAK

	I/O29 ►     Step Freq-8

35                    20.00Hz   
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 8
	
	20.00Hz
	9422
	
	TAK

	I/O29 ►     Step Freq-9

36                    10.00Hz   
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 9
	
	10.00Hz
	9423
	
	TAK

	I/O29 ►   Step Freq-10

37                    20.00Hz   
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 10
	
	20.00Hz
	9424
	
	TAK

	I/O29 ►   Step Freq-11

38                    30.00Hz   
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 11
	
	30.00Hz
	9425
	
	TAK

	I/O29 ►   Step Freq-12

39                    40.00Hz   
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 12
	
	40.00Hz
	9426
	
	TAK

	I/O29 ►   Step Freq-13

40                    50.00Hz   
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 13
	
	50.00Hz
	9427
	
	TAK

	I/O29 ►   Step Freq-14

41                    40.00Hz   
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 14
	
	40.00Hz
	9428
	
	TAK

	I/O29 ►   Step Freq-15

42                    30.00Hz   
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 15
	
	30.00Hz
	9429
	
	TAK

	I/O ►         Acc time-1

50                    20.0sec
	Czas przyspieszenia 1
	0 – 6000s
	20.0s
	9431
	Wartości ustawione tutaj będą podane w oparciu o wyjaśnienie wykonane w FU1-72 'Acc/Dec ch F'. Dodatkowo wartości te są używane w zależności od ustawień wejść cyfrowych. Patrz I/O-52 do I/O-63.
	TAK

	I/O ►         Dec time-1

51                    20.0sec   
	Czas hamowania 1
	
	20.0s
	9432
	
	TAK

	I/O30 ►       Acc time-2

52                    30.0sec   
	Czas przyspieszenia 2
	0 – 6000s
	30.0s
	9433
	Ustawienia wartości czasów podawanych jako rampy przyspieszenia i hamowania w zależności od aktywowanych sygnałów wejściowych, zgodnie z poniższą tabelą
Stopień

M1

XCEL-L

M2

XCEL-M

M3

XCEL-H

DRV-01: Acc-0

0

0

0

DRV-02: Dec-0

I/O-50: Acc-1

1

0

0

I/O-51: Dec-1

I/O-52: Acc-2

0

1

0

I/O-53: Dec-2

I/O-54: Acc-3

1

1

0

I/O-55: Dec-3

I/O-55: Acc-4

0

0

1

I/O-57: Dec-4

I/O-58: Acc-5

1

0

1

I/O-59: Dec-5

I/O-60: Acc-6

0

1

1

I/O-61: Dec-6

I/O-62: Acc-7

1

1

1

I/O-63: Dec-7


	TAK

	I/O30 ►       Dec time-2

53                    30.0sec   
	Czas hamowania 2
	
	30.0s
	9434
	
	TAK

	I/O30 ►       Acc time-3

54                    40.0sec   
	Czas przyspieszenia 3
	
	40.0s
	9435
	
	TAK

	I/O30 ►       Dec time-3

55                    40.0sec   
	Czas hamowania 3
	
	40.0s
	9436
	
	TAK

	I/O31 ►       Acc time-4

56                    50.0sec   
	Czas przyspieszenia 4
	
	50.0s
	9437
	
	TAK

	I/O31 ►       Dec time-4

57                    50.0sec   
	Czas hamowania 4
	
	50.0s
	9438
	
	TAK

	I/O31 ►       Acc time-5

58                    40.0sec   
	Czas przyspieszenia 5
	
	40.0s
	9439
	
	TAK

	I/O31 ►       Dec time-5

59                    40.0sec   
	Czas hamowania 5
	
	40.0s
	943A
	
	TAK

	I/O31 ►       Acc time-6

60                    30.0sec   
	Czas przyspieszenia 6
	
	30.0s
	943B
	
	TAK

	I/O31 ►       Dec time-6

61                    30.0sec   
	Czas hamowania 6
	
	30.0s
	943C
	
	TAK

	I/O31 ►       Acc time-7

62                    20.0sec   
	Czas przyspieszenia 7
	
	20.0s
	943D
	
	TAK

	I/O31 ►       Dec time-7

63                    20.0sec   
	Czas hamowania 7
	
	20.0s
	943E
	
	TAK

	I/O ►             S0 Level

68                         0.0%   
	Offset dla wyjścia analogowego S0
	0.0 – 100.0%
	0.0%
	9443
	Ustawienie początku wyjścia analogowego S0. Pozwala przesunąć poziom 0V aż do 100.0% częstotliwości wyjściowej.
	TAK

	I/O ►             S1 Level

69                         0.0%   
	Offset dla wyjścia analogowego S1
	0.0 – 100.0%
	0.0%
	9444
	Ustawienie początku wyjścia analogowego S1. Pozwala przesunąć poziom 0V aż do 100.0% częstotliwości wyjściowej.
	TAK




28 Dostępne jeżeli trzy wejścia cyfrowe ustawione są na 'Speed-L', 'Speed-M' i 'Speed-H'. Sprawdź konfigurację wejść od M1 do M8 (I/O-20 do I/O-27).

29 Dostępne jeżeli trzy wejścia cyfrowe ustawione są na 'Speed-L', 'Speed-M', 'Speed-H' i 'Speed-X'. Sprawdź konfigurację wejść od M1 do M8 (I/O-20 do I/O-27).

30 Dostępne jeżeli dwa wejścia cyfrowe ustawione są na 'XCEL-L', 'XCEL-M'. Sprawdź konfigurację wejść od M1 do M8 (I/O-20 do I/O-27).
31 Dostępne jeżeli trzy wejścia cyfrowe ustawione są na 'XCEL-L', 'XCEL-M' i 'XCEL-H'. Sprawdź konfigurację wejść od M1 do M8 (I/O-20 do I/O-27).
	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	I/O ►            S0 mode

70               Frequency
	Tryb wyjścia analogowego S0 

(0-10V)
	Częstotliwość

Prąd

Napięcie

Szyna DC

Wyj. Zew. PID
	Częstotliwość
	9445
	Wybór wielkości do której sygnał 0-10Vdc dostarczany przez wyjście analogowe S0 będzie proporcjonalny. 
	TAK

	I/O ►           S0 adjust

71                        100%   
	Ustawienie wyjścia analogowego S0
	10 – 200%
	100%
	9446
	Pozwala skalować poziom napięcia wejściowego sygnału analogowego S0.
	TAK

	I/O ►            S1 mode

72                   Voltage
	Tryb wyjścia analogowego S1

(0-10V)
	Sprawdź S0
	Napięcie
	9447
	Wybór wielkości do której sygnał 0-10Vdc dostarczany przez wyjście analogowe S1 będzie proporcjonalny.
	TAK

	I/O ►           S1 adjust

73                        100%   
	Ustawienie wyjścia analogowego S1
	10 – 200%
	100%
	9448
	Pozwala skalować poziom napięcia wejściowego sygnału analogowego S1.
	TAK

	I/O32 ►         FDT Freq

74                    30.00Hz   
	Poziom częstotliwości detekcji
	0 – FU1-30 Hz
	30.00Hz
	9449
	To ustawienie parametru wspólnie z  przekaźnikami wyjściowymi pozwalają wybrac różne pasmo wykrywania prędkości silnika i powoduje zmianę stanu pracy.
	TAK

	I/O32 ►        FDT band

75                    10.00Hz   
	Pasmo częstotliwości detekcji 
	
	10.00Hz
	944A
	
	TAK

	I/O ►        Aux mode1

76                        None
	Wybór konfiguracji dla przekaźnika pomocniczego 1
	Brak

FDT-1

FDT-2

FDT-3

FDT-4

FDT-5

OL

IOL

Utknięcie

OV

LV

OH

Utracona komenda

Praca

Stop

Ustalony

Linia INV

Linia COMM

Szukanie prędkości

Gotowy

MMC


	Brak
	944B
	Pozwala ustawić wyjścia wielofunkcyjne:

Brak: Przekaźniki wyjściowe są nieaktywne.

FDT-1: Aktywacja sygnału wyjściowego kiedy foutput>freference – I/O-74/2. Przykład: Jeżeli nastawa częstotliwości jest 50Hz i I/O-74=5, wtedy 50-(10/2)=45Hz. Styk zamknie się przy częstotliwości wyższej od 45Hz.

FDT-2: Styk zamknie się jeżeli nastawa częstotliwości znajdzie się w paśmnie między I/O-74 i I/O-75. Jeżeli nastawa częstotliwości jest 40Hz, I/O-74=40Hz and I/O-75=4Hz, styk zamknie się między 38Hz i 42Hz.

FDT-3: Styk zamknie się przy częstotliwości od (I/O-74 – I/O-75/2) do (I/O-74 + I/O-75/2). Jeżeli I/O-74=30Hz i I/O-75=10Hz, wówczas styk zamknie się od (30-(10/2)) do (30+(10/2),  tz. od 25Hz do 35Hz podczas przyspieszania.

FDT-4: Styk zamknie się kiedy częstotliwość wyjściowa będzie wyższa niż wartość I/O-74 I pozostanie zamknięty dopóki częstotliwość nie spadnie poniżej I/O-74 – I/O-75/2. Oznacza to że styk zamknie się powyżej 30Hz i nie otworzy się dopóki częstotliwość nie spadnie poniżej 25Hz.

FDT-5: Sytuacja odwrotna do FDT-4.

OL: Przeciążenie. Styk zamknie się kiedy prąd przekroczy wartość przeciążenia ustawioną w FU1-64 przez czas ustawiony w FU1-65.

IOL: Jeżeli przeciążenie utrzyma się przez 1 minutę, napęd wyłączy wyjście I wejdzie w stan zatrzymania z powodu przekroczenia prądu przeciążeniowego.

Utknięcie [Stall]:  Styk zamknie się kiedy dynamiczne ograniczenie prądu będzie aktywne. Patrz FU1-70 i FU1-71.
OV: Przekroczenie napięcia. Styk zamknie się przy wysokim napięciu na szynie DC.

LV: Niskie napięcie. Styk zamknie się przy niskim poziomie napięcia na szynie DC.

OH: Styk zamknie się przy przekroczeniu temperatury napędu.

Utracona komenda [Lost Command]: Styk zamknie się kiedy wykrywanie utraty sygnału nastawy zostanie uaktywnione. Patrz I/O-17 do I/O-19.

Praca [Run]: Styk zamknie się kiedy napęd rozpocznie pracę.

Stop: Styk zamknie się kiedy napęd się zatrzyma.

Ustalony [Steady]: Styk zamknie się kiedy napęd będzie w stanie ustalonym.

Linia INV, linia COMM [INV line, COMM line]: Obie funkcje w połączeniu z wejściem cyfrowym ‘Wymiana’, pozwala na komutację napędu do linii zasilania komercyjnego.

Szukanie prędkości [SSearch]: Styk zamknie się kiedy szukanie prędkości jest aktywne. Patrz FU2-22 do FU2-24.

Gotowy [Ready]: Styk zamknie się kiedy napęd jest gotowy do pracy.

MMC: Używany do kontroli wielu silników pomocniczych. Patrz grupa APP.
	TAK

	I/O ►        Aux mode2

77                       None
	Wybór konfiguracji dla przekaźnika pomocniczego 2
	
	Brak
	944C
	
	TAK

	I/O ►        Aux mode3

78                       None
	Wybór konfiguracji dla przekaźnika pomocniczego 3
	
	Brak
	944D
	
	TAK

	I/O ►        Aux mode4

79                       None
	Wybór konfiguracji dla przekaźnika pomocniczego 4
	
	Brak
	944E
	
	TAK




32 Dostępne jeżeli jeden z sygnałów wyjściowych jest ustawiony w 'FDT-1' - 'FDT-5'. Patrz konfiguracja wyjść od Aux1 do Aux-4 (I/O-76 do I/O-79).

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	I/O ►       Relay mode

80                           010
	Wybór konfiguracji dla przekaźnika błędu
	000 – 111
	010
	944F
	Pozwala konfigurować funkcje przekaźnika błędu zgodnie z poniższą tabelą:
Bit

Nastawa

Ekran

Opis

Bit 1

(LV)

0

000

Przekaźnik błędu nie zadziała przy błędzie ‘Niskie napięcie’.
1

001

Przekaźnik błędu  zadziała przy błędzie ‘Niskie napięcie’.
Bit 2

(Błąd)

0

000

Przekaźnik błędu nie zadziała przy dowolnym błędzie.
1

010

Przekaźnik błędu zadziała przy dowolnym błędzie różnym od błędu ‘Niskie napięcie’ i  'Zatrzymanie awaryjne'.
Bit 3

(Próby)

0

000

Przekaźnik błędu nie zadziała przy próbach restartu.
1

100

Przekaźnik błędu zadziała przy próbach restartu ustawionych w FU2-25 zmniejszających się do 0 z powodu błędu. Nieaktywne kiedy funkcja restartu jest aktywna. 

	TAK

	I/O ►         Out status

81                 00000000
	Stan aktywności wyjść cyfrowych
	00000000 – 11111111
	00000000
	-
	Wskazuje aktywność lub nieaktywność wyjść cyfrowych. 
	TAK

	I/O ►            Relay On

82                      0.0sec
	Czas opóźnienia załączenia przekaźnika błędu. 
	0.0 – 9999.0s
	0.0s
	9451
	Czas opóźnienia dla załączenia przekaźnika błędu.
	TAK

	I/O ►           Relay Off

83                      0.0sec
	Czas opóźnienia wyłączenia przekaźnika błędu.
	0.0 – 9999.0s
	0.0s
	9452
	Czas opóźnienia dla odłączenia przekaźnika błędu.
	TAK

	I/O ►    Fan Con. Sel

84          PowerOn Fan
	Wybór pracy wentylatora chłodzącego
	Wentylator zasilanie zał. Wnetylator praca

Wentylator temperatura
	Wentylator zasilanie zał.
	9453
	Wentylator zasilanie zał. [PowerOn Fan]: Wentylator chłodzący napędu jest załączany gdy napięcie zasilania zostanie załączone.

Wentylator praca [Run_Fan]: Wentylator chłodzący napędu jest załączany kiedy napęd rozpoczyna pracę.

Wentylator temperatura [Temper_Fan]: Wentylator chłodzący napędu jest załączany kiedy temperatura wzrośnie powyżej wartości ustawionej w I/O-85.

Uwaga: Dostępne tylko dla napędów powyżej 30kW.
	TAK

	I/O ►        Fan Temp

85                            70
	Ustawienie temperatury napędu
	-
	70
	9454
	Ustawienie temperatury napędu przy której wentylator powinien się załączyć.

Uwaga: Dostępne tylko dla napędów powyżej 30kW.
	TAK

	I/O ►        V1 Unit Sel

86                      Speed
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału V1
	Prędkość

Procent

Bar

mBar

kPa

Pa
	Prędkość
	9455
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału V1. To wpływa na sygnał  nastawy i pętlę sprzężenia zwrotnego w trybie PID. 
	NIE

	I/O ►            I Unit Sel

87                      Speed
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału I
	
	Prędkość
	9456
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału I. To wpływa na sygnał  nastawy i pętlę sprzężenia zwrotnego w trybie PID.
	NIE

	I/O ►     PulseUnitSel

88                      Speed
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału A0, B0
	
	Prędkość
	9457
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału Impulsowego. To wpływa na sygnał  nastawy i pętlę sprzężenia zwrotnego w trybie PID.
	NIE

	I/O ►               Inv No.

90                              1
	Liczba slave’ów w sieci komunikacyjnej
	1 – 250
	1
	9459
	Ustawia liczbę slave’ów w sieci komunikacyjnej przyłączonej do napędu jako uczestnika szyny komunikacyjnej.
	TAK


	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	I/O ►           Baud rate

91                   9600bps
	Prędkość transmisji w sieci komunikacyjnej
	1200bps

2400bps

4800bps

9600bps

19200bps
	9600bps
	945A
	Ustawia prędkość transmisji w sieci komunikacyjnej
	TAK

	I/O ► COM Lost Cmd

92                       None
	Tryb zatrzymania po utracie sygnału nastawy w sieci komunikacyjnej 
	Brak

Wybieg

Zatrzymanie
	Brak
	945B
	Pozwala wybrać tryb zatrzymania po utracie sygnału nastawy kiedy napęd sterowany jest z sieci komunikacyjnej 

Brak: Kontynułuje pracę nawet w wypadku utraty sygnału.

Wybieg: Napęd wyłącza napięcie wyjściowe I silnik zatrzymuje się inercyjnie.

Stop: Napęd podaje rampę hamowania aby zatrzymać napęd. 
	TAK

	I/O ►   COM Time Out

93                      1.0sec
	Ustawienie czasu decyzji o utracie sygnału nastawy prędkości
	0.1 – 120.0s
	1.0s
	945C
	Ustawienie czasu w którym napęd będzie oczekiwał przed podjęciem decyzji o utracie sygnału nastawy podawanej z sieci komunikacyjnej.
	TAK

	I/O ►        Delay Time

94                          5ms
	Ustawienie komunikacji  RS232/RS485
	2 – 1200ms
	5ms
	945D
	Pozwala właściwie ustawić konwerter RS232/RS485.
	TAK

	I/O ►    In NO/NC Set

95           00000000000                  
	Funkcje logiczne wejść cyfrowych
	00000000000 – 11111111111
	00000000000
	945E
	Pozwala ustawić funkcję logiczną styków wejść cyfrowych:  styk normalnie otwarty (0) lub styk normalnie zamknięty (1).
	NIE

	I/O ►    In CheckTime

96                          1ms
	Czas sprawdzenia dla wejść cyfrowych
	1 – 1000ms
	1ms
	945F
	Wykorzystywane kiedy wejścia cyfrowe używane są do nastawy prędkości lub wielu ramp przyspieszenia. Napęd utrzymuje wartość wejścia aż czas ustawiony tutaj nie minie
	NIE

	I/O ►       OH Trip Sel

97                           010
	Wybór zatrzymania po przekroczeniu temperatury
	000 – 111
	010
	9460
	Ustawienie zatrzymania po przekroczeniu temperatury napędu zgodnie z poniższą tabelą:
Bit

Nastawa

Ekran

Opis

Bit 1

(Napęd)

0

000

Zatrzymanie po przekroczeniu temperatury napędu nieaktywne
1

001

Zatrzymanie napędu z powodu przekroczenia temperatury zgodnie z poziomem ustawionym w I/O-98.
Bit 2

0

000

Zarezerwowane

1

010

Bit 3

(Silnik)

0

000

Zatrzymanie po przekroczeniu temperatury silnika nieaktywne 

(PTC / NTC).
1

100

Zatrzymanie po przekroczeniu temperatury silnika powodowane zewnętrznym sygnałem

(PTC / NTC).

	NIE

	I/O ►     MotTripTemp

98                           110
	Wybór zatrzymania po przekroczeniu temperatury silnika
	0 – 256ºC
	110
	9461
	
	NIE


Menu aplikacji (APP)
	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	APP ►     Jump code

00                              1
	Skok do wymaganego parametru
	1 do 99
	1
	-
	Każdy parametr z grupy APP może być bezpośrednio wybrany stąd bez przechodzenia między parametrami góra/dół. Musisz jedynie wprowadzić numer wymaganego parametru i nacisnąć przycisk PROG.
	TAK

	APP ►  proc PI mode

01                            No
	Wybór trybu pracy PID
	Nie

Tak
	Nie
	9700
	Pozwala wybrać tryb pracy PID aby kontrolować nastawę prędkości w odniesieniu do sygnału mierzonego (ciśnienie, przepływ, …)
	NIE

	APP33 ►   App. mode

02                       None
	Wybór pracy z wieloma silnikami
	Brak

MMC
	Brak
	9701
	Wybór trybu pracy z wieloma silnikami pomocniczymi.

Uwaga: Wybierając tą opcję, wyjścia przekażnikowe zostaną automatycznie przekonfigurowane, pozostałe przekaźniki mogą być konfigurowane do innych funkcji.
	NIE

	APP33 ►AuxRefMode

04                            No
	Wybór nastawy pomocniczej w trybie PID
	Nie

Tak
	Nie
	9703
	Kiedy ta wartość jest ustawiona na 'Tak', nastawą prędkości będzie sygnał ustawiony w APP-05 a DRV-04 będzie ignorowany.
	TAK

	APP34 ►   Aux Ref Sel

05                             V1
	Wybór źródła dla nastawy pomocniczej w trybie PID
	Pulpit-1

Pulpit-2

V1

V1S

I

V1+I

Impuls

wew. 485

Zew. PID
	V1
	9704
	Ustawienie źródła sygnału dla nastawy prędkości napędu w trybie PID, kiedy APP-04 ustawiono na 'Tak'.
	NIE

	APP33 ►        PID F/B

06                              I
	Wybór żródła dla sygnału sprzężenia zwrotnego
	I

V1

Impuls
	I
	9705
	Wybór żródła sygnału sprzężenia zwrotnego w celu zamknięcia pętli sterowania.

I: Jeżeli czujnik wysyła sygnał  prądowy.

V1: Jeżeli czujnik wysyła sygnał  napięciowy.

Impuls: Jeżeli czujnik wysyła sygnał  impulsowy.
	NIE

	APP33 ►   PID P-Gain

07                     100.0%
	Wzmocnienie proporcjonalne w trybie PID
	0.0 – 999.9%
	100.0%
	9706
	Pozwala ustawić wzmocnienie proporcjonalne w trybie PID. Zwiększanie tej wartości przyspiesza odpowiedź systemu i zwiększa jego niestabilność (oscylacje na wyjściu).
	NIE

	APP33 ►      PID I-Time

08                      0.5seg
	Wzmocnienie całkowania w trybie PID
	0.0 – 32.0s
	0.5s
	9707
	Pozwala ustawić wzmocnienie całkowania w trybie PID.

Jeżeli zwiększysz tą wartość, zredukujesz błąd co oznacza że sytem stanie się bardziej stabilny ale spadnie szybkość odpowiedzi.
	TAK

	APP33 ►     PID D-Time

09                       0.0ms
	Wzmocnienie różniczkowania w trybie PID
	0 – 100ms
	0.0ms
	9708
	Pozwala ustawić wzmocnienie różniczkowania w trybie PID.

Zwiększanie tej wartości zwiększa szybkość odpowiedzi systemu lecz wprowadza większą niestabilność niż wzmocnienie proporcjonalne. 
	TAK

	APP33 ►    PID Limit-H

10                    50.00Hz
	Ograniczenie górne częstotliwości wyjściowej w trybie PID
	0.00 – 300.00Hz
	50.00Hz
	9709
	Pozwala ustawić wartość maksymalną częstotliwości wyjściowej w trybie PID. Nawet jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego nie osiągnie wartości nastawy, prędkość nie przekroczy wartości ustawionej tutaj. 
	TAK

	APP33 ►   PID Limit-L

11                      0.50Hz
	Ograniczenie dolne częstotliwości wyjściowej w trybie PID
	FU1-32 – 300.00Hz
	0.50Hz
	970A
	Pozwala ustawić wartość minimalną częstotliwości wyjściowej w trybie PID. Nawet jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego przekroczy wartości nastawy, prędkość nie spadnie poniżej wartości ustawionej tutaj.
	TAK

	APP33 ►PID OutScale

12                     100.0%
	Skalowanie wyjścia w trybie PID
	0.0 – 999.9%
	100.0%
	970B
	Ustawia skalownaie wyjścia w trybie PID.
	TAK

	APP33 ►   PID P2-Gain

13                     100.0%
	Drugie wzmocnienie proporcjonalne w trybie PID
	0.0 – 999.9%
	100.0%
	970C
	Drugie wzmocnienie proporcjonalne w trybie PID będzie aktywne kiedy wejście cyfrowe 'P Gain2’ zostanie załączone.
	NIE

	APP33►    P-gain Scale
14                     100.0%
	Skalowanie wzmocnienia proporcjonalnego w trybie PID
	0.0 – 100.0%
	100.0%
	970D
	Pozwala ustawić współczynnik skali dla wzmocnienia proporcjonalnego podawanego w danej chwili.
	NIE




33 Dostępne jeżeli tryb pracy PID jest aktywny, ustawiony w APP-01.

34 Dostępne jeżeli tryb nastawy pomocniczej został uaktywniony w APP-04.

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	APP33 ►  PID Out Inv.

15                            No
	Inwersja wyjścia w trybie PID
	Nie

Tak
	Nie
	970E
	Pozwala odwrócić sens działania PID. Napęd będzie zwiększał  prędkość kiedy sygnał sprzężenia zwrotnego przekroczy nastawę. W odwrotnej sytuacji kiedy sygnał sprzężenia zwrotnego będzie mniejszy niż sygnał nastawy, napęd zmniejszy prędkość.
	NIE

	APP33 ►      PID U Fbk

17                            No
	Transformacja sprzężenia zwrotnego z liniowego na kwadratowe
	Nie

Tak
	Nie
	9710
	Użyteczne dla pomp i wentylatorów. Konwertuje model liniowy sprzężenia zwrotnego czujnika na model kwadratowy bez dodatkowych ustawień. Odpowiedź w PID jest dużo szybsza.
	NIE

	APP33 ►        FB Filter

18                        10ms
	Filtr dla sygnałów sprzężenia zwrotnego
	0 – 9999ms
	10ms
	9711
	Filtr dla wyświetlanego sygnału sprzężenia zwrotnego.
	NIE

	APP35 ►2nd Acc time

20                     5.0sec
	Czas przyspieszenia dla drugiego silnika
	0 – 6000sec
	5.0s
	9713
	Ustawienie rampy przyspieszenia dla drugiego silnika.
	NIE

	APP35 ►2nd Dec time

21                    10.0sec
	Czas hamowania dla drugiego silnika
	0 – 6000sec
	10.0sec
	9714
	Ustawienie rampy hamowania dla drugiego silnika.
	TAK

	APP35 ►2ndBaseFreq

22                    50.00Hz
	Częstotliwość bazowa dla drugiego silnika
	30.00 – FU1-30 Hz
	50.00Hz
	9715
	Ustawienie częstotliwości bazowej dla drugiego silnika.
	TAK

	APP35 ►         2nd V/F

23                      Linear
	Model Napięcie / częstotliwość  dla drugiego silnika 
	Liniowy

Kwadratowy

V/F Użytkownika
	Liniowy
	9716
	Ustawienie współczynnika relacji napięcia i częstotliwości podanej na silnik. W przypadku V/F użytkownika, stopnie są ustawiane tylko raz dla pierwszego silnika. Patrz FU1-41 do FU1-48.
	NIE

	APP35 ►  2nd F-boost

24                         2.0%
	Wzmocnienie momentu w kierunku ‘do przodu’ dla drugiego silnika
	0.0 – 15.0%
	2.0%
	9717
	Ustawienie wzmocnienia momentu w kierunku ‘do przodu’ które będzie podane na drugi silnik.
	NIE

	APP35 ► 2nd R-boost

25                         2.0%
	Wzmocnienie momentu w kierunku ‘wstecz’ dla drugiego silnika
	0.0 – 15.0%
	2.0%
	9718
	Ustawienie wzmocnienia momentu w kierunku ‘wstecz’ które będzie podane na drugi silnik.
	NIE

	APP35 ►       2nd Stall

26                        100%
	Ogranieczenie prądu dla drugiego silnika
	30 – 150%
	100%
	9719
	Ustawienie dynamicznego ograniczenia prądu dla drugiego silnika. 
	NIE

	APP35 ►2ndETH1min

27                        130%
	1-minutowe elektroniczne zabezpieczenie termiczne dla drugiego silnika 
	APP-28 – 200%
	130%
	971A
	Ustawienie 1-minutowego elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla drugiego silnika bazujące na wartości prądu znamionowego wprowadzonego w APP-29. 
	NIE

	APP35 ►2ndETH cont

28                        120%
	Elektroniczne zabezpieczenie termiczne dla pracy ciągłej dla drugiego silnika
	50.00 – APP-27

(maks 150%)
	120%
	971B
	Ustawienie elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla pracy ciągłej dla drugiego silnika bazujące na wartości prądu znamionowego wprowadzonego w APP-29.
	TAK

	APP35 ►   2nd R-Curr

29                          _._A
	Prąd znamionowy dla drugiego silnika
	1.0 – 200.0A
	*
	971C
	Prąd znamionowy dla drugiego silnika
	TAK

	APP36 ►Aux Mot Run

30                              0
	Pracujące silniki pomocnicze
	*
	0
	971D
	Wyświetla ilość pracujących silników pomocniczych
	NIE

	APP36 ► Starting Aux

31                              1
	Wybór silnika pomocniczego rozpoczynającego pracę 
	1 – 4
	1
	971E
	Ustawienie silnika który rozpocznie pracę cyklu załączeń silników pomocniczych.  Pozwala ustawić sekwencję normalnych przyłączeń i dodatkowo w wypadku aktywacji, trybów kolejnych zmian silników.
	NIE

	APP36 ►AutoOp Time

32                        00:00
	Wyświetlenie czasu pracy w trybie obracania się wału
	*
	00:00
	971F
	Nie dostępne w tej wersji oprogramowania.
	TAK

	APP36 ►      Nbr Aux's

33                              4
	Liczba silników pomocniczych
	0 – 4
	4
	9720
	Pozwala ustawić maksymalną liczbę silników pomocniczych które chcemy podłączyć (maksymalnie 4 silniki).
	NIE

	APP33►     Sleep Delay
40                    60.0sec
	Czas opóźnienia uśpienia 
	0.0 – 999.9s
	60.0s
	9727
	Pozwala ustawić czas przez który napęd będzie oczekiwał przed wejściem w stan uśpienia. W tym stanie, wyjście napędu jest wyłączane lecz pozostaje sprawdzanie odchyleń sprzężenia zwrotnego w stosunku do nastawy aby w odpowiednim momencie aktywować wyjście
	TAK




33 Dostępne jeżeli aktywowany jest tryb pracy PID, ustawiony w APP-01.

35 Dostępne jeżeli jedno z wejść cyfrowych ustawione jest jako 'Funkcja 2-ga' na zaciskach od M1 do M8. Patrz I/O-20 do I/O-27. Wartości będą podane jeżeli skonfigurowane wejście jest aktywowane.

36 Dostępne jeżeli tryb PID będzie aktywowany w APP-01 i dodatkowo wybrano tryb MMC w APP-02.

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	APP33 ►   Sleep Freq0

41                     0.00Hz
	Częstotliwość uśpienia 0
	0.00 – FU1-30 Hz
	0.00Hz
	9728
	Jeżeli napęd otrzyma komendę 0 (DRV-00) jako nastawę i sprzężenie zwrotne jest równe lub wyższe niż nastawa, kiedy częstotliwość wyjściowa lub równa lub niższa niż częstotliwość ustawiona tutaj dla czasu ustawionego w APP-40, tryb uśpienia będzie uaktywniona. Przykład:

DRV-00 = 70.00%

FBK = 70.20%

APP-41 = 42.00Hz

APP-40 = 20.0s
	TAK

	APP33 ►   Sleep Freq1

42                     0.00Hz
	Częstotliwość uśpienia 1
	
	0.00Hz
	9729
	Wyjaśnienie APP-41 obowiązuje dla APP-42, ale dla komendy 1 (DRV-05).
	TAK

	APP33 ►   Sleep Freq2

43                     0.00Hz
	Częstotliwość uśpienia 2
	
	0.00Hz
	972A
	Wyjaśnienie APP-41 obowiązuje dla APP-43, ale dla komendy 2 (DRV-06).
	TAK

	APP33 ►   Sleep Freq3

44                     0.00Hz
	Częstotliwość uśpienia 3
	
	0.00Hz
	972B
	Wyjaśnienie APP-41 obowiązuje dla APP-44, ale dla komendy 3 (DRV-07).
	TAK

	APP33 ►   Sleep Freq4

45                     0.00Hz
	Częstotliwość uśpienia 4
	
	0.00Hz
	972C
	Wyjaśnienie APP-41 obowiązuje dla APP-45, ale dla komendy 4 (I/O-31).
	TAK

	APP33 ►   Sleep Freq5

46                     0.00Hz
	Częstotliwość uśpienia 5
	
	0.00Hz
	972D
	Wyjaśnienie APP-41 obowiązuje dla APP-46, ale dla komendy 5 (I/O-32).
	TAK

	APP33 ►   Sleep Freq6

47                     0.00Hz
	Częstotliwość uśpienia 6
	
	0.00Hz
	972E
	Wyjaśnienie APP-41 obowiązuje dla APP-47, ale dla komendy 6 (I/O-33).
	TAK

	APP33 ►   Sleep Freq7

48                     0.00Hz
	Częstotliwość uśpienia 7
	
	0.00Hz
	972F
	Wyjaśnienie APP-41 obowiązuje dla APP-48, ale dla komendy 7 (I/O-34).
	TAK

	APP33 ► WakeUp level
49                         2.0%
	Poziom przebudzenia dla trybu uśpienia
	0.0 – 100.0%
	2.0%
	9730
	Kiedy napęd jest w trybie uśpienia i sprzężenie zwrotne zmniejsza się zgodnie z otrzymaną komendą w procencie równym lub wyższym od wartości ustawionej tutaj, wówczas napęd ponownie aktywuje wyjście na silnik. Poprzedni przykład:

DRV-00 = 70.00%

FBK = 70.20%

APP-41 = 42.00Hz

APP-40 = 20.0s

Jeżeli częstotliwość wyjścowa ( 42.00Hz, wówczas tryb uśpienia zostanie uaktywniony.

APP-49 = 3.0%

Kiedy FBK = 64.00%, wówczas napęd będzie aktywowany.
	TAK

	APP36 ►  Start Freq 1

50                    49.50Hz
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 1
	0.00 – FU1-30 Hz
	49.50Hz
	9731
	Praca wielo silnikowa. Kiedy sprzężenie zwrotne będzie utrzymane  poniżej komendy w procencie równym lub niższym niż procent ustawiony w APP-71 i częstotliwość wyjściowa jest powyżej wartości ustawionej tutaj, napęd poczeka w czasie ustawionym w APP-58 i po tym aktywuje wyjście w celu uruchomienia pierwszego silnika pomocniczego MMC1. Przykład:

DRV-00 = 70.00%

FBK = 65.00%

Częstotliwość wyjściowa = 50.00Hz

APP-50 = 48.00Hz

APP-71 = 4.0%

APP-58 = 8.0s, po upływie tego czasu, wyjście MMC1 = ON (styk A1 – C1 zamknie się).
	TAK

	APP36 ►  Start Freq 2

51                    49.50Hz
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 2
	
	49.50Hz
	9732
	Praca identyczna jak dla APP-50, lecz powoduje uruchomienie drugiego silnika pomocniczego MMC2.
	TAK

	APP36 ►  Start Freq 3

52                    49.50Hz
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 3
	0.00 – FU1-30 Hz
	49.50Hz
	9733
	Praca identyczna jak dla APP-50, lecz powoduje uruchomienie trzeciego silnika pomocniczego MMC3.
	TAK

	APP36 ►  Start Freq 4

53                    49.50Hz
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 4
	
	49.50Hz
	9734
	Praca identyczna jak dla APP-50, lecz powoduje uruchomienie czwartego silnika pomocniczego MMC4.
	TAK




33 Dostępne jeżeli aktywowany jest tryb pracy PID, ustawiony w APP-01.

36 Dostępne jeżeli tryb PID będzie aktywowany w APP-01 i dodatkowo wybrano tryb MMC w APP-02.

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	APP36 ►   Stop Freq 1

54                    20.00Hz
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 1
	0.00 – FU1-30 Hz
	20.00Hz
	9735
	Praca wielo silnikowa. Kiedy sprzężenie zwrotne będzie utrzymane  poniżej komendy w procencie równym lub wyższym niż procent ustawiony w APP-72 i częstotliwość wyjściowa jest poniżej wartości ustawionej tutaj, napęd poczeka w czasie ustawionym w APP-59 i po tym deaktywuje wyjście w celu zatrzymania pierwszego silnika pomocniczego MMC1. Przykład:

DRV-00 = 70.00%

FBK = 75.00%

Częstotliwość wyjściowa = 25.00Hz

APP-54 = 30.00Hz

APP-72 = 4.0%

APP-59 = 8.0s, po upływie tego czasu, wyjście MMC1 = OFF (styk A1 – C1 jest otwarty).
	TAK

	APP36 ►   Stop Freq 2

55                    20.00Hz
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 2
	
	20.00Hz
	9736
	Praca identyczna jak dla APP-54, lecz powoduje zatrzymanie drugiego silnika pomocniczego MMC2.
	TAK

	APP36 ►   Stop Freq 3

56                    20.00Hz
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 3
	
	20.00Hz
	9737
	Praca identyczna jak dla APP-54, lecz powoduje zatrzymanie trzeciego silnika pomocniczego MMC3.
	TAK

	APP36 ►   Stop Freq 4

57                    20.00Hz
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 4
	
	20.00Hz
	9738
	Praca identyczna jak dla APP-54, lecz powoduje zatrzymanie czwartego silnika pomocniczego MMC4.
	TAK

	APP36 ► Aux start DT

58                      5.0sec
	Czas opóźnienia przed podłączeniem silników pomocniczych
	0.0 – 999.9s
	5.0s
	9739
	Czas w którym napęd czeka przed aktywowaniem  wyjść w celu załączenia silników pomocniczych od MMC1 do MMC4.
	TAK

	APP36 ► Aux stop DT

59                      5.0sec
	Czas opóźnienia przed zatrzymaniem silników pomocniczych
	0.0 – 999.9s
	5.0s
	973A
	Czas w którym napęd czeka przed deaktywowaniem  wyjść w celu odłączenia silników pomocniczych MMC1 do MMC4.
	NIE

	APP36 ►  AUX AccTime
60                      2.0sec
	Czas dla rampy przy załączaniu silników pomocniczych
	0.0 – 600.0s
	2.0s
	973B
	Czas dla ustalenia rampy kompensacji podczas załączania silników pomocniczych (kompensacja nadciśnienia).
	TAK

	APP36 ►  AUX DecTime
61                      2.0sec
	Czas dla rampy przy odłączaniu silników pomocniczych
	0.0 – 600.0s
	2.0s
	973C
	Czas dla ustalenia rampy kompensacji podczas odłączania silników pomocniczych (kompensacja podciśnienia).
	TAK

	APP36►AutoCh_Mode
66                               0
	Tryb wirowania silników pomocniczych
	0 – 2
	0
	9741
	Pozwala ustawić tryb wirowania silników.

Tryb 0: Wirowanie nie istnieje.

Tryb 1: Wirowanie silnika pomocniczego istnieje. Sekwencja załączania jest taka sama jak sekwencja odłączania. Kolejny silnik do załączenia będzie ostatnim załączonym silnikiem plus jeden.

Tryb 2: Wirowanie napędu dla wszystkich silników systemu. Sekwencja odłączania jest przeciwna sekwencji załączania. Kolejny silnik do załączenia będzie ostatnim załączonym silnikiem plus jeden.
	TAK

	APP36 ► AutoEx-intv

67                        72:00
	Czas pracy napędu dla jednego z silników
	00:00 – 99:00 (hours:min)
	72:00
	9742
	Czas ustawiony tutaj jest ważny tylko dla trybu wirowania 2. Wartość mierzona jest w godzinach i minutach (hh:mm), ten czas liczony jest dla pompy napędzanej przez napęd. Wirowanie będzie wykonane kiedy ten czas się skończy.
	TAK

	APP36 ►         Inter-lock
69                            No
	Wykrycie silników wycofanych z użytku
	Nie

Tak
	Nie
	9744
	Pozwala aktywować wykrywanie silników pomocniczych które są wycofane z użytku aby w chwili obecnej nie uwzględniać ich podczas załączeń. Dlatego ważne jest aby skonfigurować tyle wejść cyfrowych ile jest silników pomocniczych. Opcją konfiguracji jest ‘Blokada1 do 4’, aktywacji dokonujemy przez otwarcie styku NC.
	TAK

	APP36 ►    Aux STT FB
71                            2%
	Różnica dla uruchomienia silników pomocniczych
	0 – 100%
	2%
	9746
	Pozwala ustawić różnicę pomiędzy sygnałem nastawy I sygnałem sprzężenia zwrotnego potrzebną do uruchomienia silnika pomocniczego.
	TAK

	APP36 ►    Aux STP FB
72                            0%
	Różnica dla zatrzymania silników pomocniczych
	0 – 100%
	0%
	9747
	Pozwala ustawić różnicę pomiędzy sygnałem nastawy I sygnałem sprzężenia zwrotnego potrzebną do zatrzymania silnika pomocniczego.
	TAK

	APP33 ►  PrePID Freq

74                      0.00Hz
	Ustawienie częstotliwości napełniania
	0.00 – FU1-30 Hz
	0.00Hz
	9749
	Funkcja napełniania rurociągu. Pozwala ustawić stałą prędkość z którą napęd będzie pracował gdy otrzyma komendę praca niezależnie od sterowania PID. Urządzenie będzie pracowało w tym trybie dopóki sygnał sprzężenia zwrotnego nie przekroczy poziomu ustawionego w APP-75 lub dopóki czas ustawiony w APP-76 nie upłynie. Całość zależy od aktywacji lub dezaktywacji stanu trybu ‘Uszkodzony rurociąg’
	TAK




33 Dostępne jeżeli aktywowany jest tryb pracy PID, ustawiony w APP-01.

36 Dostępne jeżeli tryb PID będzie aktywowany w APP-01 i dodatkowo wybrano tryb MMC w APP-02.
	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	APP33 ►   PrePID F/B

75                         0.0%
	Poziom opuszczenia trybu napełniania
	0.0 – 100.0%
	0.0%
	974A
	Pozwala ustawić poziom potrzebny do deaktywacji funkcji napełniania I aktywacji regulacji PID. Jeżeli tryb ‘Rurociąg uszkodzony’ jest ustawiona na Tak, sygnał sprzężenia zwrotnego nie przekracza wartości ustawionej tutaj i upłynął czas ustawiony w APP-76 wówczas generowany jest sygnał ‘Uszkodzony rurociąg’ i napęd odłącza napięcie od silnika. Jeżeli warunki są identyczne, lecz tryb ‘Uszkodzony rurociąg’ jest ustawiony na Nie, łąd nie będzie generowany. Kiedy sygnał sprzężenia zwrotnego osiągnie tą wartość, funkcja napełniania zostanie zakończona i tryb pracy PID zostanie uaktywniony.
	TAK

	APP33 ►    PrePID dly

76                     600sec
	Czas używania funkcji napełniania
	0 – 9999s
	600s
	974B
	Pozwala ustalić czas w którym napęd podaje funkcję napełniania, będzie więty pod uwagę w przypadku zatrzymania z powodu błędu ‘Uszkodzenie rurociągu’ w przypadku aktywacji tej funkcji.
	TAK

	APP33► Pbroken mode
77                            No
	Zatrzymanie ‘Uszkodzenie rurociągu’ podczas funkcji napełniania
	Nie

Tak
	Nie
	974C
	Pozwala wybrać tryb ‘Uszkodzenie rurociągu’ podczas procesu napełniania. Jeżeli ta funkcja jest aktywana, błąd będzie genetowany i napęd odłączy napięcie od silnika jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego nie osiągnie wartości ustawionej w APP-75 po upływie czasu ustawionego w APP-76. Innymi słowy, jeżeli funkcja jest nieaktywna, błąd nie będzie generowany i po upływie czasu zostanie aktywowany tryb PID.
	NIE

	APP ►    Ext PI mode

80                            No
	Tryb zewnętrzny PID
	Nie

Tak
	Nie
	974F
	Pozwala aktywować sterowanie zewnętrzne PID. Pozwala sterować drugim systemem w trybie PID używając do tego sygnałów wejściowych i wyjść cyfrowych. Niezbędne jest skonfigurowanie wejścia cyfrowego jako ‘Praca zew. PID’, aktywacja tego wejścia pozwala rozpocząć pracę drugiej regulacji PID. 

Ta regulacja uruchomi jedno z wyjść analogowych (S0 lub S1) jeżeli zostanie ustawione jako ‘Wyjście zew. PID’. Uruchomienie głównego PID wyświetlone jest w DRV-18 natomiast uruchomienie zewnętrznego PID jest wyświetlone w DRV-20.
	NIE

	APP37 ►      Ext Ref Sel

81                    Keypad
	Nastawa dla zewnętrznego PID
	I

V1

Impuls

Pulpit
	Pulpit
	9750
	Wybór źródła nastawy dla zewnętrznego PID.
	NIE

	APP37 ► Ext Ref Perc

82                     50.00%
	Poziom dla nastawy dla zewnętrznego PID
	0.00 – 100.00%
	50.00%
	9751
	Skala nastawy dla zewnętrznego PID.
	NIE

	APP37 ►     Ext Fbk Sel
83                               I
	Sygnał sprzężenia zwrotnego zewnętrznego PID
	I

V1

Impuls
	I
	9752
	Wybór źródła sygnału sprzężenia zwrotnego w celu zamknięcia pętli regulacji dla Zewnętrznego PID.

I: Jeżeli czujnik wysyła sygnał prądowy.

V1: Jeżeli czujnik wysyła sygnał napięciowy.

Impuls: Jeżeli czujnik wysyła sygnał impulsowy.
	NIE

	APP37 ►ExtPID Pgain

85                         1.0%
	Wzmocnienie proporcjonalne dla zewnętrznego PID
	0.0 – 999.9%
	1.0%
	9754
	Pozwala ustawić wzmocnienie proporcjonalne dla zewnętrznego PID. Zwiększanie tej wartości przyspiesza odpowiedź systemu i zwiększa jego niestabilność (oscylacje na wyjściu).
	NIE

	APP37 ► ExtPID Itime

86                    10.0sec
	Wzmocnienie całkowania dla zewnętrznego PID
	0.0 – 32.0s
	10.0s
	9755
	Pozwala ustawić wzmocnienie całkowania dla zewnętrznego PID. Jeżeli zwiększysz tą wartość, zredukujesz błąd co oznacza że sytem stanie się bardziej stabilny ale spadnie szybkość odpowiedzi.
	NIE

	APP37 ►  ExtPID Dtime
87                          0ms
	Wzmocnienie różniczkowania dla zewnętrznego PID
	0 – 2000ms
	0ms
	9756
	Pozwala ustawić wzmocnienie różniczkowania dla zewnętrznego PID. Zwiększanie tej wartości zwiększa szybkość odpowiedzi systemu lecz wprowadza większą niestabilność niż wzmocnienie proporcjonalne. 
	NIE

	APP37 ► ExtPID lmt-H

88                   100.00%
	Ograniczenie górne częstotliwości wyjściowej dla zewnętrznego PID
	0.00 – 100.00%
	100.00%
	9757
	Pozwala ustawić wartość maksymalną częstotliwości wyjściowej dla zewnętrznego PID. Nawet jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego nie osiągnie wartości nastawy, prędkość nie przekroczy wartości ustawionej tutaj. 
	NIE

	APP37 ► ExtPID lmt-L

89                       0.00%
	Ograniczenie dolne częstotliwości wyjściowej dla zewnętrznego PID
	0.00 – 30.00%
	0.00%
	9758
	Pozwala ustawić wartość minimalną częstotliwości wyjściowej dla zewnętrznego PID. Nawet jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego przekroczy wartości nastawy, prędkość nie spadnie poniżej wartości ustawionej tutaj.
	NIE




33 Dostępne jeżeli aktywowany jest tryb pracy PID, ustawiony w APP-01.
37 Dostępne jeżeli tryb pracy PID jest aktywowany w celu sterowania innym zew. systemem PID ustawionym w APP-80.

	Ekran
	Opis
	Zakres
	Nastawa fabryczna
	Adres pamięci
	Funkcja
	Ust. podczas PRACY

	APP37 ►ExtPID Scale

90                     100.0%
	Skalowanie wyjścia dla zewnętrznego PID
	0.0 – 999.9%
	100.0%
	9759
	Ustawia skalownaie wyjścia dla zewnętrznego PID.
	NIE

	APP37 ►   Ext P2-gain

91                     100.0%
	Drugie wzmocnienie proporcjonalne dla zewnętrznego PID
	0.0 – 999.9%
	100.0%
	975A
	Drugie wzmocnienie proporcjonalne dla zewnętrznego PID będzie aktywne kiedy wejście cyfrowe 'P Gain2’ zostanie załączone.
	NIE

	APP37 ►   Ext P Scale

92                     100.0%
	Skalowanie wzmocnienia proporcjonalnego dla zewnętrznego PID
	0.0 – 100.0%
	100.0%
	975B
	Pozwala ustawić współczynnik skali dla wzmocnienia proporcjonalnego podawanego w danej chwili, w stosunku do zewnętrznego PID
	TAK

	APP37 ►ExtPID Fgain

93                         0.0%
	Wzmocnienie F gain dla zew. PID
	0.0 – 999.9%
	0.0%
	975C
	Nie dostępne z tą wersją oprogramowania.
	NIE

	APP37 ► ExtPIDOutInv
95                            No
	Inwersja wyjścia dla zewnętrznego PID
	Nie

Tak
	Nie
	975E
	Pozwala odwrócić sens działania dla zewnętrznego PID. Napęd będzie zwiększał  prędkość kiedy sygnał sprzężenia zwrotnego przekroczy nastawę. W odwrotnej sytuacji kiedy sygnał sprzężenia zwrotnego będzie mniejszy niż sygnał nastawy, napęd zmniejszy prędkość.
	NIE

	APP37►ExtLoopTime

97                      100ms
	Czas aktywacji zewnętrznego regulatora PID
	50 – 200ms
	100ms
	9760
	Pozwala ustawić opóźnienie czasowe do uruchomienia zewnętrznego PID.
	TAK




37 Dostępne jeżeli tryb pracy PID jest aktywowany w celu sterowania innym zew. systemem PID ustawionym w APP-80.

9. KOMUNIKATY BŁĘDU 

9.1. Błędy wyświetlane

Kiedy wystąpi błąd napęd zatrzyma się odłączając wyjście napięciowe i wyświetli komunikat w DRV-12. Pięć ostatnich zatrzymań będzie przechowywane w FU2-01 do FU2-05 zapisując przy tym warunki pracy obecne w momencie zatrzymania napędu. Używając przycisku PROG przed naciśnięciem RESET możliwe jest odczytanie obecnego stanu podczas wystąpienia zatrzymania: można sprawdzić częstotliwość, prąd i stan (przyspieszenie, hamowanie lub stan ustalony). 

	Ekran
	Funkcje ochronne
	Opisy

	OverCurrent1
	Zabezpieczenie przed przekroczeniem prądu
	Napęd zatrzyma się w wypadku przekroczenia przez prąd wyjściowy wartości 200% prądu znamionowego.

	Over Voltage
	Zabezpieczenie przed przekroczeniem napięcia
	Napęd wyłączy wyjście jeżeli napięcie na szynie DC wzrośnie powyżej wartości znamionowej podczas hamowania silnika lub gdy energia regeneracyjna popłynie w kierunku napędu z powodu obciążenia o dużej masie bezwładności. Ten błąd może również powstać w wyniku przepięć generowanych z systemu zasilającego

	Ext. Trip
	Zatrzymanie zewnętrzne
	Funkcja może być wykorzystana kiedy użytkownik ma potrzebę wyłączenia wyjścia napędu przez sygnał zatrzymania zewnętrznego. W zależności od konfiguracji I/O-95, użyj styku normalnie otwartego lub normalnie zamkniętego. Napęd odetnie wyjście na silnik tym samym zabezpieczając przed zagrożeniem wykrytym na tym zacisku. 

	Emergency
	Zatrzymanie awaryjne (natychmiastowe rozłączenie)
	Używane do zatrzymania awaryjnego napędu. Napęd bezzwłocznie wyłączy wyjście kiedy zacisk skonfigurowany jako BX jest ON, i powróci do normalnej pracy kiedy tez zacisk będzie odłączony. Bądź ostrożny używając tej funkcji.

	Low Voltage
	Zabezpieczenie przed niskim napięciem
	Napęd wyłączy wyjście jeżeli napięcie na szynie DC będzie poniżej poziomu wykrycia z powodu niewystarczającego momentu lub przegżania silnika spowodowanego obniżeniem się napięcia na wejściu napędu.

	Ground Fault
	Zabezpieczenie przed zwarciem doziemnym
	Napęd wyłczy wyjście kiedy wystąpi zwarcie doziemne i prąd zwarcia doziemnego jest większy niż wewnętrzna wartość ustawiona w napędzie. Funkcja może zabezpieczyć napęd kiedy wystąpi zwarcie doziemne spowodowane niską rezystancją zwarciową.

	Over Heat
	Zabezpieczenie przed przegrzaniem
	Napęd wyłczy wyjście jeżeli radiator zostanie przegrzany z powodu uszkodzenia wentylatora  chłodzącego lub obcej substancji w systemie chłodzenia.

	E-Thermal
	Zabezpieczenie 

elektro-termiczne
	Model elektro-termiczny napędu decyduje o przegrzaniu silnika. Jeżeli silnik jest przeciążony napęd wyłączy wyjście. Napęd nie zabezpieczy silników wielopolowych, w tym wypadku rozważ zastosowanie przekaźników termicznych lub innych urządzeń zabezpieczających termicznie każdy silnik.

	Over load
	Zabezpieczenie ograniczające prąd (zabezpieczenie przeciążeniowe)
	Napęd zatrzyma się kiedy prąd wyjściowy osiągnie wartość 270% prądu znamionowego przekraczając ograniczenie zabezpieczenia czasowego prądu (S/W)

	HW-Diag
	Błąd sprzętowy napędu
	Sygnał błędu generowany jest kiedy wystąpi błąd w obwodach sterowania napędu. Zatrzymanie zawiera w sobie następujące błędy: błąd Wdog, błąd EEP, błąd fazy, przerwanie fazy wejściowej (bezpiecznik), błąd otwarty NTC, błąd offset’u ADC

	Over Current 2
	Zwarcie IGBT
	Napęd zatrzyma się kiedy na IGBT lub wyjściu mocy  wystąpi zwarcie.

	Output Phase Open
	Otwarta faza na wyjściu
	Napęd zatrzyma się jeżeli jedna lub więcej faz wyjściowych (U,V,W) zostanie otwartych. Napęd śledzi prąd wyjściowy w celu sprawdzenia czy faza wyjściowa nie została otwarta. 

	COM Error

CPU Error
	Błąd komunikacji 
	Ten błąd jest wyświetlany kiedy napęd nie może się skomunikować z pulpitem. 

	Inv. OLT
	Zabezpieczenie napędu przed przeciążeniem
	Napęd wyłączy wyjście kiedy prąd wyjściowy jest wyższy niż ustawienia w odpowiednich parametrach (165% przez 1 minutę, 200% przez 4 sekundy).

	NTC Open
	Otwarty czujnik termiczny
	Napęd używa zewnętrznego czujnika termicznego w celu wykrycia przekroczenia temperatury silnika. Jeżeli ten komunikat został wyświetlony można przypuszczać I okablowanie czujnika termicznego zostało odłączone lub zniszczone. (Napęd nie przerwie pracy).

	LOP

LOR

LOV

LOI
	Metoda pracy przy utracie nastawy częstotliwości. 
	Zgodnie z wyborem w I/O-18 (Metoda pracy przy utracie nastawy częstotliwości) są tam trzy opcje: napęd nie zatrzyma się, napęd hamuje po rampie lub napęd zatrzyma się wybiegiem.

LOP: Wyświetlany jeżeli utracona nastawa częstotliwości była ustawiona z płyty sterującej. (minął czas DPRAM) 

LOR: Wyświetlany jeżeli utracona nastawa częstotliwości była ustawiona przez sieć

LOV: Wyświetlany jeżeli nastawa częstotliwości ustawiona przez wejście analogowe VI

LOI: Wyświetlany jeżeli utracona nastawa częstotliwości była ustawiona przez wejście analogowe I 


	Ekran
	Funkcje ochronne
	Opisy

	Under load
	Zabezpieczenie przed niedociążeniem 
	Napęd wyłączy wyjście kiedy obecny jest warunek niedociążenia zgodnie z ustawionym poziomem odpowiednich parametrów kontroli niedociążenia. Prąd niedociążenia jest procentem prądu znamionoweo ustawionego w FU2-43


Aby zresetować błąd naciśnij przycisk RESET aktywuj wejście cyfrowe ustawione jako Reset (fabrycznie M4) lub wyłącz napięcie zasilające napęd po czym załącz ponownie.  Jeżeli problem pozostaje, skontaktuj się z serwisem  POWER ELECTRONICS  lub autoryzowanym przedstawicielem.

9.2. Rozwiązywanie wyświetlanych błędów

	Funkcja
	Przyczyna
	Rozwiązanie

	Zabezpieczenie przed przekroczeniem prądu
	Za krótki czas przyspieszania / hamowania w stosunku do bezwładności obciążenia (GD²).
	Zwiększ czas Przyspieszania / hamowania

	
	Obciążenie jest większe od mocy napędu. 
	Zwiększ moc napędu.

	
	Napęd prubuje uruchomić silnik gdy ten się wciąż obraca.
	Upewnij się czy został zaprogramowany prąd dla lotnego startu. Ustaw prawidłową inercję obciążenia oraz parametry wymagane do aktywowania funkcji szukania prędkości.

Uwaga: Upewnij się czy system pozwala na ustawienia funkcji szukania prędkości bez ryzyka dla personelu lub systemu. 

	
	Wystąpiło zwarcie doziemne lub zwarcie
	Sprawdź okablowanie wyjściowe

	
	Hamulec mechaniczny silnika działa za szybko
	Sprawdź działanie hamulca mechanicznego

	
	Komponenty obwodu mocy zostały przegrzane z powodu problemów z wentylatorem lub systemem chłodzącym.
	Sprawdź wentylator chłodzący. Sprawdź czy wentylator jest zasilany prawidłowo i czy nie jest zanieczyszczony.

	
	          


Ostrzeżenie:
Aby uniknąć uszkodzenia IGBT wewnątrz napędu należy rozpocząć  pracę napędu  po wyeliminowaniu przyczyny powstania błędu.



	Prąd zwarcia doziemnego
	Prąd zwarcia doziemnego powstaje na okablowaniu wyjściowym napędu.
	Sprawdź okablowanie wyjściowe napędu

	
	Izolacja silnika została uszkodzona z powodu ciepła
	Wymień silnik

	Przekroczenie napięcia
	Czas hamowania jest zbyt krótki w porównaniu do bezwładności obciążenia (GD²).
	Zwiększ czas hamowania. 

	
	Nadmierna moc regeneracyjna (zwrotna) w napędzie.
	Użyj opcjonalnego rezystora hamowania dynamicznego (moduł hamowania dynamicznego).

	
	Napięcie zasilania jest za wysokie
	Sprawdź komercyjną linię zasilającą

	Zabezpieczenie ograniczające prąd (przeciążenie)
	Obciążenie przekracza moc znamionową napędu.
	Zwięsz moc znamionową silnika i napędu.

	
	Niewłaściwy dobór mocy znamionowej napędu.
	Dobierz prawidłową moc znamionową napędu.

	
	Niewłaściwe ustawienie modelu V/F.
	Wybierz prawidłowy model V/F.

	Przegrzanie
	Uszkodzony wentylator chłódzący lub substancja obca znajduje się w systemie chłodzącym. 
	Wymień wentylator chłodzący i/lub wyeliminuj obcą substancję.

	
	Uszkodził się system chłodzący
	Sprawdź system chłodzący zatkany przez obcą substancję. 

	
	Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka. 
	Utrzymuj temperaturę otoczenia poniżej 50º lub zweryfikuj moc napędu

	Zabezpieczenie 

elektro-termiczne
	Silnik został przegrzany
	Zredukuj wagę obciążenia i/lub cykl pracy.

	
	Obciążenie przekracza moc napędu
	Użyj napędu o większej mocy

	
	Za niski poziom zabezpieczenia elektro-termicznego (ETH)
	Ustaw poziom ETH na odpowiednią wartość.

	
	Niewłaściwy dobór mocy znamionowej napędu.
	Dobierz prawidłową moc znamionową napędu.

	
	Niewłaściwe ustawienie modelu V/F.
	Wybierz prawidłowy model V/F.

	
	Napęd pracował zbyt długo przy niskiej prędkości.
	Zainstaluj na silniku chłodzenie obce.

	Błąd zewnętrzny
	Wywołany został  błąd zewnętrzny
	Wyeliminuj przyczynę błędu w obwodzie przyłączonym do zacisku wejściowego skonfigurowanego do tego celu. 

	Niskie napięcie
	Napięcie zasilania jest za niskie
	Sprawdź komercyjną linię zasilającą.

	
	Obciążenie przekracza moc znamionową lini zasilającej (Load exceeds the rated power of the line (maszyna spawająca, silnik z wysokim prądem rozruchowym przyłączony bezpośrednio do sieci). 
	Zwiększ moc znamionową lini zasilającej.

	
	Uszkodzony przełącznik magnetyczny na wejściu napędu.
	Wymień przełącznik magnetyczny.


	Funkcja
	Przyczyna
	Rozwiązanie

	Przekroczenie prądu 2
	Zwarcie między górnym I dolnym IGBT.
	Sprawdź IGBT.

	
	Zwarcie na wyjściu napędu.
	Sprawdź okablowanie na wyjściu napędu.

	
	Za krótki czas przyspieszania / hamowania w stosunku do bezwładności obciążenia (GD²).
	Zwiększ czas Przyspieszania / hamowania

	Otwarta faza wyjściowa
	Uszkodzony styk przełącznika magnetycznego na wyjściu.
	Sprawdź przełącznik magnetyczny na wyjściu.

	
	Uszkodzone okablowanie wyjściowe. 
	Sprawdź okablowanie wyjściowe

	Błąd H/W
	Błąd Wdog (błąd CPU).
	Odłącz i ponownie załącz napięcie zasilania. Jeżeli błąd pozostaje skontaktuj się z serwisem technicznym Power Electronics.

	
	Błąd EEP (błąd pamięci).
	

	
	Offset ADC (błąd obwodu sprzężenia zwrotnego)
	

	
	Otwarta faza wyjściowa
	Wymień bezpiecznik wejściowy

	Błąd komunikacji
	Uszkodzone połączenie między pulpitem i napędem.
	Sprawdź złącze.

	
	Zła praca CPU napędu. 
	Skontaktuj się z serwisem technicznym Power Electronics.

	Metoda pracy przy utracie nastawy częstotliwości.
	LOP: Utracona nastawa częstotliwości z płyty sterującej.
	Aby wyeliminować błąd sprawdź czy płyta sterująca nie jest uszkodzona.

	
	LOR: Utracona nastawa częstotliwości z sieci komunikacji
	Sprawdź czy sieć komunikacyjna pracuje prawidłowo. 

	
	LOV: Utracona nastawa częstotliwości podana przez sygnał analogowy V1.
	Sprawdź okablowanie analogowego wejścia napięciowego  V1.

	
	LOI: Utracona nastawa częstotliwości podana przez sygnał I.
	Sprawdź okablowanie analogowego wejścia prądowego I.

	Przeciążenie napędu
	Obciążenie przekracza moc znamionową napędu.
	Zwięsz moc znamionową silnika i napędu.

	
	Niewłaściwy dobór mocy znamionowej napędu.
	Dobierz prawidłową moc znamionową napędu.


9.3. Rozwiązywanie problemów

	Sytuacja błędu
	Sprawdzenie

	Silnik nie obraca się
	Sprawdzenie obwodów głównych:

Czy zasilanie jest prawidłowe? (Czy LED napędu świeci?)

Czy silnik jest prawidłowo podłączony?

	
	Sprawdzenie sygnałów wejść cyfrowych:

Sprawdź pracę sygnałów  start/stop napędu.

Sprawdź równoczesną pracę sygnałów ‘do przodu’/’wstecz’.

Sprawdź sygnał wejściowy nastawy częstotliwości napędu.

	
	Sprawdzenie ustawień parametrów:

Czy funkcja zapobiegania ruchu ‘wstecz’ jest aktywana? (FU1-01)

Czy tryb pracy został prawidłowo skonfigurowany? (DRV-03)

Czy komenda częstotliwość została zaprogramowana na 00.00Hz?

	
	Sprawdzenie obciążenia:

Czy obciążenie jest za wysokie czy silnik jest zablokowany? (hamulec mechaniczny)

	
	Inne:

Czy wyświetlany jest komunikat błędu i/lub czy LED alarmu świeci się? (miga LED STOP)

	Silnik obraca się w przeciwnym kierunku
	Czy kolejność faz U, V, W jest zgodna z zaciskami silnika?

	
	Czy sygnał pracy ‘do przód’ / ‘wstecz’ jest prawidłowo podłączony?

	Zbyt duża różnica między prędkością obrotową a nastawą
	Czy sygnał nastawy częstotliwości jest prawidłowy? (Sprawdź poziom sygnałów wejściowych)

	
	Czy konfiguracja poniższych parametrów jest prawidłowa? 

Dolne ograniczenie częstotliwości (FU1-34), Górne ograniczenie częstotliwości (FU1-35), Wzmocnienia analogowych sygnałów wejściowych (I/O-01 do I/O-16). 

	
	Syganł wejściowy znajduje się pod działaniem zewnętrznych zakłóceń (Użyj kabli ekranowanych)

	Napęd nie przyspiesza i hamuje łagodnie
	Czy czas przyspieszenia / hamowania nie jest za któtki?

	
	Czy obciążenie nie jest za duże?

	
	Czy nie za wysoko ustwione jest forsowanie momentu (FU2-68, 69) co powoduje iż funkcja dynamicznego ograniczenia prądu staje się bezużyteczna

	Prąd silnika jest za wysoki
	Czy obciążenie nie jest za duże?

	
	Czy nie za wysoko ustawiono ręczne forsowanie momentu (FU2-68, 69)?

	Prędkość obrotowa nie zwiększa się
	Czy wartość górnego ograniczenia częstotliwości (FU1-35) jest prawidłowa?

	
	Czy obciążenie nie jest za duże?

	
	Czy nie za wysoko ustwione jest forsowanie momentu (FU2-68, 69) co powoduje iż funkcja dynamicznego ograniczenia prądu staje się bezużyteczna


	Sytuacja błędu
	Sprawdzenie

	Prędkość obrotowa oscyluje podczas pracy napędu
	Sprawdzenie obciążenia: 

Czy obciążenie oscyluje?

	
	Sprawdź sygnał wejściowy: 

Czy sygnał nastawy częstotliwości oscyluje?

	
	Inne:

Czy długość przewodów w trybie sterowania V/F przekracza 500 metrów?


9.4. Sprawdzenie komponentów obwodu mocy

Przed sprawdzeniem komponentów mocy, odłącz napięcie zasilające i poczekaj aż kondensatory elektrolityczne obwodu głównego (DCP-DCN) rozładują się. 

1. Sprawdzenie prostownika i mostka dla napędów od 3.7kW do 22kW.


Rysunek 9.1. Schemat prostownika i mostka napędów do 22kW

· Odłącz kable od zacisków RST i UVW .

· Używając odpowiedniego miernika sprawdź czy zaciski napędu (R, S, T, U, V, W, P1 (lub P2 lub P), N) są wciąż naładowane czy nie

· Odczekaj aż kondensatory elektrolityczne (DCP – DCN) rozładują się do bezpiecznego poziomu.

· Podczas testu w stanie ‘Otwarty’ wyświetlane będą mega ohm’y. W stanie ‘Zamknięty’ wartość wyświetlanej rezystancji będzie w okolicy dziesiątek ohm’ów. Czasami połączenie będzie wydawało się być zamknięte z powodu zgromadzonego obciążenia w kondensatorach szyny, lecz stan ten zniknie szybko i wartość mega ohm’ów będzie wyświetlana ponownie. 

Wyświetlane wartości pomiarowe nie zawsze będą takie same. Wartości będą się zmieniały w zależności od użytego miernika.

Pomiary można wykonać zgodnie z załączoną tabelą:

	Moduł
	Polaryzacja
	Wartość sprawdzenia
	Element
	Polaryzacja
	Wartość sprawdzenia

	
	+
	-
	
	
	+
	-
	

	Diody
	D1
	R
	DCP+
	Zamknięty
	D4
	R
	N
	Otwarty

	
	
	DCP+
	R
	Otwarty
	
	N
	R
	Zamknięty

	
	D2
	S
	DCP+
	Zamknięty
	D5
	S
	N
	Otwarty

	
	
	DCP+
	S
	Otwarty
	
	N
	S
	Zamknięty

	
	D3
	T
	DCP+
	Zamknięty
	D6
	T
	N
	Otwarty

	
	
	DCP+
	T
	Otwarty
	
	N
	T
	Zamknięty

	IGBT
	Tr1
	U
	DCP
	Zamknięty
	Tr4
	U
	N
	Otwarty

	
	
	DCP
	U
	Otwarty
	
	N
	U
	Zamknięty

	
	Tr3
	V
	DCP
	Zamknięty
	Tr6
	V
	N
	Otwarty

	
	
	DCP
	V
	Otwarty
	
	N
	V
	Zamknięty

	
	Tr5
	W
	DCP
	Zamknięty
	Tr2
	W
	N
	Otwarty

	
	
	DCP
	W
	Otwarty
	
	N
	W
	Zamknięty


2. Sprawdzenie prostownika i mostka dla napędów od 30kW do 75kW.


Rysunek 9.2. Schemat prostownika i mostka napędów od 30kW

· Pomiary powinny być wykonane bezpiecznie z odpowiednimi środkami ostrożności zalecanymi w poprzedniej sekcji.

· Pomiary można wykonać zgodnie z załączoną tabelą:

	Moduł
	Polaryzacja
	Wartość sprawdzenia
	Element
	Polaryzacja
	Wartość sprawdzenia

	
	+
	-
	
	
	+
	-
	

	Diody
	D1
	R
	DCP+
	Zamknięty
	D4
	R
	N
	Otwarty

	
	
	DCP+
	R
	Otwarty
	
	N
	R
	Zamknięty

	
	D5
	S
	N
	Otwarty
	D6
	T
	N
	Otwarty

	
	
	N
	S
	Zamknięty
	
	N
	T
	Zamknięty

	IGBT
	Tr1
	U
	DCP
	Zamknięty
	Tr4
	U
	N
	Otwarty

	
	
	DCP
	U
	Otwarty
	
	N
	U
	Zamknięty


	
	Tr3
	V
	DCP
	Zamknięty
	Tr6
	V
	N
	Otwarty

	
	
	DCP
	V
	Otwarty
	
	N
	V
	Zamknięty

	
	Tr5
	W
	DCP
	Zamknięty
	Tr2
	W
	N
	Otwarty

	
	
	DCP
	W
	Otwarty
	
	N
	W
	Zamknięty


9.5. Przeglądy i konserwacja

Napędy SD450 składają się z wielu części elektronicznych takich jak urządzenia półprzewodnikowe. Niemniej jednak, temperatura,  wilgotność, wibracje I starzenie się elementów może zmniejszyć ich sprawność. Aby uniknąć wszelkich nieregularnośc, zalecamy stosowanie cyklicznych przeglądów. 
9.5.1. Ostrzeżenia

· Przed dokonywaniem jakichkolwiek przeglądów upewnij się czy napięcie zostało odłączone.

· Dokonuj przeglądów po upewnieniu się że kondensator szyny DC został rozładowany. Sprawdź czy napięcie między zaciskami P – N, lub P1 – N lub P2 – N, jest poniżej 30Vdc. Kondensatory szyny DC mogą być naładowane nawet po odłączeniu napięcia zasilania.

· Prawidłowy pomiar napięcia wyjściowego napędu może być wykonany przy użyciu miernika z prostownikiem napięcia. Pozostałe mierniki napięcia, włączając cyfrowe mierniki napięcia będą wyświetlały nieprawidłowe wartości z powodu wysokiej częstotliwości PWM napięcia wyjściowego napędu.
9.5.2. Sprawdzenie rutynowe

Sprawdź poniższe punkty przed obsługą napędu:

· Warunki miejsca instalacji.

· Warunki systemu chłodzenia napędu.

· Nadmierne wibracje.

· Nadmierne nagrzewanie.
Sprawdzenie cykliczne

· Czy są luźne śruby i nakrętki? Czy widoczna jest korozja spowodowana warunkami otoczenia? W tym wypadku, dokręć je lub wymień.

· Czy są drobiny kurzu lub brudu na systemie chłodzącym napęd? W tym wypadku wyczyść to sprężonym powietrzem.

· Czy są drobiny kurzu lub brudu na płytach sterujących? W tym wypadku wyczyść to sprężonym powietrzem.

· Czy są uszkodzone złącza? W tym wypadku sprawdź odpowiednie złącze.

· Sprawdź kierunek wirowania wentylatora chłodzącego, stan kondensatorów i styków stycznika. Wymień jeżeli stwierdzisz jakiekolwiek anomalia. 
9.5.3. Test stanu izolacji / induktor.

Przeprowadź próbę stanu izolacji wyposażenia po odłączeniu napędu. Napięcie testowe nie powinno być podawane na napęd. Test induktorem powinien być przeprowadzony tylko dla obwodów mocy (nie wykonuj go na obwodach sterowania)

Użyj induktora 500Vdc. Test izolacji nie powinien być przeprowadzany na napędzie, w przeciwnym wypadku moduł IGBT może zostać uszkodzony.

Przeglądy dzienne i okresowe

	Miejsce przeglądu
	Element Przeglądany 
	Przegląd
	Okres czasu
	Metoda przeglądu
	Kryteria
	Instrumenty pomiarowe

	
	
	
	Codziennie
	1 rok
	2 lata
	
	
	

	Wszystko
	Warunki otoczenia
	Czy są cząstki pyłu ? 

Czy temperatura i wilgotność otoczenia są zgodne ze Specyfikacją? 
	o
	
	
	Patrz “Ostrzeżenia”
	Temperatura:

-10 do +50

Wilgotność poniżej 50% bez kondensacji.
	Termometr,

Higrometr,

Rejestrator.

	
	Moduły
	Czy występują jakieś niezwykłe halasy lub drgania ? 
	o
	
	
	Wizualne i audio
	Brak anomalii.
	

	
	Wejście napięcia
	Czy podłączenie mocy do głównego obwodu jest we właściwym stanie ?
	o
	
	
	Pomiar napięcia miedzy zaciskami R, S, T
	
	Cyfrowy multimetr. Tester.

	Główny obwód
	Wszystko
	Kontrola Induktorem (pomiędzy obwodem głównym a uziemieniem)

Czy jakiekolwiek elementy były modyfikowane? 

Czy po oczyszczeniu komponentów zaobserwowano oznaki przegrzania? 
	
	o

o

o


	o


	Rozłącz przewody napędu i zewrzyj zaciski R, S, T, U, V, W i zmierz pomiędzy nimi i ziemią

Dokręć śruby

Kontrola wizualna.
	Więcej niż 5MΩ
Brak anomalii.
	Induktor 500V 

	
	Przewody/ Kable
	Czy przewody są skorodowane? 
Czy powłoka kabli nie jest uszkodzona? 
	
	o

o
	
	Kontrola wizualna.
	Brak anomalii.
	

	
	Zaciski
	Czy jest widoczne jakieś uszkodzenie?
	
	o
	
	Kontrola wizualna.
	Brak anomalii.
	

	
	Moduły IGBT 

Moduły Diodowe 
	Sprawdź wartość rezystancji pomiędzy zaciskami każdego elementu. 
	
	
	o
	Rozłącz przewody napędu i pomierz wartość rezystancji pomiędzy

 R, S, T ( P, N  i

U, V, W ( P, N  z testerem
	(See "Checking of Power Circuit Components") 
	Cyfrowy multimetr. Tester Analogowy.

	
	Każdy kondensator mocy
	Czy obserwowano wyciek płynu ? 

Czy kondensator jest dobrze zamocowany?

Czy zaobserwowano jakieś rozszczelnienia lub rozdęcia obudowy?

Pomiar pojemności
	o

o
	o


	
	Kontrola wizualna.

Zmierz pojemność używając właściwych przyrządów.
	Brak anomalii

Więcej niż 85% pojemności znamionowej
	Instrument do pomiaru pojemności.

	
	Stycznik
	Czy występuje jakieś brzęczenie stycznika?

Czy są uszkodzone styki?
	
	o

o


	
	Kontrola audio.

Kontrola wizualna.
	Brak anomalii.
	

	
	Rezystancja
	Czy rezystancja izolacji jest uszkodzona? 

Czy rezystancja przewodów jest uszkodzona (otwarta)? 
	
	o

o


	
	Kontrola wizualna.
Odłącz jeden z końców I zmierz przy pomocy testera
	Brak anomalii.

Błąd powinien zawierać się w ±10%  wartości wyświetlanej rezystancji
	Cyfrowy multimetr. Tester Analogowy.

	Obwód sterowania  I zabezpieczenia
	Sprawdzenie pracy
	Czy występuje jakaś niesymetria pomiędzy fazami napięcia wyjściowego? 
Po wykonaniu sekwencji zabezpieczenia, wyświetlenie stanu obwodu nie powinno pokazać żadnego błędu
	
	o

o


	
	Pomiar napięcia pomiędzy zaciskami wyjściowymi U, V i W.
Otwórz obwód zabezpieczenia wyjścia napędu.
	Zrównoważone napięcie pomiędzy fazami t.j. dla modeli 200V (400V) różnice mniejsze niż 4V (8V).
Uszkodzony obwód pracuje zgodnie sekwencji 
	Cyfrowy multimetr / Woltomierz z prostowaniem napięcia.


	Miejsce przeglądu
	Element Przeglądany 
	Przegląd
	Okres czasu
	Metoda przeglądu
	Kryteria
	Instrumenty pomiarowe

	
	
	
	Codziennie
	1 rok
	2 lata
	
	
	

	System 

chłodzenia
	Wentylator chłodzenia
	Czy występują jakieś nienormalne hałasy lub drgania? 

Czy wentylator chłodzący jest rozłączony ?
	o


	o
	
	Odłącz zasilanie napędu (OFF) i obróć wentylator ręką. 

Sprawdź połączenia.
	Wentylator  powinien dać się obracać bez wysiłku.

Brak anomalii.
	

	Wyświetlacz
	Pomiary
	Czy wartości wyświetlane są prawidłowe ? 
	O
	o
	
	Sprawdż odczyty wyświetlacza poprzez pomiary zewnętrzne.
	Sprawdź odczyt z wartością pomierzoną.
	Woltomierz / Amperomierz etc.

	Silnik
	Wszystkie
	Czy występują jakieś hałasy lub nienormalne  drgania? 

Czy daje się wyczuć jakiś nadzwyczajny zapach? 
	o

o
	
	
	Kontrola audio, przy użyciu powonienia i wizualna.

Sprawdź, czy uszkodzenia nie zostały spowodowane przegrzaniem.
	Brak anomalii.
	

	
	Rezystancja izolacji
	Kontrola Induktorem (pomiędzy zaciskami wyjściowymi uzwojeń a zaciskiem uziemienia )
	
	
	o
	Rozłącz kable  U, V i W a następnie połącz je razem. Sprawdż rezystancję pomiędzy tym połączeniem a zaciskiem uziemienia
	Więcej niż 5MΩ
	Induktor 500V 


Uwaga: Wartości w ( ) odnoszą się do modeli 400V.

Uwaga: Długość życia głównych komponentów wskazanych powyżej bazuje na warunkach pracy ciągłej i określonego obciążenia. Warunki te mogą się zmienić w zależności od warunków środowiska.
10.   KOMUNIKACJA RS485 

10.1. 
 Wstęp
Napęd może być sterowany i monitorowany przez sekwencyjny program PLC lub inny moduł nadrzędny.

Napędy lub inne urządzenia podrzędne mogą zostać dołączone do sieci RS485 aby można było nimi sterować z PLC lub komputera. W ten sposób ustawienia parametrów i monitorowanie mogą być wykonywane z komputera z użyciem programu użytkownika.

Do komunikacji użytkownik może użyć dowolnego konwertera RS232/485 o specyfikacji zależnej od producenta.


Rysunek 10.1 Konfiguracja systemu dla sieci RS485

Uwaga: Zaleca się stosowanie modułów wzmacniających sygnał w celu dostosowania prędkości komunikacji lub gdy przewód komunikacyjny jest dłuższy niż 1200m. Jego użycie jest konieczne w celu poprawy komunikacji w otoczeniu silnie zakłóconym.

10.2. Specyfikacja
Specyfikacja ogólna.

· Metoda komunikacji:


RS485.

· Forma transmisji:



Metoda szyny, system połączeń wielopunktowych.

· Napęd:






SD450.

· Konwerter:





Konwerter RS232.

· Ilość napędów w sieci:


31.

· Odległość transmisji:


poniżej 1.200m maksymalnie (zalecane 700m).

Specyfikacja instalacji.

· Zalecany przewód:



0.75mm² (18AWG), ekranowany para skręcona.

· Instalacja:





Zaciski C+, C-, CM, złącze TER2 na płycie sterującej.

· Zasilanie:





zasilanie izolowane od zasilania napędu.

Specyfikacja komunikacji.

· Prędkość komunikacji:


Ustawialna 19200 / 9600 / 4800 / 2400 / 1200 bps.

· Procedura sterująca:


Asynchroniczny system komunikacji.

· System komunikacji:


pół duplex.

· Ilość bitów stopu:



1 bit.

· Suma kontrolna:



2 bajty.

· Sprawdzanie parzystości:

Brak.

· Wsparcie protokołu:

Odczyt/zapis parametrów, monitorowanie rejestrów/wykonawczych parametrów, rozgłaszanie.

10.3. Instalacja

10.3.1. Podłączenie przewodu komunikacyjnego
Do podłączenia sygnału wysokiego RS485 użyj zacisku C+ natomiast do podłączenia sygnału niskiego użyj zacisku C-

Aby zestawić komunikację pomiędzy więcej niż jednym napędem użyj zacisku CM.

Zainstaluj moduł wzmacniając sygnał w celu dostosowania prędkości komunikacji lub gdy przewód komunikacyjny jest dłuższy niż 1200m. Jego użycie jest konieczne w celu poprawy komunikacji w otoczeniu silnie zakłóconym.

Aby ustawić rezystancję zakończenia (120(), ustaw przełącznik J3 na ON (pozycja górna). Przełącznik J3 umieszczony jest po lewej stronie złącza pokazanego na rysunku (TER2).

Rysunek 10.2 Złącze TER2 płyty sterującej

Po podłączeniu przewodów, ustaw parametry odnoszące się do komunikacji zestawione w poniższej tabeli:
	Parametr
	Opis
	Ustawienie

	DRV-03
	Tryb kontroli Start / Stop
	Int.485
	Start / stop kontrolowane z sieci komunikacyjnej RS485.

	DRV-04
	Tryb kontroli częstotliwości
	Int.485
	Start / stop kontrolowane z sieci komunikacyjnej RS485.

	DRV-91
	Opcjonalny tryb sterowania Start / Stop
	Pulpit

Fx/Rx-1

Fx/Rx-2
	Wybór trybu sterowania Start / Stop kiedy sterowanie napędem będzie się odbywało przez sieć komunikacyjną.

	DRV-92
	Opcjonalny tryb sterowania częstotliwością
	Pulpit-1

Pulpit-2

V1

V1S

I

V1 + I

Impuls
	Wybór trybu sterowania częstotliwością kiedy sterowanie napędem będzie się odbywało przez sieć komunikacyjną.

	I/O-20...27
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. ZaciskM1...M8
	Napęd główny
	Pozwala na kontrolowanie napędu z sieci komunikacyjnej bez dodatkowych zmian.

	I/O-90
	Liczba slave’ów w sieci komunikacyjnej
	1 – 250
	Użyj dowolnej liczby w wypadku zainstalowania więcej niż 1 napędu

	I/O-91
	Prędkość transmisji w sieci komunikacyjnej
	9600bps
	Nastawa fabryczna

	I/O-92
	Tryb zatrzymania po utracie sygnału nastawy w sieci komunikacyjnej
	Brak
	W przypadku utraty sygnału kontynułuje pracę

	I/O-93
	Ustawienie czasu decyzji o utracie sygnału nastawy prędkości
	1.0s
	Nastawa fabryczna


10.3.2. Praca napędu w sieci komunikacyjnej
Po instalacji wyposażenia w sieci komunikacyjnej, postępuj według poniższych kroków w celu obsługi napędu zintegrowanego z siecią:

· Sprawdź prawidłowość podłączenia napędu i komputera.

· Załącz napęd, lecz nie podłączaj obciążenia dopóki nie uzyskasz stabilnej komunikacji pomiędzy napędem a komputerem.

· Uruchom program dla napędu z komputera.

· Używając programu z komputera, sprawdź czy napęd pracuje w prawidłowym kierunku.

· Jeżeli komunikacja nie działa poprawnie patrz ’10.6 Rozwiązywanie błędów’.

Protokół komunikacyjny MODBUS-RTU

Komputel lub inne urządzenie może być ‘urządzeniem nadrzędnym’ a napęd będzie ‘urządzeniem podrzędnym’. W takim przypadku napęd odpowiada na komendy odczytu/zapisu z urządzenia nadrzędnego. 

Wspierane kody funkcyjne.

	Kod funkcyjny
	Opis

	0x03
	Odczyt wielu rejestrów

	0x04
	Odczyt rejestru wejściowego

	0x06
	Zapis do pojedynczego rejestru

	0x10
	Zapis do wielu rejestrów


Kod wyjątku.

	Kod funkcyjny
	Opis

	0x01
	NIEDOZWOLONA FUNKCJA

Kiedy urządzenie nadrzędne wysyła kod różny od komend odczytu/zapisu (patrz wspierane kody funkcyjne).

	0x02
	NIEDOZWOLONY ADRES DANYCH

Kiedy adres parametru nie istnieje.

	0x03
	NIEDOZWOLONA WARTOŚĆ DANEJ

Kiedy dana jest wartością z poza zakresu parametru napędu w czasie zapisu. 

	0x06
	URZĄDZENIE PODRZĘDNE ZAJĘTE 

	Definiowane przez urzytkownika
	0x14
	1. Zapis zabroniony (adres 0x0004 wartość 0).

2. Tylko do odczytu lub brak możliwości programowania podczas pracy


10.4. Lista adresów

10.4.1. Część wspólna

	Adres
	Parametr
	Skala
	Jednostki
	R/W
	Wartość danych

	0x0000
	Model napędu
	
	
	R
	9: SD450


	0x0001
	Moc napędu
	
	
	R
	4: 3.7kW

5: 5.5kW

6: 15kW

7: 18.5kW

8: 22kW

9: 30kW

A: 37kW

B: 45kW

C: 55kW

D: 75kW

	0x0002
	Napięcie wejściowe napędu
	
	
	R
	0: 220Vac

1:400Vac

	0x0003
	Wersja oprogramowania
	
	
	R
	(Ex) 0x0100: Wersja 1.0

(Ex) 0x0101: Wersja 1.1

	0x0005
	Nastawa częstotliwości
	0.01
	Hz
	R/W
	Od zęstotliwośi początkowej do częstotliwości maksymalnej


	Adres
	Parametr
	Skala
	Jednostki
	R/W
	Wartość danych

	0x0006
	Komenda pracy
	
	
	R/W
	Bit 0: Stop

	
	
	
	
	
	Bit 1: Praca ‘do przodu’

	
	
	
	
	
	Bit 2: Praca ‘wstecz’

	
	
	
	
	W
	Bit 3: Reset błędu

	
	
	
	
	
	Bit 4: Zatrzymanie awaryjne

	
	
	
	
	-
	Bit 5: Nie używane

	
	
	
	
	R
	Bit 6 – 7: Wprowadzanie nastawy

0: Zaciski

1: Pulpit

2: Rezerwacja

3: Komunikacja

	
	
	
	
	
	Bit 8 – 14: Nastawa częstotliwości

0: DRV-00

1: Nie używane

2: Częstotliwość stopnia 1

3: Częstotliwość stopnia 2

4: Częstotliwość stopnia 3

5: Częstotliwość stopnia 4

6: Częstotliwość stopnia 5

7: Częstotliwość stopnia 6

8: Częstotliwość stopnia 7

8: Częstotliwość stopnia 7

9: Częstotliwość stopnia 8

10: Częstotliwość stopnia 9

11: Częstotliwość stopnia 10

12: Częstotliwość stopnia 11

13: Częstotliwość stopnia 12

14: Częstotliwość stopnia 13

15: Częstotliwość stopnia 14

16: Częstotliwość stopnia 15

17: Prędkość w górę

18: Prędkość w dół

19: Zero góra/dół

20 – 21: Rezerwacja

22: Analogowe V1

23: Analogowe V1S

24: Analogowe I

25: V1 + I

26: Impulsy

27: Opcja

28: Komunikacja

29: Opcja

30: Częstotliwość dobiegu

31: PID

	
	
	
	
	
	Bit 15: Błąd sieci

	0x0007
	Czas przyspieszenia
	0.1
	s
	R/W
	

	0x0008
	Czas hamowania
	0.1
	s
	R/W
	

	0x0009
	Prąd wyjściowy
	0.1
	A
	R
	

	0x000A
	Częstotliwość wyjściowa
	0.01
	Hz
	R
	

	0x000B
	Napięcie wyjściowe
	0.1
	V
	R
	

	0x000C
	Napięcie szyny DC
	0.1
	V
	R
	

	0x000D
	Moc wyjściowa
	0.1
	kW
	R
	

	0x000E
	Stan napędu
	
	
	R
	Bit 0: Zatrzymany

	
	
	
	
	
	Bit 1: Praca ‘do przodu’

	
	
	
	
	
	Bit 2: Praca ‘wstecz’

	
	
	
	
	
	Bit 3: Błąd

	
	
	
	
	
	Bit 4: Przyspieszanie

	
	
	
	
	
	Bit 5: Hamowanie

	
	
	
	
	
	Bit 6: Stan ustalony

	
	
	
	
	
	Bit 7: Hamowanie DC

	
	
	
	
	
	Bit 8: Zatrzymywanie

	
	
	
	
	
	Bit 9: Nie używane

	
	
	
	
	
	Bit 10: Otwarty hamules

	
	
	
	
	
	Bit 11: komenda praca ‘do przodu’

	
	
	
	
	
	Bit 12: komenda praca ‘wstecz’

	
	
	
	
	
	Bit 13: R/S REM 

	
	
	
	
	
	Bit 14: Częstotliwość REM 


	Adres
	Parametr
	Skala
	Jednostki
	R/W
	Wartość danych

	0x000F
	Informacja o zatrzymaniu
	
	
	R
	Bit 0: OCT1

	
	
	
	
	
	Bit 1: OV

	
	
	
	
	
	Bit 2: EXT-A

	
	
	
	
	
	Bit 3: BX

	
	
	
	
	
	Bit 4: LV

	
	
	
	
	
	Bit 5: REZERWACJA

	
	
	
	
	
	Bit 6: GF

	
	
	
	
	
	Bit 7: OHT

	
	
	
	
	
	Bit 8: ETH

	
	
	
	
	
	Bit 9: OLT

	
	
	
	
	
	Bit 10: HW-Diag

	
	
	
	
	
	Bit 11:REZERWACJA

	
	
	
	
	
	Bit 12:OCT2

	
	
	
	
	
	Bit 13:OPT

	
	
	
	
	
	Bit 14:PO

	
	
	
	
	
	Bit 15:IOLT

	0x0010
	Stan zacisku wejściowego
	
	
	R
	Bit 0: M1

	
	
	
	
	
	Bit 1: M2

	
	
	
	
	
	Bit 2: M3

	
	
	
	
	
	Bit 3: M4

	
	
	
	
	
	Bit 4: M5

	
	
	
	
	
	Bit 5: M6

	
	
	
	
	
	Bit 6: M7

	
	
	
	
	
	Bit 7: M8

	0x0011
	Stan zacisku wyjściowego
	
	
	R
	Bit 0: AUX1

	
	
	
	
	
	Bit 1: AUX2

	
	
	
	
	
	Bit 2: AUX3

	
	
	
	
	
	Bit 3: AUX4

	
	
	
	
	
	Bit 4: Nie używane

	
	
	
	
	
	Bit 5: Nie używane

	
	
	
	
	
	Bit 6: Nie używane

	
	
	
	
	
	Bit 7: 3ACB

	0x0012
	V1
	0 a 3FF
	
	R
	Wartość odnosi się do 0V –

+10V 

	0x0013
	V2
	0 a 3FF
	
	R
	Wartość odnosi się do 0V – 

-10V jeżeli ustawiono tryb częstotliwości na 2

	0x0014
	I
	0 a 3FF
	
	R
	Wartość odnosi się do 0mA –

20mA 

	0x0015
	RPM
	
	
	R
	Output speed

	0x001A
	Jednostki pulpitu
	
	
	R
	0: Hz

1: rpm

	0x001B
	Liczba biegunów
	
	
	R
	Nie używane

	0x001C
	Inne wersje
	
	
	R
	Nie używane


Funkcje podstawowe i grupa parametrów wyświetlanych (DRV)
	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	90FF
	37119
	DRV-00

Cmd. Freq
	Częstotliwość nastawiona, prąd wyjściowy (LCD)
	0
	
	0 – Max. freq.

	90FF
	37119
	DRV-00    T/K  0.00Hz      R   0.0%F   0.0%
	Wartość nastawy i sprzężenia zwrotnego
	0
	
	0 – 100

	9100
	37120
	DRV-01

Acc. Time
	Czas przyspieszenia
	200
	
	0 – 60000 

	9101
	37121
	DRV-02

Dec. Time
	Czas hamowania
	300
	
	0 – 60000

	9102
	37122
	DRV-03

Drive mode
	Tryb kontroli Start / Stop
	1
	Pulpit
	0 – 3

	
	
	
	
	
	Fx/Rx-1
	

	
	
	
	
	
	Fx/Rx-2
	

	
	
	
	
	
	Int.485
	

	9103
	37123
	DRV-04

Freq mode
	Tryb kontroli częstotliwości (Sposób wprowadzania nastawy częstotliwości)
	0
	Pulpit-1
	0 – 8

	
	
	
	
	
	Pulpit-2
	

	
	
	
	
	
	V1
	

	
	
	
	
	
	V1S
	

	
	
	
	
	
	I
	

	
	
	
	
	
	V1 + I
	

	
	
	
	
	
	Impuls
	

	
	
	
	
	
	Wew. 485
	

	
	
	
	
	
	Zew. PID
	

	9104
	37124
	DRV-05

Step Freq-1
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 1
	100
	
	często. pocz. – częst. maks

	9105
	37125
	DRV-06

Step Freq-2
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 2
	200
	
	często. pocz. – częst. maks

	9106
	37126
	DRV-07

Step Freq-3
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 3
	300
	
	często. pocz. – częst. maks

	9107
	37127
	DRV-08

Current 
	Prąd wyjściowy
	-
	
	-

	9108
	37128
	DRV-09

Speed
	Prędkość silnika
	-
	
	-

	9109
	37129
	DRV-10

DC link Vtg
	Napięcie DC
	-
	
	-

	910A
	37130
	DRV-11

User disp
	Wybór wskazania użytkownika
	-
	
	-

	910B
	37131
	DRV-12

Fault
	Błąd wyświetlany na ekranie pulpitu
	-
	
	-

	-
	-
	DRV-14   TAR

               OUT
	Cel / Wyświtlana częstotliwość wyjściowa
	-
	
	-

	-
	-
	DRV-15   REF

                FBK      
	Wyświetla prękość silnika
	-
	
	-

	910F
	37135
	DRV-16

Hz/Rpm Disp
	Wyświetla prękość silnika
	0
	Hz
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Rpm
	

	-
	-
	R              T 

F              O 

                        DRV-18
	Wyświtlanie parametrów PID
	-
	
	-

	-
	-
	V1           V2

V1S         I  

                        DRV-19
	Parametry AD
	-
	
	-

	-
	-
	R            O 

F                      DRV-20
	Wyświetlanie zewnętrznych parametrów PID
	-
	
	-

	915A
	37210
	DRV-91

Drive mode2
	Opcjonalny tryb sterowania Start / Stop
	1
	Pulpit
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Fx/Rx-1
	

	
	
	
	
	
	Fx/Rx-2
	

	915B
	37211
	DRV-92

Freq mode2                        
	Opcjonalny tryb sterowania częstotliwością (Sposób wprowadzania nastawy częstotliwości)
	0
	Pulpit-1
	0 – 6

	
	
	
	
	
	Pulpit-2
	

	
	
	
	
	
	V1
	

	
	
	
	
	
	V1S
	

	
	
	
	
	
	I
	

	
	
	
	
	
	V1 + I
	

	
	
	
	
	
	Impuls
	


Menu funkcji (FU1)
	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	-
	-
	FU1-00

Jump code
	Skok do wymaganego parametru
	0
	
	0 – FU1-30

	9200
	37376
	FU1-01

Run Prev.
	Zapobieganie zmianom kirunku obrotów silnika
	0
	Brak
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Prewencja do przodu
	

	
	
	
	
	
	Prewencja wstecz
	

	9201
	37377
	FU1-02

Acc. pattern
	Model przyspieszenia
	0
	Liniowy
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Krzywa-S
	

	
	
	
	
	
	Krzywa-U
	

	9202
	37378
	FU1 ►     Dec. pattern

03                      Linear
	Model hamowania
	0
	Liniowy
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Krzywa-S
	

	
	
	
	
	
	Krzywa-U
	

	9203
	37379
	FU1-04

Start Curve
	Początek krzywej-S
	50
	
	0 – 100

	9204
	37380
	FU1-05

End Curve
	Koniec krzywej-S
	50
	
	0 – 100

	9209
	37385
	FU1-10

Pre-HeatMode
	Podgrzewanie silnika
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	920A
	37386
	FU1-11

PreHeat Level
	Wartość % prądu znamionowego silnika
	30
	
	1 – 50

	920B
	37387
	FU1-12

PreHeatPerc
	Czas trwania prądu DC podawanego na silnik
	100
	
	1 – 100

	9213
	37395
	FU1-20

Start mode
	Tryb rozruchu napędu
	0
	Przyspieszenie
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Start - DC 
	

	
	
	
	
	
	Lotny – start
	

	9214
	37396
	FU1-21

DCSt time
	Czas podawania prądu DC
	0
	
	0 - 600

	9215
	37397
	FU1-22

DCSt value
	Poziom prądu DC przed startem
	50
	
	0 – 150

	9216
	37398
	FU1-23

Stop mode
	Tryb zatrzymania napędu
	0
	Hamowanie
	0 – 3

	
	
	
	
	
	HamowanieDC
	

	
	
	
	
	
	Wybieg
	

	
	
	
	
	
	Hamowanie strumieniem
	

	9217
	37399
	FU1-24

DCBlk time
	Czas opóźnienia podawania prądu DC
	10
	
	10 – 6000

	9218
	37400
	FU1-25

DCBr Frq
	Częstotliwość początkowa hamowania DC
	500
	
	10 – 6000

	9219
	37401
	FU1-26

DCBr time
	Czas podawania prądu DC
	10
	
	10 – 600

	921A
	37402
	FU1-27

DCBr value
	Poziom prądu DC podawany podczas hamowania DC
	50
	
	0 – 200

	921B
	37403
	FU1-28

Safety Stop
	Zatrzymanie silnika ze względów bezpieczeństwa po zaniku napięcia zasilania
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	921C
	37404
	FU1-29

Line Freq
	Wartość częstotliwości zasilania
	5000
	
	4000 – 12000

	921D
	37405
	FU1-30

Max Freq
	Maksymalna częstotliwość wyjściowa napędu
	5000
	
	4000 – 12000

	921E
	37406
	FU1-31

Base Freq
	Częstotliwość wyjściowa dla napięcia znamionowego silnika
	5000
	
	3000 – 12000

	921F
	37407
	FU1-32

Start Freq
	Częstotliwość początkowa
	50
	
	1 - 1000 

	9220
	37408
	FU1-33

Freq limit
	Wybór ograniczeń częstotliwości
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	9221
	37409
	FU1-34

F-limit Lo
	Dolne ograniczenie częstotliwości
	50
	
	0 – FU1-35

	9222
	37410
	FU1-35

F-limit Hi
	Górne ograniczenie częstotliwości
	50000
	
	FU1-34 – FU1-30

	9227
	37415
	FU1-40

V/F pattern
	Współczynnik relacji między napięciem a częstotliwością podaną na silnik
	0
	Liniowa
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Kwadratowa
	

	
	
	
	
	
	Użytkownika V/F
	

	9228
	37416
	FU1-41

User Freq 1
	Częstotliwość 1 (model V/F użytko.)
	1500
	
	0 – FU1-30


	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	9229
	37417
	FU1-42

User volt 1
	Napięcie 1 (model V/F użytkownika)
	25
	
	0 – 100

	922A
	37418
	FU1-43

User Freq 2
	Częstotliwość 2 (model V/F użytko.)
	3000
	
	0 – FU1-30

	922B
	37419
	FU1-44

User volt 2
	Napięcie 2 (model V/F użytkownika)
	50
	
	0 – 100

	922C
	37420
	FU1-45

User Freq 3
	Częstotliwość 3 (model V/F użytko.)
	4500
	
	0 – FU1-30

	922D
	37421
	FU1-46

User volt 3
	Napięcie 3 (model V/F użytkownika)
	75
	
	0 – 100

	922E
	37422
	FU1-47

User Freq 4
	Częstotliwość 4 (model V/F użytko.)
	5000
	
	0 – FU1-30

	922F
	37423
	FU1-48

User volt 4
	Napięcie 4 (model V/F użytkownika)
	100
	
	0 – 100

	9230
	37424
	FU1-49

 VAC 400.4V
	Ustawienie napięcia wejściowego
	910
	
	730 – 1150

	9231
	37425
	FU1-50

Motor Volt
	Napięcie znamionowe silnika
	400
	
	0 – 600

	9232
	37426
	FU1-51

Energy save
	Poziom oszczędzania energii Dozwolony/zabroniony
	0
	Brak
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Ręcznie
	

	
	
	
	
	
	Auto
	

	9233
	37427
	FU1-52

Manual save%
	Poziom oszczędzania energii
	0
	
	0 – 30

	9235
	37429
	FU1-54

KiloWattHour
	Wyświetlanie Mega lub Kilo Watów
	-
	
	-

	9236
	37430
	FU1-55

Inv. Temp.
	Temperatura napędu
	25
	
	0 – 160

	9237
	37431
	FU1-56

Motor Temp.
	Temperatura silnika
	25
	
	0 – 160

	923B
	37435
	FU1-60

ETH select
	Elektroniczne zabezpieczenie termiczne
	1
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	923C
	37436
	FU1-61

ETH 1min
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla 1 minuty
	150
	
	FU1-62 – 200

	923D
	37437
	FU1-62

ETH cont
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla pracy ciągłej
	105
	
	50 – FU1-61 (maks. 150)

	923E
	37438
	FU1-63

Motor type
	Tryb chłodzenia silnika
	0
	Chłodzenie własne
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Chłodzenie wymuszone
	

	923F
	37439
	FU1-64

OL level
	Poziom ostrzeżenie o przeciążeniu
	110
	
	30 – 110

	9240
	37440
	FU1-65

OL time
	Czas ostrzeżenia o przeciążeniu
	100
	
	0 – 300

	9241
	37441
	FU1-66

OLT select
	Wybór zatrzymanie po przeciążeniu
	1
	No
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	9242
	37442
	FU1-67

OLT level
	Poziom zatrzymanie po przeciążeniu
	120
	
	30 – 150

	9243
	37443
	FU1-68

OLT time
	Czas zatrzymanie po przeciążeniu
	600
	
	0 – 600

	9244
	37444
	FU1-69

Trip select
	Zabezpieczenie przed utratą fazy wej. / wyj.
	4 (ustawienie bitu)
	
	0 – 7 (ustaw. bitu)

	9245
	37445
	FU1-70

Stall prev.
	Tryb zapobiegania przed utknięciem
	0 (ustawienie bitu)
	
	0 – 7 (ustaw. bitu)

	9246
	37446
	FU1-72

Stall level
	Poziom prądu ograniczonego 
	100
	
	30 – 150

	9247
	37447
	FU1-73

Acc/Dec ch F
	Częstotliwość zmiany przyspieszania I hamowania.
	0
	
	0 – FU1-30

	9248
	37448
	FU1-73

Acc/Dec Freq
	Częstotliwość dla przyspieszania i hamowania
	0
	Maks.
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Trójkt
	

	9249
	37449
	FU1-74

Time scale
	Skala czasu
	1
	0.01s
	0 – 2

	
	
	
	
	
	0.1s
	

	
	
	
	
	
	1s
	

	924F
	37455
	FU1-80

Up/Dn Save
	Zapamiętywanie nastawy z moto potencjometru
	0
	Nie
	0 - 1

	
	
	
	
	
	Tak
	


	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	9250
	37456
	FU1-81

Run Delay T
	Czas opóźnienia przy starcie
	0
	
	0 – 100

	9254
	37460
	FU1-85

ULT select
	Wybór zatrzymanie przy niedociążeniu
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	9255
	37461
	FU1-86

ULT level
	Poziom niedociążenia
	30
	
	0 – 100

	9256
	37462
	FU1-87

ULT Freq
	Częstotliwość niedociążenia
	1500
	
	FU1-31 – FU1-30

	9257
	37463
	FU1-88

ULT time
	Czas zatrzymanie przy niedociążeniu
	0
	
	0 – 2000

	9259
	37465
	FU1-90

STOP Inertia
	Ustawienie inercji obciążenia
	8
	
	8 – 9999


Menu funkcji (FU2)
	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	-
	-
	FU2-00

Jump code
	Skok do wymaganego parametru
	40
	
	1 – 99

	9300
	37632
	FU2-01

Last trip-1
	Historia błędu ostatnie zatrzymanie
	-
	
	-

	9301
	37633
	FU2-02

Last trip-2
	Historia błędu zatrzymanie 1
	-
	
	-

	9302
	37634
	FU2-03

Last trip-3
	Historia błędu zatrzymanie 2
	-
	
	-

	9303
	37635
	FU2-04

Last trip-4
	Historia błędu zatrzymanie 3
	-
	
	-

	9304
	37636
	FU2-05

Last trip-5
	Historia błędu zatrzymanie 4
	-
	
	-

	9305
	37637
	FU2-06

Erase trips
	Kasowanie historii błędów
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	9306
	37638
	FU2-07

Dwell time
	Czas zatrzymania się
	0
	
	0 – 100

	9307
	37639
	FU2-08

Dwell Freq
	Częstotliwość zatrzymania się
	500
	
	FU1-32 – FU1-30

	9309
	37641
	FU2-10

Jump Freq
	Wybór pomijania częstotliwości
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	930A
	37642
	FU2-11

jump Lo 1
	Nastawa pomijanej dolnej częstot. 1
	1000
	
	0 – FU2-12

	930B
	37643
	FU2-12

jump Hi 1
	Nastawa pomijanej górnej częstot. 1
	1500
	
	FU2-11 – FU1-30

	930C
	37644
	FU2-1

jump Lo 2
	Nastawa pomijanej dolnej częstot. 2
	2000
	
	0 –FU2-14

	930D
	37645
	FU2-14

jump Hi 2
	Nastawa pomijanej górnej częstot. 2
	2500
	
	FU2-13 – FU1-30

	930E
	37646
	FU2-15

jump Lo 3
	Nastawa pomijanej dolnej częstot. 3
	3000
	
	0 – FU2-16

	930F
	37647
	FU2-16

jump Hi 3
	Nastawa pomijanej górnej częstot. 3
	3500
	
	FU2-15 – FU1-30

	9313
	37651
	FU2-20

Power-on run
	Restart po błędzie zailania
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	9314
	37652
	FU2-21

RST restart
	Restart po resecie błędu
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	9315
	37653
	FU2-22

Speed Search
	Funkcja szukania prędkości
	0 (Ustawienie bitu)
	
	0 – 15 (Ustaw. bitu)

	9316
	37654
	FU2-23

SS P-Gain
	Wzmocnienie proporcjonalne dla szukania prędkości
	200
	
	0 - 9999

	9317
	37655
	FU2-24

SS I-Gain
	Wzmocnienie całkowania dla szukania prędkości
	500
	
	0 – 9999

	9318
	37656
	FU2-25

Retry number
	Próby automatycznego resetu błędu
	0
	
	0 – 10

	9319
	37657
	FU2-26

Retry delay
	Czas pomiędzy próbami automatycznego resetu błędu
	10
	
	0 – 600

	9327
	37671
	FU2-40

Motor select
	Ustawienie mocy silnika
	-
	Patrz lista par. Prog. (8.2)
	0 – 15

	9328
	37672
	FU2-41

Pole number
	Liczba biegunów silnika
	4
	
	2 – 12

	9329
	37673
	FU2-42

Rated-Slip 
	Częstotliwość znamionowa poślizgu silnika
	-
	
	0 – 10

	932ª
	37674
	FU2-43

Rated-Curr
	Prąd znamionowy silnika
	-
	
	1 – 2000

	932B
	37675
	FU2-44

Noload-Curr
	Prąd biegu jałowego
	-
	
	5 – 2000

	932C
	37676
	FU2-45

Efficiency
	Sprawność silnika
	-
	
	70 – 100

	932D
	37677
	FU2-46

Inertia rate
	Wartość inercji obciążenia
	0
	
	0 – 8

	932E
	37678
	FU2-47

RPM factor
	Ustawienie wzmocnienia dla prędości silnika
	100
	
	1 – 1000

	932F
	37679
	FU2-48

Carrier freq
	Ustawienie częstotliwości nośnej
	-
	
	7 – 150


	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	9330
	37680
	FU2-49

PWM Select
	Wybór trybu modulacji
	0
	Normalna 1
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Normalna 2
	

	
	
	
	
	
	Niska upływość
	

	933B
	37691
	FU2-60

Control mode
	Wybór trybu sterowania napędu
	0
	V/F
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Kompensacja poślizgu
	

	
	
	
	
	
	Wektor bezczujnikowy
	

	933C
	37692
	FU2-61

Auto Tuning
	Autostrojenie parametrów silnika
	0
	No
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	933D
	37693
	FU2-62

Rs
	Rezystancja stojana
	-
	
	-

	933E
	37694
	FU2-63

Lsigma
	Indukcyjność rozproszenia
	-
	
	-

	933F
	37695
	FU2-64

PreExTime
	Czas przed wzbudzenia silnika
	10
	
	0 – 600

	9340
	37696
	FU2-65

SL P-Gain
	Wzmocnienie proporcjonalne dla wektora bezczujnikowego
	1000
	
	0 – 9999

	9341
	37697
	FU2-66

SL I-Gain
	Wzmocnienie całkowania dla wektora bezczujnikowego
	100
	
	0 – 9999

	9342
	37698
	FU2-67

Torque boost
	Ustawienie forsowania momentu
	0
	Ręczne
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Automatyczne
	

	9343
	37699
	FU2-68

Fwd boost
	Ręczne forsowanie momentu w kierunku ‘do przodu’
	20
	
	0 – 150

	9344
	37700
	FU2-69

Rev boost
	Ręczne forsowanie momentu w kierunku ‘wstecz’
	20
	
	0 – 150

	934F
	37711
	FU2-80

PowerOn disp
	Wyświetlenie po załączeniu napięcia zasilania
	0
	DRV-00 'Cmd. Freq.'
	0 – 12

	
	
	
	
	
	DRV-01 'Acc. Time'
	

	
	
	
	
	
	DRV-02 'Dec. Time’
	

	
	
	
	
	
	DRV-03 'Drive mode'
	

	
	
	
	
	
	DRV-04 'Freq mode'
	

	
	
	
	
	
	DRV-05 'Step Freq-1'
	

	
	
	
	
	
	DRV-06 'Step Freq-2'
	

	
	
	
	
	
	DRV-07 'Step Freq-3'
	

	
	
	
	
	
	DRV-08 'Current'
	

	
	
	
	
	
	DRV-09 'Speed'
	

	
	
	
	
	
	DRV-10 'DC link Vtg'
	

	
	
	
	
	
	DRV-11 'User disp'
	

	
	
	
	
	
	DRV-12 'Fault None'
	

	9350
	37712
	FU2-81

User disp
	Wyświetlenie dla wartości wyświetlanej w  DRV-11
	0
	Napięcie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Waty
	

	-
	-
	FU2-82

S/W PE x.x
	Wersja oprogramowania
	-
	
	-

	9352
	37714
	FU2-83

LastTripTime
	Czas od ostatniego błędu
	-
	
	-

	9353
	37715
	FU2-84

On-Time
	Czas podłączenia urządzenia
	-
	
	-

	9354
	37716
	FU2-85

Run-time
	Czas pracy
	-
	
	-

	9356
	37718
	FU2-87

Power Set
	Ustawienie mocy
	1000
	
	10 – 4000

	-
	-
	FU2-90

Para. disp
	Wybór wyświetlanych parametrów
	0
	Fabryczna
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Wszystkie Para.
	

	
	
	
	
	
	Różne Para
	


	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	-
	-
	FU2-91

Para. read 
	Czytanie parametrów
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	-
	-
	FU2-92

Para. write
	Wpisywanie parametrów
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	935C
	37724
	FU2-93

Para. init
	Przywracanie parametrów
	0
	Nie
	0 – 8

	
	
	
	
	
	Wszystkie grupy
	

	
	
	
	
	
	DRV
	


	
	
	
	
	
	FU1
	

	
	
	
	
	
	FU2
	

	
	
	
	
	
	I/O
	

	
	
	
	
	
	EXT
	

	
	
	
	
	
	COM
	

	
	
	
	
	
	APP
	

	-
	-
	FU2-94

Para. lock
	Zabezpieczenie parametrów
	0
	
	0 – 9999

	-
	-
	FU2-95

Para. save
	Zapisanie parametrów
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	


Menu wejść i wyjść (I/O)
	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	-
	-
	I/O-00

Jump code
	Skok do wymaganego parametru
	1
	
	1 – 99

	9400
	37888
	I/O-01

V1 Filter
	Filtr analogowego wejścia napięciowego 
	250
	
	0 – 9999

	9401
	37889
	I/O-02

V1 volt x1
	Napięcie minimalne wejścia V1
	0
	
	0 – 1200

	9402
	37890
	I/O-03

V1 Freq y1
	Częstotliwość minimalna dla napięcia minimalnego wejścia V1
	0
	
	0 – FU1-30

	9403
	37891
	I/O-04

V1 volt x2
	Napięcie maksymalne wejścia V1
	1000
	
	0 – 1200

	9404
	37892
	I/O-05

V1 Freq y2
	Częstotliwość maksymalna dla napięcia maksymalnego wejścia V1
	5000
	
	0 – I/O-03

	9405
	37893
	I/O-06

I Filter
	Filtr analogowego wejścia prądowego
	250
	
	0 – 9999

	9406
	37894
	I/O-07

I curr x1
	Prąd minimalny wejścia I
	400
	
	0 – 2000

	9407
	37895
	I/O-08

I Freq y1
	Częstotliwość minimalna dla prądu minimalnego wejścia I
	0
	
	0 – FU1-30

	9408
	37896
	I/O-09

I curr x2
	Prąd maksymalny wejścia I
	1000
	
	0 – 2000

	9409
	37897
	I/O-10

I Freq y2
	Częstotliwość maksymalna dla prądu maksymalnego wejścia I 
	5000
	
	0 – I/O-08

	940A
	37898
	I/O-11

P pulse set
	Wybór trybu wejścia impulsowego
	1
	(A+B)
	0 – 1

	
	
	
	
	
	(A)
	

	940B
	37899
	I/O-12

P Filter
	Filtr wejścia impulsowego
	10
	0 – 9999
	

	940C
	37900
	I/O-13

P pulse x1
	Minimalna częstotliwość impulsu wejścia A0, B0
	0
	
	0 – 100

	940D
	37901
	I/O-14

P Freq y1
	Minimalna częstotliwość dla minimalnej częstotliwości impulsu wejścia A0, B0
	0
	
	0 – FU1-30

	940E
	37902
	I/O-15

P pulse x2
	Maksymalna częstotliwość impulsu wejścia A0, B0
	0
	
	0 – 100

	940F
	37903
	I/O-16

P Freq y2
	Maksymalna częstotliwość dla maksymalnej częstotliwości impulsu wejścia A0, B0
	5000
	
	0 – I/O-14

	9410
	37904
	I/O-17

Wire broken
	Kryterium dla utraty sygnału wejściowej nastawy analogowej
	0
	Brak
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Połowa x1
	

	
	
	
	
	
	Mniej niż x1
	

	9411
	37905
	I/O-18

Lostcommand
	Tryb zatrzymania po utracie analogowego sygnału wejściowego
	0
	Brak
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Wybieg
	

	
	
	
	
	
	Zatrzymanie
	

	9412
	37906
	I/O-19

Time out
	Czas zwłoki po utracie sygnału nastawy
	10
	
	1 – 1200


	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	9413
	37907
	I/O-20

M1 define 
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M1
	0
	Speed-L
	0 – 36

	
	
	
	
	
	Speed-M
	

	
	
	
	
	
	Speed-H
	

	
	
	
	
	
	XCEL-L
	

	
	
	
	
	
	XCEL-M
	

	
	
	
	
	
	XCEL-H
	

	
	
	
	
	
	DC-brake
	

	
	
	
	
	
	2nd Func
	

	
	
	
	
	
	Exchange
	

	
	
	
	
	
	Rezerwacja
	

	
	
	
	
	
	Up
	

	
	
	
	
	
	Down
	

	
	
	
	
	
	3-Wire
	

	
	
	
	
	
	Ext Trip
	

	
	
	
	
	
	Pre-Heat
	

	
	
	
	
	
	iTerm Clear
	

	
	
	
	
	
	Open-loop
	

	
	
	
	
	
	Main-drive
	

	
	
	
	
	
	Analog hold
	

	
	
	
	
	
	XCEL stop
	

	
	
	
	
	
	P Gain2
	

	
	
	
	
	
	Rezerwacjad
	

	
	
	
	
	
	Interlock1
	

	
	
	
	
	
	Interlock2
	

	
	
	
	
	
	Interlock3
	

	
	
	
	
	
	Interlock4
	

	
	
	
	
	
	Speed-X
	

	
	
	
	
	
	RST
	

	
	
	
	
	
	BX
	

	
	
	
	
	
	JOG
	

	
	
	
	
	
	FX
	

	
	
	
	
	
	RX
	

	
	
	
	
	
	ANA_CHG
	

	
	
	
	
	
	Pre-Excite
	

	
	
	
	
	
	Ext PID Run
	

	
	
	
	
	
	Up/Dn Clr
	

	9414
	37908
	I/O-21

M2 define
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M2
	1
	Patrz I/O-20
	0 – 36

	9415
	37909
	I/O-22

M3 define
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M3
	2
	Patrz I/O-20
	0 – 36

	9416
	37910
	I/O-23

M4 define 
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M4
	28
	Patrz I/O-20
	0 – 36

	9417
	37911
	I/O-24

M5 define 
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M5
	29
	Patrz I/O-20
	0 – 36 

	9418
	37912
	I/O-25

M6 define
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M6
	30
	Patrz I/O-20
	0 – 36

	9419
	37913
	I/O-26

M7 define 
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M7
	31
	Patrz I/O-20
	0 – 36 

	941A
	37914
	I/O-27

M8 define
	Wielofunkcyjne wejście cyfrowe. Zacisk M8
	32
	Patrz I/O-20
	0 – 36

	-
	-
	I/O-28

In status
	Stan wejść cyfrowych
	0 (Bit wyświetlany)
	
	0 – 2047 (Bit wyświetlany)

	941C
	37916
	I/O-29

Ti Filt Num
	Filtr wejść cyfrowych
	15
	
	2 – 1000

	941D
	37917
	I/O-30

Jog Freq
	Ustawienie częstotliwości dobiegu
	1000
	
	0 – FU1-30

	941E
	37918
	I/O-31

Step Freq-4 
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 4
	4000
	
	0 – FU1-30

	941F
	37919
	I/O-32

Step Freq-5
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 5
	5000
	
	0 – FU1-30

	9420
	37920
	I/O-33

Step Freq-6
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 6
	4000
	
	0 – FU1-30

	9421
	37921
	I/O-34

Step Freq-7
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 7
	3000
	
	0 – FU1-30

	9422
	37922
	I/O-35

Step Freq-8 
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 8
	2000
	
	0 – FU1-30


	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	9423
	37923
	I/O-36

Step Freq-9
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 9
	1000
	
	0 – FU1-30

	9424
	37924
	I/O-37

Step Freq-10
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 10
	2000
	
	0 – FU1-30

	9425
	37925
	I/O-38

Step Freq-11
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 11
	3000
	
	0 – FU1-30

	9426
	37926
	I/O-39

Step Freq-12
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 12
	4000
	
	0 – FU1-30

	9427
	37927
	I/O-40

Step Freq-13
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 13
	5000
	
	0 – FU1-30

	9428
	37928
	I/O-41

Step Freq-14
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 14
	4000
	
	0 – FU1-30

	9429
	37929
	I/O-42

Step Freq-15
	Prędkość przy częstotliwości stopnia 15
	3000
	
	0 – FU1-30

	9431
	37931
	I/O-50

Acc time-1
	Czas przyspieszenia 1
	200
	
	0 – 6000

	9432
	37932
	I/O-51

Dec time-1
	Czas hamowania 1
	200
	
	0 – 6000

	9433
	37933
	I/O-52

Acc time-2
	Czas przyspieszenia 2
	300
	
	0 – 6000

	9434
	37934
	I/O-53

Dec time-2
	Czas hamowania 2
	300
	
	0 – 6000

	9435
	37935
	I/O-54

Acc time-3
	Czas przyspieszenia 3
	400
	
	0 – 6000

	9436
	37936
	I/O-55

Dec time-3
	Czas hamowania 3
	400
	
	0 – 6000

	9437
	37937
	I/O-56

Acc time-4
	Czas przyspieszenia 4
	500
	
	0 – 6000

	9438
	37938
	I/O-57

Dec time-4
	Czas hamowania 4
	500
	
	0 – 6000

	9439
	37939
	I/O-58

Acc time-5
	Czas przyspieszenia 5
	400
	
	0 – 6000

	943A
	37940
	I/O-59

Dec time-5
	Czas hamowania 5
	400
	
	0 – 6000

	943B
	37941
	I/O-60

Acc time-6
	Czas przyspieszenia 6
	300
	
	0 – 6000

	943C
	37942
	I/O-61

Dec time-6
	Czas hamowania 6
	300
	
	0 – 6000

	943D
	37943
	I/O-62

Acc time-7
	Czas przyspieszenia 7
	200
	
	0 – 6000

	943E
	37944
	I/O-63

Dec time-7
	Czas hamowania 7
	200
	
	0 – 6000

	9443
	37955
	I/O-68

S0 Level
	Offset dla wyjścia analogowego S0
	0
	
	0 – 1000

	9444
	37956
	I/O-69

S1 Level
	Offset dla wyjścia analogowego S1
	0
	
	0 – 1000

	9445
	97957
	I/O-70

S0 mode
	Tryb wyjścia analogowego S0 

(0-10V)
	0
	Częstotliwość
	0 – 4

	
	
	
	
	
	Prąd
	

	
	
	
	
	
	Napięcie
	

	
	
	
	
	
	Szyna DC
	

	
	
	
	
	
	Wyj. Zew. PID
	

	9446
	37958
	I/O-71

S0 adjust
	Ustawienie wyjścia analogowego S0
	100
	
	10 – 200

	9447
	37959
	I/O-72

S1 mode
	Tryb wyjścia analogowego S1

(0-10V)
	2
	Patrz I/O-70
	0 - 4

	9448
	37960
	I/O-73

S1 adjust
	Ustawienie wyjścia analogowego S1
	100
	
	10 – 200

	9449
	37961
	I/O-74

FDT Freq
	Poziom częstotliwości detekcji
	3000
	
	0 – FU1-30

	944A
	37962
	I/O-75

FDT band
	Pasmo częstotliwości detekcji 
	1000
	
	0 – FU1-30


	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	944B
	37963
	I/O-76

Aux mode1
	Wybór konfiguracji dla przekaźnika pomocniczego 1
	0
	Brak
	0 – 21

	
	
	
	
	
	FDT-1
	

	
	
	
	
	
	FDT-2
	

	
	
	
	
	
	FDT-3
	

	
	
	
	
	
	FDT-4
	

	
	
	
	
	
	FDT-5
	

	
	
	
	
	
	OL
	

	
	
	
	
	
	IOL
	

	
	
	
	
	
	Utknięcie
	

	
	
	
	
	
	OV
	

	
	
	
	
	
	LV
	

	
	
	
	
	
	OH
	

	
	
	
	
	
	Utracona komenda
	

	
	
	
	
	
	Praca
	

	
	
	
	
	
	Stop
	

	
	
	
	
	
	Ustalony
	

	
	
	
	
	
	Linia INV
	

	
	
	
	
	
	Linia COMM
	

	
	
	
	
	
	Szukanie pręd.
	

	
	
	
	
	
	Gotowy
	

	
	
	
	
	
	MMC
	

	944C
	37964
	I/O-77

Aux mode2
	Wybór konfiguracji dla przekaźnika pomocniczego 2
	0
	Patrz I/O-76
	0 – 22

	944D
	37965
	I/O-78

Aux mode3
	Wybór konfiguracji dla przekaźnika pomocniczego 3
	0
	Patrz I/O-76
	0 – 22

	944E
	37966
	I/O-79

Aux mode4
	Wybór konfiguracji dla przekaźnika pomocniczego 4
	0
	Patrz I/O-76
	0 – 22

	944F
	37967
	I/O-80

Relay mode
	Wybór konfiguracji dla przekaźnika błędu
	2 (ustawienie bitu)
	
	0 – 7 (ustaw. bitu)

	-
	-
	I/O-81

Out status
	Stan aktywności wyjść cyfrowych
	0 (Wyświet. bitu)
	
	0 – 255 (Wyświe. bitu)

	9451
	37969
	I/O-82

Relay On
	Czas opóźnienia załączenia przekaźnika błędu. 
	0
	
	0 – 99990

	9452
	37970
	I/O-83

Relay Off
	Czas opóźnienia wyłączenia przekaźnika błędu.
	0
	
	0 – 99990

	9453
	37971
	I/O-84

Fan Con. Sel
	Wybór pracy wentylatora chłodzącego
	0
	Wentylator zasilanie zał. 
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Wnetylator praca
	

	
	
	
	
	
	Wentylator temperatura
	

	9454
	37972
	I/O-85

Fan Temp
	Ustawienie temperatury napędu
	70
	
	-

	9455
	37973
	I/O-86

V1 Unit Sel
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału V1
	0
	Prędkość
	0 – 5

	
	
	
	
	
	Procent
	

	
	
	
	
	
	Bar
	

	
	
	
	
	
	mBar
	

	
	
	
	
	
	kPa
	

	
	
	
	
	
	Pa
	

	9456
	37974
	I/O-87

I Unit Sel
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału I
	0
	Patrz I/O-86
	0 – 5

	9457
	37975
	I/O-88

PulseUnitSel
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału A0, B0
	0
	Patrz I/O-86
	0 – 5

	9459
	37977
	I/O-90

Inv No.
	Liczba slave’ów w sieci komunikacyjnej
	1
	
	1 – 250

	945A
	37978
	I/O-91

Baud rate
	Prędkość transmisji w sieci komunikacyjnej
	3
	1200bps
	0 - 4

	
	
	
	
	
	2400bps
	

	
	
	
	
	
	4800bps
	

	
	
	
	
	
	9600bps
	

	
	
	
	
	
	19200bps
	

	945B
	37979
	I/O-92

COM Lost Cmd
	Tryb zatrzymania po utracie sygnału nastawy w sieci komunikacyjnej 
	0
	Brak
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Wybieg
	

	
	
	
	
	
	Zatrzymanie
	

	945C
	37980
	I/O-93

COM Time Out
	Ustawienie czasu decyzji o utracie sygnału nastawy prędkości
	10
	
	1 – 1200

	945D
	37981
	I/O-94

Delay Time
	Ustawienie komunikacji  RS232/RS485
	5
	
	2 – 1200


	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	945E
	37982
	I/O-95

In NO/NC Set    
	Funkcje logiczne wejść cyfrowych
	0 (ustawienie bitu)
	
	0 – 2047 (ustaw. bitu)

	945F
	37983
	I/O-96

In CheckTime
	Czas sprawdzenia dla wejść cyfrowych
	1
	
	1 - 1000

	9460
	37984
	I/O-97

OH Trip Sel
	Wybór zatrzymania po przekroczeniu temperatury
	2 (ustawienie bitu)
	
	0 – 7 (ustaw. bitu)

	9461
	37985
	I/O-98

MotTripTemp
	Wybór zatrzymania po przekroczeniu temperatury silnika
	110
	
	0 – 256


Menu aplikacji (APP)
	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	-
	-
	APP-00

Jump code
	Skok do wymaganego parametru
	1
	
	1 – 99

	9700
	38656
	APP-01

proc PI mode
	Wybór trybu pracy PID
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	9701
	38657
	APP-02

App. mode
	Wybór pracy z wieloma silnikami
	0
	Brak
	0 – 1

	
	
	
	
	
	MMC
	

	9703
	38659
	APP-04

AuxRefMode
	Wybór nastawy pomocniczej w trybie PID
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	9704
	38660
	APP-05

Aux Ref Sel
	Wybór źródła dla nastawy pomocniczej w trybie PID
	2
	Pulpit-1
	0 – 8

	
	
	
	
	
	Pulpit-2
	

	
	
	
	
	
	V1
	

	
	
	
	
	
	V1S
	

	
	
	
	
	
	I
	

	
	
	
	
	
	V1 + I
	

	
	
	
	
	
	Impuls
	

	
	
	
	
	
	Wew. 485
	

	
	
	
	
	
	Zew. PID
	

	9705
	38661
	APP-06

PID F/B
	Wybór żródła dla sygnału sprzężenia zwrotnego
	0
	I
	0 – 2


	
	
	
	
	
	V1
	

	
	
	
	
	
	Impuls
	

	9706
	38662
	APP-07

PID P-Gain
	Wzmocnienie proporcjonalne w trybie PID
	1000
	
	0 – 9999

	9707
	38663
	APP-08

PID I-Time
	Wzmocnienie całkowania w trybie PID
	5
	
	0 – 320

	9708
	38664
	APP-09

PID D-Time
	Wzmocnienie różniczkowania w trybie PID
	0
	
	0 – 100

	9709
	38665
	APP-10

PID Limit-H
	Ograniczenie górne częstotliwości wyjściowej w trybie PID
	5000
	
	0 – 30000

	970A
	38666
	APP-11

PID Limit-L
	Ograniczenie dolne częstotliwości wyjściowej w trybie PID
	50
	
	FU1-32 – 30000

	970B
	38667
	APP-12

PID OutScale
	Skalowanie wyjścia w trybie PID
	1000
	
	0 – 9999

	970C
	38668
	APP-13

PID P2-Gain
	Drugie wzmocnienie proporcjonalne w trybie PID
	1000
	
	0 – 9999

	970D
	38669
	APP-14

P-gain Scale
	Skalowanie wzmocnienia proporcjonalnego w trybie PID
	1000
	
	0 – 1000

	970E
	38670
	APP-15

PID Out Inv.
	Inwersja wyjścia w trybie PID
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	9710
	38672
	APP-17

PID U Fbk
	Transformacja sprzężenia zwrotnego z liniowego na kwadratowe
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	9711
	38673
	APP-18

FB Filter
	Filtr dla sygnałów sprzężenia zwrotnego
	10
	
	0 – 9999

	9713
	38675
	APP-20

2nd Acc time
	Czas przyspieszenia dla drugiego silnika
	50
	
	0 – 60000

	9714
	38676
	APP-21

2nd Dec time
	Czas hamowania dla drugiego silnika
	100
	
	0 – 60000

	9715
	38677
	APP-22

2ndBaseFreq
	Częstotliwość bazowa dla drugiego silnika
	5000
	
	3000 – FU1-30

	9716
	38678
	APP-23

2nd V/F
	Model Napięcie / częstotliwość  dla drugiego silnika
	0
	Liniowy
	0 – 2

	
	
	
	
	
	Kwadratowy
	

	
	
	
	
	
	V/F Użytkownika
	

	9717
	38679
	APP-24

2nd F-boost
	Wzmocnienie momentu w kierunku ‘do przodu’ dla drugiego silnika
	20
	
	0 – 150

	9718
	38680
	APP-25

2nd R-boost
	Wzmocnienie momentu w kierunku ‘wstecz’ dla drugiego silnika
	20
	
	0 – 150

	9719
	38681
	APP-26

2nd Stall
	Ogranieczenie prądu dla drugiego silnika
	100
	
	30 – 150

	971A
	38682
	APP-27

2ndETH1min
	1-minutowe elektroniczne zabezpieczenie termiczne dla drugiego silnika 
	130
	
	APP-28 – 200

	971B
	38683
	APP-28

2ndETH cont
	Elektroniczne zabezpieczenie termiczne dla pracy ciągłej dla drugiego silnika
	120
	
	5000 – APP-27 (maks. 150)

	971C
	38684
	APP-29

2nd R-Curr
	Prąd znamionowy dla drugiego silnika
	-
	
	10 – 2000


	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	971D
	38685
	APP-30

Aux Mot Run
	Pracujące silniki pomocnicze
	0
	
	-

	971E
	38686
	APP-31

Starting Aux
	Selection of starting for auxiliary motors
	1
	
	1 – 4

	971F
	38687
	APP-32

AutoOp Time
	Wyświetlenie czasu pracy w trybie obracania się wału
	0
	
	-

	9720
	38688
	APP-33

Nbr Aux's
	Liczba silników pomocniczych
	4
	
	0 – 4

	9727
	38695
	APP-40

Sleep Delay
	Czas opóźnienia uśpienia 
	600
	
	0 – 9999

	9728
	38696
	APP-41

Sleep Freq0
	Częstotliwość uśpienia 0
	0
	
	0 – FU1-30

	9729
	38697
	APP-42

Sleep Freq1
	Częstotliwość uśpienia 1
	0
	
	0 – FU1-30

	972A
	38698
	APP-43

Sleep Freq2
	Częstotliwość uśpienia 2
	0
	
	0 – FU1-30

	972B
	38699
	APP-44

Sleep Freq3
	Częstotliwość uśpienia 3
	0
	
	0 – FU1-30

	972C
	38700
	APP-45

Sleep Freq4
	Częstotliwość uśpienia 4
	0
	
	0 – FU1-30

	972D
	38701
	APP-46

Sleep Freq5
	Częstotliwość uśpienia 5
	0
	
	0 – FU1-30

	972E
	38702
	APP-47

Sleep Freq6
	Częstotliwość uśpienia 6
	0
	
	0 – FU1-30

	972F
	38703
	APP-48

Sleep Freq7
	Częstotliwość uśpienia 7
	0
	
	0 – FU1-30

	9730
	38704
	APP-49

WakeUp level
	Poziom przebudzenia dla trybu uśpienia
	20
	
	0 – 1000

	9731
	38705
	APP-50

Start Freq 1
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 1
	4950
	
	0 – FU1-30

	9732
	38706
	APP-51

Start Freq 2
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 2
	4950
	
	0 – FU1-30

	9733
	38707
	APP-52

Start Freq 3
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 3
	4950
	
	0 – FU1-30

	9734
	38708
	APP-53

Start Freq 4
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 4
	4950
	
	0 – FU1-30

	9735
	38709
	APP-54

Stop Freq 1
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 1
	2000
	
	0 – FU1-30

	9736
	38710
	APP-55

Stop Freq 2
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 2
	2000
	
	0 – FU1-30

	9737
	38711
	APP-56

Stop Freq 3
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 3
	2000
	
	0 – FU1-30

	9738
	38712
	APP-57

Stop Freq 4
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 4
	2000
	
	0 – FU1-30

	9739
	38713
	APP-58

Aux start DT
	Czas opóźnienia przed podłączeniem silników pomocniczych
	50
	
	0 – 9999

	973A
	38714
	APP-59

Aux stop DT
	Czas opóźnienia przed zatrzymaniem silników pomocniczych
	50
	
	0 – 9999

	973B
	38715
	APP-60

AUX AccTime
	Czas dla rampy załączenia silników pomocniczych
	20
	
	0 – 6000

	973C
	38716
	APP-61

AUX DecTime
	Czas dla rampy odłączenia silników pomocniczych
	20
	
	0 – 6000

	9741
	38721
	APP-66

AutoCh_Mode
	Tryb wirowania silników pomocniczych
	0
	
	0 – 2

	9742
	38722
	APP-67

AutoEx-intv
	Czas pracy napędu dla jednego z silników
	4320
	
	0 - 5940

	9744
	38724
	APP-69

Inter-lock
	Wykrycie silników wycofanych z użytku
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	9746
	38726
	APP-71

Aux STT FB
	Różnica dla uruchomienia silników pomocniczych
	2
	
	0 – 100

	9747
	38727
	APP-72

Aux STP FB                          
	Różnica dla zatrzymania silników pomocniczych
	0
	
	0 – 100

	9749
	38729
	APP-74

PrePID Freq
	Ustawienie częstotliwości napełniania
	0
	
	0 – FU1-30


	Adres
	Ekran
	Opis
	Wartość fabryczna
	Zakres

	16 bit
	10 bit
	
	
	
	Opcja
	Wartości

	974A
	38730
	APP-75

PrePID F/B
	Poziom opuszczenia trybu napełniania
	0
	
	0 – 100

	974B
	38731
	APP-76

PrePID dly
	Czas używania funkcji napełniania
	600
	
	0 – 9999

	974C
	38732
	APP-77

Pbroken mode
	Zatrzymanie ‘Uszkodzenie rurociągu’ podczas funkcji napełniania
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	974F
	38735
	APP-80

Ext PI mode
	Tryb zewnętrzny PID
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	9750
	38736
	APP-81

Ext Ref Sel
	Nastawa dla zewnętrznego PID
	3
	I
	0 – 3

	
	
	
	
	
	V1
	

	
	
	
	
	
	Impuls
	

	
	
	
	
	
	Pulpit
	

	9751
	38737
	APP-82

Ext Ref Perc
	Poziom dla nastawy dla zewnętrznego PID
	5000
	
	0 – 10000

	9752
	38738
	APP-83

Ext Fbk Sel
	Sygnał sprzężenia zwrotnego zewnętrznego PID
	0
	I
	0 – 2

	
	
	
	
	
	V1
	

	
	
	
	
	
	Impuls
	

	9754
	38740
	APP-85

ExtPID Pgain
	Wzmocnienie proporcjonalne dla zewnętrznego PID
	10
	
	0 – 9999

	9755
	38741
	APP-86

ExtPID Itime
	Wzmocnienie całkowania dla zewnętrznego PID
	100
	
	0 – 320

	9756
	38742
	APP-87

ExtPID Dtime
	Wzmocnienie różniczkowania dla zewnętrznego PID
	0
	
	0 – 2000

	9757
	38743
	APP-88

ExtPID lmt-H
	Ograniczenie górne częstotliwości wyjściowej dla zewnętrznego PID
	10000
	
	0 – 10000

	9758
	38744
	APP-89

ExtPID lmt-L
	Ograniczenie dolne częstotliwości wyjściowej dla zewnętrznego PID
	0
	
	0 – 3000

	9759
	38745
	APP-90

ExtPID Scale
	Skalowanie wyjścia dla zewnętrznego PID
	1000
	
	0 – 9999

	975A
	38746
	APP-91

Ext P2-gain
	Drugie wzmocnienie proporcjonalne dla zewnętrznego PID
	1000
	
	0 – 9999

	975B
	38747
	APP-92

Ext P Scale
	Skalowanie wzmocnienia proporcjonalnego dla zewnętrznego PID
	1000
	
	0 – 1000

	975C
	38748
	APP-93

ExtPID Fgain
	Wzmocnienie F gain dla zew. PID
	0
	
	0 – 9999 

	975E
	38750
	APP-95

ExtPIDOutInv
	Inwersja wyjścia dla zewnętrznego PID
	0
	Nie
	0 – 1

	
	
	
	
	
	Tak
	

	9760
	38752
	APP-97

ExtLoopTime
	Czas aktywacji zewnętrznego regulatora PID
	100
	
	50 – 200


Rozwiązywanie błędów
	Punkty kontrolne
	Rozwiązanie

	Czy zasilanie dostarczone jest do konwertera?
	Doprowadź zasilanie do konwertera

	Czy połączenie między komputerem a konwerterem jest prawidłowe ?
	Zapoznaj się z instrukcją obsługo konwertera

	Czy połączenie między konwerterem a kartą komunikacyjną jest prawidłowe ?
	Sprawdź okablowanie (patrz ‘10.3 Instalacja’).

	Czy port komunikacyjny został prawidłowo wybrany w programie użytkownika?
	Sprawdź czy wybrany port komunikacyjny jest identyczny z portem przez który chcemy się komunikować.

	Jednostka nadrzędna nie odpytuje?
	Sprawdź odpytywanie napędu przez jednostkę nadtzędną. 

	Czy prędkość transmisji napędu I komputera ustawione są prawidłowo ?
	Ustaw prawidłową wartość zgodnie z  ‘10.3 Instalacja’.

	Czy format danych programu użytkownika jest prawidłowy ?
	Revise user program.


11. OPCJE


 Napęd serii SD450 posiada wiele opcji dla różnych aplikacji. Sprawdź poniższą tabelę i wybierz odpowiednią opcję do swojej aplikacji.

	Opcja
	Nazwa
	Wymiary
	Opis

	Instalacja zewnętrzna
	Szyny komunikacyjne
	SD45TCD
	-
	Karta komunikacyjna DeviceNet

Zintegrowany protokół DeviceNet

Sterownik CAN

Liczba napędów w sieci: Maks. 64

Napięcie wejściowe: DC 11 ~ 25V

Body: 125, 250, 500k bps

Metoda CSMA/CD-NBA

	
	
	SD45TCP
	-
	Sieć komunikacyjna Profibus

Przyłącze do sieci ProfiBus

Typ urządzenia: Jednostka podporządkowana Profibus DP 

Liczba napędów w sieci: Maks. 64

Body: Max. 12M bps

	Instalacja zewnętrzna
	Przewód rozłączalny
	SD4CF1
	5m
	Przewód rozłączalny 5m do pulpitu wynośnego.

	
	Hamowanie dynamiczne
	DBSD4030
	Patrz grupa 1
	Moduł hamowania dla napędów od 3,7 do 11kW 400V

	
	
	DBSD4045
	
	Moduł hamowania dla napędów od 15 do 18,5kW 400V

	
	
	DBSD4075
	Patrz grupa 2
	Moduł hamowania dla napędów od 22 do 30kW 400V

	
	
	DBSD4145
	
	Moduł hamowania dla napędów od 37 do 45kW 400V

	
	
	DBSD4145
	
	Moduł hamowania dla napędów od 55 do 75kW 400V


11.1. Moduł hamowania dynamicznego

Napęd SD450 posiada obwód hamowania dynamicznego jako standardowy komponent. Zainstaluj moduł hamowania dynamicznego z odpowiednim rezystorem hamowania dynamicznego jeżeli musisz odprowadzić energię regeneracyjną. W tym miejscu zawarto wszelkie podstawowe informacje o modułach. Dodatkowe informacje zawarte są w specyfikacji konkretnych modułów.

Konfiguracja zacisków
W poniższej tabeli opisano zaciski modułów hamowania dynamicznego:

	Grupa
	Zacisk
	Opis

	Grupa 1
	CM
	Zacisk wspólny dla zatrzymania przekroczenie temperatury (OH).

	
	OH
	Zacisk wyjściowy dla zatrzymania przekroczenie temperatury (Otwarty kolektor: 20mA, 27Vdc).

	
	G
	Zacisk uziemienia.

	
	B2
	Przyłącze zacisku B2 rezystora hamowania dynamicznego.

	
	B1
	Przyłącze zacisku B1 rezystora hamowania dynamicznego.

	
	N
	Przyłącze zacisku N szyny DC napędu. 

	
	P
	Przyłącze zacisku P szyny DC napędu.

	Grupa 2
	G
	Zacisk uziemienia.

	
	N
	Przyłącze zacisku N szyny DC napędu.

	
	B2
	Przyłącze zacisku B2 rezystora hamowania dynamicznego.

	
	P/B1
	Przyłącze zacisku B1 rezystora hamowania dynamicznego.

Przyłącze zacisku P szyny DC napędu.


Wymiary

Poniżej pokazano grupy modułów hamowania dynamicznego:

a) Grupa 1.

Rysunek 11.1. Moduł hamowania dla napędów od 3,7kW do 18,5kW

b) Grupa 2.


Rysunek 11.2. Moduł hamowania dla napędów od 22kW do 75kW

Opis led’ów
a) Grupa 1:

	Led
	Opis

	OHT (Zielony)
	Kiedy radiator zostanie przegrzany i poziom przekracza ustawione ograniczenie, aktywowane jest zabezpieczenie przed przegrzaniem i po odłączeniu sygnału led zaczyna świecić 

	POWER (Czerwony)
	Świeci się kiedy do modułu zostanie podłączone zasilanie 

	RUN (Zielony)
	Świeci się kiedy moduł  hamowania dynamicznego pracuje prawidłowo odprowadzając energię regeneracyjną silnika.


b) Grupa 2:


	Led
	Opis

	RESET
	Naciśnij ten przycisk aby odblokować błąd OCT (przekroczenie prądu). Led OCT przestaje świecić gdy naciśniesz przycisk.

	POWER (Zielony)
	Świeci się kiedy do modułu zostanie podłączone zasilanie

	RUN (Zielony)
	Świeci się kiedy moduł  hamowania dynamicznego pracuje prawidłowo odprowadzając energię regeneracyjną silnika.

	OHT (Czerwony)
	Kiedy radiator zostanie przegrzany i poziom przekracza ustawione ograniczenie, aktywowane jest zabezpieczenie przed przegrzaniem i po odłączeniu sygnału led zaczyna świecić

	OCT (Czerwony)
	Sygnał zatrzymania z powodu przekroczenia prądu. Kiedy na IGBT wystąpi przekroczenie prądu, funkcja zabezpieczenia wyłączy sygnał pracy i led OCT zaścieci się.


11.1.1. Okablowanie modułów hamowania i rezystorów hamowania

	Zaciski rezystora hamowania
	Opis

	B1, B2
	Zaciski przyłączeniowe modułu hamowania dynamicznego. Podłącz przewody zgodnie ze schematem pokazanym wyżej. Podłącz zaciski rezystora hamowania dynamicznego do zacisków B1 i B2 modułu hamowania dynamicznego. 

	TH1, TH2
	Czujnik termiczny rezystora.

Temperatura normalna (otoczenia): Normalnie zamknięty (TH1 – TH2 zamknięty).

Przekroczenie temperatury rezystora: Normalnie otwarty (TH1 – TH2 otwarty).

Podłącz ten sygnał do zacisku wejściowego skonfigurowanego jako ‘Zatrzymanie awaryjne’.


Szczegóły okablowania pokazano na poniższym rysunku:
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Rysunek 11.3. Okablowanie modułu hamowania dynamicznego. Podłączenie zabezpieczenia rezystora hamującego.
11.2. Rezystor hamowania dynamicznego
11.2.1. Dobór zewnętrznego rezystora (opcja)
	Model napędu
	Model modułu hamowania
	kW
	Rezystor hamowania dynamicznego

(150% momentu hamującego) 

	
	
	
	Rezystancja (()
	Moc (W)

	SD45008
	DBSD4030
	3,7
	100
	150

	SD45012
	
	5,5
	70
	300

	SD45016
	
	7,5
	50
	400

	SD45024
	
	11
	35
	600

	SD45030
	DBSD4045
	15
	25
	800

	SD45039
	
	18,5
	20
	1000

	SD45045
	DBSD4075
	22
	17
	1100

	SD45060
	
	30
	12
	1500

	SD45075
	DBSD4145
	37
	10
	2000

	SD45090
	
	45
	8
	2500

	SD45110
	
	55
	7
	3000

	SD45150
	
	75
	5
	4000


* Tabela bazuje na 5% cyklu pracy z 15s ciągłym czasem hamowania This table is based on ED of 5% with continuous braking time of 15 seconds. W przypadku zastosowania innej aplikacji skonsultuj się z działem technicznym firmy Power Electronics.



OSTRZEŻENIE

	Podczas pracy napędu nie dotykaj rezystora hamowania może on być bardzo gorący (temperature rezystora może przekraczać 150ºC). 
Zaleca się stosowanie rezystorów hamujących wyposażonych w czujniki termiczne. Podłącz czujnik do jednego z zacisków wejściowych oznaczonych jako ‘Zatrzymanie awaryjne’.


12. POWSZECHNIE UŻYWANE KONFIGURACJE
12.1. 
 Komenda Start /Stop, nastawa częstotliwości z pulpitu lub wejścia analogowego

12.1.1. Konfiguracja parametrów
	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	DRV-00
	Nastawa częstotliwości
	0.00
	50Hz

	DRV-01
	Czas przyspieszenia
	Acc. Time
	30.0s

	DRV-02
	Czas hamowania
	Dec. Time
	30.0s

	DRV-03
	Tryb kontroli Start / Stop
	Drive mode
	Pulpit: Start / Stop przez pulpit.

Fx/Rx-1: Start / Stop przez zaciski.

Int. 485: Start /Stop przez szynę komunikacyjną.

	DRV-04
	Tryb kontroli częstotliwości
	Freq mode
	Pulpit – 1, Pulpit – 2: Ustawienie częstotliwości przez pulpit.

V1: Potencjometr podłączony do zacisków V+, V1 i 5G.

V1S: Potencjometr podłączony do zacisków V+, V1 i V-.

I:wejście analogowe 4-20mA / 0-20mA, zaciski I i 5G.

Pulse: Wejście analogowe impulsowe, zaciski A0 i B0.

Int. 485: Nastawa częstotliwości ustawiana przez sieć komunikacyjną

	FU1-23
	Tryb zatrzymania napędu
	Stop mode
	Hamowanie: Hamowanie kontrolowane przez parametr DRV-02.

Hamowanie DC: Napęd będzie zatrzymany przez wstrzykiwanie prądu DC.
Wybieg: Dhamowanie nie kontrolowane. Zatrzymanie inercyjne

Hamowanie strumieniem: Szybkie zatrzymanie otrzymamy dzięki rozpraszeniu na silniku energii regeneracyjnej w ciepło. (BĄDŹ OSTROŻNY PRZY UŻYWANIU TEJ OPCJI).

	FU1-29
	Częstotliwość zasilania
	Line Freq
	50.00Hz – Częstotliwość napięcia z sieci komercyjnej.

	FU1-30
	Częstotliwość maksymalna
	Max Freq
	50Hz – Maksymalna prędkość urządzenia.

	FU1-31
	Częstotliwość bazowa
	Base Freq
	50Hz – Przy tej częstotliwości napęd dostarcza znamionowego napięcia. Ustaw tą częstotliwość zgodnie z tabliczką znamionową silnika.

	FU1-32
	Częstotliwość początkowa
	Start Freq
	0,1Hz – Minimalna prędkość przy starcie.

	FU1-33
	Wybór ograniczeń częstotliwości
	Freq limit
	Nie: Ograniczenia ustawione w parametrach FU1-30 i FU1-32.

Tak: Ograniczenia ustawione w parametrach FU1-34 i FU1-35.

	FU1-34
	Dolne ograniczenie częstotliwości
	F-limit Lo
	0.00Hz

	FU1-35
	Górne ograniczenie częstotliwości
	F-limit Hi
	50.00Hz

	FU1-49
	Ustawienie napięcia wejściowego
	VAC 400.4V – 91.0%
	Ustawienie napięcia sieci komercyjnej.

	FU1-50
	Napięcie znamionowe silnika
	Motor Volt
	400V – ustawienie znamionowego napięcia silnika.

	FU1-60
	Elektroniczne zabezpieczenie termiczne
	ETH select
	Tak: w tym wypadku, dostępne są FU1-61 i FU1-62

	FU1-61
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla 1 minuty
	ETH 1min
	150%

	FU1-62
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla pracy ciągłej
	ETH cont
	105%

	FU1-81
	Czas opóźnienia przy starcie
	Run Delay T
	Czas opóźnienia przy starcie(opcjonalnie).

	FU2-20
	Restart po błędzie zailania
	Power-on run
	Nie: Napęd nie dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

Tak: Napęd dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

	FU2-21
	Restart po resecie błędu
	RST restart
	Nie: Napęd nie dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

Tak: Napęd dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

	FU2-40
	Ustawienie mocy silnika
	Motor select
	3,7kW
5,5kW
7,5kW
11kW
15kW
18,5kW

22kW
30kW
37kW
45kW
55kW
75kW 

	FU2-41
	Liczba biegunów silnika
	Pole number
	2 bieguny ≡ 3000 rpm
4 bieguny ≡ 1500 rpm
6 biegunów ≡ 750 rpm

	FU2-43
	Prąd znamionowy silnika
	Rated-Curr
	?A (Ustaw prąd zgodnie z tabliczką znamionową silnika).

	FU2-48
	Częstotliwość nośna
	Carrier freq
	2.0 kHz


	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	FU2-60
	Tryb sterowania
	Control mode
	Sterowanie V/F.

	FU2-67
	Ustawienie forsowania momentu
	Torque boost
	Ręczny

	FU2-93
	Przywracanie parametrów
	Para. Init
	Wszystkie grupy: Przywraca wszystkie parametry do nastaw fabrycznych.

	I/O-01
	Filtr analogowego wejścia napięciowego V1
	V1 Filter
	250ms (Filtr analogowego wejścia napięciowego)

	I/O-02
	Napięcie minimalne wejścia V1
	V1 volt x1
	0.00V (Napięcie minimalne wejścia V1)

	I/O-03
	Częstotliwość dla napięcia minimalnego V1
	V1 Freq y1
	0Hz (Częstotliwość dla napięcia minimalnego V1)

	I/O-04
	Napięcie maksymalne wejścia V1
	V1 volt x2
	10.0V (Napięcie maksymalne wejścia V1)

	I/O-05
	Częstotliwość dla napięcia maksymalnego V1
	V1 Freq y2
	50Hz (Częstotliwość dla napięcia maksymalnego V1)

	I/O-06
	Filtr analogowego wejścia prądowego I
	I Filter
	250ms (Filtr analogowego wejścia prądowego)

	I/O-07
	Prąd minimalny wejścia I
	I curr x1
	4.00mA (Prąd minimalny wejścia I)

	I/O-08
	Częstotliwość dla prądu minimalnego wejścia I
	I Freq y1
	0Hz (Częstotliwość dla prądu minimalnego wejścia I)

	I/O-09
	Prąd maksymalny wejścia I
	I curr x2
	20.00mA (Prąd maksymalny wejścia I)

	I/O-10
	Częstotliwość dla prądu maksymalnego wejścia I
	I Freq y2
	50Hz (Częstotliwość dla prądu maksymalnego wejścia I)


12.1.2. Schemat połączeń
Zaciski CM / M7: Komenda start (stan NO).

Zaciski I / 5G: Wejście analogowe 4-20mA.

Zaciski VR / V1 / 5G: Wejście analogowe 0-10 V.


Rysunek 12.1. Start /Stop, nastawa częstotliwości z pulpitu lub wejścia analogowego

Uwaga:
Przewody sterowania powinny być ekranowane i uziemione.




Dla napędów o mocy równej lub wyższej niż 30kW zacisk 5G będzie zaciskiem CM

Nastawy kilku prędkości przez zaciski M1, M2 i M3

12.1.3. Konfiguracja parametrów
	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	DRV-00
	Nastawa częstotliwości
	0.00
	50Hz

	DRV-01
	Czas przyspieszenia
	Acc. Time
	10.0s

	DRV-02
	Czas hamowania
	Dec. Time
	10.0s

	DRV-03
	Tryb kontroli Start / Stop
	Drive mode
	Pulpit: Start / Stop przez pulpit.

Fx/Rx-1: Start / Stop przez zaciski.

Int. 485: Start /Stop przez szynę komunikacyjną.

	DRV-04
	Tryb kontroli częstotliwości
	Freq mode
	Pulpit – 1, Pulpit – 2: Ustawienie częstotliwości przez pulpit.

V1: Potencjometr podłączony do zacisków V+, V1 i 5G.

V1S: Potencjometr podłączony do zacisków V+, V1 i V-.

I:wejście analogowe 4-20mA / 0-20mA, zaciski I i 5G.

Pulse: Wejście analogowe impulsowe, zaciski A0 i B0.

Int. 485: Nastawa częstotliwości ustawiana przez sieć komunikacyjną

	DRV-05
	Częstotliwość stopnia 1
	Step Freq-1
	30.00Hz  (Prędkość 1)

	DRV-06
	Częstotliwość stopnia 2
	Step Freq-2
	35.00Hz  (Prędkość 2)

	DRV-07
	Częstotliwość stopnia 3
	Step Freq-3
	40.00Hz  (Prędkość 3)

	FU1-23
	Tryb zatrzymania napędu
	Stop mode
	Hamowanie: Hamowanie kontrolowane przez parametr DRV-02.

Hamowanie DC: Napęd będzie zatrzymany przez wstrzykiwanie prądu DC.
Wybieg: Dhamowanie nie kontrolowane. Zatrzymanie inercyjne

Hamowanie strumieniem: Szybkie zatrzymanie otrzymamy dzięki rozpraszeniu na silniku energii regeneracyjnej w ciepło. (BĄDŹ OSTROŻNY PRZY UŻYWANIU TEJ OPCJI).

	FU1-29
	Częstotliwość zasilania
	Line Freq
	50.00Hz – Częstotliwość napięcia z sieci komercyjnej.

	FU1-30
	Częstotliwość maksymalna
	Max Freq
	50Hz – Maksymalna prędkość urządzenia.

	FU1-31
	Częstotliwość bazowa
	Base Freq
	50Hz – Przy tej częstotliwości napęd dostarcza znamionowego napięcia. Ustaw tą częstotliwość zgodnie z tabliczką znamionową silnika.

	FU1-32
	Częstotliwość początkowa
	Start Freq
	0,1Hz – Minimalna prędkość przy starcie.

	FU1-33
	Wybór ograniczeń częstotliwości
	Freq limit
	Nie: Ograniczenia ustawione w parametrach FU1-30 i FU1-32.

Tak: Ograniczenia ustawione w parametrach FU1-34 i FU1-35.

	FU1-34
	Dolne ograniczenie częstotliwości
	F-limit Lo
	0.00Hz

	FU1-35
	Górne ograniczenie częstotliwości
	F-limit Hi
	50.00Hz

	FU1-49
	Ustawienie napięcia wejściowego
	VAC 400.4V – 91.0%
	Ustawienie napięcia sieci komercyjnej.

	FU1-50
	Napięcie znamionowe silnika
	Motor Volt
	400V – ustawienie znamionowego napięcia silnika.

	FU1-60
	Elektroniczne zabezpieczenie termiczne
	ETH select
	Tak: w tym wypadku, dostępne są FU1-61 i FU1-62

	FU1-61
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla 1 minuty
	ETH 1min
	150%

	FU1-62
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla pracy ciągłej
	ETH cont
	105%

	FU1-81
	Czas opóźnienia przy starcie
	Run Delay T
	Czas opóźnienia przy starcie(opcjonalnie).

	FU2-20
	Restart po błędzie zailania
	Power-on run
	Nie: Napęd nie dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

Tak: Napęd dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

	FU2-21
	Restart po resecie błędu
	RST restart
	Nie: Napęd nie dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

Tak: Napęd dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

	FU2-40
	Ustawienie mocy silnika
	Motor select
	3,7kW
5,5kW
7,5kW
11kW
15kW
18,5kW

22kW
30kW
37kW
45kW
55kW
75kW 

	FU2-41
	Liczba biegunów silnika
	Pole number
	2 bieguny ≡ 3000 rpm
4 bieguny ≡ 1500 rpm
6 biegunów ≡ 750 rpm

	FU2-43
	Prąd znamionowy silnika
	Rated-Curr
	?A (Ustaw prąd zgodnie z tabliczką znamionową silnika).

	FU2-48
	Częstotliwość nośna
	Carrier freq
	2.0 kHz


	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	FU2-60
	Tryb sterowania
	Control mode
	Sterowanie V/F.

	FU2-67
	Ustawienie forsowania momentu
	Torque boost
	Ręczny

	I/O-20
	Konfiguracja zacisku M1
	M1 define
	Niska prędkość [Speed-L]  (Prędkość 1)

	I/O-21
	Konfiguracja zacisku M2
	M2 define
	Średnia prędkość [Speed-M]  (Prędkość 2)

	I/O-22
	Konfiguracja zacisku M3
	M3 define
	Wysoka prędkość [Speed-H]  (Prędkość 3)

	I/O-31
	Częstotliwość stopnia 4
	Step Freq-4
	45.00Hz  (Prędkość 4)

	I/O-32
	Częstotliwość stopnia 5
	Step Freq-5
	50.00Hz  (Prędkość 5)

	I/O-33
	Częstotliwość stopnia 6
	Step Freq-6
	47.00Hz  (Prędkość 6)

	I/O-34
	Częstotliwość stopnia 7
	Step Freq-7
	42.00Hz  (Prędkość 7)


W zależnośći od stanu wejść M1, M2 i M3, można wybrać różne zaprogramowane częstotliwości:

	Częstotliwość zaprogramowana
	Parametr
	Niska prędkość [Speed-H] (M3)
	Srednia prędkość [Speed-M] (M2)
	Wysoka prędkość [Speed-L] (M1)

	50.00Hz
	DRV-00
	0
	0
	0

	30.00Hz
	DRV-05
	0
	0
	1

	35.00Hz
	DRV-06
	0
	1
	0

	40.00Hz
	DRV-07
	0
	1
	1

	45.00Hz
	I/O-31
	1
	0
	0

	50.00Hz
	I/O-32
	1
	0
	1

	47.00Hz
	I/O-33
	1
	1
	0

	42.00Hz
	I/O-34
	1
	1
	1


12.1.4. Schemat połączeń
Zaciski CM / M7: Komenda start (stan NO).


Zaciski CM / M1: Wielonastawa ‘niska częstotliwość’ [Speed-L] (stan NO).

Zaciski CM / M2: Wielonastawa ‘średnia częstotliwość’ [Speed-M] (stan NO).

Zaciski CM / M3: Wielonastawa ‘wysoka częstotliwość’ [Speed-H] (stan NO).


Rysunek 12.2. Nastawy kilku prędkości przez zaciski M1, M2 i M3

Uwaga:
Przewody sterowania powinny być ekranowane i uziemione.




Dla napędów o mocy równej lub wyższej niż 30kW zacisk 5G będzie zaciskiem CM

12.2. Sterowanie pompą, osiem nastaw prędkości i prędkość ręczna (niedociążenie) bez funkcjonalności grupy ciśnienie.

12.2.1. Konfiguracja parametrów
	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	DRV-00
	Nastawa ciśnienia REF1
	0.00
	40.00% (20Hz) (Nastawa ciśnienia, 20Hz x 2 =40% zakresu czujnika)

	DRV-00R
	Wartości PID nastawy i sprzężenia zwrotnego 
	R    0.0%    F  0.0%
	R = Wyświetla wartość nastawy w  %

F = Wyświetla wartość sprzężenia zwrotnego w  % zakresu czujnika.

	DRV-01
	Czas przyspieszenia
	Acc. Time
	10.0s

	DRV-02
	Czas hamowania
	Dec. Time
	10.0s

	DRV-03
	Tryb kontroli Start / Stop
	Drive mode
	Pulpit: Start / Stop przez pulpit.

Fx/Rx-1: Start / Stop przez zaciski.

Int. 485: Start /Stop przez szynę komunikacyjną.

	DRV-04
	Tryb kontroli częstotliwości
	Freq mode
	Pulpit – 1, Pulpit – 2: Ustawienie częstotliwości przez pulpit.

	DRV-05
	Nastawa ciśnienia 1
	Refer Perc-1
	60.00%  (Nastawa 1 – 30.00Hz)

	DRV-06
	Nastawa ciśnienia 2
	Refer Perc-2
	70.00%  (Nastawa 2 – 35.00Hz)

	DRV-07
	Nastawa ciśnienia 3
	Refer Perc-3
	80.00%  (Nastawa 3 – 40.00Hz)

	FU1-23
	Tryb zatrzymania napędu
	Stop mode
	Hamowanie: Hamowanie kontrolowane przez parametr DRV-02.

Hamowanie DC: Napęd będzie zatrzymany przez wstrzykiwanie prądu DC.
Wybieg: Dhamowanie nie kontrolowane. Zatrzymanie inercyjne

Hamowanie strumieniem: Szybkie zatrzymanie otrzymamy dzięki rozpraszeniu na silniku energii regeneracyjnej w ciepło. (BĄDŹ OSTROŻNY PRZY UŻYWANIU TEJ OPCJI).

	FU1-29
	Częstotliwość zasilania
	Line Freq
	50.00Hz – Częstotliwość napięcia z sieci komercyjnej.

	FU1-30
	Częstotliwość maksymalna
	Max Freq
	50Hz – Maksymalna prędkość urządzenia.

	FU1-31
	Częstotliwość bazowa
	Base Freq
	50Hz – Przy tej częstotliwości napęd dostarcza znamionowego napięcia. Ustaw tą częstotliwość zgodnie z tabliczką znamionową silnika.

	FU1-32
	Częstotliwość początkowa
	Start Freq
	0,2Hz – Minimalna prędkość przy starcie.

	FU1-49
	Ustawienie napięcia wejściowego
	VAC 400.4V – 91.0%
	Ustawienie napięcia sieci komercyjnej.

	FU1-50
	Napięcie znamionowe silnika
	Motor Volt
	400V – ustawienie znamionowego napięcia silnika.

	FU1-60
	Elektroniczne zabezpieczenie termiczne
	ETH select
	Tak: w tym wypadku, dostępne są FU1-61 i FU1-62

	FU1-61
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla 1 minuty
	ETH 1min
	150%

	FU1-62
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla pracy ciągłej
	ETH cont
	105%

	FU1-81
	Czas opóźnienia przy starcie
	Run Delay T
	Czas opóźnienia przy starcie(opcjonalnie).

	FU1-85
	Wybór zatrzymania przy niedociążeniu
	ULT select
	Tak

	FU1-86
	Poziom niedociążenia
	ULT level
	70% (Prąd silnika przy częstotliwości ustawionej w FU1-87).

	FU1-87
	Częstotliwość niedociążenia
	ULT freq
	40.00Hz (Częstotliwość przy aktywowaniu zabezpieczenia niedociążenie).

	FU1-88
	Czas zatrzymania przy niedociążeniu
	ULT time
	60.0s

	FU2-20
	Restart po błędzie zailania
	Power-on run
	Nie: Napęd nie dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

Tak: Napęd dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

	FU2-21
	Restart po resecie błędu
	RST restart
	Nie: Napęd nie dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

Tak: Napęd dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

	FU2-40
	Ustawienie mocy silnika
	Motor select
	3,7kW
5,5kW
7,5kW
11kW
15kW
18,5kW

22kW
30kW
37kW
45kW
55kW
75kW 

	FU2-41
	Liczba biegunów silnika
	Pole number
	2 bieguny ≡ 3000 rpm
4 bieguny ≡ 1500 rpm
6 biegunów ≡ 750 rpm

	FU2-43
	Prąd znamionowy silnika
	Rated-Curr
	?A (Ustaw prąd zgodnie z tabliczką znamionową silnika).

	FU2-48
	Częstotliwość nośna
	Carrier freq
	2.0 kHz


	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	I/O-01
	Filtr analogowego wejścia napięciowego V1
	V1 Filter
	250ms (Filtr analogowego wejścia napięciowego)

	I/O-02
	Napięcie minimalne wejścia V1
	V1 volt x1
	0.00V (Napięcie minimalne wejścia V1)

	I/O-03
	Częstotliwość dla napięcia minimalnego V1
	V1 Freq y1
	0Hz (Częstotliwość dla napięcia minimalnego V1)

	I/O-04
	Napięcie maksymalne wejścia V1
	V1 volt x2
	10.0V (Napięcie maksymalne wejścia V1)

	I/O-05
	Częstotliwość dla napięcia maksymalnego V1
	V1 Freq y2
	50Hz (Częstotliwość dla napięcia maksymalnego V1)

	I/O-06
	Filtr analogowego wejścia prądowego I
	I Filter
	250ms (Filtr analogowego wejścia prądowego)

	I/O-07
	Prąd minimalny wejścia I
	I curr x1
	4.00mA (Prąd minimalny wejścia I)

	I/O-08
	Częstotliwość dla prądu minimalnego wejścia I
	I Freq y1
	0Hz (Częstotliwość dla prądu minimalnego wejścia I)

	I/O-09
	Prąd maksymalny wejścia I
	I curr x2
	20.00mA (Prąd maksymalny wejścia I)

	I/O-10
	Częstotliwość dla prądu maksymalnego wejścia I
	I Freq y2
	50Hz (Częstotliwość dla prądu maksymalnego wejścia I)

	I/O-20
	Konfiguracja zacisku M1
	M1 define
	Niska prędkość [Speed-L]  (Prędkość 1)

	I/O-21
	Konfiguracja zacisku M2
	M2 define
	Średnia prędkość [Speed-M]  (Prędkość 2)

	I/O-22
	Konfiguracja zacisku M3
	M3 define
	Wysoka prędkość [Speed-H]  (Prędkość 3)

	I/O-23
	Konfiguracja zacisku M4
	M4 define
	Pętla otwarta  (Kiedy aktywny, pozwala na pracę przy prędkości ustawianej ręcznie)

	I/O-25
	Konfiguracja zacisku M6
	M6 define
	Częstotliwość DOBIEGU (Prędkość ustawiona przez parametr)

	I/O-30
	Ustawienie częstotliwości dobiegu
	Jog Freq
	80.00% (Prędkość ustawiona przez parametr – 40.00Hz)

	I/O-31
	Częstotliwość stopnia 4
	Refer Perc-4
	90.00%  (Prędkość 4 – 45.00Hz)

	I/O-32
	Częstotliwość stopnia 5
	Refer Perc-5
	100.00%  (Prędkość 5 – 50.00Hz)

	I/O-33
	Częstotliwość stopnia 6
	Refer Perc-6
	94.00%  (Prędkość 6 – 47.00Hz)

	I/O-34
	Częstotliwość stopnia 7
	Refer Perc-7
	84.00%  (Prędkość 7 – 42.00Hz)

	I/O-76
	Konfiguracja dla przekaźnika pomocniczego 1
	Aux mode1
	Praca (Przekaźnik programowalny akrywowany po rozpoczęciu pracy przez napęd)

	I/O-80
	Konfiguracja dla przekaźnika błędu
	Relay mode
	010 (Przekaźnik błędu)

	I/O-86
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału V1
	V1 Unit Sel
	Procentowy: (jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego to V1). Tylko w ten sposób to wskaże parametr DRV-00R.

	I/O-87
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału I
	I Unit Sel
	Procentowy: (jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego to I). Tylko w ten sposób to wskaże parametr DRV-00R.

	I/O-88
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału A0, B0
	PulseUnitSel
	Procentowy: (jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego to A0, B0). Tylko w ten sposób to wskaże parametr DRV-00R.

	APP-01
	Aktywacja trybu PID
	proc PI mode
	Tak

	APP-06
	Sygnał sprzężenia zwrotnego
	PID F/B
	I (4-20mA input)

	APP-10
	Ograniczenie górnej często. w trybie PID
	PID Limit-H
	50.00Hz

	APP-11
	Ograniczenie dolnej często. w trybie PID
	PID Limit-L
	20.00Hz

	APP-15
	Inwersja wyjścia w trybie PID
	PID Out Inv.
	Tak lub Nie (w zależności od aplikacji)

	APP-40
	Czas opóźnienia uśpienia
	Sleep Delay
	20.0s

	APP-41
	Częstotliwość uśpienia 0
	Sleep Freq0
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 0)

	APP-42
	Częstotliwość uśpienia 1
	Sleep Freq1
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 1)

	APP-43
	Częstotliwość uśpienia 2
	Sleep Freq2
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 2)

	APP-44
	Częstotliwość uśpienia 3
	Sleep Freq3
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 3)

	APP-45
	Częstotliwość uśpienia 4
	Sleep Freq4
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 4)

	APP-46
	Częstotliwość uśpienia 5
	Sleep Freq5
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 5)

	APP-47
	Częstotliwość uśpienia 6
	Sleep Freq6
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 6)

	APP-48
	Częstotliwość uśpienia 7
	Sleep Freq7
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 7)

	 APP-49
	Poziom przebudzenia
	WakeUp level
	5.0% (Ciśnienie początkowe REF – FBK)

Przykład: nastawa 1 = 35% i FBK (sprzężenie zwrotne)= 30%

Uruchomienie ptzy 30% ponieważ APP-49 = 5% 


W zależnośći od stanu wejść M1, M2 i M3, można wybrać różne zaprogramowane ciśnienia:

	Ciśnienie zaprogramowane 
	Parametr
	Niska prędkość [Speed-H] (M3)
	Srednia prędkość [Speed-M] (M2)
	Wysoka prędkość [Speed-L] (M1)

	40.00%
	DRV-00
	0
	0
	0

	60.00%
	DRV-05
	0
	0
	1

	70.00%
	DRV-06
	0
	1
	0

	80.00%
	DRV-07
	0
	1
	1

	90.00%
	I/O-31
	1
	0
	0

	100.00%
	I/O-32
	1
	0
	1

	94.00%
	I/O-33
	1
	1
	0

	84.00%
	I/O-34
	1
	1
	1


12.2.2. Schemat połączeń
Zaciski CM / DOBIEG: Zmienia na prędkość ręczną ustawioną w parametrze I/O-25 (stan NO).

Zaciski CM / M1: Wejście 1 (stan NO).

Zaciski CM / M2: Wejście 2 (stan NO).

Zaciski CM / M3: Wejście 3 (stan NO).

Zaciski CM / M7: Komenda start

Zaciski A1/C1: Programowalny przekaźnik wyjściowy.

Zaciski 3A, 3B, 3C: Programowalny przekaźnik błędu.


Rysunek 12.3. Sterowanie pompą, osiem nastaw prędkości i prędkość ręczna

Uwaga:
Przewody sterowania powinny być ekranowane i uziemione.


Dla napędów o mocy równej lub wyższej niż 30kW zacisk 5G będzie zaciskiem CM 

Dla napędów o mocy mniejszej niż 30kW, połącz zaciski 5G i CM.

12.3. Sterowanie dwiema pompami, cztery nastawy prędkości i nastawa prędkości z pulpitu (niedociążenie) jako grupa ciśnienie. Bez opcjonalnej płyty MMC
12.3.1. Konfiguracja parametrów
	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	DRV-00
	Nastawa ciśnienia REF1
	0.00
	40.00% (20Hz) (Nastawa ciśnienia, 20Hz x 2 =40% zakresu czujnika)

	DRV-00R
	Wartości PID nastawy i sprzężenia zwrotnego 
	R    0.0%    F  0.0%
	R = Wyświetla wartość nastawy w  %

F = Wyświetla wartość sprzężenia zwrotnego w  % zakresu czujnika.

	DRV-01
	Czas przyspieszenia
	Acc. Time
	40.0s

	DRV-02
	Czas hamowania
	Dec. Time
	40.0s

	DRV-03
	Tryb kontroli Start / Stop
	Drive mode
	Pulpit: Start / Stop przez pulpit.

Fx/Rx-1: Start / Stop przez zaciski.

Int. 485: Start /Stop przez szynę komunikacyjną.

	DRV-04
	Tryb kontroli częstotliwości
	Freq mode
	Pulpit – 1, Pulpit – 2: Ustawienie częstotliwości przez pulpit.

	DRV-05
	Nastawa ciśnienia 1
	Refer Perc-1
	60.00%  (Nastawa 1 – 30.00Hz)

	DRV-06
	Nastawa ciśnienia 2
	Refer Perc-2
	70.00%  (Nastawa 2 – 35.00Hz)

	DRV-07
	Nastawa ciśnienia 3
	Refer Perc-3
	80.00%  (Nastawa 3 – 40.00Hz)

	FU1-23
	Tryb zatrzymania napędu
	Stop mode
	Hamowanie: Hamowanie kontrolowane przez parametr DRV-02.

Hamowanie DC: Napęd będzie zatrzymany przez wstrzykiwanie prądu DC.
Wybieg: Dhamowanie nie kontrolowane. Zatrzymanie inercyjne

Hamowanie strumieniem: Szybkie zatrzymanie otrzymamy dzięki rozpraszeniu na silniku energii regeneracyjnej w ciepło. (BĄDŹ OSTROŻNY PRZY UŻYWANIU TEJ OPCJI).

	FU1-29
	Częstotliwość zasilania
	Line Freq
	50.00Hz – Częstotliwość napięcia z sieci komercyjnej.

	FU1-30
	Częstotliwość maksymalna
	Max Freq
	50Hz – Maksymalna prędkość urządzenia.

	FU1-31
	Częstotliwość bazowa
	Base Freq
	50Hz – Przy tej częstotliwości napęd dostarcza znamionowego napięcia. Ustaw tą częstotliwość zgodnie z tabliczką znamionową silnika.

	FU1-32
	Częstotliwość początkowa
	Start Freq
	0,5Hz – Minimalna prędkość przy starcie.

	FU1-49
	Ustawienie napięcia wejściowego
	VAC 400.4V – 91.0%
	Ustawienie napięcia sieci komercyjnej.

	FU1-50
	Napięcie znamionowe silnika
	Motor Volt
	400V – ustawienie znamionowego napięcia silnika.

	FU1-60
	Elektroniczne zabezpieczenie termiczne
	ETH select
	Tak: w tym wypadku, dostępne są FU1-61 i FU1-62

	FU1-61
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla 1 minuty
	ETH 1min
	150%

	FU1-62
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla pracy ciągłej
	ETH cont
	105%

	FU1-81
	Czas opóźnienia przy starcie
	Run Delay T
	Czas opóźnienia przy starcie(opcjonalnie).

	FU1-85
	Wybór zatrzymania przy niedociążeniu
	ULT select
	Tak

	FU1-86
	Poziom niedociążenia
	ULT level
	65% (Prąd silnika przy częstotliwości ustawionej w FU1-87).

	FU1-87
	Częstotliwość niedociążenia
	ULT freq
	48.00Hz (Częstotliwość przy aktywowaniu zabezpieczenia niedociążenie).

	FU1-88
	Czas zatrzymania przy niedociążeniu
	ULT time
	60.0sec

	FU2-20
	Restart po błędzie zailania
	Power-on run
	Nie: Napęd nie dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

Tak: Napęd dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

	FU2-21
	Restart po resecie błędu
	RST restart
	Nie: Napęd nie dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

Tak: Napęd dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

	FU2-22
	Funkcja szukania prędkości
	Speed Search
	0100: Aktywacja szukania prędkości po chwilowym zaniku napięcia zasilania.

	FU2-40
	Ustawienie mocy silnika
	Motor select
	3,7kW
5,5kW
7,5kW
11kW
15kW
18,5kW

22kW
30kW
37kW
45kW
55kW
75kW 

	FU2-41
	Liczba biegunów silnika
	Pole number
	2 bieguny ≡ 3000 rpm
4 bieguny ≡ 1500 rpm
6 biegunów ≡ 750 rpm

	FU2-43
	Prąd znamionowy silnika
	Rated-Curr
	?A (Ustaw prąd zgodnie z tabliczką znamionową silnika).

	FU2-44
	Prąd biegu jałowego
	Noload-Curr
	? A (Obliczany jako 55% In)

	FU2-48
	Częstotliwość nośna
	Carrier freq
	3.0 KHz

	FU2-67
	Ustawienie forsowania momentu
	Torque boost
	Ręczny


	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	I/O-06
	Filtr analogowego wejścia prądowego I
	I Filter
	250ms (Filtr analogowego wejścia prądowego)

	I/O-07
	Prąd minimalny wejścia I
	I curr x1
	4.00mA (Prąd minimalny wejścia I)

	I/O-08
	Częstotliwość dla prądu minimalnego wejścia I
	I Freq y1
	0Hz (Częstotliwość dla prądu minimalnego wejścia I)

	I/O-09
	Prąd maksymalny wejścia I
	I curr x2
	20.00mA (Prąd maksymalny wejścia I)

	I/O-10
	Częstotliwość dla prądu maksymalnego wejścia I
	I Freq y2
	50Hz (Częstotliwość dla prądu maksymalnego wejścia I)

	I/O-20
	Konfiguracja zacisku M1
	M1 define
	Niska prędkość [Speed-L]  (Prędkość 1)

	I/O-21
	Konfiguracja zacisku M2
	M2 define
	Średnia prędkość [Speed-M]  (Prędkość 2)

	I/O-22
	Konfiguracja zacisku M3
	M3 define
	Pętla otwarta  (Kiedy aktywny, pozwala na pracę przy prędkości ustawianej ręcznie)

	I/O-25
	Konfiguracja zacisku M6
	M6 define
	Częstotliwość DOBIEGU (Prędkość ustawiona przez parametr)

	I/O-30
	Ustawienie częstotliwości dobiegu
	Jog Freq
	80.00% (Prędkość ustawiona przez parametr – 40.00Hz)

	I/O-76
	Konfiguracja dla przekaźnika pomocniczego 1
	Aux mode1
	MMC (Sterowanie wieloma silnikami [Multiple motors control])

	I/O-80
	Konfiguracja dla przekaźnika błędu
	Relay mode
	010 (Przekaźnik błędu)

	I/O-86
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału V1
	V1 Unit Sel
	Procentowy: (jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego to V1). Tylko w ten sposób to wskaże parametr DRV-00R.

	I/O-87
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału I
	I Unit Sel
	Procentowy: (jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego to I). Tylko w ten sposób to wskaże parametr DRV-00R.

	I/O-88
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału A0, B0
	PulseUnitSel
	Procentowy: (jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego to A0, B0). Tylko w ten sposób to wskaże parametr DRV-00R.

	APP-01
	Aktywacja trybu PID
	proc PI mode
	Tak

	APP-02
	Aktywacja kontroli pomp
	App. mode
	MMC

	APP-06
	Sygnał sprzężenia zwrotnego
	PID F/B
	I (wejście 4-20mA)

	APP-10
	Ograniczenie górnej często. w trybie PID
	PID Limit-H
	50.00Hz

	APP-11
	Ograniczenie dolnej często. w trybie PID
	PID Limit-L
	20.00Hz

	APP-33
	Liczba silników pomocniczych
	Nbr Aux’s
	1 (Liczba silników pomocniczych do uruchomienia)

	APP-40
	Czas opóźnienia uśpienia
	Sleep Delay
	20.0s

	APP-41
	Częstotliwość uśpienia 0
	Sleep Freq0
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 0)

	APP-42
	Częstotliwość uśpienia 1
	Sleep Freq1
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 1)

	APP-43
	Częstotliwość uśpienia 2
	Sleep Freq2
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 2)

	APP-44
	Częstotliwość uśpienia 3
	Sleep Freq3
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 3)

	APP-49
	Poziom przebudzenia
	WakeUp level
	5.0% (Ciśnienie początkowe REF – FBK)

Przykład: nastawa 1 = 35% i FBK (sprzężenie zwrotne)= 30%

Uruchomienie ptzy 30% ponieważ APP-49 = 5% 

	APP-50
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 1
	Start Freq 1
	49.80Hz

	APP-54
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 1
	Stop Freq 1
	43.00 Hz

	APP-58
	Czas opóźnienia przed podłączeniem silników pomocniczych
	Aux start DT
	180.0sec

	APP-59
	Czas opóźnienia przed zatrzymaniem silników pomocniczych
	Aux stop DT
	17.0sec

	APP-71
	Różnica ciśnienia dla uruchomienia silników pomocniczych
	Aux STT FB
	2%

	APP-72
	Różnica ciśnienia dla zatrzymania silników pomocniczych
	Aux STP FB
	0%


W zależnośći od stanu wejść P1 i P2, można wybrać różne zaprogramowane ciśnienia:

	Ciśnienie zaprogramowane 
	Parametr
	Średnia prędkość [Speed-M] (M2)
	Niska prędkość [Speed-L] (M1)

	40.00% - 20.00Hz 
	DRV-00
	0
	0

	60.00% - 30.00Hz
	DRV-05
	0
	1

	70.00% - 35.00Hz
	DRV-06
	1
	0

	80.00% - 40.00Hz
	DRV-07
	1
	1


12.3.2. Schemat połączeń
Zaciski CM / M4: Zmienia na prędkość ręczną ustawioną w parametrze I/O-25 (stan NO).

Zaciski CM / M1: Wejście 1 (stan NO).

Zaciski CM / M2: Wejście 2 (stan NO).

Zaciski CM / M7: Komenda start

Zaciski A1/C1: Start pompy 2.

Zaciski 3A, 3B, 3C: Przekaźnik błędu.


Rysunek 12.4. Sterowanie dwoma pompami, cztery nastawy prędkości i nastawa prędkości z pulpitu (niedociążenie) jako grupa ciśnienie.

Uwaga:
Przewody sterowania powinny być ekranowane i uziemione.


Dla napędów o mocy równej lub wyższej niż 30kW zacisk 5G będzie zaciskiem CM 

Dla napędów o mocy mniejszej niż 30kW, połącz zaciski 5G i CM.

12.4. Sterowanie czteroma pompami, cztery nastawy prędkości i nastawa prędkości z pulpitu (niedociążenie) jako grupa ciśnienie.

12.4.1. Konfiguracja parametrów
	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	DRV-00
	Nastawa ciśnienia REF1
	0.00
	40.00% (20Hz) (Nastawa ciśnienia, 20Hz x 2 =40% zakresu czujnika)

	DRV-00R
	Wartości PID nastawy i sprzężenia zwrotnego 
	R    0.0%    F  0.0%
	R = Wyświetla wartość nastawy w  %

F = Wyświetla wartość sprzężenia zwrotnego w  % zakresu czujnika.

	DRV-01
	Czas przyspieszenia
	Acc. Time
	10.0s

	DRV-02
	Czas hamowania
	Dec. Time
	10.0s

	DRV-03
	Tryb kontroli Start / Stop
	Drive mode
	Pulpit: Start / Stop przez pulpit.

Fx/Rx-1: Start / Stop przez zaciski.

Int. 485: Start /Stop przez szynę komunikacyjną.

	DRV-04
	Tryb kontroli częstotliwości
	Freq mode
	Pulpit – 1, Pulpit – 2: Ustawienie częstotliwości przez pulpit.

	DRV-05
	Nastawa ciśnienia 1
	Refer Perc-1
	60.00%  (Nastawa 1 – 30.00Hz)

	DRV-06
	Nastawa ciśnienia 2
	Refer Perc-2
	70.00%  (Nastawa 2 – 35.00Hz)

	DRV-07
	Nastawa ciśnienia 3
	Refer Perc-3
	80.00%  (Nastawa 3 – 40.00Hz)

	FU1-23
	Tryb zatrzymania napędu
	Stop mode
	Hamowanie: Hamowanie kontrolowane przez parametr DRV-02.

Hamowanie DC: Napęd będzie zatrzymany przez wstrzykiwanie prądu DC.
Wybieg: Dhamowanie nie kontrolowane. Zatrzymanie inercyjne

Hamowanie strumieniem: Szybkie zatrzymanie otrzymamy dzięki rozpraszeniu na silniku energii regeneracyjnej w ciepło. (BĄDŹ OSTROŻNY PRZY UŻYWANIU TEJ OPCJI).

	FU1-29
	Częstotliwość zasilania
	Line Freq
	50.00Hz – Częstotliwość napięcia z sieci komercyjnej.

	FU1-30
	Częstotliwość maksymalna
	Max Freq
	50Hz – Maksymalna prędkość urządzenia.

	FU1-31
	Częstotliwość bazowa
	Base freq
	50Hz – Przy tej częstotliwości napęd dostarcza znamionowego napięcia. Ustaw tą częstotliwość zgodnie z tabliczką znamionową silnika.

	FU1-32
	Częstotliwość początkowa
	Start Freq
	0,2Hz – Minimalna prędkość przy starcie.

	FU1-49
	Ustawienie napięcia wejściowego
	VAC 400.4V – 91.0%
	Ustawienie napięcia sieci komercyjnej.

	FU1-50
	Napięcie znamionowe silnika
	Motor Volt
	400V – ustawienie znamionowego napięcia silnika.

	FU1-60
	Elektroniczne zabezpieczenie termiczne
	ETH select
	Tak: w tym wypadku, dostępne są FU1-61 i FU1-62

	FU1-61
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla 1 minuty
	ETH 1min
	150%

	FU1-62
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla pracy ciągłej
	ETH cont
	105%

	FU1-81
	Czas opóźnienia przy starcie
	Run Delay T
	0.0sec – Czas opóźnienia przy starcie(opcjonalnie).

	FU1-85
	Wybór zatrzymania przy niedociążeniu
	ULT select
	Tak

	FU1-86
	Poziom niedociążenia
	ULT level
	60% (Prąd silnika przy częstotliwości ustawionej w FU1-87).

	FU1-87
	Częstotliwość niedociążenia
	ULT freq
	50.00Hz (Częstotliwość przy aktywowaniu zabezpieczenia niedociążenie).

	FU1-88
	Czas zatrzymania przy niedociążeniu
	ULT time
	60.0s

	FU2-20
	Restart po błędzie zailania
	Power-on run
	Nie: Napęd nie dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

Tak: Napęd dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

	FU2-21
	Restart po resecie błędu
	RST restart
	Nie: Napęd nie dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

Tak: Napęd dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

	FU2-40
	Ustawienie mocy silnika
	Motor select
	3,7kW
5,5kW
7,5kW
11kW
15kW
18,5kW

22kW
30kW
37kW
45kW
55kW
75kW 

	FU2-41
	Liczba biegunów silnika
	Pole number
	2 bieguny ≡ 3000 rpm
4 bieguny ≡ 1500 rpm
6 biegunów ≡ 750 rpm

	FU2-43
	Prąd znamionowy silnika
	Rated-Curr
	?A (Ustaw prąd zgodnie z tabliczką znamionową silnika).

	FU2-48
	Częstotliwość nośna
	Carrier freq
	3.0 KHz

	FU2-67
	Ustawienie forsowania momentu
	Torque boost
	Ręczny


	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	I/O-06
	Filtr analogowego wejścia prądowego I
	I Filter
	250ms (Filtr analogowego wejścia prądowego)

	I/O-07
	Prąd minimalny wejścia I
	I curr x1
	4.00mA (Prąd minimalny wejścia I)

	I/O-08
	Częstotliwość dla prądu minimalnego wejścia I
	I Freq y1
	0Hz (Częstotliwość dla prądu minimalnego wejścia I)

	I/O-09
	Prąd maksymalny wejścia I
	I curr x2
	20.00mA (Prąd maksymalny wejścia I)

	I/O-10
	Częstotliwość dla prądu maksymalnego wejścia I
	I Freq y2
	50Hz (Częstotliwość dla prądu maksymalnego wejścia I)

	I/O-20
	Konfiguracja zacisku M1
	M1 define
	Niska prędkość [Speed-L]  (Prędkość 1)

	I/O-21
	Konfiguracja zacisku M2
	M2 define
	Średnia prędkość [Speed-M]  (Prędkość 2)

	I/O-22
	Konfiguracja zacisku M3
	M3 define
	Pętla otwarta  (Kiedy aktywny, pozwala na pracę przy prędkości ustawianej ręcznie)

	I/O-25
	Konfiguracja zacisku M6
	M6 define
	Częstotliwość DOBIEGU (Prędkość ustawiona przez parametr)

	I/O-30
	Ustawienie częstotliwości dobiegu
	Jog Freq
	80.00% (Prędkość ustawiona przez parametr – 40.00Hz)

	I/O-76
	Konfiguracja dla przekaźnika pomocniczego 1
	Aux mode1
	Praca (Przekaźnik programowalny akrywowany po rozpoczęciu pracy przez napęd)

	I/O-80
	Konfiguracja dla przekaźnika błędu
	Relay mode
	010 (Przekaźnik błędu)

	I/O-86
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału V1
	V1 Unit Sel
	Procentowy: (jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego to V1). Tylko w ten sposób to wskaże parametr DRV-00R.

	I/O-87
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału I
	I Unit Sel
	Procentowy: (jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego to I). Tylko w ten sposób to wskaże parametr DRV-00R.

	I/O-88
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału A0, B0
	PulseUnitSel
	Procentowy: (jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego to A0, B0). Tylko w ten sposób to wskaże parametr DRV-00R.

	APP-01
	Aktywacja trybu PID
	proc PI mode
	Tak

	APP-02
	Aktywacja kontroli pomp
	App. mode
	MMC

	APP-06
	Sygnał sprzężenia zwrotnego
	PID F/B
	I (wejście 4-20mA)

	APP-10
	Ograniczenie górnej często. w trybie PID
	PID Limit-H
	50.00Hz

	APP-11
	Ograniczenie dolnej często. w trybie PID
	PID Limit-L
	20.00Hz

	APP-15
	Inwersja wyjścia w trybie PID
	PID Out Inv.
	Tak lub Nie (w zależności od aplikacji)

	APP-31
	Kolejność przyłączenia pomp pomocniczych
	Starting Aux
	1 (Pracę rozpocznie silnik pomocniczy 1).

	APP-33
	Liczba silników pomocniczych
	Nbr Aux’s
	4 (Liczba silników pomocniczych do uruchomienia)

	APP-40
	Czas opóźnienia uśpienia
	Sleep Delay
	6.0s

	APP-41
	Częstotliwość uśpienia 0
	Sleep freq0
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 0)

	APP-42
	Częstotliwość uśpienia 1
	Sleep freq1
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 1)

	APP-43
	Częstotliwość uśpienia 2
	Sleep freq2
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 2)

	APP-44
	Częstotliwość uśpienia 3
	Sleep freq3
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 3)

	APP-49
	Poziom przebudzenia
	WakeUp level
	5.0% (Ciśnienie początkowe REF – FBK) Przykład: nastawa 1 = 35% i FBK (sprzężenie zwrotne)= 30%; Uruchomienie ptzy 30% ponieważ APP-49 = 5% 

	APP-50
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 1
	Start Freq 1
	49.00Hz

	APP-51
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 2
	Start Freq 2
	49.00Hz

	APP-52
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 3
	Start Freq 3
	49.00Hz

	APP-53
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 4
	Start Freq 4
	49.00Hz

	APP-54
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 1
	Stop Freq 1
	15.00 Hz

	APP-55
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 2
	Stop Freq 2
	15.00 Hz

	APP-56
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 3
	Stop Freq 3
	15.00 Hz

	APP-57
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 4
	Stop Freq 4
	15.00 Hz

	APP-58
	Czas opóźnienia przed podłączeniem silników pomocniczych
	Aux start DT
	20.0s

	APP-59
	Czas opóźnienia przed zatrzymaniem silników pomocniczych
	Aux stop DT
	5.0s

	APP-71
	Różnica ciśnienia dla uruchomienia silników pomocniczych
	Aux STT FB
	2%

	APP-72
	Różnica ciśnienia dla zatrzymania silników pomocniczych
	Aux STP FB
	0%


W zależnośći od stanu wejść M1 i M2, można wybrać różne zaprogramowane ciśnienia:

	Ciśnienie zaprogramowane 
	Parametr
	Średnia prędkość [Speed-M] (M2)
	Niska prędkość [Speed-L] (M1)

	80.00% - 40.00Hz
	DRV-00
	0
	0

	60.00% - 30.00Hz
	DRV-05
	0
	1

	70.00% - 35.00Hz
	DRV-06
	1
	0

	80.00% - 40.00Hz
	DRV-07
	1
	1


12.4.2. Schemat połączeń
Zaciski CM / JOG: Zmienia na prędkość ręczną ustawioną w parametrze I/O-25 (stan NO).

Zaciski CM / M1: Wejście 1 (stan NO).

Zaciski CM / M2: Wejście 2 (stan NO).

Zaciski CM / M7: Komenda start

Zaciski A1 / C1: Komenda start pompy 1.

Zaciski A2 / C2: Komenda start pompy 2.

Zaciski A3 / C3: Komenda start pompy 3.

Zaciski A4 / C4: Komenda start pompy 4.

Zaciski 3A, 3C, 3B: Przekaźnik błędu.

Rysunek 12.5. Sterowanie czteroma pompami, cztery nastawy prędkości i nastawa prędkości z pulpitu (niedociążenie) jako grupa ciśnienie.

Uwaga:
Przewody sterowania powinny być ekranowane i uziemione.


Dla napędów o mocy równej lub wyższej niż 30kW zacisk 5G będzie zaciskiem CM 

Dla napędów o mocy mniejszej niż 30kW, połącz zaciski 5G i CM.

Sterowanie prędkością przy użyciu przycisków.

12.4.3. Konfiguracja parametrów
	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	DRV-00
	Nastawa częstotliwości
	0.00
	50.00Hz

	DRV-01
	Czas przyspieszenia
	Acc. Time
	30.0sec (ustala rampę przyspieszenia potencjometru).

	DRV-02
	Czas hamowania
	Dec. Time
	30.0sec (ustala rampę hamowania potencjometru).

	DRV-03
	Tryb kontroli Start / Stop
	Drive mode
	Fx/Rx-1: Start / Stop przez zaciski.

	DRV-04
	Tryb kontroli częstotliwości
	Freq mode
	Pulpit – 1: Ustawienie częstotliwości przez pulpit.

	FU1-29
	Częstotliwość zasilania
	Line Freq
	50.00Hz – Częstotliwość napięcia z sieci komercyjnej.

	FU1-30
	Częstotliwość maksymalna
	Max Freq
	50Hz – Maksymalna prędkość urządzenia.

	FU1-31
	Częstotliwość bazowa
	Base Freq
	50Hz – Przy tej częstotliwości napęd dostarcza znamionowego napięcia. Ustaw tą częstotliwość zgodnie z tabliczką znamionową silnika.

	FU1-32
	Częstotliwość początkowa
	Start Freq
	0,1Hz – Minimalna prędkość przy starcie.

	FU1-33
	Wybór ograniczeń częstotliwości
	Freq limit
	Tak: Ograniczenia ustawione w parametrach FU1-34 i FU1-35.

	FU1-34
	Dolne ograniczenie częstotliwości
	F-limit Lo
	25.00Hz

	FU1-35
	Górne ograniczenie częstotliwości
	F-limit Hi
	50.00Hz

	FU1-49
	Ustawienie napięcia wejściowego
	VAC 400.4V – 91.0%
	Ustawienie napięcia sieci komercyjnej.

	FU1-50
	Napięcie znamionowe silnika
	Motor Volt
	400V – ustawienie znamionowego napięcia silnika.

	FU1-60
	Elektroniczne zabezpieczenie termiczne
	ETH select
	Tak: w tym wypadku, dostępne są FU1-61 i FU1-62

	FU1-61
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla 1 minuty
	ETH 1min
	150%

	FU1-62
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla pracy ciągłej
	ETH cont
	105%

	FU1-80
	Zapamiętanie nastawy góra/dół
	Up/Dn Save
	Tak: Nastaw częstotliwości wprowadzona z moto potencjometru będzie zapamiętana przez napęd.

	FU1-81
	Czas opóźnienia przy starcie
	Run Delay T
	5.0sec – Czas opóźnienia przy starcie.

	FU2-20
	Restart po błędzie zailania
	Power-on run
	Nie: Napęd nie dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

Tak: Napęd dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

	FU2-21
	Restart po resecie błędu
	RST restart
	Nie: Napęd nie dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

Tak: Napęd dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

	FU2-40
	Ustawienie mocy silnika
	Motor select
	3,7kW
5,5kW
7,5kW
11kW
15kW
18,5kW

22kW
30kW
37kW
45kW
55kW
75kW 

	FU2-41
	Liczba biegunów silnika
	Pole number
	2 bieguny ≡ 3000 rpm
4 bieguny ≡ 1500 rpm
6 biegunów ≡ 750 rpm

	FU2-43
	Prąd znamionowy silnika
	Rated-Curr
	?A (Ustaw prąd zgodnie z tabliczką znamionową silnika).

	FU2-48
	Częstotliwość nośna
	Carrier freq
	2.0 KHz

	FU2-67
	Ustawienie forsowania momentu
	Torque boost
	Ręczny

	I/O-20
	Konfiguracja zacisku M1
	M1 define
	3-przewody (Start / Stop przycisk normalnie zamknięty NC)

	I/O-21
	Konfiguracja zacisku M2
	M2 define
	Góra (Prędkość ‘w górę’ przycisk normalnie otwarty NO)

	I/O-22
	Konfiguracja zacisku M3
	M3 define
	Dół (Prędkość ‘w dół’ przycisk normalnie otwarty NO)


Schemat połączeń
Zaciski CM / M7: Przycisk start  (stan NO).

Zaciski CM / M1: Przycisk stop (stan NO).

Zaciski CM / M2: Prędkość ‘w górę’ (stan NO).

Zaciski CM / M3: Prędkość ‘w dół’ (stan NO).


Rysunek 12.6. Sterowanie prędkością przy użyciu przycisków

Uwaga:
Przewody sterowania powinny być ekranowane i uziemione.




Dla napędów o mocy równej lub wyższej niż 30kW zacisk 5G będzie zaciskiem CM

Komenda start będzie wykonana przez przycisk normalnie otwarty NO przyłączony między zaciski CM i M7. Komenda stop będzie wykonana przez przycisk normalnie zamknięty NC przyłączony między zaciski CM i M1. Kiedy komenda start zostanie wykonana (wspólny CM) napęd rozpocznie pracę utrzymując prędkość 0.00Hz. Kiedy naciśniemy przycisk M2 prędkość będzie zwiększana do prędkości minimalnej FU1-34, jeżeli przycisk M2 będzie dalej wciśnięty wówczas prędkość będzie rosła po rampie przyspieszenia DRV-01. Kiedy puścimy przycisk prędkość będzie utrzymana jeżeli aktywowaliśmy parametr FU1-80 (zapamiętywanie nastawy).

Sterowanie czteroma pompami w trybie kolejnych zmian z czteroma nastawami częstotliwości.

Konfiguracja parametrów
	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	DRV-00
	Nastawa ciśnienia REF1
	0.00
	37.00% (18.50Hz) (Nastawa ciśnienia, 18.50Hz x 2 =37.00% zakresu czujnika)

	DRV-00R
	Wartości PID nastawy i sprzężenia zwrotnego 
	R    37.0%    F  0.0%
	R = Wyświetla wartość nastawy w  %

F = Wyświetla wartość sprzężenia zwrotnego w  % zakresu czujnika.

	DRV-01
	Czas przyspieszenia
	Acc. Time
	40.0s

	DRV-02
	Czas hamowania
	Dec. Time
	40.0s

	DRV-03
	Tryb kontroli Start / Stop
	Drive mode
	Fx/Rx-1: Start / Stop przez zaciski.

	DRV-04
	Tryb kontroli częstotliwości
	Freq mode
	Pulpit – 1: Ustawienie częstotliwości przez pulpit.

	DRV-05
	Nastawa ciśnienia 1
	Refer Porc-1
	30.00%  (Nastawa 1 – 15.00Hz)

	DRV-06
	Nastawa ciśnienia 2
	Refer Porc-2
	40.00%  (Nastawa 2 – 20.00Hz)

	DRV-07
	Nastawa ciśnienia 3
	Refer Porc-3
	50.00%  (Nastawa 3 – 25.00Hz)

	FU1-29
	Częstotliwość zasilania
	Line Freq
	50.00Hz – Częstotliwość napięcia z sieci komercyjnej.

	FU1-30
	Częstotliwość maksymalna
	Max Freq
	50Hz – Maksymalna prędkość urządzenia.

	FU1-31
	Częstotliwość bazowa
	Base Freq
	50Hz – Przy tej częstotliwości napęd dostarcza znamionowego napięcia. Ustaw tą częstotliwość zgodnie z tabliczką znamionową silnika.

	FU1-32
	Częstotliwość początkowa
	Start Freq
	0,2Hz – Minimalna prędkość przy starcie.

	FU1-49
	Ustawienie napięcia wejściowego
	VAC 400.4V – 91.0%
	Ustawienie napięcia sieci komercyjnej.

	FU1-50
	Napięcie znamionowe silnika
	Motor Volt
	400V – ustawienie znamionowego napięcia silnika.

	FU1-60
	Elektroniczne zabezpieczenie termiczne
	ETH select
	Tak: w tym wypadku, dostępne są FU1-61 i FU1-62

	FU1-61
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla 1 minuty
	ETH 1min
	150%

	FU1-62
	Poziom elektronicznego zabezpieczenia termicznego dla pracy ciągłej
	ETH cont
	105%

	FU1-81
	Czas opóźnienia przy starcie
	Run Delay T
	0.0sec – Czas opóźnienia przy starcie(opcjonalnie).

	FU2-20
	Restart po błędzie zailania
	Power-on run
	Nie: Napęd nie dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

Tak: Napęd dokona restartu po zaniku napięcia zasilania i jego powrocie.

	FU2-21
	Restart po resecie błędu
	RST restart
	Nie: Napęd nie dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

Tak: Napęd dokona restartu po otrzymaniu sygnału resetu błędu.

	FU2-40
	Ustawienie mocy silnika
	Motor select
	3,7kW
5,5kW
7,5kW
11kW
15kW
18,5kW

22kW
30kW
37kW
45kW
55kW
75kW 

	FU2-41
	Liczba biegunów silnika
	Pole number
	2 bieguny ≡ 3000 rpm
4 bieguny ≡ 1500 rpm
6 biegunów ≡ 750 rpm

	FU2-43
	Prąd znamionowy silnika
	Rated-Curr
	?A (Ustaw prąd zgodnie z tabliczką znamionową silnika).

	FU2-48
	Częstotliwość nośna
	Carrier freq
	3.0 KHz

	FU2-67
	Ustawienie forsowania momentu
	Torque boost
	Ręczny

	I/O-06
	Filtr analogowego wejścia prądowego I
	I Filter
	250ms (Filtr analogowego wejścia prądowego)

	I/O-07
	Prąd minimalny wejścia I
	I curr x1
	4.00mA (Prąd minimalny wejścia I)

	I/O-08
	Częstotliwość dla prądu minimalnego wejścia I
	I Freq y1
	0Hz (Częstotliwość dla prądu minimalnego wejścia I)

	I/O-09
	Prąd maksymalny wejścia I
	I curr x2
	20.00mA (Prąd maksymalny wejścia I)

	I/O-10
	Częstotliwość dla prądu maksymalnego wejścia I
	I Freq y2
	50Hz (Częstotliwość dla prądu maksymalnego wejścia I)

	I/O-20
	Konfiguracja zacisku M1
	M1 define
	Blokada1 (Styk zamknięty dla wycofanego z użytku silnika pomocniczego 1)

	I/O-21
	Konfiguracja zacisku M2
	M2 define
	Blokada2 (Styk zamknięty dla wycofanego z użytku silnika pomocniczego 2)

	I/O-22
	Konfiguracja zacisku M3
	M3 define
	Blokada3 (Styk zamknięty dla wycofanego z użytku silnika pomocniczego 3)


	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	I/O-23
	Konfiguracja zacisku M4
	M4 define
	Blokada4 (Styk zamknięty dla wycofanego z użytku silnika pomocniczego 4)

	I/O-24
	Konfiguracja zacisku M5
	M5 define
	Niska prędkość [Speed-L]  (Prędkość 1)

	I/O-25
	Konfiguracja zacisku M6
	M6 define
	Średnia prędkość [Speed-M]  (Prędkość 2)

	I/O-76
	Konfiguracja dla przekaźnika pomocniczego 1
	Aux mode1
	MMC (Przekaźnik programowalny aktywujący silnik pomocniczy 1)

	I/O-77
	Konfiguracja dla przekaźnika pomocniczego 2
	Aux mode2
	MMC (Przekaźnik programowalny aktywujący silnik pomocniczy 2)

	I/O-78
	Konfiguracja dla przekaźnika pomocniczego 3
	Aux mode3
	MMC (Przekaźnik programowalny aktywujący silnik pomocniczy 3)

	I/O-79
	Konfiguracja dla przekaźnika pomocniczego 4
	Aux mode4
	MMC (Przekaźnik programowalny aktywujący silnik pomocniczy 4)

	I/O-80
	Konfiguracja dla przekaźnika błędu
	Relay mode
	010 (Przekaźnik błędu)

	I/O-86
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału V1
	V1 Unit Sel
	Procentowy: (jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego to V1). Tylko w ten sposób to wskaże parametr DRV-00R.

	I/O-87
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału I
	I Unit Sel
	Procentowy: (jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego to I). Tylko w ten sposób to wskaże parametr DRV-00R.

	I/O-88
	Wybór wyświetlanych jednostek dla sygnału A0, B0
	PulseUnitSel
	Procentowy: (jeżeli sygnał sprzężenia zwrotnego to A0, B0). Tylko w ten sposób to wskaże parametr DRV-00R.

	APP-01
	Aktywacja trybu PID
	proc PI mode
	Tak

	APP-02
	Aktywacja kontroli pomp
	App. Mode
	MMC

	APP-06
	Sygnał sprzężenia zwrotnego
	PID F/B
	I (wejście 4-20mA)

	APP-07
	Wzmocnienie proporcjonalne w trybie PID
	PID P-Gain
	100.0%

	APP-08
	Wzmocnienie całkowania w trybie PID
	PID I-Time
	0.5s

	APP-10
	Ograniczenie górnej często. w trybie PID
	PID Limit-H
	50.00Hz

	APP-11
	Ograniczenie dolnej często. w trybie PID
	PID Limit-L
	20.00Hz

	APP-15
	Inwersja wyjścia w trybie PID
	PID Out Inv.
	Nie

	APP-31
	Kolejność przyłączenia pomp pomocniczych
	Starting aux
	1 (Pracę rozpocznie silnik pomocniczy 1).

	APP-33
	Liczba silników pomocniczych
	Nbr Aux’s
	3 (Liczba silników pomocniczych do uruchomienia)

	APP-40
	Czas opóźnienia uśpienia
	Sleep Delay
	6.0s

	APP-41
	Częstotliwość uśpienia 0
	Sleep Freq0
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 0)

	APP-42
	Częstotliwość uśpienia 1
	Sleep Freq1
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 1)

	APP-43
	Częstotliwość uśpienia 2
	Sleep Freq2
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 2)

	APP-44
	Częstotliwość uśpienia 3
	Sleep Freq3
	39.00Hz (Często. aktywacji trybu uśpienia przy aktywnej nastawie prędkości 3)

	APP-49
	Poziom przebudzenia
	WakeUp level
	5.0% (Ciśnienie początkowe REF – FBK) Przykład: nastawa 1 = 35% i FBK (sprzężenie zwrotne)= 30%; Uruchomienie ptzy 30% ponieważ APP-49 = 5% 

	APP-50
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 1
	Start Freq 1
	49.00Hz

	APP-51
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 2
	Start Freq 2
	49.00Hz

	APP-52
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 3
	Start Freq 3
	49.00Hz

	APP-53
	Częstotliwość początkowa dla silnika pomocniczego 4
	Start Freq 4
	49.00Hz

	APP-54
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 1
	Stop Freq 1
	35.00 Hz

	APP-55
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 2
	Stop Freq 2
	35.00 Hz

	APP-56
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 3
	Stop Freq 3
	35.00 Hz

	APP-57
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 4
	Stop Freq 4
	35.00 Hz

	APP-58
	Częstotliwość zatrzymania silnika pomocniczego 1
	Aux start DT
	180.0s

	APP-59
	Czas opóźnienia przed podłączeniem silników pomocniczych
	Aux stop DT
	17.0s

	APP-60
	Czas przyspieszenia dla rampy silników pomocniczych
	AUX AccTime
	2.0 s

	APP-61
	Czas hamowania dla rampy silników pomocniczych
	AUX DecTime
	2.0 s

	APP-66
	Tryb wirowania (zmiana automat.) silnikami pomocniczymi
	AutoCh_Mode
	2: Napęd obraca wszystkimi silnikami.

	APP-67
	Czas dla zmiany automatycznej
	AutoEx-intv
	00:01: Napęd będzie wirował jeżeli upłynie więcej niż 1 minuta pracy z tym samym silnikiem.


	Parametr
	Opis
	Ekran
	Wartość

	APP-69
	Wykrycie silników wycofanych z użytku
	Inter-lock
	Tak: Napęd wykryje silniki wycofane z użytku i nie będzie brał ich po uwagę w czase załączanie, dopóki nie zostaną naprawione.

	APP-71
	Różnica ciśnienia dla uruchomienia silników pomocniczych
	Aux STT FB
	2%

	APP-72
	Różnica ciśnienia dla zatrzymania silników pomocniczych
	Aux STP FB
	0%


W zależnośći od stanu wejść M5 i M6, można wybrać różne zaprogramowane ciśnienia:

	Ciśnienie zaprogramowane 
	Parametr
	Średnia prędkość [Speed-M] (M5)
	Niska prędkość [Speed-L] (M6)

	37.00% - 18.50Hz
	DRV-00
	0
	0

	30.00% - 15.00Hz
	DRV-07
	0
	1

	40.00% - 20.00Hz
	DRV-08
	1
	0

	50.00% - 25.00Hz
	DRV-09
	1
	1


12.4.4. Schemat połączeń
Zaciski CM / M7: Komenda start (stan NO).

Zaciski CM / M1: Przełacznik termiczny pompy 1 (stan NC).

Zaciski CM / M2: Przełacznik termiczny pompy 2 (stan NC).

Zaciski CM / M3: Przełacznik termiczny pompy 3 (stan NC).

Zaciski CM / M4: Przełacznik termiczny pompy 4 (stan NC).

Zaciski CM / M5: Wybór nastawy ciśnienia (stan NO).

Zaciski CM / M6: Wybór nastawy ciśnienia (stan NO).

Zaciski A1 / C1 (Przekaźnik pomocniczy 1): Komenda stycznika pompy 1.

Zaciski A2 / C2 (Przekaźnik pomocniczy 2): Komenda stycznika pompy 2.

Zaciski A3 / C3 (Przekaźnik pomocniczy 3): Komenda stycznika pompy 3.

Zaciski A4 / C4 (Przekaźnik pomocniczy 4): Komenda stycznika pompy 4.

Rysunek 12.7. Sterowanie czteroma pompami w trybie kolejnych zmian z czteroma nastawami częstotliwości.

Uwaga:
Przewody sterowania powinny być ekranowane i uziemione.


Dla napędów o mocy równej lub wyższej niż 30kW zacisk 5G będzie zaciskiem CM 

Dla napędów o mocy mniejszej niż 30kW, połącz zaciski 5G i CM.

13. REJESTR KONFIGURACJI  


TYP NAPĘDU:


SD450.

Nr SERYJNY:






MODEL:

APLIKACJA:

DATA:

KLIENT:

UWAGAI:



	PARAMETRY
	NASTAWY FABRYCZNE
	NASTAWA 1
	NASTAWA 2

	GRUPA DRV: Funkcje podstawowe i parametry wyświetlane

	DRV-00 ► Cmd.Freq
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	DRV-00 ►R 0.0%F 0.0%
	0.0%
	___________________
	___________________

	DRV-01 ► Acc. Time
	20.0s
	___________________
	___________________

	DRV-02 ► Dec. Time
	30.0s
	___________________
	___________________

	DRV-03 ► Drive mode
	Fx/Rx-1
	___________________
	___________________

	DRV-04 ► Freq mode
	Pulpit-1
	___________________
	___________________

	DRV-05 ► Step Freq-1
	10.00 Hz
	___________________
	___________________

	DRV-06 ► Step Freq-2
	20.00 Hz
	___________________
	___________________

	DRV-07 ► Step Freq-3
	30.00 Hz
	___________________
	___________________

	DRV-08 ► Current
	0.0 A
	___________________
	___________________

	DRV-09 ► Speed
	0rpm
	___________________
	___________________

	DRV-10 ► DC link Vtg
	----- V
	___________________
	___________________

	DRV-11 ► User disp
	Out       0.0 V
	___________________
	___________________

	DRV-12 ►Fault
	Brak
	___________________
	___________________

	DRV-14 ►TAR / OUT
	0.00Hz / 0.00Hz
	___________________
	___________________

	DRV-15 ►REF / FBK
	00.00% / 00.00%
	___________________
	___________________

	DRV-16 ► Hz/Rpm Disp
	Hz
	___________________
	___________________

	DRV-18

R     0.0Hz  T      0.0Hz

F     0.0Hz  O      0.0Hz
	-
	___________________
	___________________

	DRV-19

V1         0   V2          0

V1S       0   I             0
	-
	___________________
	___________________

	DRV-20

R     0.00%  O     0.0%

F     0.00%    DRV-20
	-
	___________________
	___________________

	DRV-91 ► Drive mode2
	Fx/Rx-1
	___________________
	___________________

	DRV-92 ► Freq mode2
	Pulpit-1
	___________________
	___________________


	PARAMETRY
	NASTAWY FABRYCZNE
	NASTAWA 1
	NASTAWA 2

	GRUPA FU1: Funkcje 1

	FU1-00 ► Jump code
	1
	___________________
	___________________

	FU1-01 ► Run Prev.
	Brak
	___________________
	___________________

	FU1-02 ► Acc. pattern
	Liniowy
	___________________
	___________________

	FU1-03 ► Dec. pattern
	Liniowy
	___________________
	___________________

	FU1-04 ► Start Curve
	50%
	___________________
	___________________

	FU1-05 ► End Curve
	50%
	___________________
	___________________

	FU1-10 ► Pre-Heat Mode
	Nie
	___________________
	___________________

	FU1-11 ► PreHeat Level
	30%
	___________________
	___________________

	FU1-12 ► PreHeat Perc
	100%
	___________________
	___________________

	FU1-20 ►Start mode
	Przyspieszenie
	___________________
	___________________

	FU1-21 ►DC St time
	0.0s
	___________________
	___________________

	FU1-22 ► DC St value
	50%
	___________________
	___________________

	FU1-23 ► Stop mode
	Hamowanie
	___________________
	___________________

	FU1-24 ►DC Blk time
	0.10s
	___________________
	___________________

	FU1-25 ► DC Br Frq
	5.00Hz
	___________________
	___________________

	FU1-26 ► DC Br time
	1.0s
	___________________
	___________________

	FU1-27 ► DC Br value
	50%
	___________________
	___________________

	FU1-28 ► Safety Stop
	Nie
	___________________
	___________________

	FU1-29 ► Line Freq
	50.00Hz
	___________________
	___________________

	FU1-30 ► Max Freq
	50.00Hz
	___________________
	___________________

	FU1-31 ► Base Freq
	50.00Hz
	___________________
	___________________

	FU1-32 ► Start Freq
	0.50Hz
	___________________
	___________________

	FU1-33 ► Freq limit
	Nie
	___________________
	___________________

	FU1-34 ► F-limit Lo
	0.50Hz
	___________________
	___________________

	FU1-35 ► F-limit-Hi
	50.00Hz
	___________________
	___________________

	FU1-40 ► V/F pattern
	Liniowy
	___________________
	___________________

	FU1-41 ► User Freq 1
	15.00Hz
	___________________
	___________________

	FU1-42 ► User Volt 1
	25%
	___________________
	___________________

	FU1-43 ► User Freq 2
	30.00Hz
	___________________
	___________________

	FU1-44 ► User Volt 2
	50%
	___________________
	___________________

	FU1-45 ► User Freq 3
	45.00Hz
	___________________
	___________________

	FU1-46 ► User Volt 3
	75%
	___________________
	___________________

	FU1-47 ► User Freq 4
	50.00Hz
	___________________
	___________________

	FU1-48 ► User Volt 4
	100%
	___________________
	___________________

	FU1-49 ► VAC 400.4V
	91.0%
	___________________
	___________________

	FU1-50 ► Motor Volt
	400V
	___________________
	___________________

	FU1-51 ► Energy save
	Brak
	___________________
	___________________


	PARAMETRY
	NASTAWY FABRYCZNE
	NASTAWA 1
	NASTAWA 2

	FU1-52 ► Manual save %
	0%
	___________________
	___________________

	FU1-54 ► KiloWattHour
	0M
0.0kW
	___________________
	___________________

	FU1-55 ► Inv. Temp.
	25
	___________________
	___________________

	FU1-56 ► Motor Temp.
	0
	___________________
	___________________

	FU1-60 ► ETH select
	Tak
	___________________
	___________________

	FU1-61 ► ETH 1min
	150%
	___________________
	___________________

	FU1-62 ► ETH cont
	105%
	___________________
	___________________

	FU1-63 ► Motor type
	Chłodzenie własne
	___________________
	___________________

	FU1-64 ► OL level
	110%
	___________________
	___________________

	FU1-65 ► OL time
	10.0s
	___________________
	___________________

	FU1-66 ► OLT select
	Tak
	___________________
	___________________

	FU1-67 ► OLT level
	120%
	___________________
	___________________

	FU1-68 ► OLT time
	60.0s
	___________________
	___________________

	FU1-69 ► Trip select
	100
	___________________
	___________________

	FU1-70 ► Stall prev.
	000
	___________________
	___________________

	FU1-71 ► Stall level
	100%
	___________________
	___________________

	FU1-72 ► Acc/Dec ch F
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	FU1-73 ► Acc/Dec Freq
	Maks
	___________________
	___________________

	FU1-74 ► Time scale
	0.1s
	___________________
	___________________

	FU1-80 ► Up/Dn Save
	Nie
	___________________
	___________________

	FU1-81 ► Run Delay T
	0.0s
	___________________
	___________________

	FU1-85 ► ULT select
	Nie
	___________________
	___________________

	FU1-86 ► ULT level
	30%
	___________________
	___________________

	FU1-87 ► ULT Freq
	15.00Hz
	___________________
	___________________

	FU1-88 ► ULT time
	0.0s
	___________________
	___________________

	FU1-90 ► STOP Inertia
	8
	___________________
	___________________

	GRUPA FU2: Funkcje 2

	FU2-00 ► Jump code
	40
	___________________
	___________________

	FU2-01 ► Last trip-1
	Brak
	___________________
	___________________

	FU2-02 ► Last trip-2
	Brak
	___________________
	___________________

	FU2-03 ► Last trip-3
	Brak
	___________________
	___________________

	FU2-04 ► Last trip-4
	Brak
	___________________
	___________________

	FU2-05 ► Last trip-5
	Brak
	___________________
	___________________

	FU2-06 ► Erase trips
	Brak
	___________________
	___________________

	FU2-07 ► Dwell time
	0.0s
	___________________
	___________________

	FU2-08 ► Dwell Freq
	5.00Hz
	___________________
	___________________

	FU2-10 ► Jump Freq
	Nie
	___________________
	___________________

	FU2-11 ► jump Lo 1
	10.00Hz
	___________________
	___________________


	PARAMETRY
	NASTAWY FABRYCZNE
	NASTAWA 1
	NASTAWA 2

	FU2-12 ► jump Hi 1
	15.00Hz
	___________________
	___________________

	FU2-13 ► jump Lo 2
	20.00Hz
	___________________
	___________________

	FU2-14 ► jump Hi 2
	25.00Hz
	___________________
	___________________

	FU2-15 ► jump Lo 3
	30.00Hz
	___________________
	___________________

	FU2-16 ► jump Hi 3
	35.00Hz
	___________________
	___________________

	FU2-20 ► Power-on run
	Nie
	___________________
	___________________

	FU2-21 ► RST restart
	Nie
	___________________
	___________________

	FU2-22 ► Speed Search
	0000
	___________________
	___________________

	FU2-23 ► SS P-Gain
	200
	___________________
	___________________

	FU2-24 ► SS I-Gain
	500
	___________________
	___________________

	FU2-25 ► Retry number
	0
	___________________
	___________________

	FU2-26 ► Retry delay
	1.0s
	___________________
	___________________

	FU2-40 ► Motor select
	__._kW
	___________________
	___________________

	FU2-41 ► Pole number
	4
	___________________
	___________________

	FU2-42 ► Rated-Slip
	_.__Hz
	___________________
	___________________

	FU2-43 ► Rated-Curr
	__._A
	___________________
	___________________

	FU2-44 ► Noload-Curr
	__._A
	___________________
	___________________

	FU2-45 ► Efficiency
	__%
	___________________
	___________________

	FU2-46 ► Inertia rate
	0
	___________________
	___________________

	FU2-47 ► RPM factor
	100%
	___________________
	___________________

	FU2-48 ► Carrier freq
	_._kHz
	___________________
	___________________

	FU2-49 ► PWM Select
	Normalny1
	___________________
	___________________

	FU2-60 ► Control mode
	V/F
	___________________
	___________________

	FU2-61 ► Auto Tuning
	Nie
	___________________
	___________________

	FU2-62 ► Rs
	_.___ohm
	___________________
	___________________

	FU2-63 ► Lsigma
	_.__mH
	___________________
	___________________

	FU2-64 ► PreEx Time
	1.0s
	___________________
	___________________

	FU2-65 ► SL P-Gain
	1000
	___________________
	___________________

	FU2-66 ► SL I-Gain
	100
	___________________
	___________________

	FU2-67 ► Torque boost
	Ręczne
	___________________
	___________________

	FU2-68 ► Fwd boost
	2.0%
	___________________
	___________________

	FU2-69 ► Rev boost
	2.0%
	___________________
	___________________

	FU2-80 ► PowerOndisp
	0
	___________________
	___________________

	FU2-81 ► User disp
	Wolty
	___________________
	___________________

	FU2-82 ►S/W PE x.x   
	S/W PE 1.1 Ver 0.3
	___________________
	___________________

	FU2-83 ► LastTripTime
	0:00:00:00:00
	___________________
	___________________

	FU2-84 ► On-Time
	0:00:00:00:00
	___________________
	___________________

	FU2-85 ► Run-time
	0:00:00:00:00
	___________________
	___________________


	PARAMETRY
	NASTAWY FABRYCZNE
	NASTAWA 1
	NASTAWA 2

	FU2-87 ► Power Set
	100.0%
	___________________
	___________________

	FU2-90 ► Para. disp
	Fabryczna
	___________________
	___________________

	FU2-91 ► Para. read
	Nie
	___________________
	___________________

	FU2-92 ► Para. write
	Nie
	___________________
	___________________

	FU2-93 ► Para. init
	Nie
	___________________
	___________________

	FU2-94 ► Para. lock
	0
	___________________
	___________________

	FU2-95 ► Para. save
	Nie
	___________________
	___________________

	GRUPA I/O: Wejścia i wyjścia

	I/O-00 ► Jump code
	1
	___________________
	___________________

	I/O-01 ► V1 Filter
	250ms
	___________________
	___________________

	I/O-02 ► V1 volt x1
	0.00V
	___________________
	___________________

	I/O-03 ► V1 Freq y1
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-04 ► V1 volt x2
	10.00V
	___________________
	___________________

	I/O-05 ► V1 Freq y2
	50.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-06 ► I Filter
	250ms
	___________________
	___________________

	I/O-07 ► I curr x1
	4.00mA
	___________________
	___________________

	I/O-08 ► I Freq y1
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-09 ► I curr x2
	20.00mA
	___________________
	___________________

	I/O-10 ► I Freq y2
	50.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-11 ► P pulse set
	(A)
	___________________
	___________________

	I/O-12 ► P Filter
	10ms
	___________________
	___________________

	I/O-13 ► P pulse x1
	0.0kHz
	___________________
	___________________

	I/O-14 ► P Freq y1
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-15 ► P pulse x2
	10.0kHz
	___________________
	___________________

	I/O-16 ► P Freq y2
	50.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-17 ► Wire broken
	Brak
	___________________
	___________________

	I/O-18 ► Lostcommand
	Brak
	___________________
	___________________

	I/O-19 ► Time out
	1.0s
	___________________
	___________________

	I/O-20 ► M1 define
	Niska prędkość
	___________________
	___________________

	I/O-21 ► M2 define
	Średnia prędkość
	___________________
	___________________

	I/O-22 ► M3 define
	Wysoka prędkość
	___________________
	___________________

	I/O-23 ► M4 define
	RST
	___________________
	___________________

	I/O-24 ► M5 define
	BX
	___________________
	___________________

	I/O-25 ► M6 define
	DOBIEG
	___________________
	___________________

	I/O-26 ► M7 define
	FX
	___________________
	___________________

	I/O-27 ► M8 define
	RX
	___________________
	___________________

	I/O-28 ► In status
	00000000000
	___________________
	___________________

	I/O-29 ► Ti Filt Num
	15ms
	___________________
	___________________


	PARAMETRY
	NASTAWY FABRYCZNE
	NASTAWA 1
	NASTAWA 2

	I/O-30 ► Jog Freq
	10.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-31 ► Step Freq-4
	40.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-32 ► Step Freq-5
	50.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-33 ► Step Freq-6
	40.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-34 ► Step Freq-7
	30.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-35 ► Step Freq-8
	20.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-36 ► Step Freq-9
	10.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-37 ► Step Freq-10
	20.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-38 ► Step Freq-11
	30.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-39 ► Step Freq-12
	40.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-40 ► Step Freq-13
	50.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-41 ► Step Freq-14
	40.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-42 ► Step Freq-15
	30.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-50 ► Acc time-1
	20.0s
	___________________
	___________________

	I/O-51 ► Dec time-1
	20.0s
	___________________
	___________________

	I/O-52 ► Acc time-2
	30.0s
	___________________
	___________________

	I/O-53 ► Dec time-2
	30.0s
	___________________
	___________________

	I/O-54 ► Acc time-3
	40.0s
	___________________
	___________________

	I/O-55 ► Dec time-3
	40.0s
	___________________
	___________________

	I/O-56 ► Acc time-4
	50.0s
	___________________
	___________________

	I/O-57 ► Dec time-4
	50.0s
	___________________
	___________________

	I/O-58 ► Acc time-5
	40.0s
	___________________
	___________________

	I/O-59 ► Dec time-5
	40.0s
	___________________
	___________________

	I/O-60 ► Acc time-6
	30.0s
	___________________
	___________________

	I/O-61 ► Dec time-6
	30.0s
	___________________
	___________________

	I/O-62 ► Acc time-7
	20.0s
	___________________
	___________________

	I/O-63 ► Dec time-7
	20.0s
	___________________
	___________________

	I/O-68 ► S0 Level
	0.0%
	___________________
	___________________

	I/O-69 ► S1 Level
	0.0%
	___________________
	___________________

	I/O-70 ► S0 mode
	Częstotliwość
	___________________
	___________________

	I/O-71 ► S0 adjust
	100%
	___________________
	___________________

	I/O-72 ► S1 mode
	Napięcie
	___________________
	___________________

	I/O-73 ► S1 adjust
	100%
	___________________
	___________________

	I/O-74 ► FDT Freq
	30.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-75 ► FDT band
	10.00Hz
	___________________
	___________________

	I/O-76 ► Aux mode1
	Brak
	___________________
	___________________

	I/O-77 ► Aux mode2
	Brak
	___________________
	___________________

	I/O-78 ► Aux mode3
	Brak
	___________________
	___________________


	PARAMETRY
	NASTAWY FABRYCZNE
	NASTAWA 1
	NASTAWA 2

	I/O-79 ► Aux mode4
	Brak
	___________________
	___________________

	I/O-80 ► Relay mode
	010
	___________________
	___________________

	I/O-81 ► Out status
	00000000
	___________________
	___________________

	I/O-82 ► Relay On
	0.0s
	___________________
	___________________

	I/O-83 ► Relay Off
	0.0s
	___________________
	___________________

	I/O-84 ► Fan Con.Sel
	Wentylator zasilanie zał.
	___________________
	___________________

	I/O-85 ► Fan Temp
	70
	___________________
	___________________

	I/O-86 ► V1 Unit Sel
	Prędkość
	___________________
	___________________

	I/O-87 ► I Unit Sel
	Prędkość
	___________________
	___________________

	I/O-88 ► PulseUnitSel
	Prędkość
	___________________
	___________________

	I/O-90 ► Inv No.
	1
	___________________
	___________________

	I/O-91 ► Baud rate
	9600bps
	___________________
	___________________

	I/O-92 ► COM Lost Cmd
	Brak
	___________________
	___________________

	I/O-93 ► COM Time Out
	1.0s
	___________________
	___________________

	I/O-94 ► Delay time
	5ms
	___________________
	___________________

	I/O-95 ► In NO/NC Set
	00000000000
	___________________
	___________________

	I/O-96 ► In Check Time
	1ms
	___________________
	___________________

	I/O-97 ► OH Trip Sel
	010
	___________________
	___________________

	I/O-98 ► MotTripTemp
	110
	___________________
	___________________

	GRUPA APP: Aplikacje

	APP-00 ► Jump code
	1
	___________________
	___________________

	APP-01 ► proc PI mode
	Nie
	___________________
	___________________

	APP-02 ► App. mode
	Brak
	___________________
	___________________

	APP-04 ► AuxRefMode
	Nie
	___________________
	___________________

	APP-05 ► Aux Ref Sel
	V1
	___________________
	___________________

	APP-06 ► PID F/B
	I
	___________________
	___________________

	APP-07 ► PID P-Gain
	100.0%
	___________________
	___________________

	APP-08 ► PID I-Time
	0.5s
	___________________
	___________________

	APP-09 ► PID D-Time
	0.0ms
	___________________
	___________________

	APP-10 ► PID Limit-H
	50.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-11 ► PID Limit-L
	0.50Hz
	___________________
	___________________

	APP-12 ► PID OutScale
	100.0%
	___________________
	___________________

	APP-13 ► PID P2-Gain
	100.0%
	___________________
	___________________

	APP-14► P-gain Scale
	100.0%
	___________________
	___________________

	APP-15 ► PID Out Inv.
	Nie
	___________________
	___________________

	APP-17 ► PID U Fbk
	Nie
	___________________
	___________________

	APP-18 ► FB Filter
	10ms
	___________________
	___________________

	APP-20 ► 2nd Acc time
	5.0s
	___________________
	___________________


	PARAMETRY
	NASTAWY FABRYCZNE
	NASTAWA 1
	NASTAWA 2

	APP-21 ► 2nd Dec time
	10.0s
	___________________
	___________________

	APP-22 ► 2ndBaseFreq
	50.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-23 ► 2 nd V/F
	Liniowy
	___________________
	___________________

	APP-24 ► 2nd F-boost
	2.0%
	___________________
	___________________

	APP-25 ► 2nd R-boost
	2.0%
	___________________
	___________________

	APP-26 ► 2nd Stall
	100%
	___________________
	___________________

	APP-27 ► 2ndETH1min
	130%
	___________________
	___________________

	APP-28 ► 2ndETH cont
	120%
	___________________
	___________________

	APP-29 ► 2nd R-Curr
	_._A
	___________________
	___________________

	APP-30 ► Aux Mot Run
	0
	___________________
	___________________

	APP-31 ► Starting Aux
	1
	___________________
	___________________

	APP-32 ► AutoOp Time
	00:00
	___________________
	___________________

	APP-33 ► Nbr Aux’s
	4
	___________________
	___________________

	APP-40 ► Sleep Delay
	60.0s
	___________________
	___________________

	APP-41 ►Sleep Freq0
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-42 ►Sleep Freq1
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-43 ►Sleep Freq2
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-44 ►Sleep Freq3
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-45 ►Sleep Freq4
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-46 ►Sleep Freq5
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-47 ►Sleep Freq6
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-48 ►Sleep Freq7
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-49 ► WakeUp level
	2.0%
	___________________
	___________________

	APP-50 ► Start Freq 1
	49.50Hz
	___________________
	___________________

	APP-51 ► Start Freq 2
	49.50Hz
	___________________
	___________________

	APP-52 ► Start Freq 3
	49.50Hz
	___________________
	___________________

	APP-53 ► Start Freq 4
	49.50Hz
	___________________
	___________________

	APP-54 ► Stop Freq 1
	20.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-55 ► Stop Freq 2
	20.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-56 ► Stop Freq 3
	20.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-57 ► Stop Freq 4
	20.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-58 ► Aux start DT
	5.0s
	___________________
	___________________

	APP-59 ► Aux stop DT
	5.0s
	___________________
	___________________

	APP-60 ►AUX AccTime
	2.0s
	___________________
	___________________

	APP-61 ►AUX DecTime
	2.0s
	___________________
	___________________

	APP-66► AutoCh_Mode
	0
	___________________
	___________________

	APP-67 ► AutoExt-intv
	72:00
	___________________
	___________________

	APP-69 ► Inter-lock
	Nie
	___________________
	___________________


	PARAMETRY
	NASTAWY FABRYCZNE
	NASTAWA 1
	NASTAWA 2

	APP-71 ► Aux STT FB
	2%
	___________________
	___________________

	APP-72 ► Aux STP FB
	0%
	___________________
	___________________

	APP-74 ► PrePID Freq
	0.00Hz
	___________________
	___________________

	APP-75 ► PrePID F/B
	0.0%
	___________________
	___________________

	APP-76 ► PrePID dly
	600s
	___________________
	___________________

	APP-77► Pbroken mode
	Nie
	___________________
	___________________

	APP-80 ► Ext PI mode
	Nie
	___________________
	___________________

	APP-81 ► Ext Ref Sel
	Pulpit
	___________________
	___________________

	APP-82 ► Ext Ref Perc
	50.00%
	___________________
	___________________

	APP-83 ► Ext Fbk Sel
	I
	___________________
	___________________

	APP-85 ► ExtPID Pgain
	1.0%
	___________________
	___________________

	APP-86 ► ExtPID Itime
	10.0s
	___________________
	___________________

	APP-87 ► ExtPID Dtime
	0ms
	___________________
	___________________

	APP-88 ► ExtPID lmt-H
	100.00%
	___________________
	___________________

	APP-89 ► ExtPID lmt-L
	0.00%
	___________________
	___________________

	APP-90 ► ExtPID Scale
	100.0%
	___________________
	___________________

	APP-91 ► Ext P2-gain
	100.0%
	___________________
	___________________

	APP-92 ► Ext P Scale
	100.0%
	___________________
	___________________

	APP-93 ► ExtPID Fgain
	0.0%
	___________________
	___________________

	APP-95 ► ExtPIDOutInv
	Nie
	___________________
	___________________

	APP-97 ► ExtLoopTime
	100ms
	___________________
	___________________
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Wynośny pulpit z własną pamięcią


Wejście kablowe





DŁAWIK DC


(*)





WEJŚCIE ZASILANIA


3 FAZOWE + PE, 380-480Vac


50/60Hz





Moduł hamowania dynamicznego





Rezystor hamowania (*) dynamicznego





Ekran kabla silnikowego powinien być podłączony do napędu i dodatkowo do głównego uziemienia instalacji


(*) Opcje





WEJŚCIE ZASILANIA


3 FAZOWE + PE, 380-480Vac


50/60Hz





Ekran kabla silnikowego powinien być podłączony do napędu i dodatkowo do głównego uziemienia instalacji


(*) Opcje





Moduł hamowania dynamicznego





Rezystor hamowania (*) dynamicznego





WEJŚCIE ZASILANIA


3 FAZOWE + PE, 380-480Vac


50/60Hz





Ekran kabla silnikowego powinien być podłączony do napędu i dodatkowo do głównego uziemienia instalacji


(*) Opcje





Moduł hamowania dynamicznego





Rezystor hamowania (*) dynamicznego





Ekran kabla silnikowego powinien być podłączony do napędu i dodatkowo do głównego uziemienia instalacji


(*) Opcje





Moduł hamowania dynamicznego





DŁAWIK DC


(*)





WEJŚCIE ZASILANIA


3 FAZOWE + PE, 380-480Vac


50/60Hz





Rezystor hamowania (*) dynamicznego





WEJŚCIE ZASILANIA


3 FAZOWE + PE, 380-480Vac


50/60Hz





Podłączenie przekaźnika





TER 1 dla 22kW i powyżej


(28 – 16 AWG)





TER 1 dla 22kW i poniżej


(28 – 16 AWG)





Przepływ prądu





Podłączenie tranzystora NPN





(Nastawa fabryczna: NPN)





Wewnętrzny zasilacz 24Vdc





Podłączenie tranzystora PNP





Podłączenie przekaźnika





Wewnętrzny zasilacz 24Vdc





Przepływ prądu





Podłączenie tranzystora PNP





Podłączenie przekaźnika





Przepływ prądu





Zewnętrzny zasilacz 24Vdc





Kondensatory elektrolityczne





Rezystor obciążenia





Kondensatory elektrolityczne





Stycznik obciążenia





FILTR WIELKOŚĆ 2





FILTR WIELKOŚĆ 1





FILTR WIELKOŚĆ 3





FILTR WIELKOŚĆ 4





FILTR WIELKOŚĆ 5 i 6





FILTR WIELKOŚĆ 7





Przycisk PROGRAM używany do przejścia w tryb programowania w celu zmiany danych





Ekran ciekłokrystaliczny 32 znaki, podświetlany, 





Przycika ENTER umożliwia przechodzenie między sześcioma grupami APP ► COM ► I/O ► FU2 ► FU1 ► DRV. Używany także do zatwierdzania zmienionych danych w parametrze 





Przycika SHIFT umożliwia przechodzenia kursora w trybie programowania


Przycisk ESC umożliwia przenoszenie dowolnego kodu programu do głównego ekranu





LED FORWARD miga kiedy napęd przyspiesza lub hamuje w trybie ‘do przodu’ 





Przycisk MODE umożliwia przechodzenie między sześcioma grupami DRV ► FU1 ► FU2 ► I/O ► COM ► APP.





Strzałki UP i DOWN przenoszą cię przez  grupę parametru i umożliwiają modyfikowanie danych 





LED REVERSE miga kiedy napęd przyspiesza lub hamuje w trybie ‘wstecz’





Przycisk STOP zatrzymuje silnik


Przycisk RESET używany jest do resetowania błędów


LED miga kiedy wystąpił błąd





Dioda ładująca





Rezystor obciążenia





NAPĘD


#1





NAPĘD


#2





NAPĘD


#n





Moduł wzmacniający sygnał





Konwerter RS232/485





Rezystor hamowania





Moduł hamowania dynamicznego





3 fazy


230/480Vac – 50/60Hz





Częstotliwość wyjściowa 





Napięcie wyjściowe





Wspólny dla sygnałów analogowych











Przekaźnik błędu


250Vac/1A


30Vdc/1A








Wspólny dla wejść cyfrowych





Wielofunkcyjne wejście cyfrowe: ‘Zatrzymanie awaryjne’





Maks. Napięcie wyjściowe: 12V


Maks. Prąd wyjściowy: 30mA



















































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































* Zacisk P przeznaczony do podłączenia opcjonalnego modułu hamowania dynamicznego.


**  Zacisk N przeznaczony do podłączenia opcjonalnego modułu hamowania dynamicznego.





* Przyłóż znamionowy moment do śrób zacisków. Śróby niedokręcone mogą być przyczyną zwarć i nieprawidłowego działania. Dokręcanie zbyt mocne może zniszczyć zacisk i doprowadzić do zwarcia i nieprawidłowego działania.


** Używaj przewodów miedzianych 600V, 75 ºC.
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