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prIvEs Das Wichtigste zuerst o

Wir bedanken uns fur das Vertrauen, das Sie unserem Produkt entgegenbringen.

Die vorliegende Betriebsanleitung dient der Ubersicht von technischen Daten und
Eigenschaften.

Bitte lesen Sie vor Einsatz des Produktes diese Bedienungsanleitung.
Bei Ruckfragen wenden Sie sich bitte an lhren nachsten SSD Drives - Ansprechpartner.

Der nicht sachgemale Einsatz des Produktes im Zusammenhang mit lebensgefahrlicher
Spannung kann zu Verletzungen fuhren.

Des Weiteren konnen dadurch Beschadigungen an Motoren oder Produkten auftreten.
Berucksichtigen Sie deshalb bitte unbedingt unsere Sicherheitshinweise.

Sicherheitshinweise

Wir gehen davon aus, dass Sie als Fachmann mit den einschlagigen Sicherheitsregeln,
insbesondere nach VDE 0100, VDE 0113, VDE 0160, EN 50178 den
Unfallverhttungsvorschriften der Berufsgenossenschaft und den DIN-Vorschriften
vertraut sind und mit ihnen umgehen kénnen.

Weiterhin sind die Bestimmungen nach den relevanten europaischen Richtlinien
einzuhalten.

Je nach Einsatzart sind weitere nationale Normen, wie z. B. UL, DIN zu beachten.
Wenn der Einsatz unserer Produkte im Zusammenhang mit Komponenten anderer
Hersteller erfolgt, sind auch deren Betriebsanleitungen unbedingt zu beachten.
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1 Allgemein o

1.1 Beschreibung

Die burstenlosen Servomotoren der NX Motorenreihe bieten hohe Kompaktheit
und sehr hohe Dynamik.

Der Motorenaufbau benutzt eine 10polige Struktur mit Ne Fe Bo - Magneten und Magnetfluss
Konzentration.

Die Eigenschaften der NX Servomotoren machen aus dieser Motorenreihe die perfekte Losung fur
anspruchsvolle Servo Anwendungen.

Die NX Motorenbaureihe bietet Drehmomente von 0,45 bis 64 Nm
und einen Drehzahlbereich bis 6000 min™.

Die 6 Motorbaugrdfien werden fir 230V und 400-460VAC Netzspannung angeboten.
(NX1 nur mit 230V Netzspannung mdglich)

Des Weiteren zeichnen sich die Baureihe NX3 - NX6 durch die UL - Zertifizierung aus!
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DRIVES Allgemein
1.2 Typenschlussel
Standard Optional
| Kennungl b c d e f g h i j k
|Typ:|N |x|xx|x|x|x”x|x|x|xx
| Kennung || Beschreibung
a N Burstenlos 10polig
b X = Achsmotor mit Ne Fe Bo Magneten
c BaugroRe (durchmesserabhangig)
1 = Flansch O 42 mm
2 = Flansch O 56 mm
3 = FlanschO 71 mm
4 = Flansch O 91,5mm
6 = Flansch OO0 121 mm
8 = Flansch [0 158 mm
d BaugréRe (langenabhangig) Magnet — Segment - Lange in mm
10, 20, 30, 40, 50, 60
e Wicklungstyp
E = 5 Polpaare £ Standard
)Y = 5 Polpaare, mit Fremdliifter (nur NX860)
f Motor Feedback
A = 2poliger Resolver £ Standard
E = Sensor - 10polig (CR410)
M = Parvex - Multiturn Sensor
R = HIPERFACE® - Singelturn 128 Striche, Typ SKS 36
S = HIPERFACE® - Multiturn 128 Striche, Typ 36 (in Vorbereitung)
T = HIPERFACE?® - Singelturn 1024 Striche, Typ SRS 50
U = HIPERFACE® - Multiturn 1024 Striche, Typ SRM 50
\Y = EnDat® - Singelturn 512 Striche, Typ ECN 1113 (optisch) - V2.1
w = EnDat® - Multiturn 512 Striche, Typ ECN 1125 (optisch) - V2.1
X = Low cost Geber 2048 Striche, 10 Kommutationsspuren
g Motorwicklung (£ Spezial Kodierung)
X = siehe Motorenauflistung
h Mechanische Spezial Konstruktionen
R = Standard
i Elektrischer Anschluss
1 = Leitung ohne Schirm
2 = Leitung mit Schirm
3 = Hilse ohne Schirm
4 = Hulse mit Schirm und Schrumpfschlauch
7 = Stecker
8 = Stecker und Stecker fur Fremdlifter
9 = Klemmkasten und Stecker fur Fremdlifter
j Temperatur Auswertung / Bremse
0 = Grundmotor
1 = Motor mit PTC Uberwachung
2 = Motor mit Thermoschalter
3 = Motor mit Bremse
4 = Motor mit Bremse und PTC Uberwachung
7 = Motor mit Bremse und Thermoschalter
k Wellenausfiihrung / Schutzklasse
00 = Glatte Welle
01 = Welle mit Passfeder
10 = Schutzklasse IP65
11 = Schutzklasse IP65, Welle mit Passfeder

03-06-01-D-V0304.doc
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1 Allgemein

1.2.1 Musterbeispiel

Musterbeispiel fiir die Bestellangabe entsprechend des Typenschlissels ware:

NX310EAPR7001

N
X
3

Burstenlos 10polig
Achsmotor mit Ne Fe Bo Magneten
Flansch 0 71mm
Lange = 146mm

5 Polpaare

2poliger Resolver
Motorwicklung
Standard
Steckverbinder
Motor ohne Bremse
Welle mit Passfeder

>
nmuwmnmumnumwnnmmman
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550

Allgemeine technische Daten 2
. NX
Beschreibun
< 1]2]3]4]6]8]s"
IP4 e|le OO|O(O|O
Schutzart: 0
Bei montierten P44 Ooooj0o|0| e
Gegenstecker IP64 olo|e[e|e|e|
und angebauten Motor
IP65 0|0 /0|O0O|0|0|O
Magnetmaterial: Nd Fe Bo | ° | ) ‘ ° | ° | ) | oo
Drehbar,90° gewinkelt, fur Motor-,
und Resolverflanschdose M MMME
Elektrische Anschliisse: | PG — Verschraubungen mit Leitungsenden 0/|0/0|0|0|0|O
Klemmkasten Oooo|o|0d| e
Leitung mit MOLEX Stecker e O O0O|O(O|O
Thermischer Motorschutz: | Thermofihler PTC | O | o ‘ 0(O0|0O | o0
Nach DIN VDE 0530
Leistungsangaben: Aufstellort: 1000 mid. NN T = 100K, oo oo 0|00
Tu 40 °C gemessen mit angebauter Kahlflache
325V DC (AN BK AN BN AN BN )
Spannung: 565V DC Oje/ele ee|e
Andere Wicklungen sind mdéglich. 0jodo|jeoj0|j0|o0
. Selbstkihlung A AR AR A A Alm
Kihlung: —
Fremdkuhlung o(o|jo|jojo|j0| e
Umgebungstemperatur: |-1O ... ¥#40°C | o | ° ‘ ° | ° | ) | BN )
Betriebsart: | Dauerbetrieb S1 | ) | ° ‘ o|o|o | BN )
Lager: |Kugellager | ] | ® ‘ (NN BN J | [ BN )
Motorwelle: | Mit Passfeder, nach DIN 6885 | [ | ® ‘ ® | ® | () | o0
Rundlaufgenauigkeit: | N, nach DIN ISO 2373 BRRRRR
Motorenpolpaarzahil: |5 | ) | ) ‘ o o0 | oo
Motorfeedbacksystem: |2 poliger Transmitter Resolver | ] | ) ‘ o | o | ) | BN )
Isolierstoffklasse: | F (VDE 0530) 155° C, Erwérmung 100° K BRRRRR
Lackierung: (Standard) Keine (AN BK AN BN AN BN )
" Fremdliifter
® Standard Ausflihrung
O Optional
O nicht moglich
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3 Technische Daten
Typ: NX
Servomotor | BG Technische Daten Stillstands-| Still- Max. Tragheits-
Typ Nenn- [ Nenn- | Nenn- Nennstrom dreh- stands- | Stillstands-| moment
leistung | dreh- [drehzahl bei moment strom dreh- inklusive
moment 310 V DC [ 540V DC moment Resolver
- - Py My ny Ina10 Ins40 Mo lo Momax Jm
(KW) (Nm) | (min”) (A) (A) (Nm) (A) (Nm) (kgcm?)
NX110E..P 1 0,21 0,33 6000 0,79 - 0,45 0,99 1,72 0,154
NX210E..P 2 0,39 0,61 6000 1,32 - 1,00 1,99 3,40 0,404
NX210E..T 0,33 0,80 4000 1,11 - 1,00 1,33 3,40 0,404
0,39 0,61 6000 - 0,89 1,00 1,33 3,40 0,404
NX310E..K 3 0,71 1,68 4000 2,14 - 2,00 2,47 6,60 0,814
o A T 089 | 142 | 6000 | S B PYAT B 2,00 | : 247 | 660 | 0814
NX310E..P 0,45 1,85 2300 1,33 - 2,00 1,40 6,60 0,814
0,71 1,68 4000 - 1,22 2,00 1,40 6,60 0,814
| NX420E..J | | 4 | 142 | 338 | 4000 | 418 | S R 4,00 | 488 | - 1340 | 2920 _
NX420E..P 0,91 3,78 2300 2,69 - 4,00 2,82 13,40 2,920
o A I 142 | 3,38 | 4000 | N 242 | 400 | : 282 | 1340 | 2,920
NX420E..V 0,80 3,83 2000 - 1,36 4,00 1,41 13,40 2,920
| NX430E.F | | | 1,80 | 429 | 4000 | 528 | R N 590 | ¢ 664 | - 18,80 | 4280
| NX430E.J | | | 157 | . 468 | 3200 | 452 | R I 9,50 | ¢ 924 | 18,80 | 4,280
NX430E..L 1,21 5,04 2300 3,49 - 5,50 3,78 18,80 4,280
. A . 180 | 4,28 | 4000 | I 301 | 550 | 3 378 | 1880 | 4280
NX430E..P 0,93 5,22 1700 2,69 - 5,50 2,82 18,80 4,280
L I I 150 | 4,77 ] 3000 | N 248 | 9,50 | ! 282 | 1880 | 4,280
NX430E..V 0,32 5,45 550 1,4 - 5,50 1,41 18,80 4,280
0,56 5,38 1000 - 1,38 5,50 1,41 18,80 4,280
| NX620E..J | __| 6 | 255 | 608_| 4000 | 782 _| _ _-___| __ 800___| 989 _|__2670__| _ 9820 _|
NX620E..R 1,71 7,42 2200 4,99 - 8,00 5,31 26,70 9,820
. A . 252 | 6,17 | 3900 | N 425 | 8,00 | 3 531 | 2670 | 9820
NX620E..V 0,90 7,85 1100 2,79 - 8,00 2,83 26,70 9,820
1,57 7,52 2000 - 2,69 8,00 2,83 26,70 9,820
| NX630E.G | | _ | 348 _ | 831 | 4000 ] 1090 | - __| _ 12,00 _ | 1500_| 40,00 _| 14,700 _|
| NX630E.K | | | 299 | - 10,20 | 2800 | 922 | R 12,00 | . 10,60 | 4000 | _ 14,700
NX630E..N 2,60 10,80 2300 7,79 - 12,00 8,54 40,00 14,700
L A . 348 | 8,31 | 4000 | I 618 | 1200 ] 854 | 4000 | 14,700
NX630E..R 1,75 11,50 1450 5,47 - 12,00 5,65 40,00 14,700
L I I 292 | 10,30 | 2700 | N 496 | 1200 | ! 565 | 4000 | 14,700
NX630E..V 0,93 11,90 750 2,80 - 12,00 2,83 40,00 14,700
1,64 11,60 1350 - 2,75 12,00 2,83 40,00 14,700
| NX820E.L | | 8 | _ 499 | . 13,20 | 3600 | _ 14,80 | . R B 16,00 | _ 17,60 | 5000 __| _ 32,000 __
NX820E..R 3,34 14,50 2200 10,0 - 16,00 11,00 50,00 32,000
| I I 929 | 12,90 | 3900 | N 9,07 | - 16,00 | 11,00 | 50,00 | 32,000
NX820E..X 1,61 15,40 1000 4,98 - 16,00 5,16 50,00 32,000
2,93 14,70 1900 - 4,79 16,00 5,16 50,00 32,000
| NX840E..J | | _ | 527 | 2280 | 2200 ] 1570 | _-__ | 28,00 _ | 1890 | 92,00 _| 62,000 |
NX840E..K 4,91 23,50 2000 14,30 - 28,00 16,80 92,00 62,000
] |__|__ | _680_| 1860 | 3500 | __ R 11,50 | _ 28,00 | 1680 | 9200 _| 62,000 |
NX840E..Q 3,21 25,5 1200 9,27 - 28,00 10,10 92,00 62,000
5,09 23,20 2100 - 8,47 28,00 10,10 92,00 62,000
NX860E..D 7,48 27,50 2600 22,70 - 41,00 33,00 137,00 92,000
NX860E..J 5,40 35,60 1450 16,30 - 41,00 18,60 137,00 92,000
] _ || 748 | 27,50 | 2600 | __ I 12,80 | _ 41,00 | 1860 | 137,00 | 92,000 _|
| NX860V..G | 1) | _ | 1140 | 5440 | 2000 ] 3330 | _-___| | 64,00 | 3920 | 137,00 | 92,000 |
NX860V..J | 1) 8,74 57,60 1450 26,4 - 64,00 29,40 137,00 92,000
13,80 50,50 2600 - 23,20 64,00 29,40 137,00 92,000

1) Motor mit Fremdlufter
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Technische Daten 3
Typ: NX
Servomotor |BG Masse Motor Motor Thermische Zeitkonstante | Drehmoment- EMK
Typ widerstand | induktivitat bei IN bei Imax konstante Konstante eff.
- - M Rph/ph Lph/ph TthN Tthmax KT KE
(kg) (Q) (mH) (min) (s) (Nm/A) (/1000 min™")
NX110E..P 1| 0,85 22,00 26,50 11 25,4 0,46 30,5
NX210E..P 2] 1,30 7,74 25,20 20 42,7 0,50 32,6
[ Nx210E.T | | | 1,30 | 1630 | 5600 [ 20 | 449 | o075 | 486
NX310E..K 3] 2,10 6,58 20,30 20 62,1 0,81 50,9
[ NX310E.P | | | 210 | 20,70 | 6200 | 20 | 602 | 142 | 889
NX420E..J 4| 3,80 2,39 11,00 12 76,2 0,82 51,4
[ Nx420E.P | | | 380 | 744 | 3300 [ 12 | 735 | 142 [ 89,0 |
[ Nx420E.V | | | 380 | 2940 | 131,00 | - 12 | 738 | 283 | 1770
NX430E..F 4,80 1,48 6,80 18 81,1 0,83 51,8
[ NXx430E.J | | | 480 | 233 | 10,90 | 18 | ¢ 826 | 105 | 655 |
[ Nx430E.L | | | 480 | 453 | 21,00 [ 18| 81,7 | 145 | 90,9 |
[ Nx430E.P | | | 480 | 778 | 3780 | 18 | 856 | 19 [ 1220 |
[ NXx430E.V | | | 480 | = 31,10 | 151,00 | 18 | ¢ 857 | 390 | 2440 |
NX620E..J 6| 7,00 0,60 5,52 27 146,0 0,81 51,3
[ Nx620E.R | | | 700 | 224 1920 | 27 | 1370 | 151 [ 957 |
[ Nx620E.V | | | 700 | 79 | €760 | 27 | 1370 | 283 | 1800
NX630E..G 8,90 0,34 3,53 33 160,0 0,80 50,8
[ Nx630E.K | | | 890 | 067 | 706 | 3 | 1810 | 143 [ 718 |
[ Nx630E.N | | | 890 | 112 | 1090 | 33 | 1500 | 141 [ 89,3 |
[ NX630E.R | | | 890 | 243 | 2490 | 33 | 158,0 | 212 | 1350
[ NX630E.V | | | 890 | 919 | 9960 | 33 | 167,0 | 424 | 2700
NX820E..L 8| 13,00 0,38 3,35 34 141,0 0,91 56,9
[ NXx820E.R | | | 1300 | 101 | 857 | 34 | 1350 | 146 | 91,0 |
[ Nx820E.X | | | 1300 | 453 | - 3870 | 34 | 1370 | 310 [ 1930 |
NX840E..J 20,00 0,37 4,28 52 192,0 1,48 92,2
[ NX840E.K | | | 2000 | 049 | 542 | 52 | 1830 | 167 | 104,0 |
[ Nxs40E.Q | | | 2000 | 136 | 1510 | 52 | 1840 | 278 [ 1730 |
NX860E..D 27,00 0,16 2,03 60 209,0 1,24 77,8
[ NX860E.J | | | 27,00 | 050 | 643 | 60 | 2060 | 221 | 138,0 |
[ Nxseov.G | 1) | 31,00 | 029 | 361 | 22 | 780 | 163 | 104,0 |
[ Nxseov.J | 1) | 3100 | 050 | 643 | 22 | 81,0 | 218 | 1380 |

1) Motor mit Fremdlufter

KT = KT~ KTy
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3

Technische Daten

3.1
3.1.1 Motorbaugrofe 1

Drehmoment / Drehzahl Diagramme

NX110EAP
£
o —O-51
& ® S350%
1
L2 == S3 25%
= a3 10%
c
o >~ Mmax 310V
[]
£
<
g ' | | |
0,00 - ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ :
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
Drehzahl / speed [1/min]
NX210EAP
4,00 ‘ ‘ ‘
E ool o
E' ! O . | |
© 3004 -- —— L L S-St
g_ | I I @ S350%
5 250 - A E e
L ! ‘ ‘ == S3 25%
S 200 A N P 53 10%
c | | |
g 1,50————.—5———————————3—;——;*: fffffff <= Mmax 310V
9 1,00 O .
£ | 1
S 050 f---- e [N M R
| | |
B 0,00 - ; ‘ ‘ ; ; :
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
Drehzahl / speed [1/min]
NX210EAT
4,00
£
= 350 —O=S1
2 3,001 @ S350%
g 2,50 | == 33 25%
l: 2,00 +53 10%
=
q:, 150 == Mmax 540V
£ <= Mmax 310V
9 1,00
£
S 050 1
a
0,00 ; ‘ ‘ , ; J
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000

Drehzahl / speed [1/min]
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Technische Daten

Drehmoment / Drehzahl Diagramme
3.1.3 Motorbaugrofe 3

3.1.4 MotorbaugroRe 4

Drehzahl / speed [1/min]

NX310EAK
_ 700 ‘ ‘ |
E | < : |
Z 600 A |
l;l | | | _O-S1
| | |
& 500 ¢ ------ roooooo FTTT TN gl ® 5350%
S 4,00 A l l —A=S3 25%
= | | = =53 10%
c 3,00*77‘777r 777777 F-———— I
g | | ; <= Mmax 310V
5 200 re) ‘ ‘
£ 1,00 : : :
e N o A A I
| | |
2 000! ; ; ; ‘
0 1000 2000 3000 4000 5000
Drehzahl / speed [1/min]
NX310EAP
7,00 |
[ - 1
2 6,00 | —O-sf
|
8 500 ! @ S350%
g == S3 25%
4,00
F =53 10%
‘q&" 3,00 - =4 NMmax 540V
€ 200 <~ Mmax 310V
£
§ 1,00
B 000
0 1000 2000 3000 4000 5000
Drehzahl / speed [1/min]
NX420EAJ
16,00
£ 1400
= ] —=O-3S1
8 12,00
o ® S350%
P oo J
L2 A= S3 25%
= 800 A ——— e\ o 53 10%
c \
g 600+ g N <= Mmax 310V
g 4,00 e) )
$ 200
a
0,00 : : : ‘
0 1000 2000 3000 4000 5000
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Technische Daten

Drehmoment / Drehzahl Diagramme

MotorbaugroRe 4
NX420EAP
16,00
£
= 1400 ] ——
$ 12,00 @ S350%
g 10,00 /=53 25%
l: 8,00 +53 10%
=
q:, 6,00 | == Mmax 540V
£ <>~ Mmax 310V
9 4,00
£
G 200
0 o0 ‘ ‘ ‘ '
0 1000 2000 3000 4000 5000
Drehzahl / speed [1/min]
NX420EAV
16,00
£
S 00 =
g 12,00 A S
2 ® S350%
5 10,00 | .
et == S3 25%
= 800 A—N 53 10%
c
QE’ 6,00 + - ® \ ******** = \imax 540V
[e) 4 fa
E ,00 ©
g 2,00
0,00 ‘ ‘ ‘ '
0 500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl / speed [1/min]
NX430EAF
20,00
§ 18,00 1
& 16.00 1 =O=31
g_ 14,00 - @® S350%
S 12,00 ] = S3 25%
= 1000 F-=m---- - mEEE ————N T =53 10%
c
g 800- @ Y <> Mmax 310V
E 6001 _~
o ’ V
€ 4,00 —
L
g 0 J
0,00 4 ‘ ‘ ‘ ‘
0 1000 2000 3000 4000 5000

Drehzahl / speed [1/min]
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Technische Daten

Drehmoment / Drehzahl Diagramme

MotorbaugroRe 4
NX420EAJ
16,00
£ 1400
= ‘ == 31
Q12,00 1
o @® S350%
E 10,00 f oo N
g A= S3 25%
= 800 7 \ - S3 10%
c TN
@ 6,00 \ <= Mmax 310V
g o \
4,00 O Y------
£
® 2004 -
a
0,00 ‘ ‘ ‘ :
0 1000 2000 3000 4000 5000
Drehzahl / speed [1/min]
NX430EAL
20,00 ¢
g 18,00 1 s
= 16,00 ] O .
S 1400 | @ S350%
0,
|§ 12,00 | == S3 25%
— 10,00 - ——S3 10%
=
q:, 8,00 - == Mmax 540V
£ 600 <& Mmax 310V
£ 4,00
<
g 2,00 -
0,00 ‘ ‘ ‘ '
0 1000 2000 3000 4000 5000
Drehzahl / speed [1/min]
NX430EAP
20,00
g 18,00 1 s
5 16,00 ] .e ,
S 1400 | S350%
0,
|§ 12,00 | == S3 25%
— 10,00 | +SS 10%
=
q:, 8,00 - == \Imax 540V
£ 600 < Mmax 310V
£ 4,00
L
g 2,00 -
0,00

1000 1500 2000 2500 3000 3500

Drehzahl / speed [1/min]
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Technische Daten

3.1.5 MotorbaugroRe 6

Drehmoment / Drehzahl Diagramme

MotorbaugroRe 4
NX430EAV
20,00
§ 18,00 | -
5 16,00 .O ,
S 1400 S350%
0,
|§ 12,00 | == S3 25%
— 10,00 | =53 10%
=
S 8,00 - =4~ Mmax 540V
£ 600 <& Mmax 310V
£ 4,00 -
<
g 2,00 |
0,00 : ; : ; '
0 200 400 600 800 1000 1200

Drehzahl / speed [1/min]

Drehzahl / speed [1/min]

NX620EAJ

30,00 |
£ %
Z, 25,00 T T
> Q=31
g— 20004 - - SO @ 5S350%
L2 A= S3 25%
= 1900 - =T T - S310%
c N
[ \
$ 1000 ] ~ <> Mmax 310V
o @)
E 5,00 | 1
[
B 000! ‘ ‘ ‘ ‘

0 1000 2000 3000 4000 5000
Drehzahl / speed [1/min]
NX620EAR

30,00
£
£, 25,00 A =0 S1
o @ S350%
g 20007 —A-53 25%
[
2 4500 =53 10%
‘q&" =4~ Mmax 540V
g 10,00 + <= Mmax 310V
E 5,00 |
g o

0,00 ‘ ‘ ‘ ‘

0 1000 2000 3000 4000 5000
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Technische Daten

Drehmoment / Drehzahl Diagramme
MotorbaugroRe 6

NX620EAV
30,00
£ |
£, 25,00 1 —=©=S1
E @ s350%
g 2000 =53 25%
l: 15.00 | +53 10%
‘q&; =@~ Mmax 540V
E 10,00 + <>~ Mmax 310V
E 5,00
9
o 0,00 : : : .
0 500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl / speed [1/min]
NX630EAG
45,00 |
§ 40,00 - >
o 35,00 _\A\ —O-s1
(4] )
g—30,00,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,L ,,,,,,,,,,,,, @ 5S350%
|2 700 J Sy —&83 25%
% 20,00 - : ) q:SB 10%
2 15,00 Mmax 310V
2 10,00 f=-—1 O
<
g 5,00
0,00 - ‘ ‘ ‘ ‘
0 1000 2000 3000 4000 5000
Drehzahl / speed [1/min]
NX630EAK
45,00 T T
E 40,00 - S A
4 ’ ‘ |
g 35‘00 i | — : —0-81
& 30,00 | l l @ S350%
| |
L 2500 L-- secooos A e =/ S3 25%
E 2000 f oo T e —he-S310%
o [ ‘ ! \ <= Mmax 310V
£ 15,00 1 | ‘ N\
o O | |
g 1000 f————-—--~ SEEEEEEEEESS P— -
L
S 5,00 | |
8 000! ‘ | ‘ | — 1]
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Drehzahl / speed [1/min]
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Technische Daten

Drehmoment / Drehzahl Diagramme

MotorbaugroRe 6

NX630EAN

45,00
£ 40,00 -
Z < —O- st
g 35001 @ S350%
g 2000 =53 25%
= 25,00 —-S310%
‘q&; 20,00 == Mmax 540V
£ 15,00 | &~ Mmax 310V
(<]
g 10,00
T 500
0 o0 : : : !

1000 2000 3000 4000 5000
Drehzahl / speed [1/min]
NX630EAR

45,00
£ 40,00 -
Z —O- St
g 35001 @ S350%
g 30007 : =53 25%
= 2500 ; k- S3 10%
£ 20,00 1 l == Mmax 540V

|

£ 15,00 | O~ Mmax 310V
g 10,00 ] ‘ ; _
<
g 500 1 < 1 {
B 000 ‘ | |

500

1000 1500 2000 2500 3000
Drehzahl / speed [1/min]

Drehmoment / Torque [Nm]

45,00

40,00 -
35,00
30,00 A
25,00 ;
20,00
15,00
10,00

5,00

0,00

NX630EAV

=~ S1
@ S350%

== S3 25%

- S3 10%
== Mmax 540V
<> Mmax 310V

Drehzahl / speed [1/min]
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Technische Daten

Drehmoment / Drehzahl Diagramme
3.1.6 Motorbaugrofe 8

NX820EAL
60,00
£ 5000 |-
Z. 50,00 = — — — — — — — — — — — — — — — — _
© I N ~O-s1
g— 4000 &L - - SN @ S350%
L2 A= S3 25%
= 30,00 4 =53 10%
c Ny
Q
g 2000 |, S <> Mmax 310V
g ©
£ 10,00 4 - - - m e
(]
a
0,00 - ‘ ‘ ‘
0 1000 2000 3000 4000
Drehzahl / speed [1/min]
NX820EAR
60,00
£
£, 50,00 - == S1
g ® 5350%
g 40,00 4 A= S3 25%
[
— 30,00 1 == S3 10%
‘q&" === Mmax 540V
E 20,00 ~ <~ Mmax 310V
£
10,00 -
5 & +
a
0,00 ‘ ‘ ‘ ‘
0 1000 2000 3000 4000 5000
Drehzahl / speed [1/min]
NX820EAX
60,00
£
Z£. 50,00 - —O-S1
g @ S350%
=
g 40,00 + —Ae=S3 25%
[
= 3000 ‘ =53 10%
q:, | === Mmax 540V
20,00 - |
g 1 : <> Mmax 310V
| 1
E 10,00 - ; ;
e | |
0 000 : ‘ :
0 500 1000 1500 2000

Drehzahl / speed [1/min]

03-06-01-D-V0304.doc
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Technische Daten

Drehmoment / Drehzahl Diagramme

MotorbaugroRe 8
NX840EAJ
100,00 ¢ : |
£ 9000 O l
|
= 8000 - R —— —O-s1
§- 70,00 +------------ I NG @ S350%
S 6000 " ; ; A= S3 25%
| y
= 50,00 ‘ ‘ —_— —a-53 10%
c | A A A P
@ 4000 o : ‘ <>~ Mmax 310V
E 30,00 foc Qsccco--g------r--------]---1
€ 20,00 | } ;
-dcu’ | |
® 1000 |- - I [
| |
0 00! : ; ; :
0 500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl / speed [1/min]
NX840EAK
__ 100,00
E 90,00 |
=z =051
o 50007 @ 5350%
2 70,00 v
|§ 60,00 | == S3 25%
0,
S s000] || =—e=S3 10%
q:, 40,00 - == Mmax 540V
g 30,00 | <>~ Mmax 310V
€ 20,00 |
<
g 10,00 -
0,00 : ‘ :
0 1000 2000 3000 4000
Drehzahl / speed [1/min]
NX840EAQ
__ 100,00
E 90,00 4
Zz i oatsl
o 2000 @ 5350%
2 70,00 v
|§ 60,00 | == S3 25%
0,
S s000] k- S3 10%
q:, 40,00 - == Mmax 540V
£ 3000 <& Mmax 310V
€ 20,00 |
<
g 10,00 -
0,00
0 500 1000 1500 2000 2500

Drehzahl / speed [1/min]
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Technische Daten

Drehmoment / Drehzahl Diagramme

MotorbaugroRe 8
NX860EAD
160,00 ; ‘
= | |
£ 14000 l 77777 DN e
@ 12000 [ e D —O-s1
5 0000 : ® S350%
e e o 7".:7 77777 == S3 25%
= 8000 o l N —h-53 10%
c | T
aé 60,00 ° 1& = Mmax 310V
O 40,00 a 1
_g | | R
G 20,00 ! !
0 00! : : : : :
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Drehzahl / speed [1/min]
NX860EAJ
160,00

Drehmoment / Torque [Nm]

140,00 -
120,00 1
100,00 -

80,00

60,00 -

40,00

20,00

0,00

Q- S1

@ S350%
== S3 25%
|| === S3 10%

== Mmax 540V
<> Mmax 310V

0 500

1000 1500 2000 2500 3000
Drehzahl / speed [1/min]

03-06-01-D-V0304.doc
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Technische Daten

Drehmoment / Drehzahl Diagramme
3.1.6.1 MotorbaugroBe 8 mit Fremdlufter

500

NX860VAG
5
o —O-s1
g @ s350%
L2 A= S3 25%
= —th=S3 10%
c
2 = Mmax 310V
[]
£
<
5
0,00 - ‘ ; ; ‘
500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl / speed [1/min]
NX860VAG
£
£ =0~ S1
g @ S350%
g’ i S3 25%
- || = $3 10%
‘q&; === Mmax 540V
g <>~ Mmax 310V
£
L
o
o

1000 1500 2000 2500 3000

Drehzahl / speed [1/min]
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Abmessungen

4.1 Standard Ausfiihrung Motorbaugrofe NX1 (Option NX2)

Standard - Leitungslange = ca. 30cm

|
E L K/ Ki1(mit Bremse) H
W\Ellenausfihrung
T
ﬁ "‘\ri :l
R /éi
Typ A|B|C D|E|F|H|K| KI{O(P|] R |S| T |U| WU
i6 k6 | +0,6 h9
NX110 30150 (32|9| 25 |25[42 (133|164 | 6 |57 | M3x9 | 35|10,2 16
NX210 40163 | 5,5 ] 25 12556 | 137 | 179 |7,2| 73 | M4x10 |42 (125 4 | 16

Alle Angaben in “mm”

23
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4 Abmessungen

4.2 Standard Ausfiihrung MotorbaugroRe NX2,NX3,NX4,NX6

und NX8 (ohne Fremdlufter)

Dl U1 L
< . [ S x| ||
L ___l
F
0]
E K/ Ki(rvit Bremse)

N/ N1(mit Bremse
M 5 ( )

Typ A|B |C|D|IE|F|IH KIKIfM|N|N1|O| P R S ([T|U U1
j6 j6 [0,6 h9

NX210| |40 | 63 [55 [ 11 [25 [25 |56 [122[ - [o7 | - [ - [18 ] 76 - [ -[-1-
NX310 ] [ 60 [75-80 [55 | 11 [ 23 [25 | 71 [146 [194 | 94 [ 38 [ 86 |85 | 94 [Max10 | 84 [125] 4 [ 16
NX420 | [ 80 [ 100 [ 7 |19 [40 | 3 |915[175 [226 [120 [ 40 | 91 [105] 118 [ Méx16 | 94 [215] 6 | 32
[ NXx430 | [ 80 | 100 | 7 |19 [40 | 3 [9155|200 251 [145 [ 40 | 91 [105] 118 [ Mex16 | 94 [215] 6 |32
NX620 | [110 [ 130 [ 9 |24 [ 50 [35 [121 181 [236 [130 [ 37 [ 91 [ 11 [ 152 [Mm8x20 | 109 [27 | 8 [ 40
| NX630 | [110]| 130 | 9 |24 |50 | 3,5 [121 |210 [265 [159 [ 37 |91 [ 11 | 152 [ M8x20 | 100 |27 | 8 |40
NX820 | [130 [ 165 [ 12 | 32 | 58 [ 35 |155 [200 [266 [134 | 51 [117 | 12 | 200 [M12x28 | 120 [ 35 | 10 | 50
| NXx840 | 130 165 |12 |32 | 58 | 3,5 [155 [260 [326 |194 [ 51 |117 [ 12 | 200 [M12x28 | 120 |35 |10 [ 50
[ NXx860 | | 130 | 165 | 12 |32 | 58 | 3,5 [155 | 320 [386 | 254 [ 51 |117 [ 12" | 200 [M12x28 | 120 | 35 |10 | 50"

Alle Angaben in “mm”

4.2.1 Standard Ausfiihrung MotorbaugroBe NX3,NX4,NX6 und NX8

mit HIPERFACE®
f

Typ K K1 -

NX310 173 199 T — i
[NX420 | | 205 | 256

NX430 230 281
[NX620 | | 214 | 268 _ —
NX630 | | 243" [ 297 _@ -
[NX820 | | 236 | 282 _ e

K1 K imit Bremse)

Alle anderen Male sind mit der Standard - Ausfiihrung ohne HIPERFACE® identisch.

24 Produkt Handbuch Typ: NX
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Abmessungen 4

4.2.2 Standard Ausfiihrung MotorbaugroBe NX8 mit Fremdliifter

U1

A
118
D
M

F
ol 100 rrini

K./ K1({mit Bremse)

o 25 pe 06 - ot 70

Typ A|B|C|D|lE|[F| H|IKKI[IM|IN|J]OIP| R |S|[T]|]U|U1
i6 k6 | +0,6 ho

NXx860Vv | [130] 165 | 12 [ 32| 58 |35 155 [ 424 [ 490 [ 254 | 117 | 12 [ 200 | M12x28 [ 142 | 35 | 10 | 50

Alle Angaben in “mm”
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5 Anschlussbelegung
5.1 Anschlussbelegung NX1 und (optional NX2)
MOLEX Signalstecker
—]
]
Pin-Nr.| Farbe Funktion
6 schwarz / weil3 Trager -
7 - Schirm
5 rot / weil3 Trager +
1 rot Cos-
2 gelb Sin +
3 schwarz Cos +
4 blau Sin -
8 7.6 MOLEX Leistungsstecker
4 3 2 1
Pin-Nr. | Farbe Funktion
8 gran / rot Bremse +
7 grin / blau Bremse -
6 - Schirm
2 rot M3
3 weil M2
4 schwarz M1
1 gelb / griin Erde

26
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Anschlussbelegung 5

5.2 Klemmenanschluss NX2 .. NX6 mit Resolver

motoseitig

SSD Parvex - MotorbaugrofRe 2...6

Typ: NX ...

Klemmenanschluss

reglerseitig

SSD Drives - Servoregler

Typ: 631/635 and 637/637+/637f
im Kompaktgehause

Ansicht Lot (Crimp) Kontakt - Seite

Adernendhiilsen
M1 (U)
M2 (V)
3 M3 (W)
PTC optional
PE
Ringose
Bremse optional
wenn nicht verwendet
beide Adern auf Masse
auflegen
S MB GM2nRn BG0/3-C | KMBT BG0/2-O-K-ULCSA Klemmen-
ST.0100.3001 KA.0003.6305 anschluss
PIN - Nr. Farbe Funktion -
1 schwarz 1 Motoranschluss M1 (U)
2 1) gelb / griin Schutzleiter PE
3 schwarz 3 Motoranschluss M3 (W)
4 schwarz 2 Motoranschluss M2 (V)
A rot Bremse +24V DC |2 | Anschluss nicht
B blau Bremse OV DC s Klemme
(e} braun Temperatur 3) Zur Zeit
D griin Temperatur nicht Verwendet
Gehause il Gehause
1) 2)

Schirm ist im Motor - Gegenstecker
grof¥flachig auf Gehause gefiihrt

und auf Erdungspin

Achtung ! Sicherheit und Isolation:

Die Bremse muss fiir sichere Trennung (PELV) isoliert sein.
Andernfalls wird die Isolationsklasse des Reglers herabgesetzt,
oder der Einsatz einer zusétzlichen Trennstelle erforde

Malfstab / scale:
Typ / type:
KK MBT NX 3/6.K-xx.x/O

Bear| 03.02.04 | DL Bezeichnung / designation:
Gep.| 05.02.04| EH Orange Motorleitung (Kompaktgehause)
= fur SSD Parvex Standard Motoren mit SSD Drives Servoregler
02 | Baugréfie 2 |04.11.04| DL Zeichnungsnummer [ drawing No: ?1'&“1
sheel
01 |Klemmenbez.|02.06.04] DL Z-MK-6920-xxxx 1
Zust! Anderung [Datum |Name| Ursprung D I File name:  7.MK-6920-D.cdr 1

03-06-01-D-V0304.doc
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5

Anschlussbelegung

5.2.1 Klemmenanschluss NX8 mit Resolver

motoseitig

SSD Parvex - MotorbaugrofRe 8

Typ: NX 8...

Ansicht Lot (Crimp) Kontakt - Seite

Klemmenanschluss

reglerseitig

SSD Drives - Servoregler

Typ: 635 and 637/637+/637f
im Kompaktgehause

Adernendhiilsen
M1 (U)
M2 (V)
3 M3 (W)
PTC optional
PE
Ringose
Bremse optional
wenn nicht verwendet
beide Adern auf Masse
auflegen
S MB GM2nRn BG0/3-C | KMBT BG03-0O-K-ULCSA Klemmen-
ST.0100.3001 KA.0003.6306 anschluss
PIN - Nr. Farbe Funktion D
1 schwarz 1 Motoranschluss M1 (U)
2 1) gelb / griin Schutzleiter PE
3 schwarz 3 Motoranschluss M3 (W)
4 schwarz 2 Motoranschluss M2 (V)
A rot Bremse +24V DC |2 | Anschluss nicht
B blau Bremse 0V DC aw Kiemme
(e} braun Temperatur 3) Zur Zeit
D griin Temperatur nicht Verwendet
Gehause 2] Gehause
1) 2)

Schirm ist im Motor - Gegenstecker
grof¥flachig auf Gehause gefiihrt

und auf Erdungspin

Achtung ! Sicherheit und Isolation:
Die Bremse muss fiir sichere Trennung (PELV) isoliert sein.

Andernfalls wird die Isolationsklasse des Reglers herabgesetzt,
oder der Einsatz einer zusatzlichen Trennstelle erforde

Malfstab / scale:

DRIVES KK MBT NX 8.K-xx.x/O
Bear| 03.02.04 | DL Bezeichnung / designation:
Gep.| 05.02.04| EH Qrange Motorleitung (Kompalftgehéusg)
] fur Standard NX 8 Motoren mit SSD Drives Servoregler
Zeichnungsnummer [ drawing No: Blatt
01 [Klemmenbez.[02.06.04] DL Z-MK-6930-xxxx Sh-le r
Zust! Anderung [Datum |Name| Ursprung Datei 1 File name:  Z-MK-6930-D.cdr 1
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Anschlussbelegung

5.3 Klemmenanschluss NX2 .. NX6 mit HIPERFACE® - Geber

Klemmenanschluss

motoseitig reglerseitig

SSD Parvex - MotorbaugrofRe 2...6 SSD Drives - Servoregler

Typ: NX.. mit HIPERFACE Typ: 631/635 and 637/637+/637f
im Kompaktgehause

Ansicht Lot (Crimp) Kontakt - Seite

Adernendhiilsen
e M1 (U)
3 J M3 (W)

PTC optional
PE

Ringose
Bremse optional

wenn nicht verwendet
beide Adern auf Masse

auflegen
S NXH BG3/8-C KMBT BG0/2-O-K-ULCSA Klemmen-
ST.0100.4001 KA.0003.6305 anschluss
PIN - Nr. Farbe Funktion =
1 schwarz 1 Motoranschluss M1 (U)
2 1) gelb / griin Schutzleiter PE
3 schwarz 2 Motoranschluss M2 (V)
4 schwarz 3 Motoranschluss M3 (W)
A rot Bremse +24V DC |2 | Anschluss nicht
B blau Bremse 0V DC s emme
[} braun Temperatur 3) Zur Zeit
D griin Temperatur nicht Verwendet
Gehause il Gehause
1) 2)
Schirm ist im Motor - Gegenstecker Achtung ! Sicherheit und Isolation:
grof¥flachig auf Gehause gefiihrt Die Bremse muss flir sichere Trennung (PELV) iscliert sein.
und auf Erdungspin Andernfalls wird die Isolationsklasse des Reglers herabgesetzt,

oder der Einsatz einer zusatzlichen Trennstelle erforde

== e Malfstab / scale:
P | B «j‘ Typ / type:
DRIVES - KK H MBT NX 3/6.K-xx.x/O
Bear| 22.10.04 DL Bezeichnung / designation:
cep.| 22.1004| EH Orange Motorleitung (Kompaktgehause) fur SSD Parvex
] HIPERFACE-Motor mit SSD Drives Servoregler
Zeichnungsnummer [ drawing No: Blatt
heet
01 | BaugroBe 2 [04.11.04| DL Z-MK-6940-xxxx 51
Zustl Anderung [Datum |Namel Ursprung Dateiname / File name:  7-MK-6940-D.cdr I
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5

Anschlussbelegung

5.3.1 Klemmenanschluss NX8 mit HIPERFACE® Geber

SSD Parvex - MotorbaugrofRe 8

Typ:

motoseitig

NX.. mit HIPERFACE

Ansicht Lot (Crimp) Kontakt - Seite

&=~ T

Klemmenanschluss

reglerseitig

SSD Drives - Servoregler

Typ: 631/635 and 637/637+/637f
im Kompaktgehause

Adernendhiilsen
M1 (U)

M2 (V)

M3 (W)

i PE
Ringose
Bremse optional

wenn nicht verwendet
beide Adern auf Masse

auflegen
S NXH BG3/8-C KMBT BGO0/2-O-K-ULCSA Klemmen-
ST.0100.4001 KA.0003.6305 anschluss
PIN - Nr. Farbe Funktion 5
1 schwarz 1 Motoranschluss M1 (U)
2 1) gelb / griin Schutzleiter PE
3 schwarz 2 Motoranschluss M2 (V)
4 schwarz 3 Motoranschluss M3 (W)
A rot Bremse +24V DC |2 | Anschluss nicht
B blau Bremse 0V DC aur Klemme
[} braun Temperatur 3) Zur Zeit
D griin Temperatur nicht Verwendet
Gehause il Gehause
1) 2)

Schirm ist im Motor - Gegenstecker
grof¥flachig auf Gehause gefiihrt

und auf Erdungspin

Achtung ! Sicherheit und Isolation:

Die Bremse muss fiir sichere Trennung (PELV) isoliert sein.
Andernfalls wird die Isolationsklasse des Reglers herabgesetzt,
oder der Einsatz einer zusatzlichen Trennstelle erforde

DRIVES ~

Malfstab / scale:

Typ / type:

KK HMBT NX 8.K-xx.x/O

Bear| 22 10.04 | DL Bezeichnung / designation:
cep.| 22.1004| EH Orange Motorleitung (Kompaktgehause) fur SSD Parvex
] HIPERFACE-Motor mit SSD Drives Servoregler
Zeichnungsnummer [ drawing No: Blatt
Z-MK-6960-xxxx 5“1‘-'&‘
Zustl Anderung [Datum |Namel Ursprung Dateiname / File name:  Z-MK-6960-D.cdr I
30
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Anschlussbelegung

5.4 X50 - Anschlussleiste NX2 .. NX6 mit Resolver

motorseitig

Typ: NX ...

SSD Parvex - MotorbaugrofRe 2...6

Ansicht Lot (Crimp) Kontakt - Seite

X50 - Anschlussleiste

reglerseitig

SSD Drives - Servoregler

Typ: 635 und 637/637+/637f

im Rack

Faston - Stecker

J

=] 10

3)
PTC optional
Bremse optional

wenn nicht verwendet

beide Adern auf Masse
auflegen
S MB GM2nRn BG0/3-C | KMBT BG0/2-0O-K-ULCSA X50

ST.0100.3001 KA.0003.6305 Anschlussleiste
PIN - Nr. Farbe Funktion -
Motoranschluss 10
1 SCAWETZ T = [ssscimnsnsanmnrmrivansmsmsoafonss favusraresssoapisms sxvitanvs neso

12

2 1) gelb / griin Schutzleiter Gehause
Motoranschluss 18
20

4 schwarz 2 Motoranschluss | | 14 |

16
A rot Bremse +24V DC | 2) :
B blau Bremse OV DC -
c braun Temperatur 3) -
D griin Temperatur =

Gehiuse 1 Gehause

1) 2)

Schirm ist im Motor - Gegenstecker
grof¥flachig auf Gehause gefiihrt

und auf Erdungspin

Achtung ! Sicherheit und Isolation:
Die Bremse muss fiir sichere Trennung (PELV) isoliert sein.

Andernfalls wird die Isolationsklasse des Reglers herabgesetzt,

oder der Einsatz einer zusatzlichen Trennstelle erforde

4)

gehort nicht zum Lieferumfang

Malfstab / scale:

Typ / type:

KK MBT NX 3/6.R-xx.x/O

Bear| 03.02.04

Gep.| 05.02.04 | EH

DL Bezeichnung / designation:

Orange Motorleitung (Stecker/Klemmleiste)
fur Standard NX Motoren mit SSD Drives Servoregler

Norm
Zeichnungsnummer [ drawing No: Blatt
sheet
01 | Baugréfie 2 [04.11.04| DL Z-MK-6921-xxxx 1
Zust! Anderung [Datum |Name| Ursprung Datei TFile name:  Z-MK-6921-D.cdr T
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5

Anschlussbelegung

5.4.1 X50 - Anschlussleiste NX8 mit Resolver

motorseitig

Typ: NX 8...

SSD Parvex - MotorbaugrofRe 8

Ansicht Lot (Crimp) Kontakt - Seite

X50 - Anschlussleiste

reglerseitig

SSD Drives - Servoregler

Typ: 635 und 637/637+/637f
im Rack

Faston - Stecker

3)
PTC optional . : i
Bremse optional
wenn nicht verwendet
beide Adern auf Masse
auflegen
S MB GM2nRn BG0/3-C | KMBT BG3-0O-K-ULCSA X50 4)
ST.0100.3001 KA.0003.6306 Anschlussleiste
PIN - Nr. Farbe Funktion -
Motoranschluss 10
1 SORWEAEE T [isirirasviinseeveivassassischesiafscasri s ass s riing ssns 5wt sv oo
12
2 1) gelb / griin Schutzleiter Gehause
Motoranschluss 18
20
4 schwarz 2 Motoranschluss | | 14
16
A rot Bremse +24V DC | 2) :
B blau Bremse OV DC -
c braun Temperatur 3) -
D griin Temperatur =
Gehiuse 1 Gehause
1) 2)

Schirm ist im Motor - Gegenstecker
grof¥flachig auf Gehause gefiihrt

und auf Erdungspin

Achtung ! Sicherheit und Isolation:
Die Bremse muss fiir sichere Trennung (PELV) isoliert sein.

Andernfalls wird die Isolationsklasse des Reglers herabgesetzt,
oder der Einsatz einer zusétzlichen Trennstelle erforde

4)

gehort nicht zum Lieferumfang

Malfstab / scale:

Typ / type:

KK MBT NX 8.R-xx.x/O

Bear,

03.02.04

DL

Gep.

05.02.04

EH

Bezeichnung / designation:
Orange Motorleitung (Stecker/Klemmleiste)
fur Standard NX 8 Motoren mit SSD Drives Servoregler

Zeichnungsnummer [ drawing No:

Z-MK-6931-xxxx

Blatt
sheet

1

Zust

Anderung

Datum_|Namel Ursprung

Datei I File name:

Z-MK-6931-D.cdr

T
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Anschlussbelegung

5.5 X50 - Anschlussleiste NX2 .. NX6 mit HIPERFACE® - Geber

motorseitig

SSD Parvex - MotorbaugrofRe 2...6

Typ: NX ... mit HIPERFACE

Ansicht Lot (Crimp) Kontakt - Seite

X50 - Anschlussleiste

reglerseitig

SSD Drives - Servoregler

Typ: 635 und 637/637+/637f
im Rack

Faston - Stecker

e 10
&=L

: 14
=

3 18

)
PTC optional

O L

Bremse optional
wenn nicht verwendet
beide Adern auf Masse

auflegen
S MB NXH B 0/3-C KMBT BG0/2-O-K-ULCSA X50 4)
ST.0100.3001 KA.0003.6305 Anschlussleiste
PIN - Nr. Farbe Funktion =
Motoranschluss 10
1 schwarzd | fesssssssisinnsshnamsisinniiaginng
12
2 1) gelb / griin Schutzleiter Gehause
Motoranschluss 18
SChWalz 2 ......................................................................
20
4 schwarz 3 Motoranschluss 14
16
A rot Bremse +24V DC | 2) :
B blau Bremse OV DC -
c braun Temperatur 3) -
D griin Temperatur &
Gehause " Gehause
1) 2)

Schirm ist im Motor - Gegenstecker
grof¥flachig auf Gehause gefiihrt

und auf Erdungspin

Achtung ! Sicherheit und Isolation:

Die Bremse muss fiir sichere Trennung (PELV) isoliert sein.
Andernfalls wird die Isolationsklasse des Reglers herabgesetzt,
oder der Einsatz einer zuséatzlichen Trennstelle erforde

4)

gehort nicht zum Lieferumfang

Malfstab / scale:
DRIVES - KK H MBT NX 3/6.R-xx.x/O
Bear| 22 10.04 | DL Bezeichnung / designation:
Gep.| 22.10.04| EH Orange Motorleitung (Stecker/Klemmleiste)
B fir HIPERFACE NX Motoren mit SSD Drives Servoregler
Zeichnungsnummer [ drawing No: Blatt
01 | Baugroie 2 [04.11.04 DL Z-MK-6941-xxxx et
Zust| Anderung [Datum |Name| Ursprung D 1 File name: _ 7.MK-6941-D.cdr |
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5 Anschlussbelegung >

5.5.1 X50 - Anschlussleiste NX8 mit HIPERFACE® - Geber

X50 - Anschlussleiste

motorseitig reglerseitig

SSD Parvex - MotorbaugrofRe 8 SSD Drives - Servoregler

Typ: NX 8... mit HIPERFACE Typ: 635 und 637/637+/637f
im Rack

Ansicht Lot (Crimp) Kontakt - Seite

Faston - Stecker

T 10
-/_|_@
B 14
3) —{ 13
PTC optional
O L

Bremse optional
wenn nicht verwendet
beide Adern auf Masse

auflegen
S NXH BG3/8-C KMBT BG3-O-K-ULCSA X50 4)
ST.0100.4001 KA.0003.6306 Anschlussleiste
PIN - Nr. Farbe Funktion -
Motoranschluss 10
1 Schwarz T (|eiuisasesiasseanevins vesnsid A P e e B
12
2 1) gelb / griin Schutzleiter Gehause
Motoranschluss 18
Schwalz 2 .................................. st R A R e
20
4 schwarz 3 Motoranathiss | et
16
A rot Bremse +24V DC | 2) -
B blau Bremse OV DC -
c braun Temperatur 3) -
D griin Temperatur &
Gehéuse R Gehause
1) 2)
Schirm ist im Motor - Gegenstecker Achtung ! Sicherheit und Isolation:
grol¥flachig auf Gehause gefiihrt Die Bremse muss flir sichere Trennung (PELV) iscliert sein.
und auf Erdungspin Andernfalls wird die Isolationsklasse des Reglers herabgesetzt,
oder der Einsatz einer zusétzlichen Trennstelle erforde
4)

gehort nicht zum Lieferumfang

=, e MaRstab / scale:

P | § % Typ / type:
DRIVES - KK H MBT NX 8.R-xx.x/O

Bear| 22 10.04 | DL Bezeichnung / designation:

cen| 22.1004| EH Orange Motorleitung (Stecker/Klemmleiste)

fir HIPERFACE NX 8 Motoren mit SSD Drives Servoregler

Norm
Zeichnungsnummer [ drawing No: Blatt
Z-MK-6961-xxxx 5“1‘-'9‘
Zust! Anderung [Datum |Name| Ursprung Datei TFile name:  Z-MK-6961-D.cdr I
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Anschlussbelegung

5.6 Resolveranschluss

Resolveranschluss

motorseitig reglerseitig
SSD Parvex - Motorbaugrolie 2...8 SSD Drives - Servoregler
Typ: NX ... Typ: 631/635 und 637/637+/637f
Ansicht Lotseite Ansicht Lotseite

SIR KIR -G- UL SUB-D 09 S\V
ST.0200.0001 KA.0001.6302 ST.1002.2101
PIN - Nr. Farbe Funktion PIN - Nr.

7 rot sin + 4

8 blau sin - 8

1 griin cos + 3

2 gelb cos - 7

12 rosa Trager - 9

10 grau Trager + 5
Gehause Schirm Gehause

Malfstab / scale:
DRIVES KK R NX-xx.x/G

Bear| 04.02.04| DL Bezeichnung / designation:
Gep.| 05.04.04| EH Grine ResolverLeitung
B flr Standard NX - Motoren mit SSD Drives Servoregler
Zeichnungsnummer [ drawing No: Blatt
01 | BaugroRe2 |04.11.04] DL Z-RK.6920.xxxx 5";-‘9‘
Zust! Anderung | Datum| Name | Ursprung Datei | File name: _Z-RK-§920-D.cdr 1
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5 Anschlussbelegung >

5.6.1 HIPERFACE® - Anschluss

Hiperface - Anschluss

motorseitig reglerseitig

SSD Parvex - Motorbaugrolie 2...8 SSD Drives - Servoregler

Typ NX... mit HIPERFACE Typ: 637+/637f

Ansicht Lotseite

" Ansicht Lotseite
Schwarzes Gehause
Kodierung

SHF-S KIR -G- UL SUB-D 09 S/V
ST.0400.0001 KA.0001.6302 ST.1002.2101
PIN - Nr. Farbe Funktion PIN - Nr.

1 weis sin + 4

2 braun ref sin 8

3 grin cos + 3

4 gelb ref cos 7

9 rosa data + 9

10 grau data - 5

11 rot 10V DC 2

12 blau GND 1
Gehéuse Schirm Gehause

Malfstab / scale:
DRIVES KK H NX-xx.x/G

Bear( 04.02.04 | DL  |Bezeichnung/designation:  Griine Hiperface Leitung

cep| 05.0204| EH fur SSD Parvex NX-Hiperfacemotoren
e mit 637+/637f Servoregler

02 | Baugrofe 2 |04.11.04| DL Zeichnungsnummer [ drawing No: Blatt

sheet
01 | Kodierung [13.10.04| DL Z-RK.8930.xxxx 1
Zustl Anderung | Datum [Name | Ursprung Datei 1 File name: _ Z-RK-8930-D.cdr 1
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Anschlussbelegung 3

5.7 Verdrahtungshinweise

Wichtige Regeln im Umgang mit Servoreglern und Servomotoren:

1. Ohne Funkentstorfilter am Netzeingang ist die Einhaltung eines Funkentstérgrades nicht
mdglich. Netzfilter erhhen zudem die Storfestigkeit der Anlage.

2. Die Leitung zwischen der Leistungselektronik und dem Motor muss geschirmt sein. Der
Schirm muss als YCY ausgefiihrt sein. Ein SY-Schirm ist ungeeignet. Die Schirmauflage
fur die Leistungsleitung (Motorleitung) muss beidseitig ausgefihrt sein. Wir empfehlen
den Einsatz der SSD Drives - Motorleitungen!

3. Metallische Teile im Schaltschrank mussen grof3flachig und HF-maRig sehr gut leitend
miteinander verbunden sein. Vermeiden Sie Oberflachen wie Eloxal, gelb chromatisiert
und lackiert, die Uber die Frequenz sehr hohe Widerstandswerte aufweisen kdnnen!
Achten Sie darauf, dass die Metalle in der chemischen Spannungsreihe nah beieinander
liegen! Nutzen Sie die gute Leitfahigkeit und groRe Oberflache der verzinkten
Montageplatte als Erdpotential!

4, Im selben Stromkreis eingebaute Relais, Schitze und Magnetventile missen durch
Funkenléschkombinationen bzw. Uberspannungsbegrenzende Bauelemente beschaltet
sein. Dies gilt auch, wenn diese Teile nicht im selben Schrank wie die Servoregler
montiert sind.

5. Der Schirm von analogen Signalleitungen muss einseitig und moéglichst im Schaltschrank
aufgelegt werden. Auf grof¥flachige und niederohmige Verbindung achten! Der Schirm
von digitalen Signalleitungen muss beidseitig grof3flachig und niederohmig aufgelegt
werden. Bei Potentialunterschieden ist ein zusatzlicher Ausgleichsleiter parallel zu
verlegen. Bei trennbaren Verbindungen unbedingt Stecker mit Metallgehause verwenden.

6. Vermeiden Sie Angstschleifen an allen Anschlussleitungen! Dariber kénnen alle
Malnahmen bezlglich Filterung und Schirmung HF-maRig kurzgeschlossen werden.
Nicht belegte Litzen in Leitungen vorne und hinten auf Schutzleiter legen.

7. Ungeschirmte Leitungen eines Stromkreises, also Hin- und Rickleiter sollten wegen
symmetrischer Storer verdrillt sein.

8. Trennen Sie schon in der Planungsphase "heie" und "kalte" Leitungen radumlich. Ihr
spezielles Augenmerk sollte den Motorleitungen gelten. Sehr gefahrdet ist der Bereich
der gemeinsamen Klemmleiste “Netzeingang und Motorausgang®.

9. Die Leitungsfuhrung in einem Schrank sollte moglichst dicht am Bezugspotential erfolgen;
Freischwebende Leitungen sind bevorzugte EMV-Opfer sowohl als aktive wie als passive
Antennen.

10. Bei Betrieb von mehr als einer Leitungskomponente an einem gemeinsamen Netz muss

mit EMV-Problemen gerechnet werden. Der Planer einer Anlage muss von vorn herein
sowohl hochfrequente Stéraussendungen wie auch Stérempfindlichkeit der Komponenten
untereinander in sein Konzept integrieren und Manahmen dagegen ergreifen.

11. Es ist zwingend notwendig, Leitungsschirme komplett bis zu den Anschlissen zu fuhren.
Die Auflage der Leitungsschirme auf Erdpotential muss im Nahfeld des Servoreglers
liegen (10 - 50 cm). Empfindliche Messleitungen sollten mdglichst weit von diesem
Bereich entfernt sein, das gilt auch, wenn diese geschirmt sind!

12. Es ist zwingend notwendig, die Motorleitungen in einem getrennten Kabelkanal und
Kabelschlepp zu verlegen, auch dann, wenn diese geschirmt sind. Dieser Kanal muss
mindestens 30 - 40 cm von der flr die Signalleitungen vorgesehenen Kanal getrennt sein.
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Anschlussbelegung

5.8 Steckerbezeichnung

5.8.1 Gegenstecker fiir Motor- und Bremsanschlisse

BaugroRBe

Steckerbezeichnung

Artikelnummer

NX1 und (optional NX2)

Molex

NX2...8

S MB GM2n Rn BG03/-C+L

ST.0100.3001

5.8.2 Gegenstecker fiir Resolver - Anschluss

I BaugroBe | Steckerbezeichnung Artikelnummer
NX1 and (optional NX2) Molex -
NX2...8 SIR ST.0200.0001

5.8.3 Gegenstecker fiir HIPERFACE® - Anschluss

BaugroRe

Steckerbezeichnung

Artikelnummer

NX2...8

SHF-S

ST.0400.0001

5.9 Leitungsbezeichnung

5.9.1 Motorleitung

I BaugroRe | Leitungsbezeichnung Artikelnummer
NX1 und (optional NX2) auf Anfrage -
NX2...6 KMBT BG0/2-O-K-ULSA KA.0003.6305
NX8 KMBT BG3-O-K-ULSA KA.0003.6306

5.9.2 Resolver- und HIPERFACE® Leitung

I BaugroRe | Leitungsbezeichnung Artikelnummer
NX1 und (optional NX2) auf Anfrage -
NX2...8 KIR-G-UL KA.0001.6302
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550

Technische Daten der Stillstandsbremse 6
Optional
|Stil|standsbremse | Motor-BG | Haltemoment | max. Strom | Tragheitsmoment | Gewicht |
Typ: BG MBrH (20° C) Imax JBr MBr
(-) (Nm) (A) (kg cm?) (9)
NX1 1 0,75 0,25 0,0034 65
NX2 2 1,50 0,33 0,0170 170
NX3 3 2,50 0,46 0,0680 180
NX4 4 5,50 0,50 0,1800 300
NX6 6 9,00 0,75 0,5400 460
NX8 8 36,00 0,83 5,5600 3500

Stillstandsbremsen sind B- seitig integriert;
daraus folgt Anderung der Motorlange, siehe Mafl} K1 !

Ruhestrom - Haltebremse

» Spannung 24 VDC +/-10%

» Statische Verwendung: blockiert die Motorwelle im Stillstand

» Dynamische Verwendung: nur bei Notaus. In diesem Fall betragt das dynamische
Drehmoment etwa die Halfte des Wertes des Haltemomentes. Die Anzahl der Bremsvorgange
ist begrenzt.

Die eingesetzte Bremse ist nicht fiir das generelle Abbremsen der Antriebe geeignet,
sondern ist lediglich eine Stillstands- bzw. Haltebremse.

Es muss also vom Anwender sichergestellt werden, dass der Antrieb steht, bevor die Bremse
einfallt. Sollte die Bremse nicht nur bei stehenden Antrieben verwendet werden, so ist generell der
Verschleild und damit das Haltemoment der Bremse abhangig von:

> der Drehzahl des Antriebes, bei welcher die Bremse geschaltet wird
> das Lasttragheitsmoment am Antrieb

> Umweltbedingungen wie Temperatur, usw.

> der Anzahl der Bremsungen, usw.
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71

Wellenbelastungen

Darstellung der Definition

E E2 | |
v
< FA »
radial axial

7.2 Technische Daten der max. radialen Fr (N) und axiale Fx (N)

Wellenbelastung (Nenndrehzahl)

Motortyp max. radiale max. axiale Wellenbelastung
Wellenbelastung
Fr Fa
(-) (N) (N)
o NXmo.. %0 60 .
NXx210.. | 300 ] LI
NX310 360 200
- Nx420. | 720 | 240
ooNxas0. | 80 | 20
. NX620.. | 820 5
NX630 860 540
. Nx820. | 1500 | 380
o Nxea0. | 1ss0 | M0
NX860 1600 470

Die Angaben beziehen sich auf 20000 Betriebsstunden !

7.3 Verwendete Kugellagertypen

Motortyp Kugellagertyp
A-seitig | B-seitig
NX110.. 6000 607
NX210.. 6001 629
NX310.. 6002 6000
NX420.. 6204 6202
NX430.. 6204 6202
NX620.. 6205 6204
NX630.. 6205 6204
NX820.. 6207 6205
NX840.. 6207 6205
NX860.. 6207 6205
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580 Nennleistungs-Abhcdingigkeit der
pRivES NX-Servomotoren bezuiglich Aufstellungshéhe

Bei der Auswahl eines geeigneten Motors ist folgendes zu bericksichtigen:

Arbeitsbelastung (Leistung), Betriebsart, Anlauf-, Brems- und Umsteuervorgange,
Zusatztragheitsmoment, Momentverlauf der Arbeitsmaschine, ggf. Drehzahlsteuerung,
Netzverhaltnisse, Kihlmitteltemperatur, Aufstellungshéhe u.a.

Die Nennleistung ist die an der Welle mechanisch verfligbare Leistung, wenn der Aufstellungsort
nicht Gber 1000 m tUber NN liegt, die Lufttemperatur nicht 40° C Uberschreitet und die
Netzverhaltnisse normal sind.

Bei abweichenden Bedingungen, was Aufstellungshéhe und Lufttemperatur betrifft, ist die
zuldssige Leistung dem nachstehenden Bild entsprechend zu korrigieren.

% der Nennleistung
Aufstellungshihe iiber NN in m

110 /
/

1000

1500
2000
2500
3500
80
‘\\“\\:Euu

70

100

90

3000

Lufttemperartur °C

20 30 40 50 60 0

Die Lufttemperatur und die Aufstellungshéhe getrennt ablesen. Treten abweichende
Lufttemperaturen und Aufstellungshéhen gleichzeitig auf, so sind die Faktoren fiir die zulassige
Leistung zu multiplizieren.
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UL - Zertifikate /555,

Certificate of Compliance

Cerfificate Number DB80504 - E242950 Page1of 2
Report Reference E242958.April 29th, 2004

Issue Date 2004 May 6

Issued to:

This is ta certify that
representative samples of

Standard(s) for Safeity:

Additional Information:

Underwriters
Laboratories Inc..

PARVEX S A

8 AVE DU LAC
F-21000 DIJON FRANCE

Brushless servo motor

Muodels NX310, NXA20, NX430, NX620, NX630, followed by E, J or Vs fallowed by A
through Z, followed A through Z, followed by R, followed by code 1,6,7.8 for NX3-
NX4-NX6 motors, followed by code 0 through 5, followed by code 00 through 29,

Huve been investigated by Underwriters Laboratories Ine. ® in
accordace with the Standard(s) indicated on this Certificare.

UL 1004 - Electric Motors
CSA C22.2 No. 100-95 - Motors and Generalors

See Addendum for Electncal Ratings

Oy those products bearing 1he UL Recognized Component Marks for the LLS, and Canada should
be conmidered as being covered by UL's Recogrition nnd Follow-Up Service and meeting the
appropriate LS, and Canadian requirements

The UL Recognised Component Mark for the 115, generally sonsists of the mamafacmrer’s identification and catalog
number, model number or sther produd desigiation as specafied urder "Marking ™ for the portionlnr Recoumition as
publimhed in the approprinle UL Drectory, As 8 qurr|'|l:.:n||.'r|lnr1. micans of identilfying products thal have been prodieod
under L. Component Rocognition Progrmm. L. s Recognered Conrponent Mnck iy be uned 1 conjuciion
with the requered Rocogairad Marks, The Rocommed Component Mark & requrad whon specified m the U1

Directory prececding (he recognitions or amder “Nlarkings™ for the mdividunl recognithons, The UL Beoounieed
Component Mark for Canada conmsts of tha UL, Hecognied Sark for Capnds. n“ and the manuliactianer s
ickentifiontion and catnlog nomber, model number o other product designstion ns specifiod under “Ndarking”™ for the
particulnr Recognithon as published in the appropranie UL Directon

Look for the UL Recognized Component Mark on the product
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—230> UL - Zertifikate 9

Certificate of Compliance

Cerfificate Number 080504 - E242955 Page 2of 2

Report Reference E242959 April 28th, 2004

lssue Date 2004 May 6 Underwriters
Laboratories Inc..

This is to verify that representative samples of the product as specified on this certificate were tested
according to the current UR, e¢UR requirements.

RATINGS:
Model Velts (V) Torque 51 A rated 51 RFM max
{Mm) max (A) max

NH310 230 400- z2 2 3.3 4.5 2.2 | 7600 100
480 = 7600 100

NM420 230 400- 4 4 5.8°7.7 4 6000 100
480 Ss3 6000 100

NKX430 230 400- 5.5 "k B 10.6 5.1 6000 100
480 .1 g000 100

MNXE20 230 400- 8 B 8.7 14 5 11 | 6000 100
480 6000 100

NXE30 230 400- 12 12 10 14 5.7 6000 100
480 14 6000 100

The motor Power is propertional to the motor Speed (rd/s) multiplied by the
motor Load (Nm) (the moter speed in rdf/s is calculated from the speed in
rpm divided by 60 and multiplied by 2*pi).

{=auad by W ‘6&9“0’0#( Rieviewed by W Seisxley
Svetlana Lagaude - Project Engineer Thomas Sussner - Technical Leader Applishices

UL Indemmitiomil]l Frsitwe SA U Intermmtionsl Frande SA
Any infirmative and decamenistion pravided i you mvolviog 1L Mok seevices sre s on belall of Underwriters Caboramries T UL Inteeoationst France 50
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10 Anderungsliste
Version |Anderung Kapitel |Datum Name Bemerkung
V0103 Neu - 24.11.2003 | N. Dreilich | -
V0204 Freigegebene Version - 06.04.2004 | N. Dreilich
V0304 Typenschlissel 1.2 erweitert
Technische Daten, NX310E..K mit 560V 3 hinzugefugt
Abmessungen NX 210 Neu 4.2
Anschlussbelegung HIPERFACE Leitungen |5 erweitert
UL - Zertifikat 9 hinzugefugt
SSD Drives alle 12.11.2004 | N. Dreilich | Logos
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AUSTRALIEN
Eurotherm Pty Ltd
Unit 1

20-22 Foundry Road
Seven Hills

New South Wales 2147
Tel: +61 2 9838 0099
Fax:+61 2 9838 9288

ENGLAND

SSD Drives Ltd

New Courtwick Lane
Littlehampton

West Sussex BN17 7RZ
Tel: +44 1903 737000
Fax: +44 1903 737100

IRLAND

SSD Drives

2004/4 Orchard Ave
Citywest Business Park
Naas Rd, Dublin 24
Tel: +353 1 4691800
Fax: +353 1 4691300

KOREA

Myungshin Drives Co. Ltd.
1308, Daeryung Techno Town
8th Bldg., 481-11 Gasan-Dong,
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