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550y Weitere Unterlagen, die im _557%

oRIVES Zusammenhang mit diesem Dokument stehen ~ °Fves
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©SSD Drives GmbH.

Alle Rechte vorbehalten. Kein Teil der Beschreibung darf in irgendeiner Form, ohne Zustimmung
der Gesellschaft vervielfaltigt oder weiter verarbeitet werden.

Anderungen sind ohne vorherige Ankiindigung vorbehalten.

SSD Drives hat fur seine Produkte teilweise Warenzeichenschutz und Gebrauchsmusterschutz
eintragen lassen. Aus dem Uberlassen der Beschreibungen darf nicht angenommen werden,
dass damit eine Ubertragung von irgendwelchen Rechten stattfindet.

Hergestellt in Deutschland, 2005
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arvess Das Wichtigste zuerst prIvEs

Wir bedanken uns fir das Vertrauen, das Sie unserem Produkt entgegenbringen.

Die vorliegende Betriebsanleitung dient der Ubersicht von technischen Daten und
Eigenschaften.

Bitte lesen Sie vor Einsatz des Produktes diese Bedienungsanleitung.
Bei Ruckfragen wenden Sie sich bitte an Ihren nachsten SSD Drives - Ansprechpartner.

Der nicht sachgeméalie Einsatz des Produktes im Zusammenhang mit lebensgefahrlicher
Spannung kann zu Verletzungen fihren.

Des Weiteren kbnnen dadurch Beschadigungen an Motoren oder Produkten auftreten.
Bertcksichtigen Sie deshalb bitte unbedingt unsere Sicherheitshinweise.

Sicherheitshinweise

Wir gehen davon aus, dass Sie als Fachmann mit den einschléagigen Sicherheitsregeln,
insbesondere nach VDE 0100, VDE 0113, VDE 0160, EN 50178 den
Unfallverhitungsvorschriften der Berufsgenossenschaft und den DIN-Vorschriften
vertraut sind und mit ihnen umgehen kdnnen.

Weiterhin sind die Bestimmungen nach den relevanten européischen Richtlinien
einzuhalten.

Je nach Einsatzart sind weitere nationale Normen, wie z. B. UL, DIN zu beachten.
Wenn der Einsatz unserer Produkte im Zusammenhang mit Komponenten anderer
Hersteller erfolgt, sind auch deren Betriebsanleitungen unbedingt zu beachten.
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1 Allgemein s

Mit E/A-CAN stellen wir ein einfaches und kostenglinstiges Modul zur Aufschaltung
digitaler Ein- und Ausgénge auf den CAN-Bus vor.

Das Gerét verfligt Gber 8 digitale Kanéle, wobei 4 davon grundsatzlich als Eingange definiert sind,
wahrend die anderen 4 mittels DIL-Schalter entweder als Eingange oder als Ausgénge konfiguriert
werden kénnen.

Signalanderungen an den Eingangen werden auf Interrupt - Basis registriert und lésen sofort eine
entsprechende Mitteilung an das Zielgerat aus.

Die logischen Zusténde der Kanale werden tber LED angezeigt. Ein- und Ausgange
sind SPS-kompatibel

(18 - 30 V); es besteht volle Potentialtrennung zwischen den Ein- und Ausgéngen
und dem CAN-Bus.

Bitte beachten:

Die DIL-Schalter werden nur nach Einschalten des Gerétes eingelesen, Anderungen wahrend des
Betriebs bleiben unbertcksichtigt! Nach Veranderung der DIL-Schalter Gerat unbedingt aus- und wieder
einschalten.

Das Einstellen aller Schieber gleichzeitig auf O dient nur zu Testzwecken und ist
im Normalbetrieb nicht zul&ssiqg!
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Anschluss
2.1 Blockschaltbild und elektrischer Anschluss
CA200
. 10k
input ~ ( ~ COM+
2k7 ~ | ~ output
COM- @ (max. 75 mA)
Processor and
CAN controller
Power + DC CAN high
supply D
10...30VDC -~ @- DC CAN low
Potential CAN
Separation Driver
—@_) CAN GND
12345678 12345678 _@ CAN GND
DIL switch 1 DIL switch 2 ——
2.2 Frontansicht und Klemmenbelegung
Frontansicht des
Gerates:
Klemmen
LEDs
CAN low 1 1 green ready (powver on)
CAN GND LY 2 2 d CAN-Bus hardv
CAN high 0 3 re -Bus hardwvare error
CAN GND g 4 3 red CANopen error response
Pow er supply - ( GND ext. ) [1 5 4 green COM+
Pow er supply + 10...30V DC [1 6 11 d \ /0 1
COM- (GNDext.) 0 7 red  Input/Output
COM+10...30 V DC 0 s 12 Input / Qutput 2
Input / Output 1 ] 11 13 Input / Output 3
Input / Output 2 [1 12 14 Input / Output 4
Input / Output 3 [1 13 15 Input 5
Input / Output 4 [ 14
|
Input 5 0 15 16 nput 6
Input 6 [] 16 17 Input 7
Input 7 [1 17 18 Input 8
Input 8 [] 18 l_
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2

2.3 CAN -Bus - Abschluss

Anschluss

DRIVES -

An den duRRersten Enden muss der CAN-Bus jeweils mit einem 120 Ohm Widerstand abgeschlossen
werden. Der Schirm wird jeweils auf Erde gelegt.

Schirm/  Shield

1200hms | I

Yy

CAN+ CAN- GND
Erster Busteilnehmer
First network participant

CAN+ CAN- GND

CAN+ CAN- GND

Letzter Busteilnehmer
Last network participant

l.JI] 120 Ohms
—@

In Abhéngigkeit von der Ubertragungsgeschwindigkeit diirfen die folgenden Leitungslangen
im gesamten Netzwerk nicht Gberschritten werden:

Maximale Leitungslange

Baud rate (kBit / s)

50

125

250

500

1000

Leitungslange (m)

1000

550

250

110

25

Produkt Handbuch Typ: E/A CAN
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550y Einstellung: Gerdteadresse
Ubertragungsgeschwindigkeit, DIL Schalter

3.1 Einstellung von Gerateadresse
Mit den Schiebern 4...8 des DIL-Schalters S1 wird die Gerateadresse eingestellt (01...31).

DIL-Schalter 51: DIl switch S§T.

Morderseite)
front side)

u]ajuEiunn
12345673

off oo0o001 01 Gerdteadresse
agooq0 0z, Device sddess
ooo11 03

11101 29
11110 30
11111 31

3.2 Einstellung der Ubertragungsgeschwindigkeit

Die Baudrate wird am DIL-Schalter S2 mit den Schiebern 6 bis 8 vorgegeben:

DIL-Schalter 52: i switch §2:

orderseite)
ot side)

Ul

12345675

g inputs: switch 1 = off
4i4 [0 switch 1 = on
AN Obertragungsart:
CAM dafz fransmrission nmode!
Obertragung per SO (Senice Data Objecti o 100 Baudrate 125 kBitis
Datz trarsmithed Ay SO0 (Senice Data Oiyect) 101 Baudrate 50kBits

Swvitch 5 = OFF 110 Baudrate 20kBit's
111 Baudrate 10 kBits

Baud rate 1000 kBit's
010 Baudrate S00 kBits
011 Baudrate 250 kBitis

3.3 Weitere Einstellungen des DIL Schalters

Schieber 5 des DIL-Schalters S2 bestimmt die Art der CAN Datenubertragung. Fir die direkte Anbindung
an die Regler der 630 Serie muss dieser Schalter immer auf “OFF" stehen.
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&, DateniUbertragung als Parameter

mit SDO (Service Data Object):
[DIL-Schalter S2, Schieber 5 = 0]

Die Klemmen 11 bis 14 kénnen mit den Schiebern 1 und 2 des DIL-Schalters S1 als Eingange oder
Ausgange definiert werden. Bei der Verwendung der Klemmen als Ausgange kann die update time(zykl.
Anforderung der Ausgangswerte) auf drei verschiedene

Werte eingestellt werden.
AuRerdem muss bei der Verwendung von Ausgéngen der Schieber 1 des DIL-Schalters S2 auf ,,ON*

eingestellt werden!

DIL-Schalter S1: DIL switch S1:

(Vorderseite)
(front side)

bodd oo

12345678

00 Klemmen 11...14 = Eingénge
Screw terminal 11...14 = inputs

Klemmen 11...14 = Ausgéange mit ...
Screw terminal 11...14 = outputs with...
01 update time 100 ms
10 update time 250 ms
11 update time 1000 ms

Das Gerét fordert den Ausgangswert per SDO Read Request an und sendet den Eingangswert als SDO
Write-Request. Innerhalb von 2,5 s (Timeout) wird dann ein entsprechender Read- bzw. Write Response

vom Zielgerat erwartet.
Dazu muss die eingestellte Gerateadresse die des Zielgeréates sein. Au3er den SDOs werden keine

weiteren Kommunikationsobjekte untersttitzt.

Sende-SDO:
dentifier: Data- Data- Data- Data- Data- | Data- | Data- | Data-
’ Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4| Byte5| Byte 6| Byte 7
1600 (640h) + | Command (low) Index (high)] Sub- input | 0 0 0
unit adress spedfier: Index data
2Fh= (=5FFFh - Code) | 1.4
Write request
40h=
Read request

Empfangs-SDO:

Identifier: Data- Data- Data- Data- Data- | Data- | Data- | Data-
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 | Byte 5 | Byte 6 | Byte 7
1472 (5C0h) + | Command (low) Index (high):| Sub- output | O 0 0
unit adress specifier: Index data
60h= (=5FFFh - Code) | 1..4
Write request
4xh=
Read request
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Fehlermeldungen

CAN-Bus hardware error LED2:

LED2 aus/ off: Keine Stérung / no error
LED2 blinkt / flashing:  CAN warning
LED2 an/ on: CAN Bus-off

CANopen error response LED3:

— 1 1
— 1 2 1.
— 1 2 3 1.
— 1 2 3 4 1.
2 sec.
< t t t t t

no response
for data

Error Response

~ (wrong code)

Error Response

~ (wrong subcode)

Error Response

~ (no access)

07-04-04-D-V0305.doc Produkt Handbuch Typ: E/A CAN

11



Einstellungen am 630 Regler 55
6 mit EASYRIDER® - Windows

Die CAN- E/A Baugruppe wird bei den Geraten der 630 Serie ab der Firmwareversion V5.10 und der
EASYRIDER Software ab Version V 5.10 unterstiitzt.

Die notwendigen Einstellungen fir die Kommunikation mit der E/A Baugruppe erfolgen mir der
EASYRIDER Software. Unter dem Menu ,Konfiguration“ ,,Feldbusmodul“ wird die Baudrate und die
Knotennummer der E/A Baugruppe angewahlt.

Mit dem Senden der Parameter sind die Einstellungen sofort aktiv.

Damit die Werte netzausfallsicher auf dem Regler abgelegt sind, ist die Funktion ,, Daten im EEPROM
speichern® (F7) auszufiihren.

Gultig sind die Knotennummern 1 - 31.

Die Knotennummer 0 schaltet die Funktion und Kommunikation ab.

Die Uberpriifung der Kommunikation mit der E/A Baugruppe erfolgt im Menii ,Diagnose* ,Feldbusmodul*
(Strg+F9)

Auf der Diagnoseseite 2 werden im Objekt 12 und 13 die eingestellten Identifier, die Anzahl der
gesendeten Telegramme, der Status und der Dateninhalt der Objekte angezeigt.

Bei giltiger Baudraten Einstellung Adressierung und Verdrahtung werden die Eingangsdaten
entsprechend der Klemmenbezeichnung 11 - 18 auf den Merkern 11 - 18 im Regelgerat abgebildet.

In der BIAS - Diagnose (F9) werden die Merkerzustande angezeigt

Bei der Konfiguration der Klemmen 11 - 14 als Ausgange werden die Merker 11 - 14 an die E/A Baugruppe
zyklisch tbertragen.

12 Produkt Handbuch Typ: E/A CAN 07-04-04-D-V0305.doc



Technische Daten 7
Versorgungsspannung: 18...30 v DC
Stromaufnahme: 50 mA
Eingénge: 4 oder 8 (einstellbar)
Ausgange: 0 oder 4 (einstellbar), max. Ausgangsstrom 75 mA
Temperatur-Bereich: 0...45°C
Gewicht: 110g
Abmessungen:
BT
= -
» -
L=
- -
- |
' _-I:
=
w -
-
w -
! - -]
m -
B
—
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8 Beispiel - Inbetriebnahme

8.1 Verwendung des Moduls mit 8 Eingéngen
und 635 Regler mit CAN - BUS

8.1.1 Beschreibung

Das Modul eingestellt mit Knotennummer 1 und Baudrate 125 kBit/s soll
in der Konfiguration mit 8 Eingange eingesetzt werden.

8.1.2 DIL-Schalter - Einstellung
DIL-Schalter S1: DI switch ST

Worderseite)
et mide)

ujujeneini,
12345678

ogoooA 01: izeriteadressze

8 Input off
off

DIL-Schalter 51: i switch ST

Worderseite)
ot side)

uja[E e,
12345678

ogoood 01:  zerjteadressze

8 Input off
off

8.1.3 635 CAN-BUS Einstellung mit EASYRIDER fur Windows

Unter dem Menu “Konfiguration — Feldbusmodul“ wird die Baudrate 125 k Bit/s und

die Knotennummer 1 fiir das E/A Modul angewahilt.

Mit dem Senden der Parameter sind die Einstellungen sofort aktiv.
Damit die Werte netzausfallsicher auf dem Regler abgelegt sind,
ist die Funktion “Daten im EEPROM speichern“ (F7) auszufiihren.

[£] Configuration Ser.635 1729

CAM-bus configuration  extended CAN-configuration |

— Drive
todule number; | 127 -

i

— Modules

—Abzolute encoder

Mode number: |1

Count direction: Ipasitive "'I

Prezet position:; |0 Execute counter preset |

J ! 1

— BCD-gwitch
Made nurmber: |0 Mode: |1 [LED] 'I
— 1/0-box

Made number: - b ode: IIB or 14/04 "'I

Default values |

ok | .-'-‘-.I::I:reu:henl

14 Produkt Handbuch Typ: E/A CAN
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8.1.4 Test
Nach der Konfiguration des CAN - E/A-Moduls und des Reglers kann nun die Funktion getestet werden.
. Verbinden Sie die Gerate mit dem CAN-Anschlusskabel.

1

2
3.
4

Merker 11 = EIN

P Diagnosis: Ser.635 1729

Beispiel - Inbetriebnahme

. Schalten Sie an beiden Geraten die 24V DC zu.
SchlieRen Sie an Klemme 11 des CAN — E/A Moduls 24 V DC an.
. Uberprufen Sie das angelegte Signal mit der EASYRIDER Diagnose — Bildschirm BIAS Diagnose.

Crive I In-# outputs E'-‘*‘-S .......... Mathermatics | [ntwsgal | Memany Dumpl _I
— BlAS-program Flagz " anables
Version: 1.0 D ate: 25,8200
W= OFF| 212=0
Execution:  |nactive Execute line: n 1 =0N 214=0
; 12 =0FF| 215=0
Program execution OF Sub-program stack: 0 13 = 0OFF| #1E=10
— PLC-program 14 =0FF| 217 =0
Execution:  Inactive Execute line: n 15 =D0FF 218=0
; 16 =0FF| 219=0
Pragram execution OK Sub-program stack: 0 17 =0OFF| 220=0
— Expiration infoz 18 =0FF| 221 =0
Wit tirne: 1] Line rurnber at Strobe: 0 123 = SEE g%g = g
"Start rnark." Inactive “wait far “position reached”  Inactive | oy _ OFF | 224 _ i
— Pozitionsz 22 =0FF| 225=0
act. position 1 -3104 INER 3104 increments |23 = OFF | 226=0
24 =0FF| 227 =0
act. position 2 0 INER 1] increments | 22 = UFF ) 228=100
act. position 3 -4227073 increments ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ
Canizel |
Kl A
07-04-04-D-V0305.doc Produkt Handbuch Typ: E/A CAN 15



8 Beispiel - Inbetriebnahme

8.2 Verwendung des Moduls mit 4 Eingédngen und 4 Ausgangen
und 635 Regler mit CAN - BUS

8.2.1 Beschreibung

Das Modul eingestellt mit Knotennummer 1 und Baudrate 125 kBit/s soll
in der Konfiguration 4 Eingange und 4 Ausgange eingesetzt werden.
Die Ausgange sollen in 100 ms Zyklen aktualisiert werden.

8.2.2 DIL-Schalter - Einstellung

DIL-Schalter 51: D switch ST

Worderseite)
ot side)

Halt[eu]eim,
12345678

gooo-A 01: Geriteadressze

4 Input fA0utput 100ms
off

DIL-Schalter S2: DI switch S2:

Worderseite)
ot side)

AR LWALE

12248678

44 110 switch 1 =an 100 Baud rate 125 kBits

CAMN dafz fransmvission nmode’
Swwitch 5 = OFF

8.2.3 635 CAN-BUS Einstellung mit EASYRIDER fur Windows
siehe Kapitel 8.1.3.
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Beispiel - Inbetriebnahme 8

8.2.4 Test

Nach der Konfiguration des CAN- E/A-Moduls und des Reglers kann nun

die Funktion getestet werden.

1. Verbinden Sie die Gerate mit dem CAN-Anschlusskabel.

2. Schalten Sie an beiden Geréaten die 24V DC zu.

3. SchlieRen Sie an die Klemme 15 des CAN — E/A Moduls 24 V DC an.

4. Laden Sie im BIAS-Programmeditor folgende Programmsequenz und aktivieren Sie den Regler.

ProgStart:
0 Merker 11 = Merker 15
1 Springe 0

o

Uberpriifen Sie das angelegte Signal mit der EASYRIDER Diagnose — Bildschirm
BIAS Diagnose. Merker 15 = EIN und die Spannung an Klemme 11.

P Diagnosis: Ser.635 1729

Drrive I In-# outputs Bl I Mathematics | Interts] Memary Dump I _I
— BlAS-program Nags " anables
oN\el| o] 3
Werzion: 1.0 Date: 25.9.200
10 =§F| 213=0
Execution:  Active Execute line: N 1n = 214 =10
; 12 =0FF| 215=0
Program execution OF Sub-program stack: 0 = 0OFF| #16=0
— PLC-program 14N\g OFF | 217 =0
Execution:  Inactive Execute line: N 19 = 218=0
; 16 =0FF| 219=0
Pragram execution OK Sub-program stack: 0 17 =0OFF| 220=0
— Expiration infoz 18 =0FF| 221 =0
Wit tirne: 1] Line nurber at Stobe: 1 123 = SEE g%g = g
"Start rnark." Inactive “wait far “position reached”  Inactive | oy _ OFF | 224 _ i
— Pozitions 22 =0FF| 225=0
act. position 1 -3105 incr -3105 increments |23 = OFF | 226=0
24 =0FF| 227 =0
act. position 2 0 incr 1] increments | 22 = UFF ) 228=100
act. position 3 -4227073 increments ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ

Cancel |

07-04-04-D-V0305.doc Produkt Handbuch Typ: E/A CAN 17
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9 Anderungsliste
Version Anderung Kapitel Datum Name Bemerkung
V01.40SA99 Neu 10.10.1999 |T. Saladin Ur. - Version
V0201 Ausgangs Funktion 4/4 3 T. Saladin

Beispiel Inbetriebnahme | 8 Neu

Trennung Deutsch / alle

Englisch 24.09.2001 | N. Dreilich ET - Format
V0305 SSD Drives - 16.06.2005 [ N. Dreilich Logo
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AUSTRALIEN
Eurotherm Pty Ltd
Unit 1

20-22 Foundry Road
Seven Hills

New South Wales 2147
Tel: +61 2 9838 0099
Fax:+61 2 9838 9288

ENGLAND

SSD Drives Ltd

New Courtwick Lane
Littlehampton

West Sussex BN17 7RZ
Tel: +44 1903 737000
Fax: +44 1903 737100

IRLAND

SSD Drives

2004/4 Orchard Ave
Citywest Business Park
Naas Rd, Dublin 24
Tel: +353 1 4691800
Fax: +353 1 4691300

KOREA

SSD Korea Co., Ltd.

1308, Daeryung Techno Town
8th Bldg., 481-11 Gasan-Dong,
Geumcheon-Gu,

Seoul 153-803

Tel: +82 22163 6677

Fax: +82 2 2163 8982

SPANIEN

Eurotherm Espana S.A.
Pol. Ind. Alcobendas

C/ La Granja, 74

28108 Madrid

Tel: +34 91 661 60 01
Fax: +34 91 661 90 93

CHINA

Eurotherm Pty Ltd

Apt. 1805, 8 Building Hua Wei Li
Chao Yang District,

Beijing 100021

Tel: +86 10 87785520

Fax:+86 10 87790272

FRANKREICH

SSD Drives SAS

15 Avenue de Norvége

Villebon sur Yvette

91953 Courtaboeuf Cedex / Paris
Tel: +33 169 185151

Fax: +33 1 69 185159

ITALIEN

SSD Drives SpA

Via Gran Sasso 9

20030 Lentate Sul Seveso
Milano

Tel: +39 0362 557308
Fax: +39 0362 557312

NIEDERLANDE
Eurotherm BV
Genielaan 4

2404CH

Alphen aan den Rijn
Tel: +31172 411752
Fax: +31 172 417 260

SCHWEDEN

SSD Drives AB
Montérgatan 7
S-30260 Halmstad
Tel: +46 35 177300
Fax: +46 35 108407

DANEMARK

SSD Drives
Enghavevej 11
DK-7100 Vejle

Tel: +4570 201311
Fax: +4570 201312

HONG KONG

Eurotherm Ltd

Unit D

18/F Gee Chang Hong Centre
65 Wong Chuk Hang Road
Aberdeen

Tel: +852 2873 3826

Fax: +852 2870 0148

JAPAN

PTI Japan Ltd

7F, Yurakucho Building

10-1, Yuakucho 1-Chome
Chiyoda-ku, Tokyo 100-0006
Tel: +81 332132111
Fax:+81 3 32131900

POLEN

OBR-USN

ul. Batorego 107

PL 87-100 Torun

Tel: +48 56 62340-21
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