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GWARANCJA

Na serwonagdy udzielana jest 12-to migszna gwarancja na ogoélnie prayjch zasadach. W przypadku
stwierdzenia nieprawidtowegaytkowania lub ingerencji w uktad serworgo przez aytkownika, traci on prawo
do napraw gwarancyjnych.
Jedynym upowaionym do napraw gwarancyjnych jest:

Dziat Serwisu OBRUSN w Toruniu

ul. Batorego 107

tel. (056) 6557935

fax (056) 6234425 i 6232535

Zgtaszajc uszkodzenie serwonggu wytkownik proszony jest o dostarczenie producentopisu wykorzystania
urzadzenia z podaniem rodzaju sygnalizowanegdupbraz karty gwarancyjnej o ile jest to naprawa@mcyjna.

Jeli pojawity sie nieprawidtowdci w funkcjonowaniu przemiennika prosimy o skontakhnie s¢ z:
OBRUSN Toru i
ul. Batorego 107
tel. (056) 6234021 do 6234025
fax (056) 6234425 i 6232535
E-mail: obrusn@obrusn.torun.pl
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Bezpiecze AStWO \

Wymagania
WAZNE: Prosze przeczytaé przed montazem

Uzytkownicy serwonap edow

Niniejszy podecznik naley udostpni¢ osobom zajmuacym sk instalacjy, uruchomieniem i
obstug serwonapdéw. Opisane informacje zwragazczeg6la uwag: na problemy
bezpieczastwa oraz umdiwiaja optymalne wykorzystanie uwidzenia. Tabela przedstawiona
ponizej umaliwia wpisanie szczegutéw morita oraz zastosowania.

SZCZEGOLY MONTAZOWE

Numer seryjny
(patrztabliczka
Znamionowa)

Gdzie zainstalowany
(dla twojej informacji)

Zastosowanie: ) o
(niezbedne certyfikaty) [ Samodzielny nagl [ caese wickszego
urzadzenia

Spos6b montau:
P D Piyta —$ciana [Zl Szafa steruca

Zakres zastosowa nh
Opisany nagd reguluje przeptyw strumienia energii w ukladzagtowym, jest przeznaczony
do wspotpracy z silnikami serwo.

Personel

Montaz, uruchomienie i obstuga serworadw musi by wykonywana przez osoby o
odpowiednich kwalifikacjach w zakresie radw elektrycznych. Serwonegy powinny by
instalowane po przeczytaniu i zrozumieniu ninieggzpodecznika.
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Bezpieczenstwo \

Zagro zenia

OSTRZEZENIE!
Urzadzenia napedowe mogq narazi¢ na niebezpieczehstwo porazenia pradem lub
uszkodzenie ciata ze wzgledu na wirujace czesci.
Nie przestrzeganie ponizszych zasad moze byé przyczyng wypadku.

e Serwonapd musi by uziemiony.
e Serwo silnik musi b§ uziemiony, podiczony do przewodu ochronnego.

« Serwonapd zawiera kondensatory na ktérych veystje wysokie nagiie, po odiczeniu
zasilania nagrcie utrzymuje si przez dugi czas.

e Przed rozpocxiem prac montaowych naley sprawdzt czy zasilanie L1, L2/N jest
odfaczone. Odczeka3 minuty w celu roztadowania kondensatréw do bezpiego
napkcia (<50V).

e Odfacz serwonagd od uktadu elekrycznegosjesprawdzasz rezystargcizolacii.

« Nalezy pamktac, ze przed kada wymiamn (naprava) nalezy przechowé wszystkie
parametry aby po powtérnym zainstalowaniugubgziatat poprawnie.

* Serwonapd zawiera elementy czute na tadunki elektrostatyESD), nalgy postpowa
zgodnie z zasadami ochrony (ESD) podczas instdlagjentualnych napraw.

Uwaga: Podczas pracy metalowe czesci moga osiagnaé temperature 90°.

Ostrze zenie

Informacje zawarte w niniejszym pagzniku mog okaza sig¢ niewystarczajce dla
nietypowych zastosouia

Eurotherm Drives nie gwarantuie urzdzenie spetni wszystkie wymagania, zwtaszcza
rozwiazania niestandardowe.

Ryzyko awarii

Podczas zaniku zasilania lub innego uszkodzenisemgystpic¢ nieprawidtowa praca.
Szczegolnie:

*  Predkos¢ silnika jest przypadkowa

e Kierunek obrotéw silnika jest nieolkdleny

*  Przypadkowe zasilanie silnika

Ochrona dla wszystkich

Urzadzenie opisane w niniejszym pedeniku zawiera elementy pragag pod wysokim
napkciem, mogce wywota porazenie pedem zagraajace zdrowiu izyciu. Za zainstalowanie i
uzytkowanie napdu zgodnie z obowzujacymi przepisami w Polsce odpowiadaytkownik lub
wilasciciel uradzenia.

Izolacja

* lzolacja przewoddw powinna bylostosowana do wysoé@ wyskpujacego napicia.
Uwaga: Czujnik temperatury wewnatrz silnika powinien mie¢ podwojng izolacje.

*  Wszystkie metalowe gzci serwonapdu musz by¢ uziemione.

Wytacznik ré6 znicowo-pr gdowy

Whytaczniki réznicowe nie g polecane do wspotpracy z serwoedgmi. Jéli istnieje
koniecznd¢ stosowania, naky stosowa typ B.
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Charakterystyka

Cyfrowy serwonagd serii 631 jest przeznaczony do sterowania simikeezszczotkowymi AC
firmy SSD Eurotherm. Rd obchzenia napdow serii 631 zawierasw zakresie od 1A do 6A.

Nastawy
Oprogramowanie EASYRIDERa do ustawiania parametréw serwogadp. Kiedy uruchomisz
oprogramowanie maesz skorzystaz “Autopilota”.

Programowanie

Jezyk programowania “BIAS” jest zawarty w oprogramaiwaEASYRIDER(G ktéry pozwala
na utworzenie 1500 linii kodu programu.

Praca

Napedy mog: by¢ sterowane przezzycie wegé/wyjsc analogowych lub cyfrowych przez PLC
(Serownik swobodnie programowany)sllenamy wiele serwonagaléw mazemy sterowa za
pomoa RS232, CAN-Bus.

Cztery sposoby steroania pozwalap regulagj predkosci, momentu obrotowego oraz
pozwalaj, na pozycjonowanie

Siedmio segmentowy wWwietlacz pozwal na okéeenie stanu nagau, informuje o stanach
awaryjnych.

Serwonapd posiada wbudowany wtizny filtr EMC. Nagd nie wymaga stosowania
dodatkowych filtrow zewetrznych.

Serwonapd posada wbudowany wewtnzny rezystor hamowania dynamicznego.

Sprawdzenie wyposazenia

e Sprawd czy nagd nie zostat uszkodzony podczs transportu
e Sprawd kod wyrobu na tabliczce znamionowej czy jest zgoditwoimi wymaganiami.

Jesli serwonapd nie jest montowany, sprawdzy kxdzie magazynowany w pomieszczeniach
wolnych od wilgoci, wysokich temperature, kurzu lidréw metalowych.

Patrz rozdziat 2: “Opis Serwonggu” sprawd czy oznaczenie nagu jest zgodne z twoim
zamoOwieniem.

Patrz rozdziat 8: “Konserwacja i Naprawy” informaq zwrocie wyrobu w przypadku
uszkodzenia.

Patzr rozdziat 9: “Wyposanie” sprawd zgodnd¢ dodatkowego wyposania.

Informacja o podreczniku

WAZNE:

Serwonaped 631

Niniejszy podecznik dostarcza informacji odémie montau oraz programowania serworag
w serii 631. Niezbdne jest zrozumienie paghznika na odpowiednim poziomie.

Prosze doktadnie przeczytac informacje o bezpieczeristwie przed rozpoczeciem
instalacji urzgdzenia.

Whpisz do tabeli w agci pocatkowe] niniejszego pogcznika odpowiednie dane dotyce
twojego napdu. Wypetnienie tabeli jest istotnelienaped bedzie wytkowany przez wielu
uzytkownikow.



] -2 Wstep
Pierwsze kroki

Korzystaj z podgcznika kiedy kdziesz realizowat possze zadania:
Instalacja
Musisz wiedzié:

*  jakie normy icertyfikaty EMC powinien spetiiaagd.
e czy jest zgodn& z lokalnymi wymaganiami instalacji
* niezledne zasilanie i okablowanie

Praca
Musisz wiediec:

e jakie kedzie sterowanie, RS232, CAN-Bus?

e jaki poziom sterowania wybierzesz?

Programowanie (Panel operatorski lub oprogramowanie narzedziowe na PC)
Musisz wiedzié jakie kxdzie zastosowanie serworaio:

e wybeirz odpowiedni tryb pracy

* wybierz sposéb programowania

e wprowad: hasto w celu zabezpieczenia danych serweshaprzed przypadkowym
przestawieniem

Organizacja podrecznika
Podeczink zostat podzielony na rozdziaty | paragrafgzéy rozdziat posiada swppumeracg
stron np.5-3 oznacza 3acstrore rozdziatu 5-tego.

Podrecziki dodatkowe,
powiazane z tym podicznikiem.

Serwonaped 631
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Dodatkowe podreczniki

Serwonaped 631

UL:4.2.2
] Enkoder absolutny z magistralg CAN
—
| ]
UL:7.5.3.3
Interfejs CAN dla serwonapedu 631
—
| ]
UL:9.5.1
] Inteligentny Panel Operatorski
| = IBT — Podrecznik obstugi
| ]
UL: 10.6.4
@ Oprogramowanie narzedziowe EASYRIDER
UL: 10.6.5
] BIAS — Opis instrukcji programowania
—
| ]
UL: 10.6.6
TS Protokut transmisji szeregowej
‘ - EASY-serial 631 — Podrecznik obstugi
UL: 12
Wyposazenie dodatkowe - Akcesoria
—
| ]
HA388879 Podrecznik instalacji na zgodnos$¢ z EMC dla pojedynczych modutéw oraz
zlozonych systemow
I —
| ]




Opis serwonapedu 2- ]

OPIS SERVONAPEDU

Podzespoty serwonap edu

O
(&)

Rysunek 2-1 Widok podzespotéw serwongpu

coONO VI AW N —

Obudowa serwonapedu 9 Listwa zasilania (X1)
Tabliczka znamionowa z oznaczeniem PQEYLEYL£YY Gniazdo portu do nastaw i obstugi (EASYRIDER &)
wyrobu
Pokrywka zaciskéw przytaczeniowych

X20 Gniazgo wejscia CAN-Bus

I3 Gniazdo wyjsciaCAN-Bus

Wyswietlacz diagnostyczny

Zacisk uziemienia elektroniki IEEI Gniazdo rezolwera
Zaciski zewnetrznego rez. hamowania [JJJJEZHI Gniazdo wejscia wielofunkcyjnego Impuls interfejs
Uchwyt mocujacy IR Gniazdo wyjscia wielofunkcyjnego Impuls interfejs

Listwa sterujgca (X10)

Serwonaped 631




2-2 Opis serwonapedu
Funkcje steruj ace

Zakonczenie
magistrali CAN-Bus =

S Lt Przylacze CAN-Bus
5:: =——— 02 Ll | | do nastepnego serwo 631
Sl |, i —— _— (ostatnie serwo musi mie¢
——— =H10'g = | zakonczenie magistrali)
o — Przytacze Enkodera
do nastepnego serwo 631

Przylacze rezolwera
(konieczne)

Oprogramowanie EASYRIDER
uzywamy do konfiguracji
kazdego 631 indiwidualnie

Silnik 1

Silnik 2 (zsynchronizowany z Silnikiem 1)

Servonapd jest sterowany przez RS232, CAN-Bus lub magispetyrostovy przy urzyciu
sterownika PLC. Do konfigurcji natg uzy¢ oprogramowania EASYRIDER.

Ogodlne Tryby pracy Impuls/wejscie kierunku
+10V sterowanie predkoscig
Sterowanie momentum obrotowym
Sterowanie pozycjonowaniem
Enkoder nadazny
Sterowanie rucheml
BIAS — jezyk programowania ruchu
Profilowanie, ksztattowanie CAM

Nastawy, Obstuga, Oprogramowanie EASYRIDER

Programowanie

Interfejs CAN-Bus

komunikacyjny RS232

Magistrala przyrostowa

Diagnostyka tatwa diagnostyka
Zabezpiec ~ Warunki btedow Przekroczenie temperatury radiatora lub silnika
zenia

Funkcje Wiele funkcji zabezpieczen — patrz rozdziat 7
Wejscia/ Wejscia +10V (12 bit) zadawanie
Wyj$cia 4 wejscia: 24V DC

Wyijscia 2 wyjscia: 24V DC

Tabela 2-1 Funkcje sterujce

Serwonaped 631
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0

Program uzytkownika

PLC

Opis serwonapedu 2-3

Servonap ed 631

(& o &5 X

L |CAN-Bus
X20/X21

petla pradowa
petla predkosci

easvRDER [ == (B= & &S B RS232 -
X15 petla pozyciji

u

PLC I/O x10V

&

Instrukc

je

&

Diagnostyka

25

Nastawy

Rysunek 2-2 Rodzaje komunikacji

Programowanie

Tradycyjne sterowanie
(zadawanie analogowe)

Od punktu do punktu
Sterowanie pozycjg

+10V -10V

631

Synchronizacja
(elektroniczna przektadnia)

I S

&)
1:X

Magistrala CAN-Bus

Sterowanie impulsowe

Sterowanie
silnikiem krokowym
lub enkoderem
przyrostowym

631

AC Servo

Ksztattowanie CAM

PozY
I/H\H/!\ =

Poz X

Serwonaped 631

Rysunek 2-3 Typowe zastosowania



2-4 Opis serwonapedu
Oznaczenie serwonap edu

Kazdy wyrob jest oznaczony odpowiednim kodem alfanycmtym w ktorym zawarteas

podstawowe parametry ustawione przez producenta.

Ponizej przedstawiona jest tabliczka znamionowa wyrobu:

Order No: 150972

Item No: 1.1 Unit No:1  of 1

Customer: EUROTHERM DRIVES LTD

Customer Order No:

PAS(NIRL631)

\o: 631/002/230/F/00

LR

Input Volts 220-240 Vac ph 50/60Hz input Current 38 Amps
' Output Volts | 0..210-230 | Vac 3ph 0..600Hz Qutput Current 2.0 Amps
Serial No:  15097201001069
LTy
D tch
Transaction: TR T T
Nr Zmienna | Opis
Bloku
1 631 Podstawowe oznaczenie wyrobu
2 XXX Trzy cyfry okreslajace zakres pradu serwonapedu
001 =1A
002 = 2A
004 = 4A
006 = 6A
3 XXX Trzy cyfry okre$lajace napiecie zasilania:
230 220 do 240V (+10%) 50/60Hz
4 X Jeden znak okreslajacy czy jest wbudowany wewnetrzny filtr EMC:
F = Filtr
0 = Brak filtru
5 XX Dwie cyfry okreslajg wykonanie konstrukcji mechanicznej, lub inne
wykonanie wyrobu ponad standardowe:
00 Standard SSD
Przyktad:
631/002/230/F/00

Servonapd typu 631, o prdzie obcizenia 2A, zasilanie AC 230V, z filtrem wegtnznym.

Serwonaped 631




Montaz serwonapedu 3- ]

MONTAZ SERVONAPEDU

WAZNE: Przed zainstalowaniem serwonapedu przeczytaj rozdziat 12: ,Certyfikaty serwonapedu”.

Uwagi monta zowe odno snie EMC

Wszystkie komponenty nalezy montowac na stalowej ptycie i
montazowe]j (minimalna grubos¢ 3mm) wewnatrz stalowej szafy A
sterujace;. 33‘_”‘

Wukonaj dobre uziemienie catego ukiadu sterowania wewnatrz szafy
oraz pewnwe potfaczenie uziemiajgce pomiedzy szafg sterujaca a
maszyna.

Jesli jest wiecej niz jedna ptyta montazowa, podiacz kazda do
miedzianego szynoprzewodu. L 1L

-
[

Wszystkie przewody i kable ukfadj jesli to mozliwe w poblizu
uziemnionych metalowych powierzchni. Przewody sterujace uktadaj
na metalowych uziemionych powierzchniach w poblizu czesci
sterujacej szafy.

!

0

Odseparuj przewody zaktocone od niezaktéconych oraz czutych na
zaktocenia przynajmniej 30cm. Jesli to mozliwe ukladaj przewody
pod katem 90°.

90°

Unikaj uktadania petli, zwtaszcza pomiedzy filtrem zasilania a
serwonapedem przewody powinny by¢ krétkie. Jesli to mozliwe filtr
powinien by¢ umocowany obok napedu.

Usun tylko niezbedng czes$é ekranu z konca przewodu.

8 cm max

Wykonaj przytacza przewoddéw ekranowanych tak jak pokazano na
rysuku obok. Odston ekran kabli mozliwie krotko i uziemij na obu
koncach. Dla diugich przewodéw, wykonaj dodatkowe potaczenia
ekranujgce wzdtuz dtugosci kabla.

) |

ll - ,
|||— BI
)
IRIN|

Podtgcz ekrany przewodéw do dobrej jakosci punktéw
uziemiajgcych. Uzyj klamry typu U dajgcych petny kontakt na é
obwodzie ekranu przewodu (najlepiej 360".

Podtgcz wszystkie nieuzywane przewody do uziemienia.

Uzywaj przewodow silnika i rezolwera tylko firmy SSD. Patrz rozdziat 9: “Wyposazenie”

Serwonaped 631



3-2 Instalacja serwonapedow

Montaz mechaniczny

tatwo przesuwajacy sie uchwyt

w
< pozwala na rdzne sposoby montazu
— T
g il T BT
| | 4 A
{ o Srodek
otworéw mocujacych Wymiary montazowe
1 H2 | H H1 na szynie TS (DIN)
S H3
0 \_jﬁ*

<+——>

+— >
D w1
WIDOK Z BOKU WIDOK PANELU MONTAZOWEGO WIDOK MONTAZU NA SZYNIE TS (DIN)
Rysunek 3-1 Wymiary 631
Oznaczenie 631 H H1 H2 H3 w W1 D Mocowanie
631 /001 /230/ .... Otwory mocujgce 5.5mm
631 /002/ 230/ .... 183.0 | 188.0 | 205.0 | 151.0 | 720 360 | 1750 Zastosuj wkrety M5
631 /004/ 230/ ... (7.2) (7.4) (8.1 (5.9) (2.8) (1.4) (6.9) Masa okoto 1.5kg
631 /006/ 230/ ...
Wszystkie wymiary w milimetrach (calach)

Uwaga: Od przedniej czesci serwonapedow nalezy zachowac przestrzen okoto 45mm dla gniazd
lampek sygnalizacyjnych itp.

Montaz serwonap edu

Serwonapd powinien by instalowany w pozycji pionowej w celu zapewniepiawidtowej
cyrkulacji powietrza wzdtazeber radiatora. Pionowy moutaad innymi urzdzeniami
produkkupcymi ciepto mae doprowadzi do przegrzania ugglzenia.

Urzadzenie jest przeznaczone do instalacji wgvenstalowej szafy sterafej. Szafa steruga
powinna by wolna od pytu, wilgoci i metalicznych egi.

Jli przewidujesz instalagjserwonapdu gdzie jest prawdopodobna kondensacja pary wodnej
zainstaluj odpowiedaigrzatie. Grzatka powinna kiywytaczona podczas normalnej pracy,
zaleca s automatyczne sterowanie geganiem.

Serwonaped 631



Montaz serwonapedu 3-3

Minimalne odst epy wentylacyjne

Wymiar szafki steruj acej
Serwonapd jest zabezpieczony przed skutkamigzsnymi z przegrzaniem.

Wewmtrz nagdu wnontowany jest czujnik temperatury radiatoreedy temperature wzgaie
powyzej >95°C, serwonajl automatycznie siwytaczy. Nastawa czujnika temperatury nie
maozna zmient. Zastosuj odpowiednich wymiarow szafki steogj w celu zapewnienia
odpowiedniej cyrkulacji powietrza, patrz poej.

Oznaczenie 631 Objeto$é szafki
(minimum)

631 /001 /230/ ...
631 /002/ 230/ ... 0.12m?
631 /004/ 230/ ....
631 /006/ 230/ ...

Wentylacja

Serwonapd podczs normalnej pracy wydziela ciepto dlategairby montowany w pozycji
pionowej aby maliwy byt swobodny przeptyw powietrza przez szczghwentylacyjne
obudowy. Poriiej pokazano minimalne odgly dla prawidtowe] wentylacji, aby ciepto z innych
urzadzeh nie przeptywato przez serworgly. Musisz panitaé, ze inne uradzenia mog mie¢
inne wymagania przestrzeni wentylacyjne. Kiedy mg@sz dwa lub wicej serwonagdéw 631

to odstpy wentylacyjne s dodawane.

100mm / 4"

+
#

100mm / 4"

Ogélna zasada:

Najlepiej jest, jéli urzadzenia wydzielajce ciepto 8 montowane na dole lub évodku szafy
sterupcej, zapewnia to lepsxyrkulacg powietrza wewstrz szafy sterujcej. Jéli taki montaz
jest utrudniony to nalgy przewidzi€ zwiekszenie rozmiardw szafy stequgj lub zastosowa
wentylatory.

Zapewnia s, ze powierzchnia montawa jest zwykle zimna.

631| 631 631| 631| 631

Serwonaped 631



3-4 Instalacja serwonapedow

Instalacja elektryczna

WAZNE:

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy przeczytaé informacje o bezpieczenstwie.

OSTRZEZENIE!
Oprzewodowanie powinno posiadac dobrg izolacje i nie powinno by¢ dostepne
dla oséb postronnych.

sterowanie/rezolwer/wejscie termistorowe silnika,
posiada podwdjng izolacje, sg SELV.
Nie podigcza¢ uktadéw o innym poziomie niz SELV.

(Patrz rozdziat 11: “Parametry techniczne” - I1zolacja).

Uwaga:

WAZNE:

Patrz rozdziat 11: “Parametry techniczne” dodatkowe informacje odnos$nie przewodoéw i
listew zaciskowych.

Zastosowanie napedéw o regulowanej predkosci generujg zaktdcenia co moze
uniewazni¢ deklaracje zgodnosci na niektorych obiektach o zaostrzonych wymaganiach
(grupa urzadzen i/lub klasa temperaturowa) np silniki w strefie zagrozonej wybuchem.
Nalezy uzyska¢ zezwolenie nadzoru na instalacje serwonapedoéw oraz innych urzgdzen
elektronicznych.

/ (jesli wymagany)
ezystor hamowani

(zakiocenia) 3 .
przewdd rezolwera (wrazliwy)

(zaktécenia)

(zaktocenia)

kabel

przewdéd
zasilajacy

dtawik 631 dtawik
zasilania silnika

silnika

(niezaktécony)

ht (opcja) (jesli

(zaktécony)

bezpiecznik lub

o wymagany)

N\
\ wewnetrzny filtr EMC

tacznik instalacyjny (zewnetrzny filtr EMC
(RCD nie zalecany) nie musi byé stosowany)

przewody sterujgce

(wrazliwy)

Rysunek 3-2 Wymagania oprzewodowania

Przewody elektryczne nalepdda analizie i podzieti jako czute bez zaktocelub zaktdécone
Nalezy zaplanowa utozenie przewoddw oraz zachotvszczegdla uwag; aby zminimalizow
poziom emitowanych zakléaegodnie z wymaganiami EMC.

Patrz rozdziat 12: “Certyfikacja serworgl”.

Serwonaped 631
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Montaz serwonapedu 3-5

631

/ i@l \
Nacisnij pokrywke i przesun w dot aby uzyskac dostep do listwy przytgczeniowej
7 00 T
O 0
Sposob obstugi liswy spr ezynowej
Usuh pokrywke listwy zaciskowej, patrz rysunek poxegj.

Wsuh ptaski zaostrzony wktak (szeroké¢ 3.5 mm max.) do wgirza
matego otworu. Przechyl witiak, trzymaj mocno wpycha do wretrza
otworu. Zacisk spzynowy powinien s otworzy.

Wsuh odizolowany przewdd (5mm do 6mm) doatnza spezyny
zaciskowej utrzymuc wkretak w niezmiennej pozyciji.

Usuh wkretak z otworu listwy. Sprawdczy listwa zaciskowa oraz
przewody zapewniajbezpieczne i pewne pgkenie.

Thermistor silnika
Patrz rozdziat 12: “Certifikaty servonggu” — Zabezpieczenie przed przgeginiem silnika.

OSTRZEZENIE!

Podtaczenie termistora do serwonapedu ma poziom SELV.
Serwosilniki SSD serii ACM 2n, ACR n i ACG majg poziom SELV,
inni producenci serwosilnikbw moga nie zapewnia¢ poziomu SELV.

Jesli zastosujesz silnik innej firmy niz SSD, upewnij sie ze izolacja termistora ma poziom
SELV wzgledem uzwojeh zasilajacych silnik. Jesli tak nie jest, to przewody termistora muszg
by¢ odseparowane przez dodatkowy ukfad izolacji przed podtaczeniem do zlacza X30.

Piny 2 i 6 ztgcza X30 maja izolacje SELV.

przewdd rezolwera (bez potaczenia termistora)

631 Izolacja SELV silnik

Ochrona przeciwpora zeniowa
Nie zalecamy stosowania vigznikow ré&nicowoprdowych (RCD, ELCB, GFCI), ale§iich
uzycie jest konieczne, powinny spetéiaymagania:

« Dziata poprawnie z pdem uptywu dc i ac (np: typu B RCD jest w popra@agormy
IEC755).

e Ma dopasowany htl amplitudy oraz odpowiedncharakterystyk czasow aby unikmagé
btednych wyhczen przy zahczaniu zasilania.

Kiedy zahczamy zasilanie, nagiuje przeptyw impulsu jadu do ziemi, nagpuje tadowanie

wewretrznych/zewstrznych kondensatoréw filtra EMC ktére polaczone migdzy fazami

zasilania a ziemi

Firma SSD zminimalizowata pay uptywu filtrow w nagdach co znacznie zmniejszyto

przypadkowe wyczenia uktadéw monitoragych pady doziemne. Rdy wysokiej




3-6 Instalacja serwonapedow

czestotliwosci, oraz pady uptywu DC od elementéw uziemagych przeptywaj podczs
normalnej pracy. W warunkach zagemia mae ptyra¢ wiekszy pad uptywu. Nie wszystkie
rozfaczniki gwarantuj wkasciwa ochrore ludzi przed pragw powyzszych warunkach.

UWAGA:
Rozlaczniki stosowane do ochrony os6b przed porazeniem nie zawsze nadajg
sie do stosowania w uktadach napedowych. Zastosuj inne metody ochrony. Patrz
normy PN-EN50178 (1998) / VDEO160 (1994) / PN-EN60204-1 (1994)

Przewody servonap edu
Wymagania uziemienia

UWAGA:
Wiasciwy prad uptywu dla serwonapedow lub filtréw, nie powinien przekracza¢
10mA dc, 3.5mA ac.

WAZNE: Patrz “Btedy w systemach monitoringu pradu uptywu”. Strona 3-Btad! Nie
zdefiniowano zaktadki.
Pod zaciski megna podiczy¢ przewody o max przekroju 3.2mm2.
Jesli serwonapd posiada wbudowany wewtnzny filtr EMC, mazna go uziend tylko w sieci
zasilania (TN).

Patrz rozdziat 12: “Certifikaty Servonggu” — wymagania odrimie uziemienia.

DBR1 i DBR2 — Zewn etrzny rezystor hamowania
Patrz rozdziat 13: “Zastosowania” — Szczegotly dyicamego hamowania oraz Rozdziat 11:
“Parametry techniczne” — Szczeg06ly zasilania.

DBR1

pBr2 | =20 | [I
F

ilif

Widok z géry serwonapedu 631

Rysunek 3-3 Zaciski zewstrznego rezystora hamowania

Uwaga:
Rezystor hamowania powinien by¢ mocowany na radiatorze w tylnej czesci szafy
montazowej tak aby inne elementy ochroni¢ od wysokiej temperatury.

Serwonaped 631
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X1 — Podtaczenie zasilania i silnika

w |0
~ |0
~ (0
o |0
o |0
& |10

230V ac 50/60Hz zasilanie | | L2 | [ ][4

sinik | [ muu| ][]
sinik | [M2v | ][]
silnik | [maw| ][]
uziemienie | | & | [

= X1
uziemienie @ DH'
230V ac 50/60Hz zasilanie | | L1 | [ ] ﬁ\‘ \

-}

Obejma przewodu silnka———— ||

Uktad hamulcowy —exCZErwony
silnika - —

niebieski

Podtgczenie ekranu - wykonaj dobre
potgczenie z plytg montazowg
wewnagtrz szafy, usun lakier. — Zasilanie

©

Serwosilnik

Rysunek 3-4 Listwa zaciskowa zasilania

WAZNE: Serwonaped musi pewnie uziemiony za pomocg dwdch zaciskéw na listwie X1.
Zabezpiecz naped bezpiecznikiem lub tgcznikiem instalacyjnym, patrz rozdziat 11:
“Parametry techniczne” — Szczegély zasilania.

Podtaczenie przewodu silnika

Zgodnie z wymaganiami EMC przewdd silnika musi Hgbrze ekranowany, ekran musitby
podhkczony do obudowy silnika oraz do zacisku uzieatiego w puszce silnika. Zacisk ten jest
wewretrznie pohczony do zasilania (PE). Rekenie przewodu do puszki silnika powinno
zapewni@ pewne paiczenie ekranu na catym obwodzie 360°. Do parinia zasilania silnika i
sterowania gywaj przewodow ekranowanych.

Patrz rozdziat 12: “Certifikacja Servongiu” standardowe wymagania EMC oraz minimalizacja
zaklécea elektrycznych.

Serwonaped 631
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X10 - Podtaczenie przewodow sterowania

Wsuwki uziemiajace do
podigczenia elektroniki do czystego
uziemienia na ptycie montazowe;j

X10
0000000000
12 3 4 6 7 8 910

a | [0

Lan | (]
mwo| | ][]
mev| L[]
maw| (][]

. Zapinka

S

Podtgczenie ekranu:

wykonaj pewne potgczen

za pomocg obejmy
do plyty montazowej.
Usun lakier.

ie

el

Rysunek 3-5 Podjczenie przewodow steruicych

Pin | Typ Funkcja

1 +10V, Ri- 10k Q | ANALOG IN, réznicowe do zacisku 2
zadawanie wzgledem GND

2 +10V, Ri - 10k Q | ANALOG IN, réznicowe do zacisku 1
zadawanie wzgledem GND

3 0OV PLC Zewnetrzne zasilanie cyfrowych I/O,
wzgledem zacisku 4

4 24V DC PLC Zewnetrzne zasilanie cyfrowych I/O,
wzgledem zacisku 3

5 Opto-OUT Programowalne (s.3.1.1)

6 Opto-OUT Programowalne (s.3.1.1)

7 Opto-IN ACTIVE, nieprogramowane
jesli stan wysoki,uaktywnia silnik

8 Opto-IN Programowalne (s.3.1.1)

9 Opto-IN Programowalne (s.3.1.1)

10 | Opto-IN Programowalne (s.3.1.1)

@ @

Sterowanie

Serwonaped 631
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Uwaga: W celu spetnienia wymagarn EMC stosuj przewdd sterujgcy w ekranie.

Wszystkie zaciski stergge maj poziom SELV, i § zabezpieczone przez podwgjaolacg.
Przewody powinny posiadazolack odpowiedni do poziomu nagtia. Przewody sterage
mog mie¢ przekréj od 0.08 mM(28 AWG) do 2.5 mm(14 AWG).

Przewdd steruj acy
Zapinka pozwala na odseparowanie przewodow a@ych od przewoddéw mocy. Obracana
zapinka pozwala na tatwe alenie przewodow steragych.

Patrz rozdziat 11: “Parametry techniczne” inforneagjzaciskach stergych.

Patrz rozdziat 12: “Certifikacja Servongu” inormacje odnénie spetnienia wymageEMC
oraz minimalizacji zaktoae

631 ov 4 T4 111
N e e / i Funkcje 1/0
— / [ do ustawienia
przez
oo o(o|o|o|=|s=|e=| | EASYRIPER
] ) ) i o i
Zasilacz /10 D(
zamontowany przez uzytkownika r—d : ! f ):"ﬂ?_
DC +24V PLC ! L !
L1 o—~ T T |
N O— /= 0V PLC : i i’ |
- — i</ ~o——1
e \ [ i
Izolacja SELV o \
PLC
Analog
., I Cyfra
r— Oprogramowanie uzytkownika

* Wyjscie analogowe. Polaryzacja wedtug wymagarn. Zadawanie oraz I/O pracujg wzgledem uziemienia.

Rysunek 3-6 Typowe podjczenia listwy sterupcej (X10)

Serwonaped 631
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X30 - Podtaczenie rezolwera
WAZNE: Patrz OSTRZEZENIA na stronie 3-5.

Rezolwer dostarcza cyfravwvartcs¢ potozenia wirnika na jeden obroét, The resolver provides
digital value for the rotor position to within onevolution, rozdzielcz&: 12 lub 14 bitowa.
Nastawa konfiguracji odbywagsiv menu oprogramowania EASYRIDER.

« komutacja odpowiednia do liczby par biegunéw.
» aktualna wart& predkosci

e przyrostowa wart@& pozycji na wygciu

* wartas¢ pozycji dla regulatora

Dostarczony przewod rezolwera naleodhczy¢ do gniazda na przedniej@zi obudowy 631
(gniazdo X30), drugi koniec przewodu najg@odhczy¢ do serwosilnika SSD. Pgizenie jest
niezlzdne do poprawnej pracy silnika. ¥¥ka przewodéw zawiera sygnaty rezolwera oraz
sygnaly termistora silnika.

Witk silnika Wtk regulatora (30}
CEZOto wiyk
CEZOR wibykil _ . :
Fin kalor funkcja Fin
1 i A biaty sin + L 4
2 brazowy | sin - B
3 zielany cos + 3
4 zolty cos - 7
a sZary kat + 5
7 FAZ 0wy kat - g
5 czerwony | PTC opcja 2
E : niebieski PTC opcja : 5
g Wrasmmannad| giran sasaplasess 1
10 !
11 L ekrany musza by podiaczone
12 do uziemienia za pomoca,
strona metalowych przepustnic Uk
lutowwania obemg typu LY
strona
lutowyania
Rysunek 3-7 Podjczenie rezolwera ( typ przewodu KIR)
Uwaga: Rodzaj wtyku przedstawiony powyzej pasuje tylko do serwosilnika SSD typu AC Mn .

Patrz uwagi na stronie 3-5.

Serwonaped 631



Uwaga:

Serwonaped 631

Montaz serwonapedu 3-] ]
Wielofunkcyjne wej scie/wyj scie X40/41

To podhczenie zapewnia emulaognkodera, wégie enkoderowe i interfejs silnika krokowego.

Patrz rozdziat 11: “Parametry techniczne” - X40/X41 — Wejs$cia/wyjscia wielofunkcyjne.

IWI/B_

GND = GND

X40 X41 X40 X41 X40

Wyjscie przyrostowe Wejscie przyrostowe Woyjscie przyrostowe
MASTER SLAVE 1 SLAVE 2
631 631 631

Jwsli to moZliwe montuj serwonapedy bok do boku
potfczenia przewodami wykonaj jak najkrétsze
sygnaty X40/41 sg wzgledem PE

Rysunek 3-8 Przyktadowa aplikacja

Aby zsynchronizowékilka serwonapdéw 631 padcz gniazda X40/41 jak pokazano na rysunku
powyzej wywajac odpowiednich przewodéw. Do konfiguracji 631 zasjmprogramowanie
EASYRIDER .

Wielofunkcyjne wejcia/wyjscia X40/X41 g konfigurowane za pomamprogramowania
EASYRIDERM .
Funkcje:

Tryb 0 Wyjécie przyrostowe

Tryb 1 Wejscie przyrostowe

Tryb 2 Sterowanie impulsowe/z kierunkiem

Tryb 3 Sterowanie impulsowe (+) ( -)



3-] 2 Instalacja serwonapedow

X40/41 Tryb 0 - Wyj $cie przyrostowe
» Synulacja enkodera przyrostowego dla proceséw iuhdodpozycjonujcych

« Standard: 1024 impulsy; inna liczba impulséw do argbto 512, 256 lub 128

4

GND
T —
YN e I E— PLC il L
IA
- 1 le,\ A1
B — I J‘Liu_'_‘—J_U“».
R B e T - | X40 X41
i
LI

Emulacja enkodera,
oparta na przeetworzeniu
sygnatu rezolwera

Wyjscie przyrostowe

Wejscie lub wyjscie enkodera przyrostowego 631
X40 Pin | Funkcja X41
8-pin Modular Jack, EASYRIDER & X40 tryb =0 8-pin Modular Jack,
ekranowane ekranowane
GND ) _ i ) GND
1 42 X,4O i X41 sg identyczne i wewnetrznie potgczone 1 |, 1z
|| 5/ z réwnolegle. || 5/ z
—/’1'33 (X40 = X41) dlatego potaczenia przewodami jest 1 /BB
— A bardzo proste. — NI
8 NS A 8 NS A
™ svi N svi
Wewnetrznie Obudowa: Ekranowana
podigczona do GND
1 |GND
2 |[0-Index odwrdécony OuT /Z
3 [0O-Index OuT 7
4 |[Kanat B odwrdcony OuT /B
5 |KanatB OUT B
6 |Kanat A odwrécony OouT /A
7 [Kanat A OUuT A
8 | Napiecie wyjsciowe 3\
5.5V dc max. 150mA

Zasady projektowania
Mozliwos¢ podhczenia czstotliwosci wejsciowej do dowolnego serwonggu musi by
odpowiednia do wybranej wait impulséw wyfciowych (przyrostéw) na X40.

n = max pedkos¢ (rpm)
X = przyrosty np. 1024
f = czestotliwos¢ wyjsciowa na ziczu X40/41 4,5,6,7
n*x
= —2=[Hz]
Reguta (wzér): 50

4000*1024_

Przyktad: n = 4000 rpm f = 0 = 81920 Hz

Serwonaped 631




Montaz serwonapedu 3-] 3

X40/41 Tryb 1- Wej $cie przyrostowe
Zakres sygnatu wégiowego 10 - 1,000,000 przyrostéw

GND
Enkoder IN — o
A —T I o L
W= :‘* _ i
B — I LTI |
B Me—
| I L X40 X41
1
Z
7 Enkoder Tryb = 1
Wejscie przyrostows
Wejscia lub wyj$cia enkodera przyrostowego 631
X40 Pin | Funkcja X41
8-pin Modular Jack, EASYRIDER & X40 fryb =1 8-pin Modular Jack,
ekranowane ekranowane
GND GND
1 /: /ZZ ?g\l,fl)nio)l(eﬂl sq identyczne i wewnetrznie potgczone 1 /: /ZZ
— 1 B ge. . Ny — 1 B
o (X40 = X41) dlatego potaczenie przewodami jest 11 5
] 3~ bardzo proste. ] 3~
s ERKA " s ERR
N svi N svi
Wewnetrznie podiaczone | Obudowa:
do GND Ekranowana
1 |GND
2 |[0-Index odwrdécony OouT /2
3 |[O-Index OouT £
4 |[Kanat B odwrdécony OouT /B
5 |KanatB OuUT B
6 |Kanat A odwrécony ouT /A
7 |[Kanat A ouT A
8 | Napiecie wyjsciowe SVI
5.5V dc max. 150mA
Uwaga: Stosowanie diugich przewod6w do podiacznia enkodera moze by¢ przyczyng spadku

Serwonaped 631

napiecia zasilajgcego. Zalecamy wéwczas zastosowanie zewnetrznego zasilacza jesli to
konieczne.



3-] 4 Instalacja serwonapedow

X40/41 Tryb 2 — Sterowanie impulsowe/z kierunkiem

Impulsy ‘_,,: 631 :,,,:
_ Krokowe Lo Lo
Kierunek sterowanie —
—= 2) ) silnikiem ]
kierunek obrotéw (-) g‘) kierunek obrotow (+) .
@ czas ustawiony @ czas trzymania = 0 X40 X4l
> 2.5us .
Impuls/Kierunek
Tryb =2
X40 Pin | Funkcja X41
8-pin Modular Jack, EASYRIDER & X40 tryb =2 8-pin Modular Jack,
ekranowane ekranowane
GND GND
1 L IN /R ) _ . ) L IN /R
'l INR X40 i X41 sg identyczne i wewnetrznie potagczone 11 NRr
— 1 out Ready réwnolegle. ] 1 out Ready
| - I?\l“;/ Ready (X40 = X41) dlatego potaczenie przewodami jest | |_ - I(I)\lult:’/ Ready
8 Ei IN /P bardzo proste. 8 ?i IN /P
5VI 5V
Wewnetrznie podtgczone | Obudowa:
do GND Ekranowana
1 |GND
2 | Kierunek odwrécony IN /R
3 | Kierunek INR
4 | Naped aktywny Out Ready
5 | Naped aktywny Out /Ready
odwrocony
6 | Impulsy INP
7 | Impulsy odwrécone IN /P
8 | Napiecie wyjsciowe 5VI
5.5V dc max. 150mA

Serwonaped 631




Montaz serwonapedu 3-] 5

X40/41 Tryb 3 - Krokowe sterowanie impulsami (+)(-)

FLELIT

impulsy kierunku (+) Krokowe
sterowanie
_ ) ‘ | l | silnikiem
impulsy kierunku (-) <40 a1
Impulsy (+) (-)
Tryb =3
X40 Pin | Funkcja X41
8-pin Modular Jack, EASYRIDER & X40 fryb =3 8-pin Modular Jack,
ekranowane ekranowane
GND GND
1 /: ||NN/FF:: X40 i X41 sg identyczne i wewnetrznie potgczone 1 /: ',’?'\,/E:
— 1 out Ready réwnolegle. — -1 Out Ready
[ | Out/Ready (X40 = X41) dlatego potaczenie przewodami jest || | |~ Out/Ready
N bardzo proste. N N
8 NI IN /P- P 8 NI IN /p-
™ 5vi ™ svi
Wewnetrznie Obudowa:
podigczone do GND Ekranowana
1 |[GND
2 |Impuls (+) odwrécone IN /P+
3 |[Impuls (+) IN P+
4 | Naped aktywny Out Ready
5 | Naped aktywny Out /Ready
odwrécone
6 |[Impuls (-) IN P-
7 | Impuls (-) odwrécone IN /P-
8 | Napiecie wyjsciowe 5VI

Serwonaped 631

5.5V dc max. 150mA




3-] 6 Instalacja serwonapedow

Uwaga:

X20/21 — Cyfrowy interfejs komunikacyjny CAN-Bus
Standardowy protokét interfejsu CAN-Bus.

124 Ohm

Zakonczenie
magistrali

CAN-Bus

124 Ohm

Zakonczenie
1 . .
| magistrali

WEZEt 1
631

WEZEL 2
631

OSTATNI WEZEL
631

Sie¢ serwonapdoéw 631, paicz za pomog odpowiednich przewodéw do gniazd X20/21. Do
konfiguracji serwonaglu 631 zastosuj oprogramowanie raziowe EASYRIDERR.

Szeregowe potgczenie jest odpowiednie do budowy lokalnych sieci komunikacyjnych.
Szeregowe sekcje dtugich roztozonych sieci nie powinny sie krzyzowac.

Patrz rozdziat 11: “Sterowanie i komunikacja” szgy oprzewodawania.

X20 Pin | Funkcja X21
8-pin Modular Jack, 8-pin Modular Jack,
ekranowane ekranowane
X20 i X21 sg identyczne i wewnetrznie
=1 potaczone réwnolegle wszystkie piny, (X20 | =""1
el ]} cAn_GnD = X21) dlatego potaczenie przewodami jest el ]} cAn_GnD
T CAN_L bardzo proste. T CAN_L
GND T CAN_H GND - cAN_H
1 sHTcaneno 1 sHTcaveno
Wewnetrznie Obudowa:
podtgczone do GND Ekranowanie
przez kondensator
Protokot iwarunki pracy | Patrz dokumentacja:
7.5.3.x
1
2
3 |CAN_GND
odniesienie
galwanicznie odseparowane.
Rezystor sprzegajacy
PE / GND: 1MQ
4 | CAN_L (dominujacy niski)
5 | CAN_H (dominujacy wysoki)
6
7 |CAN_GND, jak Pin 3
8
Gniazda i wtyki powinny spetnéavymagania “CiA Arkusz zaleteDR-303, V0.1 /26.10.98".
Przewody podiczone do pindw 3/6 i 4/5 powinny bgkrecone parami.
Dla niezawodnej komunikacji musi &yagwarantowany odpowiednio niski poziom zakionae
magistrali w stanie spoczynku. Musisz zamonidwa obydwu kacach linii rezystory. Zastosuj
specjalne wtyki z rezystorami okoto 1Q4omidzy CAN_L i CAN_H.
Uwaga: Wtyczka z wewnetrznym rezystorem jest dostepna, patrz Rozdziat 9: “Akcesoria”.

Serwonaped 631




Tryby pracy 4-]

TRYBY PRACY

Sposoby sterowania

Serwonaped 631 Serwonaped 631
z wszystkimi funkcjami:

Rezolweﬁ_
encoder KomMunNiKaCjal e—————tpn 1
> emulation  CAN-Bus a " >
—> RS232 | me—> RS232
wielofunkcyjny
interfejs impulsowy |X10
(enkoder,
Rezolwer zadajnik itp.)
wejscie wejscie
analogowe analogowe
cyfrowe I/O cyfrowe I/O
Tryb pracy Tryb pracy
1i2 STEROWANIE ZDALNE 415

Rysunek 4-1 Sterowanie zdalne

Tryby pracy

Tryb pracy napdu jest ustawiany za pompmenu oprogramowania EASYRIDER :
“Commissioning/General”.

Naped 631 nie pracuje w trybie 0 i 3.slievybierzesz ten tryb, serwonegg ustawi s domyélnie
wtryb 1 - sterowanie pdkoscia.

Tryb Rodzaj pracy Zrédto zadawania BIAS
0 Rezerwa (jak Tryb 1)
1 Sterowanie predkoscig Wejscie analogowe nie
2 Sterowanie prgdem Wejscie analogowe nie
3 Rezerwa (jak Tryb 1)
4 Sterowanie pozycjonowaniem przy Wybierane przez nie
uzyciu Blokow Pozycjonowania EASYRIDER
(analogowe lub cyfrowe)
5 Sterowanie pozycjonowaniem przez Wybierane przez tak
Oprogramowanie BIAS EASYRIDER
(analogowe lub cyfrowe)

Uwaga:  Po wybraniu Trybu 5, mozesz zatadowac przykiad programowania BIAS z biblioteki, lub
zastosowac editor BIAS w EASYRIDER i utworzy¢ wiasny program.

Serwonaped 631



4-2 Tryb pracy

Konfiguracja we] s$¢ i wyj s¢€ listwy zaciskowej (X10)

Funkcje optoizolowanych w&j i wyj$¢ musz by¢ konfigurowane dla kalego trybu pracy.

Funkcje wejé/wyjs¢ dla listwy sterujcej X10.5, X10.6, X10.8, X10.9i X10.1@ s
konfigurowane w menu: “Commissioning/Input -Output”

Funkcje kadego wejcia/wyjscia ustawia & przez wybranie numeru zacisku 0 do 5. Tabela
ponizej przedstawia mdiwe ustawienia dla kalego trybu pracy.

TRYB 1 - STEROWANIE PREDKOSCIA

(X10.1i X10.2 do zadawania pr edko $ci)

X10 EASYRIDER Opis
Numer Numer
zacisku funkcji
OPTO wyjscia
5 0 DRIVE READY (1 = naped mozna uaktywnié)
4 ACTIVE OK (1 = modut mocy aktywny)
6 - -
OPTO wejscia
7 Niezmienne | ACTIVE - zalgcza silnik kiedy podasz stan wysoki z X10.4
8 4 LIMIT SWITCH +
9 4 LIMIT SWITCH -
10 - -

(X10.1i X10.2 do zadawania pr edko sci)

TRYB 2 - STEROWANIE PRADEM

X10 EASYRIDER Opis
Numer Numer
zacisku funkcji
OPTO wyjscia
5 0 DRIVE READY (1 = naped mozna uaktywnic)
4 ACTIVE OK (1 = modut mocy aktywny)
6 _ -
OPTO wejscia
7 Niezmienne | ACTIVE - zalgcza silnik kiedy podasz stan wysoki z X10.4
8 4 LIMIT SWITCH +
9 4 LIMIT SWITCH -
10 - -

Serwonaped 631




Tryby pracy 4-3

MODE 4 — STEROWANIE POZYCJA (BLOKI POZYCJONUJ ACE)

X10 EASYRIDER Opis
Numer Numer
zacisku funkcji
OPTO wyjscia

5 0 DRIVE READY (1 = naped mozna uaktywnié)
1 INITIALISED (1 = przesuniecie bazowe wykonane)
3 TRAIL CONTROL (1 = pozycja w granicy okna probki)
4 ACTIVE OK (1 = modut mocy aktywny)

6 0 POSITION REACHED (1 = pozycja w granicy okna pozycji)
1 INITIALISED (1 = przesuniecie bazowe wykonane)
3 TRAIL CONTROL (1 = pozycja w granicy okana probki)
4 TARGET POSITION REACHED (1 = pozycja koncowa

osiggnieta)
OPTO wejscia

7 Niezmienne | ACTIVE — zalgcza silnik kiedy podasz stan wysoki z X10.4

8 1 REFERENCE SENSOR (czujnik bazowy)
2 STROBE INPUT (narastajagce 0 - >1) dla blokéw BIAS
4 LIMIT SWITCH +

9 1 REFERENCE SENSOR (czujnik bazowy)
2 BIAS wyb6r bloku danych 2”0
3 START (narastajgce 0 - >1) dla BIAS rozkazy przesuniecia
4 LIMIT SWITCH -

10 1 REFERENCE SENSOR (czujnik bzowy)
2 BIAS wyb6r bloku danych 271

Serwonaped 631



4-4 Tryb pracy

TRYB 5 — STEROWANIE POZYCJONOWANIEM (PROGRAM BIAS)

X10 EASYRIDER Opis
Numer Numer
zacisku funkcji

OPTO wyjscia

DRIVE READY (1 = naped mozna uaktywnig)
INITIALISED (1 = przesuniecie bazowe wykonane)
BIAS-OUTPUT 5 (ustawiane przez program BIAS)
TRAIL CONTROL (1 = pozycja w granicach okna orébki)
ACTIVE OK (1 = modut mocy aktywny)

A OWON—O

POSITION REACHED (1 = position within position window)
INITIALISED (1 = przesuniecie bazowe wykonane)
BIAS-OUTPUT 6 (ustawiane przez program BIAS)

TRAIL CONTROL (1 = pozycja w granicach okna prébki)
TARGET POSITION REACHED (1 = pozycja koncowa
osiggnieta)

WARNING (btad, ostrzezenie)

A OWON—O

OPTO wejscia

7 Niezmienne | ACTIVE - zalgcza silnik kiedy podasz stan wysoki z X10.4

BIAS-INPUT 8

REFERENCE SENSOR (czujnik bazowy)

STROBE INPUT (narastajgce 0 - >1) dla bloku BIAS
LIMIT SWITCH +

ADNPEFLO

BIAS-INPUT 9

REFERENCE SENSOR (czujnik bazowy)

BIAS wyb6r bloku danych 2”0

START (narastajgce O - >1) dla BIAS rozkazy przesuniecia
LIMIT SWITCH -

LATCH INPUT 1

O~ wWNEFLO

BIAS-INPUT 10

REFERENCE SENSOR (czujnik bazowy)
BIAS wyb6r bloku danych 271

LATCH INPUT 2

N EFLO
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Rysunki funkcjonalne dziatania wej

Tryby pracy 4-5

$&/wyj $é

Sygnat bt edu /
funkcja zabezpieczenia

Sposo6b wyt acznia awaryjnego
zgodnie z menu konfiguracji EASYRIDER

Limit trybu ochrony
zgodnie z menu konfiguracji EASYRIDER

Regulator 12t

|| | -

wyjscie Warning (F5) X10.6

\.

wyjscie Ready(F0) X10.5

ostrzezenie na
wyswietlaczu

N

sygnat bledu na wyswietlaczu

18/
/3] K \

Czas ostrzezenia ok. 3 sec.

I-LIMIT

1B \|

max. prad  prad znamionowy napedu

Ochrona silnika I2t

wyjscie Warning(F5) X10.6

wyjécie Ready(FOW 18/ [\ . 7N N
\?@g\fﬁgﬁgéiﬁa / Czas ostrzezenia Oklfllf/l?? [ Prad  prad znamionowy silnika
sygnat btedu na wyswietlaczu
Ochrona termistorem NTC .
wylgczenie z R_ NTC2 zmniejszanie R_NTC1
wyjscie Warning(F5) X10.6 ' e i L
wyjscie Ready(F0) X10.5 —— 1 1
c\)/i)t/rs'zv(\e/ize?ggzﬂa/ e 19/ k\\\\‘ e 19/ u\\\\V
sygnat btedu na wys@ I-LIMIT

' limit pradu

Ochrona termistorem PTC

wyjscie Warning(F5) X10.6

wylgczenie z R_ PTC po czasie ostrzezenia

wyjscie Ready(F0) X10.5 = _

ostrzezeniena_— |

wyswietlaczu

sygnat btedu na wyswietlaczu

/n/
9 K \|

Czas ostrzezenia ok. 6 sec.

brak funkcji limitu z PTC

Funkcja op6 znienia (zalecane do silnikéw z hamulcem)

wejscie ACTIVE OK (F0) X10.7

I
wewnetrzne zadawanie do zera .
wyjscie aktywujace mm

wyjscie ACTIVE OK (F4) X10.5 (trzymanie hamulca)

brak zadawania

czas reakcji hamulca
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4-6 Tryb pracy
Ochrona silnika przed przeci azeniem

Mozna zrealizowé& na dwa sposoby:

Zastosowanie czujnika temperatury

Czujnik temperatury jest wmontowany w uzwojeniaiké. Wprowad odpowiednie dane (typ,
prog wytaczenia) do menu EASYRIDER: COMMISSIONING / MOTOR / TEMPERATURE
SENSOR.

Wewnetrzna ochrona przed przecigzeniem

Jest to symulacja ochrony silnika (12t) przed przesniem za pomagcoprogramowania,
powiazana odpowiednio z pdem znamionowym silnika. Wprowagrad znamionowy silnika
korzystajc z menu EASYRIDERa: COMMISSIONING / MOTOR / RATED CURRENT
MOTOR.

Serwonaped 631



Ustawienia poczatkowe 5- ]

NASTAWY

Podtaczenie do X15/RS232, EASYRIDER

Podhcz twoj PC do serwongpu 631 za pomacprzewodu RS232. Pgizenia przewodu
przedstawiono pong;.

Patrz rozdziat 9: “Akcesoria”.

X15 RS232 Pin | Funkcja Do PC
RS232
4-pin Modular Jack Gniazdo
(widok od
RXD strony
1 -TXD lutowania)
4 O\
GND
RXD 1 | Odbiér danych 3
XD 2 | Transmisja danych 2
3 | Nie podigczac
GND 4 |GND 5 GND
WAZNE: Ztacze X15 nie jest opto izolowane. Podtgczanie i roztgczanie przewodu mozna
dokonywaé pod warunkiem ze nie ma komunikacji, to znaczy ze EASYRIDER & nie
jest aktywny.

Zasilanie PC oraz serworgfu musi by podkczne do wspodlnej szyn uziemiagj w czasie
pracy lub programowania (uziemienie wspdlne).

Upewnij sk, ze konektory uzienienia elektroniki w gérnegéa serwonapdu s podhczone do
uziemienia.

Serwonaped 631



5-2 Ustawienia poczatkowe
Sprawd z przed przyst gpieniem do pracy

OSTRZEZENIE!
Przed rozpoczeciem jakiejkolwiek pracy przy instalacji serwonapedu odczekaj 5
minut po odigczeniu zasilania.

Przed zataczeniem zasilania sprawd z:
* Czy zasilanie serwonagu jest prawidtowe.

« Sprawd czy silnik jest wkaciwie dobrany oraz wigiwie podhczony.
e Sprawd zewrgtrzne poiczenia - zasilania, sterowania, rezolwera, siloikez uziemienia.
Uwaga: Odtgcz calkowicie serwonaped od instalaciji jesli sprawdzasz skutecznos¢ izolacji.

e Sprawd czy wyposaenie nie jest uszkodzone.

e Sprawd wolne przewody, czy w szfie nie znajagie luzne zaciski, widry, opitki itp.

» J&li to mozliwe sprawd czy wat silnika swobodniegbbraca, oraz czy w przestrzeni
wentylatoréw nie ma przeszkod.

Upewnij si e ze instalacja jest kompleyna przed uruchomieniem:

« Upewnij sk ze, pracujcy silnik nie spowoduje szkody w czasie uruchanaiani

< Upewnij sk ze, osoby postronne nie praggrzy instalacji w czasie zg@znia zasilania .

« Upewnij sk ze, inny osprzt instalacji nie ulegnie uszkodzeniu w czsie urunlemia.

Przygotowanie do uruchomienia serwonap  edu:

» Usuw bezpieczniki, lub odseparuj zasilanie uktadu hmaulc

» Jesli to maliwe odlacz obcizenie od watu silnika.

e Sprawd czy zewnrtrzne zadawanie startu jest rgztone.

e Sprawd czy zewnrtrzne zadawanie pdkosci ustawione jest na zero.
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Ustawienia poczatkowe 5-3

Ustawienia pocz atkowe z EASYRIDER

Uwaga: Przeczytaj pomoc oprogramowania EASYRIDER. Ten rozdziat zaklada ze masz
doswiadczenie w obstudze oprogramowania EASYRIDER. Jedli nie posiadasz
doswiadczenia, zalecamy pocwiczy¢ w trybie symulacji oprogramowania EASYRIDER.

Dostp do oprogramowania jest zabezpieczony hastem.ddadanie nad oprogramowaniem
powinno by przekazane tylko kompetentnym osobom.

WAZNE: W czsie nadzoru wat silnika bedzie sie obracat!

Instrukcje nadzoruj ace

Krok

Akcja Uwagi

Ustawienia pocz atkowe

» Orzestrzegaj wszystkich punkoéw kontrolnych przed przystapieniem do pracy.

» Upewnij sie ze, naped jest kompletnie podtaczony. Podtacz port RS232 komputera do portu
obstugujacego X15 w serwonapedzie i uruchom oprogramowanie EASYRIDER.

» Ustaw wejscie X10.7 na nieaktywne
» Zalacz napiecie zasilania, AC 230V.
e Sprawdz komunikacje EASYRIDER - naped, czy menu diagnostyczne jest aktywne.

[ ]
Sprawdz na wyswietlaczu napedu jest symbol pokazany obok, oznacza on ze naped jest
gotowy do pracy i jest w stanie nieaktywnym.
2 Czy zatadowates plik danych?
TAK NIE
Za}aduj p||k parametr(’)w' XXX.631. Z menu FILE/LOAD PARAMETERS WybierZ i
Ods$wierz parametry serwonapedu. zataduj plik DEFAULT.631
Jesli dosteny, zataduj odpowiedni plik BIAS, xxx.ASB z
menu BIAS/EDITOR/FILE/LOAD BIAS PROGRAM.
Przejdz do kroku 4 lub 5 (ekspert) Przejdz do kroku 3
Wybor silnika
3 W menu COMMISSIONING/MOTOR ustaw maksymalny prad odpowiednio do prgdu znamionowego
silnika lub mniej.
Wybierz silnik ktéry bedziesz stosowat z domysinej biblioteki silnikdw lub biblioteki innych dostawcéw.
Kiedy opuscisz menu zostaniesz zapytany czy akceptujesz wprowadzone zmiany. Nastepnie zostaniesz
zapytany czy zapamieta¢ nowe dane w pamieci serwonapedu.
Storojenie p etli pr edko Sci
4 Przejdz do menu TUNING/SPEED LOOP TUNING

Dla bezpiecze hstwa, ustaw analogowe wej $cia zadaj gce (X10.1/X10.2) na OV.
Ustaw wejscie 7 na aktywne (X10.7)
Ostrze zenie: Wirnik silnika mo ze sie obraca é.

o
Ustaw generator testowy aby zachowa¢ odpowiednig ni A
predkosc i przedzialy czasowe. ' n
Uaktywnij generator testowy przez "START Motor" oraz
“S=Start”. Recznie optymalizuj parametry P oraz |. Staraj | ,\
sie uzyskac wykres przedstawiony obok. v t
typowy wykres

Czy rezultat jest przwidtowy?
TAK NIE

Jesli opuscisz to menu bedziesz zapytany czy przechowaé Przejdz do kroku UL
nowe dane w pamieci oraz czy deaktywowac naped.

Przejdz do kroku 5
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5-4 Ustawienia poczatkowe

Krok

Akcja Uwagi

Strojenie p etli pozycji

Wytacz zasilanie i odt gcz wat silnika od obci  azenia
Pierwsza nastawa petli pozycji powinna by¢ wykonana bez obcigzenia. (kiedy zakonczysz strojenie mozesz
podiaczy¢ obcigzenie do silnika).

ograniczniki mechaniczne

Ustaw urzadzenie w bezpiecznej odlegtosci od
ogranicznikéw the mechanicznych.
Zatacz zasilanie <15

Upewnij si e ze bedziesz w stanie natychmiast A A
zatrzyma ¢ naped, nast epnie pos etpuj zgodnie ze o
wskazéwkami poni  zej: Pozycja 1 Pozycja 2

Wejdz w menu TUNING/POSITION LOOP TUNING.

Ustaw generator testowy aby zachowa¢ wartosci “Predkosci”, “Przyspieszenia”, i “Zwalniania” .

Na poczatek wybierz matg predkosc oraz male przyspieszenie i zwalnianie, pdzniej mozesz zwiekszyc¢ te
parametry.

Wybierz wartos¢ “Pozycjil” i “Pozycji 2”.

Kazda aktywacja "START Motor" spowoduje ruch z Pozycji 1 do Pozyciji 2, nastepna aktywacja ,START
Motor” spowoduje ruch odwrotny.

Obserwuj prace urzadzenia oraz wykres, ustaw optymalnie parametry (P, | oraz V gain).

Czy rezultat jest prawidtowy?

TAK NIE
Podstawowe dane s g kompletne Przejdz do kroku 4
Dodatkowe funkcje (wybor trybu pracy, Konfiguracja

weisé/wyjs¢, funkcje CAN-Bus, synchronizacja itp) mogq

by¢ teraz ustawione.

Zapisz swoje nastawy

Wybierz menu FILE / STORE PARAMETERS i zapisz swoje dane przyciskajac klawisz F7.
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Ustawienia poczatkowe 5-5

Strojenie p etli pr edko $ci

Ul |Przejdz do menu TUNING/SPEED LOOP TUNING. Prad silnika, zaktécenia
Stabilne parametry sg are obliczane na podstawie danych ukfadu I
i moga by¢ przywotane przez przycisniecie klawisza F5 . Reczne
dostrajanie moze ukazaé sie konieczne.
Wartos¢ zrodta sygnatu moze byé cyfrowa z wewnetrznego t
tora lub I j$¢ zadaj h £10V (X10.1i
generatora lub analogowa z wej$¢ zadajacyc ( i Zbyt duze P, lub stata czasowa |
X10.2). a2 mata
Zastosowanie dwuch zrodet bedzie akceptowane i aktywne.
Uwaga: Niedokfadne strojenie moze by¢

przyczyng oscylacji prgdu, duzych strat

mocy oraz akustycznych zakiécen

silnika..
Niedokiadna regulacja moze by¢ przyczyng zbyt wolnej reakciji n A
petli predkosci, taka sytuacja moze by¢ przyczyng problemoéw Predkosc
przy strojeniu petli pozycji.

_/ |
Parametr P zbyt maly lub stata czasowa |
zbyt duza
Czy rezultat jest prawidtowy?
TAK NIE
Powrd¢ do kroku 4 Przejdz do kroku U2
Strojenie p etli pr adowej
WAZNE: Jesli masz zamiar stroi¢ petle pradowg to tylko po konsultacji z inzynierem SSD.
U2 | Stabilne parametry sg obliczane na podstawie danych uktadu napedowego i mogq by¢ przywotane przez

nacisniecie klawisza F5.

Niezbedne moze okaza¢ sie reczne strojenie.

Wartos¢ zrédia sygnatu moze by¢ cyfrowa z wewnetrznego generatora lub analogowa z wej$¢ zadajacych
+10V (X10.1iX10.2).

The addition of both sources will be active

Powr6¢ do kroku 4
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Programowanie 6- ]

PROGRAMOWANIE

Oprogramowanie EASYRIDER

Oprogramowanie EASYRIDER jest bardzo wygodnym edziem do zestrojenia serworglol
631 z serwosilnikiem.ekyk programowania BIAS oraz “Bloki Pozycjonowanjajzwalaj na
utworzenie programu pracy serwogrdp.

Zainstaluj oprogramowanie na komputerze, jestegbost wersja DOS lub Windows. Mesz
podhczye swoj nagd do komputera lub niesz symulowénagkd za pomog oprogramowania.
Proponujemy péwiczy¢ uzywajac wersji symulacyjnej zwtaszczajigest to twoje pierwsze
zastosowanie serwongju.

Po uruchomieniu oprograwowania powidngedzie ze:

e Oprogramowanie jest zabezpieczone hastem. Popraminayzacja otworzy dogt do
Poziomu O (jéli hasto kedzie nieprawidtowe do dagi do poziomu O zostanie zablokowany).
Na tym poziomie mzesz zapoznasie z oprogramowaniem bez wykonywania trwatych
zmian. W celu skonfigurowania serwordp musisz wag w EASY autopilot zapyta €io
hasto. Autoryzacja zwksza bezpieczstwo Poziomu 1, poziom ten pozwala na zapisanie
wprowadzonych zmian w paati serwonapdu. (Mazesz wejc takze w menu:
“Options/Password” zatwierdzlub zmiené hasto).

» Oprogramowanie posiada kilkatw#e przyktadow konfiguracyjnych. Do symulacji
komunikacji z 631 mze wyshpi¢ potrzeba dokonania odpowiednich ustawiusisz wejc
w menu: “Options/General Options/Simulated Drivep@%y Twoje ustawienia przy wigiu z
oprogramowaniadtla pamktane.

« Musisz zapewrdi zewretrzne zasilanie 24V na listwie stegogj X10.7 (ACTIVE/NOT
ACTIVE) aby umaliwi ¢ sterowanie serwonagem.

* Oprogramowanie sprawdza poprawépolaczei, kiedy rezolwer nie pracje to process
konfiguracji nie mae by¢ kontynuowany. Upewnij gize serwonagd 631 jest poprawnie
podhkczony.

OSTRZEZENIE!

Procedura nastaw przez EASYRIDER inicjuje obroty watu silnika.

Pomoc
Zaleznie od sytuaciji menu pomocy jest dgmste po nashigciu klawisza F1.

Nacinigcie klawisza F9 niezateie co w danym momencie jest na ekranie dostardpamacji
ze strony diagnostycznej “Diagnosis”, menu zawjavdstrony opisuaice przyczyny zaistniatych
btedow.

Autopilot

Uruchomienie oprogramowania EASYRIDER émjetla okno opcji, uruchom Autopilota
‘wizard’. Jest to bardzo pomocne przy ustawienidgtawowych parametréw serwordp
takich jak:

Wybér portu komunikacyjnego COM.

Wybdér typu silnika z biblioteki, lub stwérz wiasibiblioteke.
EASYRIDER automatycznie zapisuje ustawienia dechap
Optymalizacja ptli predkosci.

Optymalizacja ptli pozycji.

Na ogo6lnej stronie konfiguracji wybierz tryb steiamvia (fabrycznie sterowanie
predkaoscia)
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6-2 Programowanie

Uwaga:

Wybér funkciji wepé/wyjsé.

Nastawy i konfiguracja strony licznika.

Nastawa i konfiguracja strony nadzoru.

Ustaw pozostate inne potrzebne informacje do popeapracy nagdu.
Uzyj funkcji zapisu w celu zachowania zmian.

Na stronach znajdyjsie instrukcje pagczei, bezpieczéstwa itp. Strony optymalizacja
petli predkasci i petli pozycji st dostpne dopiero po wyborze silnika ¢dyy zawieraty
odpowiednie parametry, pozostanie tylko dokgma&cyzyjnego strojenia twojego
uktadu nagdowego.

Masz ju wybrany tryb pracy, teraz ri@sz dokonakonfiguracji na stronach
wejséiwyjs¢. Nacknij klawisz F1 aby uzyskgpomoc odnénie kadego
wejscia/wyjsciat.

Instrukcje autopilota zalecapocatkowe ustawienia bez olkgenia. Kiedy ustawieniaas
kompletne podicz obcizenie, teraz moesz dokonaoptymalizaciji napdu w menu:“Tuning”.

Ustawione dane w oprogramowaniu EASYRIDER sg transmitowane do serwonapedu
ale sg zapisywane. Tylko polecenie STORE ALL DATA (menu COMMAND/STORE
ALL DATA) zapisuje wszelkie dane | informacje o napedzie sg przechowywane w
pamieci nieulotnej. Dane sg rOwniez przechowywane po wytgczeniu zasilania.

= EASYRIDER® version 5.8p3 |3
‘Fﬂe ‘Cummissiuning‘Tuning‘CDmmand‘BIﬁS‘Diagnusis Options F1 = Help

Load parameters
Save parameters

Rename

Delete .
Print

Exit Alt+X

licensed for ! Eurotherm Drives intermal serial number:

Eurotherm Drives Ltd., New Courtwick Lane phone o +44 983721311
Littlehampton, West Sus=szex BN17 7PD fax . +44 983723938

(C) Copyright 1995...98 Eurotherm GmhH Bad Schinborn
tup: | |autho. level 8] |cOM 1 simulated € F

Rysunek 6-1 Ekran gtowny EASYRIDER

Jezyk programowania BIAS

Note:

Z ekranu gtéwnego wybuerz menu BIAS. #sz zaprogramowanapd do wykonywania
procedur przestawczych, maksymalnie 1500 linii kdehogram BIAS mgesz stosowakiedy
wybrate prae w trybie 5.

Proponujemy przaviczy¢ przyktadowe oprogramowanie w plikach (xxx.ASB) @dwszone wraz
Z oprogramowaniem.

Wtrybie pracy 5 oprogramowanie BIAS posiada funkcje PLC. Pozwala to na unikniecie
stosowania zewnetrznego sterownika PLC. Praca polega na wykonywaniu
poszczegoélnych instrukcji BIAS.

Program BIAS zawiera nagtujace grupy poleag

e Polecenia organizacyjne
- ustawienie pocgku i konca programu gtéwnego oraz podprogramow
- warunkowe i bezwarunkowe rozkazy skokéw

* Rozkazy powjzane z ruchem
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Programowanie 6-3

» Rozkazy ustawiania i kasowania flagow ¥iéyj
* Rozkazy dla zmiennych

Wiecej informaciji o ¢zyku programowania BIAS znajdziesz w peximiku (UL,10,6,5).
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T1€9 pddeuomias

file commissioning tuning command BIAS diagnosis options
load parameter; general autopilot deactivate drive Edito | amplifier diagnosis simulate communication
save parametef in-/ output current loop activate drive in-/ output diagnosis select interface
print parameterf motor speed loop reset drive fault Bthe®)nosis deutsch / francais
counter position loop PC-login oscilloscope test sentdrface
exit supervision analogue in-/ output PC-logout fields lliagnosis general options

position blocks

field bus

special function

store all data

select axis number

serial single command

password/ authorisation level

change password

update firmware

Menu system BIAS-screen

file edit program command diagnosis options
new BIAS-program| undo change edit mode deactivateedriv amplifier diagnosis simulate communication
load BIAS-program| redo BIAS-program definitions actavdrive in-/ output diagnosis select interface
save BIAS-program cut BIAS-program definition configtion reset drive fault BIAS diagnosis deutsch / §ein
load BIAS-example| copy transmit BIAS-program PC-login scitloscope test serial interface
print BIAS-program| paste compare BIAS-program PC-ldgou field bus diagnosis general options
Exit BIAS-Editor |delete calculate cam-profile storéddta password/ authorisation level
search read BIAS-program select axis number changsvpad
goto serial single command update firmware
insert label
ins.comment

d3AI4ASY3 nusw a[odO — Aumotb uesy3

alUPMOWDIBOId 17_9



Programowanie 6-5

Rozkazy BIAS
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6-6 Programowanie

Rozszerzone rozkazy BIAS
2 L > varila;e o Rozkazy te sg dostepne
mag:z;a;tin:s ) table [variable X] = [D_variable Y] + tylko w wersji

[D_variable ) oprogramowania 5.13

table[variable X] =

profil-initialization [y variable Z]

[D_variable X] =
[D_variable Y] -
[D_variable Z]

lub nowszej.

[ x_variable Y] =

profil-cycle lenght table[variable Z]

Starsze wersje
oprogramowania mogq

[D_variable X] =
[D_variable Y] *
[D_variable Z]

. kazywac biad:
= | o= | Breaexs ||| Gl
profil value [y variable Z] [D_ variable 7] command”.
profil value = [ x_ variable Y] = If [D_variable X] ?
[variable X] const. [D_variable Y]
const. SIN [D_variable Y]
[variable Y] COS [D_variable Y]
[variable [Y]] SQRT [D_variable Y]
. defined in BIAS only defined
mathematics- | 3nq pPLC- table in math.-
program program [variable X] = | nrogram
Ogolny opis klawiszy
ESC = polecenie zakozone
Alt = aktywacja menu
Tab = nasfpny parametr
Shift+Tab = poprzedni parametr
Klawisz | Funkcja Klawisze Funkcja
F1 pomoc shift+F1 pomoc
F2 shift+F2
F3 shift+F3
F4 shift+F4
F5 shift+F5
F6 Logowanie PC shift+F6 Wylogowanie PC
F7 Zapisz wszystkie dane shift+F7
F8 Menu funkcji zaleznej shift+F8 Menu funkcji zaleznej
F9 Diagnostyka shift+F9 Oscyloskop
F10 Deaktywacja Serwonapedu shift+F10 Aktywacja Servonapedu
F11 Wybér aktywnej osi shift+F11
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Programowanie 6-7

Edytor BIAS - Klawisze skrétu

Serwonaped 631

Klawisz Funkcja

F1 Ogotny ekran pomocy dla edytora BIAS.

Shift+F1 Pomoc dla wybranego rozkazu BIAS

Ctrl+F1 Pomoc dla aktualnego bloku w programie BIAS

F2 Zaladowanie programu BIAS z dysku

F3 Zapisanie programu BIAS na dysku

F4 Transmisja programu BIAS

Alt Aktywacja paska menu

Tab Zmien nastepny parametr

Shift + Tab Zmien poprzedni parametr

Cirl + 1 Zmiana trybu wstaw (aktywny tryb jest wyswietlany na dole
ekranu)

Chl+1L Wstaw etykiete

Ctrl + K Wstaw komentarz

Ctrl + Cursor

Oznacz blok w programie BIAS

Ctrl + Del Usun oznaczenie bloku BIAS
Ctrl + Ins Kopiuj oznaczone bloki BIAS
Shift + Cursor Wbor zozkazu BIAS do wstawienia

Shift + Enter

Wstaw wybrany rozkaz BIAS

Shift + Del

Kasuj zaznaczone bloki BIAS

Shift + Ins

Wataw bloki BIAS w pozycje kursora ktére byly wyciete lub
skopiowane




Diagnostyka i wykrywanie btedow 7-]

DIAGNOSTYKA | WYKRYWANIE Bt. EDOW

Siedmiosegmentowy wWwietlacz jest
aktywny po zajczeniu zasilania
serwonapdu. Dostarcza informacji o stanie
npedu, aktywnych kidach, pomaga w
znajdowaniu kdow.

Pamktaj o zdgciu folii zabezpieczagej po
zamontowaniu serwonagu.

Wyswietlacz
diagnostyczny |

—|

Rysunek 7-1 Wyswietlacz diagnostyczny

/I
Postepowanie je sli wyst gpi bt ad
Jeli wystapi btad mazna do usugt na dwa sposoby :
1. Wytaczy¢ napkcie zasilagce i ponownie vdczye
2. Zastosowa oprogramowanie EASYRIDER!
Informacje | bt edy diagnostyczne
Wys$wi | Objasnienie Ready * Warning * Opis
etlacz (wyjscie (wyjscie
X10.5) X10.6)
Nie swieci wytgczone wytgczone Czy jest napiecie zasilania?
Czy bezpieczniki sg sprawne?
Naped gotowy do pracy wigczone wylgczone Regulator gotowy do pracy
-— jest nie aktywny
[ ]
Naped aktywny Modut mocy aktywny, brak ingerencji
[ ]
Wewnetrzny stop wylgczone wytaczone * Wykonaj ponowny start lub
-— deaktywacja przez interfejs wykonaj RESET w celu ponownej
— szeregowy aktywacji serwonapedu
pu— Wewnetrzny stop - - Deaktywacja napedu przez rozkaz
-— BIAS
= | | Aktywne wejscie, bylo wylgczone wytaczone * Wylgcz ACTIVE X10.7 a
-— zalgczone przed zataczeniem nastepnie zatagcz
— zasilania
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7-2 Diagnostyka | wykrywanie bitedéw

Wyswi | Objasnienie Ready * Warning * Opis
etlacz (wyjscie (wyjscie
X10.5) X10.6)
Niskie napiecie zasilania wylgczone wylgczone Sprawdz napigcie zasilania, moze
_I <Ua ponizej progu wystepujg zaniki, jesli napiecie DC
I przekracza prog btedu.
Btad zasilania wytaczone wytaczone Sprawdz napiecie zasilania, moze
I <Ua ponizej progu wystepujg zaniki, jesli napiecie DC
I przekracza prég btedu.
—' Btad uktadu rezolwera wylgczone wylgczone Czy jest zasilanie rezolwera?
I_ Czy rezolwer jest podtgczony?
—' Przecigzenie serwonapedu 12t |- - Czy wystepujg oscylacje w petli
— sterowania? Wzmaocnienie P jest
_I zbyt wysokie? Sztywna mechanika?
Wysoko ustawione parametry?
Czy wystepuje ostrzezenie /8/?
] / Przecigzenie silnika 12t - - Czy wystepujg oscylacje w petli
- sterowania? Wzmocnienie P jest
| zbyt wysokie? Sztywna mechanika?
Wysoko ustawione parametry?
Czy wystepuje ostrzezenie /8/?
1 | Przegrzanie modutu mocy - - Zapewnij wkasciwe chiodzenie
I_ serwonapedu?
_I Wysoka temperatura otoczenia?
=1 | Przekrczenie napiecia obwodu | - - Spraedz modut hamowania ok?
I_ DC Czy modut hamowania jest dobrze
I_ I dobrany?
=1 |Zwarcie do obudowy lub Czy silnik jest podtaczony?
/ zwarcie innego uktadu wylgczone wylgczone Czy ukiady sterowania sg
I podtgczone?
Moze silnik ma zwarcie do obudowy?
Moze rezystancja hamowania jest
zbyt mata?
e Zastosuj dtawik silnikowy.
» Wykonaj restart
* Oddaj serwonaped do naprawy
=1 | OSTRZEZENIE! Mechanika sztywana?
I_I Przecigzenie silnika lub wigczone * Uszkodzone tozyska;
I_ l serwonapedu. Brak smarowania?
Jesli w czasie 3 sekund naped . o
nie przetacza btedéw /3/, /4/ lub e Zatrzymaj naped | zmniejsz
/5/. obcigzenie
Btad /8/ wystepuje kiedy jest
wiecej przyczyn awarii.
1 | Przekroczenie temperatury wylgczone Sprawdz chitodzenie silnika. Sprawdz

I
-§

silnika (NTC/PTC)

obcigzenie silnika.
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Diagnostyka i wykrywanie btedow 7-3

Wyswi | Objasnienie Ready * Warning * Opis
etlacz (wyjscie (wyjscie
X10.5) X10.6)
Temperature silnika — wigczone * Sprawdz chtodzenie silnika oraz
,I_, ostrzezenie. obcigzenie.
=1 | Aktywne hamowanie Whytracanie energi
dynamiczne.
Ostrzezenie hamowania wigczone * Rezystancja hamowania jest >90%
[
Modut hamowania wytaczony |wigczone * Przekroczona rezystancja
/ , hamowania
||
I Przekroczone okno $ladu Tylko w trybie "sterowania pozycjq"
| + ustaw optymalne parametry
» sprawdz mechanike
| Btad sladu Tylko w trybie "sterowania pozycjg"
[_ » ustaw optymalne parametry
e sprawdz mechanike
» powieksz okno sladu
| , Btad pamieci wylgczone wytaczone » wykonaj restart
_I * wprowadz nowe parametry
I , Btad wewnetrzny wylgczone wytgczone * biad sterownika
- Oddaj serwonaped do naprawy
/

* Konfiguracja jak przedstawiono w rozdziale 4:“TryByacy” - Konfiguracja OPTO
wejsélwyjsé¢, listwa zaciskowa (X10)

Ostatni b4d jest wywietlany na wywietlaczu, po uruchomieniu oprogramowania
EASYRIDERE mazesz sprawdzihistori blgdow - strona 7-5).
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7-4 Diagnostyka | wykrywanie bitedéw

Btedy w czasie pracy

Ponizsza lista przedstawiadoly ktére mog wystipi¢ w czasie pracy.

Btad

Objasnienie, ewentualna przyczyna

Prad silnika ptynie, silnik nie pracuje

Czy silnik jest zablokowany mechanicznie?
Czy hamulec silnika jest zwolniony?

Silnik pracuje nierownomiernie

Sprawdz przewody zadawania. Sprawdz uziemienie i

ekranowanie.

Nieodpowiednia wartos¢ petli predkosci ?

» Zredukuj wzmocnienie i/lub powieksz stalg czasowg
(zastosuj EASYRIDER)

Brak reakcji na warto$¢ zadang, brak
momentu obrotowego

Przetacznik limitu — aktywacja funkcji ? (BIAS)

Mimo poprawnej konfiguracji brak pradu
silnika, brak momentu obrotowego

Uszkodzony przewdd silnika?

LB

Zaktécenia pracy czestotliwoscig zasilania

Sprawdz stan przewodéw zadajacych oraz petle uziemienia
zadawania?

Sprawdz ekranowanie obydwu koncéw przewodéw?
Spraedz czy przewody sterujgce nie sg w poblizu
przewoddéw wysokiego napiecia?

Silnik nie utrzymuje zadanej pozycji po
aktywaciji

Przetwornik pozycji lub przewody silnika majg odwrécone
bieguny? Przetwornik pozycji dobrany nieodpowiednio?
Liczba biegunéw silnika ustawiona niepoprawnie? (menu
konfiguracyjne)

Silnik startuje natycmiast po aktywaciji
pomimo braku wartosci zadanej.

Przetwornik pozycji lub przewody silnika majg odwrécone
bieguny? Przetwornik pozycji dobrany nieodpowiednio?

W cyklu jatowym silnik osigga bardzo rézne
obroty kiedy startuje w prawo a nastepnie w
lewo.

Rezolwer dobrany nieodpowiednio

* Wyswitlacz wskazuje /3./ lub /4./ przez krétki czasmatpnie wskazuje osstrzmnie /8./
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Diagnostyka i wykrywanie btedow 7-5

Reakcja na warunki zasilania

Ponizszy wykres przedstawia stan ngga obwodu péredniego DC (nagtie zasilania za
prostownikiem). Zauwaze efekty zmiany napcia musz by¢ odpowiednio przeliczane, patrz
roadziat 11: “Parametry techniczne” — Ofemie jakdci napkcia wyjsciowego.

DC 400 W

Zmiany napiecia wewnetrznego DC

\

DC 380 Vv
DC 373

Obszar nominalrjy
DC 280V

\_/

\

DC 100 \*

okoto
DC 60V

N

>

Wyswietlac

B

|-

N

b

Stan Napedu

tadowanie
2 sekundy

ok

Btad
Niskie napiecie

Reset przez
wylgczenie
zasilania

ok Hamowani
dynamiczn

ok

@ @

Btad
Wysokie napiecie

» Warto$ci wytworcy, mozesz zmieni¢ oprogramowaniem EASYRIDER

Historia stanéw nap edu

Kiedy nagd zostanie wylczony, wszystkie wane dane gszapisane do pagti. Pozwala to na
odczytanie ostatnichsmiu stanéw nagdu w diagnostyce oprogramowana EASYRIDGR.
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Konserwacja | naprawy 8-]

KONSERWACJA | NAPRAWY

Konserwacja

Okresowo sprawdZaobudowe serwonapdu, sprawdzawentylacg w razie potrzeby usuan
kurz suchym spzzonym powietrzem a ewentualne przeszkody na drodwuéefrza
wentylacyjnego nalgy usurag.

Naprawa
Serwonapd posiada elementy nienaprawialne przagkownika.
WAZNE: Nie Probuj naprawia¢ serwonapedu lecz zwr6é go do OBRUSN.
Zapisz dane

Chocia serwonapd przechowuje dane podym wylaczeniu zasilania, jest ramnie
przechowywa swoje dane na dysku komputeraliJeapis danych byt wykonany przed
uszkodzeniem serwonggiu, mazesz przeni& dane z dysku komputera po naprawie.

Zwrot do OBRUSN Toru R

Prosimy o nagpujace dane:

* Numer seryjny serwonagu oraz karta gwarancyjna
*  Opis wystpienia uszkodzenia

Skontaktuj st z najblizszym przedstawicielem SSD.

Dotacz wszystkie materiaty odéiie zastosowania serworg. Zapakuj serwonad w
oryginalne opakowania i pr&é na adres serwisu OBRUSN.

Rozporz gdzenie

Serwonapd jest skonstruowany z xdych materiatéw.

Tabela porniej przedstawia, ktére materiaty podlegpjzerdbce a ktdre musby¢ utylizowane
specjalnymi metodami.

Materiat Przerébka Specjalna metoda

Metal tak nie

Tworzywa sztuczne tak nie

Ptytki drukowane nie tak
WAZNE: Odpady powinny by¢ odpowiednio posortowane i przekazane do przerdbki zgodnie z

dopowiednimi zarzgdzeniami ochrony srodowiaka.
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Akcesoria 9- ]

AKCESORIA

Uwaga: Dostepne sg inne dtugosci przewoddéw, w sprawie szczegotdw prosimy o kontakt z
OBRUSN.
Produkt Numer Rysunek
Przewéd silnika Ui
Tylko dla silnikéw ACG CM469021U020 ED Ei
. |l 2m ]
Germany:

Niski koszt przewodu tylko do okreslonej
instalacji — bez zyt do hamulca

MK.1042.0020

Przewdd silnika
Do silnikéw ACG, AC M2n lub AC Rn

Elastyczny przewdéd — z zytami do
hamulca

UK:
CM469023U020

Germany:
MK.6400.0020

©

EI:D | 2m B

Przewdd rezolwera
Do silnikéw ACG, AC M2n lub AC Rn
(X30)

Niski koszt przewodu tylko do okreslonegj
instalacji

UK:
CM469025U020

Germany:
RK.631030020

Miniaturowy wtyk D, 9 pin

ED|_$J]]

Przewdd rezolwera
Do silnikéw ACG, AC M2n lub AC Rn
(X30)

Flexible cable

UK:
CM469027U020

Germany:
RK.6300.0020

Miniaturowy wtyk D, 9 pin

Ej|_¢4j

UK:

Przew6d RS232 do obstugi RJ11 Wtyk Miniaturowe gniazdo D, 9 pin
X15 (631 do PC) LA387599
Germany: D :|
KK.5004.0003 3.0m
i UK: _
tacznik nap edu Od - Do RJ45 Wtyk 8 pin RJ45 Wiyk 8 pin
X20/21 (CAN-Bus) CM469036U001 I
X40/41 (Wielofunkcyjne) Germany: l‘% :I

Przewdd ptaski nieekranowany

KK.6310.0001

Wtk zako nczenia magistrali BUS gl}§1:69030 RJ45 Wtyk 8 pin
X20/21 (CAN-Bus)
Germany:
ST.0931.0001
. . . UK: .
Przewdd jednostki nadrz ednej RJ45 Wtyk 8 pin Przew6d okragly,
X20/21 (CAN-Bus) CM469029U010 pary podwdjnie ekranowany
Germany: mm [ |
1 8 |<

2 skretki dwuzytowe, przewdd ekran.
drugi koniec nie wykoriczony

KK.6310.0301

im >|

Przewdd adapter
631 X20/21 do 635/637/IBT COM2
(CAN-Bus)

2 skretki dwuzytowe, przewdd ekran.

UK:
CM469031U003

Germany:
KK.6310.0500

RJ45 Wtyk 8 pin  Wtyk miniaturowy D, 9 pin

pary :|
LU 300 mm
18
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9-2 Akcesoria

. . . UK: .
Przewdd jednostki nadrz ednej RJ45 Wtyk 8 pin Przewod okragty,
X40/41 (Wielofunkcyjne) CM469033U010 B?;y\ 4, ekrany
. . Germany: I:Dj
4 skretki dwuzytowe, przewdd ekran. KK 6310y0401 u””g l< im -
drugi koniec nie wykoriczony ' '
UK: .
Przewdd adapter RJ45 Wtyk 8 pin - Gniazdo miniaturowe D, 9 pin
631 X40/41 do 635/637 X40 CM469034U003 pary
(Wielofunkcyjne) Germany: m | o ,I :|
. . . KK.6310.0600 1 8 -
4 skretki dwuzytowe, przewdd ekran.
Rezystor hamowania 22169019 'S Elastyczne wyprowadzenia 0.5m
zewnetrzny rezystor hamowania Somm ~—
L L Germany: 9y
334, 100W — mozliwo$¢ przecigzenia 7U.5003.1001 r
okoto 5000%/0.5 sekundy / 40mm
165mm T
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Tabele zaleznosci ] O-]

TABLE ZALEZNOSCI

Tabela ASCII
BITY be 0 0 0 0 1 1 1 1
bs 0 0 1 1 0 0 1 1
D4 0 1 0 1 0 1 0 1
bs | b2 | b1 | bo | HEX | Ox 1 2 3 4 5 6 7
0 0 0 0 x0 NUL | DLE SP 0 @ P o}
O]l 0]| 0] 1 1 |SOH|DCi| ! 1 A Q a q
0 0 1 0 2 STX | DC2 ‘! 2 B R b r
01]0 1 1 3 ETX | DCs # 3 C S C S
0 1 0 0 4 EOT | DC4 $ 4 D T d t
0 1 0 1 5 ENQ | NAK % 5 E U e U
0 1 1 0 6 ACK | SYN & 6 F \ f \
0 1 1 1 7 BEL ETB ‘ 7/ G W g W
1 0 0 0 8 BS | CAN ( 8 H X h X
1 0 0 1 9 HT EM ) 9 I Y i y
1 0 1 0 A LF SUB * X J VA ] z
1 0 1 1 B VT ESC + ; K [ k {
11 1]0]0]| C FF FS , < L \ | |
111101 D | CR | GS - = M ] m }
1 1 1 0 E SO RS > N A N ~
1 1 1 1 F N usS / 3 O _ o} DEL

Serwonaped 631



] 0-2 Tabela zaleznosci

Dziesietnie/Hexadecymalnie

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
0 0000 0001 0002 0003 0004 0005 0006 0007 0008 0009
10 000A 000B 000C 000D O00E OQOF 0010 0011 0012 0013
20 0014 0015 0016 0017 0018 0019 00TA 001B 001C 001D
30 001E 001F 0020 0021 0022 0023 0024 0025 0026 0027
40 0028 0029 002A 0028 002C 002D 002E 002F 0030 0031
50 0032 0033 0034 0035 0036 0037 0038 0039 003A 003B
60 003C 003D 003E O03F 0040 0041 0042 0043 0044 0045
70 0046 0047 0048 0049 004A 0048 004C 004D 004E 004F
80 0050 0051 0052 0053 0054 0055 0056 0057 0058 0059
90 005A 005B 005C 005D O0S5E O0S5F 0060 0061 0062 0063
100 0064 0065 0066 0067 0068 0069 006A 004B 006C 006D
110 006E 006F 0070 0071 0072 0073 0074 0075 0076 0077
120 0078 0079 007A 0078 007C 007D 007E 007F 0080 0081
130 0082 0083 0084 0085 0086 0087 0088 0089 008A 008B
140 008C 008D 008E O08F 0090 0091 0092 0093 0094 0095
150 0096 0097 0098 0099 00%9A 0098 009C 009D 00%E 009F
160 00AO 00A1 00A2 00A3 00A4 00AS 00A6 00A7 00A8 00A9
170 00AA 00AB 00AC 00AD O0AE OO0AF 00BO 00B1 00B2 00B3
180 00B4 00BS 00B6 00B7 00B8 00B? O00BA 00BB 00BC 00BD
190 OOBE OOBF 00CO0 00C1 00C2 00C3 00C4 00C5 00Cé6 00C7
200 00C8 00C?9 00CA 00CB 00CC  00CD 00CE 00CF 00D0 00D1
210 00D2 00D3 00D4 00DS 00Dé 00D7 00D8 00D9 O00DA 00DB
220 00DC 00DD OODE OODF O0EOQ OO0E1 00E2 00E3 OOE4 00ES
230 O0Eé O0E7 OOE8 OOE9 OOEA OOEB 00EC 00ED OOEE OOEF
240 00F0 OOF1 O0F2 OOF3 OOF4 O0F5 O0F6 00F7 OOF8 00F%
250 OOFA OOFB 00FC O00FD OOFE OOFF 0100 0101 0102 0103
260 0104 0105 0106 0107 0108 0109 010A 0108 010C 010D
270 010E O10F 0110 0111 0112 0113 0114 0115 0116 0117
280 0118 0119 O011A 011B 011C 011D O11E O11F 0120 0121
290 0122 0123 0124 0125 0126 0127 0128 0129 012A 0128
300 012C 012D 012E 012F 0130 0131 0132 0133 0134 0135
310 0136 0137 0138 0139 013A 013B 013C 013D 013E 013F
320 0140 0141 0142 0143 0144 0145 01446 0147 0148 0149
330 014A 0148 014C 014D 014E 014F 0150 0151 0152 0153
340 0154 0155 0156 0157 0158 0159 015A 0158 015C 015D
350 015E O15F 0160 0161 0162 0163 0164 0165 0166 0167
360 0168 0169 016A 016B 016C 016D 016E 016F 0170 0171
370 0172 0173 0174 0175 0176 0177 0178 0179 017A 0178
380 017C 017D 017E 017F 0180 0181 0182 0183 0184 0185
390 0186 0187 0188 0189 018A 018B 018C 018D 018E 018F
400 0190 01921 0192 0193 0194 0195 0196 0197 0198 0199
410 0192A 0198 019C 019D 019E 019F 01A0 O1AI 01A2 01A3
420 01A4 01AS 01A6 01A7 01A8 01A9 01AA 01AB 01AC 01AD
430 O1AE O1AF 01BO O1BI 01B2 01B3 01B4 01BS 01B6 01B7
440 01B8 01B% O01BA 01BB 01BC 01BD 01BE O1BF 01CO 01CI
450 01C2 01C3 01C4 01C5 01Cé6 01C7 01C8 01C9 01CA 01CB
4460 01CC  01CD O01CE O01CF 01D0 01D1 01D2 01D3 01D4 01D5
470 01Dé 01D7 01D8 01D9 O01DA 01DB 01DC 01DD 01DE 01DF
480 01EO O1E] 01E2 O1E3 O1E4 O1ES 01Eé 01E7 01E8 01E9
490 O1EA O1EB O1EC O1ED O1EE O1EF 01F0 O1F1 01F2 01F3
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Tabele zaleznosci ] 0-3

Dziesietnie/Hexadecymalnie

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
500 01F4 01F5 01F6 01F7 O1F8 01F9 O1FA 01FB 01FC 01FD
510 O1FE O1FF 0200 0201 0202 0203 0204 0205 0206 0207
520 0208 0209 020A 0208B 020C 020D 020E 020F 0210 0211
530 0212 0213 0214 0215 0216 0217 0218 0219 021A 021B
540 021C 021D 021E 021F 0220 0221 0222 0223 0224 0225
550 0226 0227 0228 0229 022A 0228 022C 022D 022E 022F
560 0230 0231 0232 0233 0234 0235 0236 0237 0238 0239
570 023A 023B 023C 023D 023E 023F 0240 0241 0242 0243
580 0244 0245 0246 0247 0248 0249 024A 024B 024C 024D
590 024E 024F 0250 0251 0252 0253 0254 0255 0256 0257
600 0258 0259 025A 0258 025C 025D 025E 025F 0260 0261
610 0262 0263 0264 0265 0266 0267 0268 0269 026A 026B
620 026C 026D 026E 026F 0270 0271 0272 0273 0274 0275
630 0276 0277 0278 0279 027A 0278 027C 027D 027E 027F
640 0280 0281 0282 0283 0284 0285 0286 0287 0288 0289
650 028A 028B 028C 028D 028E 028F 0290 0291 0292 0293
660 0294 0295 0296 0297 0298 0299 029A 0298 029C 029D
670 029E 029F 02A0 02A1 02A2 02A3 02A4 02A5 02A6 02A7
680 02A8 02A9 02AA 02AB 02AC 02AD 02AE 02AF 02B0 02B1
690 02B2 02B3 02B4 02B5 02B6 02B7 02B8 02B9 02BA 02BB
700 02BC 02BD 02BE 02BF 02C0 02C1 02C2 02C3 02C4 02C5
710 02C6 02C7 02C8 02C9 02CA 02CB 02CC  02CD 02CE 02CF
720 02D0 02D1 02D2 02D3 02D4 02D5 02Dé 02D7 02D8 02D9
730 02DA 02DB 02DC 02DD 02DE 02DF 02EQ 02E1 02E2 02E3
740 02E4 02ES 02Eé 02E7 02E8 02E9 02EA 02EB 02EC 02ED
750 02EE O2EF 02F0 02F1 02F2 02F3 02F4 02F5 02F6 02F7
760 02F8 02F9 02FA O2FB 02FC 02FD 02FE 02FF 0300 0301
770 0302 0303 0304 0305 0306 0307 0308 0309 030A 0308
780 030C 030D O30E O30F 0310 0311 0312 0313 0314 0315
790 0316 0317 0318 0319 031A 031B 031C 031D 031E 031F
800 0320 0321 0322 0323 0324 0325 0326 0327 0328 0329
810 032A 0328 032C 032D 032E 032F 0330 0331 0332 0333
820 0334 0335 0336 0337 0338 0339 033A 033B 033C 033D
830 033E 033F 0340 0341 0342 0343 0344 0345 0344 0347
840 0348 0349 034A 0348 034C 034D 034E 034F 0350 0351
850 0352 0353 0354 0355 0356 0357 0358 0359 035A 035B
860 035C 035D 035E 035F 0360 0361 0362 0363 0364 0365
870 0366 0367 0368 0369 036A 036B 036C 036D 036E 036F
880 0370 0371 0372 0373 0374 0375 03746 0377 0378 0379
890 037A 0378 037C 037D 037E 037F 0380 0381 0382 0383
900 0384 0385 0386 0387 0388 0389 038A 038B 038C 038D
910 038E 038F 0390 0391 0392 0393 0394 0395 0396 0397
920 0398 0399 039A 0398 039C 039D 039%E 039F 03A0 03AI
930 03A2 03A3 03A4 03A5 03A6 03A7 03A8 03A9 03AA 03AB
940 03AC 03AD O3AE O3AF 03B0 03B1 03B2 03B3 03B4 03B5
950 03B6 03B7 03B8 03B¢ 03BA 03BB 03BC 03BD O3BE 03BF
960 03CO0 03Cl1 03C2 03C3 03C4 03C5 03Cé6 03C7 03C8 03C9
970 03CA 03CB 03CC  03CD 03CE 03CF 03D0 03D1 03D2 03D3
980 03D4 03D5 03Dé 03D7 03D8 03D9 03DA 03DB 03DC 03DD
990 03DE 03DF 03EOQ 03E1 03E2 O3E3 03E4 03ES 03Eé 03E7
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Parametry techniczne ] ]-]

PARAMETRY TECHNICZNE

Dane podstawowe

Wymagania srodowiskowe

Naped powinien by montowany w obudowie.

Temperatura pracy
0°C do 40°C (obnizenie pradu wyjsciowego o 2% na °C pomiedzy 40-50°C)

Temperatura otocznia jest zdefiniowana jako bezposrednie otocznie obudowy serwonapedu
oraz innych urzadzen wspétpracujacych w najbardziej niekorzystnych warunkach.

Temperatura sktadowania | -25°C do +55°C

Temperatura transportu -25°C do +70 °C
Obudowa Montaz w szafce IP20
Test na wibracje Zgodnie z normg DIN IEC 68-2-6, test FC

Warunki tesyowania:
Zakres czestotliwosci : 10...57Hz, 57Hz...150Hz
amplituda : 0.075mm
przyspieszenie : 1g
czas testu na 0$ : 10 czestotliwosci/zamiana cyklu
czestotliwos¢ zmiany predkosci : 1 minuta

Wysoko $€ n.p.m. Jesli >1000 m , moc silnika spada o 1% na kazde 100 metrow

Wilgotno $é Maksymalnie 85% odpowiednio przy 40°C bez kondensacji

Atmosfera Wolana od kurzu, srodkéw tatwopalnych, wywotujacych korozje oraz niezagrzybiona
Klasa klimatyczna Klasa 3k3, zdefiniowana Przez norme PN-EN50178 (1998)

Bezpiecze nstwo
Kategorai napieciowa | Kategoraia napieciowa Il
Stopien zanieczyszczen | Stopien zanieczyszczen 2

Europa | Kiedy serwonaped jest wmontowany do szafki musi spetnia¢ wymagania Dyrektywy Niskiego
Napiecia 73/23/EEC wraz z poprawka 93/68/EEC, artykut 13 anex Il oraz musi spetniaé
wymagania normy PN-EN50178 (1998).

Ameryka Po6inocna/Kanada | Musi spetnia¢ wymagania normy UL508C jako otwarty naped

Sposob izolaci

Sposob izolacji |

]

[X15 : RS232 Zaciski zasilania
X20, X21: L1, L2/N
CAN-Bus S
I Zaciski silnika
X10 : analogowe M1, M2, M3
! Zaciski rezystora hamowania
X10 : cyfrowe DBR1, DBR2

| x30: Rezolwer |
| X40, X41 : wielofunkcyjne |

—— |

-4

PE
-SELV zgodnie z PN-EN 50178 (podwdjna izolacja)@

Bardzo niskie napiecie izolacja przez transoptor, nie podlega zabezpieczeniu
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] ]-2 Parametry techniczne

Przewody zgodne z wymagniami EMC

* Jesli stosujesz przewody digze nk 15m maksymalnie 50 m skontaktui i OBRUSN.

Rezolwer Przewdd Przewaéd Przewdd rezystora Przewody steruj ace
zasilania silnika hamowania
Typ przewodu Ekranowany | Nieekranowany | Ekranowany/ | Ekranowany Ekranowany
(zgodny z EMC) opancerzony
Separacja (sposdb Razem z Razem z innymi | Razem z innymi przewodami Razem z innymi
uto zenia) innymi przewodami (zaktocone) przewodami (czute)
przewodami | (niezaktocone)
(czute)
Maksymalna 50m Bez limitu 15m instal. 2m
dtugo s$¢ domowa
Z wew:lfllt!'en;(I:EMC 50 m * instal
na zasilaniu przemyslowa
Podtaczenie ekranu Z dwoch Z dwoéch Z dwoch stron Z dwoch stron
do uziemienia stron stron

Przekroje przewodéw i bezpieczniki

Patrz rozdziat 9: “Akcesoria”

Lokalne podiczenia zasilania regulujvymagania wedtug normy.

* Europa — przekroje przewodéw bazuja PN-EN60204-1(1993), wrika w pojedynczej
izolacji PCV. Temperatura przewodéw max 70°C pragnmalnych warunkach otoczenia 45

+ Pdlnocna Ameryka - przekroje przewodow bazop NEC/NFPA-70 dla trzytowych
przewodow miedzianych w termoplastycznej izola@fi°C) lub w temperaturze otoczenia
30°C. Norma NEC/NFPA-70 okska rozmiary przewodow zataie od obcizalnasci dla 125%

w stosunku do pidu wefcia i wyjscia dla silnika

Wejscie Wyjscie

631 Bezpieczniki * Europa + Ameryka Pétnoc | * Europa Przekroj | +Ameryka Potnocna
Kod Przekroj Rozmiar przewodu przewodu (45°C) Rozmiar przewodu
wyrobu ) przewodu (45°C) (AWG) [z redukcj g straty

(mm?) mocy]

(mm?)

631/001 10.0 1.0 16 1.5 16
631/002 10.0 1.0 16 1.5 16
631/004 10.0 1.5 12 1.5 [2.5] 16 [14]
631/006 20.0 2.5 12 1.5 [2.5] 16 [14]

Rozmiar zaciskow przyt  gczeniowych

Rozmiar przewodéw powinien spetnia¢ miedzynarodowe wymagania odnosnie instalac;ji i

bezpieczenstwa.

Zaciski mocy (X1)

Maksymalny przekroéj przewodu: 12 AWG (3.3mm?2)

Zaciski steruj ace
(X10)

0.08mmz2- 2.1mm?2 (28 AWG - 14 AWG)

Ztacza komunikacyjne

(X20 / X21, X40 / X41)

26 AWG

Informacja:

12 AWG (3.3mm?), 14 AWG (2.5mm?2), 18 AWG (0.8mm2), 20 AWG (0.5mm2) 22 AWG (0.3mm?)

Serwonaped 631

C



Parametry techniczne ] ]-3

Uziemienie/Szczegobly bezpiecze nstwa
Petrz rozdziat 12 : “Certifikacja serworwu”.

Uziemienie Wszystkie napedy wymagajg pewnego uziemienia.

¢ Przy uzyciu przewodu miedzianego o przekroju 10mm? lub zastosuj drugi przewod
potaczony réwnolegle do odseparowanego zacisku uziemienia

«  Kazdy przewod uziemiajgcy musi spetnia¢ wymagania lokalnych przepiséw

Wejscie zasilania Wszystkie napedy zasilane przez filtr wewnetrzny lub zewnetrzny musza byé uziemione (TN).

(TN) i (IT) Napedy bez filtara sg uziemiane w sieci (TN) lub (IT) .

Ukiad mocy

Separacja uktadu mocy od sterowania Zgodnie z VDE 0160 / PN-EN 50178 lub UL508C
Odporno $c na zwarcia do obudowy <1000
Kontrola przekroczenia napiecia DC Max 400V dc +5V dc
Kontrola spadku napiecia 100V dc / 70V ac
Kontrola temperatury modutu mocy Nadzorowana
Czestotliwo $¢ nosna 4.75kHz
Czestotliwo $¢ pulsacji pr adu 9.5kHz
Moc strat:
Wentylator, uktady sterowania 15w
Modut mocy 9W/A

Listwa steruj gca (X10)

Dodatkowa izolacja od uktadu mocy

Napiecie zasilania wej $¢€ i wyj $¢€ 24V DC
Liczba wyj $¢€ 2
Sygnat wyj $ciowy przez transoptor Umax = 30V DC;

1 = 0..60 mA; odporne na zwarcie,
obcigzenie rezystancyjne

Liczba wej ¢ 4
Sygnat wej sciowy przez transoptor L =0...7 V DC lub otwarty
H=15..30V DC

li, 24vDC @ 8 mA

Czas reakcji wej $¢ X10.7, X10.8 >2ms
Czas reakcji wej $¢€ X10.9, X10.10 (konfigurowane 0,02 ms
jako zatrzask "patrz rozdziat 3”)

Czas cyklu 10us

Patrz takze rozdziat 4: “Tryby pracy” - Konfiguracja 1/0 (X10)
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Rezolwer (X30)

Ponizsze dane odnossie do typowego rezolwera
R 21-T05, R15-T05.

Czestotliwo $¢€ nosna fy = 4.75kHz

Sredni bt ad aktualnej warto $ci 1%

sygnatu

Wahania aktulnej warto $ci sygnatu 2%

Maksymalna rozdzielczo $é 16384 przyrostow, 14 bitow
Doktadno $¢ pozycji absolutna +0.7°

Doktadno s$¢ pozycji ralatywna +0.08°

Komunikacja cyfrowa (X15, X20/X21)

X15 - RS232 (Lacze obstugowe)

Podstawowe ustawienia

19200 boddw, 8 bitéw danych, 1 bit startu, 1 bit stopu, parzysto$é: wtaczona

Protokét Patrz w odrebnym podreczniku
X20/ X21 - CAN-Bus
Protokét | Patrz w odrebnym podreczniku
X40/X41 — Wielofunkcyjne wej  Scie/wyj scie
Typ gniazda Gniazdo modutowe AMP, 8-pin6w

Wewn etrzne pot gczenie X40 do X41

wprost 1:1 (X40 = X41)

Maksymalna cz estotliwo $¢ wejscia
lub wyj $cia

200kHz

Maksymalna diugo $¢ przewodu
podt aczonego do galwanicznie
izolowanego przyt acza (Enkoder,
sterowanie)

Maksymalna diugo $¢ przewodu
podt aczonego do uziemienia
powi gzane z zaciskami (innych
napedéw, sterowania)

Maksymakna liczba sygnatéw
wejsciowych skonfigurownych jako
wyj $cia przyrostowe

25m, jesli chcesz wydtuzyé przewdd skontaktuj sie z OBRUSN

2m (zapewnij dobre wspdlne uziemienie)

Sygnaly wyj $ciowe

Typ sterownika: RS485

Ro6znica pozioméw Niski < 0.5V Wysoki = 2.5V
logicznych
Nominalny zakres 0.0...5.0v

Sygnaly wej sciowe

Typ odbiornika: RS422

Ro6znica pozioméw na

Minimalna réznica = 0.2V

wejsciu
Nominalny zakres 0.0...5.0v
Nominalna r6 znica sygnatéw 1.0v
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Ukfad sterowania

Gotowo $¢ do pracy po zal gczeniu
zasilania

6s maksimum

Pamieé danych / organizacja

Flash Eprom 256KB
RAM 64KB
EEPROM 512 bajtéw

Sterowanie cyfrowe

Sterowanie pr adem

Ustawienia According to factory specifications or motor data
Limit pr adu Ustawianie przez menu parametrow

Sterowanie pr edko $cig
Ustawienia Ustawienia przez menu parametrow

Zadawanie przez wej scie
analogowe

Ugon = 10V, moze byc¢ skalowane; R; = 10k

Rosdzielczo $¢ (zawiera znak)

12 bitow

Wejscie cyfrowego zadawania

Przez interfejs

Serwonaped 631



] ]-6 Parametry techniczne

Dane serwonap edow

WAZNE: Moc silnika, prad wejsciowy i wyjsciowy nie moga by¢ podwyzszne powyzej warunkow
pracy.
Oznaczenie 631 - blok 2 001 002 004 006
Zgodno $é z EMC
Wszystkie typy Europejska dyrektywa kompatybilnosci 89/336/EEC
Wszystkie typy PN-EN50082-1 (1992) i PN-EN50082-2 (1995) odpornosc¢

Z wbudowanym filtrem

PN-EN50081-1 (1992) i PN-EN50081-2 (1994)

Zasllanie

Szczegoty zasilania (uwaga 3) (patrz
uziemienie/bezpieczehstwo)

220/240V £10%, 50/60 Hz, jedna faza (IT/TN)

Maksymalny ci agty pr ad wej $ciowy 3 55 9,6 11
(In)
Wielko §¢ bezpiecznikéw (uwaga 2) 10A 10A 10A 20A

Prad zataczenia zasilania

tagodny start: tadowanie kondensatoréw przez rezystor 330Q

Filtr zasilania

wewnetrzny
Zgodnie z PN-EN50081-1 (1992)
maksymalna diugo$¢ przewodu silnika 15m

Prad uptywu do ziemi

7.5mA

Prad zwarciowy

5000A maksimum

Wyjscie do silnika

Napiecie sinusoidalne Un

210/230

Obni zenie napi ecia pod obci gzeniem
unr

Patrz rozdziat 13: “Zastosowania”

Prad wyj $ciowy rms 1A 2A 4A 6A
Przeciazenie 125% przez 32s 150% przez 18s

175% przez 12s 200% przez 9s
Minimalna indukcyjno $¢€ silnika 12.0mH 6.0mH 3.0mH 2.0mH

(pomi edzy zaciskami)

Ukiad hamulca

Prog zat aczania uktadu hamulca dc

380V

Wewn etrzny rezystor hamowania

Wewn etrzny rezystor hamowania

410Q wbudowany

Moc rezystora hamowania
nominalna/maksymalna

8W / 352W wewnetrzny

Zewn etrzny rezystor hamowania (DBR1 i DBR2)

Zewnetrzny rezystor hamowania
(uwaga 1)

Zewnetrzne podiaczenie do zaciskéw DBR1, DBR2

Moc rezystora min/max

100W / 4375W zewnetrzny

Uwagi:

1) Stosuyj tylko rezystory OBRUSN

2) Bezpieczniksredniej szybkéci dziatania:

Zalecany typ bezpiecznika

Bezpieczniki w obudowie 10x38mm

10A
20A

CH 430014
CH 430024

CP051602

3) Serwonagdy z wbudowanym filtrem magby¢ uziemione w sieci TN.
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CERTYFIKACJA SERWONAP EDU

Wymagania EMC

Wszystkie nagdy z regulacj predkosci obrotowej emityj zaktdcenia do otoczenia oraz do sieci
energetycznej. Serwonggly musz by¢ odporne na zewetrzne zakidcenia, aby same nie daty
sig zaktdct. Ponisze informacje pozwalapa zminimalizowanie emitowanych zakidaeraz
zachowanie zgodsroi instalacji z EMC (Elektro Magnetic Compatibiljity

Minimalizacja promieniowania
Normy PN-EN55011 i PN-EN55022 przewidyjomiar emisji zaktéaew polu odlegtym od 10
do 30 metréw odrédta emisji w zakresie 30MHz do 1GHz. Dolny poziemisji w
bezpdrednim gsiedztwie urzdzenia dla 30MHz nie jest sprecyzowany. Malzadbé o to aby
emisja z podzespotéw byta jak najsza.

* Nalezy stosowd przewody ekranowane do potenia silnika z naglem, ekran musi lgy
potaczony do zacisku PE. Ekran przewodu musi @iggty, na catym obwodzie i powinien
by¢ podhczony do zacisku PE silnika i PE rdp (lub przez obudogwdtawic przewoddw
jesli montowany jest nécianie). Kace ekranu przewodu mushy¢ doktadnie paiczone
na catym obwodzie.

Uwaga: Czasem podigczenia obu koncow przewodu do uziemienia moze okazac sie niemoZliwe
woéwczas nalezy jeden koniec podigczy¢ przez kondensator 1447 50V AC

»  Przewody nie ekranowane powinnychgk najkrotsze.

e Zawsze sprawdzaj i utrzymuj w dobrym stanieappénie ekranéw.

« Jéli ekran jest porwany nalg go pohczy¢ mozliwie najkrotsz drog.

e Odstonkcie ekranu na kitu przewodu powinno ldyjak najkrotsze.

e ldealnym rozwizaniem jest stosowanie dtawic metalowych lub metgdt obejm 360 °.

Jeli nie mamy przewodu ekranowego to przewdd dolsgimhazemy utazy¢ w korytku
metalowym lub rurce, obudowa przewodu musi pszewodnikiem i nie mge mie przerwy na
calej diugdci J&li brak jest cagtosci to pohczenie nalgy wykona plecionk o przekroju
10mnd.

Uwaga.:  Niektore silniki majq dtawice przewoddw wykonane z tworzywa sztucznego lub tez
puszke zaciskowg przykrecong przez uszczelke, ekran nalezy tgczy¢ bezposrednio do
obudowy sinika, a odizolowane elementy puszki zaciskowej potgczy¢ plecionkg

Uziemienie

WAZNE: W pierwszej kolejnosci wykonaj uziemienie podstawowe a dopiero p6zniej EMC.

Podtaczenie uziemienia (PE)
Uwaga:  Zgodnie z wymaganiami normy PN-EN60204, dozwolony jest jeden punkt uziemiajgcy.
Niektore przepisy wymagajg niezaleznego uziemienia silnika, moze to spowodowaé

niedostateczng ochrone ze wzgledu na wysokg impedancje pomiedzy uziemieniem
przemiennika i silnika.

Podtaczenie uziemienia (EMC)
Jesli w uktadzie jest wicej uradzei i kazde z nich posiada oddzielny zacisk uziegugjto dla
spetnienia wymagaEMC kazde z nich naliey podhczy¢ do wspdlnego zacisku uziemieggo.

Przewody stergpe, komunikacyjnego spgzenia zwrotnego mugay¢ ekranowane. Ekran
nalezy podhczy¢ od strony serwonapedu.sllevystapi problem z zakléceniami to ekran naje
pofaczy¢ przez kondensator QUE.
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Uwaga:  Ekrany przewodow nalezy tgczyc¢ do punktu uziemiajgcego serwonapedu a nie do plytki
sterowania lub listwy sterujgcej.
Wymagania dla przewodow
Uwaga:  Patrz rozdziat 11: “Parametry techniczne” wymagania dla dodatkowych przewodow.
Wybor przewodow
*  Przewdd do silnika powinien bynozliwie najkrotszy.
e Stosowa pojedynczy przewdd do punktu uziemiz@go, “gwiazda” w przypadku
sterowania wielu silnikow.
*  Przewody emitujce zaktdcenia montowa dala od czutych aparatow.
«  Przewody emitujce zaktdcenia oraz stegap prowadzone rownolegle najeodsuné
przynajmniej na odlegig 0,25m. Jdi diugos¢ przewodow jest veksza nk 10m to odsipy
nalezy proporcjonalnie powkszy. Np. jezeli dlugas¢ wynosi 50m to odsp bedzie (50/10)
x 0,25m=1,25m.
*  Czute przewody na zaktdcenia uktégaod katem 90.
* Nie nalery przewoddw czutych na zaktdcenia prowadziprzewodami do silnika lub
uktadu hamowania.
*  Przewody sterage, spgzenia zwrotnego, nie naite prowadzt z przewodami zasilania lub
silnika nawet jéli sa ekranowane.
Dtugo $¢€ przewodu silnika
Pojemnd¢ przewodu zasilagego silnika jestrodtem emisji zakloag aby zagwarantowéa
zgodnd¢ z EMC przewdd silnika i zasilania musidoydpowiedniej diugéci do zastosowanego
wewretrznego filtra AC, patrz rozdziat 11: “Parametrychaiczne”.
Przewody ekranowane magnaczi pojemnd¢ proporcjonaln do diugdgci (typowo 200pF/m
zaleznie od typu i przekroju przewodu).
Dlugie przewody mogpowodowa niepazadanie skutki:
e Alarm przecizenia padowego, dia pojemnd¢ przewodu rozidowuje s¢ podczas
przehczania kluczy tranzystorowych.
« Nasycenie filtru EMC z powodu podwszonych zaktoaea tym samym nie spetnienie
wymaga EMC.
e Wytaczanie wyhcznikow r@&nicowoo-prdowych na skutek poekszenia pgdow uptywu
wysokiej czstotliwosci.
« Podgrzewanie witrza filtra na zasilaniu.
Powyzsze efekty mzna ztagodzi przez stosowanie diawikow lub filtréw végiowych do
silnika.
Normy EMC
Urzadzenia mog pracowa w dwoch klasach (A i B) opisanych péej. Normy okrélajace
wymagania EMC to: PN-EN55011 (1991)/ PN-EN550220¢)9
Ekranowanie i Uziemienie (monta z na scianie, klasa A)
WAZNE: Lokalna instalacja urzagdzenia musi spetnia¢ normy bezpieczenstwa dla urzadzen

elektrycznych (Standardowa elektryczna norma bezpieczenstwa VDE0160 (1994) /PN-
EN50178 (1998).

Serwonapd zaistalowany nécianie jest zgodny z klasA jesli posiada filtr zasilacy i spetnia
wszystkie wymagania odéoie okablowania.
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Uwaga:

Uwaga:

Uwaga.

Uwaga:

Serwonaped 631

Certyfikacja serwonapedu ] 2-3

Lokalna instalacja urzedzenia napedowego musi spetniac odpowiednie normy
bezpieczenstwa dla urzgdzen elektrycznych stosowanych w maszynach.

* Wymagany jest jeden punkt “gniazda” do pmdlenia uziemienia, patrz rysunek 12-1.

e Przewdd ochronny PE silnika musidyewnatrz ekranowanego przewodu, powinien
przechodzi przez obudowdtawic i by¢ podhczony do zacisku PE serworalp.

e Zasilanie powinno byydoprowadzone przez filtr. Patrz rozdziat 11: “Paetry Techniczne”
— Szczegoly bezpiecastwa i uziemienia.

Patrz rozdziat 11: “Parametry techniczne” szczegély okablowania.

Ekranowanie i Uziemienie (monta z w szafie, klasa B)

Lokalna instalacja urzgdzenia napedowego musi spetnia¢ odpowiednie normy
bezpieczerstawa dla urzgdzen elektrycznych stosowanych w maszynach.

Serwonapd spetnia wymagania klasy B kiedy jest zaistalowanyetalowej szafie (montav
szafie zmniejsza emisgaktoce srednio o 10dB w zakresie 30-100MHz pod warunkigen,
otwory i szczeliny w szafiedola mniejsze ni 15cm) oraz zastosowany jest filtr zasitaj i
wszystkie wymagania odéioie okablowania.

Urzgdzenia zainstalowane w szafie muszg by¢ odporne na wysokie promieniowanie
pola elektromagnetycznego.

Serwonapd, filtr zasilapcy oraz inne uradzenia wewgtrzne musg by¢ montowane na
metalowej plycie. Nie stosowazaf i ptyt z materiatow izolacyjnych. Przewdchpedzy
napdem a silnikiem musi kiyekranowany lub opancerzony i pacitony lokalnie do naglu lub
piyty montaowej.

Pojedynczy uktad nap edowy
Nalezy stosowé pojedynczy zacisk uziemigjy, oraz zachowakolejnas¢ taczenia uziemi tak
jak pokazuje rysunek paorgj.

Przewo6d ochronny PE silnika musidqggrowadzony wewatrz przewodu ekranowego i by
podhczony do zacisku uziemigiego PE przemiennika.

631

Zasilanie AC ekranowany przewod silnika

O e
D

PE PE

Jesli mozliwe to max 0,3m
—_— Dwa przewody pewnie uziemione

Rysunek 12-1 Podjczenie uziemienia i ochrona EMC
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Uziemienie - Gwiazda

do silnika do silnika do silnika
Obejma do potaczenia ekranu przewodu,
| | | | | | przykrecona do plyty montazowej
| | ekran | | ekran |
Plyta monta zowa
VSD VSD VSD f PLC
f f f
PE s PE | Uziemienie szafy |.

. - -
PE oA | op |PE oA | op |PE oA | oo PE [ T T T

Drzwi Plyta Szafa
montazowa

24V Sterowanie

{

| Uziemienie analogowe Uziemienie cyfrowe |

sygnaty nie ekranowane

Uziemienie zanieczyszczone |

zakléceniami
% Sygnaly sterujace |

T T

OA = Zero analogowe 110V PUNKT I I II I I I

0D = Zero cyfrowe Sterowanie GWIAZDZISTY el

PE = Zacisk uziemiajacy N K

f = Filtr zewnetrzny g uziemione sygnaly

VSD = Naped o regulowanej predkosci — wychodzace

PLC = Sterownik programowy
Uziemienie PE przychodzace z rozdzielni

Wszystkie uziemienia mugby¢ odpowiednio podiczone do punktu gwiazistego do ktérego
podhczone jest uziemienie gtéwne przychack z rozdzielni. Uziemienie podzielono na cztery
grupy izolowane od ptyty montawej. Kazda grupa uziemienia powinnadpgolaczona jak
najkrétszym przewodem z punktem gwdaistym.

1 Szyna uziemiaj gca niezaktdcona (izolowana od ptyty monta  zowej)

Zaciski uziemiajce wywane dla sygnatéw steagych mog by¢ podzielone na oddzielne grupy
np. analogowe, cyfrowe itp. Kkda grupa jest oddzielniedzona do punktu gwiazistego. Do
kazdej podgrupy mze by podhczone nagicie do zasilania sterowania (24V).

2 Zakiocona szyna uziemiaj gca zasilania (izolowana od ptyty monta  zowej)
Uzywane do uziemienia zasilania wszystkichadza w szafie. Stay do uziemienia zasilania
sterowania 110 lub 220V oraz transformatoréw sgpeych itp.

3 Uziemienie szafy steruj acej
Piyta montaowa powinna zapewntadobre uziemienie wszystkichgzi metalowych szafy,
takich jak wsporniki drzwi panele itp.

Pohczenie innych aparatéw najewykona zgodnie z ich podcznikiem. Zaciski mogby¢
stosowane do posizenia gtéwnego uziemienia, ukladéw hamowania cgaystorow.

4 Uziemienia sygnatow steruj acych (izolowane od ptyty monta zowej)

Uziemienia ekranowanych przewodow stecyrh nie paiczonych bezp@wednio z napdem.
Uziemienie to najlepiej umiei¢ w poblizu wejcia przewoddéw do szafy. Nalestosowa
opask typu “U” do faczenia ekranu z plytmontaowa.
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Urzadzenia czute na zaktécenia

Sprezenie pomgdzy urzdzeniami montowanymi blisko siebie pwywota nieokrelone
skutki. Spezenia mocno malgjwraz ze zwgkszaniem odlegkei. Nalezy pamktac, ze pomiary
zaktoce na zgodnéd z EMC g wykonywane w odlegkei 10m od urzdzenia i w zakresie 30-
1000MHz. Kady aparat zamontowany w szafie z edgmi musi wytrzyméduw.o wicksze
nakzenie promieniowania.

Urzadzenia czute na pole elektromagnetyczne powinynsgntowane w odlegkai wiekszej
niz 0,25m od takich urgze jak:

* Namkdy z regulowag predkaoscia (VSD)

e Filtry wyjsciowe EMC

»  Diawiki/Transformatory wejciowe lub wyfciowe

e Przewdd do silnika (w polii jesli ekranowane)

*  Przewdd modutu hamowania i rezystora (w pabjeski ekranowane)

e Przekaniki i styczniki (w pobliu jesli z tumieniem)

Ponizsze uradzenia g bardzo czute i wymagapgzczegdlnie uwanego montau.

» Jakiekolwiek przetworniki dage sygnat wyjciowy <1V takie jak: przetworniki
piezoelektryczne, termopary, itp.

e Szeroki zakres pasma sygnatu stgzefjo >100Hz
* Radio AM (fale diugie krednie)

e Kamery wideo i uktady TV zamketiej

e Komputery

e Czujniki pojemndciowe (przetworniki poziomu)
e Sieci komunikacyjne

e Aparaty bez odpowiednich oznaézaie spetniagice standardu EMC

Serwonaped 631



] 2-6 Certyfikacja serwonapedu
Wymagania zgodne z normami UL

Zabezpieczenie przeci gzeniowe silnika

Wszystkie przemienniki posiadal0 klag zabezpieczenia przeg¢eniowego. Maksymalny
poziom zabezpieczenia przganiowego wynosi 200% (limit pdu) przez 9s. bytkownik
powinien indywidualnie zabezpieazgilnik jesli przemiennik jest obaizony poniej 50%.

Patrz rozdziat 4: “Tryb pracy” — zabezpieczeniaika przed przegizeniem.

Wewretrzny uktad przeaizeniowy w nagdzie jest powdzany z czujnikiem termicznym
wmontowanym w uzwojenia silnika. To zabezpieczememaze by ocenione przez
Underwriters Laboratories Inc, odpowiedzialfi\@aa zabezpieczenie spoczywa agtiiowniku
lub na osobach dozoru odbiex@jch instalagj uktadu napdowego, to ni powinni oceficzy
zabezpieczenie przegeniowe jest zgodne z National Electrical Code, NNFFA-70.

Prad zwarciowy
Wszystkie nagdy s przystosowane do 5000 ARMS dla zasilania.
Standardowo w obwodzie zwarciowym dostargezgan pid zwarcia nie wicej niz 240/460V.

Zabezpleczeme Zwarciowe

Wszystkie nagdy map zabezpieczone wigie do silnika. Aparaty zabezpiecaeg zaleceane na
wyijscie przed zwarciem lub przegeniem powinny speintawymagania zgodnie z National
Electric Code NEC/NFPA-70.

Zalecane zabezpieczenia

Zgodnie z wymaganiami UL wykaz (JDDZ) przewidujepieczniki state klasa 5 lub H, lub UL,
lub bezpieczniki w podstawkach zgodnie z wykazel®DRX). Zakres prdow bezpiecznikow
znajdziesz w rozdziale 11: “Parametry Techniczn®arametry Elektryczne.

Czestotliwo s$é bazowa
Maksymalna cgstotliwos¢ wyjsciowa dla silnika wynosi 500Hz.

Zakresy temperaturowe okablowania
Stosuj przewody miedziane na temperatur prcy niejrmiy. 75°C.

Oznaczenie zaciskéw przyt aczeniowych
Wszystkie zaciski przgtzeniowe nagdu s 0znakowane w celu unikggia pomytek. Patrz
rozdziat 3: “Monta — Instrukcja elektryczna”.

Zaciski mocy
Oznaczenie wyrobu Zaciski mocy Zaciski hamulca DBR1,
(Blok 2 & 3) (max przekroj) DBR2
(max przekrdj)
001/230 12 AWG (3.3mm?) 12 AWG (3.3mm?)
002/230 12 AWG (3.3mm?) 12 AWG (3.3mm?)
004/230 12 AWG (3.3mm?) 12 AWG (3.3mm?)
006/230 12 AWG (3.3mm?) 12 AWG (3.3mm?)

Zaciski ochronne

Zaciski ochronnegoznaczone ndzynarodowym oznaczeni@ (IEC Publikacja
417, Symbol 5019).

Temperatura pracy obudowy

Dla ciezkich warunkéw maksymalna dopuszczalna temperatoualowy nie powinna
przekracz& 45°C (40°C dla obudowy typu 1). Dla normalnej d&afacji maksymalna
temperatura obudowy nie powinna przekr&c#a°C dla typu otwartego i typu 1 regjdpw w
obudowach.
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Dyrektywy UE i oznakowanie CE

Ponizsze informacje dostarcagpodstawowych wytycznych do spetnienia wymadsrektywy
EMC oraz dyrektywy niskich nagi zasilania LVD w celu nadania znku deklaracji zgmgn
CE . Dodatkowe informacje mpa znale¢ w ponizszej literaturze:

*  Wytyczne do stosowania systemowedaprych (PDS), Normy Rady Europejskiej —
znakowanie CE i Normalizacja techniczn@CEMEP)

Doskpne w twojej firmie
« EMC instalacja i zasilanie ugzizei i systemow (SSD, OBRUSN)
Dosgpne w biurze SSD, pogznik nr HA388879

e Krotki przeghd wytycznych dla naddéw ze zmiennpredkascig obrotow; oraz
zastosowania

Doskpne w biurze SSD,OBRUSN, pagdznik nr HA389770

Producenci i handlowcy europejscy maszyn elektrycian nagdéw energoelektronicznych
utworzyli Europejski Komitet Producentéw Maszyn lgtgcznych i Nagpdow
Energoelektronicznych (CEMEP). SSD, i inni gldbwnbgucenci produkiajwg wytycznych
CMEP to pozwala nadavyrobom znak CE. Wyréb oznakowany znakiem CE zosta
wyprodukowany zgodnie z wymaganiami UE.

Dyrektywa niskiego napi  ecia i oznakowanie CE

Jesli naped zostanie zainstalowany zgodnie z niniejszym gaahikiem to jest oznakowany
znakiem CE przez SSD Ltd zgodnie z dyrekiyvskiego napicia (zgodnie z prawem UK S.I.
Nr. 3260 spetnia wymagania LVD). Deklaracja zgaangest przy kacu rozdziatu.

EMC i oznakowanie CE — Kto jest odpowiedzialny?

Uwaga:

WAZNE:

Serwonaped 631

Spetnienie wymagan EMC na emisje zaktécen i odpornosé na zakiécenia jest mozliwe
pod warunkiem Ze naped bedzie zainstalowany zgodnie z wytycznymi niniejszego
podrecznika.

Wedtug prawa UK do spetnienia S.I. Nr. 2373 wynfaBMC oznakowanie CE ma dwie
kategorie:

1. Kiedy dostarczone uggdzenie posiada instrukcpzytkownika, wtedy jest sklasyfikowane
jakourzadzenie samodzielne

2. Kiedy dostarczone ugdzenie jest podtzone do diego uktadu zawieragego (co
najmniej) silnik, przewéd doprowadaay, wtedy uradzenie jest sklasyfikowane jako
skladowe

m Urzadzenie samodzielne - Odpowiedzialno $¢ SSD

W przypadku stosowania ngdw do prostych uedlzen jak pompa czy wentylator gdzie
wymagana jest regulacjagoikosci, odpowiedzialn& za nadanie znaku CE oraz zgogtnp
EMC spada na SSD Drives. Odpowieddigiadczenie znajduje gprzy kaicu rozdziatu

m Urzadzenie skladowe - Odpowiedzialno $¢ uzytkownika

Wigkszas¢ wyrobow SSD jest sklasyfikowana jako komponenigkazych systeméw dlatego
nie mazemy nadé znaku CE oraz wydaoswiadczenia na zgodddz EMC. Zgodné z EMC i
nadanie znaku CE jest zata od instalacji, zasilania catego systemu (magzgraz jego
produkcji i naktada obowzek nadania oznakowania na wytwgoatego systemu.

Prawne wymagania dla oznakowania CE

Przed zainstalowaniem urzadzenia, nalezy okresli¢c odpowiedzialno$¢ przestrzegania
wymagan dyrektywy EMC. Nadanie oznakowania CE przy nie spetnionych wymaganiach
jest przestepstwem.

Jest wane kto jest odpowiedzialny za spetnienie wyniaB&C, 1 dwie kategorie:
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Uwaga:

Uwaga:

WAZNE:

m Odpowiedzialno $§¢ SSD
Kiedy stosujesz napl jako uradzeniesamodzielne

Jeli zainstalujesz nagal o regulowanej pdkosci zgodnie z instrukajEMC oraz zastosujesz
filtr odpowiednio dobrany i zastosujesz gio wymaga w tabeli, mana zdecydowg ze
instalacja jest zgodna z wymaganiami EMC. Nadkorozdziatu jest odpowiednia deklaracja
zgodndci do stosowania znaku CE ora@gwiadczenie zgodnigi z EMC.

m Odpowiedzialno $¢ uzytkownika
Jeli naped stosowany jest jakozesé¢ sktadowawickszego systemu naesz wybra:

1. Wykonaj instalagj nagdu zgodnie z wymaganiami EMC, zastosu; filtr EMCazaailaniu,
w koncowym efekcie pozwoli ci to na spetnienie wymagaC dla catego systemu
(urzadzenia).

Mozesz zastosowac filtr zewnetrzny dla urzgdzer niepodtgczonych do filtru
wewnetrznego jednak ze wzgledu na rézne konfiguracje twoich uktadéw napedowych
SSD nie moze polci¢ odpowiedniego filtru.

2. Nie musisz stosowaodpowiedniego filtru, moesz zastosowdiltrowanie miejscowe lub
filtrowanie og6ine, meesz stosowametody ekranowania przez stosowanie naturalnych
przegréd lub odpowiednich odlegi.

Kiedy dwa lub wiecej urzgdzen jest podigczonych do uktadu (maszyny) moze sie
zdarzy¢, ze wymagania nie sg dostatecznie spetnione. Po zbadaniu uktadu moze sie
okazac, Ze nalezy ponie$¢ dodatkowe koszty w celu spetnienia wymagarr EMC.

Oswiadczenia EMC i znakowanie CE

Mamy na kacu rozdziatu éwiadczenie wytwércy o spetnieniu EMC i znakowa@ild. Mazesz
stosowa oswiadczenia w celu zapewnienige wyroby spetniaj wymagania. Mamy trzy
sposoby przedstawiania zgodaoio

1. Certyfikat bezpieczestwa dla standardu samodzielnegmdezenia
2. Testowanie przez niezalee laboratorium dla standardu agizenie samodzielne

3. Opis techniczny urrdzenia w jaki sposéb nadginstalowd i co stosowéaw celu spetnienia
wymaga EMC. Mazna wéwczas wydatechniczi informacg lub stosowne awiadczenie.
Patrz rozdziat 10(2) dyrektywy 89/336/EEC.

Na podstawie powsszych informacji wydaniessiadczenia EC o zgodio z EMC i nadania
znaku CE bdzie mogto by wydane dla twojego systemu (maszyny).

Koncowym etapem jest ekspertyza na zgodnosé EMC stosowanych napedow i
urzadzen systemu. Wyroby instalowane lub dostarczane na rynek musza odpowiada¢
wymaganiom EMC. Muszg by¢ oznakowane i posiada¢ odpowiednie certyfikaty w tym
zakresie.

Ktory standard stosowa €7

Wymagania okre slone dla nap edu lub ogdlne
Napzdy mog by¢ rozpatrywane w dwdch piszczyznach:

1. Emisja — jest to standardowy limit dla pragggo napdu.

2. Odporng¢ — jest to standardowy lumit zaktdced innych urzdze i aparatury
elektronicznej.
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Zgodna¢ maze by przedstawiona przy pomocy ogdlnego standardu kditwg zdefiniowanych
wymaga dla okrglonego wyrobu.

Tabela poniej przedstawia, dwie metody zgodni standart zgodrici moze by spetniony pod
warunkiemze nagdy s1 poprawnie zainstalowane.

Standard ogolny

Naped zastosowany
jako samodzielny

Naped zastosowany
jako cz esé uktadu

Spetnienie wymagan EMC zgodnie z opisem w podreczniku filtr bez filtru filtr bez filtru
“Filtr” zainstalowany fabrycznie-zamontowanywewnatrz napedu. (zgodny z (zgodnosé
EMC) EMC
moze by¢
nadana)
Instalacja Standard og6lny szafka szafka szafka szafka
P Té/lko | PN-EN50082-1(1992)
gal%%::rg?ﬁana * patrz na porisze normy \/ \/ \/ \/
Zallaie z Emisia | PN-EN50081-1 (1992)
publicznej sieci VW\%W Ttumienie 15db _\/ _\/ _\/ _\/
mieszkaniowej
Emisja PN-EN50081-1 (1992)
przewodowa | Przewdd silnika ekranowany
max 15m \/ '\/
Tylko PN-EN50082-1(1992)
odporng¢ na |, :
D zakldcenia patrz na poriisze normy \/ \/ \/ \/
. Emisja PN-EN50081-1 (1992)
Lekki przemyst, | wypromienio | Tiumienie 15db
handel zasilanie| wana \/ \/ \/ \/
bezpdrednio
z sieci publiczne| Emisja PN-EN50081-1 (1992)
przewodowa | Przewdd silnika ekranowany
max 15m \/ '\/
Emisja [ PN-EN55011 (Klasa A) lub
Wypromienio | pN-EN50081-2(1994
Wena (1994) V V V Y
Emisja PN-EN55011 (Klasa A) lub
Przemysiowa | przewodowa| pN-EN50081-2(1994)
instalacja z \/ \/
oddzielry
stach Odporngé | PN-EN50082-2 (1992)
transformatorow * patrz na porsze normy
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» Standardowe normy :
IEC1000-4-2 tadunki elektrostatyczne

IEC1000-4-3 Pola elektromagnetyczne

ENV50140: Pola elektromagnetyczne modulowane
ENV50141: Czestotliwosci radiowe

IEC1000-4-4:

IEC1000-4-5:

IEC1000-4-8
IEC1000-4-11

Szybkie wwytadowania w uktadach

indukcyjnych (burst)
Przepécia

Pola magnetyczne wysokiejgstotliwosci
Zmiany napgcia zasilajcego, przerwy,

zwarcia
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Standard wyrobu wedtug EN61800-3
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Naped zastosowany
jako samodzielny

Naped zastosowany
jako cz esé¢ uktadu

Spetnienie wymagan EMC zgodnie z opisem w podreczniku filtr bez filtr filtr bez filtr
“Filtr” zainstalowany fabrycznie-zamontowanywewnatrz napedu. (zgodny z (zgodnosc
EMC) EMC
moze by¢
nadana)
Instalacja Sprzedaz Spetniane wymagania szafka szafka szafka szafka
PIERWSZE Nieogradniczon Emisja [ Klasa B spetniajce
& a sprzeda wypromienio | gqmiany models
SRODOWISKO Dystrybucja: | wana any \/ \/ \/ \/
Sprzeda nie
AILRH L jest zalena od
Srodowisko hcznie | kompetencii Emisja Klasa B spetniajce
z osiedlami klienta w przewodowa [ odmiany
mieszkaniowymi | zakresie EMC \/ \/
Nieograniczon| Emisja | Klasa A spetnia
Zawiera handlowe | @ sprzeda wypromienio \/ \/ \/ \/
przemystowe Dystrybucja: | Wana
Sprzeda

instalacje zasilane|

bezposrednio z

ograniczona

dla klientéw ze

Emisja

Klasa A spetnia

publicznej sieci | znajomdcia przewodowa
ktore zasilaj wymaga EMC \/ \/
osiedla dla nagdow.
mieszkaniowe.
Odporné¢ |« patrz na poriisze

normy

DRUGIE Enc}isja farll PomiaLy !EMClt( nie
$RODOWISKO radiowyc Musa bye wykonane. vV vV vV v
Jesli wystepuja
interferencje w
sasiedniej sieci,
uzytkownik
zobowhzany jest
wykona pomiary aby
zapobhiec zakléceniom
w sasiednich sieciach
W takim przypadku
Wszystkie wymagany poziom
srodowiska z G(TISJI r_nléSl_ by
e ol odpowiedni w
Wmtk'em.OS'ed“ punkcie zasilania
mieszkaniowych. sasiedniej sieci.
Handlowe, przemys
lekki oraz instalacje
przemystowe,
zasilane z
posredniego Odporna¢ « patrz na porisze

transformatora lub
sieci publicznej
ktéra nie zasila
osiedli
mieszkaniowych

normy.

- Standardowe normy :

IEC1000-4-2
IEC1000-4-3/6

tadunki elektrostatyczne
Pola elektromagnetyczne

IEC1000-4-4 Szybkie wytadowania w uktadach indukcyjnych(burst)
IEC1000-4-5 Przepécia.
IEC1000-4-8 Pola magnetyczne wysokiejgstotliwosci
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IEC1000-4-9
IEC1000-4-11

IEC1000-4-13*
IEC1000-4-14*
IEC1000-4-16

IEC1000-4-27*

Pulsacyjne pola magnetyczne
Zmiany napgcia zasilajcego,

przerwy, zwarcia
Harmoniczne

Zmiany napgcia zasilania

Czestotliwosci wspoine

Asymetria zasilania
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SAMODZIELNE | e

URZADZENIE SSD
(ISTOTNE POLE 1
CEMEP

TAK

CZY URZADZENIE SSIp  NIE

BEDZIE INSTALOWANE
ZGODNIE Z PODRECZNIKIEM

TAK *

WYBIERZ ODPOWIEDNI FILTR
MC WG WYSZCZEGOLNIENIA S§D

'

m

'

ISTOTNE POLA
2,3i4 CEMEP

WYSZCZEGOLNIONY
W PODRECZNIKU

INSTALACJA ZGODNA
Z PODRECZNIKIEM

DEKLARACJA ZGODNOSCI EMC
JEST WAZNA DLA WYBRANEGO L

O

URZADZENIA E.D.

JESLI URZADZENIA ZOSTALY ZAINSTA-
DWANE POPRAWNIE TO DEKLARACJA
PRODUCENTA O ZGODNOSCI Z EMC JEST WA

¢

ZNAK CE i EMC MO ZE BYC STOSOWANY
DLA URZADZEN SSD JAKO OGOLNY STANDARD

'

GLOBALNE EMC

!

MOZE BYC KORZYSTNA

PN-EN50081-1(1992), PN-EN50081-2(1994) i

DO URZADZEN SSD

OZNA\{)WANIE CE | EMC NIE MOZE BYC STOS}WANE

PN-EN50082-1(1992) (i PN-EN50082-2(1992)).

ODPOWIEDZIALNOSC ZA ZAINSTALOWANIE URZADZENIA

CEMEP = Patrz rozdziat 12: "Certyfikacja serwonapedu ZGODNIE Z DYREKTYWA EMC PONOSZA,
PRODUCENT/MONTER/DOSTAWCA. DEKLARAGJA.
MOZE BYC UZYWANA JAKO PODSTAWA

POTWIERDZENIA ZGODNOSCI WYROBU Z EMC

Rysunek 12-2 Sposéb pogbowania przy nadaniu znaku "CE'
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Wydane
oswiadczenie
zgodndci z

dyrektywy
EMC kiedy

urzedzenie jesy

instalowane
jako
samodzielne.

Oswiadczenie
wydane dla
potwierdzenia
zgodndci z

dyrektywy
EMC kiedy

urzadzenie jesy

instalowane
jako czsé
skltadowa
wigkszego
systemu.

Certyfikaty
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EMC Directive

In accordance with the EEC Directive
89/336/EEC and amended by 92/31/EEC 3
93/68/EEC, Article 10 and Annex 1, (EMC
DIRECTIVE)

We Eurotherm Drives Limited, address ag
below, declare under our sole responsibilit
that the above Electronic Products when
installed and operated with reference to th
instructions in the Product Manual (provids
with each piece of equipment) is in accordal

standards:-
BSEN50081-2 (1994), BSEN50082-1#
(1998), BSEN50082-2# (1995) and
BSEN61800-3 (1996).

with the relevant clauses from the following

EC DECLARATIONS OF CONFORMITY
Date CE marked first applied: 07/04/99

Low Voltage Directive

In accordance with the EEC Directive
nd 73/23/EEC and amended by 93/68/EEC
Article 13 and Annex I, (LOW VOLTAGE
DIRECTIVE)
We Eurotherm Drives Limited, address a:

y below, declare under our sole responsibili
that the above Electronic Products whe
o installed and operated with reference to t
d instructions in the Product Manual
Lderovided with each piece of equipment), i
accordance with the following standard :
EN50178 (1998)

EMC Declaration

We Eurotherm Drives Limited, address 3
below, declare under our sole responsibilit
that the above Electronic Products when
installed and operated with reference to th
instructions in the Product Manual (provids
with each piece of equipment) is in accordal
with the relevant clauses from the followin
standards:-
BSEN50081-2 (1994), BSEN50082-1#
(1998), BSEN50082-2# (1995) and
BSEN61800-3 (1996).

MANUFACTURERS DECLARATIONS

Machinery Directive

S The above Electronic Products

Naped jest
oznakowany CE
na zgodnéc z
dyrektywy LVD
jesli urzadzenie
jest zgodnie
ainstalowane w
wymaganym
akresie nagrcia.

in

Urzadzenia
napdowe g

are components to be incorporated into
machinery and may not be operated alon
e The complete machinery or installation usi
d this equipment may only be put into servi
heden the safety considerations of the Direc
ol 89/392/EEC are fully adhered to.
Particular reference should be made to
EN60204-1 (Safety of Machinery - Electric
Equipment of Machines).
All instructions, warnings and safety
information of the Product Manual must b
adhered to.

y

stosowane w
instalacjach
Blektrycznych
aszyn.
{\a%/ydajemy
oswiadczenieze
napdy s zgodne
Z dyrektyva
maszynow i
moa by¢
stosowane jako
czesci sktadowe
maszyn.

/7

For information only

EUROTHERM DRIVES LIMITED
NEW COURTWICK LANE, LITTLEHAMPTON
TELEPHONE: +44(0)1903 737000

e

Dr Martin Payn Conformance Officer)

# Compliant with these immunity standards withoutcéed EMC filters

An Invensys Company
, WEST SUSSEX BN17 7RZ

FAX: +44(0)1903 737100
Registered Number: 1159876 England. Registered Office: Southdownview Way, Worthing, West Sussex BN14 8NN
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ZASTOSOWANIA

Porady techniczne odfime zastosowasy dostpny dzkki wydziatowi wsparcia technicznego,
jesli masz problem miesz skorzystaz pomocy technicznej. Patrz rozdziat 8: “Konselnaac
naprawy” tam znajdziesz adres OBRUSN.

e Zawsze stosuj przekaiki ze ztoconymi stykami, lub inne przystosowamepdacy przy
niskim piadzie (5mA).

Synchroniczne sterowanie silnikdw

Zastosowanie zsynchronizowanych osi silnikdw w tligfch rozwizaniach mee by bardzo
ekonomiczne, oferuje kontkomomenyu obrotowego wysaklynamile oraz kontra¢ pozycji
oraz praktycznie nie wymaga obstugi silnika.

Najbardziej popularnym typem silnkéw serwo ACsiniki z magnesami trwatymi.

W poréwnaniu z silnikami indukcyjnymi, silniki syhoniczne prcuj z predkoscia
synchronicza niezaleénie od obcizenia. Pedkos¢ synchroniczna jest zadawana przez
czestotliwos¢ zasilajca stojan. Wzbudzenie stojana jest kontrolowane psterowanie fag
wektora padu. Zastosowanie rezolwera w sgreniu zwrotnym umaliwia okreslenie pozycji
wirnika.

Stosowanie dtawikow zasilania (sieciowych)

Stosowanie dtawikow sieciowych do ograniczenidprzasilania serwona@éw nie jest
wymagane.

Diawiki moga by¢ stosowane w celu ograniczenia harmonicznych eduakcji padu zasilania
W czasie zajczenia zasilania lub w celu ochrony serwagthpprzed przegciami w sieci.

Stosownie stycznikow wyj sciowych

Stosowanie stycznikdéw nie jest zalecznéli jednak stosowanie stycznikéw na \giu
serwonapdu jest wymagane, zalecamy ograniczgstosowanie tylko do uktadow
bezpieczastwa, lub w ukladach gdzie mamy pewhige przed otwarciem i zamlggiem
stycznika nagd jest zatrzymany.

Stosowanie dtawikow silnikowych

Zastosowanie dtugich przewodéw do pmdenia silnika do 50m nie by przyczym wylaczen
awaryjnych od przekroczeniagolu. Przyczyn wytaczen jest dua pojemné¢ przewodow, ktéra
powoduje powstawanie impulséwapdiowych na wyjciu serwonagdu. Zastosowanie dtawika na
wyjsciu serwonagdu odseparuje dg pojemndé przewodu silnika

Diawki silnikowe mog by¢ stosowane w celu zgkszenia indukcyjn&i na wygciu, maze mie
to miejsce w przypadku zbyt malej indukcy§obsilnika.

Wiecej informacji otrzymasz w OBRUSN.
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Hamowanie dynamiczne

W uktadach pozycjonowania w czasie gwattownego ejarnia predkéci energia jest
oddawana do obwodu fredniego serwomapedu. Kondensatory obwodugaimiego mog
zmagazynowaniewielky ilos¢ energii. Nadmiar energii jest zamieniany na cigagomog
rezystora diej mocy podiczonego do uktadu gredniego.

Zalaczanie i wyhczanie rezystora hamowania jest zakeod poziomu nagtia w obwodzie
posrednim.

Obciazenie rezystora jest nadzorowane elektronicznie (HRIBDER &).

Chwilowe obcazenie (Pmax) oraz mocagjta (Pd) rezystora musi wystarcaezg dla wymaga
twojego uktadu naglowego.

Przykiad obliczenia rezystora hamowania

A obr/min Ruch
Dane Przykltadowe warto sc

Pre kgﬁ'ﬁ% algxi gtarue nl = 3000 RPM
Czas hamowania tbl = 0.1 sekundy
Czas cyklu T = 2.0 sekundy
Catkowita inercja J =0.0005 kgm?
Prad hamowania Ib =3.2A
Rezystancja silnika Rph = 3.6 Ohm

= Rezystancja przewodu| Rl = 0.3 Ohm
bl Lh' t[s]

Prad hamowania

KROK 1 : Obliczenie potrzebnej mocy hamowania
(szacunkowo — tadowanie kondensatordw, tarcie oraz straty mocy napedu sg pomijane)

Przyktad (wartosci patrz wyzej) Obliczenia
Pkin = 0.0055 * 0.0005 * 3000%/0.1 | Moc ruchu:
Pkin = 247W Pkin =0.0055 *J * n12/thl [W]
Pvmot = 3.22* (3.6 + 0.3) Straty silnika:
Pvmot = 40W Pvmot =Ib2* (Ri + RL) [W]
Pd=0.9*(247-40)*0.1/2 Moc ciggta:
Pd =9.3W Pd = 0.9 * (Pkin-Pvmot) *th1 /T [W]
Pmax = (1.8 * 247) - 40 Szczyt mocy:
Pmax = 405W Pmax = (1.8 * Pkin) - Pvmot [W]

Zastosowane skladniki:

J bezwtadnosc, inercja [kgm?]

nl predkosé przy starcie hamowania [obr/min]
tbl czas hamowania [s]

T czas cyklu [s]

Ib  prad hamowania [A]

Rph rezystancja silnika (miedzy zaciskami) [Q]
RL rezystancja przewodu silnika [Q]
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Zastosowania ] 3-3

KROK 2: Do okre $lenia je $li rezystor hamowania jest wymagany

Przyktad Obliczenia

Wybrany typ serwonapedu 631/004 Czy wymagany zewnetrzny rezystor
hamowania?

Dane nap edu z rozdziatu 11 Jesli wewnetrzny rezystor hamowania
Znamionowa moc strat; 8W jest niewystarczajacy to malezy
Maksymalna moc strat: 352W zastosowac zewnetrzny rezystor
Obliczenia z kroku 1 hamowania. Rezystor nalezy podtgczy¢

Moc ciagla: 9.3W do zaciskow DBR1, DBR2.

Moc maksymalna: 405W

Rezultat: Zewnetrzny rezystor
hamowania jest wymagany.
Patrz rozdziat 9: “Akcesoria”

WAZNE: Stosuj tylko rezystory przedstawione w rozdziale 9: “Akcesoria” ktére moga byc¢
stosowane z serwonapedem 631.

Okre Slenie napi ecia wyj sciowego
Zmiany napiecia w obwodzie gednim DC , ma wptyw na zakres nagia wegciowego i
jest okrédlana jak przedstawiono pami.
Efekt okrélenia naptcia ma wptyw na maksymadrpredkosé wyjsciows silnika.

Prad wyjsciowy (A)
12 : - ,
[ i
| ; 1-ph 50 Hz *
10 bemmme L | _| 1ph50Hz* 631/006

i 631/004.006
[}
| [}
: ' Limit dla pracy

8 [t i Ao 1 ciagtej >1 minuty
: i
| I

6 | —mmmmmmm Lo A
, i
1 I
[ i

. e ————— e
! !
' i

2 e - __ Lo 1o L
: 1 1-ph 50Hz * !
! ! 631/001.002 !

0 i i | !

0 20 40 60 80 100 [%]

Napiecie wyjsciowe (210/230V) w % bez obcigzenia
Zakres niskiego napiecia, naped nieaktywny

Okreélanie napi ecia wyj $ciowego serwonap edu
* Okresla redukcje w odniesieniu do 50Hz, w najbardziej niekorzystnych warunkach.
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] 3-4 Zastosowanie

Przyblizone wyliczenie napiecia w§giowego silnika dla oki&onej prdkosci (powyzej 3000 obr/min)
Ukl =1,2(EMC*n/1000 + I* (Rph + RL) (V)

gdzie:

UKI
EMF
Rph
RL

|

Wymagane nagtie silnika (V rms)

EMF silnika (V rms)/1000 obr/min
Rezystancja silnika (poeizy zaciskami) @)
Rezystancja przewoduQJ

Prad silnika (A rms)
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Bloki funkcjonalne ] 4-]

BLOKI FUNKCJONALNE

Limit pradu
A . Nadz6r
Proces zadawania Predkosc+ Pr(Tdkosc- Petla predkosci
B+ Nsoll _B_@ ESSSSISSSY
Przetwornik A/BE> B B B | v
Wejscie analogowe Nsoll _J
Wymagana predkosé 1Qsoll
Wymagany prad
IQsoll SELV lIzolacja
d AR T T ey
Wymagany pra N VDE 0884 VDE 0160 / EN50178
N
PWM N SILNIK
IVE> Petlapradowa ; I 1 6'|> * Q& |'>6 ‘I l; @ mi
B e W IGBT @
IW B> B B M3
—B—I S\ v <IJ <]J
Kat %\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\ v
S Wewnetrzny rezystor hamowania
§ | L DBR1
\
N DBR2
\
Y +ucesh) DC BUS
N ~—
o _élr <] Fr F<tAc
<{ Dbcibc amu eii DC / AC (opcia)
IGBT T —.—
| Soft start | < <1~ AC
Zasilacz wewnetrzny I
N ovp <
RN
_ Nastawa parametréw
Przetwornik rezolwer/cyfra Sprzezenie od predkosci
B sin | PoS
Sinus ‘ B Cyfrowe | . Kat __ o~ | Wymagana
Rezolwer B cos/ 14bit Przetwarzanie N Pozycja
Cosinus s Predkos¢
Petla pozyciji
PTC/NTC—4—H>— Czujnik temperatury silnika
Odbiornik
Jur Sterownik
N | ] BUS <—
X40/41] — j— @ RAM
<+ Tryb prac
<] ybpracy Flash Eprom
Drajwer Sterownik 1/O EEprom
Obstuga
122 [rom | >
RS232 fiZ A |< fiZ A |<
I~k _
X20/2 B Sterownik CAN
CAN H/*
4 OPTO Wejécia 2 OPTO Wyjécia—
0V PLC 24V PLC

X10
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