Rozdział 5  Działanie


Pracą falowników serii 601 można sterować jedną z trzech metod:


	1.	Lokalnie przy użyciu pulpitu operatorskiego przyłączonego do falownika. 


	2. 	Zdalnie poprzez wejścia cyfrowe i analogowe na zaciskach sterowniczych.


	3.	Zdalnie przy użyciu łącza szeregowego i wkładki Technology Box.


Na wyświetlaczu parametry których wartości może zmieniać użytkownik mają tytuły od P1 do P15 (patrz  Tabela  5.1), stan falownika opisany jest przy użyciu skrótów (Tabela 5.2), a parametry diagnostyczne oznaczone są  D1-D3 (Tabela 5.3).


Dostarczony przez producenta falownik typu 601 skonfigurowany jest zgodnie z wymaganiami większości zastosowań. Zdarza się jednak że zmiana wartości niektórych parametrów jest konieczna (patrz Rozdział 1).


Wartość parametrów: Częstotliwość Bazowa (Base Frequency) (P7), i  (P11-P15) nie może być zmieniona w czasie pracy falownika. Wartość żadnego parametru  (P1-P15) nie może być zmieniona gdy falownik sterowany jest lokalnie.


parametry których wartość można zmieniać


Tytuł�
Nazwa�
Opis�
Zakres�
Wartość fabryczna�
�
P1�
Prędkość Minimalna


(Prędk. progr.1)�
(Minimum speed) Prędkość przy zerowej nastawie prędkości jeśli nie jest ograniczone przez P2�
0 - 240 Hz�
0Hz�
�
P2�
Prędkość Maksymalna


(Prędk. progr 4)�
(Maximum speed) 


Prędkość przy maksymalnej nastawie prędkości�
0 - 240 Hz�
50/60Hz�
�
P3�
Czas rozruchu


(Ramp Up Time)�
Czas wzrostu prędkości od zerowej do Prędkości Maksymalnej�
0.1 - 999s�
10s�
�
P4�
Czas hamowania


(Ramp down time)�
Czas obniżania prędkości od Prędkości maksymalnej do prędkości zerowej�
0.1 - 999s�
10s�
�
P5�
Ograniczenie  prądu


(Current limits)�
Ograniczenie prądu wyjściowego w procentach wartości nominalnej falownika  Falownik 601 będzie   automatycznie redukował częstotliwość wyjściową aby utrzymać się w ograniczeniu


�
50 - 150 %�
100 %�
�
P6�
Forsowanie napięciem (Voltage Boost)�
(Opisany poniżej)�
0 - 25 %�
5 %�
�
P7�
Częstotl. bazowa (Base Frequency)�
Czeęstotliwość przy której


napięcie wyjść. jest najwyższe�
30 - 240 Hz�
50/60Hz


(patrz 3-1)�
�
p8


�
Jog Speed 


lub


(Prędk. progr. 2)


�
Prędkość przy podaniu sygnału  24V na zacisk sterowniczy 9 �
0 - 240 Hz�
10Hz�
�
Tytuł�
Nazwa�
Opis�
Zakres�
Wartość fabryczna�
�
P9�
Prędkość progr. 3 (Preset Speed 3)�
Prędkość pracy  gdy  P13 = 2, oraz na zacisku 8 brak sygnału


a na zacisku 9 sygnał 24V�
0 - 240 Hz�
25Hz�
�
P10�
Hasło 


(Password)�
Hasło blokuje możliwość zmiany wartości parametrów


przed obcymi.  Dla wartości  P10 niezerowej konieczne będzie wprowadzenie ostatnio zapamiętanej prędkości dla umożliwienia zmian.�
0 - 999�
0�
�
P11�
Sposób zatrzymania (Stopping Mode)�
(Opisany poniżej)�
0 = Ramp


1 = Coast


2 = Injection


�
0�
�
P12�
Kształt krzywej U/F


(V/F Shape)�
(Opisany poniżej)�
0 = Liniowa


1 = Wykładnicza


       (pompowa)


�
0�
�
P13�
Wybór źródła nastawy prędkości (Setpoint Select)�
Metoda programowania źródła podana w Tabeli 4.2�
0 = 0 - 10V


1 = 4 - 20mA


2 = Prędk. progr


.�
0�
�
P14�
Wybór wyjść cyfrowych 


(Digital Output Select)�
(Opisany poniżej)�
0 = Healthy


1 = Running


2 = Min Speed


3 = At Speed


�
0�
�
P15�
Tryb kopiowania Parametrów


(Parameter Copying Mode)�
(Opisany poniżej)�
0 = Normal


1 =Czytaj zewnętrz


2 = Pisz  na        


      zewnątrz


�
0�
�
Tabela 5.1


�
P6 Forsowanie napięciem (Voltage Boost)


Parametr używany do właściwego magnesowania silnika przy niskich obrotach. Forsowanie napięciem pozwala na uzyskanie wyższego momentu rozruchowego przy obciążeniach ciernych. Zwiększanie wartości parametru  ( VOLTAGE BOOST) zwiększa  napięcie na silniku  ponad wartość określoną funkcją U/F w obszarze niskich prędkości.





� OSADŹ MSDraw  ���





P11 Sposób zatrzymania (Stopping Mode)


Możliwe są trzy sposoby zatrzymywania silnika prze falowniki serii 601:


Wg. Krzywej


(RAMP)	�
Prędkość silnika zmniejszana jest do zera z opóźnieniem wynikającym z wartości ustalonej parametrem (P4)   CZAS HAMOWANIA (RAMP DOWN TIME)  2 sekundowy impuls prądowy na końcu.�
�
COAST�
Silnik dobiega swobodnie do zatrzymania.�
�
INJECTION�
Po komendzie stop napięcie jest gwałtownie redukowane przy stałej częstotliwości. Następnie prąd hamujący niskiej częstotliwości hamuje silnik do małej prędkości. Następnie  impuls stałoprądowy zatrzymuje silnik całkowicie. Prąd hamujący ograniczony jest parametrem  (P5) OGRANICZENIE PRĄDOWE  CURRENT LIMIT.�
�
�
P12 Kształt Krzywej U/F ( V/F Shape)


Parametr pozwala na wybranie jednej z dwóch zależności między napięciem, a częstotliwością. 


� OSADŹ MSDraw  ���


Liniowa �
Wybór charakterystyki liniowej funkcji U/F do Prędkości Bazowej (BASE FREQUENCY).�
�
Wykładnicza


(pompowa)�
Wybór charakterystyki wykładniczej funkcji U/F do Prędkości Bazowej (BASE FREQUENCY. Odpowiada to obciążeniu właściwemu dla pomp i wentylatorów.�
�
P14  Wybór wyjścia cyfrowego (Digital Output Select)


Wartość�
Nazwa �
Opis�
�
0�
Sprawny/Niesprawny


(Healthy/Unhealthy)�
Brak sygnału na zacisku 10 bez stanów alarmowych.�
�
1�
Pracuje/ nie pracuje (Running/Not running)�
Brak sygnału na zacisku 10 gdy silnik pracuje.�
�
2�
Przy prędkości minim/ Ponad prędkością minimalną �
Brak sygnału na zacisku 10 gdy częstotliwość wyjściowa jest równa lub niższa niż minimalna ustalona parametrem  P1.�
�
3�
Przy prędkości/


Poniżej prędkości�
Brak sygnału na zacisku 10 gdy częstotliwość wyjściowa obszarze  (0.0015 x Max Speed (P2)) nastawy prędkości.�
�
P15 Tryb kopiowania parametrów (Parameter Copying Mode)


Przy pierwszym wejściu do parametru jego wartość jest zerowa.


Wybierając tryb 1 (przez naciśnięcie  � OSADŹ MSDraw  ��� podczas trzymania � OSADŹ MSDraw  ��� ) spowodujemy skopiowanie konfiguracji  falownika 601  z  kompatybilnego urządzenia zewnętrznego.


Wybierając tryb 2 (przez dwukrotne naciśnięcie � OSADŹ MSDraw  ���  i naciśnięcie � OSADŹ MSDraw  ���  )spowoduje  skopiowanie konfiguracji falownika 601 do  kompatybilnego urządzenie zewnętrznego.


Jeżeli kopiowanie zakończy się sukcesem wyświetlona zostanie ponownie wartość 0. Jeśli nie, wyświetlony zostanie komunikat błędu  “Err”.


Stan falownika


Tytuł�
Opis�
Możliwa przyczyna�
�
� OSADŹ MSDraw  ����
Falownik sprawny bez alarmów (READY / HEALTHY).�
�
�
Oc�
Przekroczenie prądu


(OVERCURRENT).


Prąd falownika przekroczył 22A.�
Czas rozruchu (Ramp Up) za krótki dla bezwładności obciążenia lub/i  mocy falow


Czas hamowania (Ramp Down) za krótki


Udarowo przyłożone obciążenie.


Zwarcie międzyfazowe


Zwarcie między fazą a ziemią.


Kable silnika zbyt długie lub za dużo silników równolegle pracujących.


Forsowanie prądem (Voltage Boost) ustawione za wysoko.�
�
 ou�
Napięcie za wysokie (OVERVOLTAGE).  Napięcie na szynach stałoprądowych pond  410 V �
Napięcie zasilające zbyt wysokie.


Czas hamowania(Ramp Down) zbyt krótki dla bezwładności obciążenia i mocy.�
�
 � OSADŹ MSDraw  ����
Przeciążenie IxT (I x t OVERLOAD)  Zakumulowane przeciążenie 150% prądu przez 30s.�
Za duże obciążenie.


Forsowanie napięciem za wysokie.�
�
 � OSADŹ MSDraw  ����
Utknięcie (STALL).  Przekroczenie ograniczenia prądu przez ponad 200s.�
Za duże obciążenie.


Forsowanie napięciem za wysokie.�
�
 � OSADŹ MSDraw  ����
Przekroczenie temperatury.  Temperatura radiatora ponad 100o C.�
Za wysoka temperatura otoczenia.


Słaba wentylacja.�
�
� OSADŹ MSDraw  ����
Błąd zachowanie parametrów do pamięci EEPROM.�
Urządzenie zewnętrzne niekompatybilne.


Zanik zasilania podczas zapamiętywania.�
�
 cl�
Awaria pętli prądowej (CURRENT LOOP LOSS).�
Prąd niższy niż 1mA przy sterowaniu pętlą prądową 4-20mA.�
�
pas�
Hasło (PASSWORD).�
Wprowadź właściwe hasło.�
�
---�
Hasło niewłaściwe (PASSWORD INCORRECT). �
Wprowadzone hasło inne niż zapamiętane.�
�
loc�
LOCAL. Lokalny tryb sterowania�
(Opisany poniżej)�
�
� OSADŹ MSDraw  ����
RESET.  Powrót do nastaw fabrycznych�
(Opisany poniżej)�
�
Tabela  5.2 


Kiedy nastąpi zatrzymanie falownika wyświetlany jest błyskająco  komunikat stanu  zgodnie z Tabelą  5.2.  Po usunięciu rozkazu Start ( RUN) błyskanie ustaje i stan alarmowy jest usuwany.  Powoduje to usunięcie sygnału  z zacisku 10 jeżeli wartość parametru P14 = 0 ( Healthy/Unhealthy ). W takim stanie ponownie może być podany rozkaz Start (RUN)  a sytuacja alarmowa nie będzie sygnalizowana jeżeli falownik będzie pracował normalnie.


Powrót do nastaw fabrycznych


Możliwy jest powrót do fabrycznych nastaw parametrów  przez przytrzymanie przycisków � OSADŹ MSDraw  ��� � OSADŹ MSDraw  ��� naciśniętych równocześnie podczas włączania zasilania. Powrót potwierdzony zostanie skrótem � OSADŹ MSDraw  ��� .


DIAGNOSTyka


Tytuł�
Opis�
�
� OSADŹ MSDraw  ����
CZĘSTOTLIWOŚĆ, wartość chwilowej częstotliwości wyjściowej w Hz.�
�
� OSADŹ MSDraw  ����
NASTAWA PRĘDKOŚCI, wartość zadanej częstotliwości w Hz.�
�
� OSADŹ MSDraw  ����
OBCIĄŻENIE, prąd falownika w  %  prądu nominalnego falownika 601 .�
�
Tabela 5.3


wybór lokalnego trybu sterowania


Aby wybrać lokalny tryb sterowania nacisnąć � OSADŹ MSDraw  ��� � OSADŹ MSDraw  ��� równocześnie gdy falownik jest zatrzymany i na poziomie stanu. Na wyświetlaczu zaczyna się wyświetlanie po literze skrótu: loc. Kiedy  cały wyraz zostanie wyświetlony i zacznie błyskać zwolnić oba przyciski � OSADŹ MSDraw  ��� � OSADŹ MSDraw  ���. W przeciwnym przypadku falownik przejdzie  z powrotem do trybu sterowania zdalnego (Remote) i pojawi się komunikat:  rdy.  


Po zainicjowaniu trybu lokalnego sterowania na wyświetlaczu pojawia się wartość lokalnej nastawy prędkości, która może być zwiększana przyciskiem � OSADŹ MSDraw  ��� lub zmniejszana przyciskiem  � OSADŹ MSDraw  ���.  Do uruchomienia falownika w trybie sterowania lokalnego używa się przycisku � OSADŹ MSDraw  ��� (zielonego). Zatrzymanie falownika następuje po naciśnięciu przycisku � OSADŹ MSDraw  ��� (czerwony).  Gdy falownik jest zatrzymany naciśnięcie przycisku � OSADŹ MSDraw  ��� pozwala na odczytanie zadanego kierunku pracy silnika. Kierunek może być zmieniony przez naciśnięcie przycisku   � OSADŹ MSDraw  ��� i równocześnie przycisku  � OSADŹ MSDraw  ��� dla pracy do przodu (komunikat: � OSADŹ MSDraw  ���  - forward) lub przycisku � OSADŹ MSDraw  ��� dla pracy do tyłu (komunikat � OSADŹ MSDraw  ���- reverse).
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