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Montaż  elektryczny


Przed montażem i uruchomieniem przeczytać informację o bezpieczeństwie znajdującą się na pierwszych stronach niniejszego dokumentu.





WYTYCZNE odnośnie okablowania


Falowniki serii 601 zbudowane są zgodnie z wymaganiami Dyrektywy Wspólnoty Europejskiej  89/336/EEC on dotyczącej kompatybilności elektromagnetycznej (EMC).  W szczególności po zamontowaniu w szafie spełniają one normy wyszczególnione w Tabeli 2.2. dotyczące emisji i odporności na zakłócenia.


Jednak aby wykluczyć interferencję elektromagnetyczną z innymi urządzeniami należy przestrzegać wymienionych poniżej zasad przy projektowaniu i montażu okablowania. 


Użycie zacisków sprężynowych


W celu zamocowania przewodów do listwy zaciskowej należy (patrz Rys. 4-1):


Usuń pokrywę zacisków jak na Rys. 4.2.


Włóż płaski śrubokręt (rozmiar 3.5 mm max.) w najmniejszy otwór.


Podważyć metalowy element śrubokrętem trzymając go silnie w otworze.  Szczęki zacisku zostaną otwarte.


Włożyć odizolowany (5mm) koniec przewodu lub końcówkę zaciskową miedzy szczęki.


Usunąć śrubokręt z otworu. Sprężyna obciążająca szczęki zapewnia siłę odpowiednią dla prawidłowego połączenia.�
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Rys. 4.1�
�
Kable sterownicze


Kable sterownicze winny być ułożone oddzielnie od kabli obwodów mocy.  W celu ograniczenia emisji do poziomu wymaganego przez normę EN50081-2 Falownik należy zamontować wewnątrz szafy. Kable sterownicze muszą być ekranowane poza szafą. Ekran  należy podłączyć do zacisku uziemiającego PE falownika. Ekranu na drugim końcu kabla nie może być łączony (patrz Rys. 4.3).
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Rys.  4.2


Okablowanie silnika


Kabel łączący falownik z silnikiem powinien być ekranowany. Ekran należy połączyć z obudową silnika oraz zaciśnięty obejmą uziemiającą w falowniku (PE). Przewód ochronny należy połączyć z zaciskiem uziemiajacym silnika i zaciskiem uziemiającym falownika. Tam gdzie konieczne jest przerwanie ciągłości ekranu, jego części należy połączyć najkrótszą drogą.


Kable silnika muszą być odseparowane od wszystkich innych kabli i nie powinny być prowadzone w tych samych kanałach. Zalecana metoda montażu ekranu kabla silnika przedstawia poniższy rysunek. 
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Rys. 4.3


Okablowanie siłowe (zasilanie i silnik)


Usunąć pokrywę zacisków (Rys. 4.2). Typowego połączenia należy dokonać zgodnie z Rys. 4.3. 


Eurotherm Drives nie zaleca użycia  RCDs.  





 Falowniki  601 wyposażone w filtry muszą być trwale uziemione przy pomocy dwóch niezależnych przewodów uziemiających (Rys. 4.3). Wynika to z obecności prądów upływowych charakterystycznych dla urządzeń z filtrami RFI.


Falowniki serii 601 można stosować w obwodach mogących dostarczyć nie więcej niż  5000 A (rms). Obwody zasilające powinny być zabezpieczone przez odpowiednie bezpieczniki lub odłączniki o parametrach wymienionych w poniższej tabeli.


W instalacjach zgodnych z UL musi być zastosowane urządzenie chroniące silnik.  


Używaj tylko kabli miedzianych o odporności temperaturowej 60(C. Pole przekroju 1.5 - 2.5 mm stosowane jest we wszystkich wielkościach falowników. Przewody należy odizolować na długości 5 - 6 mm. Zalecane przekroje kabli zestawiono w poniższej Tabeli.


Zasilanie�
Kod produktu�
Bezpiecznik lub odłącznik�
Minimalny przekrój kabla�
Kabel sterowniczy�
�
1 faza�
601 /003/ 230/...�
10 A�
1.5 mm2�
0.08 - 2.5mm2 �
�
220-240�
601 /005/ 230/...�
�
�
�
�
V�
601 /007/230/...�
�
�
�
�
�
601 /011/230/...�
20 A�
1.5 mm2�
0.08 - 2.5mm2 �
�
�
601 /015/ 230/...�
�
�
�
�
Tabela 4.1


Kable sterownicze


Wszystkie zaciski sterownicze i sygnałowe są podwójnie izolowane.  Należy stosować kable przeznaczone dla najwyższych napięć stosowanych w systemie.


Usunąć pokrywę zacisków (patrz rys. 4.2).  Obróć przycisk kabla, ułóż kabel w prawej części komory i przyłącz przewody do zacisków. Obróć przycisk kabla z powrotem aby unieruchomić kabel.


Rys. 4.4 pokazuje typowe połączenia kabli sterowniczych wymagane do pracy falownika jako prostego regulowanego falownika.
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Rys. 4.4


To który zacisk używany jest do sterowania prędkością silnika zależy od wartości Parametru P13 Wybór nastawy prędkości (Setpoint Select) zgodnie z poniższą Tabelą 4.2.:


Parametr 13�
Zacisk sterowniczy 8�
Zacisk sterowniczy 9�
Źródło nastawy prędkości�
�
0�
0V�
0V�
Zacisk sterowniczy 2 (0-10V) - do przodu�
�
�
0V�
24V�
Prędkość Jog (ustalana przez Parametr P8) - do przodu�
�
�
24V�
0V�
Zacisk sterowniczy 2 (0-10V) - do tyłu�
�
�
24V�
24V�
Prędkość Jog (ustalana przez Parametr  P8)- do tyłu�
�
1�
0V�
0V�
Zacisk sterowniczy 3 (4-20mA) -do przodu�
�
�
0V�
24V�
Prędkość Jog  (ustalana przez Parametr P8) - do przodu�
�
�
24V�
0V�
Zacisk sterowniczy 3 (4-20mA) - do tyłu�
�
�
24V�
24V�
Prędkość Jog  (ustalana przez Parametr P8)- do tyłu�
�
2�
0V�
0V�
Prędkość prog. 1 (ustalana przez Parametr P1)�
�
�
24V�
0V�
Prędkość prog. 2 (ustalana przez Parametr P8)�
�
�
0V�
24V�
Prędkość prog. 3 (ustalana przez Parametr P9)�
�
�
24V�
24V�
Prędkość prog. 4 (ustalana przez Parametr P2)�
�
Tabela 4.2
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