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PROGRAMOWANIE PRACY FALOWNIKA

Zmiany nastaw

Falownik mana oprogramowyw&azgodnie z wtasnymi, nietypowymi potrzebami.

Wytworca dostarcza falowniki z typowymi ustawienigmacros), ktére ska do pierwszego
rozruchu, po czym jumazna oprogramowywaurzadzenie samemu. Czyn§iota mae si
ograniczy jedynie do wprowadzenia wafto poszczegoblnych nastaw albo zmianami w
algorytmach, polegagymi na dodaniu lub usuggiu jakieg funkcji lub nawet ptli zastanego,
fabrycznego algorytmu.

Each macro instantly recalls a pre-programmed fsd¢fault parameters when it is loaded.

Refer to Chapter 15: “Application Macros” for fuethinformation.

Programowanie z wykorzystaniem gotowych blokéw
funkcyjnych

Programowanie z wykorzystaniem schematu blokowéawia kontrot catego algorytmu i pozwala
unikna¢ wielu bkdow. Na kacu rozdzialu zamieszczono schemat blokéw funkeyinyech wzajemnych
pofaczen w wersji fabryczne;.

Procesy wykonywane przez makearsprezentowane przez odpowiednie schematy blokskiedajce
si¢ z blokéw funkcjonalnych i pgtzei:

» Kazdy blok obejmuje nastawy wymagane do ustawierdaegdtowych parametréw procesu. Czasami
dla ustawienia parametréw procesu mplekonfigurowd wiecej blokéw, np. dla mn@nia wejé
cyfrowych.

» Programowe patzenia shiaa do kczenia blokdw funkcyjnych. Kale takie paiczenie przesyta wargé
wyjsciowg parametru na wéjie innego (lub tego samego) bloku funkcyjnego.

Modyfikacja schematu blokowego

Tryb konfiguracji | parametryzacji
Wystepuja dwa tryby operacji na blokach :
Parameterisatiorand @nfigurationmodes.

Komendy ENABLE CONFIG i DISABLE CONFIG , znajdige st w menu SYSTEM na
poziomie 1, 8 uzywane do przakzania mgdzy tymi trybami.

Tryb parametryzacji

W trybie ‘parameterisation’ mesz zmienié@wartasci parametréw. Falownik mie pracowa
lub maze by zatrzymany. Niektdre parametry mad®¢ zmieniane gdy falownik jest

zatrzymany. Nie mana zmienid wewrgtrznych poczei falownika w tym trybie.

Tryb konfiguracji
W trybie konfiguracji ména modyfikowa wewretrzne podczenia mgdzy blokami. Mana take
zmienia wartas¢ parametrow tak jak powngj. Tryb ten jest sygnalizowany jednoczesnym
miganiem wszystkich diéd w panelu operatorskimofaik musi by zatrzymany.

Tworzenie i usuwanie pot aczen w trybie konfiguracji
Pokczenia mgdzy blokami mog by¢ dodawane, kasowane, przestawiane w trybie korsugur Jest
dostpnych 50 palczey, kazde posiada swoj numer identyfikacyjny(“link” numePohczenie
powstaje przez podankeddia sygnatu i miejsca przeznaczenia. $¥ig z blokéw funkcjonalnych nie
sa aktualizowane w tym trybie.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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Zasady programowania
Stouj ponksze zasady przy programowaniu:
Tryb parametryzacji

*  Wyjsciowe parametry blokéw funkcyjnych nie miplgy¢ zmieniane (poniewasa one
wynikiem dziatania bloku)

«  Wejsciowe parametry blokéw funkcyjnych bime swoj wartas¢ z pohczen z innymi
blokami nie mog by¢ zmieniane.

Tryb konfiguracji
e Etykieta miejsca przeznaczenia qgg#enia

musi by ustawiona na parametr Feedback Link
wejsciowy (jedno padczenie na parametr BLOCK
wejsciowy).
. . . . BLOCK
« Etykietazrédta pohczenia musi by

ustawiona na dowolny parametr. —
Parametr fia i wyjsci ¢

Pa try weia i wyjscia mog, by¢ — clock 18
zrodtami sygnatu.

«  Pohczenie robimy nie aktywne ustawe; 18 ’ [99] :
“przeznaczenie” i Zrodto” na zero. B U RRRURRRUURRROURROS:

+  Ustawienie etykietyrodta sygnatu Figure 6-0 Quick Link Information:
ujemnej (np. 18 wpisano -18) wymusza -18.. (-) - [99]

traktowanie priorytetowo takiego pekenia.

Zasady wykonawcze
Schemat blokowy jest uzupetniany co 20ms, z indyaidy kontrok bloku wykonywan co
2ms. Przed wykonaniem oparacji amanych z blokiem,swykonywane wszystkie pgtzenia
zwiazane z tym blokiem w skutek podania nowych wanitavejsciowych bloku. Na podstawie
nowych wefciowych parametréwasotrzymywane nowe wygiowe parametry.

e The output value transferred by a link on execuisociamped to be between the maximum
and minimum value for its destination input paramet

« Ifalinks’ source and destination parameters fdifferent decimal point positions, there is
no automatic adjustment. Use a VALUE FUNCTION fumetblock to modify the input
into the correct destination format. Refer to talé below for the result of linking different
parameters types.

Source Value Source Destination Destination Value

(the input) Format Format (the result)

100.00 XXX XX XXXX.X 1000.0

100.00 XXX XX X XXXX 1.0000

TRUE Boolean XXX XX 0.01

FALSE Boolean XXX XX 0.00

0.01 XXX XX Boolean TRUE

0.00 XXX XX Boolean FALSE

LOCAL ONLY (1) Enumerated | XXX.XX 0.01

0.02 XXX XX Enumerated REMOTE ONLY (2)
Note that (2) will not always return
Remote Only

Table 6-1 Execution Rules

BTT Automatyka Sp. z 0.0.



Note:
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Check the source and destination formats from the Function Block diagrams and/or
Chapter 10: “Parameter Specification Tables” because the Operator Station displays
some parameters with the least significant digit suppressed.

Zapisanie twioch zmian
If parameter values or links have been modified aracro has been loaded, the new settings
must be saved. The Inverter will then retain the settings during power-down. Refer to
Chapter 5: “The Operator Station” - Saving Your Agpgtion.

Zrozumienie opisu blokéw funkcyjnych

Note:

MMI Menu Map
1 |SETUP PARAMETERSl

2 |FUNCTION BLOCKS |

3 |INPUTS&OUTPUTS |

4 |ANALOG INPUT |

4 |ANALOG INPUT 1

4 |ANALOG INPUT 2

| AIN 2 SCALE

| AIN 2 OFFSET

| AIN2TYPE

| AIN 2 BREAK ENBL
| AIN 2 BREAK VAL
| AIN 2 BREAK

| AIN 2 VALUE

Falownik serii 584SV

Ponkej opisane bloki Output Parameter Instance Name
funkcyjne zawieraj Name

niekedne informacje

potrzebne do - Default Value ANALOG INPUT 1

programowania .Dla \BREAK [18] L FALSE
wszystkich blokow \ VALUE [ 16]-0.00%
przyjmujmy jako domginy 100.00% — [ 14] SCALE -

falownik 0 mocy 0.75kW i 0.00% - [ 15] OFFSET =

zasilaniu 400V. 0.+10V 4 [13] TYPE - Default Value
Po lewej stronie blokuas FALSE - [ 12] BREAK ENABLE -

parametry We"piowe, po 0.00% — [17] BREAK VALUE -

prawej wyfciowe. /‘ '\

Input Parameter
Tag Number Name

Figure 6-1 Function Block Parameter Information

Instance Name Nazwa bloku funkcyjnego

Default Value Ustawienia domysine

Input/Output Nazwa w programie ConfigEd Lite

Parameter Name

Tag Number Jednoznaczna etykieta wykorzstywana w tworzeniu potgczen

@ Parametry oznaczone“*” zalezg od wyboru kraju(napiecie i czestotliwos¢)

. Wiecej w rozdziale 2: “Understanding the Product Code” and “Product-
Related Default Values”.

5 Parametry oznaczone “**” zalezg od overall “power build “ zwigzanym z
wyborem kraju (napiecie i czestotliwos¢). Rozdziat 2: “Understanding the
Product Code” and “Product -Related Defaualt Values”

Decimal Places (dp) - some internally-held parameters with two decimal places are only
displayed with one decimal place. These parameters are indicated in the Parameter
Descriptions tables. The Range parameter shows the hidden character as “h”, i.e.
xxx.xh.

Mapy menu
Opis tego bloku zawiera ‘szybkie’ menu pokazym poziomy menu i tytuty w celu ich szbkiego
znalezienia.

Mapy menu g widoczne gdy jest wybrany poziom Advanced view.

Where there is more than one sub-menu, i.e. ANALURBUT as illustrated, the parameters
shown will be for the last sub-menu. In many caiesse parameters will reflect the name and
number of the last sub-menu.

Because of this intuitive naming of parametersciiis designed to make using the Operator
Station easier, MMI parameter names may vary $lidiam Function Block names.

BTT Automatyka Sp. z 0.0.



6-4 Programowanie pracy falownika

Hexadecymalna reprezentacjawyt aczen
Paramertry ACTIVE TRIPS, WARNINGS, DISABLED TRIPBRIGGERS 1 i TRIGGERS 2
uzywaja czterocyfrowego kodu szesnastkowego do identgfikdywidualnych wyzwol@.
Kazde wyzwolenie posiada swoj jednoznaczny numer.

Trip Trip Code

Digit 4 Digit 3 Digit 2 Digit 1
LINK OVERVOLTS 1
LINK UNDERVOLT
OVERCURRENT
HEATSINK TEMP
EXTERNAL TRIP
INPUT 1 BREAK
INPUT 2 BREAK
MOTOR STALLED
I*T TRIP

BRAKE 2
RESISTOR

11 BRAKE SWITCH
12 OP STATION 8
13 LOST COMMS
14 Not used
15 Not used
16 Not used

(oo ]l IR =N I \V)

[ |IN]|PF

Ol N[ojlo|~h|W|IN]|F

[EnY
o

(B IN|F

Paramertry ACTIVE TRIPS+, WARNINGS+, DISABLED TRIRSTRIGGERS+ 1 i
TRIGGERS +2 vywaja czterocyfrowego kodu szesnastkowego do identyfiikaywidualnych
wyzwolen. Kazde wyzwolenie posiada swoj jednoznaczny numer.

Trip Trip Code
Digit 4 Digit 3 Digit 2 Digit 1
17 MOTOR TEMP 1
18 CURRENT LIMIT
19 SHORT CIRCUIT
20 24V FAILURE

21 LOW SPEED | 1

(ool BN I \V}

Jezli wystapi wiecej wyzwolenie w tym samym czasie to ich kodydedawane w celu
otrzymania wartéci do wyswitlenia. Dla tych liczb, wartiei pomidzy 10 i 15 g wyswitlane
jako litery od Ado F

Na przyktad, jeeli parametr ACTIVE TRIPS je€t1A8

to jest to reprezentowane jako “1” na pozycji 3, '8 D UL Display
“2" na pozycji 2, (8+2 = 10, wiwitlane jako A), “8" na 12 g‘
pozycji 1. Ta sytuacja oznacza aktywne wyzwolenia 12 C
I*T TRIP, MOTOR STALLED, INPUT 1 BREAK i 13 D
HEATSINK TEMP, (nie realna sytuacja). 14 E
15 F

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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Konfiguracja Blokow Funkcyjnych

Opisy poszczegolnych blokéw stozone w kolejnéci alfabetycznej. Konfiguraciji wszystkich
blokéw dokonuje siw Menu na poziomie 2 w katalogu FUNCTION BLOCKS.

Note: Pamietaj o poprawnym wyborze , Parameterisation lub Configuration, podczas edyciji.
Wiecej informacjiw “ ", strona 6-1. Musisz zaznaczyc Advanced view level w
katalogu MENU na poziomie 1 aby wej$¢ do katalogu FUNCTION BLOCKS na poziomie

2.

Function Block Page Function Block Page
ANALOG DIGIN 6-6 OPERATOR MENU 6-42
ANALOG INPUT 6-7 OP STATION 6-43
ANALOG OUTPUT 6-10 PASSWORD 6-45
AUTO RESTART 6-12 PATTERN GEN 6-46
AUTOTUNE 6-14 PID 6-47
BRAKE CONTROL 6-15 PRESET 6-49
COMMS CONTROL 6-16 RAISE/LOWER 6-51
CURRENT FEEDBACK 6-17 REFERENCE 6-52
CURRENT LIMIT 6-19 SEQUENCING LOGIC 6-54
CUSTOM SCREEN 6-20 SETPOINT SCALE 6-56
DEMULTIPLEXER 6-22 SKIP FREQUENCIES 6-57
DIGITAL INPUT 6-23 SLEW RATE LIMIT 6-59
DIGITAL OUTPUT 6-24 SLIP COMP 6-60
DYNAMIC BRAKING 6-25 STABILISATION 6-61
ENCODER 6-26 STALL TRIP 6-62
FLUXING 6-27 STOP 6-63
FLYCATCHING 6-29 SYSTEM PORT (P3) 6-64
INJ BRAKING 6-31 SYSTEM RAMP 6-65
I/O TRIPS 6-32 TEC OPTION 6-67
I*t TRIP 6-33 TRIPS HISTORY 6-68
JOG 6-34 TRIPS STATUS 6-69
LOCAL CONTROL 6-35 UNDERLAP COMP 6-71
LOGIC FUNCTION 6-36 VALUE FUNCT 6-72
MINIMUM SPEED 6-40 VECTOR FLUXING 6-79
MULTIPLEXER 6-41 VOLTAGE CONTROL 6-80

ZERO SPEED 6-81

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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ANALOG DIGIN

MMI Menu Map Blok ten umaliwia wejsciowemu sygnatowi analogowemu aby byt on wykorazygtako cyfrowy
1 [seTup PARAMETERS || SYINat wejciowy.

2 |FUNCTION BLOCKS | ANALOG DIGIN 1 ANALOG DIGIN 2
VALUE [90] |- FALSE VALUE [95] |- FALSE
3 |'NPUT3&OUTPUT3 | FALSE — [89] INVERT - FALSE — [94] INVERT -
4 |anALoG DiGIN | 70.00 % - [91] LEVEL - 70.00 % - [96] LEVEL -
10.00 % - [92] HYSTERISIS - 10.00 % —{[97] HYSTERISIS -
5 |ANALOG DIGIN 1 |
5 |ANALOG DIGIN 2 |
ADIN 2 INVERT Opis Parametrow
ADIN 2 LEVEL
ADIN 2 HYST INVERT Range: FALSE / TRUE
ADIN ZVALUE Gdy posiada warté TRUE, to wyfcie VALUE przyjmuje warté¢ odwrocon..
LEVEL Range: 0.00 to 100.00 %
Ten parametr okétat wartcs¢ niska badz wysolkq na wefciu. Aktualnie zaley on take od
ustawid sprztowych.
HYSTERISIS Range: 0.00 to 50.00 %
Parametr ten pomagat zapobiégahaniom na wégiu. Aktualnie zalgy on take od ustawig
sprztowych.
VALUE Range:FALSE / TRUE

TRUE lub FALSE wyjciowe zalene od wartéci pradu lub napicia na wejciu.

Opis Funkcjonalny

Przemiennik ma 2 wégia analogowe. Kale z nich posiada blok Analog Digin: ANALOG
DIGIN 1 jest poczone z sygnatem z zacisku 2, natomiast ANALOG DIQ@ljest padczone z
sygnatem z zacisku 4.

Wejsciowe napicie jest przetwarzane na pastaimerycza w analogowym wegiu falownika.
Na parametry LEVEL i HYSTERISIS oddziatywujistawienia spkgowe, (hcznik SW1
znajdupcy sk w PCB).

Range 0% 100%
0 to 20mA 0.0mA 20.0mA
-10 to 10\ -10.0v 10.0v

0 to 10\ 0.0v 10.0v

Refer to the ANALOG INPUT function block for Configima Switch Settings (SW1)

Histereza ma nagtujace dziatanie:jeeli ostatni nieodwrécony sygnat wigjowy byt TRUE to
jest urzywane poréwnanie LEVEL - HYSTERISIS.

Jezeli ostatni nieodwrécony sygnat wigjowy byt FALSE to jest urzywane poréwnanie LEVEL
+ HYSTERISIS . Ustawienie HYSTERISIS na wdi®.00% usuwa wszystkie histerezy.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.



Programowanie pracy falownika 6-7
ANALOG INPUT

MMI Menu Map Blok ten zamienia warto wejsciowego napicia lub padu w wart@¢ wyrazom jako procent
zadanego zakresu.

1 |FUNCTION BLOCKS |

> [wpuTs & ouTPUTS | ANALOG INPUT 1 ANALOG INPUT 2
VALUE [16] }-0.00 % VALUE [25]}-0.00 %
3 [anALOG NPUT | BREAK [18] |- FALSE BREAK [27] |-FALSE
4 |anatocnPuT1 | 100.00 % - [ 14] SCALE - 100.00 % — [ 23] SCALE _
0.00 % | [ 15] OFFSET - 0.00 % | [ 24] OFFSET -
4 |anatos meut1 | 0.+10V 4 [13] TYPE - 0.+10V 4 [22] TYPE -
4 [anatocweuTs | FALSE -{[12] BREAKENABLE | FALSE -{[21] BREAKENABLE |
| 0.00 % | [17] BREAK VALUE - 0.00 % | [ 26] BREAK VALUE -

4 |ANALOG INPUT 4

| AIN 4 SCALE ANALOG INPUT 3 ANALOG INPUT 4
| AIN 4 OFFSET VALUE (715 |-0.00 % VALUE [722 1-0.00 %

| AIN4ATYPE ]
| AIN 4 BREAK ENBL

]

o A AL BREAK [717] | FALSE BREAK [724; | FALSE
AN 4 VALUE 100.00 % | [713] SCALE i 100.00 % | [720] SCALE B
_A|N 4 BREAK ' '
0.00 % | [714] OFFSET : 0.00 % | [721] OFFSET ;
0.20 mA - [712] TYPE N 0.410V 4 [719] TYPE n

FALSE - [711] BREAK ENABLE
0.00 % - [716] BREAK VALUE

FALSE — [718] BREAK ENABLE
0.00 % — [723] BREAK VALUE

Opis Parametréw

SCALE Range: -300.00 to 300.00 %

Czynnik skalujcy dziatajcy na sygnat wégiowy. Gdy ma on wartd 100.00% a offset
0.00%, to sygnat wégiowy o stanie niskim ma waié0.00%. Analogicznie, sygnat
wejsciowy o stanie wysokim przyjmuje waki100.00%.

OFFSET Range: -300.00 to 300.00 %
Poprawka dodawana do sygnatu égypwego po przeskalowaniu.

TYPE Range: Enumerated - see below

Zakresy i typy weic.

e ANALOG INPUT 1 i ANALOG INPUT 2 mog uzywa¢ wszystkich typéw.

e ANALOG INPUT 3 jest uywane do pomiaru pdu, po wybraniu typu naggiowego
wartas¢ VALUE bedzie zerowa.

e ANALOG INPUT 4 typ napiciowy, jednobiegunowy(dodatni), zaznaczenie innggo
nadaje VALUE warté¢ zero.

Warning: Dla poprawnéci dziatania, sprawdgziczy typ ustawionyacznikiem SW1 zgadza

si¢ z TYPE wybranym w ugdzeniu.

Enumerated ValueType

:0.+10V
c+2.+410V
:0.+5V
41,45V
:-10.+10V
:0..20 mA
:4..20 mA
:20..4 mA
:20..0 mA

O~NO U WNPEFEO
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BREAK ENABLE Range: FALSE / TRUE

Dla typow wyg¢ posiadaicych czyjnik hamowania. Parametr terzghdo uaktywniania
czujnika hamowania.. Dla typow végj nie posiadajcych opcji czujnika hamowania parametr
ten przyjmuje wart& FALSE.

BREAK VALUE Range: -300.00 to 300.00 %
Wartas¢ pojawi sk na wygciu VALUE gdy warté¢ BREAK jest TRUE

VALUE Range: xxx.xx %
Wartas¢ wyjsciowa po skalowaniu i uwzelinieniu poprawki.

BREAK Range: FALSE / TRUE

Wskazanieze nie ma sygnatu w§giowego z czujnika hamowania. ¥¢ej szczegotow na ten
temat znajdzisz pongj.

Opis Funkcjonalny
Przemiennik posiada cztery analogowesai@j. Kazde posiada swoj blok funkcjonalny:

ANALOG INPUT 1 jest padczone z sygnatlem z terminalu 1
ANALOG INPUT 2 jest padczone z sygnatlem z terminalu 2
ANALOG INPUT 3 jest paiczone z sygnatlem z terminalu 3
ANALOG INPUT 4 jest padczone z sygnatlem z terminalu 5

Wejsciowe napicie jest przetwarzane i zamieniane na w@rtaumeryczg przez wejciowa
elektronile w przetworniku. Jeeli po skalowaniu i przesutiu zera sygnat ma wak® 0.00%

to generowane jest dolne neagpe lub dolna wart&@ pradu zakresu (to znaczy 0 V dla zakresu
0 do 10 V).Warté¢ 100.00% generuje gorne wait@akresu (to znaczy 10 V dla zakresu 0 do
10 V).. Czynniki SCALE i OFFSET umntiwiaja ksztaltowanie sygnatu potrzebnego w danej
aplikaciji.

Opcja czujnika hamowania m® byt uzywana tylko w padczeniu z nagpujacymi zakresami:
2to 10V, 1 to 5V, 4 to 20mA and 20 to 4mA. An ihjueak is defined as an input reading less
than either 0.1V or 0.45mA. Kiedy czujnik hamowap@da sygnat, warkdé wyjsciowa VALUE
pojawi st jako BREAK VALUE .

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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Konfiguracja wej $¢ analogowych przetacznikami SW1
Konfiguracji weg¢ analogowych falownika polega na odpowiednim ustawi przedcznikOw
SW1. Pamijtaj:wybiez odpowidni parametr TYPE.

Input Type Switch Settings
ANALOG 0-20 or 4-20mA SW1/1 OFF, SW1/2 ON
INPUT 1

Terminal 1 0-10Vv* SW1/1 OFF, SW1/2 OFF*
+ 10V SW1/1 ON, SW1/2 OFF
ANALOG 0-20 or 4-20mA SW1/3 OFF, SW1/4 ON
INPUT 2
Terminal 2 0-10Vv* SW1/3 OFF, SW1/4 OFF*
+ 10V SW1/3 ON, SW1/4 OFF
* Default settings, as shown

Table 0-2 Select Input Signal

=
L b
ke %M
M

Figure0-2 1/0O Configuration
Switches shown at
M anufacturing Defaults

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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MMI Menu Map
1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS

3 |INPUTS & OUTPUTS
T

5 |ANALOG OUTPUT 1
T

|
|
4 |AI\NALOG OUTPUT |
|
|

5 |ANALOG OUTPUT 2

AOUT 2 VALUE
AOQOUT 2 SCALE
AOUT 2 OFFSET
AOUT 2 ABS
AOUT 2 TYPE

Falownik serii 584SV

ANALOG OUTPUT
Wyjsciowy blok analogowy zamienia sygnat giowy wyrazony w procentach w analogowy

sygnat napiciowy lub sygnat prdowy.

ANALOG OUTPUT 1 ANALOG OUTPUT 2
0.00 % -{[45] VALUE L 0.00 % | [731] VALUE L
100.00 % - [46] SCALE - 100.00 % — [732] SCALE -
0.00 % -{ [47] OFFSET - 0.00 % | [733] OFFSET -
TRUE - [48] ABS - FALSE { [734] ABS -
0.+10V 4 [49] TYPE - 10.4+10 V 4 [735] TYPE -

Opis parametrow
VALUE Range: -300.00 to 300.00 %
Wartas¢ wyjsciowa w %.

SCALE Range: -300.00 to 300.00 %
Wspotczynnik skalujcy wartg¢ VALUE. Przy 100.00% wspoétczynnik nie powoduje ami

OFFSET Range: -300.00 to 300.00 %
Przesunijcie zera dodawane do waitd VALUE po skalowaniu.

Przy 0.00% nie powoduje zmian.

ABS Range: FALSE / TRUE

Wartas¢ TRUE powoduje zignorowanie znaku sygnatu.

TYPE Range: Enumerated - see
below

Zakresy wartéci sygnatéw analogowych najgiowych lub padowych g nastpujace:

* ANALOG OUTPUT 1 nie obstuguje sygnatu -10..+10\&igli taki wybierzemy na wygiu
pojawi st zero.

« ANALOG OUTPUT 2 nie obstuguje sygnapradowego, jeeli taki wybierzemy, na wygiu
pojawi sk zero.

Warning: Dla poprawnéci dziatania, sprawdgziczy typ ustawionyacznikiem SW2 zgadza ¢
z TYPE wybranym w urglzeniu.Typy sygnatéw wygiowych:
Enumerated ValueType

0:0.+10V
1:0.20mA
2:4.20mA
3:-10..+10V

See below for how to set the I/O configuration sts.

Opis funkcjonalny
Falownik posiada dwa analogowe wgip. Posiada on blok ANALOG OUTPUT pokony z
kazdym wefciem:

ANALOG OUTPUT 1 jest paiczony z terminalem 7
ANALOG OUTPUT 2 jest paiczony z terminalem 8

Wartas¢ wyjsciowa jest skalowana zgodnie z pgrym opisem .

Dla ABS réwnego TRUE sygnat uzyskuje watibezwzgédna. Dla ABS réwnego FALSE
sygnat kaicowy kedzie ograniczony przy 0% analogowego sygnatuseigjvego.

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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Jezeli po skalowaniu i przesugtiiu zera sygnat ma wagd 0.00% to generowane jest dolne
napkcie lub dolna wart@& pradu zakresu, (np. OV w ANALOG OUTPUT 1 lub -10V w
ANALOG OUTPUT 2 dla zakresu 0 to 10V ). Wait0100.00% generuje gGrmartasé
zakresu, (np. 10V dla zakresu 0 to 10V).

Konfiguracja wyjsc analogowych przelacznikami SW2
Konfiguracji wyjs¢ analogowych falownika polega na odpowiednim ustawi przeicznikdéw
SW2. Pamitaj: wybierz odpowidni parametr TYPE.

Input Type Switch Settings
ANALOG 0-20 or 4-20mA SW2/1 OFF, SW2/2 OFF
OUTPUT 1
Terminal 7 0-10Vv* SW2/1 ON, SW2/2 ON*
* Default settings, as shown on
’ (LD |
r - SW2
[
Table 0-3 Select Input Signal Tl [

Figure 0-3 1/0O Configuration Switches
shown at Manufacturing defaults

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.



6-12 Programowanie pracy falownika

MMI Menu Map
1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS |

3 |sEQ&REF |

4 |AUTO RESTART |

AR ENABLE
| AR ATTEMPTS
AR INITIAL DLY 1
AR ATTEMPT DLY 1
AR TRIGGERS 1
AR TRIGGERS+ 1
AR INITIAL DLY 2
AR ATTEMPT DLY 2
AR TRIGGERS 2
AR TRIGGERS+ 2
AR PENDING
| AR RESTARTING

AR ATTEMPTS
| LEFT

| AR TIME LEFT

Falownik serii 584SV

Auto Restart (lub Auto Reset) steruje

wyzwalacz i restartuje je z zadgliczba ]

jest jezeli maszyna nie wystartuje ponownie.

AUTO RESTART

AUTO RESTART
PENDING [608 (- FALSE

urzadzeniem w chwili zatrzymania przez

prob, po ktérych , wymagane jestzee lub RESTARTING [616 |- FALSE
zdalnie zerowanie wyzwalacza co wymagan ]

P . ST ATTEMPTS LEFT [614
llos¢ restartow jest zliczana. Licznik jest ]

zerowany po okresie bez wgkenia. TIME LEFT [615 -10.0s
(5 minut lub 4 x ATTEMPT DELAY 1, ]
ktorekolwiek jest dtasze), lub po udanym FALSE | [611] ENABLE B
recznym lub zdalnym zerowaniu vagzenia. 5 4 [612] ATTEMPTS

Ta funkcja jest wstrzymywana w Remote 10.0's - [610] INITIAL DELAY 1

Sequencing Comms mode. 10.0's | [613] ATTEMPT DELAY 1

0000  [609] TRIGGERS 1
0000 |[744] TRIGGERS+ 1

0.1s - [678] INITIAL DELAY 2
0.1s - [679] ATTEMPT DELAY 2
0000 — [677] TRIGGERS 2

0000 |[745] TRIGGERS* 2

5

Opis parametréw
ENABLE
Umozliwia operacje auto restartu.

Range: FALSE / TRUE

ATTEMPTS Range: 1 to 10
Okresla liczbe restartow jaka drzie wykonana przed konicznym zesnznym resetowaniem.

INITIAL DELAY 1 Range: 0.0 to 600.0 s

Okresla czas po ktérym nagiia restarty gdy wydczenie zawarte jest TRIGGERS 1.
Op&nienie jest mierzone od momentu ugeid wszystkich kdow.

ATTEMPT DELAY 1 Range: 0.0 to 600.0 s

Okresla czas pomidzy kolejnymi restartami dla wagzer zawartych w TRIGGERS 1 .
Op@&anienie jest mierzone od momentu ugora wszystkich kdow.

TRIGGERS 1 and TRIGGERS+ 1 Range: 0000 to FFFF
Pozwala na Auto Restart dla olenego sposobu wytzenia.

Wiecej informaciji na ten temat w “Hexadecimal Repnégton of Trips” na pocitku tego
rozdziatu.

INITIAL DELAY 2 Range: 0.0 to 600.0 s

Okresla czas po ktorym naglia restarty gdy wylczenie zawarte jest TRIGGERS 2
Op@&anienie jest mierzone od momentu ugora wszystkich kdow.

ATTEMPT DELAY 2 Range: 0.0 to 600.0 s

Okresla czas pomidzy kolejnymi restartami dla wagzen zawartych w TRIGGERS 2 .
Op&nienie jest mierzone od momentu ugeid wszystkich dow.

TRIGGERS 2 and TRIGGERS+ 2 Range:0000 to FFFF
Pozwala na Auto Restart dla okienego sposobu wytzenia.

Jezeli wytaczenie znajduje siw TRIGGERS 1 jak i w TRIGGERS 2, to czasy ckoae w
TRIGGERS 1 maj piorytet.

Wigcej informacji na ten temat w “Hexadecimal Repnégton of Trips” na pociku tego
rozdziatu.

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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PENDING Range: FALSE / TRUE
Wskazujeze restart nagpi po zaprogramowanym czasie.

RESTARTING Range: FALSE / TRUE
Wskazuje ze restart wignie nastpuje.

ATTEMPTS LEFT Range: XxXxxx

Wskazuje liczh restartéw jaka zostanie wykonana przed przed kogio zewitrznym
resetowaniem.

TIME LEFT Range: Xxxx.x s

Kiedy falownik jest w stanie odliczania, ten paranveskazuje czas pozostaty do momentu
proby auto restartu. Gdy jest on niezerowy, jegatayé jest niewymuszona zmianami w
ATTEMPT DELAY 1.

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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AUTOTUNE
MMI Menu Map Jest to automatyczna procedura AUTOTUNE
1 |SETUP PARAMETERS | umazliwiaj aca falownikowi identyfikacje ACTIVE [604] |-FALSE
parametrow silnika niezldnych do
2 |FUNCT|0N BLOCKS | prawidtowego dziatania opcji Sensorless FALSE 7 [603] ENABLE i
CALC NO LOAD I - [689] MODE -

Vector Fluxing.
3 |MOTOR CONTROL |

| Wiecej w Rozdziale 4: “Operating the

4 |aurorune Inverter” - Set-up using the Sensorless Vector ily#ode.

AUTOTUNE ENABLE
AUTOTUNE MODE ) ;
AUTOTUNE ACTIVE OpIS parametrow
ENABLE Range: FALSE / TRUE

Okresla czy procedura Autotune jest dgsta czy nie. Jest ona dgsha tylko wtedy gdy
przyjdzie sygnat TRUE.

MODE Range: Enumerated - see below

Jezeli jest ustawione USER NO LOAD |, to znana wakttNO LOAD CALIB) jest pobierana
z bloku CURRENT FEEDBACK. Jeli ustawimy CALC NO LOAD lI,to blok ten policzy
wartas¢ dla NO LOAD CALIB i zaktualizujeg w bloku CURRENT FEEDBACK .

Enumerated ValueType

0 : USER NO LOAD |
1:CALC NO LOAD |

ACTIVE Range: FALSE / TRUE

To pokazuje aktualny stan procedury Autotune. WarTdRUE jest wtedy gdy procedura
Autotune jest dogpna.

Opis funkcjonalny
Procedura Autotune oldla cztery krytyczne parametry silnika w max 10 sekus, to:

1. No-load rms line current

2. Per-phase stator resistance

3. Per-phase leakage inductance
4. Per-phase mutual inductance

Wartadsc pierwszego parametru jest w bloku CURRENT FEEDBA®MVartcsci parametrow 2,
3 & 4 33 w bloku VECTOR FLUXING. Procedura Autotunezkimrazowo po jej uruchomieniu
zapisuje wartéci tych parametrow w okénych blokach.

Autotune mae by uruchomiana tylko w czasie postoju maszyny. Fuonkainy blok tej
procedury nie mze byt modyfikowany podczas pracy ngju. Kiedy autotune jest zakczony,
stos przetwarzagy jest uniruchomiony i silnik swobodnie hamuje.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.



MMI Menu Map
1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS

3 |SETPOINT FUNCS |

4 |BRAKE CONTROL |

| BRAKE ON LOAD

| BRAKE ON FREQ

| BRAKE OFF FREQ
| BRAKE ON HOLD

| BRAKE OFF HOLD
| BRAKE RELEASE

| BRAKE HOLD

Falownik serii 584SV
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BRAKE CONTROL

Ta funkcja jest urzywana do kontroli hamulc.

BRAKE CONTROL

elektro-mechanicznego silnika viwigach,
windach itp.

50.00 % —
5.0 Hz
3.0 Hz H
0.00s
0.00 s

RELEASE [587 |- FALSE
]
HOLD [590

]

—FALSE

[584] ON LOAD
[585] ON FREQUENCY
[586] OFF FREQUENCY
[588] ON HOLD TIME
[589] OFF HOLD TIME

Opis parametréw
ON LOAD

Range: 0.00 to 150.00 %

Poziom obcizenia przy ktorym zewgirzny hamulec silnika jest zgizany.

ON FREQUENCY

Range: 0.0 to 480.0 Hz

Czestotliwos¢ przy ktérej zewntrzny hamulec silnika jest zgdzany.

OFF FREQUENCY

Range: 0.0 to 480.0 Hz

Czestotliwos¢ przy ktérej zewstrzny hamulec silnika jest luzowany.

ON HOLD TIME

Range: 0.00 to 60.00 s

Daje warté¢ FALSE na wyjciu HOLD gdy hamulec trzyma, gdy {mi jest TRUE.

OFF HOLD TIME

Range: 0.00 to 60.00 s

Daje warté¢ TRUE na wy§ciu HOLD gdy hamulec trzyma, gdy {mi jest FALSE.

RELEASE

Range: FALSE / TRUE

Wyjscie Boolean dostarcza sygnat powagtyj op&nienie zadziatania hamulca.

HOLD

Range: FALSE / TRUE

Daje wartéc TRUE kiedy hamulec jest On lub Off by the funatilock, and remains TRUE
for the duration set by OFF HOLD TIME or ON HOLDME.

Opis funkcjonalny

frequency

ONFREQUENCY - 4 - - L b S
OFF FREQUENCY - 1 - - -+~ - e ——_——————————-_—_.— K PN o
1 1 } 1 time
load | | | |
| | o
I I ‘ | I
|
ONLOAD -l =T T Lo
| ‘ |
|
| ] .
; ‘ T 7 ‘ ‘ time
| ‘ L
RELEASE ‘ v // 2 time
|
. .
HOLD S % SRR 77 time
-~ .

t=ON HOLD TIME

t=OFF HOLD TIME
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MMI Menu Map
1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS |

3 |SERIAL LINKS |

4 |COMMS CONTROL |

| REMOTE COMMS SEL
| REMOTE SEQ MODES
| REMOTE REF MODES
| COMMS TIMEOUT

| COMMS STATUS

| COMMS COMMAND

| COMMS SEQ

| COMMS REF

Falownik serii 584SV

COMMS CONTROL

Blok ten przedicza pomgdzy trybami COMMS CONTROL

Remote Terminal i Remote Comms. COMMS SEQ [295] |- FALSE
Falownik musi by w trybie Remote COMMS REF [270] |- FALSE
zeby mana byto dokonawyboru - COMMS STATUS [272] |-0000
REMOTE tryb ten jest dogbny w COMMS COMMAND  [273] 0000

bloku LOCAL CONTROL i wybrany
w panelu operatorskim.

FALSE — [300] REMOTE COMMS SEL
TERMINALS/COMMS - [307] REMOTE SEQ MODES
TERMINALS/COMMS - [308] REMOTE REF MODES

0.0s 4 [309] COMMS TIMEOUT

Opis parametréow
REMOTE COMMS SEL Range: FALSE / TRUE
Wybira tryb zdalnej komunikacji:

0 : FALSE, i w trubie REMOTE wtedy sterowanie jeserminalu.
1: TRUE, i w trybie REMOTE wtedy sterowanie jest@mmunications’.

REMOTE SEQ MODES Range: Enumerated - see below
Wybér typu zdalnego trybu sekwenciji:
Enumerated Value Mode

0 : TERMINALS/COMMS
1: TERMINALS ONLY
2 : COMMS ONLY

REMOTE REF MODES Range: Enumerated - see below
Wybér typu zdalnego trybu odniesienia:
Enumerated Value Mode

0 : TERMINALS/COMMS
1: TERMINALS ONLY
2 : COMMS ONLY

COMMS TIMEOUT Range: 0.0 to 600.0 s

Sets the maximum time allowed between refreshingd®MMS COMMAND parameter. The
drive will trip if this time is exceeded. Set thmé to 0.00 secs to disable this feature.

COMMS STATUS Range: 000@o FFFF

Parametr diagnostyczny pokagwy 16-bitowe stowo widziane przez ‘communications’.
Wiecej w rozdziale 9: “Sequencing Logic”.

COMMS COMMAND Range: 000@o FFFF

Parametr diagnostyczny pokaaqwy 16-bitowe stowo zapisane przez ‘communications’.
Wiecej w rozdziale 9: “Sequencing Logic”.

COMMS SEQ Range: FALSE / TRUE
Wskazuje pragw trybie Remote Sequencing Comms Mode

COMMS REF Range: FALSE / TRUE

Wskazuje pragw trybie Remote Reference Comms Mode.
Jezeli FALSE (0), falownik mae by w trybie Local Reference lub Remote Reference ireaim

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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CURRENT FEEDBACK

MMI Menu Map Blok umazliwia uzytkownikowi dopasowanie CURRENT FEEDBACK
1 [seTup PARAMETERS | Pradu nominainego silnika do giu _ MOTOR CURRENT [ 66] [-0.00 %
nominalnego zasilanego silnika. Falownik MOTOR CURRENT [67] 0.0 A
2 |FUNCTION BLOCKS | musi zawierd informacj o prdzie silnika '

I MAGNETISING [ 68] F0.00 %
I MAGNETISING  [69] F0.0 A

| przy petnym obeizeniu i przy biegu jatowym

3 |MOTOR CONTROL (prad magnesugy). Na podstawie tej

4 [current FeepBack | informacii okrelane g wartcici pradu I TORQUE  [70] -0.00 %
e o jan
NO LOAD CALIB (
| POWER FACTOR diagnostycznych. FIELD [73]}0.00 %
:QUADRAT|C TORQUE **2.0A - [64] FULL LOAD CALIB -
| MOTOR CURRENT **1.4 A - [65] NOLOAD CALIB -
| MOTOR CURRENT **0.70 4 [242] POWER FACTOR =
| | MAGNETISING FALSE -|[50] QUADRATICTORQUE |
| I MAGNETISING
| I TORQUE
| I TORQUE
| LoAD
| FIELD

Opis parametréw
FULL LOAD CALIB Range: 0.0 to 1000.0 A

Prad nominalny silnika przy petnym ohgeniu odczytany z tabliczki znamionowej silnika.
Wartas¢ ograniczona pdem nominalnym falownika.

NO LOAD CALIB Range: 0.0 to 1000.0 A

Prad silnika bez obeizenia. Zwykle stanowi warfs 30% do 40% mdu przy petnym
obciazeniu. Dla matych silnikow warté ta mae by wyzsza. W przypadku atpliwym

nalezy zwrécie sie do producenta silnika. Alternatywnie wasd@arametru wyznaczymazna
odczytupc wartg¢ pradu podczas pracy silnika bez of@nia przy pgdkosci bazowej
(nominalnej).
Wartas¢ parametru NO LOAD CALIB jest wewgtrznie ograniczona do zakresu 10% do 90%
pradu nominalnego ustalonego wasta, parametru FULL LOAD CALIB.

POWER FACTOR Range: 0.50 to 0.95
Wartas¢ wspotczynnika mocy odczytana z tabliczki znamioapw

QUADRATIC TORQUE Range: FALSE / TRUE

When TRUE, selects higher continuous rating witls leverload capability. Quadratic Torque
operation is especially suited to fan or pump apions.

Note: Sensorless Vector operation is automatically disabled when using the Inverter
in Quadratic Torque mode.

MOTOR CURRENT Range: xxx.xh % (h)

Parametr diagnostyczny podey wartg¢ pradu oddawanego przez falownik. Waitdego
pradu wyraona jestw % FULL LOAD CALIB (prdu nominalnego silnika).

MOTOR CURRENT Range: xxxx.x A
Parametr diagnostyczny podey wartcg¢ pradu oddawanego przez falownik w Amperach

| MAGNETISING Range: xxx.xh % (h)

Parametr diagnostyczny podey wartg¢ pradu oddawanego przez falownik. Waidgradu
wyrazona jestw % FULL LOAD CALIB (mdu nominalnego silnika).

| MAGNETISING Range: xxxx.x A

Parametr diagnostyczny podey wartg¢ pradu magnesagego oddawanego przez falownik.
Wartas¢ pradu jest w Amperach.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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Falownik serii 584SV

| TORQUE

Range: xxx.xh % (h)

Parametr diagnostyczny podey wartag¢ pradu obcizenia oddawanego przez falownik.
Wartci¢ tego padu jest wyraonaw % FULL LOAD CALIB (padu nominalnego silnika).

| TORQUE

Range:xxxx.x A

Parametr diagnostyczny podey wartag¢ pradu obcizenia oddawanego przez falownik.

Wartcs¢ tego padu jest wyraona w Amperach.

LOAD

Range: xxx.xh % (h)

Parametr diagnostyczny podey znormalizowaa wartas¢ pradu obcizenia okrélajaca momen
na wale silnika. Warkg 100% oznacza pragrzy petnym nominalnym ohgieniu.

FIELD

Range: xxx.xh % (h)

Parametr diagnostyczny podey znormalizowaa wartcs¢ pradu magnesagego
(I MAGNETISING). Wartag¢ 100% wskazuje na praee wzbudzeniem nominalnym.

Opis funkcjonalny

Blok ten przetwarza mierzamwartas¢ pradu silnika i
dostarcza informacji o amplitudziegpolu, momencie
wytwarzajcym piad i 0 polu magnetycznym
wytwarzajcym skltadowe prdu. Amplituda pgdu (prd
silnika mierzony przez amperomierz ) fedy
rozpatrywana jako suma wektoréw wytworzonych prze
pole magnetyczne i moment.

Blok ten wymaga podania wasto pradu dla silnika na
biegu jalowym i przy peinym obgieniu. Po
wprowadzeniu tego blok ten zacznie migrzy

wartas¢ skutecza pradu:

MOTOR CURRENT

| TORQUE

-

I MAGNETISING

| MAGNITUDE (MOTOR CURRENT)

wartas¢ ér. sktadowej pgrdu wytwarzanej przez pole:
| MAGNETISING

wartos¢ sktadowej pgdu wytwarzanej przez moment:
| TORQUE.

Wartdsci te podawaneasw Amperach, i jako procentgdu przy petnym obgizeniu podanego

przez urzytkownika.

W dodawaniu, sktadowa wytwarzana przez pole jestgkalowywana aby otrzydhaarametr
diagnostyczny FIELD. Warfo 100% wskazuje na praze wzbudzeniem nominalnym.
Skladowa wytwarzana przez moment jest przeskalowsvedy otrzymaparametr
diagnostyczny LOAD. Wartg 100% oznacza pra@rzy petnym nominalnym ohgieniu.

BTT Automatyka Sp. z 0.0.



MMI Menu Map

1 |SETUP PARAMETERS

2 |FUNCTION BLOCKS

3 |MOTOR CONTROL

4 |CURRENT LIMIT

MOTOR | LIMIT
REGEN I LIMIT
FEEDBACK SOURCE
REGEN LIM ENABLE
CURRENT LIMITING

Falownik serii 584SV
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CURRENT LIMIT

Blok Current Limit pozwala zytkownikowi CURRENT LIMIT

ustawt maksymalne wartei pradu jakim LIMITING [370] |- FALSE
deZl(’e’zasnany silnik. J&li pomierzona 100,00 % | [365] MOTOR | LIMIT
wartas¢ pradu przekracza warfé ustalor 0

przez uytkownika, sterownik falownika stara -100.00 % — [623] REGENILIMIT

si¢ obnizy¢ obroty (czstotliwoi¢) tak aby CURRENT — [366] FEEDBACK B
obnizy¢ prad poniej wartdgci ustalonej. W SOURCE
skrajnych waruunkach egtotliwosé moze TRUE - [686] REGEN LIM ENABLE -

by¢ obnizona do zera.

Jezeli mierzony poziom pdu lub obcizenia przekracza wagc REGEN | LIMIT, falownik
probuje uzyskazadane wartei pradu lub obcizenia poprzez zwkszanie wyjciowe;
czetotliwosci. W skrajnych waruunkach, gztotliwos¢ moze by zwigkszona do warkei
odpowiadaicej max pedkosci . Opcje REGEN | LIMIT mog by¢ wytaczone.

Opis parametréw
MOTOR | LIMIT Range: 0.00 to 150.00 %

Parametr ustala gd silnika w % FULL LOAD CALIB (nominalnego pdu silnika) przy
ktérym falownik zaczyna ob#é¢ czgstotliwosé wyjsciows.

REGEN I LIMIT Range: -150.00 to 0.00 %

Parametr ustala ga silnika w % FULL LOAD CALIB (nominalnego pdu silnika) przy
ktérym falownik zaczyna podndstzestotliwosé wyjsciowa.

FEEDBACK SOURCE Range: Enumerated - see below

Parametr okrda zrodto sygnatu zwrotnego mierzonego dla ograniczpnidu. Do wyboru s
dwa parametry:

Enumerated ValueFeedback Source

0 : CURRENT
1:LOAD

REGEN LIM ENABLE Range: FALSE / TRUE
Parametr ten wtza lub wyhcza opcje REGEN | LIMIT.

LIMITING Range: FALSE / TRUE

Parametr diagnostyczny wskazy czy ograniczenie pdu jest aktywne i zmienia ¢gtotliwos¢
wyjsciowg falownika.

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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CUSTOM SCREEN

MMI Menu Map Blok ten umadaliwia utworzenie dwaéch ‘ekranéw’ do wwietlania dowolnego parametru. To
pozwala wpisé dowolm, 16 znakow, nazw; parameteru i wiwietli¢ ja w dowolnej formie.

1 |SETUP PARAMETERS |

» [Foncrion stocks | CUSTOM SCREEN 1 CUSTOM SCREEN 2
0[74] TAGNO - 04 [371] TAGNO -

3 [wenus | - [324] NAME - - [378] NAME -
s [customscreen1 | < [323] UNITS - - [377] UNITS -
XXXXX. o [334] DECIMAL PLACE | XXXXX. 4 [379] DECIMAL PLACE |

4 |customscreen2 | AB* X+ C -{[125] FORMULA - AB* X +C - [676] FORMULA -
| TAG NO 100 - [321] COEFFICIENTA | 100 { [375] COEFFICIENTA |

| NAME 100 4 [44] COEFFICIENTB | 100 -{ [673] COEFFICIENTB |

| UNITS 0 -[322] COEFFICIENTC | 0 4 [376] COEFFICIENTC |

| DECIMAL PLACE 30000 - [101] HIGH LIMIT - 30000 - [674] HIGH LIMIT -

- FORMULA -30000 - [53] LOW LIMIT L -30000 o [675] LOW LIMIT L

| COEFFICIENT A
| COEFFICIENT B
| COEFFICIENT C
| HIGH LIMIT
| LOW LIMIT

Opis parametrow
TAG NO Range: 0 to 787
Wprowad: numer etykiety parametru dyitlanego.

NAME Range: 1&haracters
16 znakow okréajace nazw wyswietlarmg dla danego parametru..

UNITS Range: 5characters
5 znakéw okréajacych wyswitlana jednostk danego parametru.

DECIMAL PLACE Range: Enumerated - see below

Okreslenie miejsca przecinka na ekranie. ZaznaczenfeoZnaczaze znak nie bdzie
wyswitlany w panelu operatorskim.

Enumerated ValueDecimal Place

- XXXXX.
- XXXX.X
- XXX XX
- XX XXX
- X XXXX
XXXX._
XXX X
XX XX
XXXX_

O~NO U~ WNEFEO

FORMULA Range: Enumerated - see below
Enumerated ValueFormula
0:ABB*X+C
1:A/B*(X+C)
2:AB*X)+C
3: A/(B * (X+C))
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COEFFICIENT A Range: -30000 to 30000
Wspotczynnik aywany zgodnie z definigjw formule.

COEFFICIENT B Range: 1 to 30000
Wspotczynnik aywany zgodnie z definigjw formule.

COEFFICIENT C Range: -30000 to 30000
Wspotczynnik aywany zgodnie z definigjw formule.

HIGH LIMIT Range: -30000 to 30000

Shwzy do nastawiania max wagid w panelu operatorskim. Ustawienie parametru HIGMIT
mniejszego lub réwnego parametrowi LOW LIMIT zmigeten parametr w “read-only”.

LOW LIMIT Range: -30000 to 30000

Stuzy do nastawiania min wadoi w panelu operatorskim. Ustawienie parametru LONMIT
Wiekszego lub réwnego parametrowi HIGH LIMIT zmiebéam parametr w “read-only”.

Opis funkcjonalny
Opcja ta mae by uzyta do wywietlenia dowolnego parametru w gbie falownika.

Parametr, ktory zamierzamy swyietla¢ jest modyfikowany zgodnie z wybraformula. For
editing purposes, the inverse formula is appliethéodisplayed value to calculate the value to be
used.

Wspdtczynniki, formuty i jednostki nieaszastosowane do wyliczania parametrow.
Wiecej informacji w OPERATOR MENU.

Dostepne znaki
W ponizszej tabeli znajduajsig znaki (w kodach dzieginym i szestnastkowym) ktére mphy¢

wyswietlane.
HEX | DEC HEX [ DEC HEX [ DEC HEX | DEC HEX [ DEC HEX [DEC
20 |32 | Qg (30 |48 | @ [40 |64 | p [50 |80 ' |60 |96 | p |70 |112
| |21 |33 |1 |31 |49 | A |41 |65 | Q (51 |81 | g (61 |97 | g |71 |113
“w |22 |34 | o |32 |50 | B |42 |66 | R |52 |82 | p |62 |98 r |72 |114
# (23 35 | 3 (33 |51 | C |43 |67 [ S |53 [83 | ¢ |63 [99 | g [73 115
$ |24 [36 | 4 |34 [52 | D |44 |68 | T |54 |84 | ( |64 [100| t |74 |116
0% (25 |37 | 5|35 |53 | E |45 [69 | U |55 |85 | @ [65 |10L1 | y |75 |117
& |26 (38 | g |36 [54 | F [46 |70 | \/ |56 |86 | f |66 |102 | \, |76 |[118
© |27 |39 | 7 |37 |55 | G |47 |71 |W |57 |87 | g |67 [103 |y |77 |119
(|28 |40 | 8 (38 [56 |4 [48 |72 | X |58 [88 | h |68 |104| yx |78 |120
29 [41 | g |39 |57 | (49 [73 |y [59 |89 i [69 [105| y |79 |121
* |2A |42 D |3A |58 | J [4A |74 | Z |5A |90 | j [6A |06 ] z |7A |122
+ |2B |43 - [3B |59 | K |4B |75 [ |58 |92 | k [6B |07 | { |7B |123
_|2c |44 | < [3C [60 | | |4C |76 | m |5C |92 | [6C |08 | | |7C |124
- |20 |45 | = |3D |61 | M [4D |77 | ] |5P |98 |m [6D [109] } |7D |125
2E |46 | > |3E |62 | N |4E |78 | A |SE |94 | n |6E [110
| |2F |47 | 2 |3F |63 | O |4F |79 5F |95 | o |6F |[111
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DEMULTIPLEXER

MMI Menu Map Blok realizupcy taks funkcje rozdziela DEMULTIPLEXER

1 |SETUP PARAMETERS | wejsciowe stowo na 16 oddzielnych bitow. OUTPUT 0 [657] | FALSE
2 |FUNCTION BLOCKS | Funk<_:ja ta moe b)‘é wykorzystana d_o OUTPUT 1 1658] I- FALSE
wydzielenia oddzielnego bitu wydzapcego OUTPUT 2 [659] |- FALSE
3 |MISCELLANEOUS | z ACTIVE TRIPS. OUTPUT 3 [660] - FALSE
OUTPUT 4 [661] |- FALSE
4 |DEMULTIPLEXER |
OUTPUT 5 [662] |- FALSE
-'S‘S:;UT . OUTPUT 6 [663] |- FALSE
:OUTPUT X OUTPUT 7 [664] |- FALSE
[ outpuT 2 OUTPUT 8 [665] |- FALSE
OUTPUT 3 OUTPUT 9 [666] |- FALSE
:OUTPUT 4 OUTPUT 10 [667] |- FALSE
| OUTPUT 5 OUTPUT 11 [668] |- FALSE
| OUTPUT 6 OUTPUT 12 [669] - FALSE
| OUTPUT 7 OUTPUT 13 [670] |- FALSE
| OUTPUT 8 OUTPUT 14 [671] |- FALSE
| OUTPUT 9 OUTPUT 15 [672] |- FALSE
| OUTPUT 10
[ ouTPUT 11 0000 - [599] INPUT -
[ OUTPUT 12 Opis parametréw
| OUTPUT 13
OUTPUT 14 INPUT Range: 000Q@o FFFF
| OUTPUT 15 Wejscie rozdzielane na poszczegdine bity.

OUTPUT 0 TO OUTPUT 15 Range: FALSE / TRUE
Na kazdym wyjsciu pojawia st odpowiedni bit z 16 bitowego stowa.
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DIGITAL INPUT

MMI Menu Map Blok ten przetwarza nagiie wefciowe na sygnaty TRUE lub FALSE .
1 SETUP PARAVETERS | DIGITAL INPUT 1 DIGITAL INPUT 2
2 |;:UNCTION BLOCKS | VALUE [31] -FALSE VALUE [34] -FALSE
FALSE -{[30] INVERT - FALSE -{[33] INVERT -
3 |INPUTS & OUTPUTS |
4 |DIGITAL INPUT | DIGITAL INPUT 3 DIGITAL INPUT 4
| VALUE [37] |-FALSE VALUE [40] |-FALSE
5 [DIGITAL INPUT 1 |
FALSE -{[36] INVERT - FALSE -{[39] INVERT -
5 |DIGITAL INPUT 2 |
5 |DIGITAL INPUT 3 | UIEN LIS DIGITAL INPUT 6
VALUE [43] i-FALSE VALUE [726] |-FALSE
5 [DiGiTaL meuT 4 | FALSE -{[42] INVERT B FALSE { [725] INVERT -
5 |DIGITAL INPUT 5 |
| | DIGITAL INPUT 7 DIGITAL INPUT 8
5 [DIGITAL INPUT 6
VALUE [728] |-FALSE VALUE [730] |-FALSE
5 [DIGITAL INPUT 7 | FALSE - [727] INVERT - FALSE - [729] INVERT -
5 |DIGITAL INPUT 8 |
|:DIN 8 INVERT
DIN 8 VALUE Opis parametrow
INVERT Range: FALSE / TRUE

Jezeli TRUE zmienia stan logiczny na przeciwny do de&jwego.

VALUE Range: FALSE / TRUE
TRUE lub FALSE po funkcji INVERT.

Opis funkcjonalny
Falownik posiada 5 w&j cyfrowych. Znajduje giw nim blok DIGITAL INPUT pokczony z
kazdym z poniszej listy:

DIGITAL INPUT 1 jest pokczony z terminalem 20
DIGITAL INPUT 2 jest pokczony z terminalem 21
DIGITAL INPUT 3 jest pokczony z terminalem 22
DIGITAL INPUT 4 jest pokczony z terminalem 23
DIGITAL INPUT 5 jest pokczony z terminalem 24
DIGITAL INPUT 6 jest pokczony z terminalem 25
DIGITAL INPUT 7 jest pokczony z terminalem 26
DIGITAL INPUT 8 jest pokczony z terminalem 27

Wejsciowa elektronika falownika zamienia sygnat $egpwy na wartéci TRUE lub FALSE .
Otrzymany w ten sposob sygnat logicznyz@aostéd zanegowany w INVERT, naginie jest
podawany na wygiu VALUE
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DIGITAL OUTPUT
MMI Menu Map Blok ten przetwarza sygnat logiczny TRUE lub FALSE wyfciowy sygnat nagiciowy.

1 |3ETUP PARAMETERS | DIGITAL OUTPUT 1 DIGITAL OUTPUT 2
FALSE -[52] VALUE - FALSE - [55] VALUE -
FALSE - [51] INVERT = FALSE - [54] INVERT =

2 |FUNCTION BLOCKS

3 |INPUTS & OUTPUTS

|
|
4 |DIGITAL OUTPUT | DIGITAL OUTPUT 3
|
|
|

FALSE - [737] VALUE -

5 |DIGITAL OUTPUT 1 FALSE — [736] INVERT o

5 |DIGITAL OUTPUT 2

5 |DIGITAL OUTPUT 3

DOUT 3 VALUE
DOUT 3 INVERT

Opis parametréw
YVALUE Range: FALSE / TRUE
1!jRUE lub FALSE.

INVERT Range: FALSE / TRUE
Feili TRUE zmienia stan logiczny wégia cyfrowego.

funkcjonalny
Falownik posiada 3 fizyczne wgjia cyfrowe (beznaptiowe styki przekanika). Ma on blok
DIGITAL OUTPUT pohkczony z kadym z poniszej listy:

DIGITAL OUTPUT 1 jest paiczony z terminalemi 12 & 13
DIGITAL OUTPUT 2 jest paiczony z terminalemi 14 & 15
DIGITAL OUTPUT 3 jest paiczony z terminalemi 16 & 17

INVERT neguje logicza wartas¢ wyjsciowa..
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MMI Menu Map

1 |SETUP PARAMETERS

2 |FUNCTION BLOCKS

3 |MOTOR CONTROL

4 |DYNAMIC BRAKING

| BRAKE ENABLE

| BRAKE RESISTANCE
| BRAKE POWER

| BRAKE 1S RATING

| DC LINKVOLTS

| BRAKING

Falownik serii 584SV
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DYNAMIC BRAKING

Modut hamulca dynamicznego steruje
przeptywem energii generowanej przez
hamowany silnik do opornika hamuaggo.
Zabezpiecza to przed nadmiernym wzrosten

napkcia na szynach statoggtowych TRUE - [80] ENABLE
falownika. 100 Ohm < [ 77] BRAKE RESISTANCE
0.1kW-[78] BRAKE POWER
25-[79] 1SEC OVERRATING

Opis parametréw
ENABLE

Uaktywnia modut hamowania dynamicznego.

BRAKE RESISTANCE
Rezystancja opornika hamuaggo.

BRAKE POWER

DYNAMIC BRAKING

DCLINKVOLTS [75]10.0V
BRAKING [ 81] [FALSE

Range: FALSE / TRUE

Range:1 to 1000 Ohm

Range: 0.1 to 510.0 kW

Moc ciagta opornika hamuagego (zdolné¢ do rozpraszania energii ciepinej).

1 SEC OVER RATING

Moc jaka maze rozprosz§ opornik w czasie 1 sekundy.

DC LINK VOLTS

Range: 1 to 40

Range: xxxx.x V

Napicie na szynach statamtowych badane przez modut hamulca dynamicznego.

BRAKING

Range: FALSE / TRUE

Informuje o whczeniu hamulca dynamicznego. Tylko do odczytu.

Opis funkcjonalny

Gdy blok ten jest uaktywniony kontroluje on wesmzne, stale naptie w kadej milisekundzie
i ustawia odpowiednio pokenie przejcznika hamowania.

Modut hamulca dynamicznego generuje sygnat powgguizamrazenie” nastawy pydkosci w

kazdym przypadku przekroczenia negia BRAKE LEVEL przez nagtie na szynach
statoppdowych. Prowadzi to do automatycznego dostosowamikosci hamowania do
dynamicznych parametréw ohgenia silnika falownika i opornika hamigego..

Modut hamulca dynamicznego dziata rowngely silnik nie jest zasilany. Pozwala to nagéy
nadzor nad ilécia energii jaka kierowana jest do opornika hagnepo. Posiadag t¢ informacy
sterownik falownika mge okreli¢ obchzenie opornika i nie dogui¢ do jego przeaizenia.

Wiecej informacji w rozdziale 13: “Application Notes’Dynamic Braking.
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ENCODER

MMI Menu Map Blok ENCODER pozwala na pomiar POSITION [748] |- 0
| predkaosci w przypadku podiczenia

zewrgtrznego modutu 5901 Option SPEED Hz [568) SEEE
| Simple position measuring is also SPEED RPM [569] |- 0 n/min
| provided, ale jest on ograniczony 16 ~QUADRATUR
|

ENCODER

1 |SETUP/DIAGNOSTIC

2 |FUNCTION BLOCKS

—|[565] MODE S
3 |INPUTS&OUTPUTS . ; E
bitowym zakresem pomiaru.
4 |ENCODER FALSE -|[747] RESET S
ENCODER MODE 1000 -|[566] LINES -
B FALSE -|[567] INVERT -

| ENCODER RESET

| ENCODER LINES

| ENCODER INVERT

| ENCODER POSITION
| ENCODER SPEED

| ENCODER SPEED

Opis parametréw
MODE Range: Enumerated - see bleow

Musi by¢ ustawione na QUADRATURE.
Opcje CLOCK i CLOCK/DIRECTION niegsdostpne w tym produkcie..

Enumerated ValueType

0 : QUADRATURE
1: CLOCK/DIR
2 : CLOCK QUADRATURE

RESET Range: FALSE / TRUE
Gdy jest TRUE to wyjciu POSITION jest ustawione (i utrzymywane) na zero

LINES Range: 1 to 10000

Liczba linii musi by ustawiona dlatywanego enkodera. Nieprawidtowe ustawienie tego
parametru powoduje niepoprawny pomiagdkosci.

INVERT Range: FALSE / TRUE
Gdy jest TRUE, zmienia znak mierzonegqtiosci i kierunek zliczania pozycji.

POSITION Range: Xxxxx

Liczba ‘zliczér' enkodera od momentu gdy RESET przyjmuje wa&rt&ALSE. Wartdéé
zacznie wzrastalub malé w zaleznosci od kierunku obrotéw enkodera. Waitdoedzie
“wrap around” pomidzy 32767 i —32768.

SPEED Hz Range: xxxx.x Hz
Predkos¢ w Hz.

SPEED RPM Range: xxxxx n/min
Predkos¢ w RPM.
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MMI Menu Map

1 |SETUP PARAMETERS

2 |FUNCTION BLOCKS

3 |MOTOR CONTROL

4 |FLUXING

VIF SHAPE

VIF SCALE

BASE FREQUENCY
LIMIT FREQUENCY
FIXED BOOST
AUTO BOOST

Falownik serii 584SV
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FLUXING
Blok pozwala aytkownikowi FLUXING
parametry_zacj k_onwencjonaln_ego sposobt LINEAR  [104] V/F SHAPE B
wzbudzania silnika asynchronicznego LAW
(napkcie/czstotliwos¢ = const.). 100.00 % | [105] VIF SCALE B

Wykorzystuje si do tego celu dwie
elastyczne tablice stosunku U/f. Moment
rozruchowy mae by modyfikowany przez 120 Hz 4 [113] LIMIT FREQUENCY
forsowanie napgciem (parametry FIXED 74.00% —[107] FIXED BOOST
BOOST i AUTO BOOST. 0.00 % - [108] AUTO BOOST

*50.0 Hz - [106] BASE FREQUENCY

Parameter Descriptions

V/F SHAPE Range: Enumerated - see below
Parametr okréa ksztalt charakterystyki U/f:

Enumerated ValueV/F Shape

0 : LINEAR LAW
1:FAN LAW

V/F SCALE Range: 0.00 to 100.00 %

Bezpdrednie skalowanie nagiia wyjsciowego dla wybranej krzywej U/f. Skalowanie rgsije
przed dodaniem nagiia forsujcego.

BASE FREQUENCY Range: 7.5 to 480.0 Hz

Parametr okrda czstotliwos¢ przy ktérej generowane jest najygye napicie. Poniej
czestotliwosci bazowej nagicie zmieniane jest zgodnie z charakterystyf okreslona
parametrem V/F SHAPE. Powsj czstotliwosci bazowej napicie pozostaje stafe.
Ustawienie BASE FREQUENCY povsgj LIMIT FREQUENCY powoduje przycie do
sterowania wartei rownej LIMIT FREQUENCY.

LIMIT FREQUENCY Range: Enumerated - see below
Okresla maksymala czgstotliwosé pradu zasilagcego silnik. Do wyborysnastpujace
czestotliwosci:

Enumerated ValueLimit Frequency

0:120Hz
1:240 Hz
2:480 Hz

FIXED BOOST Range: 0.00 to 25.00 %

Parametr pozwala na skompensowanie spadkgciapia stojanie podczas pracy bez
obcizenia. Pozwala on na prawidtowe wzbudzenie niegbciego silnika przy niskich
czestotliwosciach, pozwala to na zghiszenie momentu silnika. State nggie forsujce mae
by¢ dodane do forsowania automatycznego.

AUTO BOOST Range: 0.00 to 25.00 %

Parametr powala na forsowanie rejm w zalénaosci od obcazenia silnika.

Umozliwia to zwigkszenie momentu dgii poprawnemu wzbudzeniu. Me by dodany do
stalego napkia forsupcego.

Wartas¢ parametru AUTO BOOST okska poziom wzrostu nagtia zasilajcego silnik przy
petnym obcizeniu (100%).

Za wysoka warté& parametru mze spowodowa przekroczenie ograniczeniaagdowego.
Uniemazliwia to zwickszanie pgdkosci obrotowej. Jeeli wystpi takie zjawisko naliey
zmniejszy wartas¢ parametru.
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Opis funkcjonalny

AUTO BOOST
BASE FR EéUENCY LOAD FILTER

MEASURED LOAD / E j
—_—

INVERTER FREQUENCY LINEAR LAW

JH

(C VIFSCALE )

W DEMANDED VOLTS
N\

BASE VOLTS

FAN LAW

FIXED BOOST

Blok ten umaliwia uzytkownikowi na wybranie jednej z dwdch charakteykdt/f .Do wyboru
sa dostpne przebiegi o ksztattach, LINEAR LAW i FAN LAW:

e Linear Law U/f powinien b§ wybrany dla aplikacji wymagagych stalego momentu w
catlym zakresie pdkosci (np podnéniki,dzwigi).

* Fan Law U/f umaliwia oszczdzanie energii w aplikacjach z wentylatorami lulmpami.

Dla kazdego z tych ksztattéw U/f warié BASE FREQUENCY, ktora jest wigiowa
czestotliwoscia falownika,dla ktorej jest maximum napia wyjsciowego, mae by ustawiona
przez wytkownika.

Poprawny strumie przy nieobcizonym silniku, dla niskiej agtotliwosci falownika mae by
osiagnienty poprzez ustawienie parametru FIXED BOOST.

Poprawny strumigprzy obciazonym silniku jest osigany przez ustawienie parametru AUTO
BOOST.

Silnik ma wlasciwie ustawine magnesowanie gdy patadiagnostyczny FIELD w bloku
CURRENT FEEDBACK odczytuje 100.0% .

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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FLYCATCHING

MMI Menu Map Blok umazliwia kierunkowe wyszukanie FLYCATCHING
|SETUP PARAMETERS predkosci. To pozwala przemiennikowi ACTIVE  [576] |-FALSE
bezpiecznie przechwycbbracajcy sk SETPOINT  [28] |-0.00 %

|MOTOR CONTROL zadanej pgdkosci. ALWAYS - [571] START MODE

To jest szczegolnie przydatne dla atdeh  BIDIRECTIONA | [572] SEARCH MODE

|FUNCT'0N BLOCKS | wirnik przed wysterowaniem silnika do FALSE | [570] ENABLE

[FL catcring o duej inercji:wentylatory, aplikacje z L
| FLY CATCH ENABLE kotami zamachowymi itp. **9.00 % - [573] SEARCHVOLTS |
| FLY START MODE * 40,00 % - [32] SEARCHBOOST |

| FLY SEARCH MODE .
| FLY SEARCH VOLTS 10.0 s - [574] SEARCH TIME

| FLY SEARCH BOOST 5.0 Hz 4 [575] MIN SEARCH SPEED
| FLY SEARCH TIME 3.0s 4 [709] REFLUX TIME
| FLY MIN SPEED

| FLY REFLUX TIME
| FLY CATCH ACTIVE

L FLY SETPOINT Opis parametrow
ENABLE Range: FALSE / TRUE
Uaktywnia dziatanie bloku gdy TRUE.

START MODE Range: Enumerated - see below
The mode of operation for the flycatching sequesafevare.

Enumerated ValueStart Mode

0: ALWAYS
1: TRIP OR POWERUP
2:TRIP
SEARCH MODE Range: Enumerated - see below

The type of speed search carried out by the flyxagcsequence.
Enumerated ValueSearch Mode
0 : BIDIRECTIONAL
1: UNIDIRECTIONAL
SEARCH VOLTS Range: 0.00 to 100.00 %

The percentage level of the search volts appligddanotor during the speed search phase of
the flycatching sequence. Increasing this paranetgroves the accuracy of the discovered
motor speed but increases the braking influent¢beo§peed search on the rotating motor.

SEARCH BOOST Range: 0.00 to 100.00 %

The level of search boost applied to the motorrdutihe speed search phase of the flycatching
seguence.

SEARCH TIME Range: 0.1t0 60.0 s

The search rate during the speed search phase fiy¢atching sequence. Performing the
flycatching speed search too quickly can causeltive to inaccurately identify the motor
speed. Refluxing at an inaccurate motor speed aasecthe drive to tripn overvoltage. If thi
occurs, increasing this parameter will reduce ile of tripping.

MIN SEARCH SPEED Range: 5.0 to 480.0 Hz

The lowest search speed before the speed searsé phthe flycatching sequence is
considered to have failed.

REFLUX TIME Range: 0.1t0 20.0 s

The rate of rise of volts from the search levahi working level after a successful speed
search. Refluxing the motor too quickly can catisedrive to trip on either overvoltage or
overcurrent. In either case, increasing this patanwll reduce the risk of tripping.
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ACTIVE Range: FALSE / TRUE
A diagnostic output indicating whether the flycatghsequence is active.

SETPOINT Range xxx.xx %
This diagnostic output is the setpoint caught atethd of a successful flycatching sequence.

Functional Description
The flycatching function enables the drive to b&taged smoothly into a spinning motor. It
applies small search voltages to the motor whélstging the Inverter frequency from maximum
speed to zero. When the motor load goes from muajdd regenerating, the speed search has
succeeded and is terminated. If the search freguafis below the minimum search speed, the
speed search has failed and the Inverter will remtpe speed setpoint from zero.

The flycatching sequence can be triggered by diffestarting conditions:

ALWAYS: All starts (after controlled or uncontrotlestop, or after a power-up)
TRIP or POWER-UP: After uncontrolled stop, i.eptar coast, or after a power-up
TRIP: After uncontrolled stop, i.e. trip or coast

The type of speed sequence may be Bidirectiondinidirectional:

Bidirectional
Initially, the search is performed in the directfrthe speed setpoint. If the drive fails
to identify the motor speed in this direction, am® speed search is performed in the
reverse direction.

Unidirectional
The search is performed only in the direction ef $beed setpoint.

BTT Automatyka Sp. z 0.0.



MMI Menu Map

1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS

3 |MOTOR CONTROL

4 |INJ BRAKING

| INJ DEFLUX TIME
| INJ FREQUENCY
| INJ I-LIM LEVEL

| INJ DC PULSE

| INJ FINAL DC

| INJ DC LEVEL

| INJ TIMEOUT

| INJ BASE VOLTS
| INJ ACTIVE

Falownik serii 584SV
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INJ BRAKING

The injection braking block provides a
method of stopping spinning induction motot
without returning the kinetic energy of the
motor and load back in to the dc link of the
Inverter. This is achieved by running the
motor highly inefficiently so that all the
energy stored in the load is dissipated in the
motor. Thus, high inertia loads can be
stopped without the need for an external
dynamic braking resistor.

Parameter Descriptions
DEFLUX TIME

INJ BRAKING

*05s
**9.0Hz -
100.00 % -
**2.0s
*1.0s
**4.00 % —
600.0 s
**100.00 %

ACTIVE [583 -FALSE
]
[710] DEFLUX TIME

[577] FREQUENCY
[578] I-LIM LEVEL
[579] DC PULSE
[580] FINAL DC PULSE
[581] DC LEVEL
[582] TIMEOUT -
[739] BASE VOLTS

Range: 0.1t0 20.0 s

Determines the time in which the Inverter defluttes motor prior injection braking.

FREQUENCY

Range: 1.0 to 480.0 Hz

Determines the maximum frequency applied to theomfoir the low frequency injection
braking mode. It is also clamped internally so egen to exceed 50% of base speed value.

[-LIM LEVEL

Range: 50.00 to 150.00 %

Determines the level of motor current flowing dgriow frequency injection braking.

DC PULSE

Range: 0.0 to 100.0 s

Determines the duration of the dc pulse applietthé¢omotor when injection braking is required
for motor speeds below 20% of base speed. Thelattyaulse time applied to the motor is
dependent on the ratio of initial motor speed t&%2ff base speed.

FINAL DC PULSE

Range: 0.0t0 10.0 s

Determines the duration of the final dc holdinggeuapplied to the motor after either low
frequency injection braking or timed dc pulse.

DC LEVEL

Range: 0.00 to 25.00 %

Determines the level of dc pulse applied to theamdtrring either the timed or final dc pulse.

TIMEOUT

Range: 0.0 to 600.0 s

Determines the maximum amount of time the sequianakowed to remain in the low

frequency injection braking state.

BASE VOLTS

Range: 0.00 to 115.47 %

Determines the maximum volts at base speed apialite motor during injection braking.

ACTIVE

Range: FALSE / TRUE

Indicates the state of the Inverter. TRUE whendtiga braking.
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MMI Menu Map

1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS

3 [tRIPS

4 |I/O TRIPS

EXTERNAL TRIP
INPUT 1 BREAK
INPUT 2 BREAK

Falownik serii 584SV

I/O TRIPS

Blok zatrzyma sprztowych (Input / Output
trips) dziatajcy w pohczeniu z blokami
wejs¢ analogowych i cyfrowych zatrzymuje
falownik w przypadku zaniku nastawy lub
sygnatow bezpiecsstwa.

Opis parametrow
EXTERNAL TRIP

/0 TRIPS

FALSE
FALSE —
FALSE -

[234] EXTERNALTRIP |-
[235] INPUT 1 BREAK
[236] INPUT 2 BREAK

Range: FALSE / TRUE

Sygnat ogblnego przeznaczenia przewidziany do wiwmego paczenia z blokiem wég
cyfrowych. Jeeli sygnat ma wart®@ TRUE powoduje zatrzymanie typu (EXTERNAL TRIP -
zatrzymanie zewgirzne) jezeli ten sposéb wytzenia jest aktywny.

Ten parametr nie jest zapaitywany w pamgci nieulotnej falownika i jest on kasowalny do

ustawig fabrycznych.

INPUT 1 BREAK

Range: FALSE / TRUE

Sygnat ogdlnego przeznaczenia przewidziany do wawmego paiczenia z blokiem ANIN
1::BREAK. Jeeli sygnat ma wartd TRUE powoduje zatrzymanie spowodowane zanikiem
sygnatu (INPUT 1 BREAK), jeeli ten spos6b wyktzenia jest aktywny.

Ten parametr nie jest zapaitywany w pamgci nieulotnej falownika i jest on kasowalny do

ustawid fabrycznych.

INPUT 2 BREAK

Range: FALSE / TRUE

Sygnat ogdlnego przeznaczenia przewidziany do wawamego paiczenia z blokiem ANIN
2::BREAK. Jezeli sygnat ma wartd TRUE powoduje zatrzymanie spowodowane zanikiem
sygnatu (INPUT 2 BREAK), jeeli ten sposib wyktzenia jest aktywny.

Ten parametr nie jest zapaitywany w pamgci nieulotnej falownika i jest on kasowalny do

ustawig fabrycznych.

Opis funkcjonalny

Blok funkcjonalny 1/0 TRIPS pozwala na wyzwolesignatlem z zewstrznych terminali
falownika.. Informacje o wyzwoleniach deghych w falowniku znajdujsic w rozdziale 7.
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I*t TRIP

MMI Menu Map Zatrzymanie przegieniowe I*t zabezpiecza It TRIP

1 |SETUP PARAMETERS | S|In.|k i falowr:jlkmr;érlzgd Jruszkodzenlem, ktére  405.009% [237] It THRESHOLD
moze spowodow&ciagta praca z 60s - [238] I TIME i

2 |FUNCTION BLOCKS 1 5 H
| | nadmiernym obaeniem 150.00 % — [239] I'tUPPERLIMIT |
3 |TRIPS |
4 |I*T TRIP | . 3
*T THRESHOLD Opis parametrow
T TIME I*t THRESHOLD Range: 50.00 to 105.00 %

PTUPPER LIMIT Prog dopuszczalnego przeginia powodujcy zatrzymanie falownika okskeny prze

parametry I*t TIME i I*t UPPER LIMIT.
Wartas¢ parametru musi liymniejsza ni I*t UPPER LIMIT.

I*t TIME Range: 510 60 s
Dopuszczalny czasattej pracy falownika z pdem wygciowym 1*t UPPER LIMIT.

I*t UPPER LIMIT Range: 50.00 to 150.00 %

Wartas¢ pradu wyjsciowego uywana do okréenia zwtoki przed zatrzymaniemzyvany w
pofaczeniu z I*t TIME.Warté¢ parametru musi l#ywigksza nk I*t THRESHOLD.

Opis funkcjonalny

Parametry I*t UPPER LIMIT , I*t THRESHOLD oraztITIME definiuja jednoznacznie jak
diugo prd wyjsciowy falownika mae przekraczawartas¢ okreslona parametrem I*t
THRESHOLD. Jeeli prad réwny jest 1*t UPPER LIMIT wtedy zatrzymanie tgs po czasie
I*t TIME. Jezeli prad przekracza I*t THRESHOLD o pota@mvartaici réznicy migdzy I*t
THRESHOLD a I*t UPPER LIMIT wtedy zatrzymanie mhgs po czasie dwukrotnie
diuzszym.Poniewa prad wyjsciowy jest stale monitorowany przez sterownik cdas
zatrzymania falownika jest stale uaktualniany preelut I*t TRIP. W obliczeniach brane jest
pod uwag zaréwno bigace obcizenie jak te historia zmian obazenia w okolicach poziomu
I*t THRESHOLD. Czasy o pracy z olgieniem niszym g odejmowane od czasu pracy z
przecihzeniem. Takie dziatanie zabezpiecza przed przypaghkovwvytaczeniami uktadu
napdowego zapewnia¢ rownoczénie bezpieczgstwo elementdw falownika. Aby
uniemaliwi ¢ bigdng nastaw wprowadzono zatrzymanie programowe “TRIP CONFIG”
wytaczapce falownik jeeli wartags¢ parametru I*t UPPER LIMIT jest mniejsza od wardb
parametru I*t THRESHOLD.
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JOG
MMI Menu Map Obraz bloku JOG zawiera wszystkie JOG
1 [SETUP PARAMETERS | Efgﬁ:nfgé ktore majwptyw na dziatanie 10.00 % | [246] SETPOINT -

1.0s 4 [261] ACCEL RATE =

2 |FUNCTION BLOCKS
1.0s - [262] DECEL RATE -

3 |sEQ & REF |

4 pos |

Opis parametrow
JOG SETPOINT

JOG ACCEL RATE SETPOINT Range: 0.00 to 100.00 %

JOG DECEL RATE Docelowa pedkos¢ pracy w trybie JOG (punktowanie , manewrowaniéievunku
wynikajacym z trybu sterowania., (LOCAL lub REMOTE).

ACCEL RATE Range: 0.0 to 600.0 s
Czas przyspieszania dla JOG.

DECEL RATE Range: 0.0 to 600.0 s
Czas hamowania dla JOG.

Opis funkcjonalny
Blok JOG stuay do konfiguracji falownika gdy znajdujegsbn w trybie jog. Dodatkowe
informacje znajduj sic w rozdziale 4: “Operating the Inverter” - The $tatop Mode
Explained.
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MMI Menu Map

1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS

3 |SEQ & REF

4 |LOCAL CONTROL

SEQ MODES

REF MODES
POWER UP MODE
SEQ DIRECTION
REMOTE SEQ
REMOTE REF

Falownik serii 584SV
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LOCAL CONTROL

Blok ten pozwala na wybor trybu LOCAL CONTROL
sterowania: Local i Remote. Dodatkowo REMOTE SEQ [297] | TRUE

Q;?Jgrr‘]‘ilg Q”Z‘évaké%rim trybie falownik REMOTE REF [257] [ TRUE
St znajauje. LOCAL/IREMOTE -{ [298] SEQ MODES

Przehczanie pomidzy trybami mae by LOCAL/REMOTE - [265] REF MODES s
dokonane tylko z panelu sterowania. Zobac REMOTE -{ [299] POWER UP MODE }
rozdziat 5: “The Operator Station” - The L/F FALSE 4 [281] SEQDIRECTION |
Key.

Opis parametréw
SEQ MODES Range: Enumerated - see below
Pozwala na wybranigrodta rozkazow steragych. Local to jest panelu operatorski, Remote jest
zrédlem zewntrznym. Dostpne g tryby dziatania:

Enumerated ValueSeq Mode

0 : LOCAL/REMOTE
1:LOCAL ONLY
2 : REMOTE ONLY

REF MODES Range: Enumerated - see below
Pozwala na wybranigrodia sygnatu nastawy gtkosci. Local to jest panelu operatorski, Ren
jestzrodiem zewntrznym. Dostpne g tryby dziatanie

Enumerated ValueRef Mode

0 : LOCAL/REMOTE
1:LOCAL ONLY
2 : REMOTE ONLY

POWER UP MODE Range: Enumerated - see below

Pozwala na wybranigrddta sterowania po wtzeniu falownika. Local jest w panelu sterowania,
Remote jest sygnatem zegirenym, Automatic jest takim samym trybem jak déaniku napicia.
Doskpne g tryby dzialania:

Enumerated ValuePower Up Mode

0:LOCAL
1: REMOTE
2 : AUTOMATIC

SEQ DIRECTION Range: FALSE / TRUE
Gdy TRUE, kierunek jest wymuszany przez sygnayugice.

Gdy FALSE, kierunek jest wymuszany przez nastamgnsci.

REMOTE SEQ Range: FALSE / TRUE
Parametr ten wskazuje obecmédio sygnatéw steragych.

REMOTE REF Range: FALSE / TRUE
Parametr ten wskazuje obecmédio nastawy mrdkosci.
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LOGIC FUNCTION

MMI Menu Map
|SETUP PARAMETERS |

|FUNCTION BLOCKS

|MISCELLANEOUS

|LOGIC FUNCTION

|LOGIC FUNC 1

|LOGIC FUNC 2

|LOGIC FUNC 3

|LOGIC FUNC 5

|LOGIC FUNC 6

|LOGIC FUNC 7

|LOGIC FUNC 8

|LOGIC FUNC 9

|
|
|
|
|
|
|LOGIC FUNC 4 |
|
|
|
|
|
|

|LOGIC FUNC 10

INPUT A
INPUT B
INPUT C
TYPE

OUTPUT

Falownik serii 584SV

Blok operatora logicznego me by skonfigurowany do wykonywania jednej z kilku opgra

logicznych na kilku sygnatach wéejowych

LOGIC FUNC 1
OUTPUT [183] |-FALSE
FALSE - [180] INPUT A -
FALSE - [181] INPUT B -
FALSE - [182] INPUT C -
NOT(A) - [184] TYPE -
LOGIC FUNC 3
OUTPUT [193] |-FALSE
FALSE - [190] INPUT A -
FALSE - [191] INPUT B -
FALSE - [192] INPUT C -
NOT(A) - [194] TYPE -
LOGIC FUNC 5
OUTPUT [203] |-FALSE
FALSE  [200] INPUT A -
FALSE - [201] INPUT B -
FALSE - [202] INPUT C -
NOT(A) - [204] TYPE -
LOGIC FUNC 7
OUTPUT [213] |-FALSE
FALSE - [210] INPUT A -
FALSE o [211] INPUT B -
FALSE - [212] INPUT C -
NOT(A) - [214] TYPE -
LOGIC FUNC 9
OUTPUT [223] |-FALSE
FALSE - [220] INPUT A -
FALSE - [221] INPUT B -
FALSE - [222] INPUT C -
NOT(A) - [224] TYPE -

Opis parametrow

INPUT A

Stan logiczny wefcia A.

INPUT B

Stan logiczny wegia B.

INPUT C

Stan logiczny wegia C.

—FALSE

—FALSE

—FALSE

FALSE

LOGIC FUNC 2
OUTPUT [188]
FALSE - [185] INPUT A
FALSE - [186] INPUT B
FALSE - [187] INPUT C
NOT(A) -{ [189] TYPE
LOGIC FUNC 4
OUTPUT [198]
FALSE - [195] INPUT A
FALSE - [196] INPUT B
FALSE  [197] INPUT C
NOT(A) -{ [199] TYPE
LOGIC FUNC 6
OUTPUT [208]
FALSE - [205] INPUT A
FALSE - [206] INPUT B
FALSE  [207] INPUTC
NOT(A) -{ [209] TYPE
LOGIC FUNC 8
OUTPUT [218]
FALSE - [215] INPUT A
FALSE - [216] INPUT B
FALSE 4 [217] INPUTC
NOT(A) -{ [219] TYPE
LOGIC FUNC 10
OUTPUT [228]
FALSE - [225] INPUT A
FALSE - [226] INPUT B
FALSE  [227] INPUTC
NOT(A) -{ [229] TYPE

—FALSE

Range: FALSE / TRUE

Range: FALSE / TRUE

Range: FALSE / TRUE
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Range: Enumerated - see below

Parametr okrdajacy operagj oddziatywujca na sygnaly wariowe. Do wyboru s nastpujace

operacje:

OUTPUT

Enumerated ValueType

: AND(A,B,C)
: NAND(A,B,C)

: NOR(A,B,C)

- 0-1 EDGE(A)
: 1-0 EDGE(A)
: AND(A,B,IC)
: OR(A,B,IC)

©CoOoO~NOOUIAWNEO

10 : S FLIP-FLOP
11 : R FLIP-FLOP

Range: FALSE / TRUE

Sygnat wygciowy bedacy rezultatem dziatania w/w operaciji.

Opis funkcjonalny

Operation
NOT(A)

AND(A,B,C)

NAND(A,B,C)

OR(A,B,C)

NOR(A,B,C)

Description

Jezeli INPUT A jest TRUE to
wyjscie OUTPUT jest FALSE,
w innych przypadkach wigie
OUTPUT jest TRUE.

JeeliAiBiCs TRUE to
OUTPUT jest TRUE, w innych
przypadkach OUTPUT jest
FALSE.

JeeliAiBiC s TRUE to
OUTPUT jest FALSE, w innyc
przypadkach OUTPUT jest
TRUE.

Jezeli A'lub B lub C jest TRUE
to OUTPUT jest TRUE, innych
przypadkach OUTPUT jest
FALSE.

Jezeli A'lub B lub C jest TRUE
to OUTPUT jest FALSE,
innych przypadkach OUTPUT
jest TRUE

Falownik serii 584SV
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Operation
XOR(A,B)

0-1 EDGE(A)

1-0 EDGE(A)

AND(A,B,IC)

Description

Jezeli Ai B 3 takie same, (oba
TRUE lub oba FALSE), to
OUTPUT jest FALSE, innych
przypadkach OUTPUT jest
TRUE.

inputA _:—I ........... —l ........
..i ........... .
i i
.................... SRR SRR
output ‘| input C FALSE
i i
J input C TRUE
.................... [ RSUURRUURRSRURRRR B IS

U t Duration 20ms

Rising Edge Trigger
Wejscie B nie jest gaywane.

Na wyjsciu pojawiaj sie impulsy 20ms gdy INPUT A jest TRUE. Kiedy
wejscie INPUT C jest TRUE, to wygie jest odwrdcone.

|
input A 1, ........... J
..................... i e e e e e
i i
.................... U SNSRI
output —| input C FALSE
| !
J input C TRUE
.................... I SSUURUUURUURRRURIR B ISSOTI

U t Duration 20ms

Falling Edge Trigger
Wejscie B nie jest sywane.

Na wyjsciu pojawiaj si¢ impulsy 20ms gdy INPUT A jest FALSE. Kiedy
wejscie INPUT C jest TRUE, to w§gie jest odwrdcone.

Input State
A B C Output State
0 0 0 O
0 0 1 0
0 1 0 O
0 1 1 0
1 0 0 O
Refer to the Truth Table. 1 0 1 0
FALSE =0, TRUE = 1. 1 1 0 1
1 1 1 0

Falownik serii 584SV
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Operation Description
OR(A,B,!C)

Refer to the Truth Table.

FALSE =0, TRUE = 1.

S FLIP-FLOP

R FLIP-FLOP

Input State

A B C Output State
0O 0 0 1

0O 0 1 o

0 1 0 1

0 1 1 1

1 0 0 1

1 0 1 1

1 1 0 1

1 1 1 1

This is a set dominant flip-flop.
INPUT A functions aset,and
INPUT B asreset.

This is a reset dominant flip-
flop. INPUT A functions as
reset,and INPUT B aset.

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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MINIMUM SPEED

MMI Menu Map Blok minimalnej pedkasci uzywany jest do MINIMUM SPEED
|SETUP PARAMETERS | ustalenia sposobu w jaki falownl_k rgd za OUTPUT [335 |-0.00 %
sygnatem nastawy gukosci. Mozliwe s ]
|FUNCTION BLOCKS | dwa sposoby: 0.00 % - [336] INPUT L
|SETPOINT FUNCS | 1. Proporcjonalny z dolnym -100.00 % — [337] MINIMUM -
ograniczeniem PROP. - [338] MODE o
4 |MINIMUM SPEED | WIMIN.

2. Liniowy miedzy minimum i maksimum.

MIN SPEED INPUT
MIN SPEED

MIN SPEED MODE
MIN SPEED OUTPUT

Opis parametréw
INPUT Range: -300.00 to 300.00 %
Sygnat wejciowy do bloku MIN SPEED

MINIMUM Range: -100.00 to 100.00 %
Parametr okrda minimalr wartas¢ wyjsciows .

MODE Range: Enumerated - see below
Parametr okrda sposob dziatania blokua $wa tryby pracy:
Enumerated ValueOperating Mode

0 : PROP. W/MIN.

1: LINEAR
OUTPUT Range: xxx.xx %
Sygnat wygciowy z bloku MIN SPEED. Jest on okleny poprzez parametr MODE.

Opis funkcjonalny
Mozliwe dwa sposoby pracy bloku MINIMUM SPEED:

Proportional with Minimum

. . . L output
Sposo6b ten odpowiada pracy z prostymi ograniczeniam
Minimalna wartd¢ zawarto musi by/-100% do 100% .
sygnat wygciowy jest zawsze wkszy lub réwny wartéci _
minimalnej. Input
Min
-100 -
0 100%

Linear
W tym sposobie blok MIN SPEED najpierw output
ogranicza sygnat w&jiowy do zera a
nasgpnie przeskalowuje sygnat viejowy
tak aby sygnat wyriowy zmieniat s
liniowo migdzy minimum i 100% dla 100
sygnatu wejciowego od 0% do 100%

max = 300.00% — (2 x min)

.Note the constraints:- Min

min >= 0 | [ input
input >=0 0 100% 200%
max = 100%
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MULTIPLEXER

MMI Menu Map Blok ten zbiera 16 logicznych wagtm MULTIPLEXER
wejsciowych wartdci w pojedyicze stowo. OUTPUT [598 |- 0000

1 |SETUP PARAMETERS |

. . o ]
) |FUNCTION BLOCKS | Moze on by uzyty do ustawiania i

zerowania poszczegdlnych bitow w elie FALSE — [641] INPUT O -
3 |wsceLaneous || stowa tak jak stowo TRIGGERS 1 w bloku FALSE - [642] INPUT 1 -
funkcyjnym AUTO RESTART. FALSE -{ [643] INPUT 2 o
s JwoLmeLexer | FALSE - [644] INPUT 3 -
| INPUT 0 FALSE — [645] INPUT 4 -
L INPUT 1 FALSE { [646] INPUT 5 -
L INPUT 2 FALSE  [647] INPUT 6 L
INPUT 3
" INPUT 4 FALSE — [648] INPUT 7 -
" INPUT 5 FALSE - [649] INPUT 8 -
INPUT 6 FALSE — [650] INPUT 9 -
:INPUT 7 FALSE < [651] INPUT 10 o
| INPUT 8 FALSE - [652] INPUT 11 -
| INPUT 9 FALSE — [653] INPUT 12 -
| INPUT 10 FALSE - [654] INPUT 13 -
—:EEEI 12 FALSE - [655] INPUT 14 -
CNPUT 13 FALSE — [656] INPUT 15 -
| INPUT 14
INPUT 15 - z
outeut Opis parametrow
INPUT 0 TO INPUT 15 Range: FALSE / TRUE
Logiczne sygnaty weégiowe sktadane w pojedygze stowo.
OUTPUT Range: 000@o FFFF

Powstate stowo.
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MMI Menu Map

1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS

3 |MENUS

4 |OPERATOR MENU

| STARTUP SCREEN
| OP MENU 2

| OP MENU 3
| OP MENU 4
| OP MENU 5
| OP MENU 6
| OP MENU 7
| OP MENU 8
| OP MENU 9
| OP MENU 10
| OP MENU 11
| OP MENU 12
| OP MENU 13
| OP MENU 14
| OP MENU 15

Falownik serii 584SV

OPERATOR MENU

Blok pozwala na przystosowanie funkcji
pulpitu operatorskiego do potrzeb
uzytkownika.

OPERATOR MENU

14

[93] STARTUP SCREEN

255 -{[626] OP MENU 2
591 4 [627] OP MENU 3
Poprzez podanie numeréw etykiet 67 7 [628] OP MENU 4
parametréw, mma przyporadkowa: ktdre 72 —[629] OP MENU'S
parametry znajglsic w menu, i ich kolejn& 75 4 [630] OP MENU 6
pojawiania si. 370 -{[631] OP MENU 7
Blok ten okrdla takze ktdry parametr ma 0 [632] OPMENUS
zosta wyswietlony pierwsyz?/ po zasileniu 0 - [633] OPMENU9
0 - [634] OP MENU 10

ekranu.

0 4 [635] OP MENU 11
0 - [636] OP MENU 12 L
0 4 [637] OP MENU 13 L
0 - [638] OP MENU 14 L
04 [639] OP MENU 15 L

Opis parametrow
STARTUP SCREEN Range: 0 to 15

Okresla ktory parametr ma zostavyswietlony natychmiast po zasileniu ekranu. Zakrésasi
sie do OPERATOR MENU. Opis zakresu posji

« Jeeli wybiezemy 0 to pojawi siWelcome Screen (zobacz parametr CONFIGURATION
ID w bloku funkcjonalnym OP STATION).

e Wartcs¢ 1 wykwietla parametr REMOTE SETPOINT lub parametr LOCBETPOINT.
* Wartcs¢ od 2 do 15 okrga ktdry z parametrow pogttzonych do bloku ma zosta
wyswietlony.

OP MENU 2to 15 Range: See the table below
Okresla parametr ekranu dla OPERATOR menu. Wprowaamer etykiety parametru. Kde
wprowadzenie w menu ne by przyporadkowane numerowi etykiety dowolnego parame
falownika. S tam take cztery specjalne numery etykiet:

« 0 Zapobiega wiwietlaniu danego menu Operator

« 1000 Whwietla aktualny setpoint (Local, Remote, Jog)
« 1001 Wywietla CUSTOM SCREEN 1

¢ 1002 Wypwietla CUSTOM SCREEN 2

Opis funkcjonalny

Menu Operator skladagst 16 wej¢ tacznie z ekranem startowym. OP MENU 1 (nie znajduje
sie w bloku) jest cigle ustawiony na aktywny setpoint lub speed demBodostale 14 wgj

(OP MENU 2 do OP MENU 15 ) mie pokazywé dowolny parametr falownika.

Standartowe ustawienia (Macro 1) etykiet dla OPERR menu wywietlaja nastpujace
parametry:

255: SPEED DEMAND

591: DRIVE FREQUENCY

67: MOTOR CURRENT

72: LOAD

75: DC LINK VOLTS

370: CURRENT LIMITING

, ekran startowy jest tak wybrany do wgwietlania OPERATOR MENU 1, ktéry jest ustawiony
do wyswietlania parmetru SETPOINT.
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MMI Menu Map

|SETUP PARAMETERS |

|FUNCTION BLOCKS

[vEnus

|OP STATION

| VIEW LEVEL

| LANGUAGE

| ENABLED KEYS

| AUTO BACKUP

| CONFIGURATION ID
| OP DATABASE

| OP VERSION

or

MMI Menu Map

|MENUS

VIEW LEVEL
LANGUAGE

Falownik serii 584SV

Programowanie pracy falownika 6'43
OP STATION

Blok ten pozwala zytkownikowi na
dostosowanie panelu sterowania do
whasnych potrzeb.

OP STATION
OP DATABASE [115]
OP VERSION [230]

FALSE
0000

ADVANCED [ 3] VIEW LEVEL

* ENGLISH [ 1] LANGUAGE
00F0 — [127] ENABLED KEYS
FALSE - [116] AUTO BACKUP

* AC MOTOR DRIVE - [339] CONFIGURATION ID

Opis parametréw
VIEW LEVEL
Menu ktére ma bywyswietlane w Panelu Operatorskim.

Range: Enumerated - see below

Enumerated ValueViewing Level

0 : OPERATOR
1:BASIC
2 : ADVANCED

LANGUAGE
Jezyk w jakim ma by menu.

Range: Enumerated - see below

Enumerated ValueLanguage

0 : ENGLISH

1: DEUTSCH
2 : FRANCAIS
3 : ESPANOL

ENABLED KEYS Range: 000@o FFFF

Ponizsze przyciski z Panelu Operatorskiego mbg udostpniane ldz nieudostpniane
oddzielnie. Rane kombinacje ustawiegparametrow znajduajsic w tabeli poniej.

Parameter Setting | DIR JOG L/R RUN
0000 - - - -

0010 - - - ENABLED
0020 - - ENABLED -

0030 - - ENABLED ENABLED
0040 - ENABLED - -

0050 - ENABLED - ENABLED
0060 - ENABLED ENABLED -

0070 - ENABLED ENABLED ENABLED
0080 ENABLED - - -

0090 ENABLED - - ENABLED
00AO ENABLED - ENABLED -

00BO ENABLED - ENABLED ENABLED
00CO ENABLED ENABLED - -

00DO ENABLED ENABLED - ENABLED
OOEO ENABLED ENABLED ENABLED -

00F0 ENABLED ENABLED ENABLED ENABLED

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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AUTO BACKUP Range: FALSE / TRUE

Kiedy to wegcie jest TRUE, performing blok SAVE TO MEMORY, takzachowuje
konfiguracje falownika w panelu operatorskim.

CONFIGURATION ID Range: 1&haracters
Ten 16 znakowy gp znakow jest wdwietlany w najwyszej linii Welcome screen.
OP DATABASE Range: FALSE / TRUE

Kiedy TRUE, te diagnostyczne wgje wskazujeze pohczony panel operatorski zawiera
konfiguracg ktéra mane by zatadowana.

OP VERSION Range: 000@o FFFF

Wyswietla programow wersg panelu operatorskiego. \llyietla 0000 jeeli zaden panel
operatorski jest nie pagizony.

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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PASSWORD
MMI Menu Map Blok ten zawiera opcje zazary z ochron PASSWORD
1 [passworo | ustawde znajdupcych st w panelu 0000{[ 7] ENTERPASSWORD |
ENTER PASSWORD peratorskim. 0000 o[ 8] CHANGE PASSWORD
I:CHANGE PASSWORD FALSE - [361] PROTECT LOCALSP |
FALSE - [364] PROTECT OP MENU [
or Opis parametréw
MMI Menu Map CHANGE PASSWORD Range: 000@o FFFF
1 |SETUP PARAMETERS | Parametr ten jestzywany do zmiany hasta znajduggo st w falowniku.
I Kiedy hasto jest ustawione na 0000 panel operatg@skodblokowany.
z |F,UN°T'°N s0cks [ ENTER PASSWORD Range: 000Qo FFFF
3 |MENUS | Poprawne wprowadzenie hasta ufiwia dokonanie zmian w pulpicie operatprskim.
| | Wprowadzenie hasta innegazrinajdujcego st w pameci falownika uniemaliwia prac: z
4 |PASSWORD ) ;
pulpitem operatorskim.
ENTER PASSWORD Bez wprowadzenia poprawnego hasta nigmaozmienida zadnego parametru w pulpicie
CHANGE PASSWORD  gperatorskim (z wyjtkiem zmian w OPERATOR menu, zobacz pei.
PROTECTLOCALSP pROTECT LOCAL SP Range: FALSE / TRUE

PROTECT OP MENU
Umozliwia ochrore hastem lokalnego sterowania. Gdy ma w&rBRUE, nie jest mdiwe
sterowanie lokalne falownika bez podania hastdy @a warté¢ FALSE, maliwe jest
sterowanie lokalne bez waglu na zabezpiczenie hastem.

PROTECT OP MENU Range: FALSE / TRUE

Umoazliwia ochrorg hastem parametréw znajdaych s¢ w OPERATOR menu (z wyfkiem
wejscia do sterowania lokalnego). Gdy jest TRUE, niezmaozmienid parametrow bez podania
hasta. Gdy FALSE, nmima zminig parametry bez wzgllu na zabezpiczenie hastem.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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PATTERN GEN

MMI Menu Map Blok umazliwia uzytkownikowi ustalenie PATTERN GEN
1 |SETUP PARAMETERS | sposobu kluczowania tranzystorow przez DRIVE FREQUENCY [591] |- 0.0 Hz
modulator szerokiwi impulsow PWM (Pulse VOLTS [592] |- 0.0V
2 [Funcrionslocks || Width Modulator). '

BOOST [593] |- 0.0V

3 |MoTOR coNTROL | TRUE 4 [98] RANDOM PATTERN

| 3kHz 4[99] FREQ SELECT
%205 4 [100] DEFLUX DELAY

4 |PATTERN GEN

RANDOM PATTERN

PATTERN GEN FREQ

DEFLUX DELAY

DRIVE FREQUENCY . ,
VOLTS Opis parametrow
BOOST RANDOM PATTERN Range: FALSE / TRUE

Parametr umdiwia wybranie tradycyjnego i cichego sposobu klmeania. Gdy ma warké
TRUE, aktywny jest cichy sposob kluczowania.

FREQ SELECT Range: Enumerated - see below
Parametr umdiwia wybranie jednej z trzech egtotliwosci kluczowania tranzystorow:

Enumerated ValueFrequency

0:3kHz
1:6kHz
2:9kHz

Im wyzsza cestotliwos¢ kluczowania tym riszy jest styszalny hatas wytwarzany przez uktad
napdowy. Okupione to jest zwekszeniem strat energii.

Note: Ten parametr jest wewtrznie clamped na 3kHz w 0.75kW, 380/460V units.

DEFLUX DELAY Range: 0.1to 10.0 s

Ustawia minimalny czas portzy disabling and then re-enabling PWM produc(igm
zatrzymanie i uruchomienie silnika).

DRIVE FREQUENCY Range: xxxx.x Hz
Wyjsciowa czstotliwas¢ falownika.

VOLTS Range: xxxx.x V
Wyjsciowe napicie falownika.

BOOST Range: xxxx.x V
Forsowanie nagciem wyjciowym falownika.

Opis funkcjonalny
Falownik posiada unikalny system cichego kluczowardukujcy styszalne gwieki emitowane
przez uktad nagdowy. Blok ten uméliwia uzytkownikowi wybranie tradycyjnego i cichego
sposobu kluczowania. Dla cichego kluczowania (Ram&attern jest TRUE), styszalnevadeki
emitowane przez ukiad negowy s redukowane minimum.

Uzytkownik maze rowniez wybrat czgstotliwos¢ nosna dla PWM . To jest gldwna estotliwasé
kluczowania dla wyjciowego stopnia mocy falownika. Wysokagstotliwos¢ nasna (np. 9kHz)
redukuje styszalnezvieki emitowane przez silnik ale zglisza straty i powoduje gtadlprac
napdu dla niskich cgstotlwasci wyjsciwych. Niska czstotliwosé nosna (np. 3kHz), ogranicza
straty ale zwgksza ila¢ styszalnych dzwgkow.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.



Programowanie pracy falownika 6-47

PID
MMI Menu Map Blok pozwala na wykorzystanie falownika w PID
1 [seTup PaRamETERS || Z@Stosowaniach wymagaych regulacii PID OUTPUT [320 -0.00 %
obrotow na postawie zewinznego sygnatu ]
2 |FUNCTION BLOCKS | zwrotnego. Typowym zastosowaniem jest 0.00 % | [310] ERROR INPUT L

| obstuga procesoéw ze spzeniem zwrotnym. FALSE | [311] ENABLE

| FALSE - [312] INTEGRAL DEFEAT

3 |SETPOINT FUNCS

4 |PID

1.0 {[313] P GAIN -
| PID ERROR INPUT 100s {[314] ITMECONST |
| PID ENABLE 0.000s 4 [315] DTIMECONST |

| PID INTEGRAL OFF
| PID P GAIN
| PIDITIME CONST

2.000s 4 [316] FILTERTC
100.00 % - [317] OUTPUT POS LIMIT

| PID D TIME CONST -100.00 % —{ [318] OUTPUT NEG LIMIT |-

| PIDFILTER TC 1.0000 < [319] OUTPUT SCALING |-

| PID OUT POS LIM Opis parametrc’)w

| PID OUT NEG LIM

| PID OUT SCALING ERROR INPUT Range: -100.00 to 100.00 %

| PID OUTPUT Wejscie do bloku PID. Normalnie pochagzy z bloku VALUE FUNC wyznaczagego
btad.
ENABLE Range: FALSE / TRUE

Resetuje wyjcie regulatora PID i skladnik catkowy gdy ma waétd=ALSE.
Aby blok PID dziatat musi miewartas¢ TRUE.

INTEGRAL DEFEAT Range: FALSE / TRUE
Parametr zeruje waré sktadnika catkujcego regulatora PID, gdy ma waitdr RUE..

P GAIN Range: 0.0 to 100.0

Parametr okrda wspoétczynnik proporcjonaldoi (wzmocnienia) regulatora PID. Dla P
réwnego 0 sygnat wygiowy regulatora PID dizie zerowy.

| TIME CONST Range: 0.01 to 100.00 s
Stata czasowa catkowania regulatora PID..

D TIME CONST Range: 0.000 to 10.000 s
Stata czasowa piiczkowania regulatora PID..

FILTER TC Range: 0.000 to 10.000 s

Stata czasowa filtru pierwszegadu sygnatu wyjciowego regulatora PID. Filtr
wprowadzono w celu sttumienia wysokichesiotliwosci sygnatu wyjciowego.

OUTPUT POS LIMIT Range: 0.00 to 105.00 %
Gorne ograniczenie sygnatu égjowego regulatora PID.

OUTPUT NEG LIMIT Range: -105.00 to 0.00 %
Dolne ograniczenie sygnatu wgjowego regulatora PID.

OUTPUT SCALING Range: -3.0000 to 3.0000
Parametr okrdajacy wspotczynnik skalagcy natazony na sygnat wyciowy po
ograniczeniach gérnym i dolnym.

PID OUTPUT Range: xxx.xx %
Wyjscie regulatora PID.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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Opis funkcjonalny

Fabrycznie ERROR INPUT paizony jest do VALUE FUNC 3::OUTPUT. Sygnat éeipwy

do bloku funkcji wartéci jest nieprzydczony. Jego warté maze by zmieniana przyciskami na
pulpicie sterowniczym. Zeli aplikacja wymaga regulacji ze spreniem zwrotnym sygnat
btedu maze pochodz od nastawy midkosci a sygnat sprzenia zwrotnego z bloku funkcji
wartcici. Blad jest wykorzystywany przez PID.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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MMI Menu Map
|SETUP PARAMETERS |

|FUNCTION BLOCKS

|SETPOINT FUNCS

|PRESET

|PRESET 1

|PRESET 2

|PRESET 4

|PRESET 5

|PRESET 6

|PRESET 7

|
|
|
|
|
|PRESET 3 |
|
|
|
|
|

|PRESET 8

| PRESET 8 SELECT
| PRESET 8 INPUT 0
| PRESET 8 INPUT 1
| PRESET 8 INPUT 2
| PRESET 8 INPUT 3
| PRESET 8 INPUT 4
| PRESET 8 INPUT 5
| PRESET 8 INPUT 6
| PRESET 8 INPUT 7
| PRESET 8 OUTPUT1
| PRESET 8 OUTPUT2

Falownik serii 584SV

PRESET

Programowanie pracy falownika 6'49

Falownik 584SV zawiera osiem blokéwegdkosci programowanych.

PRESET 1

OUTPUT 1 [356 |-0.00 %
]
OUTPUT 2 [372 |-0.00 %
]
INPUT 0 - [355] SELECTINPUT
0.00 % — [347] INPUT 0 -
0.00 % | [348] INPUT 1 -
0.00 % | [349] INPUT 2 _
0.00 % - [350] INPUT 3 -
0.00 % - [351] INPUT 4 -
0.00 % - [352] INPUT 5 -
0.00 % - [353] INPUT 6 -
0.00 % - [354] INPUT 7 -
PRESET 3
OUTPUT 1 [399 }-0.00 %
]
OUTPUT 2 [374 |-0.00 %
]
INPUT 0 - [398] SELECTINPUT
0.00 % - [390] INPUT 0 -
0.00 % — [391] INPUT 0 -
0.00 % - [392] INPUT 2 -
0.00 % - [393] INPUT 3 -
0.00 % - [394] INPUT 4 -
0.00 % - [395] INPUT 5 -
0.00 % - [396] INPUT 6 -
0.00 % - [397] INPUT 7 _
PRESET 5
OUTPUT 2 [530 |-0.00 %
]
OUTPUT 2 [531 |-0.00 %
]
INPUT 0 4 [529] SELECTINPUT
0.00 % - [521] INPUT 0 -
0.00 % — [522] INPUT 1 _
0.00 % - [523] INPUT 2 -
0.00 % - [524] INPUT 3 -
0.00 % - [525] INPUT 4 -
0.00 % - [526] INPUT 5 -
0.00 % - [527] INPUT 6 -
0.00 % | [528] INPUT 7 _
PRESET 7
OUTPUT 1 [552 |-0.00 %
]
OUTPUT 2 [553 |-0.00 %
]
INPUT 0 4 [551] SELECTINPUT
0.00 % - [543] INPUT 0 -
0.00 % - [544] INPUT 1 _
0.00 % - [545] INPUT 2 -

A AA A

rmaA1T 0

Im A

PRESET 2

OUTPUT 1 [389 |-0.00 %
]
OUTPUT 2 [373 [-0.00 %
]
INPUT 0 - [388] SELECTINPUT |
0.00 % — [380] INPUT 0 L
0.00 % | [381] INPUT 1 L
0.00 % — [382] INPUT 2 L
0.00 % | [383] INPUT 3 L
0.00 % — [384] INPUT 4 L
0.00 % | [385] INPUT 5 L
0.00 % — [386] INPUT 6 L
0.00 %  [387] INPUT 7 L
PRESET 4
OUTPUT 1 [519 |-0.00 %
]
OUTPUT 2 [520 |-0.00 %
]
INPUT 0 4 [518] SELECTINPUT |
0.00 % | [510] INPUT 0 L
0.00 % — [511] INPUT 1 L
0.00 % 4 [512] INPUT 2 L
0.00 %  [513] INPUT 3 L
0.00 %  [514] INPUT 4 L
0.00 % — [515] INPUT 5 L
0.00 % | [516] INPUT 6 L
0.00 % o [517] INPUT 7 L
PRESET 6
OUTPUT 1 [541 |-0.00 %
]
OUTPUT 2 [542 -0.00 %
]
INPUT 0 4 [540] SELECTINPUT |
0.00 % | [532] INPUT 0 L
0.00 % — [533] INPUT 1 L
0.00 % | [534] INPUT 2 L
0.00 % — [535] INPUT 3 L
0.00 % | [536] INPUT 4 L
0.00 % — [537] INPUT 5 L
0.00 % | [538] INPUT 6 L
0.00 % — [539] INPUT 7 L
PRESET 8
OUTPUT 1 [563 |-0.00 %
]
OUTPUT 2 [564 |-0.00 %
]
INPUT 0 4 [562] SELECTINPUT |
0.00 % | [554] INPUT 0 L
0.00 % — [555] INPUT 1 L
0.00 % | [556] INPUT 2 L
0.00 % — [557] INPUT 3 L
0.00 % | [558] INPUT 4 L
0.00 % — [559] INPUT 5 L
0.00 %  [560] INPUT 6BTT Automq_
0.00 % — [561] INPUT 7 L
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Opis parametrow

SELECT INPUT Range: Enumerated - see
below

Wartas¢ uzywana do wybierania ktore weje przyhczy¢ do wyjscia OUTPUT 1.Gdy SELEC
INPUT jest z zakresu 0 do 3 to INPUT 4 do INPUTegtjprzekirowane do OUTPUT 2.

Enumerated ValueSelect Input

0:INPUTO

1:INPUT 1

2 INPUT 2

3 INPUT 3

4 INPUT 4

5:INPUT 5

6 : INPUT 6

7 INPUT 7
INPUT O TO INPUT 7 Range: -300.00 to 300.00 %
Wartasci wejsciowe
OUTPUT 1 Range: xxx.xx %
Wybrany sygnat wy§ciowy
OUTPUT 2 Range: xxx.xx %

Wybrany sygnat wyciowy (jezeli SELECT INPUT jest w odpowiednim zakresie).
Opis funkcjonalny

Blok wartasci programowanych jest de-multiplekserem.
OUTPUT 1i OUTPUT 2 dajwartasci z wybranych we¢ w SELECT INPUT.
OUTPUT 2 daje wart@ innego wejcia nz OUTPUT 1, np:
jezeli SELECT INPUT =0 to OUTPUT 1 = INPUT 0, OUTPWZT= INPUT 4
jezeli SELECT INPUT =1 to OUTPUT 1 = INPUT 1, OUTPWZI= INPUT 5 itd.
Gdy SELECT INPUT jest 4, 5, 6 lub 7, to OUTPUpPrzyjmuje warté¢ zero.

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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RAISE/LOWER
MMI Menu Map Blok RAl_SE/L_OWEF\_’ udogpnia RAISE/LOWER
1 [seTup paramETERS || UZYtkownikowi funkcg realizowar w OUTPUT [325 -0.00 %
starych sterownikach przez potencjometr ]
2 [FuncTiON BLOCKS | napdzany silnikiem elektrycznym (MOP). FALSE - [327] RAISE INPUT L
3 |SETPOINT FUNCS | Chwilowa wartd¢ nastawy zachowywana jes FALSE — [328] LOWER INPUT -
w chwili wytaczenia zasilania. 10.0 s 4 [326] RAMP RATE -
s [rasenower | 100.00 %  [330] MAX VALUE -
| RAISE INPUT -100.00 % - [329] MIN VALUE -
| LOWER INPUT 0.00 % —{ [331] RESET VALUE -
| RLRAMP RATE FALSE - [332] RESET L
| RL MAX VALUE
| RL MIN VALUE
| RLRESET VALUE Opis parametréw
'E;EETOTWER ouT RAISE INPUT Range: FALSE / TRUE

Jezeli TRUE powoduje zvekszanie wartéci sygnatu wy§ciowego OUTPUT.

LOWER INPUT Range: FALSE / TRUE
Jezeli TRUE powoduje zmniejszanie wastd sygnatu wyjciowego OUTPUT.

RAMP RATE Range: 0.0 to 600.0 s

Predkos¢ zmian wartéci sygnatu OUTPUT. Definiowany jako czas zmiany 0D0% do
100.00%. Pydkaosci zwickszania i zmniejszania gawsze takie same.

MAX VALUE Range: -300.00 to 300.00 %
Maksymalna wart& do ktérej OUTPUT mze by podniesiona.

MIN VALUE Range: -300.00 to 300.00 %
Minimalna wartd¢ do ktérej OUTPUT mgze by obnizona.

RESET VALUE Range: -300.00 to 300.00 %
Wartas¢ OUTPUT gdy RESET jest TRUE.

RESET Range: FALSE / TRUE
Jezeli TRUE, ustala wartd OUTPUT na wart& ustalom RESET VALUE.

OUTPUT Range: xxx.xx %

Sygnat wygciowy.

Opis funkcjonalny
Ponizsza tabela opisuje jak OUTPUT sterowany jest pvagigcia RAISE, LOWER oraz

RESET.
RESET RAISE LOWER Action
INPUT INPUT
TRUE Any Any OUTPUTtracks RESET VALUE
FALSE TRUE FALSE OUTPUTramps up to MAX VALUE at RAMP RATE
FALSE FALSE TRUE OUTPUTramps down to MIN VALUE at RAMP RATE
FALSE FALSE FALSE OUTPUTnot changed. *
FALSE TRUE TRUE OUTPUTnot changed. *

* jezeli OUTPUT jest wgkszy niz MAX VALUE to bedzie on obniony do wartéci MAX
VALUE w RAMP RATE. Jeeli OUTPUT jest mniejszy ai MIN VALUE to OUTPUT kgdzie
podnoszony do war§oi MIN VALUE w RAMP RATE.

IMPORTANT: Nie ustawia¢ MIN VALUE wiekszej niz MAX VALUE, poniewaz wartosci ktéra pojawi sie
na wyjéciu OUTPUT nie da sie przewidziec.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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REFERENCE
MMI Menu Map W bloku tym g wszystkie nastawy REFERENCE
1 |SETUP PARAMETERS | parametrov(\j/kzyal_zanych z uzyskaniem SPEED DEMAND [255] |-0.00 %
| | nastawy pedkoscl. SPEED SETPOINT [254] 0.0 %
2 |FUNCTION BLOCKS _ . . L
Dodatkowe informacje o nastawieggkosci REVERSE [256] |- FALSE
3 |SEQ & REF | w rozdziale 4: “Operating the LOCAL SETPOINT [247] }-0.00 %
4 |REFERENCE | Inverter” - Control Philosophy. LOCAL REVERSE  [250] - FALSE
COMMS SETPOINT [269] (-0.00 %
| REMOTE SETPOINT 0.00 % - [245] REMOTE SETPOINT |-
| SPEED TRIM .
[ MAX SPEED CLAMP 0.00 % - [248] SPEED TRIM o
MIN SPEED CLAMP 100.00 % -{ [252] MAX SPEED CLAMP |-
[ TRIM IN LOCAL -100.00 % - [253] MIN SPEED CLAMP |-
| REMOTE REVERSE FALSE - [243] TRIM IN LOCAL o
| SPEED DEMAND FALSE - [249] REMOTE REVERSE |-
| SPEED SETPOINT
| REVERSE
| LOCAL SETPOINT ) ;
| LOCAL REVERSE Opis parametrow
| COMMS SETPOINT

REMOTE SETPOINT Range: -300.00 to 300.00 %

Nastawa pgdkosci do ktorej falownik sj rozpedza w trybie sterowania zdalnego Bez
uwzgkdnienia trymu. Kierunek pdkosci wyznaczany jest z wadoi REMOTE REVERSE i
znaku nastawy pdkosci.

SPEED TRIM Range: -300.00 to 300.00 %

Sygnat TRIM dodawany do wigia bloku przypieszé tylko w trybie zdalnym w celu
wygenerowania catkowitego sygnatu nastawgdRosci.
Sygnat jest zwykle zywany jako wejcie do bloku PID w sterowaniu ze sgrenie zwrotnym.

MAX SPEED CLAMP Range: 0.00 to 100.00 %
Maxmalna warté¢ SPEED DEMAND.

MIN SPEED CLAMP Range: -100.00 to 0.00 %
Minimalna warté¢ SPEED DEMAND.

TRIM IN LOCAL Range: FALSE / TRUE

Kiedy TRUE, SPEED TRIM jest zawsze dodawany do R@utput. Gdy FALSE, SPEED
TRIM jest dodawane tylko do Remote mode.

REMOTE REVERSE Range: FALSE / TRUE

Parametr diagnostyczny, wskamy, ze kierunek pracy zostat zdalnie zmieniony z
uwzglkdnieniem kierunku sygnatu RUN i zdalnej nastawgdRosci.

SPEED DEMAND Range: xxx.xh % (h)
(Zapotrzebowanie pdkaosci) Chwilowa nastawa pdkosci dla sterownika mostka
tranzystorowego.

SPEED SETPOINT Range: xxx.xh % (h)

Pokazuje zadanpredkosé¢. Bedzie on réwny dla kalego z: LOCAL SETPOINT, REMOTE
SETPOINT, JOG SETPOINT lub COMMS SETPOINT. @&j w opisie bloku JOG).

REVERSE Range: FALSE / TRUE

Param. diagnostyczny wskazuje potrzebny kierune&toty. To mae nie by aktualny kierune
obrotow poniwa kierunek jest znany.

LOCAL SETPOINT Range: 0.00 to 100.00 %

Wskazuje lokalne sterowanie w panelu operatorsKimjest zawsze dodatnia wieliéo
zapisywana w przypadku zaniku zasilania. Kierurmesk pobierany z LOCAL REVERSE.
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LOCAL REVERSE Range: FALSE / TRUE
Parametr diagnostyczny (zapisywany dla zaniku Uazakcy kierunek zadawany lokalnie.

COMMS SETPOINT Range: -300.00 to 300.00 %

Parametr ten jest ma wastcktora falownik bedzie zweksza w bloku Remote Reference
Comms mode (z wytzeniem trimu). Kierunek jest zawsze dodatni,dpprzodu.

Opis funkcjonalny

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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MMI Menu Map
|SETUP PARAMETERS |

|FUNCTION BLOCKS |

|sEQ & REF |

|SEQUENCING LOGIC |

| RUN FWD
| RUN REV

| /STOP

| J0G

| DRIVE ENABLE

| IFAST STOP

| /COAST STOP

| REMOTE REVERSE
| REM TRIP RESET

| TRIP RST BY RUN

| POWER UP START

| TRIPPED

| RUNNING

| JOGGING

| STOPPING

| OUTPUT CONTACTOR
| SWITCH ON ENABLE
| SWITCHED ON

| READY

| SYSTEM RESET

| MAIN SEQ STATE

| REMOTE REV OUT
| HEALTHY

Falownik serii 584SV

SEQUENCING LOGIC

Blok ten obejmuje wszystkie SEQUENCING LOGIC

parametry Zwjzane z sekwengj TRIPPED [289] |- FALSE
(start i stop) falownika. RUNNING [285] |- FALSE
Zanim falownik zareaguje na JOGGING [302] |- FALSE
parametry RUN FWD, RUN REV STOPPING [303] |- FALSE
lub JOG , parametry DRIVE OUTPUT CONTACTOR [286] |- FALSE
ENABLE, /[FAST STOP i /COAST SWITCH ON ENABLE [288] |- FALSE
STOP musz by¢ ustawine na SWITCHED ON [306] |- TRUE

TRUE. Dodatkowo, falownik musi
by¢ sprawny (HEALTHY jest
TRUE). Falownik odpowie na

READY [287] |- FALSE
SYSTEM RESET [305] - TRUE

komendy RUN FWD, RUN REV i MAIN SEQ STATE [301] |- NOT READY
JOG jeeli jest on w trybie Remote REMOTE REV OUT [296] |- FALSE
Sequencing. HEALTHY [274] - FALSE

FALSE - [291] RUN FWD -
FALSE - [292] RUN REV -
FALSE — [293] /STOP -
FALSE - [280] JOG -

Jeeli RUN FWD i RUN REV g
TRUE, oba s zignorowane i
falownik sk zatrzyma.

Szczegbtowy opis stanow TRUE - [276] DRIVE ENABLE -
sterownika, wskazywanych przez TRUE - [277] /FAST STOP L
parametr MAIN SEQ STATE , jest TRUE -{ [278] /COAST STOP L

opisany w rozdziale 9. Opis
“sequence logic” znajdujesw
rozdziale 4:“Operating the Inverter”
- Selecting Local or Remote Control.

FALSE - [294] REMOTE REVERSE
FALSE - [282] REM TRIP RESET
TRUE < [290] TRIP RST BY RUN
FALSE — [283] POWER UP START

Opis parametréw
RUN FWD Range: FALSE / TRUE
Gdy jest ustawiony na TRUE powoduje obracanjenskierunku ‘do przodu'.

RUN REV Range: FALSE / TRUE
Gdy jest ustawiony na TRUE powoduje obracarjerskierunku ‘do tytu’.

I/STOP (NOT STOP) Range: FALSE / TRUE

Ustawienie tego parametru na TRUE powoduje zatrpyenaagdu z zapamitaniem kierunku
obrotow. Zapamitanie to jest dokonywane k@orazowo przy zatrzymaniu. ???????

JOG Range: FALSE / TRUE

Parametr ten ustawiony na TRUE powoduje graagdu z prdkoscia okreslona w JOG
SETPOINT (patrz opis bloku JOG).

DRIVE ENABLE Range: FALSE / TRUE

Parametr DRIVE ENABLE elektronicznie wagiza sterownik. Ustawienie tego parametru na
FALSE ,podczas pracy negiu, blokuje wszystkie operacje falownika i powodsyeobodne
zatrzymanie naglu.

IFAST STOP (NOT FAST STOP) Range: FALSE / TRUE

Ustawienie/ Fast stop = FALSE kiedy falownik pracppwoduje zredukowanie catkowitej
nastawy pgdkosci do zera, z mdkoscia okreslona parametrem FAST STOP RATE. Weig jes
podtrzymywane i falownik nie nie by¢ ponownie uruchomiony przed podaniem sygnatu.

/ICOAST STOP (NOT COAST STOP) Range: FALSE / TRUE

Ustawienie / COAST STOP = FALSE kiedy falownik puge powoduje wyiczenie stopnia
mocy i swobodne zatrzymanie silnika (dobieg). Sygest podtrzymywany i falownik nie nie
by¢ uruchomiony ponownie przed ponownym podaniem sygna
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REMOTE REVERSE Range: FALSE / TRUE

Ustala kierunek wirowania silnika przy zdalnej mage pedkosci. Wartg¢ TRUE odwraca
kierunek wirowania silnika.

REM TRIP RESET Range: FALSE / TRUE
Przy przejciu na TRUE, to wefie czyci tryb zatrzaskiwania.

TRIP RST BY RUN Range: FALSE / TRUE
Parametr ten unitiwia narastajcemu zboczu sygnatu RUN Gj¢ tryb zatrzaskiwania.

POWER UP START Range: FALSE / TRUE

Jezeli TRUE, funkcja ta pozwala na start falownikaypsygnale RUN dla sterowania zdalnego.
Jezeli FALSE, konieczny jest zanik i powr6t sygnatu.

TRIPPED Range: FALSE / TRUE
Wskazuje wystpienie ‘latched trip’.

RUNNING Range: FALSE / TRUE
Wskazujeze falownik jest w trybie ENABLE.

JOGGING Range: FALSE / TRUE
Wskazujeze falownik jest w trybie JOG.

STOPPING Range: FALSE / TRUE
Wskazujeze falownik zatrzymuje si

OUTPUT CONTACTOR Range: FALSE / TRUE

Sygnat mae by uzyty do sterowania pracstycznika na obwodach végiowych falownika.
Taki stycznik jest normalnie zamkty do chwili wystipienia ZATRZYMANIA (TRIP) lub w
czasie rekonfigurowania (w trybie rekonfigurowania)

SWITCH ON ENABLE Range: FALSE / TRUE

Czasem nazywany “READY TO SWITCH ON" gotow daae#enia. Falownik nie pracuje
mimo pozytywnego sygnatu RUNZzeli wartas¢ DRIVE ENABLE ma warté¢ FALSE.

SWITCHED ON Range: FALSE / TRUE

Mostek tranzystorowy pracuje pod warunkie:x®, DRIVE ENABLE jest TRUE.

READY Range: FALSE / TRUE

Wyjscie wskazujce ze falownik jest gotow do dziatania.

SYSTEM RESET Range: FALSE / TRUE
Parametr ten ma wabTRUE przez jeden cykl sterownika po podaniu sygfUN lub JOG.
MAIN SEQ STATE Range: Enumerated - see below

Parametr informujcy o biezacym stanie sterownika falownika.:
Enumerated ValueState

: NOT READY

: START DISABLED
: START ENABLED
: SWITCHED ON

: ENABLED

: F-STOP ACTIVE

: TRIP ACTIVE

: TRIPPED

REMOTE REV OUT Range: FALSE / TRUE

Chwilowy stan REMOTE DIR kierunek zdalny, z uwagphieniem REMOTE REVERSE i
rozkazow RUN (FWD / REV).

~N~No ok~ wWNELO

HEALTHY Range: FALSE / TRUE

Wyjscie Healthy ma warté TRUE zawsze kiedy falownik jest sprawny i nie tgpsija
warunki powodujce zatrzymanie falownika. W innym przypadku FALSE.
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MMI Menu Map
1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS |

3 |MOTOR CONTROL |

4 |SETPOINT SCALE |

SCALE INPUT
MAX SPEED
SCALE OUTPUT

Falownik serii 584SV

SETPOINT SCALE

Blok skalowania zmienia sposéb wyeaia
nastawy pgdkosci z % MAXIMUM SPEED
IN Hz na % FLUXING::LIMIT
FREQUENCY. (dodatkowe informacje w
opisie bloku FLUXING).

Opis parametrow
INPUT

MAX SPEED

SETPOINT SCALE
OUTPUT [59]
0.00% 4 [58] INPUT
* 50.0 Hz 4 [57] MAX SPEED

—0.00 %lf

Range: -300.00 to 300.00 %
Nastawa pochodza z jednego z blokéw funkcyjnych wynikeggo z aplikaciji.

Range: 0.0 to 480.0 Hz

Fizyczny odpowiednik nastawy ¢atkosci obrotowej silnika w 100.00%. &dkos¢ silnika w
obrotach na mingt(RPM) mana zamierd na czstotliwos¢ w Hz zgodnie ze wzorem:

Predkos¢ w obr/min ( RPM) =_(prdkosé w Hz) * 2 * 60

liczba biegunéw silnika

OUTPUT
Output

max speed X input

limit frequency

Opis funkcjonalny

Range: xxx.xx %olf

Blok skalowania nastawy jesicznikiem pomidzy zdeterminowana konfigurowall czescia
schematu blokowego sterownika. Fabrycznie, INPURqamny tak by stanowiwyjscie

REFERENCE::SPEED DEMAND.

Przeskalowany sygnat wigiowy OUTPUT przekazywany jest do bloku ogranigzego (slew

rate limit module).

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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SKIP FREQUENCIES

MMI Menu Map Blok ten m(_ie by¢ uzyty do zapobi_egania SKIP FREQUENCIES
1 |SETUP PARAMETERS | powstawaniu rezonansu mechanicznego z OUTPUT [346] |- 0.00 %
obciazeniem przy pracy falownika dla OUTPUT HZ [363] |-0.0 Hz
2 |FUNCTION BLOCKS | czgstotlwasci wywotujacych taki rezonans. '

INPUT HZ [362] 0.0 Hz
3 |SETPOINT FUNCS | 0.00 % —{ [340] INPUT -
0.0 Hz - [341] BAND 1 -
0.0 Hz — [342] FREQUENCY 1 -
0.0 Hz - [680] BAND 2 -
0.0 Hz 4 [343] FREQUENCY 2 -
0.0 Hz - [681] BAND 3 -

4 |SKIPFREQUENCIES |

| SKIP FREQ INPUT

| SKIP FREQ BAND 1
| SKIP FREQUENCY 1
| SKIP FREQ BAND 2

| SKIP FREQUENCY 2 0.0 Hz -{[344] FREQUENCY 3 o
| SKIP FREQ BAND 3 0.0 Hz -{[682] BAND 4 o
| SKIP FREQUENCY 3 0.0 Hz -{[345] FREQUENCY 4 -

| SKIP FREQ BAND 4
| SKIP FREQUENCY 4
| SKIP FREQ OUTPUT

| SKIP FREQ OUTPUT ) i
| SKIP FREQ INPUT Opis parametrow

INPUT Range: -300.00 to 300.00 %
Wartas¢ wejsciowa w %.

BAND 1 Range: 0.0 to 480.0 Hz
Szeroké¢ kazdego przeskoku w Hz.

FREQUENCY 1 Range: 0.0 to 480.0 Hz
Parametr ten okéa Srodek kadego przeskoku w Hz.

BAND 2 Range: 0.0 to 480.0 Hz
Szeroké¢ kazdego przeskoku w Hz.

FREQUENCY 2 Range: 0.0 to 480.0 Hz
Parametr ten okéa Srodek kadego przeskoku w Hz.

BAND 3 Range: 0.0 to 480.0 Hz
Szeroké¢ kazdego przeskoku w Hz.

FREQUENCY 3 Range: 0.0 to 480.0 Hz
Parametr ten okéa Srodek kadego przeskoku w Hz.

BAND 4 Range: 0.0 to 480.0 Hz
Szeroké¢ kazdego przeskoku w Hz.

FREQUENCY 4 Range: 0.0 to 480.0 Hz
Parametr ten okéa Srodek kadego przeskoku w Hz.

OUTPUT Range: xxx.xx %
Diagnostyka na wygiu bloku funkcyjnego w %

OUTPUT HZ Range: xxxx.x Hz
Diagnostyka na wygiu bloku funkcyjnego w Hz

INPUT HZ Range: xxxx.x Hz
Diagnostyka na wégiu bloku funkcyjnego w Hz
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Opis funkcjonalny

Sa dostpne cztery programowalne przeskokgsiotliwosci zapobiegajce rezonansom w
obrebie mechanicznego systemu. Do parametru “FREQUENfOdajemy wartét
czestotliwosci powodujcej rezonans a naphie podajemy szeroké przeskoku jako parametr
“BAND” . Falownik lzdzie przeskakiwat zakazany obszar tak jak wskagapgzszy wykres.
Czestotliwosci przeskoku g symetryczne i dziatajdla pracy ‘do przodu’ i ‘do tutu’.

Note: Ustawienie FREQUENCY na 0 blokuje odpowiednie pasmo.
Ustawienie BAND na 0 powoduje uzycie warto$ci BAND 1 dla tego pasma.

Wykresy ilustryjce dziatanie tego bloku funkcyjnego .

Drive
Frequency
<
'
. » .
. Skip:band :
< N d
>
Skip Frequency Setpoint
A
Drive
Frequency|
Freauencv 1  Freauency 2 Setpoint
A
Drive
Frequencyj

Freauency 1 Freauency 2 Setpoint
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SLEW RATE LIMIT

MMI Menu Map Blok zabezpiecza przed przekroczeniami SLEW RATE LIMIT

pradu i napécia z powodu zbyt szybkich TRUE [ [60] ENABLE

zmian nastaw pakasci. 500.0 Hz/s | [62] ACCEL LIMIT
500.0 Hz/s 4 [61] DECEL LIMIT

1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS

3 |MOTOR CONTROL |

4 |stew RatE LUMIT |
SLEW ENABLE Opis parametrow

SLEW ACCEL LIMIT ENABLE Range: FALSE / TRUE

SLEW DECEL LIMIT ) . _ . S
Wartas¢ parametru FALSE powodujee blok ten jest nie aktywny i nastawaghkosci nie jest
zmieniana przez ten blok.

ACCEL LIMIT Range: 12.0 to 1200.0 Hz/s
Maksymalna pgdkos¢ zmiany nastawy pokosci gdy silnik przgpiesza od zera.

DECEL LIMIT Range: 12.0 to 1200.0 Hz/s
Maksymalna pgdkos¢ zmiany nastawy pdkosci gdy silnik zwalnia do zera.

Opis funkcjonalny

Modut kompensacji pizgu nalery do obszaru sterownika ktérego struktura niezerim¢
zmieniana przezaytkownika. Uzyskuje on nastaw obszaru aplikacji po przeskalowaniu.
Ograniczenia zmiany pdkosci nakladanesgna sygnat nastawy i przesytane do bloku
ograniczenia @du.

Kiedy modut hamulca dynamicznego wykrywa zbytelnapécie na szynach statoggtowych (
DC link) nastawa midkosci zatrzymywana jest na chwilowej wagtd sygnatem HOLD. Trwa on
typowo tylko 1ms, co jest wystarcaaym czasem do zrzucenia nadmiaru energii do okarni
hamupcego.
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SLIP COMP

MMI Menu Map Blok Kompensacji Pdizgu pozwala SLIP COMP
falownikowi serii 584SV dynamicznie FALSE ] [82] ENABLE L

reagows na zmiany obegenia. ** 1400 n/min < [83] NAMEPLATE RPM
4-[84 MOTOR POLES

3 |voTor conTROL | *150.0 n/min -{ [85] MOTORING LIMIT

| * 1500 n/min < [86] REGEN LIMIT

1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS

4 |SLIP COMP

SLIP ENABLE Opis parametrow
NAMEPLATE RPM
MOTOR POLES ENABLE Range: FALSE / TRUE
SLIP MOTOR LIMIT Wartas¢ TRUE uaktywnia dziatanie bloku.
SLIP REGEN LIMIT
NAMEPLATE RPM Range: 0 to 15000 n/min
Nominalna pedkos¢ silnika przy obcizeniu nominalnym.
MOTOR POLES Range: Enumerated - see
below

Liczba biegundw silnika. Warfoi ktére mae przyjmowa parametr:
Enumerated ValueNumber of poles
12
14
16
8
110
112
MOTORING LIMIT Range: 0.0 to 600.0 n/min

Maksymalny sygnat trymagy generowany przez blok kompensacijilizgu kiedy silnik
napdza obcizenie.

O wWNPEFO

REGEN LIMIT Range: 0.0 to 600.0 n/min

Maksymalny sygnat trymagy generowany przez blok kompensacijilizgu kiedy obcizenie
napdza silnik (regeneracja).

Opis funkcjonalny

Dziatanie bloku opiera gio znajomé¢ nominalnej pgdkosci, predkosci bez obcizenia,
nominalnego obarenia, silnika. Blok zmienia nastawredkosci tak aby zmiana obgienia nie
zmieniata pélizgu.

Torque 4+

No Load Spee

synchronous speed
Rated _| (y peed)

Torque

v

Rafed Sheei
Speed
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STABILISATION

MMI Menu Map Funkcja ta tagodzi problem niestabilnej prac STABILISATION
1 |SETUP PARAMETERS | silnikow |nd’ul_<c3,/Jnych. To mee sk zdarzy TRUE —{ [128] ENABLE =
przy prdkaosci rownej okoto potowie
2 |FUNCTION BLOCKS | predkaosci maksymalne,i przy zbyt niskiej

wartasci obchzenia.
3 |MOTOR CONTROL |

4 |STABILISATION |

STB ENABLE

Opis parametrow
ENABLE Range: FALSE / TRUE
Whacza lub wyhcza t funkcie.
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MMI Menu Map
1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS |

3 [TRIPS |

4 |STALLTRIP |

STALL LIMIT
STALL TIME

Falownik serii 584SV

STALL TRIP

Zatrzymanie STALL TRIP wprowadzono w
celu zabezpieczenia silnika przed
uszkodzeniem spowodowanym zbyt diugim
zatrzymaniem silnika.

Opis parametréow
STALL LIMIT

STALL TRIP

100.00 % —

600.0 s

[240] STALL LIMIT
[241] STALL TIME

Range: 50.00 to 150.00 %

Poziom obcizenia powodujcy rozpoczcie monitorowania obgienia falownika.

STALL TIME

Range: 0.1 to 3000.0 s

Czas po ktérym utkacie spowoduje zatrzymanie falownika.

Opis funkcjonalny

Jezeli wyznaczone obgienie przekracza waré STALL LIMIT przez czas dhiaszy niz
ustalony przez STALL TIME zatrzymanie uaktywnia. fegar jest resetowany zawsze gdy
wyznaczone obafenie jest nisze nk wartai¢ STALL LIMIT.

Doatkowe informacje o wytzeniach w rozdzile 7.
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1 |SETUP PARAMETERS

2 |FUNCTION BLOCKS

3 |SEQ & REF

4 |STOP

| RUN STOP MODE

| STOP RATE

| STOP ZERO SPEED
| STOP DELAY

| FAST STOP MODE
| FAST STOP LIMIT

| FAST STOP RATE
| FINAL STOP RATE

Falownik serii 584SV

Programowanie pracy falownika 6'63

STOP
Blok ten zawiera wszystkie parametry STOP
zwiazane z zatrzymaniem negu. RAMPED [ [279] RUNSTOPMODE |
Metody zatrzymywania falownika ®pisane 10.0 s { [263] STOP RATE -
w rozdzile 4: “Operating the Inverter” - 0.10 % — [266] STOP ZERO SPEED -
Starting and Stopping Methods. 0.500 s -{ [284] STOP DELAY o

RAMPED - [304] FAST STOP MODE
30.0s - [275] FAST STOP LIMIT
0.1s - [264] FAST STOP RATE
1200 Hz/s 4 [126] FINAL STOP RATE

Opis parametréw
RUN STOP MODE Range: Enumerated - see below

Wybiera metod zatrzymania jak zastosuje sterownik falownika po zdiu sygnatu (rozkazu)
RUN. Mozliwe .

Enumerated ValueStopping Mode

0 : RAMPED

1:COAST

2 : DC INJECTION
Kiedy zaznaczone jest RAMPED,falownikdzie hamowat zgodnie z krzyvhamowania, .
Kiedy zaznaczone jest COAST, silnik swobodnie zakjatdobieg). Kiedy zaznaczone jest DC
INJECTION, silnik jest zatrzymywany galem statym.

STOP RATE Range: 0.0 to 600.0 s

Predkos¢ z jaka redukowane jest do zera zapotrzebowanie e@kpt¢ po wykhczeniu krzywej
hamowania.

STOP ZERO SPEED Range: 0.00 to 100.00 %
Progowa wartéc uznawana za waié predkasci zerowej.

STOP DELAY Range: 0.000 to 30.000 s

Ustala czas utrzymania zerowej nastawy przedezgniem po zatrzymaniu zwyklym (STOP)
lub zatrzymaniu JOG. Jegaycie maze by przydatne jeeli hamulec mechaniczny wymaga
czasu do zadziatania przy szykkiozerowej lub podczas punktowania maszyny do
zaplanowanego patenia.

FAST STOP MODE Range: Enumerated - see below
Wybiera jeden z dwdch sposobéw hamowania po sydgrasT STOP. $to:

Enumerated ValueStopping Mode

0 : RAMPED
1:COAST

FAST STOP LIMIT Range: 0.0 to 3000.0 s
Max czas w jakim falownik édzie zatrzymywat silnik programowo przed wyzeniem mostka

FAST STOP RATE Range: 0.0 to 600.0 s
Predkos¢ z jaka nastawa mdkosci zmniejszana jest do zera (zobacz blok REFERENCE)

FINAL STOP RATE Range: 12 to 4800 Hz/s
Predkos¢ z jaka dowolne generowane w falowniku nastawgdkoscisa usuwane. Np, the trim
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SYSTEM PORT (P3)

MMI Menu Map Nie izolowany port RS232 untiwia SYSTEM PORT (P3)

1 |SETUP PARAMETERS | Egﬁczﬁgi rf1 Sva:;frﬁogf?elj?;grisﬁ;;; lub z 0 -{[102] GROUP ID (GID)
P gurac : 0 4 [103] UNIT ID (UID)

2 |FUNCTION BLOCKS |

Port wykorzystuje standardowy protokut

3 |SERIAL LINKS | firmy Eurotherm EI BISYNCH ASCII.
4 |SYSTEM PORT (P3) | . L,
|:GROUP ID (GID) Opls parametrow
UNIT ID (UID) GROUP ID (GID) Range: 0to 9

Protokét komunikacujny Eurotherm.

UNIT ID (UID) Range: 0 to 15
Protokot komunikacujny Eurotherm.

Opis funkcjonalny
Urzadzeni zawsze odpowie na GID = 0i UID = Q;gk to jest adres “transmisji"aywanej
przez Panel Operatorski.
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SYSTEM RAMP

MMI Menu Map Blok ten formuje czs¢ generacji odniesienia. SYSTEM RAMP
1 [seTup ParAMETERSs || TO utatwia kontrot szybkaci z jaka falownik RAMPING [698]\-FALSE
bedzie odpowiadat na zmianzadane;j

LINEAR - [244] RAMP TYPE
*10.0's 4 [258] ACCEL RATE .
3 |sEQ & REF | *10.0's 4 [259] DECEL RATE L
| *100s 4 [267] SYMETRICRATE |

2 |FUNCTION BLOCKS | nastawy pgdkosci.

4 |SYSTEM RAMP

FALSE - [268] SYMETRIC MODE =
—Emg ;(Y:'(’:EEL - FALSE  [260] RAMP HOLD L
:RAMP DECEL RATE TRUE - [691] SRAMP CONTINUOUS -
| RAMP SYM RATE 10.00 % - [692] SRAMP ACCEL -
[ RAMP SYM MODE 10.00 % - [693] SRAMP DECEL -
| RAMP HOLD 10.00 % —{ [694] SRAMP JERK 1 -
| SRAMP CONTINUOUS 10.00 % -{ [695] SRAMP JERK 2 =
| SRAMP ACCEL 10.00 % —{ [696] SRAMP JERK 3 -
| SRAMP DECEL 10.00 % - [697] SRAMP JERK 4 -
| SRAMP JERK 1
| SRAMP JERK 2 . ;
| SRAMP JERK 3 OpIS parametrow
:zm\,ﬂﬁ\ém“ RAMP TYPE Range: Enumerated - see below
Wybor charakterystyki:
Enumerated ValueRamp Type
0 : LINEAR
1:S
ACCEL RATE Range: 0.0 to 600.0 s

Czas w jakim falownik,od 0.00%, aginie 100% nastawy gakosci zgodnie z charakterystyk

DECEL RATE Range: 0.0 to 600.0 s
Czas w jakim falownik,od 100 %, aginie 0.0% nastawy pdkosci zgodnie z charakterystyk

SYMETRIC RATE Range: 0.0 to 600.0 s

Czas w jakim falownik przejdzie od 0.00% do 100.0i08d 100.00% do 0.00% gdy
SYMETRIC MODE jest TRUE.

SYMETRIC MODE Range: FALSE / TRUE

Wskazuje czy falownik ma pracowa parametrami zawartymi w ACCEL RATE i DECEL
RATE , czy ma aywa¢ nastaw znajdypych st w SYMETRIC RATE.

RAMP HOLD Range: FALSE / TRUE
Gdy TRUE wyjcie z bloku jest utrzymywane na ostatniej wégto

SRAMP CONTINUOUS Range: FALSE / TRUE

Gdy TRUE i charakterystyka typu S jest wybranamugza tagodne zmianyzeli nastawa
predkaosci jest zmieniana podczas ‘ramping’. Krzywa jeshtkolowana przez parametry SRAI
ACCEL i SRAMP JERK 1 do SRAMP JERK 4 .Gdy FALSEamy natychmiastowe przeje
od starej krzywej do nowej.

SRAMP ACCEL Range: 0.00 to 100.00 %

Ustawia warté¢ przyspieszenia w procentach na sekefap. jezeli max pedkos¢ maszyny
jest 1.25m/s to warkd przyépiszenia wynos

1.25 x 75.00% = 0.9375m/s?

SRAMP DECEL Range: 0.00 to 100.00 %
Jest ona analogiczna do opisanej p@isRAMP ACCEL.
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Falownik serii 584SV

SRAMP JERK 1 Range: 0.00 to 100.00 %

Wzgledna zmiana prapieszenia dla pierwszego odcinka krzywej w procentaa sekung?3,
np. . jeeli max pedkos¢ maszyny jest 1.25m/s to wastoprzyspiszenia wynosi:

1.25 x 50.00% = 0.625m/s?

SRAMP JERK 2 Range: 0.00 to 100.00 %
Wzgledna zmiana prapieszenia dla drugiego odcinka krzywej w procentaaisekune 3,

SRAMP JERK 3 Range: 0.00 to 100.00 %
Wzglgdna zmiana prapieszenia dla trzeciego odcinka krzywej w procemtae sekungl?,

SRAMP JERK 4 Range: 0.00 to 100.00 %
Wzgledna zmiana prapieszenia dla czwartego odcinka krzywej w procenta sekunel?,

RAMPING Range: FALSE / TRUE
Ma wartg¢ TRUE podczas ‘ramping’.

Opis funkcjonalny
Rozdziat 4: “Operating the Inverter” - Starting &8bpping Methods, opisuje sposoby
urzywania systemu ramp.

Wykres obrazujcy dziatanie bloku.
S-Ramp

% 60
Acceleration Deceleration

50 + \

407 Jerk 1
30 +

20 + Jerk 4

10 A Jerk 2 Jerk 3

1/::::::::::::::::::::

J\w

0¢ MHHHHHHHH}HH\M
\

20 -

Time (secs)

[ ——Jerk —o— Acceleration —2— Velocity

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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MMI Menu Map

|SETUP PARAMETERS |

|FUNCTION BLOCKS |

|SERIAL LINKS

|TEC OPTION

Btad! Nieprawidtowe
| tacze.

Btad! Nieprawidtowe
| tacze.

Btad! Nieprawidtowe
| tacze.

Btad! Nieprawidtowe
| tacze.

Btad! Nieprawidtowe
| tacze.

Btad! Nieprawidtowe
| tacze.

Btad! Nieprawidtowe
| tacze.

Btad! Nieprawidtowe
| tacze.

Btad! Nieprawidtowe
| tacze.

Btad! Nieprawidtowe

| tacze.

Falownik serii 584SV
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TEC OPTION TEC OPTION
This function block is used to configure the
inputs and outputs of the various Technology . Blad! [750] Blad! B
Option boards that can be fitted. Nieprawidt Nieprawidfowe
owe tacze. facze.
The Technology Option board provides a Btad! -|[751] Btad!
communications interface for external control Nieprawidt Nieprawidtowe
of the Inverter. owe facze. tacze.
_ Btad! -|[752] Btad!
Refer to the appropriate Technology Manual Njeprawidt Nieprawidfowe
supplied with the option for further details.  owe tacze. lacze.
Btad! -|[753] Btad!
Nieprawidt Nieprawidtowe
owe lacze. facze.
Btad! -|[754] Btad!
Nieprawidt Nieprawidtowe
owe lacze. facze.
g Btad! -|[755] Btad!
Parameter DeSCHptIOI’lS Nieprawidt ) Nieprawidtowe
Btad! Nieprawidtowe tacze. owe facze. Réasg®: Enumeratq

Selects the type of Technology Option card.
Enumerated Value : Technolo

Blad! Niepraw|
Btad! Nieprawidtowe tgcze.
to Biad! Nieprawidiowe
lacze.
The use of these input parameters depends onpibefyT g
Refer to the Technology Manual.

Btad! [756]
Nieprawidtowe
jy Option  {acze.
Btad! [757]
dlowﬁelr?rg\%vlediowe )
Range Biggt Niepr
tqcze.  piaqr [758]

Nieprawidtowe
chnology Optéen card
Blad! [759]

Nieprawidtowe

d - see below

— Btad!
Nieprawidt
owe lacze.

— Btad!

Nieprawidt
3V\W§ll{%€e.
— Btad!

Nieprawidt
fitoa facze.
— Btad!

Nieprawidt

Btad! Nieprawidtowe tgcze.

Range: gegyneratg

dowsggchelow

The fault state of the Technology Option card.

Enumerated Value : Fault State

Blad! Niepraw
Btad! Nieprawidtowe tgcze.

idlowe lacze.

Range:Btqd! Nieprawidtowe

tqcze.

The version of the Technology Option card. If ndiapis fitted then the version is reset to zero.

Btad! Nieprawidtowe tgcze.
and Btad! Nieprawidtowe
lacze.

Range:Btqd! Nieprawidtowe

tqcze.

The use of these output parameters depends orygleedf Technology Option card fitted.

Refer to the Technology Manual.

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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TRIPS HISTORY

MMI Menu Map Blok ten zapamituje 10 ostatnich wyzwoie TRIPS HISTORY
powodujcych zatrzymanie falownika. TRIP 1 (NEWEST [500] |-NO TRIP

1 |SETUP PARAMETERS |

TRIP 5 [504] -NO TRIP

Aby to osigmaé, blok ten zapamtuje TRIP 2 [501] FNO TRIP
2 |FUNCT|0N BLOTKS | wartas¢ parametru FIRST TRIP, etykieta TRIP 3 [502] -NO TRIP
3 |TRIPS | numer 6, pobranz bloku TRIPS STATUS. TRIP 4 [503] |-NO TRIP

4 |TRIPS HISTORY

TRIP 6 [505] -NO TRIP
_IE:E i (NEWEST) TRIP 7 [506] -NO TRIP
:TRIP 5 TRIP 8 [507] -NO TRIP
[ TRIP 4 TRIP 9 [508] -NO TRIP
[TRIPS TRIP 10 (OLDEST [509] |-NO TRIP
| TRIP6
| TRIP7

TRIP 8 . ,

C RS Opis parametrow
| TRIP 10 (OLDEST) TRIP 1 (NEWEST Range: Enumerated

Zapamgtuje ostanie wyzwolenie powodigie zatrzymanie falownika. Wasibta (i pozostatych
parametrow pougj) jest wzeta tak jak dla etykiety numer 6, FIRST TRIP, opisav bloku
funkcyjnym TRIPS STATUS.

TRIP 2 Range: As above
Zapamétuje nastpne wyzwolenie powoduage zatrzymanie falownika.

TRIP 3 Range: As above
Zapamétuje nastpne wyzwolenie powoduage zatrzymanie falownika..

TRIP 4 Range: As above
Zapamétuje nastpne wyzwolenie powoduage zatrzymanie falownika.

TRIP 5 Range: As above
Zapamétuje nastpne wyzwolenie powodage zatrzymanie falownika.

TRIP 6 Range: As above
Zapamétuje nastpne wyzwolenie powoduage zatrzymanie falownika.

TRIP 7 Range: As above
Zapamétuje nastpne wyzwolenie powodage zatrzymanie falownika.

TRIP 8 Range: As above
Zapamétuje nastpne wyzwolenie powodage zatrzymanie falownika.

TRIP 9 Range: As above
Zapamétuje nastpne wyzwolenie powodage zatrzymanie falownika.

TRIP 10 (OLDEST Range: As above
Zapamétuje nastpne wyzwolenie powodage zatrzymanie falownika.

Opis funkcjonalny

Blok ten umdliwia zapamétanie 10 ostatnich wyzwalgpowodujcych zatrzymanie falownika.
Za kazdym razem gdy wyspi nowe wyzwolenie jest ono zapisywane TRIP 1 (NESWE inne
zapamitane wyzwolenia przesuwangw dot listy. Jeeli od konfiguracji falownika byto wecej
niz 10 wyzwolé to jest pamjtanych tylko 10 ostatnich.

Parametry tesszapamgtane w przypadku zaniku napia.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.



MMI Menu Map
1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS |

3 [tRIPS |

4 [TRIPS STATUS |

| DISABLED TRIPS
| DISABLED TRIPS+
| ACTIVE TRIPS

| ACTIVE TRIPS+

| TRIP WARNINGS
| TRIP WARNINGS+
| FIRST TRIP

or

MMI Menu Map

1 [TRIPS STATUS

| DISABLED TRIPS
| DISABLED TRIPS+
| ACTIVE TRIPS

| ACTIVE TRIPS+

| TRIP WARNINGS
| TRIP WARNINGS+
| FIRST TRIP

Falownik serii 584SV
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TRIPS STATUS

Falownik 584SV wyposa@ny jest w
zawansowane i elastyczne procedury
zatrzyma obstugugace monitoring stanéw
falownika, silnika i obcizenia. Blok ten
pozwala zobaczy(konfigurowa) aktualne
warunki wyzwolenia a tate umaliwia
wytaczanie nie ktorych wyzwoie

TRIPS STATUS
ACTIVE TRIPS [ 4] }-0000
ACTIVE TRIPS+ [740] |-0000
WARNINGS [ 5] |-0000
WARNINGS+ [741] |-0000

FIRSTTRIP [ 6] FNO TRIP

0600 - [231] DISABLED TRIPS
0000 -{ [742] DISABLED TRIPS+

Opis parametrow
DISABLED TRIPS and DISABLED TRIPS+ Range: 0000 to FFFF

Wskazuje ktére wyzwoleniasie aktywne. Nie wszystkie wyzwolenia pma wyhczy¢,
DISABLED TRIPS jest ignorowane dla pewnych wyzwolBoniej znajduje s informacja
dotyczica ktére wyzwolenia magby¢ wytaczone i jak to zrolsi

ACTIVE TRIPS and ACTIVE TRIPS+ Range: 0000 to FFFF

Wskazuje ktére wyzwolenia@ktualnie aktywne. Te parameteyzakodowan reprezentagj
stanu wyzwolenia. Zobacz paej jak powstaje ten parametr.

WARNINGS and WARNINGS+ Range: 0000 to FFFF

Wskazuje ktére stanysmog spowodowd wyzwolenie. Te parametry gakodowan
reprezenta@j stanu ostrzegawczego. Zobacz pepjak powstaje ten parametr.

FIRST TRIP

Od momentu gdy wyzwolenie wygti do chwili jego wyhczenia, parametr ten wskazujédto
wyzwolenia. Jeeli wystapi kilka wyzwolei, parametr ten wskazuje pierwsze ktdre zostato

wykryte.

Enumerated ValueFirst Trip

:NO TRIP

: LINK OVERVOLTS
: LINK UNDERVOLT
: OVERCURRENT

: HEATSINK TEMP

: EXTERNAL TRIP

: INPUT 1 BREAK

: INPUT 2 BREAK

: MOTOR STALLED
:I*T TRIP

10 : BRAKE RESISTOR
11 : BRAKE SWITCH
12 : OP STATION

13: LOST COMMS
14:

15:

16:

17 : MOTOR TEMP
18 : CURRENT LIMIT
19 : SHORT CIRCUIT
20 : 24V FAILURE
21:LOW SPEED |

©CoO~NOOULA WNEFEO

Opis funkcjonalny

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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Ponizsza tabela pokazuje wastd jakie mog, przyjmowa parametry FIRST TRIP i TRIPS
HISTORY. Tabela wskazuje réwri&tére zatrzymania magoy¢ wytaczone.

Trip name Enumerated value May be Disabled
NO TRIP 0 N/A
LINK OVERVOLTS 1 No
LINK UNDERVOLT 2 No
OVERCURRENT 3 No
HEATSINK TEMP 4 No
EXTERNAL TRIP 5 Yes
INPUT 1 BREAK 6 Yes
INPUT 2 BREAK 7 Yes
MOTOR STALLED 8 Yes
I*T TRIP 9 No
BRAKE RESISTOR 10 Yes
BRAKE SWITCH 11 Yes
OP STATION 12 Yes
LOST COMMS 13 Yes

14

15

16
MOTOR TEMP 17 Yes
CURRENT LIMIT 18 Yes
SHORT CIRCUIT 19 Yes
24V FAILURE 20 Yes
LOW SPEED | 21 Yes

Hexadecimal Representation of Trips

Parametry ACTIVE TRIPS (aktywne zatrzymania), WARKS (Ostrzeenia) i DISABLED
TRIPS (zatrzymania wy€zone) aywaja czterocyfrowych szestnastkowych liczb w celu opiga
indywidualnych zatrzyma Kazde zatrzymanie przypisano odpowiedni liczbie.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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UNDERLAP COMP

MMI Menu Map Blok ten zapewnia sinusoidalny przebieg UNDERLAP COMP
1 |seTup PARAMETERS || Pradu przy niskich pgdkosciach obrotowych TRUE —{ [600] ENABLE =
silnika.
2 |FUNCTION BLOCKS | . S L,
Opcja ta znacco redukuje “cogging
3 |MOTOR CONTROL | (rough/pulsating motor rotation) przy matychkegikosciach.

Kompensacja underlap znajduje szczeg6lne zastosewanindach, podnmikach itp.
4 |UNDERLAP COMP |

|_uLC ENABLE

Opis parametrow
ENABLE Range: FALSE / TRUE
TRUE uaktywnia ten blok.

Opis funkcjonalny

Underlap jest to mostek praekzapcy op&nienie potrzebne dla poprawdoodzitania
wyjsciowego stosu mocy falownika. Ofsenie powodujce bkdy napégcia wyjsciowego
falownika wywotupce nie sinusoidalne przebiegagu dla matych pydkosci obrotowych
silnika. W wyniku czego silnik ‘cogging’, i traci ament przy matych predkoiach.

Funkcja ta umgiwia poprawr, prag nagdu bez wzgidu na wartéé predkosci obrotowej
silnika.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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VALUE FUNC

Blok ten mae zostd skonfigurowany do spetniania jednej z wielu fumizcyvykorzystaniem

MMI Menu Map

|SETUP PARAMETERS

|FUNCTION BLOCKS

|MISCELLANEOUS

|VALUE FUNCTIONS

|VALUE FUNC 1

|VALUE FUNC 2

|VALUE FUNC 3

|VALUE FUNC 4

|VALUE FUNC 5

|VALUE FUNC 6

|VALUE FUNC 7

|VALUE FUNC 8

|VALUE FUNC 9

|VALUE FUNC 10

INPUT A
INPUT B
INPUT C
TYPE

OUTPUT

Falownik serii 584SV

wejsé.

VALUE FUNC 1
OUTPUT [133] |- 0.00 %
0.00 % — [130] INPUT A -
0.00 % — [131] INPUT B -
0.00 % — [132] INPUT C -
IF(C)-A- [134] TYPE -
VALUE FUNC 3
OUTPUT [143] |- 0.00 %
0.00 % — [140] INPUT A -
0.00 % - [141] INPUT B -
0.00 % - [142] INPUT C -
IF(C) -A - [144] TYPE -
VALUE FUNC 5
OUTPUT [153] |- 0.00 %
0.00 % - [150] INPUT A -
0.00 % — [151] INPUT B -
0.00 % — [152] INPUT C -
IF(C)-A - [154] TYPE -
VALUE FUNC 7
OUTPUT [163] |- 0.00 %
0.00 % - [160] INPUT A -
0.00 % — [161] INPUT B -
0.00 % — [162] INPUT C -
IF(C)-A - [164] TYPE -
VALUE FUNC 9
OUTPUT [173] |- 0.00 %
0.00 % - [170] INPUT A -
0.00 % — [171] INPUT B -
0.00 % — [172] INPUT C -
IF(C)-A- [174] TYPE -

VALUE FUNC 2

0.00 %
0.00 % —
0.00 % —

IF(C) -A-

[135]
[136]
[137]
[139]

OUTPUT [138]
INPUT A
INPUT B
INPUT C
TYPE

~0.00 %

VALUE FUNC 4

0.00 %
0.00 % —
0.00 % —

IF(C) -A-

[145]
[146]
[147]
[149]

OUTPUT [148]
INPUT A
INPUT B
INPUT C
TYPE

~0.00 %

VALUE FUNC 6

0.00 %
0.00 % -
0.00 % -
IF(C) -A-

[155]
[156]
[157]
[159]

OUTPUT [158]
INPUT A
INPUT B
INPUT C
TYPE

~0.00 %

VALUE FUNC 8

0.00 %
0.00 % -
0.00 % -
IF(C) -A-

[165]
[166]
[167]
[169]

OUTPUT [168]
INPUT A
INPUT B
INPUT C
TYPE

~0.00 %

VALUE FUNC 10

0.00 %
0.00 % -
0.00 % -
IF(C) -A-

[175]
[176]
[177]
[179]

OUTPUT [178]
INPUT A
INPUT B
INPUT C
TYPE

~0.00 %

11.3 sekund = 1.13%.

Jezeli wejscia i wyjscia s wartasciami czasu, podziel czas w sekundach przez waypdrhik
10, np:

Naodwrét, wygcia & mnazone przez wspélczynnik 10 aby otrzytrieh wartéé w sek.
Logiczne wejcia lub wyfgcia sy FALSE jezeli jest zero, | TRUE jeeli sygnat niezerowy.

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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Opis parametrow
INPUT A Range: -300.00 to 300.00 %
Uniwersalne wécie.

INPUT B Range: -300.00 to 300.00 %

Uniwersalne wécie.

INPUT C Range: -300.00 to 300.00 %

Uniwersalne wécie.

TYPE Range: Enumerated - see
below

Doskpne operacje na wajiach A B C ktorych wynikiem jest wégie.
Enumerated ValueType

(IF(C) -A

: ABS(A+B+C)

: SWITCH(A,B)

: (A*B)/C

: A+B+C

:A-B-C

: B<=A<=C

: A>B+/-C

:A>=B

: ABS(A)>B+/-C

10 : ABS(A)>=B

11: A(1+B)

12 : IF(C) HOLD(A)
13 : BINARY DECODE
14 : ON DELAY

15 : OFF DELAY

16 : TIMER

17 : MINIMUM PULSE
18 : PULSE TRAIN

19 : WINDOW

20 : UP/DWN COUNTER

OUTPUT Range: xxx.xx %
Wynik jednej z powyszych operaciji.

O©CoO~NOOUILA WNEFEO

OOpis funkcjonalny
OUTPUT jest wytworzony z sygnatow viejowych zgodnie z wybranoperacy. Wyjscie jest
zawsze limitowane w zakresie -300.00% to +300.00%.

Operation Description

IF(C) -A Jezeli INPUT C jest nie zerowy, OUTPUTjest rowny mniNPUT A, w
innym wypadku OUTPUT jest rowny INPUT A.

ABS(A+B+C) Wyjscie OUTPUT ma wartg INPUT A + INPUT B + INPUT C.

SWITCH(A,B) Jezeli INPUT C jest zero, to
OUTPUT jest rowny INPUT A,
w innym przypadku output jest
rowny INPUT B

(A*B)/C OUTPUT jest rowny (INPUT A * INPUT B) /INPUT C). Funkcja bierze
pod uwag reszt z poprzedniego cyklu w celu utrzymania doklaamo

A+B+C OUTPUT jest rowny (INPUT A + INPUT B + INPUT).

A-B-C OUTPUT jest réwny (INPUT A - INPUT B - INPUT).

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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Operation Description

B<=A<=C OUTPUT ma wart& INPUT
A, ktora jest mniejsza od
INPUT C i wicksza od INPUT
B. Jezeli INPUT B jest wgkszy
od INPUT C wyjcie jest nie
okreslone.

A>B+/-C OUTPUT jest TRUE jeel
INPUT A jest wikszy niz
INPUT B + INPUT C.
OUTPUT jest FALSE jeeli
INPUT A jest mniejszy ri
INPUT B - INPUT C.

Inaczej OUTPUT jest nie zmienialny. Funkcja tdizege prosty komparator
z obszarem histerezy

A>=B Prosty komparator. W§gie jest

TRUE (<>0) jeeli sygnat A
jest wikszy niz lub rowny B

ABS(A)> Wyjscie jest TRUE (<>0) jeeli

ABS(B)+/-C ABS(Input A) jest wekszy niz
ABS(Input B) +/- sygnat C

Komparator z obszarem histerezy
ABS(A)> Prosty komparator. W§gie jest
=ABS(B) TRUE (<>0) jeceli ABS(Input
A) jest wieksze lub réwne
ABS(Input B)..
A(1+B) OUTPUT jest rowny INPUT A + (INPUT A * INPU B / 100.00 ).

IF(C) HOLD A  Jeeli INPUT C jest zero, to OUTPUT jest rowny INPUT ¥ innym
przypadku OUTPUT jest nie zmienialny.

BINARY OUTPUT jest ustawiane w odnisieniu do nie zerowfdRUT A B C.
DECODE INPUTC INPUT B INPUTA OUTPUT

0 0 0 0.00

0 0 #0 0.01

0 #0 0 0.02

0 #0 #0 0.03

20 0 0 0.04

#0 0 %0 0.05

#0 #0 0 0.06

#0 #0 #0 0.07

W powyzszej tabeliz0 wskazujeze dane wegie jest nie zerowe.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.



Programowanie pracy falownika 6'75

Operation
ON DELAY

OFF DELAY

Description

input C FALSE

input C TRUE

Lt :Targettime (input B)

Programowane opfienie pomgdzy otrzymanym a wygiowym logicznym
sygnatlem TRUE.

INPUT A stapc sk TRUE whcza odliczanie opdnienia. INPUT B ustawia
czas trwania opdnienia. Po czasie opidienia, OUTPUT daje sygnat TRUE
chybaze INPUT A zmieni s na FALSE. Ustawiag INPUT C na TRUE
(20) powodujemy odwrdcenie sygnatu dgipwego.

input C FALSE

P —’ ............... input C TRUE

ot :Targettime (input B)

Programowane opfienie pomgdzy otrzymanym a wggiowym logicznym
sygnatlem FALSE.

INPUT A stapc sk FALSE whcza odliczanie opienia. INPUT B ustawia
czas trwania opfhienia. Po czasie ophienia, OUTPUT daje syghRALSE
chybaze INPUT A zmieni si na TRUE. Ustawiag INPUT C na TRUE
(#0) powodujemy odwrécenie sygnatu dgipwego.

Falownik serii 584SV
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Falownik serii 584SV

Operation
TIMER

MINIMUM
PULSE

Description

Odmierza okres czasu od chwili gdy INPUT A stajeTdRUE i jest TRUE,
do chwili gdy INPUT B staje siTRUE.

OUTPUT jest zliczeniem zegara, stagttyym od zera. Jeli INPUT B jest
TRUE, warté¢ OUTPUT jest trzymana do chwili gdy INPUT B jest
zwolniony. Jeeli po zwolnieniu INPUT A jest gble TRUE, zegar duizie
dalej odmierzat od trzymanej wastn. Ustawiajc INPUT A i INPUT B na
FALSE resetujemy zegar.

INPUT C jest nie gywany.

ot !
«—! Duration (input B)

Wytwarza wygciowy impuls z regulowanym minimalnym czasem gdy
INPUT A jest TRUE. (INPUT A jest zaimny jako nasipstwo impulséw
TRUE i kaiczacych okres FALSE.)

INPUT B ustawi wymaganminimalm szeroké¢ impulsu. INPUT C
odwraca sygnat wygiowy gdy jest TRUE. Czas trwania impulsu jest
ustalany przeiINPUT B.

BTT Automatyka Sp. z 0.0.



Programowanie pracy falownika 6-77

Operation Description
PULSE TRAIN
| | | | |
input_a i i |
e R |
oo ! ! !
output r

i i
— OFF time (input_c)
| |

ON time (input _k

Wytwarza impuls wyjciowyTRUE/FALSE z zadapnczstotliwoscia.

INPUT A uaktywnia cig impulsow gdy jest TRUE, blokuje dla FALSE.
INPUT B ustawia szeroko impulsu. INPUT C ustawia co jaki czas maj

wystepowat impulsy.

WINDOW

input C window width

e input B threshold

input C +ve

—_— L H—U ” input C -ve

Funkcja ta daje TRUE gdy INPUT A jest weatrz zadanego zakresu, lub
daje FALSE w innych przypadkach.

INPUT B ustawia prog monitorowanego ‘okna’. INPUTdEfiniuje zakres
‘okna’ wokot progu, np. if INPUT B =5 i INPUT C # wtedy zakres jest od
3do7.

Jezeli INPUT C jest ustawiony na zero, Wgije bedzie TRUE jeeli INPUT
A jest dokladnie rowny INPUT B (tak jest w stafdefault’ gdy sygnaty A,
B & C 53 wszystkie réwne zero)

Jezeli INPUT C ma wart&¢ ujemry to warté¢ bezwzgédna definiuje
rozmiary okna i sygnat wggiowy jest odwrécony.

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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Operation Description

UP/DOWN
COUNTER

INPUT A dostarcza narast@ego zbocza przekaikowi aby zwikszy
wartas¢ wyjsciowa o jeden.

INPUT B dostarcza narasiapgo zbocza przekaikowi aby pomniejszy
wartas¢ wyjsciows o jeden.

INPUT C utrzymuje wart&@ zero na wyjciu.

Wartcs¢ wyjsciowa startuje od zera i jest ograniczona w zakr&30000
(£300.00%).

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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MMI Menu Map
|SETUP PARAMETERS |

|FUNCTION BLOCKS |

[voTor contrOL |

|VECTOR FLUXING |

VECTOR ENABLE
MOTOR CONNECTION
STATOR RES
LEAKAGE INDUC
MUTUAL INDUC
SUPPLY VOLTAGE

Falownik serii 584SV
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VECTOR FLUXING

Blok wzbudzenia wektorowego pozwala VECTOR FLUXING
uzytkownik_owi na uaktywni_enie trybu SUPPLY VOLTAGE [596] |-400.0V
wzbudzania wektorowego i wprowadzer
informaciji na temat zasilanego silnika. P FALSE - [118] ENABLE i
uaktywnieniu tradycyjne wzbudzanie " STAR - [124] MOTOR CONNECTION -
zostaje wydczone i realizowana jest **4'95 Ohm A [119] STATOR RES B
kompensacja ptizgu w zalenosci od 52.5mH — [120] LEAKAGE INDUC B
obchzenia. * 472.6 mH - [121] MUTUAL INDUC -
Dodatkowe informacje w rozdziale 4:
“Operating the Inverter” - Setting-up the Inverter.
Opis parametréw
ENABLE Range: FALSE / TRUE
Uaktywnia pra¢ wektorovg.
MOTOR CONNECTION Range: Enumerated - see below
Parametr okrdajacy spos6b pakzenia uzwojé silnika. Zakres parametrow:
Enumerated ValueMotor Connection

0: DELTA

1:STAR
STATOR RES Range: 0.00 to 100.00 Ohm
Oporna¢ uzwojer fazy falownika.
LEAKAGE INDUC Range: 0.0 to 1000.0 mH
Induktancja uzwoje fazy falownika..
MUTUAL INDUC Range: 0.0 to 1000.0 mH

Induktancja uzwojenia fazy silnika dlaggu magnesuagrego.

SUPPLY VOLTAGE Range: xxxx.x V
Napkcie midzyfazowe zasilania falownika.
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MMI Menu Map

1 |SETUP PARAMETERS |

2 |FUNCTION BLOCKS

3 |MOTOR CONTROL

4 |VOLTAGE CONTROL

MOTOR VOLTS

VOLTAGE MODE
BASE VOLTS

Falownik serii 584SV

VOLTAGE CONTROL

Blok ten sty do kontroli napicia dwoma VOLTAGE CONTROL
roznymi sposobami NONE [[595] VOLTAGE MODE |
Korzyscia jaka daje uywanie tego bloku jest **400.0V—[122] MOTORVOLTS [
mozliwo$¢ redukcji nieprzyjemrgei 100.00 % — [112] BASE VOLTS o
zwigzanych z wahaniemespradu stojana.

Opis parametrow

VOLTAGE MODE Range: Enumerated - see

below

Ustawienie na NONE, powoduje brak préb controldulacji PWM przy stalym nagciu
zasilania.

Ustawienie na FIXED, nagtia wyjsciowe falownika g utrzymywane,bez wptywu zmian w
statym napgciu zasilania. Wytworzony przez falownik kod ustawie nastawiapwartas¢
zapotrzebowania na max nage wyjsciowe (zobacz MOTOR VOLTS patsj).

Ustawiajc na AUTOMATIC, napgcie jest kontrolowane jak pousgj, ale nagicie wyjsciowe
maoze powoli narastaprzy zmianach statego napia zasilania. To pozwala aby silnik byt
‘overfluxed’ podczas zwalniania, przez to podrgsashgi hamowania.

Enumerated ValueVoltage Mode

0 : NONE
1: FIXED
2 : AUTOMATIC

MOTOR VOLTS Range: 198.0 to 506.0 V

To jest max nagtie wyjsciowe silnika. Ten parametr jestywany w koninkcji z parametrem
VOLTAGE MODE gdy jest on ustawiony na FIXED.

BASE VOLTS Range: 0.00 to 115.47 %

Parametr ten skaluje wgje z bloku voltage control, w ten sposéb utatadagkalowanie
napkcia wyjsciowego falownika jeeli jest to koniczne.
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ZERO SPEED
MMI Menu Map Blok predkosci zerowej aywany jest do - ZERO SPEED
1 [seTup ParavETERS || WYKTywania stanu w ktorym pdkos¢ silnika AT ZERO SPEED [360] |- FALSE
| | jest zerowa lub bliska zeruzytkownik maze 0.00% - [358] INPUT B

2 [FUNCTION BLOCKS [§ 5 i jak i '
ustalic zaréwno poziom zerowy jak i obszar 0.50 % | [357] LEVEL i
zerowy.

3 |sEQ & REF | 0.00 % | [359] BAND -

4 |zERO SPEED |

ZERO SPEED IN
ZERO SPEED LEVEL
ZERO SPEED BAND
AT ZERO SPEED

Opis parametrow
INPUT Range: -300.00 to 300.00 %
Predkos¢ pomierzona.

LEVEL Range: 0.00 to 100.00 %
Ustawia poziom pydkosci zerowe;.
BAND Range: -300.00 to 300.00 %

Obszar wokét Level uwiany za pgdkos¢ zerova.

AT ZERO SPEED Range: FALSE / TRUE
TRUE gdy jest w zerzezdefiniwanym przez paramefyEL i BAND.

Opis funkcjonalny
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Motor-Specific Parameters

Gdy kopiujemy nastawy z Panelu Operatorskiego jgdrialownika do drugiego patsze
parametry nie mugzdy¢ zapisywane — Zajrzyj do rozdziatu 5: “The Opera&tation” - Copying
an Application.

Tag
FLY SEARCH BOOST 32
FULL LOAD CALIB 64
NO LOAD CALIB 65
NAMEPLATE RPM 83
MOTOR POLES 84
SLIP MOTOR LIMIT 85
SLIP REGEN LIMIT 86
DEFLUX DELAY 100
BASE FREQUENCY 106
FIXED BOOST 107
AUTO BOOST 108
STATOR RES 119
LEAKAGE INDUC 120
MUTUAL INDUC 121
MOTOR VOLTS 122
VECTOR FILTER TC 123
MOTOR CONNECTION 124
POWER FACTOR 242
ENCODER LINES 566
FLY SEARCH VOLTS 573
FLY SEARCH TIME 574
INJ FREQUENCY 577
INJ DC PULSE 579
INJ FINAL DC 580
INJ DC LEVEL 581
DEFLUX TIME 710
INJ BASE VOLTS 739
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