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BUDOWA | DZIALANIE FALOWNIKA

Lista elementow falownika
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Figure0-1 View of Component Parts

1 Ptyta gtéwna falownika 9 Atrapa zewnetrzna

2 Pokrywa gorna (na zamdéwienie) 10 Listwa zaciskowa sterownicza

3 Technology Option 11 Zaciski mocy

4 Sruba listwy pokrywy zaciskéw 12 I/O przetaczniki konfiguracii

5 Pokrywa zaciskow 13 Gniazdo RS232

6 Karta sprzezenia zwrotnego zadanej 14 Maskownica (na zamowienie)
predkosci (na zamoéwienie)

7 Ostona zaciskow

8 5841 pulpit operatora (opcja))
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2-2 Budowa i dziatanie falownika

Funkcje sterowania

Falownik 584SV obstugiwany przy pomocy pulpitu stgania zachowuje wszystkie funkcje ste-
rowania (take wtedy kiedy jest obstugiwany z komputeral).

Gloéwne parametry sterowania opisane gefpnie kedg dostpne kiedy uklad jest sterowany z

DEFAULT

Falownik serii 584SV

wykorzystaniem cyfrowego lub anlogowegasuiag.

General Czestotliwosé Zakresy do wyboru: 0-120Hz, 240Hz lub 480Hz
wyjsciowa

Czestotliwos¢ Staty moment (liniowa): 3kHz, 6kHz lub 9kHz Wetylato-

kluczowania rowo/pompowa: 3kHz dla wszystkich wielkosci

Forsowanie na- 0-25% (Zadawane lub automatyczna nastawa wartosci

pieciem (boost) forsowania)

Kontrola rozruchu 1. Regulacja nastawy V/F (napiecie vs. czestotliwos¢)
conrozruch wg charakterystyki wentylatorowej lub linio-
wej
2. Praca wektorowa bezczujnikowg regulacjg rozruchu i
“poslizgu”

Kompensacja Kompensuje “poslizgi” wynikajgce ze zmiennych obcia-

poslizgu zen watu silnika

Omijanie niekto- Mozna zaprogramowac 4 zakresy czestotliwosci, ktore

rych czestotliwo- falownik nie bedzie generowat.

Sci

Programowanie Jest do mozliwo$¢ zaprogramowania 8 ré6znych nastaw

predkosci predkosci

Sposoby zatrzy- Ramp, ramp with hold, coast, dc injection, fast stop

mania

Ramps Symetric or asymetric ramp up and down rates

Zwieksz/Zmniejsz  Funkcja potencjometru

Jog Programowanie predkosci manewrowej. Po wcisnieciu
przycisku JOG falownik generuje zaprogramowang tam
czestotliwosé

Funkcje logiczne 10 programowalnych 3 wejsciowych blokéw funkcyjnych
realizujgcych funkcje NOT, AND, NAND, OR, NOR i XOR

Funkcje wartosci 10 programowalnych 3 wejsciowych blokéw funkcji war-
tosci realizujacych funkcje IF, ABS, SWITCH, RATIO,
ADD, SUB, RATIO, TRACK/HOLD i BINARY DECODE

Diagnostyka Uktady petnej diagnostyki i nadzoru

Zabezpie- Warunki pracy Zwarcia miedzyfazowe i do ziemi

czenia Przecigzenie pradowe > 220%
| X t przecigzenie 50-105% (nastawialne)
Wylacznik termiczny
Wejscie dla termistora zainstalowanego w silniku
Sygnalizacja zbyt wysokiego lub niskiego napiecia

Ograniczenia prg- Nastawialne w zakresie od 50% do150%

dowe 180% chwilowe przecigzenie

Rodzaj charakte- Liniowa

rystyki U/f Wentylatorowa

Wejscia/ Wejscia analogo-  Mozna skonfigurowac dla 4 uzytkownikéw:
WYijscia we

Nastawa predkosci +10V, 0-10V, 2-10V, 0-5V, 1-5V
Nastawa predkosci 4-20, 20-4, 0-20 or 20-OmA
Petla pradowa 4-20, 20-4, 0-20 or 20-OmA
Ograniczenie obcigzenia momentem 0-10V

BTT Automatyka Sp. z 0.0.



Budowa i1 dziatanie falownika 2-3

Wyjscia anlogowe Mozna skonfigurowac dla 4 uzytkownikow :

Predkos¢ 0-10V i 0-20mA
Obcigzenie £10V

Wejscia cyfrowe 8 x 24V dc (ustawia uzytkownik)

Wyjscia cyfrowe 3 przekazniki (volt-free)

Tabela 0-1 Funkcje sterowania

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.



2-4 Budowa i dziatanie falownika

Znaczenie numeru fabrycznego

Dane falownika 584SV nima w petni zidentyfikow&a po numerze fabrycznym skladeym sk
z 10 sekwenciji. Mzna z nich odczytaustawienia funkcji i inne nastawy dokonane u pomiu

ta.

Numer fabryczny jest pod nagw'Model No.”. Ponkej jest opis poszczegdlnych sekwenciji:

Falownik serii 584SV

) EUROTHER
£ DRIVES
Fax: +44{0)1903 723838

Mode! o 5USVI0075/400/001 O/UK/0/0000000/E

Input Volts 380-460 |Vic 3ph 50/60Hz
Output Volts | 0..380-460 |Vc 3ph 0-480HZ

ST JHHIEITA N Torque Mode Conitant Quadratic

WARNING:

: Read product
Safety Information. Type
Permanent protective ea

manunstallationand | - gl T80 ~[mpuitCurrent | 18 | 24 |Amps
B ROOpiction devices ony c €®"’:‘:ﬁ?‘c Ouput Current| 16 22 |Amps
mandztory.

55Y4
File No: E142140

Nr
se-
kwenc

Liczby

Opis

"y

584SV

Numer wersji wyrobu

2

XXXX

Cztery cyfry opisujace moc wyjsciowa, np.:

0007 = 0.75kwW
0011 = 1.1kW
0450 = 45kW
0550 = 55kW

XXX

Trzy cyfry opisujace wartos¢ wejsciowego napiecia hominalnego:

230 . od 208 do 240V (+10%) 50/60Hz
400  tj.od 380 do 460V (+10%) 50/60Hz

Modele 8,9,10 (>75kW) sg dostepne tylko w wersji od 380 do 460V

XXXX

Cztery cyfry opisujace obudowe:
Piewsze dwie cyfry Szyna

00 Typowa szyna fabryczna
01-99 Szyna na zaméwienie

Trzecia cyfra Rodzaj obudowy

1 Standardowy (IP20), ochrona przytaczy
2 IP20 oraz ochrona przeciwpytowa (UL Typu 1) z

uszczelnieniem wejs¢ kabli

3 Enclosed (IP20), through panel mounting (Type 7 only)
5 IP20 tylko z ochrong przeciwpytowg
6 IP20 z gumowym uszczelnieniem kabla

Czwarta cyfra Pulpit sterowniczy

0 Brak pulpitu (niedostepny dla typéw od 7 do 10)
1 Zainstalowany pulpit

XX

Dwie litery oznaczajace jezyk komunikatow

Takie samo oznaczenie stosuje sie kiedy uzywana jest klawiatura kompu-
terowa:

UK Angielski (50Hz)

FR Francuski (50Hz)

GR Niemiecki (50Hz)

SP Hiszpanski (50Hz)

us Angielski USA (60Hz)
P5 jezyk P (50Hz)

P6 jezyk P (60Hz)

XXX

Trzy znaki okreslajgce rodzaj sprzezenia zwrotnego stosowanego poza
standardowym wykonaniem:

000 Nie zamonowano dodatkowych opcji
ENW  Enkoder (zakohczony wigzka przewodow)

BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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Nr Liczby Opis
se-
kwenc
7 XXXX | Cztery znaki okreslajace protokét komunikacyjny i potrzeby sprzetowe:
0000 Brak
EIO0 El ASCII/Bisync wraz wyjsciem (RS485/422)
PROF Protokét Profibus
LINK  Protokét LINKI
8 XX Dwa znaki okreslajgce rodzaj hamulca:
00 Brak przytacza wiacznika dla hamulca
BO Przytacze dla hamulca — brak rezystora
Uwaga: rezystor nalezy zaméwic¢ osobno.
9 XXX Trzy znaki okreslajace dodatkowe wymagania dot. zasilania dla falownikéw
typu 8,9, 10:
000 Brak wymagan
115 115V (¥10%) 50/60Hz
230 230V (+10%) 50/60Hz
10 XXX 3 cyfry okreslajgce opcje specjalne:
000 Brak

State wiasno sci falownika

Wszystkie przyktady oparto o wersggykowa UK i falownik na napjcie wegciowe 400V,
50Hz i mocy wyjciowej 0.75kW. Wartéci ponizszych parametréw magsie rozni¢ od fabrycz-
nych nastaw.

Wybor | ezyka
Ponisze parametry (oznaczone “*” w opisach blokow fuyjkych oraz w wykresach) ustawio-
no odpowiednio do wybranegezjyka zgodnie z numerem fabrycznym.

Tag | Angielski (UK) Niemiecki (GR) Francuski (FR) Hiszpa nski (SP)
JEZYK 1 ENGLISH DEUTSCH FRANCAIS ESPANOL
PREDKOSC 57 | 50.0Hz 50.0Hz 50.0Hz 50.0Hz
MAKSYMALNA
CZESTOTLIWOSC 106 | 50.0Hz 50.0Hz 50.0Hz 50.0Hz
PODSTAWOWA
PRZEZNACZENIE 339 | AC MOTOR AC MOTOR CONV VARIADOR
DRIVE DRIVE FREQUENCE ALTERNA
Tag | Angielski (US) P 50Hz (P5) P 60Hz (P6)
JEZYK 1 ENGLISH { 0} { 0}
PREDKOSC 57 | 60.0Hz 50.0Hz 60.0Hz
MAKSYMALNA
CZESTOTLIWOSC 106 | 60.0Hz 50.0Hz 60.0Hz
PODSTAWOWA
PRZEZNACZENIE 339 | AC MOTOR AC MOTOR AC MOTOR DRIVE
DRIVE DRIVE

Uwaga: Numer TAG jest numerem identyfikujgcym parametr pod ktérym przchowuje sie
dane. Wiecej na ten temat napisano w 5 rozdziale pt. “Pulpit sterowniczy"

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.



2'6 Budowa i dziatanie falownika

Stale nastawy zale zne od warto $ci przemiennego napi ecia

zasilania i mocy znamionowej
Ponisze parametry (oznaczone “*” w opisach blokow fiyjkych oraz w wykresach) ustawio-
no odpowiednio do kodu numeru fabrycznego.

Stale nastawy zale zne od warto $ci przemiennego napi ecia

zasilania i mocy znamionowej

Tag |0.75kW | 1.1kw | 1.5kwW | 2.2kW | 4.0kW | 55kW | 7.5kwW

230V 230V 230V 230V 230V 230V 230V

FULL LOAD CALIB 64 3.9 5.4 7.2 9.5 15.3 21.6 27.0
NO LOAD CALIB 65 2.3 3.2 4.3 5.7 9.2 12.9 16.2
STATOR RES 119 |[5.20 3.73 2.78 2.10 1.30 0.93 0.74
LEAKAGE INDUC 120 | 551 39.6 29.5 222 13.8 9.8 7.8
MUTUAL INDUC 121 | 496.2 356.6 265.4 200.2 124.0 88.5 70.4
MOTOR VOLTS 122 | 230.0 230.0 230.0 230.0 230.0 230.0 230.0
Potaczenie uzwojen silnika | 124 trojkat trojkat trojkat Trojkat trojkat trojkat trojkat
POWER FACTOR 242 | 0.80 0.80 0.80 0.80 0.80 0.80 0.80
NAMEPLATE RPM 83 1400 1410 1420 1420 1420 1445 1450
SLIP MOTOR LIMIT 85 150.0 135.0 120.0 120.0 120.0 82.5 75.0
SLIP REGEN LIMIT 86 150.0 135.0 120.0 120.0 120.0 82.5 75.0
DEFLUX DELAY 100 | 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0
DEFLUX TIME 710 |05 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
FLY SEARCH BOOST 32 40.00 40.00 40.00 40.00 40.00 40.00 40.00
FLY SEARCH VOLTS 573 | 9.00 9.00 9.00 9.00 9.00 9.00 9.00
FLY SEARCH TIME 574 | 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
INJ FREQUENCY 577 | 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0
INJ DC PULSE 579 | 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0
INJ FINAL DC 580 | 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
INJ DC LEVEL 581 | 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00
INJ BASE VOLTS 739 | 100.00 | 100.00 | 100.00 | 100.00 | 100.00 | 100.00 | 100.00
FIXED BOOST 107 | 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00
ACCEL RATE 258 | 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
DECEL RATE 259 | 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
SYMETRIC RATE 267 | 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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AC Supply Voltage and Power Rating Dependant De-

faults

Tag | 11kw 15kW 18kW 22kw | 30kwW | 37kw

230V 230V 230V 230V 230V 230V

FULL LOAD CALIB 64 41.4 54.9 64.8 77.4 108.0 1305
NO LOAD CALIB 65 24.8 32.9 38.9 46.4 64.8 78.3
STATOR RES 119 | 0.48 0.36 0.31 0.26 0.18 0.15
LEAKAGE INDUC 120 | 5.1 3.9 3.3 2.7 2.0 1.6
MUTUAL INDUC 121 | 46.0 34.7 29.3 24.6 17.6 14.6
MOTOR VOLTS 122 | 230.0 230.0 230.0 230.0 230.0 230.0
MOTOR CONNECTION 124 | tréjkat | trojkat trojkat | Trojkat | trojkat | tréjkat
POWER FACTOR 242 | 0.80 0.80 0.80 0.80 0.80 0.80
NAMEPLATE RPM 83 1460 1470 1470 1470 1470 1470
SLIP MOTOR LIMIT 85 60.0 45.0 45.0 45.0 45.0 45.0
SLIP REGEN LIMIT 86 60.0 45.0 45.0 45.0 45.0 45.0
DEFLUX DELAY 100 | 3.0 3.0 3.0 4.0 4.0 4.0
DEFLUX TIME 710 |10 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
FLY SEARCH BOOST 32 15.00 15.00 15.00 15.00 15.00 15.00
FLY SEARCH VOLTS 573 | 9.00 9.00 9.00 8.00 8.00 8.00
FLY SEARCH TIME 574 | 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0
INJ FREQUENCY 577 | 9.0 9.0 9.0 6.0 6.0 6.0
INJ DC PULSE 579 |20 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0
INJ FINAL DC 580 | 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0
INJ DC LEVEL 581 | 3.00 3.00 3.00 2.00 2.00 2.00
INJ BASE VOLTS 739 | 100.00 |100.00 |100.00 |75.00 |75.00 | 75.00
FIXED BOOST 107 | 3.00 3.00 3.00 2.00 2.00 2.00
ACCEL RATE 258 | 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
DECEL RATE 259 | 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
SYMETRIC RATE 267 | 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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AC Supply Voltage and Power Rating Dependant Defaul  ts

Tag 0.75kwW | 1.1kW | 1.5kW [ 2.2kW | 4.0kW | 5.5kW [ 7.5kw | 11kwW | 15kW
400V 400V 400V 400V 400V 400V 400V 400V 400V

FULL LOAD CALIB 64 2.0 3.0 3.6 4.9 8.4 11.3 14.6 20.0 27.0
NO LOAD CALIB 65 1.4 2.3 2.5 3.1 5.0 6.8 8.1 10.2 13.3
STATOR RES 119 4.95 3.01 2.77 2.24 4.16 3.06 2.57 2.04 15.6
LEAKAGE INDUC 120 52.5 32.0 29.4 23.7 44.1 32.4 27.2 21.6 16.6
MUTUAL INDUC 121 472.6 287.6 264.6 213.4 397.0 291.9 245.0 194.6 149.2
MOTOR VOLTS 122 400.0 400.0 | 400.0 | 400.0 | 400.0 | 400.0 | 400.0 | 400.0 | 400.0
MOTOR CONNECTION | 124 gwiazda gwiaz- gwiaz- gwiaz- Trojkat | trojkat | trojkat | trojkat | trojkat
a a a

POWER FACTOR 242 0.70 0.65 0.71 0.78 0.80 0.80 0.83 0.86 0.87
NAMEPLATE RPM 83 1400 1410 1420 1420 1420 1445 1450 1460 1470
SLIP MOTOR LIMIT 85 150.0 135.0 120.0 120.0 120.0 825 75.0 60.0 45.0
SLIP REGEN LIMIT 86 150.0 135.0 |120.0 | 120.0 | 120.0 | 825 75.0 60.0 45.0
DEFLUX DELAY 100 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0
DEFLUX TIME 710 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
FLY SEARCH BOOST 32 40.00 40.00 40.00 40.00 40.00 40.00 40.00 40.00 40.00

FLY SEARCH VOLTS 573 9.00 9.00 9.00 9.00 9.00 9.00 9.00 9.00 9.00

FLY SEARCH TIME 574 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
INJ FREQUENCY 577 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0 9.0
INJ DC PULSE 579 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0
INJ FINAL DC 580 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
INJ DC LEVEL 581 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00
INJ BASE VOLTS 739 100.00 | 100.00 | 100.00 | 100.00 | 100.00 | 100.00 | 100.00 | 100.00 éO0.0
FIXED BOOST 107 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00 4.00
ACCEL RATE 258 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
DECEL RATE 259 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
SYMETRIC RATE 267 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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AC Supply Voltage and Power Rating Dependant Defaul  ts
Tag | 18kW 22kW 30kW 37kW 45kW | 55kwW | 75kwW
400V 400V 400V 400V 400V 400V 400V
FULL LOAD CALIB 64 33.0 38.0 54.0 64.0 77.0 95.0 128.0
NO LOAD CALIB 65 15.1 17.3 27.6 32.3 38.0 50.0 65.3
STATOR RES 119 | 1.38 1.20 0.75 0.64 0.55 0.42 0.32
LEAKAGE INDUC 120 | 146 12.7 8.0 6.8 5.8 4.4 3.4
MUTUAL INDUC 121 | 1314 114.7 71.9 61.4 52.2 39.7 30.4
MOTOR VOLTS 122 | 400.0 400.0 400.0 400.0 400.0 400.0 400.0
MOTOR CONNECTION 124 trojkat trojkat trojkat Trojkat tréjkat tréjkat tréjkat
POWER FACTOR 242 | 0.89 0.89 0.86 0.86 0.87 0.85 0.86
NAMEPLATE RPM 83 1460 1460 1470 1470 1470 1475 1475
SLIP MOTOR LIMIT 85 60.0 60.0 45.0 45.0 45.0 375 375
SLIP REGEN LIMIT 86 60.0 60.0 45.0 45.0 45.0 375 375
DEFLUX DELAY 100 | 3.0 3.0 3.0 3.0 4.0 4.0 4.0
DEFLUX TIME 710 | 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
FLY SEARCH BOOST 32 15.00 15.00 15.00 15.00 15.00 15.00 15.00
FLY SEARCH VOLTS 573 | 9.00 9.00 9.00 9.00 8.00 8.00 8.00
FLY SEARCH TIME 574 | 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0
INJ FREQUENCY 577 | 9.0 9.0 9.0 9.0 6.0 6.0 6.0
INJ DC PULSE 579 | 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0
INJ FINAL DC 580 | 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0
INJ DC LEVEL 581 | 3.00 3.00 3.00 3.00 2.00 2.00 2.00
INJ BASE VOLTS 739 | 100.00 | 100.00 | 100.00 | 100.00 | 75.00 75.00 75.00
FIXED BOOST 107 | 3.00 3.00 3.00 3.00 2.00 2.00 2.00
ACCEL RATE 258 | 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
DECEL RATE 259 | 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
SYMETRIC RATE 267 | 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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AC Supply Voltage and Power Rating Dependant Defaul  ts
Tag | 90kW | 110kW | 132kW | 160kW | 180kW | 200kW | 250kW | 280kW
400V | 400V | 400V | 400V | 400V | 400V | 400V | 400V
FULL LOAD CALIB 64 151.0 | 184.0 |216.0 |2450 |298.0 |330.0 |407.0 | 455.0
NO LOAD CALIB 65 745 | 90.7 98.5 111.7 | 129.9 |156.7 | 185.6 |207.5
STATOR RES 119 [028 |023 |021 |019 |016 |013 |[0.11 |0.10
LEAKAGE INDUC 120 | 3.0 2.4 2.2 2.0 1.7 1.4 1.2 1.1
MUTUAL INDUC 121 [266 |21.9 20.2 17.8 15.3 12.7 10.7 9.6
MOTOR VOLTS 122 | 400.0 | 400.0 |400.0 |400.0 |400.0 |400.0 |400.0 | 400.0
MOTOR CONNECTION 124 tréjkat | trojkat | trojkat | trojkat | trojkat | trojkat | trojkat | trojkat
POWER FACTOR 242 |087 |087 |08 |08 |[090 |088 [089 |0.89
NAMEPLATE RPM 83 1480 | 1480 | 1485 | 1485 |1485 | 1485 | 1485 | 1485
SLIP MOTOR LIMIT 85 30.0 | 30.0 225 | 225 |225 225 | 225 225
SLIP REGEN LIMIT 86 300 | 30.0 225 | 225 |225 225 | 225 225
DEFLUX DELAY 100 | 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0
DEFLUX TIME 710 |20 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0
FLY SEARCH BOOST 32 10.00 | 10.00 |10.00 | 10.00 |10.00 | 10.00 | 10.00 | 10.00
FLY SEARCH VOLTS 573 |8.00 |8.00 8.00 |800 |8.00 8.00 | 8.00 8.00
FLY SEARCH TIME 574 | 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0
INJ FREQUENCY 577 | 4.0 4.0 4.0 4.0 4.0 4.0 4.0 4.0
INJ DC PULSE 579 | 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0
INJ FINAL DC 580 | 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0
INJ DC LEVEL 581 | 1.00 1.00 1.00 1.00 1.00 1.00 1.00 1.00
INJ BASE VOLTS 739 | 50.00 |50.00 |[50.00 |50.00 |[50.00 |50.00 |50.00 |50.00
FIXED BOOST 107 | 1.00 1.00 1.00 1.00 1.00 1.00 1.00 1.00
ACCEL RATE 258 | 50.0 |50.0 500 |50.0 |[500 50.0 | 50.0 50.0
DECEL RATE 259 | 50.0 |50.0 50.0 |50.0 |500 50.0 | 50.0 50.0
SYMETRIC RATE 267 | 500 |50.0 500 |50.0 |[500 50.0 | 50.0 50.0

Falownik serii 584SV BTT Automatyka Sp. z 0.0.
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Opis dziatania

Stopie h mocy

Potaczenie szyny statopr adowej z kondensatorem wygtadza stale napi  ecie wyj-
$ciowe przed stopniem mocy falownika. IGBT (Insulate  d Gate Bi-polar Transistor
— Tranzystor bipolarny z izolowan g bramk g) przetwarza wchodz acy prad staty w
trofazowy pr ad przemienny, ktérym zasilany jest silnik.

Modut sterowania

DEFAULT

Falownik serii 584SV

Procesor

Procesor zarglza zespotem analogowych i cyfrowych $edjwyjs¢ wraz z ich reference sup-
plies. Wiecej szczegbtéw mna znalé¢ w 11 rozdziale “Parametry techniczne” - paryga
sterowania.

Uklad przehcznikow I/O (SW1 i SW2) na plycie sterowania jesoczny przez zewrzm
ostorg falownika 584SV po zdgiu slepej ostony, pulpitu sterowania lub modutéw dixda
wych. Przeicznikami tymi mana skonfigurowé przylacza i/o. Patrz 6 rozdziat “Oprogramo-
wywanie zada wlasnych” — Wejcia analogowe i wyria analogowe

Interfejs specjalny
Jest to wielodrogowe pgdzenie i szyna procesora z sygnatami stesumi pozwalagcymi na
zastoswanie thych uradzen odatkowych pasuagych do falownika 584SV.

Interfejs pulpitu sterowania

Jest to nieizolowane przgize RS232 do skomunikowaniag gi pulpitem sterowania. Zamiast
pulpitu sterowania alternatywnie oma wy¢ programu komputerowego dla PC wykonanego w
Eurotherm Drives’ “ConfigEd Lite” pracagego pod Windows (lub innymi odpowiednimi pro-
gramami), aby graficznie skonfiguroévepoustawié falowniik 584SV.
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Figure 0-2 Functional Block Diagram (584SV Type 4)
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Figure 0-3 Functional Block Diagram (584SV Type5)
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Falownik serii 584SV

Figure 0-4 Functional Block Diagram (584SV Type 6)
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Rysunek 0-5 Podstawowy schemat blokowy (584SV Typu 7)
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