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REGULATOR PREDKOSCI

do silnikéw pradu statego

wersja oprogramowania 5.x, 7.x

Dodatek — zmiany dla wersji oprogr. 8.x

PODRECZNIK OBStUGI






Przeksztattnik 590+ stuzy do kontroli i sterowania pracy silnikow pradu statego z wykorzystaniem
Cyfrowych Petli Sterowania: wewngtrznej Petli Pradowej oraz zewnetrznej Petli Predkosciowe;.

Za pomoca Panelu Operatorskiego mozna ustawi¢ wymagana petle regulacji :
e Sterowanie Pradu Silnika DC

e Sterowanie Predkosci Obrotowej Silnika DC (nastawa fabryczna)

Sensory pomiaru pradu sa wbudowane w konstrukcje¢ przeksztaltnika. Sprzgzenie od predkosci moze byé
realizowane w wyniku bezposredniego pomiaru sily elektromotorycznej generowanej w obwodzie
trwornika (nastawa fabryczna) lub za posrednictwem zamontowanego na wale silnika - tachogeneratora
DC Iub AC, a takze przy pomocy enkodera przewodowego lub $wiattowodowego.

Podczas Sterowania )

, . . wzrost predkosci
Predkosci Obrotowej poprzez oslabienie
mozna podniesé [ " pradu wzbudzenia

wydajno$é przeksztattnika Napiecie ,,,,,,,,,,,,, i
poprzez sterowanie Twornika 200V \ napiecie twornika
strumienia wzbudzenia. Prad wzbudzenia 5.7A ‘ pozostaje stale
Przy ostabieniu pradu |
wzbudzenig moZna. ‘ oslabiony
uzyska¢ zwigkszenie strumien wzbudzenia
predkosci obrotowej |
napgdu przy >
znamionowym napieciu Eredkosc Predkosc

. azowa
twornika.

Przeksztattnik moze by¢ sterowany Zdalnie przy pomocy cyfrowo/analogowych wejs¢/wyjsé, lub
Lokalnie przy pomocu Panelu Operatorskiego.

ZDALNE LOKALNE
STEROWANI E OBROTAM STEROMNI E OBROTAM

—=""" [ |

| ZADAWANI E CBROTON | | ZADAWANI E_ OBROTOW I‘d
—T

\; b - oy

A

T T T T TYPOWNE
LOKALNE START/ STOP

ZADALNE START/ STOP

STEROMANI E ZDALNE STEROWANI E LOKALNE

Za posrednictwem opcyjnych modutéw komunikacyjnych zamontowanych do przeksztaltnika mozna
zrealizowaé potaczenie wielu urzadzen w sie¢ przemystowa i sterowanie w systemach PLC/SCADA or
other intelligent device.



Wstep 1-2

Charakterystyka techniczna

Sterowanie

Obwody
Sterowania

Pelna izolacja od sieci zasilajacej (SELV)

Sterowanie Wyj$¢

e W pelni sterowany 3-fazowy mostek tyrystorowy

e Mikroprocesorowa implementacja sterowania
fazowego z poszerzonym zakresem kata zaplonu

o Kompatybilno$¢ z sieciami 50 lub 60Hz - zakres
czestotliwosci zasilania 45 ... 65Hz

e Nieczutos¢ na kolejnosc¢ faz.

Algorytmy e W pehi cyfrowe.
Sterowania e Zawansowany regulator PI z adaptacyjna petla
pradowa w celu uzyskania wysokiej dynamiki.
e Automatyczny Tuning Pgtli Pradowe;.
e Parametryzowany regulator PI w petli
predkosciowe;.
Sterowanie e Porzez sprzgzenie od napigcia twornika z
Predkosci kompensacja IR.
e Zaposrednictwem Enkodera lub Tachogeneratora
Analogowego.
Zakres Predkosci 100 do 1 typowo ze sprzgzeniem od tachogeneratora.
Statyczna e 0.01 % Enkoder, zadawanie cyfrowe
Doktadnos¢ e 0.1 % Tachopradnica
Regulacji e 2% Sprzgzenie od napigcia twornika
e Absolutna (0.0% blgdu) przy uzyciu sterownika
cyfrowego QUADRALOC Mk IT 5720
Uwaga: Stabilnos¢ dfugoterminowa jest
uzalezniona od stabilnosci termicznej
tachogeneratora.
Nastawy Wszystkie nastawy moga by¢ dokonywanene za

posrednictwem Panelu Opreratorskiego lub torem
transmisji szeregowej RS232 z komputera PC.

Zabezpieczenia

Zabezpieczenie nadpradowe - natychmiastowe
Zabezpieczenie nadpradowe - przeciazeniowe
Kontrola obwodu wzbudzenia

Zabezpieczenie przed odlaczeniem tachopradnicy
Zabezpieczenie termiczne silnika

Zabezpieczenie termiczne mostka tyrystorow
Kontrola blgdu wyzwalania tyrystorow

Obwody odciazania tyrystoréw (Snubber Network)
Detekcja Zera Predkosci

Obstuga stanu postoju

Zabezpieczenie od utyku

Wysoko Energetyczne Zabezpieczenie Przepigciowe

Diagnostyka

W petni cyfrowa z zatrzaskiwaniem pierwszego
btedu i automatycznym wyswietlaniem.

e Monitorowanie na panelu LCD.

e Pehna informacja diagnostyczna dostgpna za
posrednictwem toru RS422/RS485

e Sygnalizacja stanu pracy wskaznikami LED

Tabela 0-1 Charakterystyka techniczna
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Kodowanie zamawianego urzgadzenia

Kod produktu sktada sig¢ z kolejnych blokoéw opisanych w ponizszej tabeli:

Nr Znaki Opis
Bloku
1 XXXX Rodzaj urzadzenia
590P : 590+ 4Q cztery ¢wiartki - dwukierunkowy naped DC
591P : 590+ 2Q dwie ¢wiartki - jednokierunkowy naped DC
2 XXXX 4 cyfry oznaczaja znamionowy prad wyjsciowy twornika Adc:
0015 =15A (Wielkosc¢ 1)
0035 =35A (Wielkos¢ 1)
0040 = 40A (Wielkosc 2)
0070 =70A (Wielkos¢ 2)
0110=110A (Wielkos¢ 2)
0165 =165A (Wielkos¢ 2)
0180 = 180A (Wielkos¢ 3)
0270 =270A (Wielkos¢ 3)
0380 = 380A (Wielkos¢ 4)
0500 = 500A (Wielkos¢ 4)
0725 =725A (Wielkos¢ 4)
0830 =830A (Wielkos¢ 4)
1580 = 1580A (Wielkos¢ 5)
1200 = 1200A (Wielkos¢ H)
1700 = 1700A (Wielkos¢ H)
2200 = 2200A (Wielkos¢ H)
2700 = 2700A (Wielkos¢ H)
3 XXX 3 cyfry oznaczaja znamionowe 3-fazowe napiecie zasilania Vac:
220 110 ... 220V (£10%) 50/60Hz
500 220 ... 500V (£10%) 50/60Hz
600 500 ... 600V (+10%) 50/60Hz (Tylko Wielkos¢ 4 i 5)
690 500 ... 690V (£10%) 50/60Hz (Tylko Wielkos¢ H)
4 XXXX 4 cyfry oznaczaja sposob pakowania oraz rodzaj zabudowy mechanicznej:
Pierwsze 2 cyfry (zlewej strony) zabudowa mechaniczna
00 Standardowa
05 Dystrybutora
01-04 and 06-99 definiowana przez klienta TBA
3cyfra Stopien ochrony
1 Standard (IP20)
4 cyfra Panel Operatorski
0 bez panela
1 Wbudowany Panel operatorski 6901
5 XX 2 znaki specyfikuja jezyk uzytkownika:
UK = Angielski
FR = Francuski
GR = Niemiecki
SP = Hiszpanski
IT = Wtoski
6 XXX Max. 3 znaki specyfikuja rodzaj sprzezenia zwrotnego (wybrany moze by¢
jeden):
ARM = Sprzezenie od napiecia twornika (Armature Voltage)
AN = Tachopradnica Analogowa (Analog Tacho)
ENW = Enkoder (przewodowy)
ENP = Enkoder (Swiattowdd z tworzywa)
ENG = Enkoder (Swiattowdd szklany)
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Wstep 1-4

Nr
Bloku

Znaki

Opis

XXXXX

Max. 5 znakéw specyfikuje modut komunikacyjny 6055 (communications
Tech Box option):

0 = bez modutu komunikacyjnego
EI00 = El ASCII/Bisync RS485/422
PROF = Profibus

LINK = LINK

XXX

Max. 3 znaki specyfikuja zasilanie pomocnicze:

0 = Zasilanie Pomocnicze Uniwersalne 115...230V (+10%) 50/60Hz
(dostepne dla napedéw ponizej 165A oraz powyzej 1200A wiacznie)

115=110V ... 120V (£10%) 50/60Hz

230 =220V ... 240V (£10%) 50/60Hz

XXX

Max. 3 znaki oznaczaja wykonanie specjalne:
000 = wykonanie standardowe
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Wielkosci mechaniczne 590+

00
00

Prad Wyjsciowy Twornika: \/

Wielk. 1 Wielk. 2 Wielk. 3 Wielk. 4 Wielk. 5 Wielk. H
15A 40A 180A 380A 1580A 1200A
35A 70A 270A 500A 1700A

110A 725A 2200A
165A 830A 2700A

Wszystkie wielkosci dostepne jako:
590+ : 4Q 3-fazowe, dwukierunkowe
591+ : 2Q 3-fazowe, jednokierunkowe
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Wstep 1- 6

Opis elementéw skiadowych

590+ Wielkos¢ 1i2

Widok z przodu (czesciowo zdemontowany)

I

W—Ja

Noab wWODN -~

©

Obudowa gtéwna

Ostona zaciskow

Whkrety ostony zaciskéw

Ostona typu maskownica

6901 Panel Operatorski (opcja)

Modut komunikacyjny Tech-Box (opcja)
Karta sprzezenia zwrotnego (opcja)

Plyta z przepustami kablowymi

10
11
12
13
14
15

Ekran zaciskow mocy

Zaciski mocy

Zaciski sterowania

Punkty uziemienia ochronnego
Gniazdo do panela Operatorskiego
Port programowania R$232

Zaciski - Zasilanie Pomocnicze, stycznik
zewnetrzny oraz termistor.
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590+ Wielkosci 3,4,5iH

1 Obudowa gtéwna 7 Karta sprzezenia zwrotnego (opcja)
2 Ostona zaciskéw 8 Zaciski mocy

3  Wkrety ostony zaciskéw 9 Gniazdo do Panela Opratorskiego
4 Ostona typu maskownica 10 Port programowania R$232

5 6901 Panel Operatorski (opcja)

6 Modut komunikacyjny Tech-Box (opcja)
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Wstep 1- 8
590+ Wielkos¢ 3

O— &

5
Jednostka 270A °
1 Obudowa gtéwna 5 Szynoprzewody - zaciski obwodu twornika
2 Obudowa drzwiowa 6 IP20 Ostona Gérna
3 Zaciski obwodow wzbudzenia 7 IP20 Obudowa Wentylatoréw (jesli wystepuja)
4 Szynoprzewody - zasilanie gtéwne
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590+

Wielkos¢ 4i 5

/é‘g///w
(1
N\

Wielkosc 4

wzbudzenie i zas. pomocnicze
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Dla wielkosci 5 obydwa zaciski stanowia A+



Wstep 1- 10

1

a b ODN

Obudowa gtéwna

Obudowa drzwiowa

Zaciski obwodéw wzbudzenia
Szynoprzewody - zasilanie gtéwne
Busbars - main power output

©

10

Zaciski - Zasilanie Pomocnicze, stycznik zewnetrzny oraz
termistor.

Zewnnetrzy wywietrznik dla Wielk.5 (gdy wystepuje)
Wybor sterowania stycznikiem

Zewnnetrzy wywietrznik dla Wielk.5 (gdy wystepuje)
Ostona zaciskow (Wielk. 5)
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590+

Zasilanie
Pomocnicze

Cewka
stycznika
glownego

Zasilanie
wzbudzenia

Wyjscie
wzbudzenia

zaciski pomiarowe
napiecia twornika

590+ Wielkos¢ H

=S Z Zm [

FL1
FL2
F+

MVA+
MVA-

o

T Tl

€

EUROCTHERM
DRI VES

Door
Assembly

Product Code
590PXD/....

590+
SERI ES

22224/

L1

L2

L3

Zasilanie glowne

Zaciski obwodu twornika

PE
(z tylu)
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Wstep 1-12

OVA069 - AOLL
Azej-¢ IINVISVZ

AINVIISVZ

(podstawowa konfiguracja)

1a

Ine polaczen

mima

Rys. 3.6. Wymagane m
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15A - 35A 40A - 165A 180A - 270A
Wielkosc 1 Wielkosc 2 Wielkosc 3
Zakres Pradowy Waga kg (Ibs) Wymiary zewnetrzne Punkty mocowania
(A)
A B C D El
15-35 6.4 (14) 200 (7.9) 375 (14.8) 220 (8.7) 140 (5.5) 360 (14.2)
40 - 165 10.5 23) 200 (7.9) 434 (17.1) 292 (11.5) 140 (5.5) 418 (16.5)
180 20 (44) 250 (9.8) 485 (19.1) 180 (7.1) 200 (7.9) 400 (15.7)
270 20 (44) 300 (11.8) 500 (19.7) 210 (8.3) 200 (7.9) 400 (15.7)
Wymiary podano w mm (cale)
D A
D
c D F*
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380A - 830A 1580A
Wielkosc 4 Wielkosc 5 1200A - 2700A
Wielkosc H
Zakres Waga Wymiary zewnetrzne Punkty mocowania
Pradowy
(A) kg (Ibs) A B C D El E2
380 32 (71) 253 (10.0) 700 (27.6) 358 (14.2) 150 (5.9) 680 (26.8) -
500 32 (71) 253 (10.0) 700 (27.6) 358 (14.2) 150 (5.9) 680 (26.8) -
725 44 (97) 253 (10.0) 700 (27.6) 358 (14.2) 150 (5.9) 680 (26.8) -
830 44 (97) 253 (10.0) 700 (27.6) 358 (14.2) 150 (5.9) 680 (26.8) -
1580 90 (200) 506 (20.0) 700 (27.6) 358 (14.2) 150 (5.9) 680 (26.8) -
1200 - 2700 Patrz nizej * | 850 (33.5) 1406 (55.3) 417 (16.4) | 810(31.9) 78 (3.1) 4 x 400 (15.7)
1200 - 2700 Patrz nizej * | 850 (33.5) 956 (37.6) 417 (16.4) | 810(31.9) 78 (3.1) 3 x 400 (15.7)
*590+ cigzar napgdu 270kg (595.4 1bs) bez opakowania i obudowy wentylatorow
591+ cigzar napgdu 160kg (352.8 1bs) bez opakowania i obudowy wentylatoréw
Cigzar Wentylatora 18.5kg (40.8 lbs)
Wymiary podano w mm (cale)
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Specyfikacja Techniczna 2-1

DANE TECHNICZNE

Parametry srodowiskowe

Temperatura Pracy Wielkos¢ 1: 0°C do +45°C
Wielkos$¢ 2 : 0°C do +45°C
Wielkos¢ 3 : 0°Cdo +45°C
Wielkosc¢ 4 : 0°C do +40°C
Wielkos¢ 5 : 0°C do +40°C
Wielko$¢ H : 0°C do +40°C

Przez temperature otoczenia nalezy rozumie¢ temperature w bezposrednim otoczeniu
urzadzenia, podczas najbardziej niekorzystnych warunkéw termicznych osprzetu
zamontowanego w sasiedztwie 590+.

Prad wyjsciowy powinien by¢ ograniczony o 1% na kazdy stopien celsjusza wzrostu temperatury
otoczenia powyzej maksymalnej znamionowej wartosci. Maksymalna nieprzekraczalna
temperatura otoczenia podczas pracy przy zredukowanym pradzie wynosi 55 °C.

Temperatura -25°C do +55°C

przechowywania

Temperatura podczas -25°C do +70 °C

transportu

Wielkos¢ obudowy do IPOO (Europa) [dla wielkosci 1 - IP20]

montazu 590+
UL Open Type (North America/Canada)

Przy umieszczeniu urzadzenia w metalowej obudowie szczelnie zamknietej, jej odkryta
powierzchnia zewnetrzna wytraca w przyblizeniu 50W/m?2 przy 10°C przyrostu temperatury
powietrza w jej wnetrzu powyzej temperatury powietrza na zewnatrz.

Wysokos¢ n.p.m. Gdy >500 m powyzej poziomu morza, nalezy zredukowac Moc Silnika o 1% na kazde 200 m az
do maksymalnej wysokosci 5000 m.

Wilgotnos¢ Maksymalnie 85% wilgotnosci wzglednej przy 40°C, bez kondensacji
Srodowisko Nie fatwopalne, bez korozji, wolne od pytu
Warunki klimatyczne Klasa 3k3, zdefiniowana w EN60721-3-3 (1995)

Bezpieczenstwo
Europa [EN50178 (1998), w obudowie szafowej
Ameryka Pétn./Kanada [UL508C
Kategoria przepieciowa | Kategoria przepieciowa lll (zasilanie 3-fazowe), Kategoria przepieciowa Il (zasilanie pomocnicze)

Poziom zanieczyszczenia |Poziom zanieczyszczenia 2

Kompatybilnos¢ EMC

Wszystkie typy Dyrektywa Wspélnoty Europejskiej 89/336/EEC
Wszystkie typy EN50082-1 (1992) i EN50082-2 (1995) - Odpornos¢
Przy zastosowaniu EN50081-2 (1994) Klasa A - Emisja
odpowiedniego filtru

Zewnetrznego.

(oprocz wielkosci H)
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2-2 Specyfikacja Techniczna

Parametry elektryczne — Obwéd Mocy

Prad Wyjsciowy | Prad Wyjsciowy | Moc KM silnika Prad Straty przy Prad zabezpiecz.
przy 150% i przy 100% przy 500V przy 500V dc Wzbudz. pelnym obc. | zwarciowego
200% * Ciagly * dc (kW) (KM) (A) (W) (symetryczny)
(A) (A) (kA)
Wielkos¢ 1

15 15 7 7.5 4 57 5

35 35 15 20 4 17 5

Wielkos¢ 2

40 40 18 25 10 132 10

70 70 30 40 10 234 10

110 110 50 60 10 354 10

165 165 75 100 10 519 10

Wielkos¢ 3

180 180 80 50e 10 570 10

270 270 120 150 10 840 10

Wielkosc 4

380 420 150 2000 30 1230 18

500 550 225 3000 30 1590 18

725 800 327 400 00 30 2265 30

830 910 335 5000 30 2580 30

Wielkos¢ 5

1580 1740 650 900 [ 30 4890 85

* Prad wyjsciowy 100% obc. Ciagte (bez przecigzenia), z przecigzeniem 150% przez 30s lub 200% przez 10s.

Prad wyjsciowy powinien byc¢ ograniczony o 1% na kazdy stopien celsjusza wzrostu temperatury otoczenia powyzej
maksymalnej znamionowej wartosci. Maksymalna nieprzekraczalna temperatura otoczenia podczas pracy przy
zredukowanym pradzie wynosi 55 °C.

Gdy >500 m powyzej poziomu morza, nalezy zredukowac Moc Silnika o 1% na kazde 200 m az do maksymalnej wysokosci
5000 m.

o Napiecie Twornika : 240V dc

O Produkt jest wykonywany na napiecie zasilania do 600Vac i napiecie twornika do 700Vdc, przeciazalnos¢ pradowa do
140%.
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Specyfikacja Techniczna 2-3

Parametry zasilania z sieci

Zasilanie
3-fazowe

Budowa Wszystkie 110-220V ac, 50/60Hz + 5%, miedzyfazowe, z przewodem neutralnym (TN)
niskonapieciowa - | wielkosci oraz z izolowanym punktem zerowym (IT)

LV

Budowa $rednio- | Wszystkie 220-500V ac, 50/60Hz + 5%, miedzyfazowe, z przewodem neutralnym (TN)
napieciowa - MV | wielkosci oraz z izolowanym punktem zerowym (IT)

Budowa wysoko- | Wielkos¢ 4 500-600V ac, 50/60Hz + 5%, miedzyfazowe, z przewodem neutralnym (TN)
napieciowa-MV | Wielkos¢ 5 oraz z izolowanym punktem zerowym (IT)

Prad zasilania

(0.9 x1dc) Aacrms

Prad zasilania wzbudzenia

(1 x 1dc) Aac rms (w zaleznosci od wykonania)

Napiecie zasilania wzbudzenia

w zaleznosci od wykonania

Wejscie 3-fazowe

Kolejnos¢ faz nieistotna, nie wymaga regulacji przy odchyitce czestotliwosci w
dopuszczalnym zakresie.

Parametry zasilania pomocniczego

Zasilanie Pomocnicze

Prad zasilania
pomocniczego

110-230V £10%, 50-60Hz +10%, jedno fazowe, Kategoria Przepieciowa Il

W przypadku wystapienia uktadu chtodzenia w obwodzie pomocniczym, zasilanie pomocnicze
jest uzaleznione od napiecia wentylatoréw np. 115V £10% lub 230V +10%.

3A ac rms maksymalnie . Prad znamionowy:
0.5A przy 115V ac
0.25A przy 230V ac

Wyjscie do stycznika

3A maksymalnie
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2-4 Specyfikacja Techniczna

Diawiki sieciowe (Wielkosci1, 2, 3,4 & 5)

W celu separacji 590+ od niebezpiecznych stanéw nieustalonych w sieci zasilajacej (np.
przepie¢) zawsze nalezy uzywac zalecanych dlawikow sieciowych (lub alternatywnie
oddzielnego transformatora zasilajacego przeksztaltnik)

Dla wielkos$ci 5 nalezy uzy¢ dwoch dtawikow, kazdy na wejsciu dwoch rownolegle
pracujacych stopni mocy. Dla tej wielkosci dtawiki sieciowe wymagane sa nawet gdy
zastosowany jest oddzielny transformator zasilajacy, jednakze moga one wtedy posiadaé
bardzo niska indukcyjno$¢ 3...5 pH.

Prad Twornika 590+ (A) Prad z sieci (A) Indukcyjnosc (uH) Eurotherm Drives - numer katalogowy.
500Vac | 600Vac 500Vac | 600Vac
Dtawiki zalecane gdy nie zastosowano filtru przeciwzaktéceniowego RFI
Wielkosc 1
15 135 50 yH - CO466448U015 -
35 36 50 uH - CO466448U040 -
Wielkosc 2
40 36 50 uH - CO466448U040 -
70 63 50 pH - C0O466448U070 -
110 100 50 pH - CO466448U110 -
165 148.5 50 yH - CO466448U165 -
Wielkosc 3
270 | 360 | sopH | - | C0o057960 | -

Dtawik sieciowy AU=2% dla zgodnosci zEN55011 Klasa A gdy zastosowano wymagany filtr p.z. RFI
Wielkosc 1

15 135 1130 yH - C0466449U015 -

35 36 424 pH - C0466449U040 -
Wielkosc 2

40 36 424 pH - C0466449U040 -

70 63 242 yH - C0463037 -

110 100 154 uyH - C0463038 -

165 148.5 113 uH - C0463039 -
Wielkosc 3

180 180 113 uH - C0463039 -

270 360 50 uH - C0057960 -

Dtawik sieciowy AU=1% dla zgodnosci zEN55011 Klasa A gdy zastosowano wymagany filtr p.z. RFI
Wielkosc 4

380 342 - 30 uH - C0O466709U038

500 450 - 25 puH - C0O466709U050

725 653 - 20 uH - C0O466709U073

830 747 - 15 pH - C0O466709U083

Wielkosc 5 (wymagane 2 dtawiki)

0831-1200 747 - 20 yH - C0O466709U073

0831-1200 747 - 5uH - C0O466709U120
(stosowac tylko z
transformatorem)

1201-1580 747 - 15 pH - C0466709U083

1201-1580 747 - 5uH - C0O466709U160
(stosowac tylko z
transformatorem)
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Zewnetrzne filtry przeciwzakiéceniowe - RFI

Filtry muszg by¢ podlaczone po sieciowej stronie stycznika napedu.

Filtry zapewniaja zgodnos$¢ z norma EN55011 Klasa A.

Prad Twornika 590+ (A) | Straty ogélne w filtrze (W) | Eurotherm - nr katalogowy Filtru.
Wielkos¢ 1

15 11 CO466516U015
35 16 CO466516U040
Wielkosc 2

40 16 CO466516U040
70 16 C0O466534U070
110 18 CO466534U110
165 25 CO466534U165
Wielkos¢ 3

180 158 C0O388965U180
270 50 C0389456
Wielkosc 4

380 (prosze o kontakt z OBRUSN)

500 (prosze o kontakt z OBRUSN)

725 (prosze o kontakt z OBRUSN)

830 (prosze o kontakt z OBRUSN)

Wielkos¢ 5

1580 (prosze o kontakt z OBRUSN)
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Doboér zabezpieczenia zwarciowego elementow mocy
(Wielkosci 1,2,3,4 & 5 - bezpieczniki szybkie )

Prad Twornika Prad znamion. | Eurotherm - nr katalogowy. 12t Bezpiecznika przy | 12t Tyrystora
590+ Bezpiecznikow 600V (kAz2s)
(A) (R) (kA2s)

Wielkos¢ 1

15 25 CS470445U025 0.31 0.72
35 40 CH570044 0.46 0.72
Wielkos¢ 2

40 40 CH570044 0.46 1.15
70 80 CH570084 2.55 8
110 160 CH580164 7.5 15
165 200 CH580025 15 19.1
Wielkos¢ 3

180 200 CH580025 15 19.1
270 500 CH590554 135 (¥102) 125
Wielkos¢ 4

380 550 CH590554 135 240
500 700 CH590075 300 306
725 900 CH590095 670 781
830 1000 CH590016 945 1125
Wielkos¢ 5

1580 2 x 1000 CH590016 945 1125

* mozna zastosowac wspotczynnik korekcyjny 0.75 dla 135A/600V pracujacego przy 500V, co daje wartos¢ 102
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Wewnetrzne zabezpieczenie ukiadu sterowania 590+

Typ uktadu - nr obwodu Oznaczenie bezpiecznika, opis elementu Prad In Eurotherm - numer

drukowanego bezpiecznika katalogowy

Wielkos¢ 1

AH466407 (ptytka zaciskow) FS1, 5x20mm wkiadka szklana, zwtoczna 3A CH540033
(obwdéd pomocniczy, stycznik, wentylatory)

Wielkosc 2

AH470330 FS1, 5x20mm wktadka szklana, zwtoczna 3A CH540033
(obwoéd pomocniczy, stycznik, wentylatory)

Wielkos¢ 3

AH385851 FS1, 5x20mm wkiadka szklana, zwtoczna 3A CH540033
(obwéd pomocniczy, stycznik, wentylatory)

Wielkosc¢ 4i 5

AH466701 FS3 i FS4, 5x20mm wkfadka szklana, zwtoczna 3A CH540033

(obwdéd pomocniczy, stycznik, wentylatory)

Wewnetrzne zabezpieczenie obwodu wzbudzenia

Wyszczegolnienie Prad In Eurotherm -numer
bezpiecz-nika | katalogowy

Wielko$¢ 1,2 3

10x38mm | 10A | csa70407u010
Wielko$¢ 45

10x38mm |30 | cs470407U030
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Opis zaciskow (Wejscia i wyjscia cyfrowe/analogowe)

Parametry Wej$¢/Wyjsc dla uzytkownika spetniaja normg IEC1131.

Wejscia cyfrowe

Zakresy Napiec:

e Obszar wytaczenia:
napiecie wejsciowe
prad wejsciowy

e Obszar przetaczenia:
napiecie wejsciowe
prad wejsciowy

e Obszar zalaczenia:
napiecie wejsciowe
prad wejsciowy

24V dc

minimum -3V, maksimum 5V
maksimum 15mA

minimum 5V, maksimum 15V
minimum 0.5mA, maksimum 15mA

minimum 15V, maksimum 30V
minimum 2mA, maksimum 15mA

Impedancja wejsciowa 4.7kQ

Czas probkowania 10ms
Wyjscia cyfrowe Napiecie wyjsciowe +24V dc
Wyjscia aktywne w stanie | Prad wyjsciowy +100mA maksimum - typu zrédio
wysokim (+24V) sa Okres aktualizacji stanu 10ms

zrédtem pradu z zacisku
do odbiornika. Obcigzenie
powinno by¢ podfaczone
pomiedzy zaciskiem
danego wyjscia a
zaciskiem 0V (signal
ground). Wyjscia cyfrowe
sg wewnetrznie
zabezpieczone diodami
przed przepieciami
wyniktymi z obciazenia o
charakterze indukcyjnym
(np. cewki przekaznikéw).

Impedancja wyjsciowa
Zrédto / Uptyw

Zabezp. zwarciowe

Zabezp. przed odwréconym
napieciu na wyjsciu.
Napiecie pracy

Uptywnos¢ przy wytaczeniu

Pomijalna do 50mA obciazenia, zabezpieczenie zwarciowe.
Zrodto

Tak

Tak

<30V dc
<0.4mA

Wejscia/Wyjscia
analogowe

9-torowe, roztagczne bloki
zaciskowe A, B, i C
umieszczone s3 na ptytce
sterujacej. Bloki zaciskowe
GiHzwigzanesaz
opcyjnymi modutami
rozszerzenh (np. RS485,
interfejs enkodera).

Rozdzielczos¢ Wejs¢ An.
Rozdzielczos¢ Wyjs¢ An.
Impedancja wejsciowa
Input Impedance Limit

Max okres prébkowania wej.

Przecigzalnos¢ wejsciowa

Obcigzalnos¢ wyjsc
Okres aktualizacji stanu
Przecigzalnos¢ wyjsciowa

12 Bitéw plus znak, np.10mV = 0.025% petnego zakresu wej.
10 Bitéw plus znak, np.10mV = 0.1% petnego zakresu wyj.
100kQ z filtrem Tms dla Analog I/P 2 (A3) i 2ms dla innych.
>10k< (zakres sygn.-10V do +10V)

10ms (standard), 3ms dla Analog I/P 2 (A3)

10%, np. max. dopuszczalne napiecie wej = 11V.
Tachogenerator nalezy podfacza¢ wytacznie do zacisku G3 na
opcyjnej plytce kalibracyjnej

10V przy 5mA. Zabezpieczenie zwarciowe

10ms

10%, np. max. napiecie wyj = 11V.
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Opis zaciskow — Obwody Mocy (wielkos¢ 1, 2, 3,4 & 5)

Dla wielkos$ci 1 1 2 zaciski L1,L.2,1.3,A+ oraz A- znajduja si¢ na tzw. ptytce zaciskow. Dla
wielkosci 3,4 1 5 zaciski te sa typu szynowego.

Wielko$¢ 3 posiada oznaczenia zaciskow mocy D1...D8 - pokazane w nawiasach w ponizszej

wystepuja dla
wielkosci 1!

V2 = 1.11 x Max. Wyjsciowe Napiecie
Wzbudzenia Voc [V]

Max. Wyjsciowe Napiecie Wzbudzenia Voc z
regulowanego prostownika Vdc powinno by¢ o
10% wyzsze od nominalnego napiecia
wzbudzenia silnika Vwzs.

V2 =1.11 x Vbc
Zas Voc= 1.1 x Vwzs
Stad Vir2=1.22 x Vwzs

Zewnetrzne zasilanie wzbudzenia nalezy
zabezpieczyc¢ szybkimi bezpiecznikami. Dla
regulatoréow wzbudzenia o zakresie 10A stosuje
sie zabezpieczenie bezpiecznikami 10A.

Uwaga: Fazy FL1 oraz FL2 zasilania requlatora
wzbudzenia musza byc w zgodnosci fazowej z
zasilaniem gtownym L1iL2 (przy potaczeniu
bezposrednim jak rowniez w przypadku
zastosowania transformatora zasilajacego
wzbudzenie).

FLT musi byc w fazie z L1, FL2 musi byc w fazie z
L2

tabeli.
Opis zacisku Funkcja zacisku Poziomy sygnatow Numer
zacisku

Zasilanie L1 Zasilanie z sieci trojfazowej - faza L1 L1
Zasilanie L2 Zasilanie z sieci trojfazowej - faza L2 L2
Zasilanie L3 Zasilanie z sieci trojfazowej - faza L3 L3
Twornik Wyjscie do obwodu twornika - do potaczenia z Maksymalne napiecie Vdc twornika | A+
A+ zaciskiem dodatnim A+. zalezne jest od napiecia zasilania

Vac.

Vdc = 1.15 Vac rms
Twornik Wyjscie do obwodu twornika - do potaczenia z Maksymalne napiecie Vdc twornika | A-
A- zaciskiem ujemnym A-. zalezne jest od napiecia zasilania

Vac.

Vdc~ 1.15Vac rms
Zewnetrzne Zasilanie 1-fazowe regulowanego prostownika V 1112 =0..500V ac, FL1 (D1)
zasilanie obwodu wzbudzenia - zacisk L1 50-60Hz
wzbudzenia FL1
Zewnetrzne Zasilanie 1-fazowe regulowanego prostownika V 1112 = 0..500V ac, FL2 (D2)
zasilanie obwodu wzbudzenia - zacisk L2 50-60Hz
wzbudzenia FL2 Wymagane napiecie zasilania regulowanego
Zaciski FL1 i prostownika :
FL2 nie
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Opis zaciskéw — Obwody Mocy (wielkos¢ 1, 2, 3, 4 & 5)
Dla wielkosci 1 1 2 zaciski L1,L.2,1.3,A+ oraz A- znajduja si¢ na tzw. plytce zaciskow. Dla
wielkosci 3,4 1 5 zaciski te sa typu szynowego.
Wielkosc¢ 3 posiada oznaczenia zaciskow mocy D1...D8 - pokazane w nawiasach w ponizszej
tabeli.
Opis zacisku Funkcja zacisku Poziomy sygnatow Numer
zacisku
Wyjscie Wyjscie regulatora wzbudzenia - do pofaczeniaz | 0.9 x Vac F- (D3)
Wzbudzenia F- zaciskiem ujemnym wzbudzenia silnika F-.
Napiecie wyjsciowe regulatora wzbudzenia
zalezne jest od napiecia zasilania wzbudzenia
oraz od trybu regulacji wzbudzenia.
Regulator napieciowy (ustawienie fabryczne)
Napiecie wyjsciowe wzbudzenia DC okreslone
jest rownaniem :
Vde = Vratio x VAC
100
gdzie:
Vac [V] -napiecie zasilania na zaciskach FL1, FL2
Vdc [V] -napiecie wyjsciowe wzbudz. DC
V_ratio [%] -wspdtczynnik regulacji napieciowej.
Nastawa fabryczna V_ratio = 90% co odpowiada
dziataniu petnookresowego diodowego mostka
prostowniczego.
Wyjscie Wyjscie regulatora wzbudzenia — do potaczeniaz | 0.9 x Vac F+ (D4)
Wzbudzenia F+ zaciskiem dodatnim wzbudzenia silnika F+ .
Zasilanie Zasilanie pomocnicze — zero N 110-230V CONTROL
Pomocnicze 50-60Hz (L-N) N (D7)
Aux N
Zasilanie Zasilanie pomocnicze - faza L 110-230V L (D8)
Zomfcnlcze Aux N, Aux L to zaciski wejsciowe do 50-60Hz (L-N)
ux wewnetrznego zasilacza impulsowego
zasilajacego elektronike regulatora oraz zasilanie
obwodu sterowania stycznika gtéwnego.
Stycznik gtéwny | Zasilanie cewki stycznika gtéwnego - zacisk L. Jak zasilanie pomocnicze - EXT
- cewka Zacisk ten jest pofaczony wewnetrznie z 110-230V CONTACTOR 3
Conl zaciskiem D8 poprzez zestyk wewnetrznego 50-60Hz (Con_L - Con_N) (D5)
przekaznika pomocniczego obwodu sterowania
stycznika gtéwnego. Obwdd jest zabezpieczony
wewnetrznie bezpiecznikiem 3A.
Stycznik gtéwny | Zasilanie cewki stycznika gtéwnego - zacisk Jak zasilanie pomocnicze - 4 (D6)
Ecev’\:lka Neutralny 110-230V
on Zacisk ten jest wewnetrznie potaczony z 50-60Hz (Con_L - Con_N)
Zaciskiem Neutralnym zasilania pomocniczego -
(Aux N)

590+



Specyfikacja Techniczna 2-11

Opis zaciskéw — Obwody Mocy (wielkos¢ 1, 2, 3, 4 & 5)

Dla wielkosci 1 1 2 zaciski L1,L.2,1.3,A+ oraz A- znajduja si¢ na tzw. plytce zaciskow. Dla
wielkosci 3,4 1 5 zaciski te sa typu szynowego.

Wielkosc¢ 3 posiada oznaczenia zaciskow mocy D1...D8 - pokazane w nawiasach w ponizszej

tabeli.
Opis zacisku Funkcja zacisku Poziomy sygnatow Numer
zacisku
Termistor PTC Izolowane wejscie termistora - zacisk plus Patrz opis. MOTOR
Therm + Wskazane jest zabezpieczenie silnika DC przed TEERMISTOR
nadmiernym wzrostem temperatury podczas TTI-]ERM
dtugotrwatego przecigzenia poprzez ( +)
zastosowanie termistora PTC lub wytacznika
termicznego umieszczonego w uzwojeniu
twornika.
. " . . (THERM+
Regulator 590P w tej kwestii spetnia wymogi oraz
normy IEC 34-11-2-2 i pozwala na zastosowanie THERM - dla
czujnikéw temperatury PTC typu A. wielkogci 3
Czujnik temperatury PTC typu A charakteryzuje jest
sie niska rezystancja w zakresie temperatur do umieszczony
125°C. Powyzej 125 °C jego rezystancja na osobnej
gwattownie wzrasta do wartosci wiekszej niz 4kQ. ptytce PCB z
Zalecana konfiguracja to trzy czujniki PTC typu A lewej strony
. . ptyty mocy.
potaczone szeregowo i podtaczone pomiedzy
zaciskami Th1 i Th2.
590+ sygnalizuje przekroczenie temperatury
silnika jesli rezystancja obwodu pomiedzy
zaciskami Th1 i Th2 wzrosnie powyzej 3kQ. Alarm
zostanie wylaczony gdy rezystancja ta zmniejszy
sie ponizej 750Q.
Zaciski Th1 i Th2 nalezy zewrzec jesli nie jest
zastosowany czujnik PTC.
Termistor PTC Izolowane wejscie termistora — zacisk minus Patrz | Patrz opis. Th2
Therm - opis powyzej. (THERM-)
PE Uziemienie ochronne - uziemienie zasilania - STUDS
PE Uziemienie ochronne - uziemienie silnika - STUDS
PE Uziemienie ochronne - STUDS
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Opis zaciskéw — Plytka sterowania
Ta ptytka jest wspolna dla wszystkich typow 590P.
Opis zacisku Funkcja zacisku Poziom sygnatu Konfigurowanie | Numer
zacisku
BLOK ZACISKOWY A

0V (Sygnatowe) Zero Sygnatowe ov N/A Al
Wejscie Zadawanie predkosci Nr1 +10V =maksymalna predkos¢ do przodu TAK A2
Analogowe 1 -10V =maksymalna predkos¢ do tytu
Wejscie Zadawanie predkosci Nr2 / Zadawanie predkosci Nr2 : NIE A3
Analogowe 2 zadawanie pradu +10V =maksymalna predkos¢ do przodu

Funkcja tego w.e,Js.aa zalezy -10V =maksymalna predkos¢ do tytu

od stanu na wejsciu ]

cyfrowym Nr3 (zacisk C8) Zadawanie pradu:

C8 niepodtaczone (0V) = +10V =+100% zakresu pradowego.

Zadawanie predkosci Nr2 -10V =-100% zakresu pradowego.

C8 +24V =

zadawanie pradu
Wejscie Zadawanie predkosci z +10V =maksymalna predkos¢ do przodu TAK A4
Analogowe 3 nachyleniem (nastawiana 210V =mak | dkoéé do tvt

szybkos$¢ zmian predkosci) raksymalna predkosc do tylu
Wejscie Zadawanie ograniczenia -10V =-200% zakresu pradowego. TAK A5
Analogowe 4 pradu - tylko wartosci

ujemnej. (gdy C6=24V)
Wejscie Zadawanie ograniczenia TAK A6
Analogowe 5 pradu (dwu!q.erunkow.ellub +10V = +200% zakresu pradowego

tylko wartosci dodatniej)

Funkcja wejs¢ analogowych

Nr4 i Nr5 jest uzalezniona

od stanu wejscia cyfrowego

Nr1 (zacisk C6)

C6 niepodtaczone (V) :

Wejscie Analogowe 5 =

Ograniczenie pradu

dwukierunkowe

Wejscie Analogowe 4 =

Bez funkgji

C6 +24V:

Wejscie Analogowe 5 =

Zadawanie wartosci

dodatniej ograniczenia

pradu.

Wejscie Analogowe 4 =

Zadawanie wartosci

ujemnej ograniczenia

pradu.
Wyjscie Sprzezenie predkosciowe +10V = Petna predkos¢ do przodu. TAK A7
Analogowe 1 -10V = Petna predkosc¢ do tytu.
Wyjscie Sumaryczna wartosc +10V = Petna predkos¢ do przodu. TAK A8
Analogowe 2 predkosci zadane;j. 10V = Petna predkos¢ do tyhu.
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Opis zaciskow — Plytka sterowania
Ta plytka jest wspolna dla wszystkich typow 590P.

Opis zacisku Funkcja zacisku Poziom sygnatu Konfigurowanie | Numer
zacisku
Wyjscie Buforowane wyjscie Tryb Bipolarny NIE A9
analggovsllae g pomiaru pradu twornika. +10V = 200% pradu wyjéciowego.
pomiaru Pradu i : < -
Twornika. }chés.Ggmolze praclovgac -10V = -200% pradu wyjsciowego
rybie Bipolarnym lu (wartos¢ ujemna).
Unipolarnym.
Tryb Unipolary

(patrz. Menu MMI - SETUP o

PAR..> CALIBRATION=> AR +10V = 200% pradu wyjsciowego

MATURE 1)

BLOK ZACISKOWY B

0V (Sygnatowe) Zero Sygnatowe ov N/A B1
Nie podtaczony Nie podtaczony B2
Napiecie +10V DC | +10V odniesienia +10V, 10mA zabezp. zwarciowe N/A B3
Napiecie -10V DC -10V odniesienia -10V, 10mA zabezp. zwarciowe TAK B4
Wyjscie Cyfrowe 1 Detekcja Zera Predkosci +24V przy predkosci zero TAK B5

Poziom “Zera Predkosci” (100mA max)

jest nastawialny (patrz.

Menu MMI - SETUP

PAR..2STANDSTILL=>ZERO

THRESHOLD)
Wyjscie Cyfrowe 2 | Naped sprawny. +24V gdy naped sprawny TAK B6

Wyjscie jest aktywne gdy (100mA maximum)

naped jest sprawny.
Wyjscie Cyfrowe 3 | Naped gotowy +24V gdy naped gotowy TAK B7

Wyjscie jest aktywne gdy (100mA maximum)

naped jest gotowy do

pracy.
Wejscie - Stop Stop Programowy +24V - naped pracuje NIE B8
Programowy Jesli wejscie 0V - naped zatrzymuje sie

Stop_Programowy jest r6q sygnatu 0/1 = +16V

wysterowane +24V naped (prog sygnatu )

pracuje gdy wynika to z

wysterowania pozostatych

wejsc.

Jesli wejscie

Stop_Programowy jest

niepodlaczone lub podane

jest OV naped zatrzymuje

sie. Parametry zatrzymania

Stop Program sa

programowalne.
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Opis zaciskow — Plytka sterowania
Ta plytka jest wspolna dla wszystkich typow 590P.

Opis zacisku Funkcja zacisku Poziom sygnatu Konfigurowanie | Numer
zacisku
Wejscie - Stop Stop przez wybieg +24V - naped pracuje NIE B9
Przez Wybieg Jesli wejscie Stop Przez 0V (przerwa) - naped zatrzymuje sie
Wybieg jest wysterowane . H0/1 = +16V
+24V naped pracuje (prog sygnatu )
normalnie.
Jesli wejscie Stop Przez
Wybieg jest niepodtaczone
lub podane jest OV stycznik
gtéwny napedu wyfacza sie
natychmiast, wylacza sie
stopien mocy a silnik
zatrzymuje poprzez
swobodny wybieg.
BLOK ZACISKOWY C
0V (Sygnatowe) Zero Sygnatowe ov N/A l
Wejscie - Realizacja zewnetrznej petli | Potaczone szeregowo zewnetrzne NIE 2
Zewnetrzna Petla awaryjnej zawierajacej elementy zezwalajace na prace powinny
Awaryjna wytaczniki awaryjne, w stanie zezwolenia zamyka¢ obwdd do
elementy zezwalajace na zacisku C1 (0V).
prace itp.. . . .
Petla Awaryjna moze by¢ wykorzystana
jako nieizolowane wejscie czujnika
termicznego silnika.
W przypadku niewykorzystania tego
wejscia nalezy zewrze¢ zaciski C1i C2.
Wejscie - Start / Start / Praca +24V = Praca NIE c3
Praca Podanie +24V do tego 0V (przerwa) = Stop

wejscia powoduje
zataczenie stycznika
gtéwnego oraz
uruchomienie silnika pod
warunkiem ze nie
wystepuja stany alarmowe
zas$ wejscia Stop
Programowy, Stop Przez
Wybieg oraz Zezwolenie sa
uaktywnione (+24V).

Wycofanie sygnatu z wej.
Start/Praca spowoduje:

- dlanapedoéw 590 (4-
¢wiartkowych))
regeneracyjne
(przeciwpradem)
wyhamowanie napedu
do predkosci zero

- dlanapedéw 591 (2-
¢wiartkowych )
wytaczenie napedui
zatrzymanie przez
wybieg.

Nastepnie wytaczany jest
stycznik gtéwny napedu.

(prég sygnatu 0/1 = +16V)
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Opis zaciskow — Plytka sterowania

Ta plytka jest wspolna dla wszystkich typow 590P.

Opis zacisku

Funkcja zacisku

Poziom sygnatu

Konfigurowanie

Numer
zacisku

Wejscie Posuw
(JOG)

Posuw

Gdy na wejsciu “Posuw”
podane jest +24V, naped
wykonuje powolny ruch
tzw. Posuw (pod
warunkiem, ze na wejsciu
C3jestOV).

Wycofanie sygnatu z wejscia
“Posuw” zatrzymuje naped.

Predkos¢ i przyspieszenie
“Posuwu” programowane
jest w menu : SETUP
PAR..2JOG/SLACK =
JOG_SPEED_1,

SETUP PAR..=® JOG/SLACK
= RAMP RATE

+24V ="1" = Posuw
0V ="“0" = Stop
(prég sygnatu 0/1 = +16V)

TAK

c4

Wejscie
ZEZWOLENIE

ZEZWOLENIE

Wejscie ZEZWOLENIE
umozliwia elektroniczne
zalgczanie i wytaczanie
napedu (blokowanie).

Brak sygnatu na wejsciu
ZEZWOLENIE wylacza
(blokuje) wszystkie
wewnetrzne petle
regulacyjne.

+24V ="“1" = ZEZWOLENIE
0V ="“0" = naped wytaczony
(prég sygnatu 0/1 = +16V)

TAK

a5

Wejscie Cyfrowe_1

Wybér Trybu Ograniczenia
Pradu Twornika.

C6 niepodtaczone (OV) Tryb
Bipolarny:

Wejscie Analogowe 5 =
Ograniczenie pradu
dwukierunkowe
Wejscie Analogowe 4 =
Bez funkgji

C6 = +24V Tryb Unipolarny:
Wejscie Analogowe 5 =
Zadawanie wartosci
dodatniej ograniczenia
pradu.

Wejscie Analogowe 4 =
Zadawanie wartosci
ujemnej ograniczenia
pradu.

+24V ="1" = Tryb Bipolarny
0V =“0" = Tryb Unipolarny
(prég sygnatu 0/1 = +16V)

TAK

c6

590+
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Opis zaciskow — Plytka sterowania
Ta plytka jest wspolna dla wszystkich typow 590P.
Opis zacisku Funkcja zacisku Poziom sygnatu Konfigurowanie | Numer
zacisku
Wejscie Cyfrowe_2 | Blokada zmiany predkosciw | +24V ="1" = blokada zmiany predkosci TAK c7
funkqji czasu. ( zmiana 0V = "0" = bez blokady zmiany predkosci
predkosci w czasie .
nazywana jest takze (prog sygnatu 0/1 = +16V)
nachyleniem lub rampa)
Sygnat +24V na tym wejsciu
powoduje “zamrozenie”
zmian wartosci predkosci
napedu. Utrzymywana jest
niezmienna predkos¢
napedu ktéra wystepowata
w chwili pojawienia sie
stanu aktywnego C7=+24V.
Wycofanie sygnatu z tego
wejscia spowoduje powrot
do wiasciwej predkosci
zadanej.
Wejscie Cyfrowe_3 | Zataczenie Trybu +24V ="1" = regulacja pradu twornika TAK cs8
Regulatora Pradu Twornika. 0V = “0" = regulacja predkosci
Wejscie to stuzy do zmiany . i 0/1 = +16V
trybu pracy napedu z (prog sygnatu )
regulatora predkosci na
regulator pradu twornika.
Gdy wejscie C8=+24V
sygnat na wejsciu
analogowym Nr_2 (A3) jest
traktowany jako wartos¢
zadana pradu twornika.
Petla regulacji predkosci
jest wtedy wytagczona.
Brak sygnatu na C8 - petla
regulacji predkosci jest
zalgczona, wejscie
analogowe Nr_2 (A3) jest
traktowane jako wartosc
zadana predkosci Nr_2.
Zasilanie +24V +24V Max. prad obciagzenia: 200mA N/A c9
Uwaga: Suma pradow wyjs¢ cyfrowych 1,
2, 3 oraz pradu obcigzenia +24V na
zacisku C9 nie moze przekroczy¢
wartosci 300mA.
Typowe obciagzenia :
Microtach : 75mA
Przekazniki : 50mA kazdy
tacze swiattowodowe : 50mA kazde
DeviceNetTechnology Box : 50mA

590+
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PANEL OPERATORSKI

Panel Operatorski nalezy podtaczy¢ do gniazda RS232 w przedniej czgsci przeksztattnika.
Maksymalna dlugo$¢ przewodu polaczeniowego — 3m.

| —
EUROTHERM
DRIVES

DIGITAL DC DRIVE
DC 4Q 15A

L J OK ® SEQ REF @

Przyciski
b

Programowania

Przyciski
d Sterowania
Lokalnego

Rys. 5-1 Panel Operatorski — Ekran Tytulowy

Sterowanie za pomocg Panelu Operatorskiego

590+

Po zataczeniu zasilania pojawia sig ktotki komunikat dotyczacy wykonywanej zawsze w tym
momencie standardowo kalibracji. Ekran ten jest nastgpnie zastapiony Ekranem Tytulowym o
tresci uzaleznionej od typu i mocy przeksztattnika (np. rysunek powyzej). Ekran Tytulowy
znajduje si¢ na poczatku calego Menu Programowania 590+.

Napegd moze pracowaé w jednym z dwoch trybow :

Tryb Sterowania Zdalnego: Pozwala na petny dostgp do wszystkich mozliwosci
aplikacyjnych i programowych — sterowanie z
listwy zaciskowej lub modutu komunikacyjnego.

Tryb Sterowania Lokalnego: Daje mozliwos¢ sterowania lokalnego (Start/Stop,
Obroty) oraz podgladu i zmiany parametrow.
Przyciski sterowania lokalnego sa nieaktywne podczas Trybu Sterowania Zdalnego i vice versa.

Praca przeksztaltnika jest zawsze inicjowana w Trybie Sterowania Zdalnego, wigc przyciski
sterowania lokalnego sa poczatkowo nieaktywne, tak aby niemozliwe byto przypadkowe
uruchomienie napgdu.
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Panel Operatorski

Opis przyciskéw sterowania

Przyciski programowania

Nawigacja - poruszanie sie w gore listy parametréw
Parametr- Zwiekszanie wartosci wyswietlanego parametru.

Potwierdzenie komendy - Dodatkowe potwierdzenie niektérych
komend.

3
s Qs
2

O

Nawigacja - poruszanie sie w dot listy parametrow.
Parametr- Zmniejszanie wartosci wyswietlanego parametru.

ESCAPE

m

Nawigacja - powrét do poprzedniego poziomu Menu (Wyjscie).
Parametr- powr6t do listy parametréw.

Potwierdzenie Alarmu - potwierdzenie wyswietlanego Alarmu lub
komunikatu.

=
m
2
c

Nawigacja - wyswietlenie nastepnego poziomu Menu (Wejscie) lub skok
do pierwszego parametru na liscie.

Parametr- przytrzymanie wcisnietego przycisku M gdy wyswietlany jest
dany parametr spowoduje wyswietlenie jego numeru porzagdkowego
Tag. Krétkie i powtarzane wciskanie przycisku M powoduje przeskok
kursora do kolejnych cyfr wyswietlanej wartosci parametru co
przyspiesza jego ustawianie przyciskami UP, DOWN.

PROG Nawigacja- W trybie Sterowania Lokalnego wyswietlane jest
poprzednie Menu ktdre byto wyswietlane przed wejsciem w tryb
@ Sterowania Lokalnego. Przycisk nie dziata w trybie Sterowania
Zdalnego.
LOCAL/ Sterowanie - Przetacza pomiedzy Sterowaniem Zdalnym i Lokalnym
REMOTE dla obydwu funkcji sterowniczych: Start/Stop (Seq) oraz funkji

Sterowanie Obrotami (Ref). Po przefaczeniu wtryb Sterowania
Lokalnego ukazuje sie specjalny ekran sterowania lokalnego SETPOINT
(LOCAL). Uaktywniane sa przyciski sterowania lokalnego.

Przyciski aktywne w trybie Sterowania Lokalnego

FORWARD/
REVERSE

©

Sterowanie - Zmiana kierunku obrotow watu silnika, przetacznik
predkosci w trybie JOG. Przycisk nie dziata w trybie Sterowania
Zdalnego.

Sterowanie - Gdy przycisk zostanie wcisniety i przytrzymany
nastepuje praca silnika z tzw. predkoscia serwisowa ustawiang w
parametrze JOG SPEED 1. Po zwolnieniu przycisku silnik zatrzymuje
sie. Przycisk nie dziata w trybie Sterowania Zdalnego.

JOG
RUN

Sterowanie - Silnik pracuje z predkoscia ustawiong w LOCAL
SETPOINT.

Kasowanie Alarmu - kasuje wszelkie alarmy i uaktywnia silnik jak
wyzej. Dziata tylko w trybie Ster. Lokalnego.

STOP/RESET

O]

Sterowanie - zatrzymuije silnik. Dziata tylko w trybie Ster. Lokalnego.
Kasowanie Alarmu - kasuje wyswietlane alarmy i komunikaty.

590+ Series DC Digital Converter
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Wyswietlanie stanu pracy

Diody sygnalizacyjne LED

Panel Operatorski 3-3

Na panelu operatorskim znajduje si¢ siedem diod sygnalizacyjnych LED, ktore pokazuja
aktualny stan pracy przeksztattnika. Kazdy LED $wieci na trzy rézne sposoby:

Diody LED sa oznaczone HEALTH] (lub [OK].),

O WYLACZONY ISEQ| REH, [>>]-FWD, -REV,[ 1][RUNi[ 0]-
(@ CYKLICZNY BLYSK STOP Kombinacja $wiecenia tych diod daje

nastepujace informacje:

@ SWIECI CIAGLE

HEALTH - 1-RUN 0-STOP Converter State
OK.
S | S | S ) Re-konfiguracja (zmiana konfiguracji sterownika)
@ ) _ D () Alarm
- D @ | Stop
) D) S Zatrzymywanie w trakcie (hamowanie)
o S | D Praca z predkoscia zadang réwna zero
- b C D | Praca
o S | S ) Autotuning
FWD >> << REV Stan Obroty Prz6d/Tyt (PRAWO /LEWO)
() D) Kierunek zadany i aktualny jest do przodu
D ) Kierunek zadany i aktualny jest do tytu
S | C Kierunek zadany jest do przodu ale aktualny jest do tytu
D O Kierunek zadany jest do tytu ale aktualny jest do przodu
LOCAL LOCAL Tryb Lokalny / Zdalny
SEQ REF
O o) E;Jtr;\ll(;faiitsa l:)/vsvgj);i (ZsciglhleSterowanle Obrotami (Ref) sa sterowane z
Y Funkcja Start/Stop.(Seq) ) i Sterowanie Obrotami (Ref) sa sterowane z
Panelu Operatorskiego — Lokalne

Wyswietlanie stanu alarmowego

Gdy przeksztattnik jest w stanie alarmu
wyswietlany jest odpowiedni komunikat..

Gorna linia komunikatu informuje o wystapieniu
alarmu, w linii dolnej pokazana jest przyczyna
alarmu. Patrz obok..

* % % ALARM * % %
3 PHASE FAILED

Komunikat musi by¢ potwierdzony przez nacisnigcie przycisku E .

Menu Programowania
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System programowania posiada strukturg
zagniezdzonego Menu z dziewigcioma katalogami
glownymi.

o DIAGNOSTICS - diagnostyka : mozliwo$¢
podgladu wszystkich parametrow
diagnostycznych napedu.

e SETUP PARAMETERS - nastawa
parametrow: zawiera wszystkie bloki funkcyjne
z parametrami napgdu ktére mozna ustawiac.

o PASSWORD - haslo: ustawianie parametrow
Hasta zabezpieczajacego nastawy przed
nickontrolowanym dost¢pem.

e ALARM STATUS - stan alarmow:
diagnostyka stanow alarmowych

e MENUS — menu : pozwala na ustawienie menu
programowania podstawowego lub petnego,
wys$wietlanego na Panelu Operatorskim.

e PARAMETER SAVE - zapis parametrow:
Zapisywanie ustawionych parametrow w pamigci
nieulotne;j.

e SERIAL LINKS - qcza komunikacyjne:
zawiera wszystkie parametry dotyczace
instalowanych modutow komunikacji (RS232,
RS485, Modbus, Profibus ...)

o SYSTEM - system: zawiera parametry
systemowe dla konfiguracji WE/WY.

e CONFIGURE DRIVE - konfiguracja napedu:
grupuje najwazniejsze parametry do ustawienia
podczas konfigurowania napedu.

System Menu

DIGITAL DC DRIVE
DC 4Q 15A

¢

DC 4Q 15A
MENU LEVEL

MENU LEVEL
DIAGNOSTICS

MENU LEVEL
SETUP PARAMETERS

MENU LEVEL
PASSWORD

MENU LEVEL
ALARM STATUS

MENU LEVEL
MENUS

MENU LEVEL
PARAMETER SAVE

MENU LEVEL
SERIAL LINKS

MENU LEVEL
SYSTEM

MENU LEVEL
CONFIGURE DRIVE

Rys 5-2 Diagram systemu Menu — poziom gléwny, z klawiszami nawigacji.

590+ Series DC Digital Converter
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Menu sterowania w trybie lokalnym

Istnieje specjalne Menu wyswietlane podczas sterowania w trybie lokalnym. Jest ono dostgpne
w kazdej chwili przez nacisnigcie przycisku L/R. Wcisnigcie i przytrzymanie przycisku M
powoduje wyswietlenie informacji o wartosci sprz¢zenia zwrotnego predkosci (FBK).

Tryb Tryb
Sterow. Sterow.
Zdalnego Lokalnego

dziala tylko w Menu Lokalnym

System Menu Menu Lokalne

FORWARD
Menu/parametry  |---4GEg-—-P k. 000%

HOLD

FORWARD
FBK.  0.00%

FWD/REV

REVERSE
REF:  0.00%

HOLD

REVERSE
FBK:  0.00%

Rys 5-3 Widok Menu Lokalnego

Przycisk L/R

Przycisk L/R (Lokalne/Zdalne) dziata tylko gdy silnik jest zatrzymany. W trybie sterowania
lokalnego diody SEQ i REF sa zapalone za$ przyciski , —RUN , @STOF, JOG, -

FWD, -REV

o - przycisk “Géra” (UP)
° - przycisk “Dét” (DOWN)

pozwalaja na sterowanie predkoscia i kierunkiem obrotow silnika. Nacisnigcie przycisku L/R w
trybie Lokalnym powoduje powro6t do Trybu Zdalnego i wyswietlanego poprzedniego ekranu
Menu.

Przycisk PROG
Przycisk PROG dziata jedynie w trybie Lokalnym.

Przetacza on ekran pomigdzy Menu Lokalnym a Menu Parametrow pozostawiajac sterowanie
ciagle w Trybie Lokalnym.
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Nawigacja w Menu Parametréw

System Menu Parametréw mozna sobie
wyobrazi¢ jako mapg po ktdrej poruszamy
si¢ uzywajac do nawigacji czterech
przyciskéw pokazanych obok.

przewijanie

nastepne Menu/
wybor parametru

Prz.ycis'ki E i M sterujq wyborem ggvgg);rze dniego
poziomow menu Menu 0

Przyciski “Gora” (up) oraz “Dot” (
down) przewijaja listg¢ menu lub listg
parametrow w danym menu.

przewijanie
NAWIGACJA W MENU

Dane Menu moze zawiera¢ dalsze PodMenu na nizszym poziomie.

Zmiana wartosci parametru

W zaleznosci od typu parametru zmiana jego
warto$ci odbywa si¢ na dwa rdzne sposoby:

e Zmiana wyboru jednego z kilku wariantow
(np. ON/OFF) przy uzyciu przycisku T (up)
lub ¥ (down).

e Zmiana wartosci liczbowej parametru w
nastepujqcy sposob:  przy uzyciu przycisku
Y (up) ub ¥ (down) zwickszamy lub
zmniejszany wartoS¢ cyfry na pozycji
pulsujqcego kursora .

zwiekszenie

przesuniecie
e&’@ kursora )
powrot o cyfre wyzej
do poprzedniego
menu 0

zmniejszenie
EDYCJA PARAMETRU

¢ Jesli kursor jest na pozycji: 100.0 , wtedy zmianie ulegajq dziesietne czesci wartosci

parametru.

¢ Jesli kursor jest na pozycji: 100.0, wtedy zmianie ulegajq jednostki wartosci

parametruy, itd...

Jesli przycisk T (up) ub ¥ (down )
bedzie wceiskany diuzej kursor bedzie

RAMP ACCEL TIME
10.0 SECS

stopniowo przemieszczal sie do
nastepnych cyfr w lewo zwigkszajqc w
ten sposob szybkos¢ zmiany
parametru.

Widok parametru z kursorem pod cyfra
Alternatywnie, przemieszczanie kursora
do nastepnych cyfr w lewo mozna uzyskac poprzez krotkotrwale naciskanie przycisku M.

Kursor automatycznie wraca do najmiodszej cyfry wartosci parametru jesli nie zmienia sie
wartosci parametru przyciskami T (up) Iub ¥ (down).

590+ Series DC Digital Converter



Mapa Menu Parametrow

A
M
V.

E

1

MENU LEVEL
DIAGNOSTICS

MENU LEVEL
SETUP PARAMETERS

RAMPS

Panel Operatorski 3-7

SET UP

—| AUX I/0
MENU LEVEL — JOG/SLACK ]
PASSWORD | eroner |
MENU LEVEL

ALARM STATUS

MENU LEVEL
MENUS

MENU LEVEL
PARAMETER SAVE

START UP VALUES

LOCAL RAMP

DIAMETER CALC.

TAPER CALC.

TORQUE CALC.

SETPOINT SUM 2

INVERSE TIME

STOP RATES

CALIBRATION
INHIBIT ALARMS
CURRENT LOOP

SPEED LOOP

STANDSTILL

MENU LEVEL
SERIAL LINKS

SETPOINT SUM 1

TEC OPTION

MENU LEVEL

SYSTEM

MENU LEVEL
CONFIGURE DRIVE

FULL & REDUCED VIEWS

FULL VIEW ONLY

IFULL&REDUCED VIEWS| — menu petne i zredukowane,

590+

SYSTEM PORT (P3

PNO CONFIG

SOFTWARE
CONFIGURE I/0
RESERVED

TENS+COMP CALC.

FLD VOLTAGE VARS
FLD CURRENT VARS

-

ADVANCED

SETPOINTS

P3 SETUP

ANALOG INPUTS

MINI LINK

ANALOG OUTPUTS

DIGITAL INPUTS

DIGITAL OUTPUTS

CONFIGURE 5703
BLOCK DIAGRAM

INTERNAL LINKS

IFULL VIEW ONL

Y| - tylko menu petne

FLD WEAK VARS

ADAPTION

ZERO SPD.QUENCH

5703 SUPPORT

BISYNCH SUPPORT

ANIN 1 (A2)

ANIN 5 (A6)

DIGIN 3 (C8)

DIGOUT 1 (B5)

DIGOUT 3 (B7)

LINK 1

LINK 12
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Powrét do nastaw fabrycznych

Zatacz naped weiskajac jednoczes$nie dwa przyciski pokazane ponizej.
Naped jest teraz skonfigurowany wedtug nastaw fabrycznych dla danego typu przeksztattnika.

Nastawy fabryczne nie sa automatycznie zapisywane w pamigci nieulotnej. Trzeba zapisac je do
pamigci stalej przy pomocy menu PARAMETER SAVE — patrz dale;j.

HOLD

Naciskaj przyciski pokazane obok: o °

Zalacz naped, ciagle naciskajac
przyciski przez ok. 2 sek

INITIALIZING
FACTORY DEFAULTS

DIGITAL DC DRIVE
DC 2Q 15A

590+ Series DC Digital Converter
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Zapis parametréw do pamieci nieulotnej
Uwaga: Podczas wykonywania zapisu danych (PARAMETER SAVE MMI Menu Map

) inny parametr - CONFIGURE ENABLE musi by¢
ustawiony DISABLED :

1 |svsTEM |

2 |CONFIGURE 110 |

SYSTEM

| CONFIGURE ENABLE
CONFIGURE I/O
CONFIGURE I/O
ENABLED O
CONFIGURE I/O
DISABLED
SYSTEM

CONFIGURE /O

Menu PARAMETER SAVE stuzy do zapisu zmienionych

parametrow. MMI Menu Map
1 |PARAMETER SAVE
, | PARAMETER SAVE

MENU LEVEL

PARAMETER SAVE

PARAMETER SAVE

UP TO ACTION

PARAMETER SAVE

REQUESTED

MENU LEVEL

PARAMETER SAVE

UP TO ACTION - oznacza - weisnij przycisk T (UP) w celu potwierdzenia komendy zapisu
danych do pamigci nieulotne;j.

590+
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PODSTAWOWE REGULACJE PODCZAS PRACY

Ustawienie szybkosci rozruchu i zatrzymania napedu

. MMI Menu Map
Czas rozruchu:
1 |SETUP PARAMETERS |
SETUP PARAMETERS — RAMPS —, RAMP ACCEL TIME 2 [Ramps |
Zakres nastawy : RAMP ACCEL TIME
0.1 to 600.0 sek B
Nastawa fabryczna: 10 sek ‘gg'\NA:TiiCTEIA;CT é'\éf
. | RAMP HOLD
Czas zatrzymania: RAMP INPUT
| % S-RAMP
SETUP PARAMETERS _s RAMPS _s RAMP DECEL TIME RAMPING THRESH.
Zakres nastawy : :AUTO RESET
0.1 to 600.0 sek | EXTERNAL RESET
Nastawa fabryczna: 10 sek | RESET VALUE
| MIN SPEED
Ustawienie ograniczenia pradu
MMI Menu Map
SETUP PARAMETERS s CURRENT LOOP s MAIN CURR. LIMIT 1 |SETUP PARAMETERS |

Zakres nastawy :
0to 200.00 % (w odniesieniu do pradu znamionowego silnika DC)
Nastawa fabryczna: 7110 %

2 |CURRENT LOOP |

MAIN CURR. LIMIT

590+ Series DC Digital Converter
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DIAGNOSTICS - diagnostyka
objasnienie waznych parametréow

SPEED DEMAND Par nr. 89 xxx.xx%

Predkos¢ Zadana — suma wszystkich sygnatow

SPEED FEEDBACK Par nr. 207 XxXX.Xx%

Sprzgzenie zwrotne od predkosci - w % wartos$ci znamionowej predkosci obr. silnika
CURRENT DEMAND Par nr. 299 XXX.Xx%

Prad Zadany.

CURRENT FEEDBACK Par nr. 298 Xxx.xx%

Prad mierzony - w % warto$ci znamionowej pradu silnika .

CURRENT FBK. AMPS Par nr. 538 xxx.xx AMPS

Prad mierzony — w Amperach .

IaFBK UNFILTERED Par nr. 65 XXX.XXx%

Prad mierzony - w % warto$ci znamionowej pradu silnika , pomiar niefiltrowany.

POS I CLAMP Par nr. 87 XXX.Xx%

Dodatnie ograniczenie pradu - w % warto$ci znamionowej pradu silnika.

NEG I CLAMP Par nr. 88 xxx.xx%

Ujemne ograniczenie pradu - w % wartosci znamionowe;j pradu silnika.

PROGRAM STOP Par nr. 80 FALSE /TRUE

Stan wejscia cyfrowego - Stop Programowy (zacisk B8). (WYZ4CZONE, ZALACZONE)
COAST STOP Par nr. 525 FALSE /TRUE

Stan wejscia cyfrowego - Wybieg (zacisk B9). (WYEACZONE , ZALACZONE)
DRIVE START Par nr. 82 ON/OFF

Stan wysterowania sygnalu - Start/Praca ZALACZONE , WYEACZONE)
DRIVE ENABLE Par nr. 84 ENABLED/DISABLED

(zalgczone , wylqczone)
Stan wysterowania sygnatu - Zezwolenie.

FIELD ENABLED Par nr. 169 ENABLED/DISABLED
(zalgczone , wylqczone)

Stan Wzbudzenia

FIELD I FBK Par nr. 300 XxX.xx%

Prad wzbudzenia mierzony - w % warto$ci znamionowej pradu wzbudzenia silnika
FIELD I FBK AMPS Par nr. 539 xxxx.x AMPS
Prad wzbudzenia mierzony - w Amperach

FLD. FIRING ANGLE Par nr. 184 xxx.xx DEG

Kat wysterowania tyrystorow w stopniach

ANIN 1 (A2) Par nr. 50 xxx.xx VOLTS
Sygnat na wejsciu zadawania nrl (A2) w woltach.

ANIN 2 (A3) Par nr. 51 xxx.xx VOLTS

Sygnat na wejsciu zadawania nr2 (A3) w woltach

590+
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ANIN 3 (A4) Par nr. 52 xxx.xx VOLTS
Sygnat na wejsciu zadawania nr3 (A4) w woltach - typowe wejscie zadawania predkosci
ANIN 4 (A5) Par nr. 53 xxx.xx VOLTS
Sygnat na wejsciu analogowym nr4 (A5) w woltach

ANIN 5 (A6) Par nr. 54 xxx.xx VOLTS
Sygnat na wejsciu analogowym nr5 (A6) w woltach

ANOUT 1 (A7) Par nr. 55 xxx.xx VOLTS
Sygnat na wyjsciu analogowym nrl (A7) w woltach — sprzgzenie od predkosci
ANOUT 2 (A8) Par nr. 56 xxx.xx VOLTS
Sygnat na wyjsciu analogowym nr2 (A8) w woltach — sumaryczne zadawanie predkosci
START (C3) Par nr. 68 ON/OFF

Stan wejscia cyfrowego - Start/Praca (zacisk B8). (ZA£ACZONE , WYEACZONE)
DIGITAL INPUT C4 Par nr. 69 ON/OFF

Stan wejscia cyfrowego C4 (ZAEACZONE , WYELACZONE)
DIGITAL INPUT C5 Par nr. 70 ON/OFF

Stan wejscia cyfrowego C5 (ZAL4ACZONE , WYEACZONE)
DIGIN 1 (C6) Par nr. 71 ON/OFF

Stan wejscia cyfrowego C6 (ZALACZONE , WYLACZONE)
DIGIN 2 (C7) Par nr. 72 ON/OFF

Stan wejscia cyfrowego C7 (ZAEACZONE , WYLACZONE)
DIGIN 3 (C8) Par nr. 73 ON/OFF

Stan wejscia cyfrowego C8 (ZAEACZONE , WYLACZONE)
DIGOUT 1 (BS) Par nr. 74 ON/OFF

Stan wyjscia cyfrowego BS (ZAEACZONE , WYLACZONE)
Predkos¢ Zero

DIGOUT 2 (B6) Par nr. 75 ON/OFF

Stan wyjscia cyfrowego B6 (ZAEACZONE , WYLACZONE)
Naped Sprawny

DIGOUT 3 (B7) Par nr. 76 ON/OFF

Stan wyjscia cyfrowego B7 (ZAEACZONE , WYLACZONE)

Gotowos¢ do pracy

590+ Series DC Digital Converter
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OBSLUGA PRZEKSZTALTNIKA

Wstepna kontrola

Wstepna kontrola przed zatagczeniem zasilania:
e Napigcie zasilania gldwnego (sieci) jest prawidlowe.

e Napigcie zasilania pomocniczego jest prawidtowe.
e Silnik DC jest odpowiednio dobrany - prawidtowy prad oraz napigcie twornika.
e Sprawdzenie obwodow zewngtrznych - mocy, sterowania, silnika, uziemienia ochronnego.

e Catkowicie roztaczyc¢ przeksztattnik przed ewentualnym sprawdzaniem poprawnosci
polaczen za pomoca omomierza-brzgczyka lub sprawdzaniem izolacji za pomoca induktora.

o Skontrolowaé sprawnos¢ zastosowanego osprzetu.
e Sprawdzenie luznych koncéwek, zaciskow, potaczen srubowych itp...

o Jesli to mozliwe, sprawdzi¢ czy wat silnika moze swobodnie obraca¢ sig, czy wentylatory sg
nieuszkodzone i czy moga prawidtowo funkcjonowac.

e Zagwarantowac bezpieczenstwo pracy kompletnego uktadu przed zalaczeniem zasilania.

e UpewniC sig, ze obroty watu silnika DC w obydwu kierunkach nie spowoduja uszkodzen
mechanicznych.

e UpewniC sig, ze zadna inna osoba nie pracuje w obrebie uktadu napgdowego, ktoéry w czasie
rozruchu bedzie podltaczony do zasilania.

Przygotowanie do zalaczenia zasilania przeksztattnika 590+ :
e QOdlaczy¢ zabezpieczenie gtowne tak aby odcia¢ zasilanie od 3-fazowej czgéci mocy oraz
obwodu pomocniczego 590+.

Jesli jest to mozliwe, odlaczy¢ obciazenie mechaniczne od watu silnika.

o Jedli ktorykolwiek z zaciskow listwy sterujacej przeksztattnika jest niepodtaczony,
sprawdzi¢ jego funkcjg, stan neutralny i ewentualnie podtaczyc go do OV lub +24V (patrz:
Specyfikacja Techniczna)

o Jedli istnieje jakakolwiek watpliwos$¢ co do poprawnosci instalacji gtéwnej napedu, zastosuj
dodatkowy rezystor duzej mocy wlaczony szeregowo w obwod twornika silnika DC.

e Sprawdz czy taczniki sterowania zezwalajace na pracg napgdu sa w stanie wylaczonym.

e Sprawdz czy zewngtrzne zadawanie predkosci jest ustawione na zero.

590+
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Metody sterowania

Note:

Istnieja cztery metody sterowania 590+ z uzyciem sterowania zdalnego Iub lokalnego :

590+ 590+

| |

T
watogoe |

i cyfrowe | = |

l'ub i nnym

590+ 590+

Opcyj ne nodul y
koruni kacyj ne
sieci przenysl owyc

konputer PC || \k || network, RS4B5, Panel Gperat or ski
YPOAE z progranem _
ConfigEd Lite (PROFIBUS, itd...)

STEROMANI E ZDALNE STEROW LOKALNE

Rys 4-1 Tryby sterowania Zdalnego i Lokalnego

Start/Stop i sterowanie obrotami

Wyrodznia sig¢ dwie niezalezne w czasie formy sterowania praca 590+ : Start/Stop oraz
Sterowanie Obrotami. Kazda z nich moze by¢ indywidualnie wybierana w trybie Lokalnym Iub

Zdalnym.

e Lokalne lub Zdalne Start/Stop (Local or Remote Start/Stop) decyduje o tym, jak
bedzie inicjowany rozruch i zatrzymanie napedu.

e Lokalne lub Zdalne Sterowanie Obrotami (Local or Remote Speed Control) decyduje o
tym, w jaki sposob bedzie realizowane sterowanie obrotami napedu..

W kazdym przypadku, Lokalne i Zdalne sterowanie wyglada nastgpujaco :

Lokalne (Local) : za pomoca Panelu Operatorskiego

Zdalne (Remote) : za pomoca Wejs¢ i Wyjs¢ analogowych i cyfrowych lub systemowego portu
P3 (RS232), albo Modutu komunikacyjnego (Technology Option).

ZDALNE
STEROMNI E OBROTAM

="

| ZADAWANI E OBROTOW |
L]

FFTT

ZADALNE START/ STOP

STEROWANI E ZDALNE

LOKALNE
STEROMANI E OBROTAM

[

| ZADAWANI E OBROTOW |<—
) '

Vo

N, =
LOKALNE START/ STOP J

STEROMNI E LOKALNE

@l
O'e0

Rys 4-2 Sterowanie Lokalne i Zdalne

Start/Stop jest takze nazywane “Sequencing”.
Sterowanie obrotami jest takze nazywane “Reference Generation”.

590+
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Przetaczanie sterowania na Zdalne lub Lokalne

Nast ana Nastawa fabryczna dla klawisza L/R to Sterowanie Zdalne. Obydwie diody sygnalizacyjne SEQ i REF
f abr yczrna sqwygaszone.

Jesli fabrycznie ustawione sterowanie Zdalne dla Start/Stop oraz dla Sterowania Obrotami
jest dla uzytkownika niewtasciwe, nalezy wykonac co nastgpuje :

Uwaga: Sterowanie Lokalne na Zdalne i odwrotnie mozna zmienic tylko w stanie
zatrzymania (Stopu) napedu.

Klawisz L/R na panelu operatorskim przelacza pomigdzy trybami sterowania Lokalnego i
Zdalnego jednoczesnie funkje Start/Stop oraz funkcje Sterowania Obrotami.

Sygnalizacja LED

Tryb sterowania "Lokalne" jest
sygnalizowany $wieceniem diod DC DIGITAL DRIVE
sygnalizacyjnych (LED) na panelu DC 4Q 15A
operatorskim : HEALTH LOCAL

{J sca@® O Rer

SEQ = Start/Stop
REF = Sterowanie Obrotami Rys 4-3 Sygnalizacja LED trybu sterowania

Gdy dany LED $wieci ( ® ), oznacza to tryb sterowania - LOKALNE. Gdy jest wygaszony -
ZDALNE

Sygnalizacja stanu HEALTH i RUN

Gdy zamiast Panelu Operatorskiego zastosowana jest -
tzw. maskownica, to do sygnalizacji stanu pracy @
przeksztattnika 590+ przeznaczone s widoczne na niej
dwie diody sygnalizacyjne LED opisane HEALTH
oraz RUN. Kazda z nich $wieci na cztery sposoby :

C D WYLACZONA (nie $wieci)

C D@ KROTKIBLYSK

C )@ ROWNY BLYSK I o HEALTH RUN o
PRZERWA

@D DLUGIBLYSK

—————

Rys 4-4 Maskownica
z diodami sygnalizacyjnymi
@ ALACZONA ($wieci)

HEALTH RUN Stan przeksztattnika 590+

@] ) Re-konfiguracja pamieci FLASH lub btad danych pamieci
nieulotnej FLASH po zataczeniu zasilania.

(D) Zablokowany - sygnalizacja alarmu
C D@ | AutoRestart

Zatrzymany (Stop)

@0 Praca przy predkosci zadanej rownej zero.
) Praca

@ ) Zatrzymywanie napedu (hamowanie).

JULLINR
!

Tabela 4-1 Stany pracy przeksztaltnika 590+ sygnalizowane przez diody Health i Run
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Nastawa parametréw przeksztattnika

Uwaga:

Uwaga:

Dla przedstawionej nizej procedury uruchomieniowej zaktada si¢ ze w 590+ zamontowany jest
Panel Operatorski, przeksztaltnik posiada nastawy fabryczne oraz ze obwody sterujace sa
zgodne ze schematem na rys. 3-6. Wymagane minimalne polaczenia (podstawowa

konfiguracja).

Ponizsze instrukcje uruchomieniowe przedstawione sa w logicznej kolejnosci. Przejscie do
nastepnego etapu mozliwe jest tylko po pozytywnym zakonczeniu poprzedniego etapu.

Plytka kalibracyjna Tachogeneratora Analogoweqgo
NA TYM ETAPIE PRZEKSZTALTNIK NIE JEST PODLACZONY DO ZASILANIA

Ta opcja nie jest konieczna jeS$li
zastosowane jest sprzezenie zwrotne
od napiecia twornika (armature
voltage feedback)) lub od enkodera
(encoder feedback).

Ptytka tachogeneratora jest wkladana w
specjalne ztacze umieszczone od frontu z
lewej strony urzadzenia. Konieczne jest takze
podiaczenie dodatkowego przewodu
potaczeniowego do plytki sterownika (patrz
rysunek obok).

Plytka obstuguje tachogenaratory AC i DC o
napigciu od 10 do 200V :

¢ Dla tachogeneratora pradu zmiennego

0123456789

12345678910

M

©

10

100

rzewod polaczeniowy

+ -+ -
G1G2 G3G4
[

AC DC

AC przeznaczone sg zaciski G1 1 G2 - przetacznik AC/DC ustawié¢ w pozycji AC.

e Dla tachogeneratora pradu stalego DC przeznaczone s zaciski G3 i G4 - przetacznik

AC/DC ustawi¢ w pozycji DC.

Nalezy obliczy¢ maksymalne napigcie generowane przez tachogenerator przez przemnozenie
maksymalnej predkosci obrotowe;j silnika przez stala napigciowa tachogeneratora. Przyktadowo
dla predkosci maks. 1500 obr/min i tachogeneratora o statej napigciowej 60V/10000br napigcie
generowane wynosi 90V. Obliczone napigcie nalezy nast¢pnie ustawi¢ na dwoch 10-
pozycyjnych przetacznikach i trzecim 2-pozycyjnym. Na przetaczniku oznaczonym "1" ustawia
si¢ jednostki za$ na drugim opisanym "10" - dziesiatki. Trzecim przetacznikiem opisamym
"100" mozna ustawi¢ setki tzn. 0 lub 100V. Rysunek powyzej przedstawia nastawg 90V. Dla
tachogeneratora pradu zmiennego AC nalezy nastawi¢ wartos¢ szczytowa generowanego
napigeia czyli V2 x napiecie skuteczne tachogeneratora (np. V2 x 90V = 127V).

Nie ustawiac napiecia wyzszego od 200V (maksymalne napiecie zaciskow).

Kalibracja dla napiecia wyzszego od 200V
Dla napigcia tacho wyzszego od 200V wymagany jest zewngtrzny rezystor o wartosci RE
potaczony szeregowo w obwod tachopradnicy do zacisku G3.

590+
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Nalezy ustawié na ptytce kalibracyjnej wartos¢ 200V
(patrz rys. obok).

Wtedy rezystor RE oblicza si¢ wedtug wzoru : |
0123456789

igcie tacho[V]—-200
(napigcie_tacho[ V] )kQ
5 W o
12345678910

0
W = (napiecie_tacho[V] - 200) x 5 mW @ 100

RE =

Moc rezystora :

Ptytka opcyjna - Microtach/Encoder

Parametry fabryczne zaktadaja enkoder 1000 linii/obrot. Predko$¢ obrotowa wskazywana jest
przez parametr ENCODER RPM. Jesli zastosowany zostanie enkoder o innej liczbie linii na
obrét niz 1000, trzeba ustawic t¢ wartos¢ w parametrze ENCODER LINES (patrz dalej).

590+
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Kalibracja przeksztaftnika

MMI Menu Map

1 |CONFIGURE DRIVE

| CONFIGURE ENABLE
| NOM MOTOR VOLTS

| ARMATURE CURRENT
| FIELD CURRENT

| ZERO CAL INPUTS

| FLD.CTRL MODE

| FLD.VOLTS RATIO

| CUR.LIMIT/SCALER

| AUTOTUNE

| SPEED FBK SELECT

| ENCODER LINES

| ENCODER RPM

| ENCODER SIGN

| SPD.INT.TIME

| SPD.PROP.GAIN

NA TYM ETAPIE ZALACZONE JEST TYLKO NAPIECIE POMOCNICZE

Podtaczy¢ napigcie pomocnicze (zwykle 220V ac) do zaciskow napigcia pomocniczego L1 N
(ale nie podtaczaé na tym etepie napigcia sieciowego 3-fazowego do czgsci mocy).
W pierwszej kolejnosci nalezy dokonac tzw. kalibracji przeksztaltnika - nastawy

najwazniejszych parametréw zwiazanych ze sterowanym silnikiem DC. Parametry te nalezy
odczytaé z tabliczki znamionowe;j silnika.

Wejs¢ w Menu CONFIGURE DRIVE i wykona¢ nastepujace nastawy :

CONFIGURE ENABLE - Tryb konfigurowania napedu

Ustawi¢ tryb konfigurowania napgdu jako aktywny - ENABLED
Zalaczenie Trybu Konfigurowania sygnalizowane jest pulsowaniem wszystkich diod LED na
Panelu Operatorskim.

FLD.CTRL MODE| - Tryb sterowania wzbudzenia

Ustawic tryb sterowania wzbudzenia VOLTAGE CONTROL - sterowanie napigciowe lub
CURRENT CONTROL - sterowanie prqdowe. Fabrycznie ustawione jest sterowanie napigciowe
wzbudzenia . Ze wzgledow praktycznych zaleca sig ustawienie sterowania pradowego.

IFLD.VOLTS RATIO| - Wspéfczynnik skali wzbudzenia napieciowego

Jesli wybrano napigciowe sterowanie wzbudzenia nalezy NAPIECIE WZBUDZENIA
wprowadzié ObliCZOHy “wspélczynnik skali” wedlug wzoru NAPIECIE ZASILANIA WZBUDZENA
przedstawionego obok. Nastawa fabryczna to 90%. We wzorze :

NAPIECIE WZBUDZENIA [Vdc] stale napigcie wzbudzenia silnika odczytane z tabliczki
znamionowej silnika DC, NAPIECIE ZASILANIA WZBUDZENIA [Vac rms] warto$¢ skuteczna
napigcia zasilania wzbudzenia — w typowym uktadzie konfiguracji minimalnej potaczen rowne 380V.

100 x

Kalibracja przeksztattnika wielkosci 1 2.

NA TYM ETAPIE ZALACZONE JEST TYLKO NAPIECIE POMOCNICZE

MMI Menu Map
1 |CONFIGURE DRIVE |

INOM MOTOR VOLTS| - Napiecie Twornika (VACAL)
Spisa¢ znamionowe napigcie twornika z tabliczki znamionowej
silnika DC i wprowadzi¢ odczytang warto§¢ jako NOM MOTOR

—l_ NOM MOTOR VOLTS

VOLTS.

[ARMATURE CURRENT] - Prad Twornika (IA CAL) MMI Menu Map
Spisa¢ znamionowy prad twornika z tabliczki znamionowe;j silnika 1 |CONF|GURE DRIVE

DC i wprowadzi¢ odczytana wartos¢ jako ARMATURE CURRENT. |_ARMATURE CURRENT
IFIELD CURRENT] — Prad Wzbudzenia (IF CAL)

Spisa¢ znamionowy prad wzbudzenia z tabliczki znamionowe;j MMI Menu Map

silnika DC i wprowadzi¢ odczytana warto$¢ jako FIELD 1 |CONF|GURE DRIVE

CURRENT.

—I_ FIELD CURRENT
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Sprawdzenie kalibracji ptytki mocy (Wielkosci 4 i 5)
NA TYM ETAPIE PRZEKSZTALTNIK NIE JEST PODLACZONY DO ZASILANIA

Po otwarciu drzwi obudowy , sprawdzi¢ nastawy tacznikow —

. . Plytka Mocy
kalibracyjnych :

IA CAL| - facznik kalibracyjny pradu twornika (SW1)
Ustawi¢ “LO” dla pradu twornika SO00A Iub mniejszego.

Ustawi¢ “HI” dla pradu twornika wigkszego niz S00A.

IF CAL[E] HI
IF CAL — facznik kalibracyjny pradu wzbudzenia (SW2) SW2 (40
Lacznik ten powinien zawsze by¢ ustawiony w pozycji “HI” dla —
wielko$ci 4 1 5. Maksymalny prad wzbudzenia wynosi 30A. |§Vc\:/p1\ [{C')

NA TYM ETAPIE ZALACZONE JEST TYLKO NAPIECIE POMOCNICZE

MMI Menu Map

INOM MOTOR VOLTS| - Napiecie Twornika (VACAL)
1 |CONFIGURE DRIVE |

Spisa¢ znamionowe napigcie twornika z tabliczki znamionowej

silnika DC i wprowadzi¢ odczytang warto§¢ jako NOM MOTOR |_NOM MOTOR VOLTS
VOLTS.
IARMATURE CURRENT]| - Prad Twornika (IA CAL) MMI Menu Map
Spisa¢ znamionowy prad twornika z tabliczki znamionowej silnika 1 |CONF|GURE DRIVE

DC i wprowadzi¢ odczytang warto$¢ jako ARMATURE CURRENT. —I_ARMATURE CURRENT

IFIELD CURRENT] — Prad Wzbudzenia (IF CAL)

Spisa¢ znamionowy prad wzbudzenia z tabliczki znamionowe;j MMI Menu Map
silnika DC i wprowadzi¢ odczytana warto$¢ jako FIELD 1 |CONFIGURE DRIVE
CURRENT. LFlELD CURRENT

CONFIGURE ENABLE
Wylaczy¢ tryb konfigurowania napedu - DISABLED

- Tryb konfigurowania napedu

WYKONANIE WSZYSTKICH POWYZSZYCH NASTAW ZAMYKA PROCES
KALIBRACJI PRZEKSZTALTNIKA .

WAZNE : Nalezy teraz zapisac¢ parametry do pamieci nieulotnej — patrz: Panel
Operatorski — Zapis do pamieci nieulotnej.
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Wyboér sprzezenia zwrotnego predkosci

NA TYM ETAPIE ZALACZONE JEST TYLKO NAPIECIE POMOCNICZE

Przy uzyciu Panela Operatorskiego ustawi¢ wymagany rodzaj MMI Menu Map

sprzezenia zwrotnego predkosci: 1 |CONF|GURE DRIVE |

ARM VOLTS FBK - sprzezenie od napigcia twornika, jesli na wale I_SPEED FBK SELECT
silnika nie bedzie zainstalowany czujnik MMI Menu Map

predkosci. Jest to nastawa fabryczna.
1 |DIAGNOSTICS |

ANALOG TACH - sprzgzenie od tachopradnicy analogowe;. ANIN 1 (32)
ENCODER - sprzezenie od enkodera. ANIN 2 (A3)
. . ANIN 3 (A4)
ENCODER/ANALOG - sprzezenie specjalne - enkoder/tacho.
MMI Menu Map

1 |piaGNOSTICS
| SPEED SETPOINT

Procedura uruchomienia napedu 590+

NA TYM ETAPIE ZALACZONE JEST TYLKO NAPIECIE POMOCNICZE

1 Zadawanie predkosci sygnatem napigciowym zwykle jest doprowadzone do zacisku
sterowania A4.

Za pomocg panelu operatorskiego w Menu DIAGNOSTIC skontroluj napigcie na ANIN 3 (A4).

Zmieniajac potozenie potencjometru obserwuj zmiany napigcia wejsciowego. Nalezy

przetestowaé dodatkowe wejscia zadawania ANIN 1 (A2) i ANIN 2 (A3) jesli zostaty

wykorzystane.

Suma wszystkich wej$¢ zadajacych jest w Menu DIAGNOSTYKA pod nazwa SPEED
SETPOINT oraz w postaci wyjscia analogowego na zacisku AS.
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2 Za pomocg Panelu Operatorskiego sprawdz zewngtrzne ograniczenie pradu:
o Jesli wykorzystywane jest pojedyiicze symetryczne ograniczenie MMI Menu Map
pradu, C6 =0V: 1 |DIAGNOSTICS
Sprawdz czy ANIN 5 (A6) = +10V lub czy daje si¢ ustawi¢ i:AN'N 4 (A5)
do +10V. ANIN 5 (46)

o Jesli wykorzystywane jest podwojne ograniczenie prqdu, C6 =+24V:

Sprawdz czy ANIN 5 (A6) =+10V lub czy daje si¢ ustawi¢ do +10V oraz czy ANIN 4
(A5) =-10V lub czy daje si¢ ustawi¢ do -10V.

3 Jesli to mozliwe sprawdz sprzgzenie zwrotne predkosci poprzez reczne pokrecanie
walu w dodatnim kierunku :

MMI Menu Map
1 |DIAGNOSTICS
I_TACH INPUT (B2)

e Tachogenerator Analogowy:

Napigcie na zacisku G3 (wejscie tacho DC) powinno si¢
pojawiac i posiada¢ dodatnia wartos¢.

o MICROTACH/Enkoder

MMI Menu Map
Parametr w Menu Diagnostyka - ENCODER powinien 1 |D|AGNOST|CS |
wykazywac¢ dodatnia warto$¢. l_ ENCODER
Poza tym sprawdz, czy parametr SPEED FEEDBACK -sprzgzenie MMI Menu Map

predkosciowe, posiada dodatnia warto$¢.
1 |DIAGNOSTICS |

LSPEEDFEEDBACK

4 Znajdz w menu SETUP PARAMETERS - parametr MAIN CURR. LIMIT - gltowne
ograniczenie pradu. MMI Menu Map
Ustaw MAIN CURR. LIMIT = 0.00%. 1 |SETUP PARAMETERS |
Jeszcze raz sprawdz prawidtowe ustawienie sprzgzenia zwrotnego 2 |CURRENT LOOP |
SPEED FBK SELECT. |_MA|N CURR. LIMIT
MMI Menu Map

1|CONHGUREDRNE
LSPEEDFBKSELECT
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5 Podtaczy¢ napigcie +24V do zaciskow B8 i1 B9 (Stop Programowy, Stop/Wybieg):

e Podac¢ +24V na zacisk C3 (Start/Praca). MMI Menu Map
Powinien zataczy¢ sig¢ gtowny stycznik 3-fazowy, a nastepnie 7 |D'AGN03T'CS |
powinien wylaczy¢ si¢ z powodu sygnalizacji blgdu zasilania PROGRAM STOP
3-fazowego, ktore na razie nie jest podiaczone. CONTACTOR

CLOSED

o Wycofaé¢ +24V z zacisku C3 (Start/Praca).

Jesli powyzszy test nie zakonczyl si¢ pomyslnie, nalezy odtaczy¢ zasilanie pomocnicze i
sprawdzi¢ obwody sterowania oraz obwad stycznika.

Zastosowany Stycznik Gfowny powinien byc podfaczony do zaciskow 590+, do
dedykowanego obwodu dla stycznika. Nie nalezy modyfikowac obwodu stycznika za
pomoca dodatkowych aparatow.

UWAGA'!

Przejscie do nastepnego etapu uruchamiania jest mozliwe tylko przy prawidtowo
dziatajagcym styczniku.

6 Wylaczy¢ wszystkie napigcia zasilajace i nastgpnie :
e Zalaczy¢ zasilanie pomocnicze.

e Zalaczyc¢ zasilanie glowne 3-fazowe.

NAPIECIE 3-FAZOWE ORAZ POMOCNICZE JEST PODLACZONE NA TYM ETAPIE

7 Ustaw zadawanie predkosci na zero i sprawdz to w DIAGNOSTICS lub zacisku A8
V).

MMI Menu Map
1 |DIAGNOSTICS

|_SPEED SETPOINT

8 Sprawdz czy gtdéwne ograniczenie pradu - MAIN CURR.
LIMIT =0.00%, i czy parametr ANIN 5 (A6) w DIAGNOSTICS MMI Menu Map
jest réwny zero = 0.00V. 1 |§IETUF’ PARAMETERS |
2 |CURRENT LOOP |
|_MAIN CURR.LIMIT
MMI Menu Map
1 [piagNosTICs
|_ANIN 5 (A6)
9 Uaktywnij wejscie cyfrowe Start/Praca (C3) =+24V i po zalaczeniu stycznika

sprawdz napigcie na zaciskach L1, L2 i L3. Uaktywnij wejscie cyfrowe “Zezwolenie" (C5)
=+24V i natychmiast sprawdz czy prawidlowe napigcie pojawito si¢ na zaciskach F+ i F-.

Nalezy takze sprawdzi¢ prad wzbudzenia w Menu DIAGNOSTICS :
FIELD I FBK — prad wzbudzenia w % , powinien by¢ bliski 100%

FIELD I FBK.AMPS - prad wzbudzenia w amperach, powinien by¢ bliski wartos$ci z tabliczki
znamionowe;j silnika DC.
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Obstuga przeksztattnika 4- 1 1

10 Sprawdz czy diody sygnalizacyjne HEALTH (OK.) oraz O-STOP na Panelu
Operatorskim sa zapalone, oraz zapalona jest jedna z diod sygnalizacji kierunku
wirowania >>-FWD lub <<-REV.

11 Jesli funkcja blokowania watu silnika przy predkosci zero -

STANDSTILL LOGIC w Menu SETUP PARAMETERS —> MMI Menu Map

STANDSTILL jest zataczona czyli =ENABLED, nalezy 1 |SIETUP PARAMETERS |

tymczasowo ja wylaczy¢ , tzn ustawi¢c = DISABLED 2 |S.|. ANDSTILL |

(Nastawa fabryczna : DISABLED — wylaczona) LSTANDST”_L LOGIC
UWAGA!

Podczas ponizszych czynnosci uruchomieniowych nalezy by¢ przygotowanym do
szybkiego zatrzymania napedu sygnatem START/PRACA lub wytaczenia zasilania w
przypadku nagtego, niekontrolowanego wzrostu predkosci.

12 Ustawi¢ Predkos¢ Zadang na poziomie 5% , zweryfikowaé MMI Menu Map
nastawg w diagnostyka - SPEED SETPOINT lub na wyjsciu A8 —
powinno by¢ napigcie ok 0.5V.

1 |DIAGNOSTICS
—I_SPEED SETPOINT

Nastepna operacje nalezy wykona¢ z parametrem SPEED FBK

SELECT (wybor sprzezenia zwrotnego predkosci) ustawionym na MMI Menu Map
ARM VOLTS FBK (sprzeienie od napiecia twornika), gdyz jako |CONF|GURE DRIVE
polaczone na sztywno w przeksztaltniku, jest zawsze podane z
poprawnym znakiem i nie moze spowodowa¢ niekonrolowanego
wzrostu predkosci silnika. Ustawi¢ chwilowo parametr SPEED FBK SELECT = ARM
VOLTS FBK.

SPEED FBK SELECT

Wolno podnosi¢ gléwne ograniczenie pradu - MAIN CURR. LIMIT maksymalnie do ok 20%.
Jesli wszystkie potaczenia sg poprawne, silnik zacznie si¢ wolno obracac i uzyska predkosc ok.
5% jesli nie jest zbyt mocno obciazony. Sprawdzi¢ czy Tachogenerator lub Enkoder (jesli sa
zastosowane) pokazuja podobna predkosé¢ (5%) w menu diagnostyka: DIAGNOSTICS —
TACH INPUT (B2) dla tacho, oraz DIAGNOSTICS — ENCODER dla ekodera.

Zredukowa¢ prad do zera, zatrzyma¢ naped. Powrdci¢ do wymaganego ustawienia
parametru SPEED FBK SELECT jesli powinien by¢ inny niz ARM VOLTS FBK, a
nastepnie powtorzy¢ poprzedni test pracy silnika przy predkosci 5%.

Jesli powyizsze testy zakonczyly si¢ powodzeniem, przej$¢ do punktu 14. Jesli testy
zakonczyly si¢ powodzeniem, ale kierunek obrotow silnika jest odwrotny od wymaganego -
przej$é do punktu 13. Jesli testy wypadly niepomysinie patrz
nizej: MMI Menu Map

1 |SETUP PARAMETERS |

Jesli silnik podczas proby wykazywat tendencje do rozbiegania sig |

(predko$¢ wyraznie przekroczyta 5%) to wskazuje to na odwrotne 2 |CURRENT LOOP |
podlaczenie sprzg¢zenia od predkosci. Zmniejsz ograniczenie pradu - |_MAIN CURR.LIMIT
MAIN CURR.LIMIT do zera.

12.1 Odwrotne podiqczenie Tachogeneratora Analogowego:

Wylacz naped, odtacz wszystkie zasilania i popraw potaczenia:

B Jedli silnik obracat si¢ w prawidtowym kierunku, odwroc tylko podtaczenie
tachogeneratora
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12.2

B Jesli silnik obracat sig¢ w przeciwnym kierunku, odwro¢ tylko podtaczenie
uzwojenia wzbudzenia.

Odwrotne podiqczenie Enkodera:

Wylacz stycznik gldéwny napedu (Start/Praca=0V)
MMI Menu Map

M Jesli silnik obracat si¢ w prawidtowym kierunku, zmien
znak enkodera na przeciwny w menu CONFIGURE DRIVE 7 |CONF'GURE DRIVE
— ENCODER SIGN (znak enkodera) z POSITIVE ENCODER SIGN
(dodatni) na NEGATIVE (ujemny) lub odwrotnie.

W Jesli silnik obracat si¢ w przeciwnym kierunku, odwroé tylko podlaczenie uzwojenia
wzbudzenia silnika.

Nalezy teraz powtorzy¢ poprzednie proby jeszcze raz.

Jesli silnik nadal nie pracuje poprawnie, nalezy doktadnie sprawdzi¢ ciagto$¢ oprzewodowania
tachogeneratora. W przypadku stosowania czujnika MICROTACH, sprawdzi¢ czy na ptytce
opcyjnej $wieca obydwie diody kontrolne, co §wiadczy o poprawnej jego pracy.

Jesli wat silnika nie obraca si¢ wcale przy wzroscie MMI Menu Map
ograniczenia pradu MAIN CURR.LIMIT do 20% to 1 IDIAGNOSTICS
nalezy sprawdzi¢ czy ptynie on w obwodzie twornika, I_CURRENT FEEDBACK

postugujac si¢ menu DIAGNOSTICS — CURRENT

FEEDBACK (sprzezenie zwrotne prqdowe). Jesli w obwodzie twornika nie ptynie
prad, nalezy sprawdzi¢ potaczenia obwodu twornika.

Jesli w obwodzie twornika ptynie prawidtowy prad, a silnik nie obraca sig, to
przypuszczalnie jest on zbyt mocno obciazony mechanicznie (hamowany). Jesli
jest pewnos¢, ze nie wystepuje zaden defekt mechaniczny uniemozliwiajacy
obracanie si¢ watu silnika, a tylko cigezkie warunki rozruchowe blokuja silnik,
proby mozna powtorzy¢ przy wigkszej wartosci ograniczenia MAIN
CURR.LIMIT.

UWAGA:

Przejscie do nastepnych etapéw jest mozliwe pod warunkiem pozytywnego
wyniku poprzednich testéw.
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13 Jesli naped pracuje poprawnie bez potrzeby wykonywania zmian w podiaczeniu
sprzezenia od predkosci , ale kierunek wirowania jest przeciwny niz wymagany, wytacz naped
oraz wszystkie napigcia zasilajace, nastgpnie:

13.1 Tachogenerator Analogowy:

Odwrdc¢ biegunowos¢ tachogeneratora oraz obwodu wzbudzenia jednoczes$nie.

13.2 Enkoder:

Odwroé biegunowos¢ obwodu wzbudzenia, zatacz napigcie MMI Menu Map
pomocnicze i zmien znak enkodera na przeciwny w menu 1 |CONF|GURE DRIVE
CONFIGURE DRIVE — ENCODER SIGN (znak I_ENCODER SIGN

enkodera) z POSITIVE (dodatni) na NEGATIVE (ujemny)
lub odwrotnie.

Powtdrzy¢ proby pracy napedu, sprawdzi¢ efekt wykonanych zmian tj. obroty w
przeciwnym kierunku.

Uwaga: Jesli wykonane dotychczas préby pracy napedu zakonczyty sie pomysinie,

dokonane zmiany parametréw nalezy zapisa¢ do pamieci nieulotnej postugujac sie
menu PARAMETER SAVE, patrz: Panel Operatorski — Zapis do pamieci
nieulotnej

14 Parametr MAIN CURR.LIMIT (ograniczenie pradu) zwigkszy¢ do 20% lub do poziomu
takiego aby mozliwy byt rozruch napedu, ustawi¢ Predko$é Zadana tak aby parametr
diagnostyczny SPEED SETPOINT (predkos$¢ zadana) byt rowny ok. 10%, lub multimetr
pokazywat 1.0V na zacisku A8 wzgledem masy (B1). Silnik MMI Menu Map
powinien obracaé si¢ z zadana predkoscia. p |DI AGNOSTICS

, SPEED SETPOINT
14.1 4 Cwiartkowe Napedy nawrotne:

Zmieni¢ Predko$¢ Zadana na -10%, sprawdzi¢ w diagnostyce
SPEED SETPOINT = -10% i uaktywni¢ pracg¢ napedu w przeciwnym kierunku.

14.2 Ustawienie parametru ZERO SPEED OFFSET - kalibracja zera predkosci (zerowanie
napedu):

(Wazne aby STANDSTILL = DISABLED dla punktu 11)

B 4 Cwiartkowe Napedy Nie-nawrotne MMI Menu Map
Ustawi¢ potencjometr zadajacy na zero i zmienic¢ 1 |3|ETUP PARAMETERS I
parametr ZERO SPEED OFFSET tak aby wat 2 |C ALIBRATION |

silnika sig nie obracat. I_ZERO SPD.OFFSET

B 2 Cwiartkowe Napedy Nie-nawrotne

Ustawi¢ potencjometr zadajacy na zero i zmienia¢ parametr ZERO SPEED
OFFSET tak aby wat silnika si¢ nie obracat si¢ coraz wolniej, do momentu az
si¢ zatrzyma.

B 4 Cwiartkowe Napedy Nawrotne
Ustawi¢ parametr ZERO SPEED OFFSET tak aby

zréwnowazy¢ maksymalna predkos$¢ w kierunku do MMI Menu Map
przodu i wstecz. 1 |SETUP PARAMETERS |
.|
Teraz mozna ustawi¢ parametr STANDSTILL LOGIC réwny 2 |STANDSTILL |
ENABLE jesli wymagane jest hamowanie walu dla predkosci zero. I_STANDST”_L LOGIC
15 Stopniowo zwigksza¢ Predkos¢ Zadana , ktorej warto$¢ mozna obserwowac¢ w menu
DIAGNOSTICS — SPEED SETPOINT, az do maksymalnego wymaganego poziomu.
Kontrolowaé obroty watu silnika. MMI Menu Map

,. . . . . 1 |SETUP PARAMETERS
Jesli wymagana jest bardzo wysoka precyzja zadawania predkosci | I |

mozna dokonaé¢ dodatkowej kalibracji sprz¢zen analogowych: 2 |CAL|BRATION |
ARMATURE V CAL.
ANALOG TACH CAL.
ENCODER RPM

e Sprzezenie od napigcia twornika mozna kalibrowa¢ w zakresie
+2/-10% - parametr CALIBRATION — ARMATURE V CAL.

e Sprzgzenie od tachogeneratora mozna kalibrowac w zakresie +2/-
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10% - parametr CALIBRATION — ANALOG TACH CAL.

e Enkoder i MICROTACH sg czujnikami o absolutnej doktadnos$ci i nie wymagaja kalibracji.
Jednakze parametr CALIBRATION — ENCODER RPM pozwala na dowolne skalowanie
wskazania predkosci obrotowej silnika.

16 Dodatkowe nastawy przy pracy powyzej predkosci znamionowej silnika
(tzw. odwzbudzanie)

Jesli naped ma pracowac z predkoscia powyzej predkosci znamionowej silnika (podanej na

tabliczce znam.) wykorzystuje si¢ metodg sterowania zwang “odwzbudzaniem” (field

weakening) .

Przy pracy z “odwzbudzaniem” wymagane sg nastepujace

nastawy 590+ : MMI Menu Map
1 |CONFIGURE DRIVE
a) FLD.CTRL MODE - Tryb sterowania wzbudzenia |-FLD CTRL MODE

Ustawi¢ tryb sterowania CURRENT CONTROL - sterowanie prqdowe. Fabrycznie ustawione
jest sterowanie napigciowe wzbudzenia .

b) Ustawié wymagany rodzaj sprzezenia zwrotnego predkosci: MMI Menu Map
1 |CONFIGURE DRIVE

|_SPEED FBK SELECT

ANALOG TACH - sprz¢zenie od tachopradnicy analogowe;.
ENCODER - sprzezenie od enkodera.
ENCODER/ANALOG - sprzgzenie specjalne - enkoder/tacho.

Uwaga - przy stosowaniu “odwzbudzania” nie mozna ustawi¢ “ARM
VOLTSFBK?” - sprzezenia od napiecia twornika.

¢) W menu FLD WEAK VARS ustawi¢ FIELD WEAK ENABLE MMI Menu Map
=TRUE.

1 |SIETUP PARAMETERS |

2 |FIIELD CONTROL |

d) MIN FLD CURRENT to minimalny dopuszczalny obnizony poziom
pradu wzbudzenia w % ktory jest wysterowywany automatycznie przez

3 |§LD CURRENT VARS |

regulator wzbudzenia 590+ ( odnoszony do nastawionego 4 |FLD WEAK VARS |

znamiomowego pradu wzbudzenia silnika). Ponizej tego poziomu FLD. WEAK ENABLE

nastapi wylaczenie awaryjne napedu. MIN FLD CURRENT
MAX VOLTS

e) Ustawi¢ maksymalne napiecie twornika przy odwzbudzaniu MAX VOLTS = 100% jesli
ma ono by¢ rowne napigciu znamionowenu silnika.

Praca w trybie z odzbudzaniem w uproszczeniu polega na tym, ze jesli przy zwigkszaniu
predkosci obrotowej silnika napigcie twornika osiagnie poziom wynikajacy z nastawy parametru
MAX VOLTS (dla nastawy 100% jest to napigcie znamionowe silnika) , to dalszy wzrost
predkosci uzyskiwany jest poprzes automatyczne obnizanie pradu wzbudzenia (przy
zachowaniu statego napigcia twornika).
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Optymalizacja jakosci regulaciji

Samostrojenie Petli Pradowej - Autotuning

Mechanizm samostrojenia - AUTOTUNING automatycznie dobiera optymalne wartosci
parametrow regulatora petli pradowe;:

PROP. GAIN - wzmocnienie proporcjonalne regulatora petli pradowe;j
INT. GAIN - wzmocnienie catkowania regulatora petli pradowe;j
DISCONTINUOUS - zakres nieciagtosci przebiegu pradu

Warunki poczatkowe
1. Stycznik napedu wylaczony, np. Start/Praca (zacisk C3) = 0V.

2. Parametr AUTOTUNE = OFF.
3. Stop Programowy (zacisk B8) i Wybieg (zacisk B9) sa aktywne (+ 24V).
4

. Jesli wzbudzenie jest sterowane przez niezalezny uktad (poza 590+) odlaczy¢ je recznie.
Regulator 590+ automatycznie wylacza wzbudzenie podczas autotuningu.

Niezablokowany mechanicznie wat silnika nie moze obracac si¢ podczas Autotuningu powyzej
20% max. obrotow (cechy takie wykazuja silniki z b.duzym magnetyzmem szczatkowym
wzbudzenia lub z magnesami trwatymi). W takim wypadku mozna przeprowadzi¢ Autotuning
po zablokowaniu mechanicznym watu silnika.

MMI Menu Map
Wykonanie Autotuningu 1 |cONFIGURE DRIVE
e Ustawi¢ parametr AUTOTUNE = ON(zalqczony). I_AUTOTUNE

e Zacisk Zezwolenie (C5) = 24V.
e Zalaczy¢ stycznik napedu , np. sygnat Start/Praca (C3) aktywny (24V).

Rozpocznie sie wykonywanie sekwencji Autotuningu. Po wykonaniu (po ok. 10 sek.) stycznik
napedu wylqczy sie automatycznie a parametr AUTOTUNE zmienia wartos¢ na OFF

(wylaczony).

e Parametry nalezy zapisa¢ do pamigci nieulotnej postugujac si¢ menu PARAMETER
SAVE, patrz: Panel Operatorski — Zapis do pamigci nieulotnej.



STANY ALARMOWE

Alarmy

590+

Co dzieje sie podczas stanu alarmowego?

W wypadku pojawienia si¢ alarmu, stopien mocy przeksztattnika jest wylaczany
natychmiastowo — silnik zatrzymuje si¢ przez wybieg. Stan alarmu jest “zatrzaskiwany” na
state, az do chwili skasowania, nawet jesli juz nie wystgpuje przyczyna alarmu.

Sygnalizacja alarmu bez panelu operatorskiego
1. Pulsuje dioda sygnalizacyjna HEALTH, ga$nie dioda sygnalizacyjna RUN.

2. Zanika sygnal na zacisku B6 (Healthy) (0V).

Sygnalizacja alarmu z panelem operatorskim

1. Pulsuje dioda sygnalizacyjna HEALTH, ga$nie dioda sygnalizacyjna RUN. Na panelu op.
wyswietlany jest rodzaj alarmu.

2. Zanika sygnat na zacisku B6 (Healthy) (0V).

3. Stan alarmu nalezy potwierdzi¢ na panelu op. przyciskiem E . Jednakze potwierdzenie
alarmu nie powoduje automatycznie skasowania alarmu.

Kasowanie stanu alarmowego

Wszystkie alarmy musza by¢ skasowane przed ponownym uruchomienien przeksztattnika.
Alarm mozna skasowac¢ tylko po usunigciu przyczyny jego wystapienia. Przyktadowo - alarm
“przekroczenie dopuszczalnej temperatury radiatora” nie moze zosta¢ skasowany do chwili, gdy
temperatura radiatora nie obnizy si¢ ponizej progu alarmowego.

Jednoczes$nie moze wystapic¢ wigcej niz jeden alarm. Na przyklad alarmy “przekroczenie
dopuszczalnej temperatury radiatora” HEATSINK TRIP oraz zbyt wysokie napigcie
OVERVOLTS (VA) moga wystapi¢ razem.

Alarm mozna skasowa¢ dwoma sposobami:
1. Wylaczy¢ i ponownie zalaczy¢ zasilanie pomocnicze (auxiliary power supply)

2. Zatrzymac i ponownie wystartowac przeksztattnik poprzez wylaczenie i ponowne
zalaczenie sygnatu Start/Run (zacisk C3 lub C4, lub przyciskami STOP i RUN na panelu
op.).

Skasowanie alarmu potwierdzane jest ciagtym $wieceniem si¢ diody sygnalizacyjnej HEALTH.

Panel op. powraca do poprzednich wskazan.



Usuwanie awarii (alarmoéw)

Komunikaty Alarmowe

Note:

Problem

Mozliwe przyczyny

$rodki zaradcze

Przeksztattnik nie
sygnalizuje stanu

Zadziataty bezpieczniki

Sprawdz stan oraz poprawnosé
doboru parametrow sieci

zatgczenia zasilajacej . Wymien wktadki
bezpiecznikowe.
Sprawdz typ przeksztattnika,
zweryfikuj kod produktu.
Btad lub uszkodzenie w Sprawdz oprzewodowanie.
oprzewodowaniu
Zadziataty Btad w oprzewodowaniu Usun przyczyne awarii zanim

bezpieczniki w
obwodzie zasilania

Uszkodzony przeksztattnik

ponownie zatgczysz zasilanie po
wymianie wktadek
bezpiecznikowych.

Skontaktuj sie z serwisem OBRUSN.

Brak sygnalizacii
Sprawnosci
urzqdzenia -
HEALTH

Brak lub nieprawidtowe
zasilanie

Sprawdz parametry zasilania.

Silnik nie pracuje
po zatgczeniu
START

Zablokowany
mechanicznie wat silnika

Wytacz przeksztattnik i usun
przyczyne blokady watu silnika.

Silnik pracuje w
sposdb przerywany
— chwilami utyka

Zbyt duze obcigzenie
mechaniczne silnika.

Wytgcz przeksztattnik i usun
przyczyne zbyt duzego obcigzenia
mechanicznego silnika

Silnik po zatgczeniu
pracuje tylko na
maksymalnych
obrotach

Odwrdcona biegunowose
tachogeneratora lub
przerwa w jego obwodzie.

Sprawdz potgczenia

Przerwa o obwodzie
pofencjometru
zadawania

Sprawdz poziom sygnatu
zadawania na zaciskach
sterowania.

Tablica 0-1 Usuwanie awarii

Wystapienie alarmu sygnalizowane jest komunikatem na panelu op. oraz rejestrowane i
przechowywane w menu ALARM STATUS.

W menu LAST ALARM jest przechowywana informacja o ostatnio zaistniatym alarmie.

Menu HEALTH STORE oraz HEALTH WORD zawieraja informacj¢ w formacie
heksadecymalnym jako sume wartosci 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64 1128, ktore kazda z osobna
odpowiada poszczegdlnym rodzajom alarmow.

Format heksadecymalny jest czesto stosowanym sposobem repreazentacji liczb

w technice obliczeniowej jako bardziej wygodny od formatu dziesietnego w
odniesieniu do postaci binarnej (zero — jedynkowej). Liczba w formacie
heksadecymalnym jest zapisywana za pomocq 16 (a nie 10) cyfr, tzn.
wystepujq cyfry 0-9 oraz dodatkowo litery A, B, C, D, E ,F. Liczba binarna 8-
bitowa jest zapisywana heksadecymalnie w postaci 2 znakéw od 00 do FF =0
...255 dziesietnie , a szesnastobitowa od 0000 do FFFF =0 ...65535 dziesietnie .
Wartosci heksadecymalne zapisywane sq przez programistéw jezyka “C" z
prefiksem 0x w celu odrdznienia od zapisu dziesietnego. Przyktadowo 0000

zapisywane jest jako 0x0000, FFFF jako OxFFFF.
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OSTATNI ALARM (LAST ALARM)

(Tag 528). Na ekranie tym pokazany jest ostatnio wyswietlany komunikat alarmowy.
Nacisnigcie przycisku ¥ (DOWN) kasuje zarejestrowany alarm. Alternatywnie - skasowanie
alarmu uzyskuje si¢ poprzez wylaczenie i ponowne zataczenie zasilania pomocniczego
(auxiliary supply). Brak alarmow sygnalizowany jest wyswietleniem “NO ACTIVE
ALARMS”.

SLOWO STANU ALARMOW ( HEALTH WORD)

(Tag 115). Parametr ten stuzy do biezacego monitorowania stanu sprawnosci przeksztattnika.
Pojawianie si¢ i zanikanie wszystkich rodzajow standw alarmowych wys$wietlane jest
heksadecymalnie w tym stowie w sposob ciagly jako suma poszczegodlnych alarmow. Wartosé
tego stowa jest zerowana do 0x0000 podczas startu przeksztattnika (zacisk C3 —> zbocze
0/+24V) co oznacza brak alarmow.

REJESTR WYSTAPIENIA ALARMU (HEALTH STORE)

(Tag 116). ). Parametr ten stuzy do zarejestrowania pierwszego (lub jedynego) alarmu ktory
wystapit podczas pracy przeksztattnika. Wartos$¢ tego stowa jest zerowana do 0x0000 podczas
startu przeksztattnika (zacisk C3 — zbocze 0/+24V) co oznacza brak alarméw.



Hexadecymalna reprezentacja alarméw

Menu LAST ALARM, HEALTH WORD oraz HEALTH STORE
zawieraja 4 cyfrowe stowo w zapisie heksadecymalnym do

MMI Menu Map

1 |ALARM STATUS

LAST ALARM

HEALTH WORD
HEALTH STORE

identyfikacji poszczeg6lnych alarméw. Kazdemu alarmowi odpowiada inna, wtasciwa dla niego
warto$¢, co pokazuje ponizsze zestawienie.

LAST ALARM, HEALTH WORD oraz HEALTH STORE
Alarm Kod alarmu
1-cyfra | 2-cyfra | 3-cyfra | 4-cyfra
NO ACTIVE ALARMS
0 OVERSPEED 1
1 MISSING PULSE 2
2 FIELD OVER | 4
3 HEATSINK TRIP * 8
4 THERMISTOR 1
5 | OVERVOLTS (VA) 2
6 SPD FEEDBACK 4
7 ENCODER FAILED 8
8 FIELD FAILED 1
9 3 PHASE FAILED * 2
10 PHASE LOCK 4
11 5703 RCV ERROR 8
12 STALL TRIP 1
13 OVER | TRIP 2
14 OTHER o 4
15 ACCTS FAILED * 8
* patrz “Btqd! Nie mozna odnalezé irédta odsytacza.” w dalszej czesci
o Dla LAST ALARM , pozycja “inne alarmy” ( OTHER) jest zastepowana kodami
pokazanymi ponizej.
tylko dla LAST ALARM
14 AUTOTUNE ERROR F 0 0 1
14 AUTOTUNE ABORTED F 0 0 2
14 EXTERNAL TRIP F 0 0 5
14 REMOTE TRIP F 0 0 6
14 CONFIG ENABLED F 2 0 0
14 NO OP-STATION F 4 0 0
14 PCB VERSION F F 0 5
14 PRODUCT CODE F F 0 6
$li jednoczesnie wiecej niz j i j
) posyei-cyise towarioket 1.2, 4 b St liczba | Wyswiet
sumowane. Suma wynosi 0...15 . Jesli wynik dziesietna lanie
sumowania jest z zakresu 10...15, jest on wyswietlany 10 A
jako A...F (patrz tabela obok) n B
Przyktad: Jesli HEALTH WORD = 01A8 to jest ono 12 C
wynikiem sumowania:
13 D
I-cyfra=0 : brak alarmu
14 E
2-cyfra =1 : alarm o kodzie 1 (FIELD FAILED) 15 F

3-cyfra =A=10 : alarm o kodzie 2 (OVER VOLTS (VA))
+ alarm o kodzie 8 (ENCODER FAILED)
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4-cyfra =8 : alarm o kodzie 8 (HEATSINK TRIP )

Postugiwanie sie Menu Alarméw
Komunikaty alarmowe

Wigkszos$¢ alarmow posiada op6znienie czasowe wyzwalania. Po czasie opdznienia
wyswietlany jest komunikat informujacy o wystapieniu bledu. Ponizsze zestawienie zawiera

listg¢ mozliwych alarmow:

Komunikat alarmowy - opis

Mozliwe przyczyny alarmu

OVERSPEED

Zbyt duza predkos¢ silnika — sygnat
pomiaru predkosci przekroczyt
125% zakresu nominalnego.

7le skonfigurowany obwdéd sprzezenia od
predkosci (alarm dziata tylko dla sprzezenia z
enkodera lub od napiecia twornika )

Czas opdznienia alarmu : 0.1 s

MISSING PULSE

Btad 6-pulsowego generatora
impulsdéw bramkowych . Wyzwalany
gdy obcigzenie silnika przekroczy 1.5
raza poziom parametru
DISCONTINUOUS .

Btgd na ztgczu impulsdéw bramkowych
Uszkodzone potgczenia

Czas opdznienia alarmu: 60 s

FIELD OVER |

Prgd wzbudzenia przekroczyt 120%
nastawionej wartosci.

Uszkodzenie regulatora prgdu wzbudzenia

{le zestrojony regulator pragdu wzbudzenia
(alarm generowany jest tylko przy ustawieniu
trybu regulaciji prgdu wzbudzenial)

Czas opdznienia alarmu: 15's

HEATSINK TRIP

Zbyt wysoka temperatura radiatota
przeksztattnika.

Zbyt wysoka temperatura otoczenia

Zta wentylacja lub zbyt mata wolna przestrzeh
wymagana do wentylacji (np. pomiedzy
przeksztattnikami)

Uszkodzenie wentylatora. Sprawdzic¢
zabezpieczenia na ptycie mocy. Zty kierunek
obrotéw wentylatora.

Zablokowany przeptyw powietrza.
Zatkane filtry.

Zbyt wysoki prgd znamionowy silnika. Sprawdzi¢
dopasowanie prgdu silnika do prgdu
przeksztattnika.

Zapewni¢ dochtadzanie przeksztattnika
pomiedzy zatgczeniami.

Czas opdznienia alarmu: 0.75's




Komunikat alarmowy - opis

Mozliwe przyczyny alarmu

THERMISTOR
Zbyt wysoka temperatura silnika.

Nieodpowiednia wentylacja silnika

Uszkodzony wentylator — sprawdzi¢ kierunek
wentylacji. Zatkane fitlry wentylatoréw.

Zbyt wysoka nastawa prgdu znamionowego
silnika. Sprawdzi¢ poprawnos$é nastawy prgdu
silnika .

Zapewni¢ dochtadzanie silnika pomiedzy
zatgczeniami.

Czas opdznienia alarmu: 15 s

OVER VOLTS (VA)
Napiecie twornika zbyt wysokie

>120% znamionowego napiecia
twornika silnika DC

Przerwane potgczenia obwodu twornika.
Btednie ustawione napiecie wzbudzenia.
Btednie ustawiony prqd wzbudzenia.
Btednie ustawione odwzbudzanie

Btednie ustawiona petla regulaciji predkosci.

Czas opdznienia alarmu: 1.5s

SPEED FEEDBACK

R&znica pomiedzy sygnatem
pomiaru predkosci z czujnika na
wale silnika a sygnatem od napiecia
twornika jest wieksza od wartosci
parametru SPDFBK ALM LEVEL.

Przy zatgczonym i realizowanym
odwzbudzaniu (FLD WEAK ENABLE
=TRUE) , predko$¢ jest mniejsza od
10% petnego zakresu.

Biegunowos¢ podtgczenia tachogeneratora
(zaciski G3 i G4) jest odwrécona.

Parametr ENCODER SIGN (Znak Enkodera) jest
nieprawidtowy.

Roztgczenie oprzewodowania lub $wiattowodu
obwodu sprzezenia tacho/enkodera.

Uszkodzenie tachogeneratora lub enkodera

Czas opdznienia alarmu: 0.4 s

ENCODER FAILED
Uszkodzony enkoder

Parametr wyboru sprzezenia predko$ciowego
SPEED FBK SELECT jest ustawiony na ENCODER,
ale ptytka opcyjna enkodera nie jest
zainstalowanna.

W przypadku zastosowania kabla
Swiattowodowego nalezy sprawdzi¢ czy nie jest
on uszkodzony, wystepuje zbyt maty promien
jego zgiecia lub moze przekroczono jego
dopuszczalng dtugosé (patrz. Podrecznik
"Microtach handbook ").

Sprawdzi¢ kable i potgczenia enkodera
przewodowego.
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Komunikat alarmowy - opis

Mozliwe przyczyny alarmu

FIELD FAIL
Uszkodzenie obwodu wzbudzenia

Prad wzbudzenia jest mniejszy od 6%
nastawionego znamionowego
prgdu wzbudzenia silnika - odnosi
sie to do trybu pracy z regulacjqg
prgdowq wzbudzenia "Current
Control mode".

Prad wzbudzenia jest mniejszy niz
50mA - odnosi sie o do trybu pracy
z regulacjg napieciowq wzbudzenia
"Voltage Control mode "

Przerwany obwdd wzbudzenia - sprawdzi¢
potqgczenia. Kontrolnie zmierzy¢ rezystancije
obwodu uzwojenia wzbudzenia.

Btgd dziatania regulatora wzbudzenia.

Open circuit motor field — check connection
and measure field resistance

Faulty operation of field controller

Przy zasilaniu regulatora wzbudzenia z napiecia
zasilajgcego obwdd mocy przeksztattnika,
sprawdzi¢ potgczenia L1 do FL1, L2 do FL2. Do
poprawnej synchronizacji wyzwalania impulséw
bramkowych regulatora wzbudzenia
wymagana jest obecnos¢ wszysttkich 3-faz
zasilania obwodu mocy.

Dla silnikéw nie wymagajgcych prgdu
wzbudzenia np. silnikdw z magnesami trwatymi
ustawi¢ parametr FIELD ENABLE réwny DISABLE.
Spowoduje to wstrzymanie sygnalizowania
alarmu od wzbudzenia.

Czas opdznienia alarmu: 0.75's

3-PHASE FAILED

Btad zasilania 3-fazowego / brak
fazy

W wiekszosci wypadkdw - brak zasilania / brak
fazy zasilajgce;.

Sprawdzi¢ zasilanie przeksztattnika, sprawdzi¢
zabezpieczenia obwodu zasilania, sprawdzi¢
poprawnos$¢ doboru szybkich wktadek
bezpiecznikowych.

Sprawdzi¢ czy poziom napiecia zasilania
przeksztattnika odpowiada kodowi
zamdwieniowemu.

PHASE LOCK
Czestotliwosciowa blokada fazowa

Czestotliwos¢ napiecia zasilania
wykracza poza dopuszczalny zakres
45 - 65Hz.

Sprawdz czestotliwosé napiecia zasilajacego.

Btgd ten moze by¢ spowodowany zbyt wysokim
poziomem znieksztatcenia napiecia zasilania.

5703 RCV ERROR

Niepoprawne dane odebrane
poprzez port P3 z innej jednostki 590.

(Alarm aktywny tylko dla trybu MODE = 5703
SLAVE)

STALL TRIP
Utkniecie silnika

Przy zatrzymanym wirniku
(Wskazywana jest wtedy warto$é
parametru AT ZERO SPEED = TRUE)
prgd przekracza poziom nastawiony
w parametrze STALL THRESHOLD
(poziom prgdu utyku) przez czas
dtuzszy od nastawy STALL TRIP DELAY
(opdznienie utyku).

(Alarm aktywny tylko gdy parametr STALL TRIP =
ENABLED).




Komunikat alarmowy - opis

Mozliwe przyczyny alarmu

OVER | TRIP
Zabezpieczenie nadprgdowe

Mierzona wartoéé¢ prgdu twornika
przekroczyta 280% prgdu
znamionowego silnika.

Poziom 300% pradu silnika jest akceptowany
przez czas do 15ms, 325% przez czas do 6.6ms.

Uszkodzenie uzwojenia twornika.

Sprawdzi¢ rezystancje izolacji.

{le zestrojona petla regulayjna prgdu twornika
(current loop)

Uszkodzony przeksztattnik - przekazac do serwisu
wytworey.

ACCTS FAILED

Btad potgczenia przektadnika
prgdowego do ptyty mocy.

Sprawdzi¢ ztqcze przektadnika prgdowego
obwodu twornika.

Dla wielkosci 5: Nierbwnomiernos¢ obcigzenia
pomiedzy dwoma réwnolegle potgczonymi
stopniami mocy.

AUTOTUNE ERROR
Btgd AUTOTUNINGU

Sygnat sprzezenia zwrothego
predkosci przekroczyt 20% max.
zakresu, lub prgd wzbudzenia
przekroczyt 6% znamionowej
warto$ci.

Autotuning powinien odbywac sie
przy predkosci n=0 oraz przy
catkowitym braku wzbudzenia.

(Alarm aktywny tylko gdy parametr w czasie
AUTOTUNINGU).

AUTOTUNE ABORT
AUTOTUNING zastat przerwany.

The Autotune sequence has been
aborted.

Sygnaty na zaciskach Coast Stop, Program
Stop, Enable or Start Run sg zablokowane
podczas AUTOTUNINGU.

Parametr AUTOTUNING=TRUE zostat skasowany
(=FALSE) podczas jego trwania.

Czas AUTOTUNINGU przekroczyt dopuszczalng
warto$¢ (timed-out) ok. 2 minut.

REMOTE TRIP
REM. SEQUENCE parameter Remote Trip flag set
to zero.

CONFIG INHIBIT
Przeksztattnik zastat aktywowany do startu
podczas Trybu Konfiguracyjnego (Configuration
mode).

CALIB INHIBIT

Btad kalibraciji

COMMS FAULT CODE x

Btagd panelu operatorskiego
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Komunikat alarmowy - opis Mozliwe przyczyny alarmu

OP STATION
Panel operatorski zostat odtgczony od
przeksztattnika podczas pracy w trybie
sterowania lokalnego.

OxF100 ERROR CAM FULL INIT Sqg to wewnetrzne alarmy oprogramowania. W

OxFFO2 UNIMPLEMENTED OPCODE razie ich wystgpienia kontaktowac sie z

OxFFO3 ERROR NMiI serwisem.

OxFFO4 ERROR TRAP

OxFFO5 ERROR PCB VERSION
OxFFO6 ERROR PRODUCT CODE
OxFFO7 ERROR HSO FULL

Tabela 0-1 Komunikaty alarmowe
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Symboliczne komunikaty alarmowe
Sa to wewngtrzne alarmy programowe lub sprzgtowe wyswietlane w skroconej formie
symbolicznej. W razie ich wystapienia nalezy kontaktowac sig z serwisem.

Numer Opis Przyczyny / Postepowanie

OxFO03 [Btad przedstartowy Brak synchronizacji "Coding" .
Wymieni¢ cze$¢ mocy.

OxFO04 (Stycznik pomocniczy wytgczony |Btgd zatqgczenia wewnetrznego 3-
fazowego stycznika
pomocniczego.

OxFOO5 |Alarm zewnetrznej petli awaryjnej |Otwarty obwdd zewnetrznej petli
awaryjnej Ext Trip (C2).

OxFO06 [Alarm sterowania zdalnego

OxFFO3 [Awaria zasilania pomocniczego |Sprawdzi¢ zasilanie pomocnicze
(Aux. Supply) lub zasilanie gtéwne
(Mains Input).

Alarmy Autotestowania

Alarmy Autotestowania - Opis

Mozliwe przyczyny

(EEPROM) CHECKSUM FAIL

Parametry nie zapisane lub
uszkodzone dane.

(Alarm ukazuje sie podczas zatqczenia zasilania
lub na koniec odczytu parametréw “Upload”
UDP Transfer)

Nacisng¢ klawisz "E" i wykonaé zapis
parametrow - PARAMETER SAVE. Przeksztattnik
powrdci do nastaw fabrycznych.

ENABLE CONFIG.

Aktywny tryb Konfigurowania.
Parametry pozostajg w stanie
konfigurowania (edycji/zmiany
konfiguracii).

Ustawi¢ stan DISABLE dla parametru
ENABLE CONFIG.

LANGUAGE CHECKSUM FAIL

Btedne dane dla wybranej wers;ji
jezykowe,.

(Alarm ukazuje sie podczas zatqczenia zasilania
lub na koniec odczytu parametréw “Upload”
UDP Transfer)

Nacisng¢ klawisz "E" i wybrac¢ ponownie wersje
jezykowaq lub zmieni¢ wersje jezykowqg na innq.

INIT CAL FAIL

Autokalibracja poziomdw sygnatéw
analogowych przekroczyta poziom
dopuszczalny.

(Alarm ukazuje sie podczas zatgczenia zasilania)
Prosimy o kontakt z serwisem
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Alarmy Autotestowania - Opis

Mozliwe przyczyny

IA FBK CAL FAIL / IA INST CAL FAIL
Btad autokalibracji pragdu twornika.

(Alarm ukazuje sie podczas zatgczenia zasilania)

Jesli wytqczenie zasilania i ponowne zatgczenie
nie eliminuje problemu - to jest fo uszkodzenie
sprzetowe - prosimy o kontakt z serwisem.




DODATEK A

Zmiany podczas uruchamiania i strojenia przeksztaitnika 590+ w
wersji 8.x w stosunku do wersji starszych :

Strona 4-15
Optymalizacja jakosci regulaciji
Samostrojenie Petli Pradowej - Autotuning

Mechanizm samostrojenia - AUTOTUNING automatycznie dobiera optymalne wartosci
parametrow regulatora petli pradowej:

PROP. GAIN - wzmocnienie proporcjonalne regulatora petli pradowe;j
INT. GAIN - wzmocnienie catkowania regulatora petli pradowe;j
DISCONTINUOUS - zakres nieciagtosci przebiegu pradu

Warunki poczatkowe
1. Stycznik napedu wytaczony, np. Start/Praca (zacisk C3) = 0V.

. Parametr AUTOTUNE = OFF.

MMI Menu Map
1 |CONFIGURE DRIVE

2 I_AUTOTUNE
3. Stop Programowy (zacisk B8) i Wybieg (zacisk B9) sa aktywne (+ 24V).
4

. Jesli wzbudzenie jest sterowane przez niezalezny uktad (poza 590+) odtaczy¢ je rgcznie.
Regulator 590+ automatycznie wylacza wzbudzenie podczas autotuningu.

Niezablokowany mechanicznie wat silnika nie moze obracac si¢ podczas Autotuningu powyzej
20% max. obrotow (cechy takie wykazuja silniki z b.duzym magnetyzmem szczatkowym
wzbudzenia lub z magnesami trwatymi). W takim wypadku mozna przeprowadzi¢ Autotuning
po zablokowaniu mechanicznym watu silnika.

Wykonanie Autotuningu Obwodu Twornika

e Ustawi¢ parametr AUTOTUNE = ARMATURE (w wersjach starszych byto ON !)
e Zacisk Zezwolenie (C5) = 24V.
e Zalaczy¢ stycznik napedu , np. sygnat Start/Praca (C3) aktywny (24V).

Rozpocznie sie wykonywanie sekwencji Autotuningu. Po wykonaniu (po ok. 10 sek.) stycznik
napedu wylqczy sie automatycznie a parametr AUTOTUNE zmienia wartos¢ na OFF

(wylqczony).

Parametry nalezy zapisa¢ do pamigci nieulotnej postlugujac si¢ menu PARAMETER
SAVE, patrz: Panel Operatorski — Zapis do pamig¢ci nieulotnej
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